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ABB i-bus® KNX

Allgemein

Allgemein

Die moderne Gebaudeinstallation bietet ein hohes MaR3 an Funktionalitéat und entspricht gleichzeitig den
hohen Anforderungen an die Sicherheit. Durch die strukturierte Installation der elektrischen Komponenten
wird eine schnelle Planung, Installation und Inbetriebnahme sowie Kostenersparnisse wahrend des
Betriebs erreicht.

Dabei wird an Sonnenschutzeinrichtungen eine Vielzahl von Anforderungen gestellt:
e Blendschutz, z.B. an Bildschirmarbeitsplatzen

e  Tageslichtnutzung Gber Sonnenstandsnachfiihrung und Lichtlenkung

e  Schutz vor Ausbleichen von Mdbelstiicken und Teppichen

e  Temperaturregulierung, Hitzeschutz im Sommer; Energieernte an kalten Tagen
e Sichtschutz gegen Einblick von auf3en

e Sicherung gegen Einbruch

Durch steigende Energiekosten und gesetzliche Vorschriften bekommt der Sonnenschutz in Gebauden
eine bedeutende Rolle. Mit einer intelligenten und automatisierten Steuerung tiber ABB i-bus® KNX leisten
die Jalousie-/Rollladenaktoren JRA/S einen wichtigen Beitrag zur Energieeffizienz in Gebauden aller Art.
Die Einsparpotenziale fur die Kiihlung durch eine automatische Sonnenschutzsteuerung wurden in einer
Studie* der Fachhochschule Biberach aufgezeigt:

Automatische Jalousiesteuerung in Abhéngigkeit von:

Dammerungsautomatik, Zeitschaltprogramm

AuBenhelligkeit
Lamellennachflhrung
abhangig vom Sonnenstand | | | | | | | | |

Lamellennachflhrung
abhangig vom Sonnenstand und %

I I I | | | | | |
prasenzgesteuerte Konstantlichtregelung o 1b 2I) 3I) 4b Sb 6I) TI) 8I) 9I) 100

Einsparpotenziale gegentiber manueller Bedienung

*  ermittelt von der Hochschule Biberach mit ABB i-bus® KNX-Komponenten nach dem Nutzungsprofil GroRraumbiiro (Nutzungsprofil
3 [DIN V 18599-10:2005-07]) in einem Beispielgebaude (klassisches Birogebaude) aus dem 5S IBP:18599-Programm. Die
Einsparpotenziale beziehen sich auf den Endenergieverbrauch. Die Forschungsergebnisse sind beschrieben in der Studie
Energieeinsparpotenzial und Energieeffizienz durch Bustechnik sowie Raum- und Geb&udeautomation, die 2008 fir die ABB
STOTZ-KONTAKT GmbH und Busch-Jaeger Elektro GmbH erstellt wurde.

Auch die Beluftung von Raumen bzw. Gebauden mit immer dichteren Gebaudehullen gewinnt immer mehr
an Bedeutung. Frische Luft schafft ein angenehmes Raumklima. Durch Beliftung wird verbrauchte Luft
gegen sauerstoffreiche Luft ausgetauscht und unangenehme Geriiche werden aus dem Raum verbannt.
Das Ansteuern von Geraten und Einrichtungen fir die Frischluftzufuhr iber Motoren eignet sich besonders
dort, wo Luftungsoffnungen nicht manuell zugénglich sind (z.B. Oberlichter an der Decke, Liftungsklappen
in der oberen Zimmerecke oder Vertikalfenster in hohen Raumen). Eine automatische Steuerung ist von
Vorteil in Raumen, die nicht stédndig benutzt werden, aber dennoch regelmaRig geliftet werden sollen.

Mit den Jalousie-/Rollladenaktoren JRA/S sind die komplexen Anforderungen an eine moderne
Sonnschutz- und Belliftungssteuerung realisierbar, ohne Komfort, Wirtschaftlichkeit und Sicherheit
einzublRen.

JRA/S | 2CDC 506 051 D0103 3



ABB i-bus® KNX

Allgemein

1.1

111

Nutzung des Produkthandbuchs

Das vorliegende Handbuch gibt Ihnen detaillierte technische Informationen tber Funktion, Montage und
Programmierung des ABB i-bus® KNX Jalousie-/Rollladenaktors. Anhand von Beispielen wird der Einsatz
des Gerétes erlautert.

Das Handbuch ist in folgende Kapitel unterteilt:

Kapitel 1 Allgemein

Kapitel 2 Geréatetechnik

Kapitel 3 Inbetriebnahme

Kapitel 4 Planung und Anwendung
Kapitel A Anhang

Aufbau des Produkthandbuchs
In Kapitel 3 werden zunéchst die Parameter erldutert. Direkt im Anschluss an die
Parameterbeschreibungen finden Sie die Beschreibungen der Kommunikationsobjekte.

Die Funktionen des Jalousie-/Rollladenaktors JRA/S x.y.5.1 mit Fahrzeitermittlung und manueller
Bedienung werden anhand der Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung erldutert. Bei den
Geratetypen JRA/S x.y.2.1 und JRA/S x.y.1.1 entfallen einige Parameter sowie die dazugehérigen
Kommunikationsobjekte.

e JRA/S x.y.2.1 besitzt keine Funktion zur Fahrzeitermittlung
e JRA/S x.y.1.1 besitzt keine Manuelle Bedienung und keine Funktion zur Fahrzeitermittlung

Parameter bzw. Kommunikationsobjekte, die nicht oder ausschlieRlich in der Betriebsart Behangsteuerung
ohne Lamellenverstellung verfligbar sind, sind besonders gekennzeichnet.

Hinweis

Das Gerat besitzt mehrere Ausgange. Da die Funktionen fir alle Ausgéange jedoch gleich sind, werden
diese lediglich anhand des Ausgangs A erlautert.

4 2CDC 506 051 D0103 | JRA/S



ABB i-bus® KNX
Allgemein

1.1.2 Hinweise

In diesem Handbuch werden Hinweise und Sicherheitshinweise folgendermaf3en dargestellt:

Hinweis

Bedienungserleichterungen, Bedienungstipps

Beispiele

Anwendungsbeispiele, Einbaubeispiele, Programmierbeispiele

Wichtig

Dieser Sicherheitshinweis wird verwendet, sobald die Gefahr einer Funktionsstérung besteht, ohne
Schaden- oder Verletzungsrisiko.

Achtung

Dieser Sicherheitshinweis wird verwendet, sobald bei unsachgemaRer Handhabung die Gefahr eines
Sachschadens besteht.

A Gefahr

Dieser Sicherheitshinweis wird verwendet, sobald bei unsachgeméafRer Handhabung Gefahr fir Leib und
Leben besteht.

Dieser Sicherheitshinweis wird verwendet, sobald bei unsachgeméaRer Handhabung akute
Lebensgefahr besteht.

JRA/S | 2CDC 506 051 D0103 5



ABB i-bus® KNX

Allgemein

1.2

Produkt- und Funktionsibersicht

Die ABB i-bus® Jalousie-/Rollladenaktoren sind Reiheneinbaugerate im Pro M-Design zum Einbau in
Verteilern.

Die Gerate dienen zur Ansteuerung von Motoren (230 V AC / 24 V DC) fur Sonnenschutzprodukte, z.B.
Jalousien, Rollladen, Raffstores, Markisen, Rollos, Vorhange, Vertikaljalousien usw. Das Ansteuern von
Behéangen Uber elektrische Antriebe erspart dem Benutzer nicht nur das Aufziehen und Herunterlassen
der Rollladen von Hand, sondern ermdglicht auch eine vollautomatische Steuerung. Die vollautomatische
Steuerung beriicksichtigt die Tageszeit, die Starke der Sonneneinstrahlung, die Temperaturbedingungen,
die Windstéarke usw. Der Behang wird entsprechend diesen Faktoren positioniert. Der Benutzer kann diese
Position noch manuell genauer an seine Bedurfnisse anpassen.

Weiterhin eignen sich die Gerate fur die Steuerung von Luftungsklappen, Oberlichtern, Tiiren, Toren und
anderen Produkten, die iber einen Antrieb gesteuert werden.

Die Jalousie-/Rollladenaktoren werden iiber ABB i-bus® KNX versorgt und benétigen keine zuséatzliche
Versorgungsspannung. Die Verbindung zum KNX wird (iber die Busanschlussklemme hergestellit.

Die Geratevarianten mit manueller Bedienung JRA/S X.230.2.1 verflgen auf der Frontseite Uiber Tasten.
Dariiber verstellt der angeschlossene Antrieb manuell den Behang, z.B. HOCH/RUNTER fahren, STOPP
und Lamellenverstellung schrittweise AUF/ZU. Die LEDs auf der Frontseite zeigen die aktuelle
Fahrtrichtung bzw. die aktuelle Endposition und den Status an.

Die Geratevarianten JRA/S X.230.5.1und JRA/S 4.24.5.1 verfligen zusétzlich zur manuellen Bedienung
Uber eine automatische Fahrzeitermittlung Gber Stromerkennung.

Die Ausgangskontakte fiir die Verfahrrichtungen AUF und AB sind bei allen 230-V-AC-Jalousie-
/Rollladenaktoren elektromechanisch gegeneinander verriegelt. Eine gleichzeitig angelegte Spannung
wiirde zu einer Zerstdrung der Antriebe fihren. Durch die elektromechanische Verriegelung ist
gewahrleistet, dass an beiden Kontakten niemals gleichzeitig Spannung anliegen kann. Die Umkehrpause
bei Richtungswechsel ist Uiber Parameter einstellbar.

Das Verhalten bei Busspannungsausfall und -wiederkehr sowie bei Programmierung ist individuell
einstellbar.

Typenbezeichnung
Beispiel JRA/S 4.230.5.1

JRA/S

Hardware-Eigenschaft 5
Version 1

w: Anzahl der Ausgange (2, 4, oder 8)
x: Nennspannung (24 V oder 230 V)
y: Hardware-Eigenschaft
1 = Standard
2 = mit manueller Bedienung
5 = mit automatische Fahrzeitermittiung und manueller Bedienung
z: Hardware-Version

6 2CDC 506 051 D0103 | JRA/S



ABB i-bus® KNX
Geratetechnik

2 Geréatetechnik

2.1

manueller Bedienung xfach, 230 V, REG

2CDC 071 018 S0011

JRA/S 8.230.5.1

211 Technische Daten

Versorgung

Ausgange

Anschliisse

Die 2-, 4-, und 8fach Jalousie-/
Rollladenaktoren mit automatischer
Fahrzeitermittlung steuern voneinander
unabhéngige 230-V-AC-Antriebe zum
Positionieren von Jalousien, Rollladen,
Markisen und anderen Behangen uber
ABB i-bus® KNX. Ebenfalls steuern die
Geréte z.B. Liftungsklappen, Tore und
Fenster. Die Fahrzeiten der Antriebe
werden automatisch tber
Endlagenerkennung ermittelt und
gespeichert.

Zum Schutz vor Beschadigung der
Antriebe sind die Ausgangskontakte
elektromechanisch gegeneinander
verriegelt.

Betriebsspannung
Stromaufnahme KNX
Leistungsaufnahme KNX
JRA/S Typ

Anzahl Ausgange AUF/AB

Un Nennspannung

In Nennstrom

Stromerkennung fir Fahrzeitermittiung
maximaler Schaltstrom

minimaler Schaltstrom

Verlustleistung Gerat bei maximaler Last
Antriebe (Klemmen Ausgang A...X)

Phase L1...L3 (Klemme Un)
Leiterquerschnitt Schraubklemmen

Anziehdrehmoment
ABB i-bus® KNX

JRA/S X.230.5.1 Jalousie-/Rollladenaktor mit Fahrzeitermittlung und

Uber die manuellen Bedientasten kénnen
die Ausgange direkt am Gerét gesteuert
werden. Die LEDs auf der Geratefront
signalisieren den Status der Ausgénge.
Die Gerate bendtigen keine separate
Hilfsspannung.

Um den Programmieraufwand zu
minimieren, kénnen einzelne Ausgange
kopiert oder getauscht werden.

Die Jalousie-/Rollladenaktoren sind
Reiheneinbaugerate fir den Einbau im
Verteiler auf einer 35-mm-Tragschiene.
Die Verbindung zum ABB i-bus® wird
Uber die Busanschlussklemme
hergestellt.

21...30 V DC, uber KNX

<12mA

maximal 250 mW

2.230.5.1 4.230.5.1 8.230.5.1
2* 4 8

(elektromechanisch gegeneinander verriegelt)
* unabhangige Ausgange fur je bis zu 2
Antriebe im Parallelbetrieb.

maximal 230 V AC, 45 ... 65 Hz
6 A
> 300 mA

6 A (AC1/AC3) bei 230 V AC bzw.
6 A (AC1/AC3) bei 400 V AC
100 mA bei 5V bzw.
10 mA bei 10 V bzw.
1 mAbei 24V
<2W <2W <4W
je Ausgang 2 Schraubklemmen (AUF/AB) mit
Kombikopf

2 bzw. 4 Schraubklemmen mit Kombikopf
starr 0,2...6 mm?, flexibel 0,2...4 mm?2

flexibel mit Aderendhilse o./m. Kunststoffhilse
0,25...4 mmz2

maximal 0,6 Nm

Busanschlussklemme (schwarz/rot), 0,8 mm @,
eindrahtig

JRA/S | 2CDC 506 051 D0103 7
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Geratetechnik

Bedien- und Anzeigeelemente

Schutzart
Schutzklasse
Isolationskategorie

KNX-Sicherheitskleinspannung
Temperaturbereich

Umgebungsbedingung
Design

Gewicht ohne Verpackung

Montage
Einbaulage
Gehause/-farbe
Approbationen
CE-Zeichen

8 2CDC 506 051 D0103 | JRA/S

Taste/LED 23 «
Taste @ und LED %

Tasten 0 0und LEDs ?A?
zwei Tasten und LEDs pro Ausgang

IP 20
I, im eingebauten Zustand

Uberspannungskategorie
Verschmutzungsgrad

SELV 24V DC

Betrieb

Lagerung

Transport

maximale Luftfeuchte

Reiheneinbaugerat (REG)

Abmessungen (H x B x T) in mm; JRA/S Typ
-Hohe

-Breite

-Tiefe

Einbaubreite in TE (Module a 18 mm)
Einbautiefe

JRA/S Typ

Gewicht in kg

auf Tragschiene 35 mm

beliebig

Kunststoff, grau

KNX nach EN 50 090-1, -2

gemafll EMV- und Niederspannungsrichtlinien

zur Vergabe der physikalischen Adresse

zum Umschalten zwischen manueller
Bedienung/Bedienung tber ABB i-bus® und
Anzeigen

zum Steuern (Fahren AUF/AB, Lamelle AUF/ZU)
des Ausgangs und Anzeigen des Status

nach EN 60 529

nach DIN EN 61 140

IIl nach DIN EN 60 664-1
2 nach DIN EN 60 664-1

-20 °C...+45 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+70 °C

93 %, keine Betauung zuldssig
modulares Installationsgerat, Pro M

2.2305.1 4.2305.1 8.230.5.1
90 9 90
72 72 144
64,5 64,5 64,5
4 4 8
64,5 64,5 64,5
2.230.5.1 4.2305.1 8.230.5.1
0.2 0,25 045

nach DIN EN 60 715

halogenfrei
Zertifikat



ABB i-bus® KNX
Geratetechnik

Geratetyp Applikationsprogramm maximale Anzahl maximale Anzahl maximale Anzahl
Kommunikationsobjekte Gruppenadressen Zuordnungen
IRA/S 2.230 5.1 Jalou5|_e/RoIIIaden 2f 230V 69 255 255
Fahrzeiterm. M/...*
Jalousie/Rollladen 4f 230V
JRA/S 4.230.5.1 Eahrzeiterm. M/...* 129 255 255
JRA/S 8.2305.1 Jalou5|_e/RoIIIaden 8f 230V 249 255 255
Fahrzeiterm. M/...*
* ... = aktuelle Versionsnummer des Applikationsprogramms. Bitte beachten Sie hierzu die Softwareinformationen auf unserer Homepage.

Hinweis

Fur die Programmierung sind die ETS und das aktuelle Applikationsprogramm des Gerates erforderlich.
Das aktuelle Applikationsprogramm finden Sie zum Download im Internet unter www.abb.com/knx.
Nach dem Import in die ETS liegt es in der ETS unter ABB/Jalousie/Schalter ab.

Das Gerat unterstutzt nicht die VerschlieRfunktion eines KNX-Geréts in der ETS. Falls Sie den Zugriff
auf alle Gerate des Projekts durch einen BCU-Schliissel sperren, hat es auf dieses Gerat keinerlei
Auswirkung. Es kann weiterhin ausgelesen und programmiert werden.

Wichtig

Bei der Verwendung von elektronischen Antrieben darf der Ruhestrom 150 mA nicht tbersteigen, da
sonst die Funktion der automatischen Fahrzeitermittlung nicht gewahrleistet ist. In diesem Fall miissen
die Fahrzeiten fur die Antriebe manuell ermittelt und in die ETS-Parameter eingegeben werden.

Elektronische Antriebe mit Sanftanlauf bzw. -auslauf sind fiir die Steuerung tber JRA/S nicht geeignet.

JRA/S | 2CDC 506 051 D0103 9
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Geratetechnik

2.1.2

Anschlussbilder JRA/S X.230.5.1

Anschluss an Jalousie- und Rollladenantriebe
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Anschluss an Liftungsklappen
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KNX

Schildertrager

LED @

Taste —%3

Busanschlussklemme ABB i-bus® KNX
Taste @ und LED &

Tasten @ O (2 je Ausgang)

LEDs 5 T (2 je Ausgang)
Schraubklemmen (AUF/AB, Phase L)

10 2CDC 506 051 D0103 | JRA/S
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ABB i-bus® KNX
Geratetechnik

2.1.3 MaRbild JRA/S X.230.5.1
58
435 |6.5
[H \
.
S 2
Y iy
0

JRA/S 2.230.5.1 JRA/S 4.230.5.1

B
IAZ ’El & !c7 UD' 10 “E|I I’F|l 15 IBG|7 ‘!H|‘ 20
BPPEYEPEEYE BPEREEEHREY
Ften Frptn M@t Pt
Q0.0 00 0.0 0.0 0.0 0O O 0 0,0
ftAS ©83 00§ ¢$DJ tEs tF3 068 gHY
00 600 00 (1] 3
00 00 OO0 00 2
e S
X B
—0 o S
t=zovie i 8
E O
N

JRA/S 8.230.5.1

B 72 72

144

JRA/S | 2CDC 506 051 D0103 11



ABB i-bus® KNX
Geratetechnik

2.2 JRA/S 4.24.5.1 Jalousie-/Rollladenaktor mit Fahrzeitermittlung und
manueller Bedienung 4fach, 24V DC, REG

Der 4fach Jalousie-/Rollladenaktor mit Uber die manuellen Bedientasten
automatischer Fahrzeitermittlung steuert kénnen die Ausgange direkt am Geréat

o v . voneinander unabhéngige 24-V-DC- gesteuert werden. Die LEDs auf der
" " [_l . Antriebe zum Positionieren von Geréatefront signalisieren den Status der
9566 Y g Jalousien, Rollladen, Markisen und Ausgénge.
g 0 .00 ® anderen Behangen ber ABB i-bus® Um den Proarammieraufwand zu
oot 0 6 0o 3 KNX. Ebenfalls steuern die Gerate z.B. minimieren gkt')nnen einzelne Ausgénge
=% ] 2 Luftungsklappen, Tpre und Fenster. Die Kobiert ode,r etauscht werden
e | o Fahrzeiten der Antriebe werden p 9 )
.' 8 automatisch Uber Endlagenerkennung  Die Jalousie-/Rollladenaktoren sind
« ermittelt und gespeichert. Reiheneinbaugeréte fir den Einbau im
Die Gerate benétigen keine separate Verteiler auf einer 35-mm-_'|'rag?®chi_ene.
Hilfsspannung. Ple Ve_rblndung zum ABB i-bus® wird
Uber die Busanschlussklemme
IRAJS 4.24.5.1 hergestellt.
221 Technische Daten
Versorgung Betriebsspannung 21...30 V DC, liber KNX
Stromaufnahme KNX <12 mA
Leistungsaufnahme KNX maximal 250 mwW
Ausgéange Anzahl Ausgange (AUF/AB bzw. +/-) 4
Potenzialverteilung bei AUF/AB-Telegramm:
Ausgang A B C D
KlemmeNr. 1 2 3 4 6 7 8
Potenzial -+ -+ -+ -
bei AB-
Telegramm
Potenzial + -+ -+ -+
bei AUF-
Telegramm
Un Nennspannung maximal 24 V DC
In Nennstrom 6 A
Stromerkennung fur Fahrzeitermittlung > 50 mA
maximaler Schaltstrom 6 A (AC1/AC3) bei 230 V AC bzw.
6 A (AC1/AC3) bei 400 V AC
minimaler Schaltstrom 100 mA bei 5 V bzw.
10 mA bei 10 V bzw.
1 mA bei 24V
Verlustleistung Gerat bei maximaler Last <4W
Anschlusse Antriebe (Klemmen Ausgang A...X) je Ausgang 2 Schraubklemmen (AUF/AB) mit
Kombikopf
Lastkreis (+/-) 2 Schraubklemmen mit Kombikopf
starr 0,2...6 mmz2, flexibel 0,2...4 mm?
Leiterquerschnitt Schraubklemmen flexibel mit Aderendhiilse o./m. Kunststoffhilse
0,25...4 mm?
Anziehdrehmoment maximal 0,6 Nm
ABB i-bus® KNX Busanschlussklemme (schwarz/rot), 0,8 mm &,
eindrahtig

12 2CDC 506 051 D0103 | JRA/S



ABB i-bus® KNX

Geratetechnik

Bedien- und Anzeigeelemente

Schutzart
Schutzklasse
Isolationskategorie

KNX-Sicherheitskleinspannung
Temperaturbereich

Umgebungsbedingung
Design

Gewicht ohne Verpackung
Montage

Einbaulage
Gehéause/-farbe
Approbationen
CE-Zeichen

Taste/LED 23 «
Taste @ und LED %

Tasten 0 0und LEDs ?A%)
zwei Tasten und LEDs pro Ausgang

IP 20

I, im eingebauten Zustand
Uberspannungskategorie
Verschmutzungsgrad

SELV 24V DC

Betrieb

Lagerung

Transport

maximale Luftfeuchte
Reiheneinbaugerat (REG)
Abmessungen (H x B x T) in mm
Einbaubreite in TE (Module a 18 mm)
Einbautiefe

in kg

auf Tragschiene 35 mm

beliebig

Kunststoff, grau

KNX nach EN 50 090-1, -2

gemafr EMV- und Niederspannungsrichtlinien

zur Vergabe der physikalischen Adresse

zum Umschalten zwischen manueller
Bedienung/Bedienung tiber ABB i-bus® und
Anzeigen

zum Steuern (Fahren AUF/AB, Lamelle AUF/ZU)
des Ausgangs und Anzeigen des Status

nach EN 60 529

nach DIN EN 61 140

11l nach DIN EN 60 664-1
2 nach DIN EN 60 664-1

-20 °C...+45 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+70 °C

93 %, keine Betauung zulassig
modulares Installationsgeréat, Pro M
90 x 72 x 64,5

4

64,5

0,25

nach DIN EN 60 715

halogenfrei
Zertifikat

JRA/S | 2CDC 506 051 D0103 13



ABB i-bus® KNX
Geratetechnik

Geratetyp Applikationsprogramm maximale Anzahl maximale Anzahl maximale Anzahl
Kommunikationsobjekte Gruppenadressen Zuordnungen
JRA/S 4.24.5.1 Jalousie/Rollladen 4f 24V 129 255 255

Fahrzeiterm. M/...*

* ... = aktuelle Versionsnummer des Applikationsprogramms. Bitte beachten Sie hierzu die Softwareinformationen auf unserer Homepage.

Hinweis

Fur die Programmierung sind die ETS und das aktuelle Applikationsprogramm des Gerates erforderlich.
Das aktuelle Applikationsprogramm finden Sie zum Download im Internet unter www.abb.com/knx.
Nach dem Import in die ETS liegt es in der ETS unter ABB/Jalousie/Schalter ab.

Das Gerat unterstutzt nicht die VerschlieRfunktion eines KNX-Geréts in der ETS. Falls Sie den Zugriff
auf alle Gerate des Projekts durch einen BCU-Schlissel sperren, hat es auf dieses Gerat keinerlei
Auswirkung. Es kann weiterhin ausgelesen und programmiert werden.

Wichtig

Bei der Verwendung von elektronischen Antrieben darf der Ruhestrom 150 mA nicht libersteigen, da
sonst die Funktion der automatischen Fahrzeitermittlung nicht gewahrleistet ist. In diesem Fall miissen
die Fahrzeiten fur die Antriebe manuell ermittelt und in die ETS-Parameter eingegeben werden.

Elektronische Antriebe mit Sanftanlauf bzw. -auslauf sind fiir die Steuerung Uiber JRA/S nicht geeignet.

14 2CDC 506 051 D0103 | JRA/S



ABB i-bus® KNX
Geratetechnik

222 Anschluss
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ABB i-bus® KNX

Geratetechnik

2.2.3 MaRbild JRA/S 4.24.5.1
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ABB i-bus® KNX
Geratetechnik

2.3
230V, REG

2CDC 071 015 S0011

JRA/S 8.230.2.1

2.3.1 Technische Daten

Versorgung

Ausgange

Anschlisse

Die 2-, 4-, und 8fach Jalousie-/
Rollladenaktoren mit manueller
Bedienung steuern voneinander
unabhéngige 230-V-AC-Antriebe zum
Positionieren von Jalousien, Rollladen,
Markisen und anderen Behangen uber
ABB i-bus® KNX. Ebenfalls steuern die
Geréate z.B. Liftungsklappen, Tore und
Fenster.

Zum Schutz vor Beschadigung der
Antriebe sind die Ausgangskontakte
elektromechanisch gegeneinander
verriegelt.

Die Gerate bendtigen keine separate
Hilfsspannung.

Betriebsspannung
Stromaufnahme KNX
Leistungsaufnahme KNX
JRA/S Typ

Anzahl Ausgéange AUF/AB

Un Nennspannung
In Nennstrom
maximaler Schaltstrom

minimaler Schaltstrom

Verlustleistung Geréat bei maximaler Last
Antriebe (Klemmen Ausgang A...X)

Phase L1...L3 (Klemme Un)

Leiterquerschnitt Schraubklemmen

Anziehdrehmoment
ABB i-bus® KNX

JRA/S X.230.2.1 Jalousie-/Rollladenaktor mit manueller Bedienung xfach,

Uber die manuellen Bedientasten
kénnen die Ausgénge direkt am Geréat
gesteuert werden. Die LEDs auf der
Geréatefront signalisieren den Status der
Ausgénge.

Um den Programmieraufwand zu
minimieren, kénnen einzelne Ausgange
kopiert oder getauscht werden.

Die Jalousie-/Rollladenaktoren sind
Reiheneinbaugerate fir den Einbau im
Verteiler auf einer 35-mm-Tragschiene.
Die Verbindung zum ABB i-bus® wird
Uber die Busanschlussklemme
hergestellt.

21...30 V DC, uiber KNX

<12mA

maximal 250 mW

2.230.2.1 4.230.2.1 8.230.2.1
2% 4 8

(elektromechanisch gegeneinander verriegelt)
* unabhangige Ausgange fur je bis zu 2
Antriebe im Parallelbetrieb.

maximal 230 V AC, 45 ... 65 Hz
6 A

6 A (ACL/AC3) bei 230 V AC bzw.
6 A (ACL/AC3) bei 400 VV AC

100 mA bei 5V bzw.
10 mA bei 10 V bzw.
1 mA bei 24V

<2W <2W <4W

je Ausgang 2 Schraubklemmen (AUF/AB) mit
Kombikopf

2 bzw. 4 Schraubklemmen mit Kombikopf
starr 0,2...6 mm?2, flexibel 0,2...4 mm?2

flexibel mit Aderendhiilse o./m. Kunststoffhiilse
0,25...4 mmz2

maximal 0,6 Nm

Busanschlussklemme (schwarz/rot), 0,8 mm &,
eindrahtig

JRA/S | 2CDC 506 051 D0103 17



ABB i-bus® KNX

Geratetechnik

Bedien- und Anzeigeelemente

Schutzart
Schutzklasse
Isolationskategorie

KNX-Sicherheitskleinspannung
Temperaturbereich

Umgebungsbedingung
Design

Gewicht ohne Verpackung

Montage
Einbaulage
Gehause/-farbe
Approbationen
CE-Zeichen

18 2CDC 506 051 D0103 | JRA/S

Taste/LED 23 «
Taste @ und LED %

Tasten 0 0und LEDs ?A?
zwei Tasten und LEDs pro Ausgang

IP 20
I, im eingebauten Zustand

Uberspannungskategorie
Verschmutzungsgrad

SELV 24V DC

Betrieb

Lagerung

Transport

maximale Luftfeuchte
Reiheneinbaugerat (REG)

Abmessungen (H x B x T) in mm; JRA/S Typ

-Hohe

-Breite

-Tiefe

Einbaubreite in TE (Module a 18 mm)
Einbautiefe

JRA/S Typ

Gewicht in kg

auf Tragschiene 35 mm
beliebig

Kunststoff, grau

KNX nach EN 50 090-1, -2

gemafll EMV- und Niederspannungsrichtlinien

zur Vergabe der physikalischen Adresse

zum Umschalten zwischen manueller
Bedienung/Bedienung tber ABB i-bus® und
Anzeigen

zum Steuern (Fahren AUF/AB, Lamelle AUF/ZU)
des Ausgangs und Anzeigen des Status

nach EN 60 529

nach DIN EN 61 140

IIl nach DIN EN 60 664-1
2 nach DIN EN 60 664-1

-20 °C...+45 °C

-25 °C...+55 °C

-25°C...+70 °C

93 %, keine Betauung zuldssig
modulares Installationsgerat, Pro M

2.230.2.1 4.230.2.1 8.230.2.1
90 9 90
72 72 144
64,5 64,5 64,5
4 4 8
64,5 64,5 64,5
2.230.2.1 4.230.2.1 8.230.2.1
0.2 0,25 045

nach DIN EN 60 715

halogenfrei
Zertifikat



ABB i-bus® KNX
Geratetechnik

Geratetyp Applikationsprogramm maximale Anzahl maximale Anzahl maximale Anzahl
Kommunikationsobjekte Gruppenadressen Zuordnungen
IRA/S 2.230.2.1 i/le}lotiﬂe/Rollladen 2f 230V 69 255 255
JRA/S 4.230.2.1 R’j}'oﬂs'e/ RAECE G e 255 255
JRA/S 8.230.2.1 .;Ae}lotiye/Rollladen 8f 230V 249 255 255
* ... = aktuelle Versionsnummer des Applikationsprogramms. Bitte beachten Sie hierzu die Softwareinformationen auf unserer Homepage.

Hinweis

Fur die Programmierung sind die ETS und das aktuelle Applikationsprogramm des Gerates erforderlich.
Das aktuelle Applikationsprogramm finden Sie zum Download im Internet unter www.abb.com/knx.
Nach dem Import in die ETS liegt es in der ETS unter ABB/Jalousie/Schalter ab.

Das Gerat unterstiitzt nicht die VerschlieRfunktion eines KNX-Geréts in der ETS. Falls Sie den Zugriff
auf alle Gerate des Projekts durch einen BCU-Schliissel sperren, hat es auf dieses Gerat keinerlei
Auswirkung. Es kann weiterhin ausgelesen und programmiert werden.

Wichtig

Elektronische Antriebe mit Sanftanlauf bzw. -auslauf sind fir die Steuerung Uiber JRA/S nicht geeignet.

JRA/S | 2CDC 506 051 D0103 19



ABB i-bus® KNX
Geratetechnik

2.3.2 Anschlussbild JRA/S X.230.2.1

Anschluss an Jalousie- und Rollladenantriebe
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ABB i-bus® KNX
Geratetechnik

2.3.3 Mafbild JRA/S X.230.2.1
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ABB i-bus® KNX
Geratetechnik
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241 Technische Daten
Versorgung
Ausgange
Anschlusse
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Die 2-, 4-, und 8fach Jalousie-/
Rollladenaktoren steuern voneinander
unabhangige 230-V-AC-Antriebe zum
Positionieren von Jalousien, Rollladen,
Markisen und anderen Behangen ulber
ABB i-bus® KNX. Ebenfalls steuern die
Geréte z.B. Luftungsklappen, Tore und
Fenster.

Zum Schutz vor Beschéadigung der
Antriebe sind die Ausgangskontakte
elektromechanisch gegeneinander
verriegelt.

Betriebsspannung
Stromaufnahme KNX
Leistungsaufnahme KNX
JRA/S Typ

Anzahl Ausgéange AUF/AB

Un Nennspannung
In Nennstrom
maximaler Schaltstrom

minimaler Schaltstrom

Verlustleistung Geréat bei maximaler Last
Antriebe (Klemmen Ausgang A...X)

Phase L1...L3 (Klemme Un)

Leiterquerschnitt Schraubklemmen

Anziehdrehmoment
ABB i-bus® KNX

JRA/S X.230.1.1 Jalousie-/Rollladenaktor xfach, 230 V, REG

Die Gerate bendtigen keine separate
Hilfsspannung.

Um den Programmieraufwand zu
minimieren, kénnen einzelne Ausgange
kopiert oder getauscht werden.

Die Jalousie-/Rollladenaktoren sind
Reiheneinbaugerate fir den Einbau im
Verteiler auf einer 35-mm-Tragschiene.
Die Verbindung zum ABB i-bus® wird
Uber die Busanschlussklemme
hergestellt.

21...30 V DC, uber KNX

<12mA

maximal 250 mW

2.230.1.1 4.230.1.1 8.230.1.1
2% 4 8

(elektromechanisch gegeneinander verriegelt)
* unabhangige Ausgénge fur je bis zu 2
Antriebe im Parallelbetrieb.

maximal 230 V AC, 45...65 Hz
6A

6 A (AC1/AC3) bei 230 V AC bzw.
6 A (AC1/AC3) bei 400 VV AC

100 mA bei 5V bzw.
10 mA bei 10 V bzw.
1 mA bei 24V

<2W <2W <4W

je Ausgang 2 Schraubklemmen (AUF/AB) mit
Kombikopf

2 bzw. 4 Schraubklemmen mit Kombikopf
starr 0,2...6 mmz?, flexibel 0,2...4 mm?2

flexibel mit Aderendhiilse o./m. Kunststoffhilse
0,25...4 mm?

maximal 0,6 Nm

Busanschlussklemme (schwarz/rot), 0,8 mm @,
eindrahtig



ABB i-bus® KNX

Geratetechnik

Bedien- und Anzeigeelemente
Schutzart

Schutzklasse
Isolationskategorie

KNX-Sicherheitskleinspannung
Temperaturbereich

Umgebungsbedingung
Design

Gewicht ohne Verpackung

Montage
Einbaulage
Gehéause/-farbe
Approbationen

Taste/LED —DO @

IP 20

I, im eingebauten Zustand
Uberspannungskategorie
Verschmutzungsgrad
SELV 24V DC

Betrieb

Lagerung

Transport

maximale Luftfeuchte
Reiheneinbaugerat (REG)

zur Vergabe der physikalischen Adresse
nach EN 60 529
nach DIN EN 61 140

11l nach DIN EN 60 664-1
2 nach DIN EN 60 664-1

-20 °C...+45 °C

-25°C...+55 °C

-25°C...+70 °C

93 %,keine Betauung zuléssig
modulares Installationsgerat, Pro M

Abmessungen (H x B x T) in mm; JRA/S Typ 2.230.1.1
-Hohe 90

- Breite 72
-Tiefe 64,5
Einbaubreite in TE (Module a 18 mm) 4
Einbautiefe 64,5
JRA/S Typ 2.230.1.1
Gewicht in kg 0,2

auf Tragschiene 35 mm
beliebig

Kunststoff, grau

KNX nach EN 50 090-1, -2

4.230.1.1 8.230.1.1
90 90
72 144
64,5 64,5
4 8
64,5 64,5
4.230.1.1 8.230.1.1
0,25 0,45

nach DIN EN 60 715

halogenfrei
Zertifikat

CE-Zeichen gemafr EMV- und Niederspannungsrichtlinien
Geratetyp Applikationsprogramm maximale Anzahl maximale Anzahl maximale Anzahl
Kommunikationsobjekte Gruppenadressen Zuordnungen

Jalousie/Rollladen 2f

JRA/S 2.230.1.1 230V/. * 67 255 255
Jalousie/Rollladen 4f

JRA/S 4.230.1.1 230V/ * 127 255 255
Jalousie/Rollladen 8f

JRA/S 8.230.1.1 230V/. * 247 255 255

* ... = aktuelle Versionsnummer des Applikationsprogramms. Bitte beachten Sie hierzu die Softwareinformationen auf unserer Homepage.
Hinweis

Fur die Programmierung sind die ETS und das aktuelle Applikationsprogramm des Gerates erforderlich.
Das aktuelle Applikationsprogramm finden Sie zum Download im Internet unter www.abb.com/knx.
Nach dem Import in die ETS liegt es in der ETS unter ABB/Jalousie/Schalter ab.

Das Gerat unterstutzt nicht die VerschlieRfunktion eines KNX-Geréts in der ETS. Falls Sie den Zugriff
auf alle Gerate des Projekts durch einen BCU-Schliissel sperren, hat es auf dieses Gerat keinerlei
Auswirkung. Es kann weiterhin ausgelesen und programmiert werden.

Wichtig

Elektronische Antriebe mit Sanftanlauf bzw. -auslauf sind fiir die Steuerung iber JRA/S nicht geeignet.
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ABB i-bus®

KNX

Geratetechnik

24.2 Anschlussbilder JRA/S X.230.1.1

Anschluss an Jalousie- und Rollladenantriebe

L1
L2
L3

N
PE

Wéé@é@@@@é W@ééééééé
FOME Tty P@ Rt T orates
EB NX

5

— o]

ﬁ:vw EE%E

OO

I

Anschluss an Liftungsklappen

h]
mz

a b W N B

I' I' I' I' I' I' I' l'
1Ay, sBy 5 gC7 aDyg oo 11E12 13F14 15 18G17 18Hus =
OOVOVOOVOD BOGOOOOO0s —(5)
kK] I kAR Ik Io,,N,..fI* ‘i I I EAgAk) I
gﬁq’:_@‘
v 0
KNX
Busanschlussklemme ABB i-bus® KNX
Taste —0O
LED ®
Schildertrager
Schraubklemmen

24 2CDC 506 051 D0103 | JRA/S

2CDC 072 060 F0010

2CDC 072 058 F0010



ABB i-bus® KNX
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2.4.3 MaRbild JRA/S X.230.1.1
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ABB i-bus® KNX
Geratetechnik

2.5

Montage und Installation

Der ABB i-bus® KNX Jalousie-/Rollladenaktor JRA/S ist ein Reiheneinbaugerat zum Einbau in Verteilern
zur Schnellbefestigung auf 35-mm-Tragschienen nach DIN EN 60 715.

Das Gerat kann in jeder Einbaulage montiert werden.

Die Verbindung zum Bus erfolgt Gber die mitgelieferte Busanschlussklemme.

Der elektrische Anschluss erfolgt Uber Schraubklemmen. Die Verbindung zum Bus erfolgt Gber die
mitgelieferte Busanschlussklemme. Die Klemmenbezeichnung befindet sich auf dem Gehéuse.

Das Gerat ist betriebsbereit, nachdem die Busspannung angelegt wurde. Sollte zum Zeitpunkt der
Inbetriebnahme noch keine Busspannung zu Verfligung stehen, kénnen die Gerate mit Bedientasten zur
manuellen Bedienung Uber das Inbetriebnahme-Netzteil NTI/Z versorgt werden.

Die Zugéanglichkeit des Gerats zum Betreiben, Priifen, Besichtigen, Warten und Reparieren muss gemaf
DIN VDE 0100-520 sichergestellt sein.

Inbetriebnahmevoraussetzung

Um das Gerat in Betrieb zu nehmen, werden ein PC mit der ETS und eine KNX-Schnittstelle, z.B. USB
oder IP, benétigt. Mit dem Anlegen der Busspannung ist das Gerat betriebsbereit.

Montage und Inbetriebnahme diirfen nur von Elektrofachkraften ausgefiihrt werden. Bei der Planung und
Errichtung von elektrischen Anlagen sowie von sicherheitstechnischen Anlagen fiir Einbruch- und
Branderkennung sind die einschlagigen Normen, Richtlinien, Vorschriften und Bestimmungen des
jeweiligen Landes zu beachten.

Gerat bei Transport, Lagerung und im Betrieb vor Feuchtigkeit, Schmutz und Beschadigung schiitzen.
Gerat nur innerhalb der spezifizierten technischen Daten betreiben!

Gerat nur im geschlossenen Gehéause (Verteiler) betreiben!

Vor Montagearbeiten ist das Gerat spannungsfrei zu schalten.

Gefahr

Um gefahrliche Bertihrungsspannung durch Riickspeisung aus unterschiedlichen Auf3enleitern zu
vermeiden, muss bei einer Erweiterung oder Anderung des elektrischen Anschlusses eine allpolige
Abschaltung vorgenommen werden.

Manuelle Bedienung
Das Gerat hat eine manuelle Bedienmdglichkeit. Mit den Bedientasten der Folientastatur kbnnen spezielle
Funktionen des Gerats ausgefuhrt werden.

Die Folientastatur darf nicht mit spitzen oder scharfkantigen Gegenstanden, z.B. Schraubendreher oder
Stift, bedient werden. Diese kénnten die Tastatur beschadigen.
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Auslieferungszustand

Das Gerat wird mit der physikalischen Adresse 15.15.255 ausgeliefert. Das Applikationsprogramm ist
vorgeladen. Bei der Inbetriebnahme miissen daher nur noch Gruppenadressen und Parameter geladen
werden.

Das gesamte Applikationsprogramm kann bei Bedarf neu geladen werden. Bei einem Wechsel des
Applikationsprogramms oder nach dem Entladen, kann es zu einem langeren Download kommen.

Vergabe der physikalischen Adresse
In der ETS erfolgt die Vergabe und Programmierung der physikalischen Adresse, Gruppenadresse und
Parameter.

Das Gerat besitzt zur Vergabe der physikalischen Adresse eine Taste Programmieren. Nachdem die Taste
betatigt wurde, leuchtet die rote LED Programmieren auf. Sie erlischt, sobald die ETS die physikalische
Adresse vergeben hat oder die Taste Programmieren erneut betatigt wurde.

Reinigen

Verschmutzte Gerate kdnnen mit einem trockenen oder leicht mit Seifenlauge angefeuchteten Tuch
gereinigt werden. Auf keinen Fall durfen atzende Mittel oder Lésungsmittel verwendet werden.

Downloadverhalten

Je nach verwendetem Rechner, kann es, durch die Komplexitat des Gerates, beim Download bis zu
eineinhalb Minuten dauern, ehe der Fortschrittsbalken erscheint.

Wartung

Das Gerat ist wartungsfrei. Bei Schaden, z.B. durch Transport und/oder Lagerung, diirfen keine
Reparaturen vorgenommen werden.
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2.6 Manuelle Bedienung
Allgemein

Uber die manuelle Bedienung kénnen die Ausgénge direkt (iber die Tasten gesteuert werden.

So kénnen bereits wahrend der Inbetriebnahme die an den Ausgangen angeschlossenen Antriebe auf
richtige Verdrahtung Uberpruft werden. Zum Beispiel kann Uberpruft werden, ob die angeschlossenen
Jalousieantriebe richtig auf- bzw. abfahren. Sollte zum Zeitpunkt der Inbetriebnahme noch keine
Busspannung zu Verfligung stehen, kann das Gerét fiir die manuelle Bedienung Gber das Inbetriebnahme-
Netzteil NTI/Z versorgt werden.

Funktionsweise der manuellen Bedienung

Die manuelle Bedienung ermdglicht eine Vorort-Bedienung des Gerats. Standardmafig ist die Taste @
Manuelle Bedienung freigegeben und kann dariiber ein- und ausgeschaltet werden.

Einschalten der manuellen Bedienung:

Taste @ solange betatigen bis die gelbe LED £ standig leuchtet.
Ausschalten der manuellen Bedienung:

Taste @ solange betatigen bis die gelbe LED £ erlischt.
Die gelbe LED £ blinkt wahrend des Umschaltvorgangs.

Nach Anschluss an den KNX, einem ETS-Download oder ETS-Reset befindet sich das Gerat im KNX-
Betrieb. Die LED 2 ist aus. Alle LED zeigen ihren aktuellen Zustand an.

Hinweis

Ist die Manuelle Bedienung generell oder Uber das Kommunikationsobjekt Man. Bedienung
sperren/freigeben gesperrt, blinkt die LED £ wéhrend eines Tastendrucks.

Eine Umschaltung von KNX-Betrieb in die Betriebsart Manuelle Bedienung erfolgt nicht.

Wichtig

Sicherheitstelegramme wie Wetteralarme, Sperren und Zwangsfuhrung haben die héchste Prioritat und
blockieren die manuelle Bedienung. Ist die manuelle Bedienung aktiviert und ein Sicherheitstelegramm
wird empfangen, so wird dieses ausgefiihrt. Das Verhalten nach Busspannungswiederkehr,
Programmierung oder ETS-Reset ist Uber ETS-Parameter einstellbar.

Auslieferungszustand

Im Auslieferungszustand ist die manuelle Bedienung freigegeben. Nach Anschluss an den Bus ist das
Gerat im KNX-Betrieb. Die gelbe LED = ist aus. Alle LEDs der Ausgénge zeigen den aktuellen Zustand an.
Die Tasten der Ausgange sind aufRer Funktion.
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Telegrammverarbeitung bei aktivierter manueller Bedienung

Eingehende Sicherheitstelegramme wie Wetteralarme, Sperren und Zwangsfiihrung haben die hdchste
Prioritat und werden ausgefihrt. Alle anderen Befehle werden empfangen und gespeichert. Nach dem
Deaktivieren des manuellen Betriebs aktualisiert sich das Gerat.

Wird Uber das Kommunikationsobjekt Man. Bed. sperren/freigeben ein Telegramm mit dem Wert 1
empfangen, so wird ein aktiver manueller Betrieb deaktiviert und danach gesperrt. Der manuelle Betrieb
kann Uber die manuellen Tasten nicht mehr aktiviert werden.

Elektromechanisch verriegelte Kontakte

Die Ausgangskontakte (AUF/AB) sind elektromechanisch gegeneinander verriegelt. Somit ist
gewahrleistet, dass an beiden Kontakten niemals gleichzeitig Spannung anliegen kann. Eine gleichzeitig
angelegte Spannung an beiden Kontakten kann zu einer Zerstérung der Antriebe fiihren.

Umkehrpause, Pause zwischen zwei Fahraktionen

Damit der angeschlossene Antrieb nicht durch eine plétzliche Drehrichtungsanderung beschadigt wird,
werden die Ausgangskontakte fur die Dauer der parametrierten Umkehrpause spannungsfrei geschaltet.
Erst danach wird der Ausgangskontakt fiir die gewiinschte Fahrtrichtung geschaltet.

Wichtig

Bei der Parametrierung der Umkehrpause (Betriebsarten Behangsteuerung mit/ohne
Lamellenverstellung) sind die technischen Daten des jeweiligen Antriebsherstellers unbedingt zu
beachten!

In der Betriebsart LUftungsklappe, Schaltbetrieb ist eine Umkehrpause von 100 ms vordefiniert und
kann nicht parametriert werden.
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26.1 Anzeigeelemente

Auf der Frontseite der Gerate befinden sich LEDs zur Anzeige.

Alle LEDs Ausgang X zeigen den aktuellen Zustand an. Im KNX-Betrieb ist die LED % aus.

Das Verhalten der Anzeigeelemente ist in folgender Tabelle beschrieben:

LED KNX-Betrieb Manueller Betrieb

Aus: Gerét befindet sich im KNX-Betrieb Ein: Geréat befindet sich im manuellen Betrieb
C Blinkt (etwa 3 Sek.): Wechsel in manuellen Betrieb. Blinkt (etwa 3 Sek.): Wechsel in KNX-Betrieb.
= Sténdiges Blinken: Die LED blinkt so lange die Taste =]

Manuelle Bedienung

gedriickt wird. Nach dem Loslassen geht die LED £ aus.

Al
Ausgang A...X
AUF/AB

e
Ein #: Endlage oben, Kontakt geschlossen

Ein %z Endlage unten, Kontakt getffnet
Beide LED Ein: Sicherheitsfunktion aktiv, z.B. Windalarm

Blinkt %I Behang fahrt nach oben

Blinkt %z Behang féhrt nach unten
Blinken beide LED im Wechsel*: Stoérung Antriebsfehler (kein Stromfluss oder ungtltige Fahrzeiten)

Aus: Zwischenposition

* nur bei Geraten vom Typ JRA/S x.y.5.1

2.6.2 Bedienelemente

Auf der Frontseite der Gerate befinden sich Tasten zur manuellen Bedienung:

Das Verhalten der Bedienelemente ist in folgender Tabelle in Abh&ngigkeit der Betriebszustande, KNX-
Betrieb und Manueller Betrieb, beschrieben:

Taste KNX-Betrieb Manueller Betrieb
Langer Tastendruck (etwa 3 Sek.): Wechsel in den Langer Tastendruck (etwa 3 Sek.): Wechsel in den KNX-
Manuellen Betrieb, sofern der Manuelle Betrieb nicht Betrieb. Die Eingadnge werden erneut abgefragt und
durch Parametereinstellung gesperrt ist. dadurch werden die Eingangszustande aktualisiert.
- ¢ ; ; Das Rucksetzen des Manuellen Betriebs in den KNX-
Manuelle Bedienun Kurzer Tastendruck: LED = Manuelle Bedienung blinkt . - ! : .
9 und erlischt wieder. Gerét befindet sich weiter im KNX- Betrieb kann je nach Parametrierung auch innerhalb einer

Betrieb. parametrierten Zeit erfolgen.

00

Ausgang A...X
AUF/AB

keine Reaktion Lange Betéatigung: AUF/AB bzw. Offnen/SchlieRen des

Kontaktes
Kurze Betéatigung: Lamellenverstellung/STOPP
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3.1

Inbetriebnahme

In diesem Abschnitt werden die zentralen Funktionen der Jalousie-/Rollladenaktoren beschrieben. Die
Parametrierung des Jalousie-/Rollladenaktors erfolgt mit dem Applikationsprogramm und der Engineering
Tool Software ETS. Durch das Applikationsprogramm stehen dem Gerat umfangreiche und flexible
Funktionen zur Verfligung. Die Standardeinstellungen erlauben die einfache Inbetriebnahme. Je nach
Bedarf kdnnen die Funktionen erweitert werden.

Das Applikationsprogramm ist unter ABB/Jalousie/Schalter zu finden

Fir die Parametrierung wird ein PC oder Laptop mit der ETS und eine Anbindung an den KNX, z.B. tber
RS232-, USB- oder IP-Schnittstelle benétigt.

Uberblick
Uberblick tiber die Funktionen in Tabellenform.
Eigenschaften JRA/S X.230.5.1 4.245.1 X.230.2.1 X.230.1.1
Hardware
Anzahl Ausgange X=2,4,8 4 X=2,4,8 X=2,4,8
Nennspannung 230 VAC 24V DC 230 VAC 230 VAC
Einbauart REG REG REG REG

L 2-, 4fach: 4TE 2-, 4fach: 4TE 2-, 4fach: 4TE
Modulbreite (in TE) gfach: 8TE 4 gfach: 8TE gfach: 8TE
W = Eigenschaft trifft zu
Allgemeine Parametriermdglichkeiten X.230.5.1 42451 X.230.2.1 X.230.1.1

Manuelle Funktionen

Manuelle Bedienung sperren/freigeben

Status manuelle Bedienung

Betriebsarten

Behangsteuerung mit Lamellenverstellung
(Jalousie usw.)

Behangsteuerung ohne Lamellenverstellung
(Rollladen, Markise etc.)

Luftungsklappen, Schaltbetrieb

Allgemeine Geratefunktionen

Automatische Fahrzeitermittlung

Zeitverzdgertes Schalten aller Ausgange

Telegrammratenbegrenzung

Sende- und Schaltverzégerung

In Betrieb-Funktion

Statuswerte anfordern

Luftungsklappen, Schaltbetrieb

Erweiterte Einstellméglichkeiten fiir Antriebe
und Behange

Fortsetzung nachste Seite
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Allgemeine Parametriermdglichkeiten X.230.5.1 4.245.1 X.230.2.1 X.230.1.1
Direkte Funktionen

AUF/AB/STOPP [ ] ] ]
Lamellenverstellung [ ] ] ]
Position Hohe/Lamelle [0...255] [ ] ] ]
Preset-Position anfahren/setzen [ ] ] ]
AUF/AB begrenzt [ ] ] ]
Begrenzung aktivieren [ ] ] ]
Fahrzeitermittlung auslésen [ ] - -
Referenzfahrt auslésen [ ] ] ]
8-Bit-Szene n ] ] ]
Sicherheitsfunktionen

Windalarm L] ] ] ]
Regenalarm L] ] ] ]
Frostalarm [ ] ] ]
Sperren u [ ] [ ] [ ]
Zwangsfiihrung [ [ ] ] ]
Verhalten nach Busspannungsausfall, -

wiederkehr- Programmierung " " " -
Automatikfunktionen

Aktivierung Automatik [ ] ] ]
Position Hohe/Lamelle bei Sonne [ [ ] [ ] ]
Anwesenheit u ] ] ]
Heizen/Kihlen u ] [ ] [ ]
Uberhitzungsschutz ] n n n
Automatik freigeben/sperren [ [ ] ] ]
Direkter Betrieb freigeben/sperren u ] ] ]
Statusmeldungen

Status Hohe/Lamelle [0...255] u ] ] [ ]
Status Endlage oben/unten u [ ] [ ] ]
Status Bedienung [ [ ] ] ]
Status Automatik u ] ] ]
Statusinformation (2 Byte) u ] ] [ ]

B = Eigenschaft trifft zu
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3.1.1 Konvertierung
Fur ABB i-bus® KNX-Geréate ist es ab der ETS3 maglich, die Parametereinstellungen und
Gruppenadressen aus friheren Versionen des Applikationsprogramms zu tibernehmen.

Des Weiteren kann die Konvertierung eingesetzt werden, um die bestehende Parametrierung eines Gerates
auf ein anderes Gerat zu Ubertragen.

Hinweis

Wird in der ETS der Begriff Kanéle verwendet, sind damit immer Ein- und/oder Ausgénge gemeint. Um
die Sprache der ETS moglichst fiir viele ABB i-bus®-Gerate allgemeingliltig zu gestalten, wurde hier das
Wort Kanale verwendet.

Hinweis

Falls die Anzahl der Kanéle des Zielgerats grof3er der Anzahl der Ein-/Ausgange des Quellgeréts ist,
werden nur die ersten Ein-/Ausgange des Zielgerats mit den konvertierten Daten des Quellgerats
beschrieben. Die restlichen Ein-/Ausgange behalten die Defaultwerte bzw. werden auf diese
zurilickgesetzt.

Bei neu hinzu gekommenen Parametern werden nach der Konvertierung die Defaultwerte eingestellt.
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3.1.1.1 Vorgehensweise

e Flgen Sie das gewunschte Geréat in lhr Projekt ein.
e Importieren Sie das aktuelle Applikationsprogramm in die ETS.
e Nehmen Sie Ihre Parametrierungen vor und programmieren Sie das Gerat.

e Nachdem Sie ein Gerat parametriert haben, kdnnen Sie die Einstellungen auf ein zweites Geréat
Ubertragen.

e Dazu klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Produkt und wahlen im Kontextmeni Plug-in >
Konvertieren.

Parameter bearbeiten

Download »
Entladen "
Info »
Gerat zuriicksstzen

Flug-in » Konvertieren
Trennen Kandle kopieran/tauschen

5= Zu Fawvoriten hinzufiigen » Schreib Konfig nach Log-Datei

-+
A Loschen

Ausschneiden Shrg + X

oo

Kopieran Strg+C

DD

Eigenschaftzn Alt + Enter

o Danach nehmen Sie die gewiinschten Einstellungen im Dialog Konvertieren vor.
e Zum Schluss missen Sie noch die physikalische Adresse austauschen und das alte Gerét I6schen.

Méochten Sie nur einzelne Ein-/Ausgénge innerhalb eines Geréates kopieren, benutzen Sie die Funktion
Kopieren und Tauschen von Parametereinstellungen, S. 35.
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3.1.2 Kopieren und Tauschen von Parametereinstellungen

Die Parametrierung von Geréaten kann je nach Umfang der Applikation und Anzahl der Ein-/Ausgénge
eines Gerates viel Zeit in Anspruch nehmen. Um den Arbeitsaufwand wéahrend der Inbetriebnahme
moglichst kurz zu halten, kénnen mit der Funktion Kanale kopieren/tauschen Parametereinstellungen
eines Ein-/Ausgangs auf weitere, frei wahlbare Ein-/Ausgéange kopiert oder mit diesen getauscht werden.
Optional kénnen dabei Gruppenadressen beibehalten, kopiert oder im Ziel-Ein-/Ausgang geléscht werden.

Hinweis

Wird in der ETS der Begriff Kanédle verwendet, sind damit immer Ein- und/oder Ausgénge gemeint. Um
die Sprache der ETS moglichst fir viele ABB i-bus® Geréte allgemeinguiltig zu gestalten, wurde hier das
Wort Kanale verwendet.

Die Kopierfunktion von Ein-/Ausgéngen bietet sich besonders bei Geraten mit den gleichen
Parametereinstellungen mehrerer Ausgénge, Eingénge oder Gruppen an. So werden z.B. Beleuchtungen
in einem Raum haufig identisch angesteuert. In diesem Fall kénnen die Parametereinstellungen von Ein-
/Ausgang X auf alle anderen Ein-/Ausgange oder auf einen speziellen Ein-/Ausgang des Gerats kopiert
werden. Somit missen die Parameter fur diesen Ein-/Ausgang nicht separat eingestellt werden, was die
Inbetriebnahmezeit deutlich verkirzt.

Das Tauschen von Parametereinstellungen ist nitzlich, z.B. falls beim Verdrahten die Klemmen der Ein-
/Ausgénge vertauscht wurden. Die Parametereinstellungen der falsch verdrahteten Ein-/Ausgénge kdnnen
einfach getauscht werden, was eine zeitaufwendige Neuverdrahtung erspatrt.
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3.1.2.1 Vorgehensweise

e Flgen Sie das gewunschte Geréat in lhr Projekt ein.

e Importieren Sie das aktuelle Applikationsprogramm in die ETS.

e Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Produkt, dessen Ausgénge kopiert oder getauscht
werden sollen und wéhlen Sie im Kontextmenu Plug-in > Kanéle kopieren/tauschen.

Parameter bearbeiten
Download

Entladen

Info

Gerdt zurlicksetzen

[

Flug-in
Trennen

5> Zu Favoriten hinzufiigen

Zu Produktvorlagen

[

Léschen

x +

Ausschneiden

(i1}

[ ol N ]

Eigenschaften

Strg + X
Strg + C

Alt + Enter

Konwertieren
Kandle kopieren/tauschen

=rhreib Konfig nach Log-Datei

Danach nehmen Sie die gewiinschten Einstellungen im Dialog Kanéale kopieren/tauschen vor.
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3.1.2.2 Dialog Kanéale kopieren/tauschen
Cuell-k.anal Zigl-k.anale
Aluzgang & Alzgang B
Auzgang B Alzgang B
Auzgang C Auzgang C

&lle ] [ Keiner ]

(%) Gruppenadrezzen im Zielk anal unverdndert lassen [wenn moglich]

() Gruppenadiezsen kopieren

(" Gruppenadreszzen im Zielk anal laschen _

() Gruppenadressen beibehalken

(%) Gruppenadrezzen mittauschen

..
() Gruppenadreszen lgschen -

0k | | Abbrechen |

Links oben sehen Sie das Auswabhlfenster Quell-Kanal zum Markieren des Quell-Kanals. Daneben
befindet sich das Auswabhlfenster fiir den/die Ziel-Kanal/Kanale zum Markieren des/der Ziel-
Kanals/Kanale.

Quell-Kanal

Mit der Auswahl des Quell-Kanals wird festgelegt, welche Parametereinstellungen kopiert oder getauscht
werden sollen. Es kann immer nur ein Quell-Kanal ausgewahlt werden.

Ziel-Kanale

Mit der Auswahl des/der Ziel-Kanals/Kanale legen Sie fest, welche/r Kanal/Kanéle die
Parametereinstellungen des Quell-Kanals Gibernehmen sollen.

e  Fir die Funktion Tauschen kann immer nur ein Ziel-Ausgang ausgewahlt werden.

e Fr die Funktion Kopieren kénnen gleichzeitig verschiedene Ziel-Kanale ausgewahlt werden. Hierzu
betatigen Sie die Strg/Ctrl-Taste und markieren die gewiinschten Kanéle, z.B. Kanal B und C mit dem

Mauszeiger.
Mit dieser Schaltflache wahlen Sie alle vorhandenen Ziel-Kanéle aus, z.B. A...C.
Mit dieser Schaltflache setzen Sie |lhre Auswahl der Ziel-Kanale zuriick.
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Kopieren
Vor dem Kopieren der Parametereinstellungen kénnen noch folgende Optionen ausgewahlt werden:

e Gruppenadressen im Ziel-Kanal unverandert lassen (wenn mdglich)
e  Gruppenadressen kopieren

e  Gruppenadressen im Ziel-Kanal |[6dschen

Mit dieser Schaltflache kopieren Sie die Einstellungen des Quell-Kanals in den/die Ziel-

Kanal/Kanéle.
Tauschen
Vor dem Tauschen der Parametereinstellungen kénnen noch folgende Optionen ausgewahlt werden:
e Gruppenadressen beibehalten
e  Gruppenadressen mittauschen

e  Gruppenadressen ldschen

T v Mit dieser Schaltflache tauschen Sie die Einstellungen des Quell-Kanals mit denen des
Ziel-Kanals.
ak, Mit dieser Schaltflache bestatigen Sie lhre Auswahl und das Fenster schlief3t sich.

Abbrechen | Mit dieser Schaltflache schlie3t sich das Fenster ohne eine Veranderung
durchzufiihren.
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3.2 Parameter

Die Parametrierung der Gerate erfolgt mit der Engineering Tool Software ETS.

Das Applikationsprogramm liegt im Produktkatalog der ETS unter ABB/Jalousie/Schalter ab.
Die Defaultwerte der Parameter sind unterstrichen dargestellt,

z.B.

Optionen: ja
nein

Evtl. Hinweise, z.B.:

Hinweis

Das Gerat besitzt mehrere Ausgéange. Da die Funktionen fur alle Ausgénge jedoch gleich sind, werden
diese lediglich anhand des Ausgangs A erlautert.
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3.2.1

Parameterfenster Allgemein

In diesem Parameterfenster kdnnen Ubergeordnete Parameter eingestellt werden.

Allgemein ; - o
Zeitverzogertes Schalten aller Ausgangs |deak|jv[en A
Manuelle Badiznuna
Wetteralarme Zende- und Schaltverziigerung nach 2 %
A Aligemein Busspannungswiederkehr in 5 [2...255]
A: Sicherheit/Wetter Wahrend der Sende- und Schaltverzogerung <-- Hinweis
A: Antrich bleiben die Ausgénge unverdndert,
A: Behang Objekt "In Betrieb” zyklisch senden [nein - |
A: Funktionen
A Statusmeldungen Anzzhl Telegramme begrenzen |nein v |
B: Allgemein
8: Sicherheit/Wetter Kommunikationsobjekt freigeben lnein - |
"Statuswerte anfordem” 1 Bit
B: Antrieb

Zeitverzdgertes Schalten aller Ausgénge

Optionen: deaktiviert
aktiviert

In groRen KNX-Anlagen wird durch zentrale Telegramme beim gleichzeitigen Anlaufen aller Antriebe ein
groRBer Anlaufstrom erzeugt. Durch das zeitverzégerte Schalten der Ausgénge, wird der Anlaufstrom
begrenzt. Die zentralen Fahr-Telegramme werden verzdgert ausgefiihrt. Die Zeitverzégerung beim
Ausfiihren einer Fahraktion gilt fiir die folgenden Kommunikationsobjekte bzw. Zustédnde (auch bei
aktivierter Automatik-Steuerung):

e Sonne: Héhe anfahren [0...255], Sonne: Lamelle anfahren [0...255]

e  Sperren, Zwangsfiihrung

e  Windalarm, Regenalarm, Frostalarm

e Pos. Héhe anfahren [0...255]

e Pos. Lamelle anfahren [0...255]

e Programmierung, Reset

e  Busspannungsausfall

e  Busspannungswiederkehr

e Position bei Riicknahme von Wetteralarm, Sperren und Zwangsfiihrung

Die Zeitverzdgerung beim Ausfiihren einer Fahraktion wird flr die folgenden Kommunikationsobjekte nicht
berlcksichtigt:

e Behang Auf-Ab fahren, Behang Auf-Ab begrenzt

o Lamellenverstellung/Stopp Auf-Ab, Stopp

e Position 1, 2 anfahren, Position 3, 4 anfahren

Damit ist gewahrleistet, dass die direkte Bedienfunktion - z.B. liber einen Taster - nicht zeitverzogert wird.

e aktiviert: Der Parameter Zeitverzégerung in s wird eingeblendet.
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Zeitverzdgerungin s
[1...15]

Optionen: 1...15

Dieser Parameter legt die Zeitverzégerung fest, mit der die Ausgange nacheinander schalten. Die
eingestellte Zeitverzégerung gilt fir alle Ausgange bzw. angeschlossene Antriebe des Aktors.

Achtung

Die parametrierte Zeitverzdgerung gilt auch fir die Automatik-Steuerung, Wetteralarme und
Zwangsfiihrungen. Deshalb sollte die Zeitverzdgerung nur verwendet werden, wenn in grof3en
Anlagen ein Netzspannungsausfall durch gleichzeitiges Anlaufen der Antriebe befiirchtet wird.

Sende- und Schaltverzégerung nach
Busspannungswiederkehr in s [2...255]

Optionen: 2...255
Wahrend der Sende- und Schaltverzégerung werden Telegramme nur empfangen. Die Telegramme

werden jedoch nicht verarbeitet und die Ausgange bleiben unverandert. Es werden keine Telegramme auf
den Bus gesendet.

Nach Ablauf der Sende- und Schaltverzégerung werden Telegramme gesendet und der Zustand der
Ausgénge entsprechend der Parametrierung bzw. der Kommunikationsobjektwerte eingestellt.

Werden wéhrend der Sende- und Schaltverzdgerung Kommunikationsobjekte Uber den Bus ausgelesen,
z.B. von Visualisierungen, so werden diese Anfragen gespeichert und nach Ablauf der Sende- und
Schaltverzégerung beantwortet.

In der Verzdgerungszeit ist eine Initialisierungszeit von etwa zwei Sekunden enthalten. Die
Initialisierungszeit ist die Reaktionszeit, die der Prozessor benétigt, um funktionsbereit zu sein.
Wie verhélt sich das Gerat bei Busspannungswiederkehr?

Nach Busspannungswiederkehr wird grundsétzlich zunachst die Sendeverzdgerungszeit
abgewartet, bis Telegramme auf den Bus gesendet werden. Parametrierte Positionen bei
Busspannungswiederkehr werden sofort angefahren. Wahrend der Schaltverzégerungszeit werden
eingehende Telegramme aktualisiert. Das zuletzt empfangene Telegramm mit hdchster Prioritat
wird ausgefiihrt. Die manuelle Bedienung kann sofort ausgefiihrt werden.

Objekt “In Betrieb* zyklisch senden

Optionen: nein
ja

Das Kommunikationsobjekt In Betrieb meldet die Anwesenheit des Geréts auf den Bus. Dieses zyklische
Telegramm kann durch ein externes Gerat Uberwacht werden. Falls kein Telegramm empfangen wird,
kann das Gerat defekt oder die Busleitung zum sendenden Gerat unterbrochen sein.

e nein: Das Kommunikationsobjekt In Betrieb wird nicht freigegeben.

e ja: Das Kommunikationsobjekt In Betrieb und folgende Parameter werden freigegeben:
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Sendezykluszeit in s [1...65.535]
Optionen: 1...60...65.535

Hier wird das Zeitintervall eingestellt, mit dem das Kommunikationsobjekt In Betrieb (Nr. 0) zyklisch
ein Telegramm sendet.

Objektwert

Optionen: 1
0

Hier wird die Polaritat des Objektwerts eingestellt.

Hinweis

Nach Busspannungswiederkehr sendet das Kommunikationsobjekt seinen Wert nach Ablauf der
eingestellten Sende- und Schaltverzégerung.

Anzahl Telegramme begrenzen
Optionen: nein
ja

Mit der Telegrammratenbegrenzung wird die vom Gerat erzeugte Buslast begrenzt. Diese Begrenzung
bezieht sich auf alle vom Gerat gesendeten Telegramme.

e ja: Folgende Parameter erscheinen:

Max. Anzahl gesendeter Telegramme
Optionen: 1...255

im Zeitraum

Optionen: 50 ms/100 ms...1s...30 s/1 min

Diese Parameter legen fest, wie viele Telegramme das Gerat innerhalb eines Zeitraums sendet.
Die Telegramme werden zu Beginn eines Zeitraumes schnellstméglich gesendet.

Hinweis

Das Gerat zahlt die gesendeten Telegramme innerhalb des parametrierten Zeitraums. Sobald
die maximale Anzahl gesendeter Telegramme erreicht ist, werden bis zum Ende des Zeitraums
keine weiteren Telegramme auf den KNX gesendet. Ein neuer Zeitraum startet nach dem Ende
des vorangehenden. Dabei wird der Telegrammzéahler auf Null zuriickgesetzt und das Senden
von Telegrammen wieder zugelassen. Es wird immer der zum Zeitpunkt des Sendens aktuelle
Wert des Kommunikationsobjekts gesendet.

Der erste Zeitraum (Pausenzeit) ist nicht exakt vorgegeben. Dieser Zeitraum kann zwischen null
Sekunden und dem parametrierten Zeitraum liegen. Die anschlieenden Sendezeiten
entsprechen der parametrierten Zeit.

Beispiel:

Maximale Anzahl gesendete Telegramme =5, Zeitraum =5 s. 20 Telegramme stehen zum
Senden bereit. Das Gerat schickt sofort 5 Telegramme. Nach maximal 5 Sekunden werden die
nachsten 5 Telegramme gesendet. Ab diesem Zeitpunkt werden alle 5 Sekunden weitere 5
Telegramme auf den KNX gesendet.
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Kommunikationsobjekt freigeben
» Statuswerte anfordern“ 1 Bit

Optionen: nein
ja

e ja: Das 1-Bit-Kommunikationsobjekt Statuswerte anfordern wird freigegeben.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kénnen samtliche Statusmeldungen angefordert werden, sofern diese
mit der Option bei Anderung oder Anforderung parametriert sind.

Mit der Option ja erscheint folgender Parameter:

anfordern bei Objektwert

Optionen: 0
1
0 oder 1

e 0: Das Senden der Statusmeldungen wird mit dem Wert 0 angefordert.
e 1: Das Senden der Statusmeldungen wird mit dem Wert 1 angefordert.

e 0 oder 1: Das Senden der Statusmeldungen wird mit den Werten 0 oder 1 angefordert.
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3.2.2 Parameterfenster Manuelle Bedienung

In diesem Parameterfenster kdnnen alle Einstellungen zur manuellen Bedienung vorgenommen werden.
Die manuelle Bedienung sowie die ETS-Parameter und Kommunikationsobjekte sind nur bei Geraten vom
Typ JRA/S x.y.5.1 und JRA/S x.y.2.1 verfugbar.

Allgemein

Manuelle Bedienung
Wetteralarme

: Allgemein

: Sicherheit/Wetter
: Antrieb

Behang

» Funktionen
Statusmeldungen
; Allgemein

+ Sicherheit/\WWetter
: Antricb

[ = T - R e e

Manuelle Bedienung

Optionen: freigegeben
gesperrt

Manuelle Bediznung

Zuriicksetzen von manueller Badienung
auf KMX-Betrieb

Zeit filr autom. Zuriicksetzen
in 5 [10...6.000]

Kommunikationsobjekt freigeben
“Status man. Bedienung” 1 Bit

Sicherheitsbefehle wie Wetteralarme,
Spemen und Zwangsfuhrung haben

hachste Prioritét und blockieren die
manuslle Bedienung!

Uber Objekt sperren/freigeben

|freigegeben

M |

lautomatisch und Gber Taste

X |

300

)
=)

| nein

b |

<-- Hinweis

Dieser Parameter legt fest, ob die Umschaltung zwischen den Betriebszustanden manueller Betrieb und
KNX-Betrieb iber die Taste @ am Gerat freigegeben oder gesperrt ist.

o freigegeben: Bei dieser Auswahl kdnnen die Ausgange tber die manuellen Tasten gesteuert werden.

e gesperrt: Bei dieser Auswahl ist die manuelle Bedienung gesperrt. Die Ausgénge kdnnen nicht mehr
Uber die manuellen Tasten gesteuert werden.

e Uber Objekt sperren/freigeben: Das Kommunikationsobjekt Man. Bed. sperren/freigeben erscheint. Mit
diesem Kommunikationsobjekt kann die manuelle Bedienung tiber den Bus freigegeben oder gesperrt

werden.

Telegrammwert O = Taste =) freigegeben

1 = Taste @ gesperrt

Fir weitere Informationen siehe Manuelle Bedienung, S. 28.
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Zuriicksetzen von manueller Bedienung
auf KNX-Betrieb

Optionen: Uber Taste

automatisch und iber Taste

Dieser Parameter legt fest, wie lange die manuelle Bedienung aktiviert bleibt bzw. nach welcher Zeit in
den KNX-Betrieb gewechselt werden soll. Er erscheint bei Auswahl der Parameteroption tiber Objekt
sperren/ freigeben bzw. freigegeben.

Uber Taste: Die manuelle Bedienung bleibt so lange aktiviert, bis sie wieder Uber die manuelle Taste

@ oder tber das Kommunikationsobjekt deaktiviert wird.

automatisch und Uber Taste: Die manuelle Bedienung bleibt nach der letzten Tastenbetétigung
solange aktiviert, bis die parametrierte Zeit abgelaufen ist oder sie tber die manuelle Taste
deaktiviert wurde. Folgender Parameter erscheint:

Zeit fur autom. Zuriicksetzen

in s [10...6.000]

Optionen: 10...300...6.000

Die manuelle Bedienung bleibt solange aktiviert, bis die parametrierte Zeit abgelaufen ist oder sie

Uber die manuelle Taste @ deaktiviert wurde.

Kommunikationsobjekt freigeben
»Status man. Bedienung“ 1 Bit

Optionen: nein

ja

ja: Der Parameter Objektwert senden und das Kommunikationsobjekt Status man. Bedienung
erscheinen.

Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren
bei Anderung
bei Anforderung
bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert aber nicht gesendet (Der Status kann Gber

das Kommunikationsobjekt gelesen werden).
e Dbei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e Dbei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung oder Anforderung gesendet.

Hinweis

Sicherheitstelegramme, z.B. Wetteralarme, Sperren und Zwangsfiihrung haben die héchste Prioritat
und blockieren die manuelle Bedienung! Wird wahrend der manuellen Bedienung ein
Sicherheitstelegramm aktiv, wird die parametrierte Sicherheitsposition angefahren. Die manuelle
Bedienung des betroffenen Ausgangs ist solange blockiert, wie die Sicherheitsfunktion aktiv ist.
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3.2.3 Parameterfenster Wetteralarme

In diesem Parameterfenster werden Ubergeordnete Einstellungen vorgenommen, die die Wetteralarme

betreffen.
Allgemein .
Parametrierung | standard b
Manuelle Bedienung
Wetteralarme Priorititsreihanfolge der Wettaralarme 1.Windalarm - 2.R=ganalarm - 3.Frostalarm
A Allgemein
£: Sicherheit/Wetter Kommunikationscbjekt Nr. 1 fiur Windalarm aktiviert
A: Antrieb Kommunikationsobiekt Nr. 2 fiir Windalarm deaktiviert
A: Behang
i Kommunikationsobjekt Nr. 3 fiir Windalarm deaktiviert
A: Funktionen
A: Statusmeldungen Uberwachungszeit Windalarm in s 0 %
8: Allgemein [0...1.000] (O=zyk. Uberw. deakt.)
B: Sicherheit/\Wetter Kommunikationsobjekt fir Regenalarm deaktiviert
B: Antrieb
Kommunikationsobjekt fur Frostalarm deaktiviert
B: Behang
B: Funktionen Wind-, Regen-, und Frostalarm sind erst <-- Hinweis
B: Statusmeldungen aktiviert, wenn auf der Seite
C: Allgemein “¥: Sicherheit/\Wetter” eine Position bei
) . Wetteralarm aktiviert wurde
C: Sicherheit\Wetter
C: Antrich Altivierte Wetteralarmobjekte nach nein -
€ Bedinig Busspannungswiederkehr lesan

Parametrierung

Optionen: standard
benutzerdefiniert

Hier kdnnen Einstellungen zum Umfang der Parametrierung vorgenommen werden.

e standard: In dieser Einstellung besteht die Méglichkeit den Ausgang einem Kommunikationsobjekt fur
Windalarm zuzuordnen. Das Kommunikationsobjekt Windalarm Nr. 1 sowie der Parameter
Uberwachungszeit fiir Windalarm in s sind eingeblendet.

e benutzerdefiniert: In dieser Einstellung ist der vollstandige Parameterzugriff fiir komplexe
Anwendungen moglich. Weitere Parameter fiir die Bearbeitung erscheinen.

Prioritatsreihenfolge der Wetteralarme

Optionen: 1.Windalarm — 2.Regenalarm — 3.Frostalarm
1.Windalarm — 2.Frostalarm — 3.Regenalarm
1.Regenalarm — 2. Windalarm — 3.Frostalarm
1.Regenalarm — 2.Frostalarm — 3.Windalarm
1.Frostalarm — 2.Regenalarm — 3.Windalarm
1.Frostalarm — 2.Windalarm — 3.Regenalarm

Dieser Parameter legt die Prioritat zwischen den Wetteralarm-Funktionen fest. Wenn gleichzeitig mehr als
ein Wetteralarm auftritt, dann wird immer nur der Wetteralarm mit der h6chsten parametrierten Prioritat
ausgefihrt.
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Kommunikationsobjekt Nr. 1 fir Windalarm
Kommunikationsobjekt Nr. 2 fir Windalarm
Kommunikationsobjekt Nr. 3 fir Windalarm
Kommunikationsobjekt fir Regenalarm

Kommunikationsobjekt fir Frostalarm

Optionen: deaktiviert
aktiviert

Diese Parameter aktivieren die Wetteralarmfunktionen und die dazugehérigen Kommunikationsobjekte.

e aktiviert: Die Parameter fiir die Uberwachungszeiten der Wetteralarme erscheinen.

Hinweis

Wind-, Regen-, und Frostalarm sind erst aktiviert, wenn im Parameterfenster A: Sicherheit/Wetter eine
Position bei Wetteralarm aktiviert wurde:

Beispiel:
Position bei Windalarm
Option: aktiviert - auf

Uberwachungszeit Windalarm in s
Uberwachungszeit Regenalarm in s
Uberwachungszeit Frostalarm in s

[0...1.000] (0 = zykl. Uberwachung deaktiviert)
Optionen: 0...1.000

Diese Parameter legen die zyklische Uberwachungszeit fiir Wind-, Regen-, und Frostalarm in Sekunden
fest.

Die Wetteralarme der Wettersensoren werden vom JRA/S zyklisch tiberwacht.

Senden die Wettersensoren den Telegrammwert 0, liegt kein Wetteralarm vor. Der JRA/S erwartet dieses
Signal. Bleibt das Signal innerhalb der parametrierten Uberwachungszeit aus, ist davon auszugehen, dass
der Sensor defekt ist oder die Busleitung unterbrochen wurde. Der Behang wird dann in die parametrierte
Alarm-Position gefahren. Die Bedienung ist gesperrt.

Senden die Wettersensoren den Telegrammwert 1 (Wetteralarm), dann werden die parametrierten Alarm-
Positionen sofort angefahren. Die Parameter Uberwachungszeit Regenalarm in s bzw. Uberwachungszeit
Frostalarm in s erscheinen, sobald bei den Parametern Kommunikationsobjekt fiir Regenalarm bzw.
Kommunikationsobjekt fiir Frostalarm die Option aktiviert eingestellt wurde.

e  0: Die zyklische Uberwachung ist deaktiviert.

Hinweis

Die Uberwachungszeit im JRA/S sollte mindestens drei- bis viermal so groR sein, wie die zyklische
Sendezeit des Sensors. So werden nicht sofort beim Ausbleiben eines Signals, z.B. durch hohe
Buslast, die Behéange in die Alarm-Position gefahren.
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Aktivierte Wetteralarmobjekte nach
Busspannungswiederkehr lesen
Optionen: ja

nein

e ja: Die Werte der Kommunikationsobjekte Windalarm 1...3, Regenalarm und Frostalarm werden -
sofern aktiviert - nach Busspannungswiederkehr gelesen. Sollte ein Wetteralarm anliegen, wird die
Position bei Wetteralarm angefahren.

Hinweis

Beim sendenden Gerat missen die Lese-Flags gesetzt sein.
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3.24

Parameterfenster A: Allgemein

In diesem Parameterfenster werden die allgemeinen Einstellungen fir den Ausgang A vorgenommen.

Allgemein

Manuelle Badienung

Wettaralarme
A: Allgemein

A
: Antrieb

m W Pr TP >

Sicherheit/\Wetter

Behang

1 Funktionen

Statusmeldungen

: Allgemein
1 Sicherheit/\Wetter

Betriebsart

Optionen:

Betrichsart

Zum Steuern von Jalousien, Raffstoren,
Lamellenvorhangen, etc,

\erhalten bei Busspannungsausfall,
-wiederkehr, Programmierung und Resst

Verhalten bei Busspannungsausfall

Werhalten nach Busspannungswiederkehr

Werhalten nach Programmierung
bzw. nach einem ETS-Reset

Behangsteuerung mit Lamellenverstellung

Behangsteuerung ohne Lamellenverstellung
Liftungsklappen, Schaltbetrieb

|Behangsteuerung mit Lamellenvarstellung -

<-- Hinweis

|stopp

[Sbopcl

| Stopp

Dieser Parameter legt die Betriebsart des Ausgangs fest. Je nach Betriebsart unterscheiden sich die
Parameter und die Kommunikationsobjekte fiir den jeweiligen Ausgang. Die Betriebsarten
Behangsteuerung mit Lamellenverstellung und Behangsteuerung ohne Lamellenverstellung unterschieden
sich nur geringfligig durch die Funktionen der Lamellenverstellung. Daher werden diese anhand der
Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung beschrieben. Parameter bzw.
Kommunikationsobjekte, die nicht oder ausschlielich in der Betriebsart Behangsteuerung ohne
Lamellenverstellung verfiigbar sind, sind besonders gekennzeichnet.

Die Beschreibung der Parameter fir die Betriebsart Liiftungsklappen, Schaltbetrieb finden Sie ab S. 87.
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3.25 Parameter Betriebsart Behangsteuerung mit und ohne Lamellenverstellung

Die Funktionen des Jalousie-/Rollladenaktors JRA/S x.y.5.1 mit Fahrzeitermittlung und manueller
Bedienung werden anhand der Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung erlautert. Bei den
Geratetypen JRA/S x.y.2.1 und JRA/S x.y.1.1 entfallen einige Parameter sowie die dazugehérigen
Kommunikationsobjekte.

e JRA/S x.y.2.1 besitzt keine Funktion zur Fahrzeitermittlung

e JRA/S x.y.1.1 besitzt keine Manuelle Bedienung und keine Funktion zur Fahrzeitermittlung

Parameter bzw. Kommunikationsobjekte, die nicht oder ausschlieRlich in der Betriebsart Behangsteuerung
ohne Lamellenverstellung verfiigbar sind, sind besonders gekennzeichnet.

Allgemein i
: Betriehsart |Beharhgsteuerung mit Lamellenverstellung - |

Manuelle Bedienung
Wetteralarme Zum Steuern von Jalousien, Raffstoren, =— Hinweis
A: Allgemein Lamellenvorhdngen, etc.
A Sicherheit/Wetter Verhalten bei Busspannungsausfzll,
A ek -wiederkehr, Programmigrung und Resat
A: Behang verhalten bei Busspannungsausfall Isn:.pp - |
A: Funktionen
£: Statusmeldungen Verhalten nach Busspannungswiederkshr Ismpp - |
B: Allgemein

) . Werhalten nach Programmizrung |Stc-;|p - |
B: Sicherheit/Wetter bzw. nach einem ET5-Resst

Verhalten bei Busspannungsausfall

Optionen: keine Reaktion
Auf
Ab

Stopp
Uber diesen Parameter wird das Verhalten des Ausgangs bei Busspannungsausfall eingestellt.
e Keine Reaktion: Die Ausgangskontakte bleiben in ihrer aktuellen Lage.
e Auf/Ab: Der Behang fahrt nach oben bzw. unten.

e Stopp: Fuhrt der Behang gerade eine Fahraktion aus, so wird diese Fahraktion unverzuglich gestoppt.
Ist der Behang in Ruhe, dann behélt er seine Position unverandert bei.
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Verhalten nach Busspannungswiederkehr

Verhalten nach Programmierung
bzw. nach einem ETS-Reset

Optionen: Keine Reaktion
Auf
Ab
Stopp
Position 1...4
Position frei definiert
Sonnenschutz-Automatik aktivieren

Dieser Parameter legt das Verhalten des Ausgangs bei Busspannungswiederkehr bzw. nach Download
und ETS-Reset fest.

¢ Keine Reaktion: Die Ausgangskontakte bleiben in ihrer aktuellen Lage.
e Auf/Ab: Der Behang fahrt auf bzw. ab.

e Stopp: Fuhrt der Behang gerade eine Fahraktion aus, so wird diese Fahraktion unverzuglich gestoppt.
Ist der Behang in Ruhe, dann behélt er seine Position unverandert bei.

e Position 1...4: Wird eine dieser Positionen gewahlt, so fahrt der Behang eine voreingestellte Position
an. Die Behanghthe und Lamellenstellung der jeweiligen Position werden im Parameterfenster A:
Positionen/Presets, S. 72) eingestellt.

e Position frei definiert: Es wird eine frei definierte Position angefahren. Folgende Parameter
erscheinen.

Position H6he in % [0...100]
(0% = oben; 100% = unten)

Position Lamelle in % [0...100]
(0% = offen; 100% = geschlossen)

Hinweis

Die Parameter zur Lamellenverstellung sind ausschlieBlich in der Betriebsart Behangsteuerung
mit Lamellenverstellung verfugbar.

Optionen: 0...100
Diese Parameter legen die Hohe bzw. die Lamellenstellung des Behangs fest.

e  Sonnenschutz-Automatik aktivieren: Die Sonnenschutz-Automatik wird nach
Busspannungswiederkehr bzw. nach Download und ETS-Reset eingeschaltet.
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3.25.1 Parameterfenster A: Sicherheit/Wetter

In diesem Parameterfenster werden Einstellungen vorgenommen, die die Funktion Sicherheit/Wetter

betreffen.
Allgemein .
Parametrierung |standard b |

Manuelle Bedienung
Wetteralarme Ausgang reagiert auf Kommunikations- 1
A: Aligemein objekt fiir Windalarm Nr.
A: Sicherheit/Wetter Position bei Windalarm lakﬁuie,-t - auf - |
A: Antrieb
A: Behang Position bei Regenalarm deaktiviert
A Frnkilonca Position bei Frostalarm deaktiviert
A Statusmeldungen
8: Allgemein Sparren deaktiviert
8: Sicherheit/\Wetter Zwangsfihrung (1 Bit/2 Bit) deaktiviert
B: Antrieb
8: Behang Position bei Ricknahme von Wetteralarm, keine Rezktion

3 Sparren und Zwangsfilhrung
B: Funktionen

Pasition wird nur bei deaktivierter <-- Hinweis
B Statusmeld
stk Sonnenschutz-Automatik angefahren

C: Aligemein

- : Sonnenschutz-Automatik bei Ricknahme von nein
ok e Sicherheitsfunktion deaktivieren
C: Antrieb

. Prioritdtsfolge der Sicherheits- 1. Wetteralarm - 2.5perren - 3.Zwangsfihrung
C; Behang 7

funktionen

C: Funktionen

. Wind-, Regen-, und Frostalarm sind <-- Hinweis
C: Statusmeldungen arst aktiviert, wenn auf der Ssite
D: Allgemein

) . “Wetteralarme” die Objekte freigegeben

D: Sicherheit/Wetter u. mit Gruppenadressen verknipft sind

Parametrierung
Optionen: standard
benutzerdefiniert
Dieser Parameter legt den Umfang der Parametrierung fest.

e standard: Der Behang fahrt im Falle eines Windalarms tiber den Parameter Position bei Windalarm in
eine voreingestellte Position. In kleineren Projekten reicht diese Einstellung meistens aus. Der
Ausgang reagiert bei dieser Einstellung nur auf das Kommunikationsobjekt Windalarm Nr.1.

e benutzerdefiniert: Der vollstandige Parameterzugriff fiir komplexe Anwendungen bzw.
Sicherheitseinstellungen des Ausgangs sind mdéglich. Weitere Parameter erscheinen.

Ausgang reagiert auf Kommunikations-
objekt fur Windalarm Nr.

Optionen: Ausgang reagiert nicht auf Windalarm
1/ 2/ 3/ 1+2/ 1+3/ 2+3/ 1+2+3

Dieser Parameter legt fest, auf welche Windalarm-Kommunikationsobjekte der Ausgang reagiert. Die
Werte der zugeordneten Kommunikationsobjekte werden ODER-verknipft.
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Position bei Windalarm

Position bei Regenalarm

Position bei Frostalarm
Optionen: aktiviert - keine Reaktion

aktiviert — auf

aktiviert — ab

aktiviert — stopp

aktiviert - Position 1...4
aktiviert - Position frei definiert
deaktiviert

Diese Parameter legen die Position des Behangs bei Empfang eines Wetteralarms (Wind, Regen, Frost)
fest. Der Behang ist Uber andere Kommunikationsobjekte oder die manuelle Bedienung solange nicht
mehr bedienbar, bis der Wetteralarm zuriickgenommen wird. Fahrbereichsbegrenzungen werden bei
Wetteralarmen nicht bertcksichtigt.

aktiviert - keine Reaktion: Fihrt der Behang gerade eine Fahraktion aus, so wird diese Fahraktion bis
in die Zielposition ausgefiihrt. Ist der Behang in Ruhe, dann behélt er seine Position unverandert bei.

aktiviert - auf: Der Behang fahrt bei Empfang eines Wetteralarms AUF.
aktiviert - ab: Der Behang fahrt bei Empfang eines Wetteralarms AB.

aktiviert - stopp: Fuhrt der Behang gerade eine Fahraktion aus, so wird diese Fahraktion unverziglich
gestoppt. Ist der Behang in Ruhe, dann behélt er seine Position unverandert bei.

aktiviert Position 1...4: Wird eine dieser Positionen gewahlt, so fahrt der Behang eine voreingestellte
Position an. Die Behanghohe und Lamellenstellung der jeweiligen Position werden im
Parameterfenster A: Positionen/Presets, S. 72) eingestellt.

aktiviert - Position frei definiert: Es kann eine frei definierte Position angefahren werden. Folgende
Parameter erscheinen:

Position Hohe in %
(0% = oben; 100% = unten)

Position Lamelle in %
(0% = offen; 100% = geschlossen)

Hinweis

Die Parameter zur Lamellenverstellung sind ausschlieBlich in der Betriebsart Behangsteuerung
mit Lamellenverstellung verfugbar.

Optionen: 0...100
Diese Parameter legen die Hohe bzw. die Lamellenstellung des Behangs fest.

deaktiviert: Im Falle eines Wetteralarms erfolgt keine Reaktion.
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Sperren
Optionen:

deaktiviert
aktiviert

Dieser Parameter gibt die Funktion Sperren frei. Der Behang fahrt z.B. in eine parametrierte Position oder
die Bedienung ist gesperrt. Beispiel: Die Bedienung eines Innenbehangs (Innenjalousie oder Rollo) ist bei

gedffnetem

Fenster gesperrt.

e aktiviert: Das Kommunikationsobjekt Sperren ist freigegeben. Folgender Parameter erscheint.

Position bei Sperren

Optionen: keine Reaktion
Auf
Ab
Stopp
Position 1...4

Dies
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Position frei definiert
er Parameter legt die anzufahrende Position fiir die Funktion Sperren fest.

keine Reaktion: Fihrt der Behang gerade eine Fahraktion aus, so wird diese Fahraktion bis in
die Zielposition ausgefiihrt. Ist der Behang in Ruhe, dann behéalt er seine Position unverandert
bei.

Auf bzw. Ab: Der Behang fahrt AUF bzw. AB.
Stopp: Fihrt der Behang gerade eine Fahraktion aus, so wird diese Fahraktion unverziiglich

gestoppt. Die Ausgange werden spannungsfrei geschaltet. Ist der Behang in Ruhe, dann
behalt er seine Position unveréndert bei.

Position 1...4: Wird eine dieser Positionen gewahlt, so fahrt der Behang eine voreingestellte
Position an. Die Behanghohe und Lamellenstellung der jeweiligen Position werden im
Parameterfenster A: Positionen/Presets, S. 72) eingestellt.

Position frei definiert: Eine frei definierte Position wird angefahren. Folgende Parameter
erscheinen.

Position Hohe in %
(0% = oben; 100% = unten)

Position Lamelle in % [0...100]
(0% = offen; 100% = geschlossen)

Hinweis

Die Parameter zur Lamellenverstellung sind ausschlie3lich in der Betriebsart
Behangsteuerung mit Lamellenverstellung verfiigbar.

Optionen: 0...100
Diese Parameter legen die Hohe bzw. die Lamellenstellung des Behangs fest.

deaktiviert: Im Falle eines Wetteralarms erfolgt keine Reaktion.
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Zwangsfihrung (1 Bit/2 Bit)
Optionen: deaktiviert

aktiviert (1 Bit)
aktiviert (2 Bit)

Mit der Funktion Zwangsfuhrung kann der Behang tber ein 1-Bit-Telegramm in eine bestimmte Position
fahren oder Uiber 2-Bit-Telegramme auf-/abgefahren und die Bedienung gesperrt werden. Die Funktion
Zwangsfiihrung wird z.B. dazu benutzt, um Jalousien nach oben zu fahren, um die Fenster zu putzen,
oder nach unten, um die Lamellen zu putzen. Gleichzeitig ist die Bedienung des Behangs gesperrt, so
dass das Reinigungspersonal nicht durch unerwartetes Fahren gefahrdet wird.

aktiviert (1 Bit): Das Kommunikationsobjekt Zwangsfuihrung 1 Bit ist freigeben. Folgende Parameter
erscheinen:

Position Hohe in %
(0% = oben; 100% = unten)

Position Lamelle in %
(0% = offen; 100% = geschlossen)

Hinweis

Die Parameter zur Lamellenverstellung sind ausschlieBlich in der Betriebsart Behangsteuerung
mit Lamellenverstellung verfugbar.

Optionen: 0...100
Diese Parameter legen die Hohe bzw. die Lamellenstellung des Behangs fest.

Mit diesem Parameter wird die Position (Position und Lamellenstellung) eingestellt, die angefahren
wird, sobald die Zwangsfiihrung (1 Bit) aktiviert wurde. Die Bedienung ist gesperrt. Die Bedienung
ist wieder freigegeben, sobald ein Telegramm mit dem Wert 0 auf diesem Kommunikationsobjekt
empfangen wird.

aktiviert (2 Bit): Das Kommunikationsobjekt Zwangsfiihrung 2 Bit ist freigegeben.

Position bei Riicknahme von Wetteralarm,
Sperren und Zwangsfuhrung

Optionen: Keine Reaktion

Dieser Parameter legt die Behang-Position bei Riicknahme eines Wetteralarms, einer Sperrung oder einer

Auf

Ab

Stopp

Position 1...4

Position frei definiert
Entsprechend Objektwert

Zwangsfihrung fest.

keine Reaktion: Fuhrt der Behang gerade eine Fahraktion aus, so wird diese Fahraktion bis in die
Zielposition ausgefuhrt. Ist der Behang in Ruhe, dann behélt er seine Position unveréndert bei.

Auf: Der Behang fahrt bei Rlicknahme einer Sicherheitsfunktion AUF.
Ab: Der Behang fahrt bei Riicknahme einer Sicherheitsfunktion AB.

Stopp: Fihrt der Behang gerade eine Fahraktion aus, so wird diese Fahraktion unverziiglich gestoppt.

Ist der Behang in Ruhe, dann behalt er seine Position unverandert bei.
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e Position 1...4: Wird eine dieser Positionen gewahlt, so fahrt der Behang eine voreingestellte Position
an. Die Behanghthe und Lamellenstellung der jeweiligen Position werden im Parameterfenster
A: Positionen/Presets, S. 72) eingestellt.

e Position frei definiert: Eine frei definierte Position wird angefahren. Folgende Parameter erscheinen:

Position Hohe in %
(0% = oben; 100% = unten)

Position Lamelle in %
(0% = offen; 100% = geschlossen)

Hinweis

Die Parameter zur Lamellenverstellung sind ausschliellich in der Betriebsart Behangsteuerung
mit Lamellenverstellung verfugbar.

Diese beiden Parameter legen die Héhe bzw. die Lamellenstellung des Behangs fest.

Optionen: 0...100

Entsprechend Objektwert: Wahrend eines Sicherheitsalarms werden eingehende KNX-Telegramme
auf folgenden Kommunikationsobjekten gespeichert.

Pos. Hohe anfahren [0...255]
Pos. Lamelle anfahren [0...255]
Position 1, 2 anfahren

Position 3, 4 anfahren

Szenen

Der Status des Ausgangs wird entsprechend der aktuellen Werte der Kommunikationsobjekte
aktualisiert, z.B. wird die Automatik-Steuerung nach Rucknahme eines Sicherheitsalarms aktiviert.
Wenn in der Zwischenzeit keine neuen Telegramme empfangen wurden, dann wird der Behang in die
Position gefahren, in der er sich beim Eintreten des Sicherheitsalarms befand.

Hinweis

Die eingestellte Position bei Riicknahme wird nur bei deaktivierter Sonnenschutz-Automatik
angefahren.

Sonnenschutz-Automatik bei Riicknahme von
Sicherheitsfunktion deaktivieren

Optionen: ja
nein

e nein: Nach Rucknahme einer Sicherheitsfunktion (z.B. Windalarm) wird die Sonnenschutz-Automatik
wieder aktiviert.

e ja: Nach Ricknahme einer Sicherheitsfunktion (z.B. Windalarm) wird die Sonnenschutz-Automatik
deaktiviert.
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Prioritatsfolge der Sicherheits-
funktionen

Optionen: 1. Wetteralarm — 2. Sperren — 3. Zwangsfiihrung
1. Wetteralarm — 2. Zwangsfiihrung — 3. Sperren
1. Sperren — 2. Wetteralarm — 3. Zwangsfiihrung
1. Sperren — 2. Zwangsfiihrung — 3. Wetteralarm
1. Zwangsfuhrung — 2. Sperren — 3. Wetteralarm
1. Zwangsfuhrung — 2. Wetteralarm — 3. Sperren

Dieser Parameter legt die Reihenfolge der Prioritaten fir die Sicherheitsfunktionen Wetteralarme (Wind,
Regen, Frost), Sperren und Zwangsfiihrung fest. Diese Funktionen haben eine héhere Prioritat als alle
anderen Funktionen. Ist eine dieser Funktionen aktiviert, so ist die Bedienung des Behangs gesperrt. Dies
gilt auch wahrend der manuellen Bedienung.

Auch fir die Sicherheitsfunktionen untereinander muss ein Vorrang definiert werden. So wird der Behang
auch korrekt angesteuert, wenn mehr als eine Sicherheitsfunktion gleichzeitig aktiviert ist. Die
Zwangsfiihrung hat z.B. bei der Reinigung der Fenster VVorrang vor einem Windalarm, so dass das
Reinigungspersonal nicht von einem AUF-Telegramm auf Grund eines Windalarms beeintrachtigt wird.

Hinweis

Wind-, Regen-, und Frostalarm sind erst aktiviert, wenn im Parameterfenster Wetteralarme die
Kommunikationsobjekte freigegeben und mit Gruppenadressen verkniipft sind!
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3.25.2 Parameterfenster A: Antrieb

Allgemein " :

Fahrzeiten (AuffAb) ermitieln |ja - iiber Endlagenerkannung - |
Manuelle Badiznuna
Wetteralarme Aktivierung der Fahrzeitermittiung |automatisch = |
& Allgemein
A Sicherheit/Wetter Gespeicherte Fahrzeiten nach Download |nein - |
A: Antrieh foechiem
A: Behang Umkehrpause in ms [50...10.000] 500 &l
A Furkbonen (techn. Daten des Antriebs beachten!) )
A: Statusmeldungen Verziigerungszeiten des Antriebs |standard ¥ |
B: Allgemein
B Sicherheit/\Wetter Differenz aus Aus- und Anlauf-
&: Antrich werzogerung in ms [-128...127]
E: Behang Mindestlaufzeit fiir Antrich
B: Funktionen in ms [10...255]

Fahrzeiten (Auf/Ab) ermitteln

Optionen: ja - ber Endlagenerkennung
nein - Fahrzeiten vorgeben

e ja- Uber Endlagenerkennung: Die Parameter zum Einstellen und Auslésen der automatischen
Fahrzeitermittlung erscheinen.

Hinweis

Die automatische Fahrzeitermittlung steht nur bei den Geraten vom Typ JRA/S x.y.5.1 zur Verfligung.

Bei allen anderen Typen (JRA/S x.y.2.1 und JRA/S x.y.1.1) werden in der ETS die Parameter fir die
Fahrzeit AUF bzw. AB eingeblendet.

Bei den Geraten vom Typ JRA/S 4.230.5.1 und JRA/S 8.230.5.1 muss die automatische
Fahrzeitermittlung tUber Endlagenerkennung immer paarweise fur beide Ausgange einer Wurzel (z.B.
A+B, C+D, usw.) gleich parametriert werden. Die angeschlossenen Antriebe sollten vom gleichen Typ
sein bzw. die gleiche Stromaufnahme haben. Eine gemischte Parametrierung ist nicht zulassig und
kann zu Fehlern bei der Fahrzeitermittlung fiihren. Beispiel:

Ausgang A Ausgang B
Parameter Parameteroption Parameteroption Hinweis
Fahrzeiten (Auf/Ab) ermitteln ja — Uber Endlagenerkennung ja — Uber Endlagenerkennung  OK
Fahrzeiten (Auf/Ab) ermitteln nein — Fahrzeiten vorgeben ja — uber Endlagenerkennung  unzulassig

Hinweis

Bei der Verwendung von elektronischen Antrieben mit permanent anliegender Stromversorgung ist die
automatische Fahrzeitermittlung nicht méglich, da die Stromaufnahme nicht tGiber den AUF- bzw. AB-
Kontakt erfolgt. Bei der Verwendung von elektronischen Antrieben dieser Bauart miissen die Fahrzeiten
manuell ermittelt und eingegeben werden.
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Aktivierung der Fahrzeitermittlung

Optionen: automatisch

autom. oder Gber Obj. “Fahrzeiterm. auslésen”
Uber Objekt “Fahrzeitermittlung auslésen*

automatisch: Die Fahrzeiten werden automatisch und permanent im laufenden Betrieb
ermittelt. Dabei werden bei jeder vollstdndigen Fahrt von Endlage zu Endlage die Fahrzeiten
separat Uber Stromerkennung ermittelt und gespeichert. Dadurch werden Langenénderungen
des Behangs aufgrund von auf3eren Einfliissen, z.B. Frost, UV-Strahlung oder Verwendung
von schweren Behangtypen, im laufenden Betrieb ausgeglichen. Die genaue Positionierung
des Behangs ist so sichergestellt. Ebenfalls verkirzt sich die Inbetriebnahmezeit, weil eine
manuelle Messung der Fahrzeiten entféllt. Des Weiteren ist die Fahrzeitermittlung préaziser als
die Vorgabe der Fahrzeiten Uber manuell gemessene Werte.

autom. oder Uber Obj. ,Fahrzeiterm. auslésen®: Zusétzlich zur automatischen
Fahrzeitermittlung (wie oben beschrieben) erscheint das Kommunikationsobjekt
Fahrzeitermittlung auslésen. Uber dieses Kommunikationsobjekt kann die Fahrzeitermittlung
jederzeit ausgeldst werden. Ein weiterer Parameter erscheint.

Uber Objekt ,Fahrzeitermittlung auslésen®: Das Kommunikationsobjekt Fahrzeitermittiung
ausldsen erscheint. Uber dieses Kommunikationsobjekt kann die Fahrzeitermittlung jederzeit
ausgelost werden. Ein weiterer Parameter erscheint:

Position nach Fahrzeitermittlung

Optionen: keine Reaktion, in oberer Endlage bleiben
Position vor Fahrzeitzeitermittlung anfahren

Dieser Parameter legt das Verhalten des Ausgangs nach abgeschlossener
Fahrzeitermittlung fest.

e keine Reaktion, in oberer Endlage bleiben: Der Behang bleibt nach abgeschlossener
Fahrzeitermittlung in der oberen Endlage.

e Position vor Fahrzeitzeitermittlung anfahren: Der Behang féahrt in die Position, die er vor
Beginn der Fahrzeitermittlung hatte.

Hinweis

Eine Fahrzeitermittlung wird auch wahrend einer aktiven Automatik-Steuerung
ausgefihrt. Sie unterbricht diese fiir die Dauer der Fahrzeitermittlung.

Nach Abschluss der Fahrzeitermittlung wird die parametrierte Position nach
Fahrzeitermittlung zunachst ausgefiihrt. Bei Empfang eines neuen Automatik-
Telegramms féahrt der Behang in die Automatik-Position.
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Gespeicherte Fahrzeiten nach Download
|6schen
Optionen: ja

nein

Dieser Parameter legt fest, ob die gespeicherten Fahrzeiten des Ausgangs bei einem Download
geldscht und mit den werkseitig voreingestellten Fahrzeiten tiberschrieben werden. Die Fahrzeiten
fur AUF und AB betragen dann jeweils 60 Sekunden. Sollten die Fahrzeiten nach Download
geléscht werden, missen die Fahrzeiten neu ermittelt werden. Dies kann Uber das
Kommunikationsobjekt Fahrzeitermittlung auslésen oder automatisch im laufenden Betrieb bei
einer Fahrt von der unteren in die obere Endlage und umgekehrt erfolgen.

e nein - Fahrzeiten vorgeben: Folgende Parameter erscheinen:
Fahrzeit AUF in s [0...6.000]

Fahrzeit AB in s [0...6.000]
Optionen: 0...60...6.000 s

Uber diese Parameter werden die zuvor manuell gemessenen Zeiten eingegeben, die der Behang
fur eine komplette Fahrt von der unteren in die obere Endlage (Fahrzeit AUF) und von der oberen
in die Untere Endlage (Fahrzeit AB) benétigt. Durch physikalische und witterungsbedingte
Umsténde (Frost, UV-Strahlung, Langzeiteinsatz oder Verwendung von schweren Behangtypen)
koénnen sich unter Umstanden unterschiedliche Gesamtfahrzeiten fir eine komplette Fahrt von der
unteren in die obere Endlage (AUF) und von der oberen in die untere Endlage (AB) ergeben. Die
Gesamtfahrzeiten (AUF/AB) sind separat einstellbar, so dass eine genaue Positionierung des
Behangs mdglich ist.
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Ausgang spannungsfrei schalten nach

Optionen: Erreichen der Endlage, kein Uberlauf
Erreichen der Endlage + 2 % Uberlauf
Erreichen der Endlage + 5 % Uberlauf
Erreichen der Endlage + 10 % Uberlauf
Erreichen der Endlage + 20 % Uberlauf
Gesamtfahrzeit + 10 % Uberlauf

Nach dem Erreichen der Endlage (ganz oben bzw. ganz unten) schaltet der Antrieb selbststandig
ab. Damit der Ausgang diese Endlage sicher anféhrt, kann hier eine Uberlauffahrzeit eingestellt
werden. Die Spannung beim ausgeschalteten Antrieb bleibt noch fiir eine kurze Zeit eingeschaltet,
um den Antrieb definiert in die Endlage zu fahren. Grundlage fur die Ermittlung der Endlage ist die
intern im Gerat berechnete Position.

Kommunikationsobjekt freigeben
. Referenzfahrt auslosen” 1 Bit
Optionen: ja

nein

Uber dieses Kommunikationsobjekt werden Referenzfahrten ausgelost.

¢ ja: Das Kommunikationsobjekt Referenzfahrt ausldsen ist freigegeben. Uber langere Zeitraume
kénnen bei der Positionsermittlung aufgrund von Temperaturschwankungen und
Alterungsprozessen leichte Ungenauigkeiten auftreten. Zur Positionsermittiung wird daher die
obere und die untere Endlage zur eindeutigen Festlegung der aktuellen Position verwendet.
Jedes Mal, wenn sich der Behang in der oberen oder unteren Endlage befindet, wird die
Position im Speicher des Geréates aktualisiert. Wenn im normalen Betrieb die Endlagen nicht
erreicht werden, dann kann Uber ein Telegramm eine Referenzfahrt nach ganz oben oder nach
ganz unten ausgeldst werden. Nach der Referenzfahrt bleibt der Behang je nach
Parametrierung in der Referenzposition oder fahrt zuriick in die Position vor der Referenzfahrt.
Folgender Parameter erscheint:

Position nach Referenzfahrt

Optionen: keine Reaktion, in Referenzposition bleiben
Position vor Referenzfahrt anfahren

Dieser Parameter legt fest, wie sich der Ausgang nach einer Referenzfahrt verhalt.

e keine Reaktion, in Referenzposition bleiben: Der Behang bleibt in der Referenzposition
ganz oben bzw. ganz unten.

e Position vor Referenzfahrt anfahren: Der Behang fahrt in die Position, die er vor der
Referenzfahrt hatte. Eingehende STOPP- bzw. Step-Telegramme wé&hrend der
Referenzfahrt, werden ignoriert und nach Erreichen der Referenzposition nicht
ausgefuhrt. War fur den Behang vor der Referenzfahrt die Automatik-Steuerung
aktiviert, dann wird diese nach Erreichen der Referenzposition fortgefiihrt.

Hinweis

Eine Referenzfahrt wird auch wahrend einer aktiven Automatik-Steuerung ausgefiihrt
und unterbricht diese fur die Dauer der Referenzfahrt.

Nach Abschluss der Referenzfahrt wird die parametrierte Position nach Referenzfahrt
zunachst ausgefiihrt. Bei Empfang eines neuen Automatik-Telegramms fahrt der Behang
in die Automatik-Position.
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Umkehrpause in ms [50...10.000]
(techn. Daten des Antriebs beachten!)

Optionen: 50...500...10.000

Dieser Parameter legt die Umkehrpause des Antriebs in Millisekunden fest.

Achtung

Die technischen Daten des Antriebsherstellers sind unbedingt zu beachten!

Verzdgerungszeiten des Antriebs

Optionen: standard
benutzerdefiniert

Manche Antriebe bringen beim Einschalten nicht sofort die volle Leistung, sondern erst mit einer
Anlaufverzdégerung von einigen Millisekunden. Andere Antriebe laufen auch nach dem Abschalten noch fir
einige Millisekunden nach (Auslaufverzégerung). Fur manche Anwendungen kann es notwendig sein,
Verzdgerungszeiten beim Aus- und Anlauf des Antriebs zu kompensieren, z.B. Behange sollen sehr exakt
positioniert werden.

Hinweis

Diese Parameter missen nur dann eingegeben werden, wenn eine noch genauere Positionierung des
Behangs gewiinscht wird. In der Regel sind die Grundeinstellungen dieser Parameter fiir den
ordnungsgemanen Betrieb ausreichend.

e standard: In dieser Einstellung kann die Verzégerungszeit (0 ms) nicht verandert werden.
e benutzerdefiniert: Folgende Parameter scheinen:

Differenz aus Aus- und Anlauf-

verzégerung in ms [- 128...127]

Optionen: -128...0...127

Dieser Parameter legt die Aus- und Anlaufverzégerung des Antriebs fest. Sind die Werte fir die

Aus- und Anlaufverzdgerung des Antriebs bekannt bzw. ermittelt worden, kann die Differenz
berechnet werden. Die Differenz berechnet sich wie folgt:

Differenz = Auslaufverzégerung - Anlaufverzégerung

Achtung

Die technischen Daten des Antriebsherstellers sind unbedingt zu beachten!

Mindestlaufzeit fiir Antrieb
in ms [10...255]

Optionen: 10...50...255

Dieser Parameter legt die Mindestlaufzeit des Antriebs fest.

Achtung

Die technischen Daten des Antriebsherstellers sind unbedingt zu beachten!
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3.253 Parameterfenster A: Behang

In diesem Parameterfenster werden spezifische Einstellungen fir den anzusteuernden Behang
vorgenommen.

Hinweis

Alle Funktionen und Parameter, die sich im folgenden Abschnitt auf Einstellungen fir Lamellen
beziehen, sind nur in der Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung verfiigbar.

HLEENET Lamellenwendezeit bestimmen | iiber Einschaltdauer einer Lamellenverstellung b
Manuelle Bedienung .
Wei‘telalarfne Einschaltdauer Lamellenverstellung 200 C
A: Aligemein (Step) in ms [50..1.000]
A: Sicherheit/Wetter )
A: Antrieb Anzahl Lamellenverstellungen [L..60] 7 —
A Bah (von 0% offen bis 100% geschlossen)

: Behang
A: Funktionen Step-Befehle auf Anzahl der ja d
A: Statusmeldungen Lamellenverstellungen begrenzen )
2 s Vollstandige Wendung der Lamellen nein -
B: Sicherheit/Wetter nach AB-Fahrt :
B: Antrieb 9]
B: Behang Lamellenposition nach Erreichen der 100 ()
B: Funkii unteren Endlage (100% = deaktiviert)

: Funktionen
B: Statusmeldungen Fahrbereich begrenzen lnein v
C: Allgemein |

o o =

C: Sicherheit/Wetter Totzeiten einstellen \sta a
C: Antrieb . z =
C: Behan Totzeit Behang von 100% unten bis 0 -

: 9 Beginn Auf-Fahrt in ms [0..5.000]
C: Funktionen
C: Statusmeldungen Totzeit Lamelle von 100% geschl. bis 0 -
i Allgemein Beginn Lam.Wendung in ms [0..5.000]
. SICh?mEIMVEﬂer Lamellenwendespiel bei 0 ‘
D: Antrieb Richtungswechsel in ms [0..5.000]
D: Behang
D: Funktionen
D Statusmeldungen

Lamellenwendezeit bestimmen

Optionen: Uber Einschaltdauer einer Lamellenverstellung
Uber Gesamtwendezeit der Lamelle

e Uber Einschaltdauer einer Lamellenverstellung: Folgende Parameter erscheinen:
Einschaltdauer Lamellenverstellung
(Step) in ms [50...1.000]
Optionen: 50...200...1.000 ms

Dieser Parameter legt die Zeitdauer fest, mit der sich die Lamellen des Behangs, z.B. Jalousie, bei
jeder Lamellenverstellung 6ffnen bzw. schlieen.

Anzahl Lamellenverstellungen [1...60]

(von 0% offen bis 100% geschlossen)

Optionen: 1...7...60

Dieser Parameter legt die Anzahl der Lamellenverstellungen (Schritte) fest, die nétig sind, um die
Lamellen von ganz geschlossen bis ganz gedffnet zu wippen. Der jeweilige Verstellwinkel pro

Lamellenverstellung wird aus der Einschaltdauer, der Lamellenverstellung und der Anzahl der
Lamellenverstellungen berechnet.
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o (iber Gesamtwendezeit der Lamelle: Dieses Verfahren zur Ermittlung der Lamellenverstellzeiten
eignet sich besonders, wenn hohe Genauigkeiten bei der Behangsteuerung gefordert sind, z.B. bei
der Lamellennachfiihrung. Zunachst muss die Zeit ermittelt werden, die die Lamelle bendtigt, um von
ganz geschlossen (100 %) bis ganz offen (0 %) zu wippen. Ist die gesamte Lamellenwendezeit
ermittelt, muss nur noch die Anzahl der gewiinschten Lamellenverstellungen fiir eine komplette
Lamellenwendung von geschlossen bis offen eingegeben werden. Das Geréat berechnet die Dauer fir
eine Lamellenverstellung automatisch.

Beispiel

Gesamtwendezeit: 1500 ms

Anzahl Lamellenverstellungen: 7

Zeit fur eine Lamellenverstellung (Schrittweise) = 1500 ms / 7 Schritte ~ 214 ms

Hinweis

Da Zeiten unter 50 ms nicht verarbeitet werden kénnen, muss die berechnete Zeit (Quotient aus
Gesamtwendezeit und Anzahl der Lamellenverstellungen) immer gréRer als 50 ms sein.

Folgende Parameter erscheinen:

Gesamtwendezeit von 0...100 % in ms

[50...60.000]

Optionen: 50...1500...60000

Hier wird die gemessene Gesamtwendezeit der Lamelle eingegeben. Die Zeit muss moglichst

prazise ermittelt werden, um das bestmdgliche Ergebnis fir die Positionierung der Lamellen zu
erreichen.

Anzahl Lamellenverstellungen [1...60]

(von 0% offen bis 100% geschlossen)

Optionen: 1...7...60

Dieser Parameter legt die Anzahl der Lamellenverstellungen fest, die nétig sind, um die Lamellen
von ganz geschlossen bis ganz gedffnet zu wippen. Die jeweilige Einschaltdauer fir eine

Lamellenverstellung wird aus der Einschaltdauer fir eine komplette Lamellenwendung und der
gewunschten Anzahl von Lamellenverstellungen berechnet.
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Step-Befehle auf Anzahl der
Lamellenverstellungen begrenzen

Optionen: ia
nein

Mit diesem Parameter wird festgelegt, ob Step-Befehle auf die eingestellte Anzahl von
Lamellenverstellungen begrenzt werden oder immer ausgefiihrt werden kdnnen.

e ja: Es kénnen nur so viele Lamellenverstellungen bzw. Step-Befehle ausgefiihrt werden wie im
Parameter Anzahl Lamellenverstellungen [1...60] eingestellt wurden.

e nein: Der Behang kann unbegrenzt mit Lamellenverstellungen bzw. Step-Befehle gesteuert werden.

Vollstandige Wendung der Lamellen
nach AB-Fahrt

Optionen: ja
nein

Mit diesem Parameter kénnen Lamellen, die bei einer Fahrt hdngen geblieben bzw. verhakt sind, gelést
werden. Diese Funktion wird Giberwiegend bei Lamellen im Scheibenzwischenraum eines Fensters
bendétigt.

e ja: Nach einer AB-Fahrt werden die Lamellen einmal vollstandig gewendet (ZU — AUF — ZU). Wird
eine AB-Fahrt durch einen STOPP-Befehl unterbrochen wird keine Wendung ausgefihrt.

e nein: Nach einer AB-Fahrt erfolgt keine Aktion.

Lamellenposition nach Erreichen der
unteren Endlage (100% = deaktiviert)

Optionen: 100 %

0%

Dieser Parameter legt die Lamellenposition fest, die der Behang nach Erreichen der unteren Endlage
einnehmen soll.

Nachdem der Behang in die untere Endlage erreicht hat, sind die Lamellen im Normalfall geschlossen.
e 100 %: Die Lamellen sind ZU.
e ...%: Die Lamellen werden in die entsprechende Zwischenposition gefahren.

e 0 %: Die Lamellen sind komplett AUF.
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Fahrbereich begrenzen

Optionen: nein
Uber Objekt ,Behang Auf-Ab begrenzt”
Uber Objekt ,Begrenzung aktivieren*

Fir bestimmte Anwendungen kann der Fahrbereich des Behangs fiir den Benutzer begrenzt werden.

Hinweis

Die Begrenzung wirkt nur bei einem Telegramm auf das Kommunikationsobjekt Behang Auf-Ab
begrenzt und bei einem Szenen-Telegramm.

Die Begrenzung gilt nicht fir:
e Verhalten bei Busspannungsausfall, -wiederkehr, Download und ETS-Reset

e Sicherheitsfunktionen (Wetteralarme, Sperren und Zwangsfiihrung)
e Manuelle Bedienung

e Automatik-Telegramme

e Parametereinstellung Position anfahren tber untere/obere Endlage

o Referenzfahrt bzw. Fahrzeitermittiung

e Uber Objekt ,Behang Auf-Ab begrenzt: Das Kommunikationsobjekt Behang Auf-Ab begrenzt ist
freigegeben. Folgende Parameter erscheinen:

Obere Grenze in % [0...100]
(0% = oben; 100% = unten)

Untere Grenze in % [0...100]
(0% = oben; 100% = unten)

Optionen: 0...100
Diese Parameter legen die obere und untere Grenze des Fahrbereichs fest.

e Uber Objekt ,Begrenzung aktivieren“: Das Kommunikationsobjekt Begrenzung aktivieren ist
freigegeben. Wurde die Begrenzung tber das Kommunikationsobjekt aktiviert, fahrt der Behang in
den vorgegebenen Grenzen. Folgende Parameter erscheinen:

Obere Grenze in % [0...100]
(0% = oben; 100% = unten)

Optionen: 0...100 %

Dieser Parameter legt die obere Grenze des Fahrbereichs fest.
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Obere Grenze gilt fur
Automatikbefehle
Optionen: ja

nein

e ja: Die eingegebene obere Grenze des Behangs wird bertcksichtigt und auch bei
Automatik-Telegrammen ausgefiihrt.

e nein: Bei Automatik-Telegrammen wird die obere Grenze des Behangs nicht
bertucksichtigt. Der Behang féahrt in die berechnete Position.

Obere Grenze gilt fur
direkte Befehle
Optionen: ja

nein

e ja: Die eingegebene obere Grenze des Behangs wird bertcksichtigt und auch bei
direkten Telegrammen ausgefuhrt.

e nein: Bei direkten Telegrammen wird die obere Grenze des Behangs nicht
bertcksichtigt.

Untere Grenze in % [0...100]
(0% = oben; 100% = unten)
Optionen: 0...100
Hier wird die untere Grenze des Fahrbereichs eingestellt.
Untere Grenze gilt fur
Automatikbefehle
Optionen: ja
nein

e ja: Die eingegebene untere Grenze des Behangs wird bericksichtigt und auch bei
Automatik-Telegrammen ausgefiihrt.

e nein: Bei Automatik-Telegrammen wird die untere Grenze des Behangs nicht
bertucksichtigt. Der Behang féahrt in die berechnete Position.

Untere Grenze gilt fir
direkte Befehle

Optionen: ja
nein

e ja: Die eingegebene untere Grenze des Behangs wird berlicksichtigt und auch bei
direkten Telegrammen ausgefuhrt.

e nein: Bei direkten Telegrammen wird die untere Grenze des Behangs nicht
bertcksichtigt.
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Totzeiten einstellen
Optionen: standard
benutzerdefiniert
e standard: Die Totzeiten sind deaktiviert.

e benutzerdefiniert: Vereinzelt kbnnen bei Sonnenschutzanlagen Totzeiten der Behangmechanik
auftreten. Sie kdnnen durch Alterungsprozesse des Behangs, z.B. mechanische Belastung,
verursacht werden. Der Behang kann dann unter Umstanden nicht mehr prézise Positionen anfahren.
Folgende Parameter zur Kompensation verschiedener Totzeiten des Behangs erscheinen.

Totzeit Behang von 100% unten bis
Beginn Auf-Fahrt in ms [0...5.000]
Optionen: 0...5.000

Dieser Parameter legt die Kompensations-Zeit fest, die der Behang nach einem Fahr-Telegramm
bis zur ersten Bewegung nach oben bendtigt.

Beispiele

Der Rollladenpanzer befindet sich in unterer Endlage (= 100 % unten). Das Fahr-Telegramm
AUF wird empfangen. Die Motorwelle beginnt zu drehen. Der Rollladenpanzer bleibt jedoch
unverandert in seiner unteren Endlage, bis nach einer Zeit X (= Totzeit) der Rollladenpanzer die
AUF-Fahrt beginnt.

Totzeit Lamelle von 100% geschl. bis
Beginn Lam.Wendung in ms [0...5.000]

Hinweis

Dieser Parameter ist ausschlief3lich in der Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung
verfligbar.

Optionen: 0...5.000

Dieser Parameter legt die Kompensations-Zeit fest, die nach einem Telegramm fiir eine
Lamellenverstellung von komplett geschlossen (= 100 %) bis zur ersten Wendung/Verstellung der
Lamelle bendtigt wird.

Beispiele

Die Lamellen sind komplett geschlossen (= 100 %). Das Telegramm Lamellenverstellung AUF
wird empfangen. Die Motorwelle beginnt zu drehen. Die Lamelle bleibt jedoch unverandert
geschlossen, bis nach einer Zeit X (= Totzeit) die Lamelle die Wendung/Verstellung beginnt.
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Lamellenwendespiel bei
Richtungswechsel in ms [0...5.000]

Optionen: 0...5.000 ms

Dieser Parameter legt die Zeitdauer fest, die fir das Lamellenwendenspiel bei Richtungswechsel
bendtigt wird, um die Lamellen exakt zu positionieren.

Hinweis

Dieser Parameter ist ausschlief3lich in der Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung
verflgbar.

Beispiele

Die Lamellen sind in waagerechter Stellung (50 %). Das Telegramm Lamellenverstellung ZU
wird empfangen. Die Lamelle schlief3t auf Position 60 %. Danach folgt ein Telegramm
Lamellenverstellung AUF (= Richtungswechsel). Die Lamellen positionieren auf Stellung 55 %,
miissten sich jetzt jedoch wieder in exakt waagerechter Position (50 %) befinden. Durch
Verstellen des Parameters wird somit das Lamellenwendespiel bei Richtungswechsel
kompensiert, um die Lamellen exakt zu positionieren.

Behangwendespiel bei
Richtungswechsel in ms [0...5.000]

Hinweis

Dieser Parameter ist ausschlief3lich in der Betriebsart Behangsteuerung ohne
Lamellenverstellung verfugbar.

Optionen: 0...5.000

Dieser Parameter legt die Zeitdauer fest, die fir das Wendespiel des Behangs nach einem
Richtungswechsel benétigt wird.

Straffung des Behangs bzw. Schlitzstellung

Hinweis

Dieser Parameter ist ausschlie3lich in der Betriebsart Behangsteuerung ohne Lamellenverstellung
verflgbar.

Optionen: nein

nach jeder AB-Fahrt
nur nach Fahrt in untere Endlage

Diese Funktion dient zum Straffen bzw. Spannen von textilen Behéangen (z.B. Tuch einer Gelenkarm-
Markise) oder zum Einstellen der Schlitzstellung (z.B. Licht- oder Luftungsschlitze) bei Rollladenpanzern.
Dabei wird der Behang nach dem Ende einer AB-Fahrt gestoppt und fiir eine parametrierbare Dauer in die
entgegengesetzte Fahrtrichtung bewegt.

e nein: Die Funktion ist deaktiviert.

e nach jeder AB-Fahrt: Die Straffung bzw. Schlitzstellung wird nach jeder Fahrt nach unten ausgefihrt;
auch bei Positionsfahrten. Ein weiterer Parameter erscheint.
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e nur nach Fahrt in untere Endlage: Die Straffung bzw. Schlitzstellung wird nur ausgefiihrt, wenn der
Behang in die untere Endlage fahrt. Folgender Parameter erscheint:

Dauer fur Straffung/Schlitzstellung
in ms [0...5.000]

Optionen: 0...5.000

Uber diesen Parameter wird die Zeit eingestellt, die der Behang in die entgegengesetzte
Fahrtrichtung nach einer AB-Fahrt bewegt werden soll.
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Hinweis

Die Straffung erfolgt nur nach einem AB-Telegramm. Wenn sie aktiviert ist, wird die
Straffung/Schlitzstellung bei folgenden Arten von Fahr-Telegrammen ausgeldst:

= Direkte Telegramme (AB, Position, Szene...)

= Automatik-Telegramme

= Manuelle Telegramme Uber die manuellen Bedientasten

= Sicherheitstelegramm, z.B. Wetteralarm, Zwangsfuihrung

Dabei miissen oben genannte Fahr-Telegramme langer andauern als die eingestellte Dauer fiir
die Straffung/Schlitzstellung.

Die Dauer der Straffung/Schlitzstellung muss kleiner sein als die ermittelte bzw. parametrierte
Gesamtfahrzeit fir die AB-Fahrt.

Die Dauer der Straffung/Schlitzstellung beeinflusst die Positionsberechnung und die
Statuskommunikationsobjekte. Es wird der Wert fir die aktuelle Position nach durchgefiihrter
Straffung/Schlitzstellung zuriickgemeldet. So wird bei einem Fahr-Telegramm bei aktiver
Tuchstraffung/Schlitzstellung immer ein um die Dauer der Straffung kleinerer Positionswert
zurlickgemeldet.

Beispiel:

Gesamtfahrzeit AB in s 60 s 2 100 %

Positions-Telegramm in % 50% 2 30s

Dauer fir Straffung/Schlitzstellung in s 0,5s 2 [(100% x0,5s/605s)]=0,8%
Positionsriickmeldung in % =50%-0,8=492 %
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3.254

Parameterfenster A: Funktionen

In diesem Parameterfenster werden die Funktionen Positionen/Presets, Sonnenschutz-Automatik und
8-Bit-Szene fiir jeden Ausgang freigegeben. Fir jede Funktion erscheint daraufhin ein eigenes
Parameterfenster.

Allgemein L -
Positionen/Presets aktivieren |nein X |
Manuslle Bedienung

Wetteralarme Sonnenschutz-Automatik akiivieren Inein ¥ |
A: Allgemein
A: Sicherheit/Wetter 8-Bit-5zene aktivieran |nein v |
A: Antrieb

A: Behang

A: Funktionen

A: Statusmeldungen

Positionen/Presets aktivieren
Optionen: ja
nein

e ja: Das Parameterfenster A: Positionen/Presets, S. 72, ist freigegeben.

Sonnenschutz-Automatik aktivieren
Optionen: ja
nein

e ja: Das Parameterfenster A: Sonnenschutz-Automatik, S. 75, und folgende Kommunikationsobjekte
sind freigegeben:

e  Aktivierung Automatik

e Sonne

e Sonne: Héhe anfahren [0...255]

e Sonne: Lamelle anfahren [0...255]

8-Bit-Szene aktivieren
Optionen: ja
nein

e ja: Das Parameterfenster A: Szene, S. 81, und das Kommunikationsobjekt 8-Bit-Szene sind
freigegeben.

JRA/S | 2CDC 506 051 D0103 71



ABB i-bus® KNX
Inbetriebnahme

3.254.1 Parameterfenster A: Positionen/Presets

In diesem Parameterfenster werden die Preset-Positionen eingestellt. AuBerdem wird hier eingestellt wie
die Positionen angefahren werden sollen.

Allgemein

g § Kommunikationsohjekte freigeben |nein o |
Manuelle Bedienung "Pos. HéhefLamelle anfzhren 0...255"
Wetteralarme

: Kommunikationsobjekte freigeben |nein ol |
A: Allgemein “Position 1-4 anfahren/setzen” 1 Bit
A: Sicherheit/Wetter e h
sroonen anianren il

A: Antrieb |d"6kt - |
A: Behang
A: Funktionen

A; Positionen/Presets
A Statusmeldungen

Kommunikationsobjekte freigeben
»P0s. Hohe/Lamelle anfahren [0...255]"

Optionen: ja
nein

Uber zwei getrennte Kommunikationsobjekte kann der Behang gezielt in jede beliebige Position gefahren
und die Lamellen in eine gewiinschte Lamellenstellung positioniert werden. Beide Kommunikationsobjekte
sind 1-Byte-Kommunikationsobjekte [0...255].

Fir die Position des Behangs gilt: Der Wert 0 entspricht der Position oben (0 %). Der Wert 255 entspricht
der Position unten (100 %).

Fir die Lamellenstellung gilt: Der Wert 0 entspricht der Lamellenstellung offen (0 %). Der Wert 255
entspricht der Lamellenstellung geschlossen (100 %).

Diese Positionen sind teilweise abhangig von der jeweiligen Einstellung des Antriebes.

Fir die Berechnung der Lamellenstellung werden die Einschaltdauer und die Anzahl der Schritte zu
Grunde gelegt.

Fir die Berechnung der Hohe wird die Gesamtfahrzeit (iber manuelle Messung und Eingabe oder Uber
automatische Fahrzeitermittlung) des Behangs zu Grunde gelegt.

e ja: Die Kommunikationsobjekte Pos. Hohe anfahren [0...255] und Pos. Lamelle anfahren [0...255] sind
freigegeben.
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Kommunikationsobjekte freigeben
,Position 1-4 anfahren/setzen“ 1 Bit
Optionen: ja

nein

Fir jeden Ausgang kénnen bis zu 4 Preset-Positionen eingestellt werden. Je 2 Preset-Positionen (1, 2
bzw. 3, 4) werden Uber jeweils eine Gruppenadresse, mit dem Werten 0 bzw. 1 angefahren.

Diese Funktion eignet sich insbesondere zum wiederholten Anfahren von bevorzugten Behangpositionen,
in Verbindung mit 1-Bit-Telegrammen.

Die gespeicherten Preset-Positionen kénnen auch ohne Programmierung des Geréates uber KNX sehr
einfach geandert werden. Dazu miissen die Behange in die gewiinschte neue Zielposition gebracht
werden. Diese neue Position wird Gber die Kommunikationsobjekte Position 1, 2 bzw. 3, 4 setzen mit den
Werten 0 bzw. 1 in den Speicher des Gerates (ibernommen.

Das Aufrufen und Speichern einer Preset-Position kann mit einem einzigen Taster ausgefiihrt werden.
Z.B. wird mit einem kurzen Tastendruck eine Position aufgerufen und mit einem langen Tastendruck die
aktuelle Position als neue Preset-Position gespeichert.

e ja: Die Kommunikationsobjekte Position 1, 2 anfahren, Position 3, 4 anfahren, Position 1, 2 setzen und
Position 3, 4 setzen sind freigegeben. Zusatzlich erscheinen folgende Parameter:

Positionswerte (Presets) bei
Download uberschreiben
Optionen: ia
nein
e ja: Die Preset-Positionen werden bei einem Download mit den Einstellungen in der Applikation
Uberschrieben.

e nein: Die vom Anwender bereits gespeicherten Preset-Positionen (siehe oben) bleiben bei
einem erneuten Download der Applikation erhalten und werden nicht mit den voreingestellten
Werten Uberschrieben.

Hinweis

Sind im laufenden Betrieb vom Benutzer bereits individuelle Preset-Werte eingestellt worden,
dann sollte der Parameter auf nein eingestellt werden, um diese individuellen Positionen
beizubehalten.
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Position 1: Héhe in %[0...100]
(0% = oben; 100% = unten)

Position 2: Héhe in % [0...100]
(0% = oben; 100% = unten)
Position 3: Héhe in % [0...100]
(0% = oben; 100% = unten)
Position 4: Héhe in % [0...100]
(0% = oben; 100% = unten)
Optionen: 0..20..40..60..80..100

Diese Parameter legen die Behanghéhen bei Fahren in eine Preset-Position fest.

Position 1: Lamelle in % [0...100]
(0% = offen; 100% = geschlossen)

Position 2: Lamelle in % [0...100]
(0% = offen; 100% = geschlossen)

Position 3: Lamelle in % [0...100]
(0% = offen; 100% = geschlossen)

Position 4: Lamelle in % [0...100]
(0% = offen; 100% = geschlossen)

Hinweis

Die Parameter zur Lamellenverstellung sind ausschliellich in der Betriebsart Behangsteuerung
mit Lamellenverstellung verfugbar.

Optionen: 0...20...40...60...80...100
Diese Parameter legen die Lamellenstellungen bei Fahren in eine Preset-Position fest.

Positionen anfahren

Optionen: direkt
indirekt tGiber obere Endlage
indirekt Giber untere Endlage
indirekt Uber kirzesten Weg

o direkt: Der Behang fahrt von der aktuellen Position direkt in die neue Zielposition.

e indirekt tiber obere bzw. untere Endlage: Der Behang fahrt zunachst ganz nach oben bzw. ganz nach
unten und danach erst in die Zielposition.

e indirekt Uber kirzesten Weg: Der Behang fahrt zunachst ganz nach oben bzw. ganz nach unten, je
nachdem welcher der beiden Wege zwischen der aktuellen Position und der Zielposition der kiirzere
ist, und danach in die Zielposition.
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3.25.4.2

Parameterfenster A: Sonnenschutz-Automatik

In diesem Parameterfenster werden alle Einstellungen zur Sonnenschutz-Automatik vorgenommen.

Allgemein
5 Deaktivierung der Automatik-Steusrung ||[_iher Ohbjekt "Aldivierung” und Fahrbefehl A |
Manuelle Badienung
Wetteralarme Automatische Reaktivierung der Ideakﬁv'tert b |
A: Allgemein Automatik-Steusrung
A: Sicherheit/Wetter Umschaltung auf Automatik-Betrieb |frejgegeben - |
A: Antrieb
A: Bzhang Umschaltung auf direkten Betrich lfres'gegeben - |
A: Funktionen
A+ Sonnanschutz-Automatik Position bei Sonne = 1 Ab -
Lid {=onne vorhanden) I |
A; Statusmeldungen
B: Allgemiain Position bei Sonne =0 Auf -
2 {keinz Sonne vorhanden) I |
B: Sicherheit/Wetter
B: Antrieb Verzigerung bei Sonne = 1 o (=)
" =
in s [0...6.000]
B: Behang
Bs Funktionen Verzdgerung bei Sonne = 0 0 &5
in 5 [0...6.000] =
B: Statusmeldungen =
C: aligemein Aldivierte Automatikobjekte nach |nein - |
C: SicherheitfWetter Busspannungswiederkehr lesen
C: Antrieb Heizen/Kiihlen-Automatik aktivieren lnein - |
C: Bzhang

Zusammen mit anderen KNX-Komponenten (insbesondere mit dem Jalousiesteuerbaustein JSB/S) kann
mit dem Jalousie- und Rollladenaktor eine komfortable Sonnenschutz-Automatik-Steuerung aufgebaut
werden. Die Automatik kann fur jeden Ausgang individuell aktiviert werden.

Fir weitere Informationen zu Funktion der Sonnenschutz-Automatik siehe: Applikationshandbuch Jalousiesteuerung

Hinweis

Dies sind direkte Kommunikationsobjekte:
- Behang Auf/Ab fahren

- Lamellenverstellung/Stopp Auf-Ab

- Behang Auf/Ab begrenzt

- Position anfahren [0...255]

- Lamelle anfahren [0...255]

- Position 1, 2 anfahren

- Position 3, 4 anfahren

- Szene

Wird wéahrend einer aktiven Automatik-Steuerung eine Fahrzeitermittiung bzw. eine Referenzfahrt
ausgelost, dann wird diese durchgefihrt.

Deaktivierung der Automatik-Steuerung

Optionen: Uber Objekt ,Aktivierung”
Uber Objekt ,Aktivierung“ und Fahrbefehl

e (ber Objekt ,Aktivierung“: Die Automatik-Steuerung wird ausschlieBlich durch ein Telegramm auf das
Kommunikationsobjekt Aktivierung Automatik aktiviert = 1 und deaktiviert = 0. Ist die Automatik-
Steuerung aktiviert, dann werden eingehende Telegramme auf den direkten Kommunikationsobjekten
nicht ausgefiihrt. Nach der Deaktivierung der Automatik-Steuerung bleibt der Behang in seiner
aktuellen Position und kann wieder tber die direkten Kommunikationsobjekte angesteuert werden.

e (ber Objekt ,Aktivierung“ und Fahrbefehl: Eingehende Telegramme auf den direkten
Kommunikationsobjekten fliihren zusétzlich zu einer Deaktivierung der Automatik-Steuerung.
Folgender Parameter erscheint:
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Automatische Reaktivierung der
Automatik-Steuerung

Optionen: deaktiviert
aktiviert

Wurde die Automatik-Steuerung tber eines der direkten Kommunikationsobjekte deaktiviert, so
besteht die Mdglichkeit, die Automatik nach einer parametrierbaren Zeit automatisch wieder zu
aktivieren.

e aktiviert: Folgender Parameter erscheint.

Zeit fir automat. Reakt. der Automa-
tik-Steuerung in min. [10...6.000]

Optionen: 10...300...6.000

Hinweis

Eine Anderung des Parameterwertes wird erst nach der ersten Deaktivierung der
Automatik-Steuerung durch ein direktes Kommunikationsobjekt wirksam.

Umschaltung auf Automatik-Betrieb

Umschaltung auf direkten Betrieb

Optionen: freigegeben
Uber Objekt sperren/freigeben

Dieser Parameter legt fest, ob die Umschaltung auf Automatik-Betrieb bzw. auf direkten Betrieb
freigegeben oder zusatzlich tiber ein Kommunikationsobjekt freigegeben oder gesperrt werden soll.

e (ber Objekt sperren/freigeben: Die Kommunikationsobjekte Automatik sperren/freigeben bzw. Dir.
Betr. sperren/freigeben sind freigegeben.

Position bei Sonne =1
(Sonne vorhanden)

Position bei Sonne =0
(keine Sonne vorhanden)

Optionen: keine Reaktion
Auf
Ab
Stopp
Position 1-4
Position frei definiert
Position Uber Objekt empfangen
Hohe und Lamelle Gber Objekt empfangen?
nur Lamelle Gber Objekt empfangen?
Position tiber Objekt empfangen?
deaktiviert

Lnur in der Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung

2nur in der Betriebsart Behangsteuerung ohne Lamellenverstellung

Diese Parameter dienen zum Einstellen des Verhaltens bei Kommunikationsobjekt Sonne = 1 (Sonne
vorhanden) bzw. bei Kommunikationsobjekt Sonne = 0 (keine Sonne vorhanden) im Automatik-Betrieb.
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e keine Reaktion: Eine ggf. laufende Fahraktion wird zu Ende gefiihrt.
e auf bzw. ab: Der Behang fahrt bei Sonne auf bzw. ab.

e Stopp: Der Behang wird bei einer ggf. laufenden Fahraktion sofort gestoppt. Die Ausgéange werden
spannungsfrei geschaltet.

e Position 1-4: Wird eine dieser Positionen gewahlt, so fahrt der Behang eine voreingestellte Position
an. Die Behanghthe und Lamellenstellung der jeweiligen Position werden im Parameterfenster
A: Positionen/Presets, S. 72, eingestellt.

e Position frei definiert: Eine frei definierte Position bei Sonne = 1 bzw. 0 wird eingestellt. Folgende
Parameter erscheinen:

Position H6he in %
(0% = oben; 100% = unten)

Position Lamelle in %[0...100]
(0% = offen; 100% = geschlossen)

Hinweis

Die Parameter zur Lamellenverstellung sind ausschlieBlich in der Betriebsart Behangsteuerung
mit Lamellenverstellung verfugbar.

Diese Parameter legen die Hohe bzw. die Lamellenstellung des Behangs fest.
Optionen: 0...100

e Ho6he und Lamelle Giber Objekt empfangen: Diese Option eignet sich insbesondere im
Zusammenhang mit dem Jalousiesteuerbaustein JSB/S.

Hinweis

Dieser Parameter ist ausschlie3lich in der Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung
verflgbar.

e nur Lamelle tber Objekt empfangen: Bei aktivierter Automatik-Funktion und Sonne = 1 wird nur der
Wert auf dem Kommunikationsobjekt Sonne: Lamelle anfahren [0...255] ausgewertet.

Hinweis

Dieser Parameter ist ausschlief3lich in der Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung
verfligbar.

Hinweis

Eine Lamellenverstellung wird nicht ausgefiihrt, wenn sich der Behang in der oberen Endlage befindet.

e Position Uber Objekt empfangen: Die Position des Behangs wird Uiber das Kommunikationsobjekt
Sonne: Lamelle anfahren [0...255] empfangen.

Hinweis

Dieser Parameter ist ausschlief3lich in der Betriebsart Behangsteuerung ohne Lamellenverstellung
verfligbar.
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Verzdgerung bei Sonne =1
in s [0...6.000]

Verzdgerung bei Sonne =0
in s [0...6.000]

Optionen: 0...6.000

Dieser Parameter legt die Reaktion auf das Kommunikationsobjekt Sonne verzdgert fest.

Hinweis

Wurde im Parameterfenster Allgemein eine Zeit im Parameter Zeitverzdgertes Schalten aller Ausgange
eingegeben, muss diese Zeit zu den Verzdgerungszeiten bei Sonne = 1 bzw. 0 addiert werden.
Verzdgerungszeiten kdnnen ebenfalls im Helligkeitssensor und im Jalousiesteuerbaustein eingestellt
werden. Es ist zu beachten, dass sich dadurch die Verzogerungszeiten addieren kénnen.

Aktivierte Automatikobjekte nach
Busspannungswiederkehr lesen
Optionen: ja

nein

e ja: Nach Busspannungswiederkehr kénnen die Werte, die fur die Automatik-Steuerung erforderlich

sind, Uber den KNX ausgelesen werden. Die Werte der Kommunikationsobjekte werden dadurch
aktualisiert.

Hinweis

Die Lese-Flags miissen bei den zu lesenden Kommunikationsobjekten gesetzt sein.

Heizen/Kihlen-Automatik aktivieren

Optionen: ja
nein

Dieser Parameter aktiviert die HEIZEN/KUHLEN-Automatik-Steuerung.

e ja: Die Kommunikationsobjekte Heizen, Kihlen, Anwesenheit und Raumtemperatur empfangen sind
freigegeben. Folgende Parameter erscheinen.

Verzdgerung bei Anwesenheit = 1
in s [0...6.000]

Verzdgerung bei Anwesenheit =0
in s [0...6.000]

Optionen: 0...6.000

Die Heizen/Kuhlen-Automatik ist eine Erweiterung der Sonnenschutz-Steuerung und kann nur
zusammen mit der Automatik-Steuerung aktiviert werden. Uber das Kommunikationsobjekt
Anwesenheit wird zwischen Sonnenschutz- und Heizen/Kihlen-Automatik umgeschaltet, z.B. tUiber
einen Prasenzmelder.

Um zu vermeiden, dass der Behang bei haufigem Betreten und Verlassen des Raums standig auf-
und abgefahren wird, kann die Reaktion auf das Kommunikationsobjekt Anwesenheit verzogert
werden. So fahrt der Behang z.B. direkt beim Betreten des Raums in die Sonnenschutz-Position
und beim Verlassen des Raumes wird erst zeitverzogert die HEIZEN/KUHLEN-Automatik aktiviert.
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Position bei Heizen =1 und Sonne =1

Position bei Heizen =1 und Sonne =0

Position bei Kithlen =1 und Sonne =1

Position bei Kithlen =1 und Sonne =0

Optionen: keine Reaktion
Auf
Ab
Stopp
Position 1...4

Position frei definiert

Diese Parameter legen das Verhalten bei Sonne = 1 (Sonne vorhanden) bzw. bei Sonne = 0 (keine
Sonne vorhanden) wahrend der Heiz/Kiihl-Phase fest.

Die Phasen HEIZEN = 1 bzw. KUHLEN = 1 kénnen z.B. von einem AuRentemperatursensor,
Raumtemperaturregler oder von einer Jahreszeitschaltuhr ausgeldst werden.

Ist sowohl der Betrieb HEIZEN als auch der KUHLEN gleichzeitig aktiviert oder keine der beiden
Betriebsarten, so ist das ein undefinierter Betriebszustand. Der Behang wird solange entsprechend
der Sonnenschutz-Automatik gesteuert.

Hinweis

Soll in einer Anlage nur die Heizen/Kihlen-Automatik verwendet werden, so darf das
Kommunikationsobjekt Anwesenheit nicht mit einer Gruppenadresse verknupft werden. Dadurch
hat das Kommunikationsobjekt automatisch den Default-Wert 0. Die Heizen/Kiihlen-Automatik
wird sofort aktiviert, wenn tiber das Kommunikationsobjekt Aktivierung Automatik die Automatik
aktiviert wird.

keine Reaktion: Fiihrt der Behang gerade eine Fahraktion aus, so wird diese Fahraktion bis in
die Zielposition ausgefihrt. Ist der Behang in Ruhe, dann behélt er seine Position unverandert
bei.

Auf: Der Behang fahrt auf.
Ab: Der Behang fahrt ab.

Stopp: Der Behang wird bei einer ggf. laufenden Fahraktion sofort gestoppt. Die Ausgéange
werden spannungsfrei geschaltet.

Position 1...4: Wird eine dieser Positionen gewahlt, so fahrt der Behang eine voreingestellte
Position an. Die Behanghohe und Lamellenstellung der jeweiligen Position werden im
Parameterfenster A: Positionen/Presets, S. 72,) eingestellt.

Position frei definiert: Eine frei definierte Position bei Sonne = 1 wird eingestellt. Folgende
Parameter erscheinen:

Position Hohe in %
(0% = oben; 100% = unten)

Position Lamelle in % [0...100]
(0% = offen; 100% = geschlossen)

Hinweis

Die Parameter zur Lamellenverstellung sind ausschlie3lich in der Betriebsart
Behangsteuerung mit Lamellenverstellung verfiigbar.

Optionen: 0...100

Diese Parameter legen die Hohe bzw. die Lamellenstellung des Behangs fest.
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Uberhitzungsschutz verwenden
Optionen: ja

nein

Durch den Uberhitzungsschutz wird das Aufheizen eines Raumes bei Abwesenheit vermieden.
Wahrend der Heizperiode kénnen sich Raume mit groRen Glasfronten trotz geringer
AuRentemperatur bei starkem Sonnenschein schnell aufheizen. Um dies zu verhindern und evtl.
benotigte Kilhlenergie zu sparen, wird der Uberhitzungsschutz verwendet.

ja: Das Kommunikationsobjekt Raumtemperatur empfangen sowie folgende Parameter
erscheinen:

Oberer Schwellwert Raumtemperatur
in °C [21...50]

Optionen: 21...24...50

Wird der hier eingestellte Temperaturwert erreicht bzw. Giberschritten, dann fahrt der Behang
in eine parametrierbare Position, z.B. AB. Wird der Temperaturwert um minus 3 Kelvin
unterschritten, dann wird der Uberhitzungsschutz beendet. Der Behang wird dann abhangig
von den Werten der Kommunikationsobjekte Heizen und Sonne in die parametrierte Position
gefahren.

Position bei oberem Schwellwert und
Sonne =1
Optionen: Ab

Position 1...4

Position frei definiert

Die hier eingegebene Position des Behangs wird angefahren, sobald der vorgegebene
Schwellwert Gberschritten wurde.

e Ab: Der Behang fahrt bei Uberschreiten des oberen Schwellwerts der Raumtemperatur
und bei Sonne = 1 ab.

e Position 1...4: Der Behang fahrt bei Uberschreiten des oberen Schwellwerts der
Raumtemperatur und bei Sonne = 1 die im der Parameterfenster A: Positionen/Presets,
S. 72, einstellbare Position X an.

e Position frei definiert: Es kann eine frei definierte Position bei Uberschreiten des oberen
Schwellwerts der Raumtemperatur und bei Sonne = 1 eingestellt werden. Folgende
Parameter erscheinen:

Position Hohe in % [0...100]
(0% = oben; 100% = unten)

Position Lamelle in % [0...100]
(0% = offen; 100% = geschlossen)

Optionen: 0...100

Diese Parameter legen die Hohe bzw. die Lamellenstellung des Behangs fest.

Wichtig

Bei HEIZEN/KUHLEN = 1 oder HEIZEN/KUHLEN = 0 (undefinierter Betriebszustand) wird der Ausgang
nur Uber die Sonnenschutz-Automatik gesteuert.
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3.254.3 Parameterfenster A: Szene

In diesem Parameterfenster werden Einstellungen fiir die 8-Bit-Szene vorgenommen. Jeder Ausgang kann
bis zu 18 verschiedenen Szenen zugeordnet werden

Allgemein -
. Szenen bei Download Gberschreiben [nem - |

Manuelle Bedienung
Wetteralarme
Az Allgemein -
A Sicherheit/Wetter 1. Zuordnung verwenden [nem - |
santnch 2. Zuordnung verwenden [nein - |
A: Behang
A: Funktionen 3. Zuordnung verwenden [nein v|

A: Positionen/Presets

A Szene 4. Zuordnung verwenden [nein - |
A: Statusmeldungen _ -
B: Allgemein 5 Zuordnung verwenden [nem v|
B: Sicherheit/Wetter 6. Zuordnung verwenden [nein - |
B: Antrieb
B: Behang 7. Zuordnung verwenden [nein - |
C. Cocmletimum mn

Szenen bei Download tberschreiben

Optionen: ja
nein
Mit diesem Parameter wird das Verhalten der eingestellten Szenen bei einem Download festgelegt.
e ja: Die Szenen werden bei einem Download mit den parametrierten Szenenwerten iberschrieben.
e nein: Die parametrierten Szenenwerte werden bei einem Download nicht ibernommen.

1. Zuordnung verwenden

18. Zuordnung verwenden

Optionen: ja
nein
Mit der Szenen-Funktion werden bis zu 64 Szenen Uber eine einzige Gruppenadresse verwaltet. Mit dieser

Gruppenadresse werden alle Teilnehmer, die in Szenen eingebunden sind, tiber ein 1-Byte-
Kommunikationsobjekt verkniipft. In einem Telegramm sind die folgenden Informationen enthalten:

e Nummer der Szene (1...64)
e Telegramm: Szene aufrufen oder Szene speichern

Jeder Behang kann in bis zu 18 Szenen eingebunden werden. So kénnen z.B. Uber eine Szene alle
Rollladen morgens aufgefahren und abends abgefahren werden oder Behdnge in Beleuchtungsszenen
integriert werden.

Wird ein Telegramm auf dem Kommunikationsobjekt Szene empfangen, dann wird fir alle Ausgange, die
der gesendeten Szenennummer zugeordnet sind, die gespeicherte Szenen-Position angefahren oder die
aktuelle Position als neue Szenen-Position gespeichert.
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e ja: Folgende Parameter erscheinen.

Zuordnung zu Szenennummer 1...64
Optionen: Szene Nr. 1...Szene Nr. 64

In diesem Parameter wird der Ausgang einer Szenennummer (1...64) zugeordnet. Sobald das
Gerat auf dem Kommunikationsobjekt 8-Bit-Szene (Nr. x) ein Telegramm mit dieser
Szenennummer empféngt, ruft es die entsprechende Szene auf.

Szene Nr. A: Uber diesen Parameter wird der Ausgang einer Szenen-Nummer zugeordnet

Position Hohe in % [0...100]
(0% = oben; 100% = unten)

Position Lamelle in %[0...100]
(0% = offen; 100% = geschlossen)

Hinweis

Die Parameter zur Lamellenverstellung sind ausschliellich in der Betriebsart Behangsteuerung
mit Lamellenverstellung verfugbar.

Optionen: 0...100

Diese Parameter legen die Hohe bzw. der Lamellenstellung fest, die der Behang bei Aufruf der
jeweiligen Szene anfahren soll.
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3.255 Parameterfenster A: Statusmeldungen

In diesem Parameterfenster werden Einstellungen zu den Statusmeldungen und deren Sendeverhalten

vorgenommen.

Allgemein

Manuslle Bedienung
Wettaralarme
Allgemein
Sicherheit/Wettar
Antrieb

Echang
Funktionen
Statusmeldungen

AR

¥ommunikationsobjekt freigeben
“Status Héhe/Lamalle 0...255" 1 Byte

Kommunikationsobjekt freigeben
“Status Endlage obenfunten™ 1 Bit

Kommunikationsobjekt freigeben
“Status Bedienbarkeit” 1 Bit

Kommunikationsobjekt freigeben
“Statusinformation” 16 Bit

Kommunikationsobjekt freigeben
"Status Hohe/Lamelle [0...255]" 1 Byte

Optionen: ja

nein

| nein

| nein

| nein

Inein

Der Ausgang sendet die relative Position des Behangs und die Lamellenstellung auf zwei getrennten
Kommunikationsobjekten jeweils als 1-Byte-Wert (0...255). Fir die Position des Behangs gilt: Der Wert 0
entspricht der Position oben (0 %). Der Wert 255 entspricht der Position unten (100 %).

Fir die Lamellenstellung gilt: Der Wert 0 entspricht der Lamellenstellung offen (0 %). Der Wert 255
entspricht der Lamellenstellung geschlossen (100 %).

e ja: Die Kommunikationsobjekte Status Hohe [0...255] und Status Lamelle [0...255] (nur in der
Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung) sind freigegeben. Folgender Parameter

erscheint:

Objektwert senden
Optionen:

nein, nur aktualisieren

bei Anderung
bei Anforderung
bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert aber nicht gesendet (Der Status kann Uber

das Kommunikationsobjekt gelesen werden).

e Dbei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.

e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e  Dbei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung oder Anforderung gesendet.
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Kommunikationsobjekt freigeben
"Status Endlage oben/unten" 1 Bit
Optionen: ja

nein

Der Ausgang sendet auf zwei getrennten Kommunikationsobjekten die Information, ob sich der Behang in
der oberen oder unteren Endlage befindet. Wird auf beiden Kommunikationsobjekten die Information
gesendet, dass die jeweilige Endlage nicht erreicht ist, dann befindet sich der Behang in einer
Zwischenposition.

Diese Funktion ist insbesondere dafur geeignet, Uiber eine weitere logische Verknupfung einzelne
Ausgénge gegeneinander zu verriegeln. Eine Markise darf z.B. nicht gefahren werden, wenn das Fenster
geoffnet ist und umgekehrt darf das Fenster nicht Gber einen Antrieb getffnet werden, wenn die Markise
abgefahren ist.

e ja: Die Kommunikationsobjekte Status Endlage oben und Status Endlage unten sind freigegeben.
Folgender Parameter erscheint:

Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren
bei Anderung
bei Anforderung
bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert aber nicht gesendet (Der Status kann Gber
das Kommunikationsobjekt gelesen werden).

e Dbei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.
e Dbei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung oder Anforderung gesendet.

Kommunikationsobjekt freigeben
» Status Bedienbarkeit” 1 Bit

Optionen: ja
nein

Diese Funktion ist insbesondere dafiir geeignet, um dem Benutzer {iber eine LED am Taster anzuzeigen,
dass der Behang momentan nicht Gber die direkten Kommunikationsobjekte (z.B. AUF, AB...) bedient
werden kann und, dass auch die Automatik-Steuerung nicht aktivierbar ist.

Die Bedienung ist blockiert, wenn
e eine Sicherheitsfunktionen aktiviert wurde, z.B. Wetteralarm, Sperren oder Zwangsfiihrung
e die manuelle Bedienung aktiviert ist

¢ (iber Kommunikationsobjekte gleichzeitig die direkte und die automatische Bedienung gesperrt
sind

e ja: Das Kommunikationsobjekt Status Bedienbarkeit ist freigegeben. Folgender Parameter erscheint:
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Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren
bei Anderung
bei Anforderung
bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert aber nicht gesendet (Der Status kann Uber
das Kommunikationsobjekt gelesen werden).

e Dbei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.
e  Dbei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung oder Anforderung gesendet.
Kommunikationsobjekt freigeben
"Status Automatik" 1 Bit
Optionen: ja
nein

Der Ausgang sendet die Information, ob die Automatik-Steuerung aktiviert oder deaktiviert ist (1 Bit).

Diese Funktion ist insbesondere dafilir geeignet, um dem Benutzer {iber eine LED am Taster anzuzeigen,
ob die Automatik-Steuerung aktiviert wurde.

e ja: Das Kommunikationsobjekt Status Automatik ist freigegeben. Folgender Parameter erscheint:

Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren
bei Anderung
bei Anforderung
bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert aber nicht gesendet (Der Status kann Gber
das Kommunikationsobjekt gelesen werden).

e Dbei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e Dbei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung oder Anforderung gesendet.

JRA/S | 2CDC 506 051 D0103 85



ABB i-bus® KNX
Inbetriebnahme

Kommunikationsobjekt freigeben
"Statusinformation" 16 Bit
Optionen: ja

nein

Dieser Parameter gibt ein 16-Bit-Kommunikationsobjekt frei, Giber welches weitere Statusinformationen
ausgelesen bzw. gesendet oder abgefragt werden.

e ja: Das Kommunikationsobjekt Statusinformation ist freigegeben. Folgender Parameter erscheint:

Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren
bei Anderung
bei Anforderung
bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert aber nicht gesendet (Der Status kann tGber
das Kommunikationsobjekt gelesen werden).

e Dbei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e  Dbei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung oder Anforderung gesendet.
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3.2.6 Parameter Betriebsart Luftungsklappen, Schaltbetrieb

Allgemein

Manuslle Bedienung

Wettaralarme
A Allgemein

A:

poR@om @ @R

Sicherheit/Wetter
Statusmeldungen
Allgemein
Sicherheitf/Wetter
Antrieb

Behang
Funktionen
Statusmeldungen
Allgemein
Sicherheit/\Wetter

Betriebsart

Optionen:

Betrichsart

Verhalten bei Busspannungsausfall,
-wiederkehr, Programmigrung und Resst

erhalten bei Busspannungsausfall

Verhalten nach Busspannungswiederkehr

Verhalten nach Programmisrung
bzw. nach einem ETS-Reset

Ausgang invertizran

Treppenlichtfunktion

Behangsteuerung mit Lamellenverstellung

Behangsteuerung ohne Lamellenverstellung
Laftungsklappen, Schaltbetrieb

| Liftungsklappen, Schaltbetrish -

[AL:F,u‘Ein

IAuﬂEin

[.quf,fEin

| nein

ldeaktivberl

Dieser Parameter legt die Betriebsart des Ausgangs fest. Je nach Betriebsart unterscheiden sich die
Parameter und die Kommunikationsobjekte fiir den jeweiligen Ausgang. Die Beschreibung der
Betriebsarten Behangsteuerung mit Lamellenverstellung und Behangsteuerung ohne Lamellenverstellung

finden Sie ab S.50.

Hinweis

In der Betriebsart Liftungsklappen, Schaltbetrieb ist fir Schaltvorgédnge an jedem Ausgang eine
Umkehrpause von 100 ms fest eingestellt.

Beachten Sie die technischen Daten des Antriebsherstellers!

Liftungsklappen, Schaltbetrieb: Folgende Parameter erscheinen:

Verhalten bei Busspannungsausfall

Verhalten nach Busspannungswiederkehr

Verhalten nach Programmierung

bzw. nach einem ETS-Reset

keine Reaktion
AUf/Ein
Zu/Aus

Optionen:
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Diese Parameter legen das Verhalten bei Busspannungsausfall, Busspannungswiederkehr und nach
Download bzw. ETS-Reset fest.

o keine Reaktion: Die Ausgangskontakte bleiben in ihrer aktuellen Position.

e Auf/Ein: Der Ausgangskontakt (Klemme 1, 3, 6, 8 bzw. 11, 13, 16, 18) schlief3t. Die Liftungsklappe
wird geodffnet bzw. angeschlossene Verbraucher werden eingeschaltet.

Hinweis

Bei Busspannungsausfall bleibt der Ausgang dauerhaft eingeschaltet, auch wenn die Funktion
Treppenlicht aktiviert ist.

Nach Busspannungswiederkehr und bei aktiver Treppenlichtfunktion schaltet der Ausgang nach Ablauf
der parametrierten Einschaltdauer bzw. Offnungszeit aus.

e  Zu/Aus: Der Ausgangskontakt (Klemme 1, 3, 6, 8 bzw. 11, 13, 16, 18) 6ffnet (neutrale Mittelstellung).
Die Luftungsklappe wird geschlossen bzw. angeschlossene Verbraucher ausgeschaltet.

Ausgang invertieren

Optionen: ja

nein

Dieser Parameter invertiert das Verhalten des Ausgangs.

e ja: Wird ein Telegramm mit dem Wert 1 auf dem Kommunikationsobjekt Liiftungsklappe Auf-Zu/Ein-
Aus empfangen, dann schlief3t die Liiftungsklappe bzw. der Verbraucher wird ausgeschaltet. Wird ein
Telegramm mit dem Wert 0 empfangen, dann 6ffnet die Luftungsklappe bzw. der Verbraucher wird

eingeschaltet. Ebenso werden alle Einstellungen, die fir den Ausgang gemacht wurden, z.B. AUF/EIN
bzw. ZU/AUS bei Wetteralarmen, Busspannungswiederkehr usw., invertiert.

Treppenlichtfunktion

Optionen: deaktiviert
aktiviert

Dieser Parameter gibt die Funktion Treppenlicht frei.
e aktiviert: Folgender Parameter erscheint.

Einschaltdauer/Offnungszeit
Treppenlicht in s [0...30.000]

Optionen: 0...60...30.000

Dieser Parameter legt die Einschaltdauer bzw. Offnungszeit des Treppenlichts fest.
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3.2.6.1 Parameterfenster A: Sicherheit/Wetter

In diesem Parameterfenster werden Einstellungen vorgenommen, die die Funktion Sicherheit/Wetter

betreffen.
Allgemein )
Parametrierung |standard x |
Manuslle Bedienung
Wetteralarme Ausgang reagiert auf Kommunikations- 1
A: Allgemein objekt fiir Windalarm Nr.
A: Sicherheit/ Wetter Position bei Windalarm Iakti-.lia-t - auffein - |
A; Statusmeldungen
B: Allgemein Position bei Regenalarm deaktiviert
TR R Position bei Frostalarm deaktiviert
B: Antrieb
B: Behang Sperren deaktivier:
8: Funktionen Zwangsfiihrung (1 Bit/2 Bit) deaktiviert
B: Statusmeldungen
cs Al . Position bei Riicknahme von Wetteralarm, Auf{Ein
Ll Sperren und Zwangsfihrung
C; Sicherheit/\Wetter
. - Prioritdtsfolge der Sicherhaits- 1.Wetteralarm - 2.5perren - 3.Zwangsfihrung
C: Antrieb 5
funktionen
C; Behang
. . Wind-, Regen-, und Frostalarm sind <-- Hinweis
C: Funktionen arst aktiviert, wenn auf der Seite
C; Statusmeldungen
. "Wetteralarme" die Objekte freigegeben
D: Allgemein u. mit Gruppanadressen verknipft sind

Parametrierung

Optionen: standard
benutzerdefiniert

Dieser Parameter legt den Umfang der Parametrierung fest.

e standard: Der Behang fahrt im Falle eines Windalarms tiber den Parameter Position bei Windalarm in
eine voreingestellte Position. In kleineren Projekten reicht diese Einstellung meistens aus. Der
Ausgang reagiert bei dieser Einstellung nur auf das Kommunikationsobjekt Windalarm Nr.1.

e benutzerdefiniert: Der vollstédndige Parameterzugriff fir komplexe Anwendungen bzw.
Sicherheitseinstellungen des Ausgangs sind méglich. Weitere Parameter erscheinen.

Ausgang reagiert auf Kommunikations-
objekt fir Windalarm Nr.

Optionen: Ausgang reagiert nicht auf Windalarm
1/ 2/ 3/ 1+2/ 1+3/ 2+3/ 1+2+3

Dieser Parameter legt fest, auf welche Windalarm-Kommunikationsobjekte der Ausgang reagiert. Die

Werte der zugeordneten Kommunikationsobjekte werden ODER-verkniipft.
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Position bei Windalarm
Position bei Regenalarm

Position bei Frostalarm

Optionen: aktiviert - keine Reaktion
aktiviert - auf/ein
aktiviert - zu/aus
deaktiviert

Diese Parameter legen die Position des Ausgangs bei Empfang eines Wetteralarms (Wind, Regen, Frost)
fest. Der Ausgang ist Uber andere Kommunikationsobjekte oder die manuelle Bedienung solange nicht
mehr bedienbar, bis der Wetteralarm zuriickgenommen wird.

e aktiviert - keine Reaktion: Fiihrt der Ausgang gerade eine Fahraktion aus, so wird diese beendet. Ist
der Ausgang in Ruhe, dann behdlt er seine Position unveréndert bei.

e aktiviert - auf/ein: Der Ausgangskontakt wird aktiviert. Die Luftungsklappe 6ffnet bzw. der Verbraucher
wird eingeschaltet.

e aktiviert - zu/aus: Der Ausgangskontakt wird spannungsfrei geschaltet. Die Luftungsklappe schlief3t
bzw. der Verbraucher wird ausgeschaltet

e deaktiviert: Der Ausgang reagiert nicht auf einen Alarm und auch nicht auf die Uberwachungszeit. Es
kann keine Einstellung in Falle eines Wetteralarms vorgenommen werden.
Sperren

Optionen: deaktiviert
aktiviert

Dieser Parameter gibt die Funktion Sperren frei. Der Ausgang fahrt z.B. in eine parametrierte Position oder
die Bedienung ist gesperrt.

e aktiviert: Das Kommunikationsobjekt Sperren ist freigegeben. Folgender Parameter erscheint.

Position bei Sperren

Optionen: keine Reaktion
Auf/Ein
ZulAus

Dieser Parameter legt das Verhalten des Ausgangs fir die Funktion Sperren fest.

e keine Reaktion: Fiihrt der Ausgang gerade eine Fahraktion aus, so wird diese Fahraktion bis in
die Zielposition ausgefuhrt. Ist der Behang in Ruhe, dann behélt er seine Position unveréandert
bei.

e auf/ein: Der Ausgangskontakt wird aktiviert. Die Liftungsklappe 6ffnet bzw. der Verbraucher
wird eingeschaltet.

e zu/aus: Der Ausgangskontakt wird spannungsfrei geschaltet. Die Luftungsklappe schlief3t bzw.
der Verbraucher wird ausgeschaltet
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Zwangsfihrung
Optionen: deaktiviert
aktiviert (1 Bit)
aktiviert (2 Bit)
Mit der Zwangsfiihrung kann der Ausgang uber ein 1-Bit-Telegramm in eine bestimmte Position fahren
oder Uber 2-Bit-Telegramme auf/zu bzw. ein-/ausgeschaltet und die Bedienung gesperrt werden.

e aktiviert (1 Bit): das Kommunikationsobjekt Zwangsfuhrung 1 Bit ist freigegeben. Folgender Parameter
erscheint:

Position bei Zwangsfiihrung

Optionen: keine Reaktion
Auf/Ein
ZulAus

Hier wird das Verhalten bei Zwangsfiihrung eingestellt

e keine Reaktion: Fuhrt der Ausgang gerade ein Fahrtelegramm aus, so wird dieses beendet. Ist
der Ausgang in Ruhe, dann behalt er seine Position unverandert bei.

e Auf/Ein: Der Ausgangskontakt wird eingeschaltet. Die Liftungsklappe 6ffnet bzw. der
Verbraucher wird eingeschaltet.

e  Zu/Aus: Der Ausgangskontakt wird spannungsfrei geschaltet. Die Liftungsklappe schlief3t bzw.
der Verbraucher wird ausgeschaltet

e aktiviert (2 Bit): Das Kommunikationsobjekt Zwangsfihrung 2 Bit ist freigegeben.

Position bei Ricknahme von Wetteralarm,
Sperren und Zwangsfuhrung

Optionen: Keine Reaktion

AUf/Ein
Zu/Aus

Dieser Parameter legt das Verhalten bei Riicknahme eines Wetteralarms, einer Sperrung oder einer
Zwangsfihrung fest.

o keine Reaktion: Fuhrt der Ausgang gerade ein Fahrtelegramm aus, so wird dieser beendet. Ist der
Ausgang in Ruhe, dann behélt er seine Position unverandert bei. War wéahrend eines Wetteralarms,
Sperren oder Zwangsfiihrung der Ausgang mit Auf/Ein parametriert bzw. geschaltet dann wird nach
Rucknahme eines Sicherheitstelegramms (z.B. Windalarm) die Treppenlichtzeit neu gestartet.

e Auf/Ein: Der Ausgangskontakt wird eingeschaltet. Die Luftungsklappe 6ffnet bzw. der Verbraucher
wird eingeschaltet.

e  Zu/Aus: Der Ausgangskontakt wird spannungsfrei geschaltet. Die Luftungsklappe schlieRt bzw. der
Verbraucher wird ausgeschaltet
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Prioritatsfolge der Sicherheits-
funktionen

Optionen: 1. Wetteralarm — 2. Sperren — 3. Zwangsfiihrung
1. Wetteralarm — 2. Zwangsfiihrung — 3. Sperren
1. Sperren — 2. Wetteralarm — 3. Zwangsfiihrung
1. Sperren — 2. Zwangsfiihrung — 3. Wetteralarm
1. Zwangsfuhrung — 2. Sperren — 3. Wetteralarm
1. Zwangsfuhrung — 2. Wetteralarm — 3. Sperren

Dieser Parameter legt die Reihenfolge der Prioritaten fir die Sicherheitsfunktionen Wetteralarme (Wind,
Regen, Frost), Sperren und Zwangsfiihrung fest. Diese Funktionen haben eine héhere Prioritat als alle
anderen Funktionen. Ist eine dieser Funktionen aktiviert, so ist die Bedienung des Ausgangs gesperrt.
Dies gilt auch wahrend der manuellen Bedienung.

Auch fir die Sicherheitsfunktionen untereinander muss ein Vorrang definiert werden. So wird der Ausgang
auch korrekt angesteuert, wenn mehr als eine Sicherheitsfunktion gleichzeitig aktiviert ist.

Hinweis

Wind-, Regen-, und Frostalarm sind erst aktiviert, wenn auf der Seite Wetteralarme die
Kommunikationsobjekte freigegeben und mit Gruppenadressen verkniipft sind!
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3.2.6.2 Parameterfenster A: Statusmeldungen

In diesem Parameterfenster werden Einstellungen zu den Statusmeldungen und deren Sendeverhalten

vorgenommen.
Allgemein S ’ =
: Kommunikationschjekt freigeben |nein > |
Manuelle Badienung "Status Auf-Zu/Ein-Aus" 1 Bit
Wettaralarme
: Kommunikationscbjekt fraigeben |nein v |
A: Aligemein “Status Bedienbarkeit” 1 Bit
A: Sicherheit/Wetter
Kommunikationschjekt freigeben |nein - |
A: Statusmeldungen “Statusinformation” 16 Bit

Kommunikationsobjekt freigeben
"Status Auf-Zu/Ein-Aus" 1 Bit
Optionen: ja

nein

e ja: Das Kommunikationsobjekt Status Auf-Zu/Ein-Aus ist freigegeben. Folgender Parameter erscheint:

Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren
bei Anderung
bei Anforderung
bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert aber nicht gesendet (Der Status kann Gber
das Kommunikationsobjekt gelesen werden).

e Dbei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.
e Dbei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung oder Anforderung gesendet.

Kommunikationsobjekt freigeben
» Status Bedienbarkeit” 1 Bit

Optionen: ja
nein

Diese Funktion ist insbesondere dafiir geeignet, um dem Benutzer (iber eine LED am Taster anzuzeigen,
dass der Ausgang momentan nicht iber die direkten Kommunikationsobjekte (z.B. AUF, ZU...) bedient
werden kann.

Die Bedienung ist blockiert, wenn
e eine Sicherheitsfunktionen aktiviert wurde, z.B. Wetteralarm, Sperren oder Zwangsfiihrung
e die manuelle Bedienung aktiviert ist

e ja: Das Kommunikationsobjekt Status Bedienbarkeit ist freigegeben. Folgender Parameter erscheint:
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Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren
bei Anderung
bei Anforderung
bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert aber nicht gesendet (Der Status kann Uber
das Kommunikationsobjekt gelesen werden).

e Dbei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e  Dbei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung oder Anforderung gesendet.

Kommunikationsobjekt freigeben
"Statusinformation" 16 Bit
Optionen: ja

nein

Dieser Parameter gibt ein 16-Bit-Kommunikationsobjekt frei, tiber welches weitere Statusinformationen
ausgelesen bzw. gesendet oder abgefragt werden.

e ja: Das Kommunikationsobjekt Statusinformation ist freigegeben. Folgender Parameter erscheint:

Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren
bei Anderung
bei Anforderung
bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert aber nicht gesendet (Der Status kann tber
das Kommunikationsobjekt gelesen werden).

e  Dbei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e Dbei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung oder Anforderung gesendet.
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3.3 Kommunikationsobjekte
Die Funktionen des Jalousie-/Rollladenaktors JRA/S x.y.5.1 mit Fahrzeitermittiung und manueller
Bedienung werden anhand der Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung erlautert. Bei den
Geratetypen JRA/S x.y.2.1 und JRA/S x.y.1.1 entfallen einige Parameter sowie die dazugehérigen
Kommunikationsobjekte.
o JRA/S x.y.2.1 besitzt keine Funktion zur Fahrzeitermittlung
o JRA/S x.y.1.1 besitzt keine Manuelle Bedienung und keine Funktion zur Fahrzeitermittlung
Parameter bzw. Kommunikationsobjekte, die nicht oder ausschlie3lich in der Betriebsart Behangsteuerung
ohne Lamellenverstellung verfiigbar sind, sind besonders gekennzeichnet.
Hinweis
Das Gerat besitzt mehrere Ausgange. Da die Funktionen fur alle Ausgénge jedoch gleich sind, werden
diese lediglich anhand des Ausgangs A erlautert.
33.1 Kurzliibersicht Kommunikationsobjekte
Flags
KO-Nr. | Funktion Name (DDa;grr;punkttyp Lange
K L S U A
0 In Betrieb Allgemein DPT 1.002 1 Bit X X X
1 Statuswerte anfordern Allgemein DPT 1.017 1 Bit X X
2 Man. Bed. sperren/freigeben Allgemein DPT 1.003 1 Bit X X
3 Status man. Bedienung Allgemein DPT 1.002 1 Bit X X X
4 Windalarm Nr. 1 Ausgang A-X DPT 1.005 1 Bit X X X X
5 Windalarm Nr. 2 Ausgang A-X DPT 1.005 1 Bit X X X X
6 Windalarm Nr. 3 Ausgang A-X DPT 1.005 1 Bit X X X X
7 Regenalarm Ausgang A-X DPT 1.005 1 Bit X X X X
8 Frostalarm Ausgang A-X DPT 1.005 1 Bit X X X X
9 nicht belegt
10 Behang Auf-Ab fahren Ausgang A DPT 1.008 1 Bit X X
11 Lamellenverst./Stopp Auf-Ab Ausgang A DPT 1.007 1 Bit X X
Behang Auf-Ab begrenzt DPT 1.008 )
12 o A A 1 Bit
Begrenzung aktivieren Usgang DPT 1.003 ! X X
13 Pos. Hohe anfahren [0...255] Ausgang A DPT 5.001 1 Byte X X
14 Pos. Lamelle anfahren [0...255] Ausgang A DPT 5.001 1 Byte X X
15 Position 1, 2 anfahren Ausgang A DPT 1.022 1 Bit X X
16 Position 3, 4 anfahren Ausgang A DPT 1.022 1 Bit X X
17 Position 1, 2 setzen Ausgang A DPT 1.022 1 Bit X X
18 Position 3, 4 setzen Ausgang A DPT 1.022 1 Bit X X
Fahrzeitermittlung auslésen DPT 1.003 .
19 A A 1 Bit
Referenzfahrt auslésen usgang DPT 1.008 ! X X
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KO-Nr. | Funktion Name (D;Ft)?_r)\punkttyp Lange Flsags
20 8-Bit-Szene Ausgang A DPT 18.001 1 Byte X
21 Aktivierung Automatik Ausgang A DPT 1.003 1 Bit X
22 Sonne Ausgang A DPT 1.002 1 Bit X
23 Sonne: Hohe anfahren [0...255] Ausgang A DPT 5.001 1 Byte X
24 Sonne: Lamelle anfahren [0...255] Ausgang A DPT 5.001 1 Byte X
25 Anwesenheit Ausgang A DPT 1.002 1 Bit X
26 Heizen Ausgang A DPT 1.002 1 Bit X
27 Kiihlen Ausgang A DPT 1.002 1 Bit X
28 Raumtemperatur empfangen Ausgang A DPT 9.001 2 Byte X
29 Automatik sperren/freigeben Ausgang A DPT 1.003 1 Bit X
30 Dir. Betr. sperren/freigeben Ausgang A DPT 1.003 1 Bit X
31 Sperren Ausgang A DPT 1.003 1 Bit X
= | Jvangatinng o) Ausgang A orToo0e | 2 .
33 Status Hohe [0...255] Ausgang A DPT 5.001 1 Byte

34 Status Lamelle [0...255] Ausgang A DPT 5.001 1 Byte

35 Status Endlage oben Ausgang A DPT 1.011 1 Bit

36 Status Endlage unten Ausgang A DPT 1.011 1 Bit

37 Status Bedienbarkeit Ausgang A DPT 1.011 1 Bit

38 Status Automatik Ausgang A DPT 1.011 1 Bit

39 Statusinformation Ausgang A Non DPT 2 Byte

* KO = Kommunikationsobjekt
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3.3.2

Kommunikationsobjekte Allgemein

Diese Kommunikationsobjekte stehen nur einmal pro Gerat fiir alle Betriebsarten zur Verfiigung und
dienen geratetbergreifenden Funktionen.

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
0 In Betrieb Allgemein 1 Bit K,L, U
DPT 1.002

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Allgemein der Parameter Kommunikationsobjekt "In
Betrieb" senden mit der Option ja ausgewahlt wurde.

Um den Betrieb des Jalousie-/Rollladenaktors innerhalb der Installation regelméaRig zu Giberwachen, kann ein In-Betrieb-
Telegramm zyklisch auf den Bus gesendet werden.

Solange das Kommunikationsobjekt aktiviert ist, sendet es ein parametrierbares In-Betrieb-Telegramm.

1 Statuswerte anfordern Allgemein 1 Bit K, S
DPT 1.017

Wird ein Telegramm mit dem Wert x (x = 0/1/0 oder 1) auf diesem Kommunikationsobjekt empfangen, so werden alle
Statusobjekte auf den Bus gesendet, sofern diese mit der Option bei Anderung oder Anforderung parametriert wurden.

Fir die Option x = 1 ergibt sich folgende Funktion:
Telegrammwert: 1 = Alle Statusmeldungen, sofern mit der Option bei Anderung oder Anforderung parametriert,
werden gesendet.
0 = Keine Reaktion.

2 Man. Bed. sperren/ freigeben Allgemein 1 Bit K, S
DPT 1.003

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die Manuelle Bedienung gesperrt bzw. freigegeben.
Uber den Wert 0 wird die Taste @ am Gerat freigegeben.
Uber den Wert 1 wird die Taste & am Gert gesperrt.

Telegrammwert: 0 = Taste & freigegeben
1=Taste @ gesperrt

3 Status man. Bedienung Allgemein 1 Byte K,L, U
DPT 1.011

Dieses Kommunikationsobjekt zeigt an, ob die manuelle Bedienung aktiviert ist.

Telegrammwert: 0 = Manuelle Bedienung nicht aktiv
1 = Manuelle Bedienung aktiv

Der Status manuelle Bedienung wird je nach Parametrierung bei Anderung, bei Anforderung und bei Anderung oder
Anforderung gesendet.

JRA/S | 2CDC 506 051 D0103 97



ABB i-bus® KNX
Inbetriebnahme

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags

4 Windalarm Nr. 1 Ausgang A...X 1 Bit K,S, U A
5 Windalarm Nr. 2 DPT 1.005

6 Windalarm Nr. 3

7 Regenalarm

8 Frostalarm

Diese Kommunikationsobjekte konnen zyklisch tiberwacht werden. Uber die Uberwachungszeit wird das Intervall festgelegt.
Wird innerhalb der Uberwachungszeit ein Telegramm mit dem Wert 0 empfangen, so wird die Bedienung der Behange
freigegeben.

Wird ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen oder wird kein Telegramm wéhrend der Uberwachungszeit empfangen, so
werden die Behange in die parametrierte Position bei Windalarm (bzw. bei Regenalarm oder Frostalarm) gefahren. Die
Bedienung Uber die direkten Telegramme und Automatik-Telegramme ist gesperrt.

Wird nach einem Wetteralarm oder nach dem Uberschreiten der Uberwachungszeit erstmalig wieder ein Telegramm mit dem
Wert 0 empfangen, so werden die Behange in die parametrierbare Position bei Ricknahme von Wetteralarm gefahren und
die Bedienung ist wieder freigegeben.

Nach jedem Erhalt eines Telegramms sowie nach dem Programmieren des Aktors und bei Busspannungswiederkehr wird
die Uberwachungszeit neu gestartet. Die drei Windalarm-Kommunikationsobjekte sind (iber ein ODER-Gatter logisch
verknipft, d.h., steht auf einem der drei Kommunikationsobjekte ein Windalarm an bzw. bleibt ein Telegramm innerhalb der
Uberwachungszeit aus, so wird die parametrierte Position bei Windalarm angefahren.

Telegrammwert: 0 = kein Alarm
1 = Alarm (Bedienung gesperrt)

9 Nicht belegt |
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3.3.3

Kommunikationsobjekte Ausgang A...X Behangsteuerung mit und ohne Lamellenverstellung

Diese Kommunikationsobjekte stehen jedem Ausgang zur Verfligung und dienen kanalspezifischen
Funktionen. Im Folgenden werden die Kommunikationsobjekte fur die Betriebsarten Behangsteuerung mit
Lamellenverstellung und Behangsteuerung ohne Lamellenverstellung beschrieben.

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
10 Behang Auf-Ab fahren Ausgang 1 Bit K, S
DPT 1.008

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert 0 empfangen, dann wird der Behang nach oben in die
Ruheposition bzw. obere Endlage gefahren. Wird ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen, dann wird der Behang nach
unten gefahren.

Telegrammwert: 0= AUF
1=AB
11 Lamellenverst./Stopp Auf-Ab? Ausgang A 1 Bit K, S
Stopp Auf-Ab? DPT 1.007

Beim Empfang eines Telegramms (unabhangig vom Wert 0 oder 1) auf diesem Kommunikationsobjekt wird die Fahrt
gestoppt.

! Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung: Ist der Behang in Ruhe, dann wird beim Empfang eines Telegramms
auf diesem Kommunikationsobjekt eine Lamellenverstellung nach oben (0 = OFFNEN) bzw. nach unten (1 = SCHLIEREN)
ausgefuhrt.

2 Betriebsart Behangsteuerung ohne Lamellenverstellung: Ist der Behang in Ruhe, dann wird beim Empfang eines
Telegramms auf diesem Kommunikationsobjekt keine Aktion ausgefuihrt.

Telegrammwert: 0 = STOPP/Lamellenverstellung 6ffnen
1 = STOPP/Lamellenverstellung schlieRen

12 Behang Auf-Ab begrenzt Ausgang A 1 Bit K, S
DPT 1.008

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben. wenn im Parameterfenster Behang, S. 63, unter dem Parameter Fahrbereich
begrenzen die Option Uber Objekt ,Behang Auf-Ab begrenzt* gewahlt wurde. Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein
Telegramm mit dem Wert 0 empfangen, wird der Behang an die parametrierte Grenze nach oben gefahren. Wird ein
Telegramm mit dem Wert 1 empfangen, wird der Behang an die parametrierte Grenze nach unten gefahren. Der Behang
wird automatisch gestoppt, wenn die parametrierte obere bzw. untere Grenze erreicht ist.

Telegrammwert: 0 = begrenzt AUF
1 = begrenzt AB

12 Begrenzung aktivieren Ausgang A 1 Bit K, S
DPT 1.003

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Behang, S. 63, unter dem Parameter Fahrbereich
begrenzen die Option Uber Objekt ,Begrenzung aktivieren gewahlt wurde. Uber Parameter kann eingestellt werden, ob die
Begrenzung bei einem direkten Telegramm bzw. bei einem Automatik-Telegramm ausgefihrt werden soll.

Telegrammwert: 0 = Begrenzung inaktiv
1 = Begrenzung aktiv
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Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
13 Pos. Hohe anfahren [0...255] Ausgang A 1 Byte K, S
DPT 5.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster A: Positionen/Presets, S. 72, der Parameter
Kommunikationsobjekte freigeben ,Pos. Hohe/Lamelle anfahren[0...255]* mit der Option ja gewahlt wurde.

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm empfangen, dann féhrt der Behang die Hohe an, die dem
empfangenen Wert entspricht.

Nach Erreichen der Zielposition nehmen die Lamellen die gleiche Stellung ein, die sie vor der Fahrt innehatten. Wird
wahrend der Fahrt ein Telegramm auf dem Kommunikationsobjekt Pos. Lamelle anfahren [0...255] empfangen, so werden
die Lamellen nach dem Erreichen der Zielposition entsprechend dem empfangenen Wert eingestellt.

Telegrammwert: 0 = oben
= Zwischenposition
255 = unten
14 Pos. Lamelle anfahren [0...255] Ausgang A 1 Byte K, S

DPT 5.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster A: Positionen/Presets, S.72, der Parameter
Kommunikationsobjekte freigeben ,Pos. Hohe/Lamelle anfahren[0...255]“ mit der Option ja gewahlt wurde.

Hinweis

Dieses Kommunikationsobjekt steht nur in der Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung zur
Verfigung.

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm empfangen, so werden die Lamellen geméal dem empfangenen
Wert positioniert. Ist der Behang gerade in Fahrt, dann wird die Fahraktion zuerst bis in die Zielposition ausgefuhrt und dann
die Positionierung der Lamelle ausgefuhrt.

Telegrammwert: 0 = Lamellen AUF

= Zwischenposition

255 = Lamellen ZU
15 Position 1, 2 anfahren Ausgang A 1 Bit K,S
16 Position 3, 4 anfahren DPT 1.022

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster A: Positionen/Presets, S.72, der Parameter
Kommunikationsobjekte freigeben ,Position 1-4 anfahren/setzen® 1 Bit mit der Option ja gew&hlt wurde.

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm empfangen, dann wird der Behang in die gespeicherte Preset-
Position gefahren. In der Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung wird nach dem Erreichen der Position die
Lamellenverstellung entsprechend dem gespeicherten Preset-Wert ausgefiihrt. Wird ein Telegramm mit dem Wert 0
empfangen, fahrt der Behang in die parametrierte Position 1 (bzw. Position 3). Wird ein Telegramm mit dem Wert 1
empfangen, fahrt der Behang in die parametrierte Position 2 (bzw. Position 4).

Telegrammwert: 0 = Position 1 bzw. Position 3 anfahren
1 = Position 2 bzw. Position 4 anfahren

17 Position 1, 2 setzen Ausgang A 1 Bit K, S
18 Position 3, 4 setzen DPT 1.022

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster A: Positionen/Presets, S.72, der Parameter
Kommunikationsobjekte freigeben ,Position 1-4 anfahren/setzen® 1 Bit mit der Option ja gew&hlt wurde.

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm empfangen, dann wird die aktuelle Position des Behangs als neuer
Preset-Wert ibernommen. Wird der Telegrammwert 0 empfangen, so wird die aktuelle Position als neuer Preset-Wert fur die
Position 1 (bzw. Position 3) gespeichert. Wird der Telegrammwert 1 empfangen, so wird die aktuelle Position als neuer
Preset-Wert fiir die Position 2 (bzw. Position 4).gespeichert

Bei Busspannungsausfall bleiben die geadnderten Preset-Werte erhalten. Bei der Neuprogrammierung des Geréates ist es
Uiber einen Parameter einstellbar, ob die gespeicherten Werte mit den vorparametrierten Werten tberschrieben werden
sollen.

Telegrammwert: 0 = Position 1 bzw. Position 3 setzen
1 = Position 2 bzw. Position 4 setzen
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Inbetriebnahme

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
19 Fahrzeitermittlung auslésen Ausgang A 1 Bit K, S
DPT 1.003

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster A: Antrieb, S.63, der Parameter Fahrzeiten
(AUF/AB) ermitteln mit der Option ja — Uber Endlagenerkennung gewéhlt wurde.

Hinweis

Dieses Kommunikationsobjekt steht nur bei Geraten vom Typ JRA/S x.y.5.1 zur Verfiigung und l6st die
automatische Fahrzeitermittlung tber Stromerkennung aus.

Dabei wird der Behang zunéchst in die obere Endlage gefahren. AnschlieBend fahrt der Behang in die untere Endlage und
danach wieder in die obere Endlage zuriick. Die ermittelten Gesamtfahrzeiten fur die Auf- und Abfahrten werden gespeichert
und der Behang in die parametrierte Position nach Fahrzeitermittiung gefahren.

Eine momentan aktive Fahrzeitermittlung wird unterbrochen von

= Sicherheits-Telegrammen, z.B. Wetteralarm, Zwangsfuhrung usw.

= Aktivierung der manuellen Bedienung (nur bei JRA/S x.y.5.1 und JRA/S x.y.2.1)

= direkten Fahr- oder Positions-Telegrammen, z.B. AUF, AB usw.

Ist die Sonnenschutz-Automatik aktiviert, so wird diese fur die Dauer der Fahrzeitermittlung unterbrochen.
Eine Fahrzeitermittlung kann auch bei Sperrung der direkten Bedienung durchgefiihrt werden.

Telegrammwert: 0 = keine Reaktion
1 = Fahrzeitermittlung auslésen (AUF > AB > AUF)

19 Referenzfahrt auslésen Ausgang A 1 Bit K, S
DPT 1.008

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster A:Antrieb, S.63, der Parameter
Kommunikationsobjekt freigeben ,Referenzfahrt auslésen” 1 Bit mit der Option ja gewéhlt wurde.

Hinweis

Dieses Kommunikationsobjekt steht nur bei den Betriebsarten Behangsteuerung mit bzw. ohne
Lamellenverstellung zur Verfigung.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird eine Referenzfahrt ausgeldst. Der Behang wird bei Empfang eines Telegramms
ganz nach oben bzw. ganz nach unten gefahren. Die gespeicherte Position wird aktualisiert und der Behang anschlieend in
die parametrierte Position nach Referenzfahrt gefahren.

Bei aktivierter Automatik-Steuerung unterbricht die Referenzfahrt die Automatik-Steuerung, bis die Referenz-Position erreicht
ist. Sie wird jedoch nicht deaktiviert, sondern empfangt weiterhin Automatik-Telegramme. Diese werden nach
abgeschlossener Referenzfahrt ausgefihrt.

Wird wéhrend der Referenzfahrt ein direktes oder automatisches Fahr- oder Positions-Telegramm empfangen, so wird die
Referenzfahrt zunachst ausgefuhrt und erst im Anschluss die empfangene Zielposition angefahren.

STOPP- und Step-Telegramme werden wahrend einer Referenzfahrt ignoriert. Ist eine Sicherheitsfunktion aktiviert, kann
keine Referenzfahrt durchgefiihrt werden. Eine momentan aktive Referenzfahrt wird unterbrochen von

= Sicherheits-Telegrammen, z.B. Wetteralarm, Zwangsfihrung usw.
= Aktivierung der manuellen Bedienung (nur bei JRA/S x.y.5.1 und JRA/S x.y.2.1)
Eine Referenzfahrt kann auch bei Sperrung der direkten Bedienung durchgefihrt werden.

Telegrammwert: 0 = Referenzfahrt nach ganz oben
1 = Referenzfahrt nach ganz unten

20 8-Bit-Szene Ausgang A 1 Byte K, S
DPT 18.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster A: Funktionen der Parameter 8-Bit-Szene
aktiveren mit der Option ja gewahlt wurde.

Mit diesem Kommunikationsobjekt lasst sich jeder Ausgang in bis zu 18 Szenen mit einer vorparametrierbaren Positionen
zuordnen.

Bei einem Busspannungsausfall bleiben die gespeicherten Szenen-Werte erhalten, ebenso, wenn die Option nein im
Parameter Szene bei Download tiberschreiben gewahit wurde.

Eine 8-Bit-Szene-Schlusseltabelle mit allen méglichen Kombinationen finden Sie im Anhang.
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Inbetriebnahme

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
21 Aktivierung Automatik Ausgang A 1 Bit K,S, U A
DPT 1.003

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen, so wird die Automatik-Steuerung fiir den
entsprechenden Ausgang aktiviert. Der Ausgang kann somit Uber die Automatik-Kommunikationsobjekte Sonne,
Anwesenheit, Heizen, Kuhlen, Raumtemperatur empfangen sowie Sonne: Hohe anfahren [0...255] und Sonne: Lamelle
anfahren [0...255] angesteuert werden.

Wird ein Telegramm mit dem Wert 0 empfangen, so reagiert der Ausgang nicht mehr auf eingehende Telegramme auf den
Automatik-Kommunikationsobjekten. Fuhrt der Ausgang gerade ein automatisches Fahrtelegramm aus, so wird die
Fahraktion zu Ende ausgefihrt.

Wird die Automatiksteuerung aktiviert, so aktualisiert sich der Ausgang anhand der gespeicherten Werte der
Kommunikationsobjekte in den Automatik-Kommunikationsobjekten.

Eine aktive Automatik-Steuerung wird im Falle einer Referenzfahrt unterbrochen, bis die Referenz-Position erreicht ist. Sie
wird jedoch nicht deaktiviert, sondern empfangt weiterhin Automatik-Telegramme. Diese werden nach abgeschlossener
Referenzfahrt ausgefuhrt.

Telegrammwert: 0 = Automatik-Steuerung deaktiviert
1 = Automatik-Steuerung aktiviert

22 Sonne Ausgang A 1 Bit K,S, U A
DPT 1.002

Eingehende Telegramme auf diesem Kommunikationsobjekt werden nur beriicksichtigt, wenn die Automatik-Steuerung
aktiviert ist. Wird auf dem Kommunikationsobjekt Sonne ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen, so féhrt der Behang in
die parametrierte Position bei Sonne = 1. Wird ein Telegramm mit dem Wert 0 empfangen, so fahrt der Behang in die
parametrierte Position bei Sonne = 0.

Die Reaktion auf ein eingehendes Telegramm kann Uber die Parameter Verzégerung bei Sonne = X zeitverzdgert ausgefuhrt
werden, so dass bei haufig wechselnder Wetterlage nicht standig die Behénge auf- und abfahren. Wird innerhalb der
Verzogerung ein Telegramm mit dem entgegen gesetzten Wert empfangen, so wird die Position bei Sonne = 1 nicht
angefahren. Der Behang bleibt in der Position bei Sonne = 0 bzw. umgekehrt.

Ist als Position bei Sonne = X die Option Position Giber Objekt empfangen (8-Bit) eingestellt, so fahrt der Ausgang nach
Ablauf der Verzégerungszeit die Position an, die zuletzt auf den Kommunikationsobjekten Sonne: H6he anfahren [0...255]
(Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung und Betriebsart Behangsteuerung ohne Lamellenverstellung) sowie
Sonne: Lamelle anfahren [0...255] (nur Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung) empfangen wurde.

Telegrammwert: 0 = keine Sonne
1 = Sonne
23 Sonne: Hohe anfahren [0...255] Ausgang A 1 Byte K,S, U, A

DPT 5.001

Eingehende Telegramme auf diesem Kommunikationsobjekt werden nur ausgefuhrt, wenn die Automatik-Steuerung aktiviert
ist und auf dem Kommunikationsobjekt Sonne ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen wurde. Der Behang wird
entsprechend dem empfangenen Wert positioniert.

Telegrammwert: 0 = oben
= Zwischenposition
255 = unten

Nach Erreichen der Zielposition nehmen die Lamellen die gleiche Stellung ein, die sie vor der Fahrt innehatten. Wird
wahrend der Fahrt ein Telegramm auf dem Kommunikationsobjekt Sonne: Lamelle anfahren [0...255] empfangen, so
werden die Lamellen nach dem Erreichen der Zielposition entsprechend dem empfangenen Wert eingestellt.
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Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
24 Sonne: Lamelle anfahren [0...255] Ausgang A 1 Byte K,S, U, A
DPT 5.001

Eingehende Telegramme auf diesem Kommunikationsobjekt werden nur ausgefihrt, wenn die Automatik-Steuerung aktiviert
ist und auf dem Kommunikationsobjekt Sonne ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen wurde. Die Lamellen werden
entsprechend dem empfangenen Wert positioniert.

Hinweis

Dieses Kommunikationsobjekt steht nur in der Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung zur

Verflgung.
Telegrammwert: 0 = Lamellen AUF
= Zwischenposition
255 = Lamellen ZU

Ist der Behang gerade in Fahrt, wird die Fahraktion zuerst bis in die Zielposition ausgefiihrt und danach die Positionierung
der Lamelle ausgefuhrt.

25 Anwesenheit Ausgang A 1 Bit K,S, U A
DPT 1.002

Eingehende Telegramme auf diesem Kommunikationsobjekt werden nur beriicksichtigt, wenn die Automatik-Steuerung
aktiviert ist. Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen, so wird die Sonnenschutz-
Automatik aktiviert und der Behang wird entsprechend der parametrierten Position bei Sonne = X gesteuert.

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert 0 empfangen, dann ist die Heizen/Kiihlen-Automatik
aktiviert und der Behang wird entsprechend der parametrierten Position bei HEIZEN = 1 und Sonne = X bzw. Position bei
KUHLEN = 1 und Sonne = X gesteuert.

Die Reaktion auf ein eingehendes Telegramm kann lber die Parameter Verzogerung bei Anwesenheit = X zeitverzogert
ausgefuhrt werden, so dass bei haufigem Betreten und Verlassen des Raums nicht sténdig die Behange auf- und abfahren.
Wird innerhalb der Verzégerung ein Telegramm mit dem entgegengesetzten Wert empfangen, so wird die Heizen/Kuhlen-
Zielposition nicht angefahren und der Behang bleibt in der Sonnenschutz-Zielposition bzw. umgekehrt.

z.B. niemand anwesend (> Heizen/Kuhlen-Automatik aktiv)

Telegrammwert: 0
1 = z.B. Personen anwesend (> Sonnenschutz-Automatik aktiv)

Telegrammwerte bei Kommunikationsobjekten 26/27 und ggf. 28 (Heizen/Kuhlen) beachten!

Hinweis

Soll in einer Anlage eine Heizen/Kuhlen-Automatik, jedoch keine Sonnenschutz-Automatik programmiert
werden, so muss das Kommunikationsobjekt Anwesenheit ohne Verknlipfung bleiben. Dadurch steht
automatisch der Wert 0 in diesem Kommunikationsobjekt. Damit ist die Heizen/Kuihlen-Automatik sofort
aktiviert, sobald Gber das Kommunikationsobjekt Aktivierung Automatik die Automatik aktiviert wird.

26 Heizen Ausgang A 1 Bit K,S, U A
27 Kuhlen DPT 1.002

Eingehende Telegramme auf diesen Kommunikationsobjekten werden nur ausgefuhrt, wenn die Automatik-Steuerung
aktiviert ist und auf dem Kommunikationsobjekt Anwesenheit eine 0 empfangen wurde.

Wird auf dem Kommunikationsobjekt Heizen ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen, so féhrt der Ausgang in die
parametrierte Position bei HEIZEN = 1 und Sonne = 1 bzw. Position bei HEIZEN = 1 und Sonne = 0.

Wird auf dem Kommunikationsobjekt Kuhlen ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen, dann fahrt der Ausgang in die
parametrierte Position bei KUHLEN = 1 und Sonne = 1 bzw. Position bei KUHLEN = 1 und Sonne = 0.

Ist auf beiden Kommunikationsobjekten zuletzt eine 0 oder auf beiden eine 1 empfangen worden, dann wird die
Heizen/Kuhlen-Automatik deaktiviert und der Ausgang uber die Sonnenschutz-Automatik gesteuert.

Telegrammwert: 0 = nicht HEIZEN/nicht KUHLEN
1 = HEIZEN/KUHLEN
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Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
28 Raumtemperatur empfangen Ausgang A 2 Byte K,S, U, A
DPT 9.001

Eingehende Telegramme auf diesem Kommunikationsobjekt werden nur ausgefihrt, wenn die Automatik-Steuerung aktiviert
ist und auf dem Kommunikationsobjekt Anwesenheit eine 0 empfangen wurde und der Uberhitzungsschutz aktiviert wurde.
Uber dieses Kommunikationsobjekt kann die Raumtemperatur z.B. von einem Raumtemperaturregler empfangen werden.
Der Behang fahrt in die parametrierte Position, sobald der parametrierte Schwellwert Gberschritten und auf den
Kommunikationsobjekten Heizen und Sonne der Wert 1 empfangen wurde. Somit kann z.B. in der Heizperiode (Winter) bei
Abwesenheit und gleichzeitigem Sonnenschein ein Uberhitzen des Raumes vermieden werden.

Ausgang A 1 Bit K,S, U A
DPT 1.001

29 Automatik sperren/freigeben

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn die Automatik-Steuerung aktiv ist und im Parameterfenster
A: Sonnenschutz-Automatik, S. 75, der Parameter Umschaltung auf Automatik-Betrieb die Option tber Objekt
sperren/freigeben gewahlt wurde.

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen, dann wird die Automatik-Steuerung
automatisch gesperrt und der Ausgang kann nur tber die direkten Kommunikationsobjekte angesteuert werden. Die
Automatik-Steuerung kann nicht mehr ber das Kommunikationsobjekt Aktivierung Automatik aktiviert werden.

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert 0 empfangen, so kann die Automatik-Steuerung fur
den entsprechenden Ausgang wieder aktiviert werden.

Telegrammwert: 0 = Automatik-Steuerung freigegeben

1 = Automatik-Steuerung gesperrt

30 Dir. Betr. sperren/freigeben Ausgang A 1 Bit K,S, U, A

DPT 1.003

Dieses Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn die Automatik-Steuerung aktiv ist und im Parameterfenster A:
Sonnenschutz-Automatik, S. 75, der Parameter Umschaltung auf direkten Betrieb die Option tber Objekt sperren/freigeben
gewahlt wurde.

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen, so werden eingehende Telegramme auf
den direkten Kommunikationsobjekten nicht ausgefiihrt (ausgenommen Fahrzeitermittlung/Referenzfahrt ausldsen).

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert 0 empfangen, so ist der direkte Betrieb freigegeben.
Direkte Telegramme (AUF, AB usw.) werden jedoch nur dann ausgefuhrt, wenn die Automatiksteuerung deaktiviert ist.
Anderenfalls hat die Automatik-Steuerung die héhere Prioritat und direkte Telegramme werden nicht bertcksichtigt.

Telegrammwert: 0 = Direkter Betrieb freigegeben

1 = Direkter Betrieb gesperrt

Ausgang A 1 Bit K,S, U A
DPT 1.003

31 Sperren

Wird ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen, so kann der Ausgang in eine parametrierte Position gefahren werden. Die
Bedienung des Ausgangs ist Uber die direkten und Automatik-Kommunikationsobjekte gesperrt. Nach Aufhebung der Sperre
wird der Behang in die parametrierte Position bei Riicknahme von Windalarm, Sperren und Zwangsfiihrung gefahren. Die
Bedienung Uber die direkten und Automatik-Kommunikationsobjekte ist wieder freigegeben.

Telegrammwert: 0 = Bedienung freigegeben

1 = Bedienung gesperrt

Ausgang A 1 Bit K,S, U A
DPT 1.003

32 Zwangsfuhrung 1 Bit

Wird ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen, so kann der Ausgang in eine parametrierte Position gefahren werden. Die
Bedienung des Ausgangs ist Uber die direkten und Automatik-Kommunikationsobjekte gesperrt. Nach Aufhebung der Sperre
wird der Behang in die parametrierte Position bei Riicknahme von Windalarm, Sperren und Zwangsfiihrung gefahren. Die
Bedienung uber die direkten und Automatik-Kommunikationsobjekte ist wieder freigegeben.

Telegrammwert: 0 = Bedienung freigegeben

1 = Bedienung gesperrt/Zwangsfihrung aktiv
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Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
32 Zwangsfuhrung 2 Bit Ausgang A 2 Bit K,S, U, A
DPT 2.002

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert 2 (binar 10) empfangen, dann wird der Behang
aufgefahren. Die Bedienung Uber die direkten und Automatik-Kommunikationsobjekte ist gesperrt.

Wird ein Telegramm mit dem Wert 3 (binar 11) empfangen, dann wird der Behang abgefahren. Die Bedienung tber die
direkten und Automatik-Kommunikationsobjekte ist gesperrt.

Mit den Werten O (binéar 00) oder 1 (binéar 01) wird die Zwangsfihrung wieder aufgehoben. Der Behang fahrt danach in die
Position bei Riicknahme von Windalarm, Sperren und Zwangsfuhrung. Die Bedienung Uber die direkten und Automatik-
Kommunikationsobjekte ist wieder freigegeben.

Telegrammwert: 0 (binar 00) = Bedienung freigegeben
1 (binér 01) = Bedienung freigegeben
2 (bin&r 10) = AUF/Bedienung gesperrt
3 (binar 11) = AB/Bedienung gesperrt

33 Status Héhe [0...255] Ausgang A 1 Byte K,L, U
DPT 5.001

Auf diesem Kommunikationsobjekt sendet der Ausgang die aktuell positionierte Hohe des Behangs. Die aktuelle Position
wird nach Abschluss einer Fahraktion gesendet.

Telegrammwert: 0 = oben
= Zwischenposition
255 = unten
34 Status Lamelle [0...255] Ausgang A 1 Byte K,L, U

DPT 5.001

Auf diesem Kommunikationsobjekt sendet der Ausgang die aktuelle Position der Lamellenstellung. Die aktuelle Position wird
nach Abschluss einer Fahraktion gesendet.

Hinweis

Dieses Kommunikationsobjekt steht nur in der Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung zur

Verfugung.
Telegrammwert: 0 = Lamellen AUF
= Zwischenposition
255 = Lamellen ZU
35 Status Endlage oben Ausgang A 1 Bit K,L, U
36 Status Endlage unten DPT 1.008

Auf diesem Kommunikationsobjekt sendet der Ausgang die Information, ob der Behang sich in der oberen bzw. unteren
Endlage befindet oder nicht.

Telegrammwert: 0 = Behang nicht in oberer bzw. unterer Endlage
1 = Behang in oberer bzw. unterer Endlage

Der Status Endlage oben/unten wird nach Erreichen bzw. Verlassen der oberen/unteren Endlage gesendet.

37 Status Bedienbarkeit Ausgang A 1 Bit K,L U
DPT 1.002

Auf diesem Kommunikationsobjekt sendet der Ausgang die Information, ob die Bedienung des Ausgangs freigegeben oder
blockiert ist. Die Bedienung ist blockiert, wenn entweder eine der Sicherheitsfunktionen aktiviert wurde, z.B. Windalarm,
oder, wenn sich das Gerat im manuellen Betrieb befindet.

Bsp.: Dem Anwender kann uber eine LED am Taster angezeigt werden, dass die Bedienung des Ausgangs Uber Taster nicht
maoglich ist und die Automatik-Steuerung ebenfalls nicht aktiviert werden kann.

Telegrammwert: 0 = Bedienung freigegeben
1 = Bedienung gesperrt
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38 Status Automatik Ausgang A 1 Bit K,L,U
DPT 1.002

Auf diesem Kommunikationsobjekt sendet das Geréat die Information, ob die Automatik-Steuerung aktiviert bzw. deaktiviert

ist.

Telegrammwert: 0 = Automatik deaktiviert

1 = Automatik aktiviert

39 Statusinformation Ausgang A 2 Byte K,L, U
non DPT

Uber dieses Kommunikationsobjekt sendet das Gerét die Statusinformationen zu jedem Ausgang.

Im Low Byte (Bit Nr. 0...7) stehen die Informationen zum aktuellen Betriebszustand. Es kann immer nur ein Zustand aktiv
sein.

Das High Byte (Bit Nr. 8...15) ist in der Betriebsart Liftungsklappen, Schaltbetrieb nicht belegt.

Der aktuelle Status bzw. Kommunikationsobjektwert wird bei einer Anderung bzw. Anforderung tiber das
Kommunikationsobjekt Statuswerte anfordern gesendet.

Fir weitere Informationen siehe: Schlusseltabelle Szene (8 Bit), DPT 18.001, S. 122 und Schlusseltabelle zu
Kommunikationsobjekt Statusinformation (Bit 0...7), S. 123 im Anhang

Low Byte

Bit O: Manuelle Bedienung
Telegramwert O: inaktiv
Telegramwert 1: aktiv

Bit 1: Sperren aktiv
Telegramwert 0: inaktiv
Telegramwert 1: aktiv

Bit 2: Zwangsfiuhrung
Telegramwert 0: inaktiv
Telegramwert 1: aktiv

Bit 3: Frostalarm
Telegramwert 0: inaktiv
Telegramwert 1: aktiv

Bit 4: Regenalarm
Telegramwert 0: inaktiv
Telegramwert 1: aktiv

Bit 5: Windalarm
Telegramwert O: inaktiv
Telegramwert 1: aktiv

Bit 6: Sonnenschutz-Automatik
Telegramwert O: inaktiv
Telegramwert 1: aktiv

Bit 7: Heizen/Kihlen-Automatik
Telegramwert O: inaktiv
Telegramwert 1: aktiv

High Byte

Bit 8: Antriebsfehler (keine Stromerkennung bei angesteuertem Antrieb, nur bei Geraten vom Typ JRA/S
x.y.5.1)
Telegramwert O: kein Fehler
Telegramwert 1: Fehler

Bit 9: Antrieb in Bewegung bzw. Relais steuern Antrieb an
Telegramwert O: nein
Telegramwert 1: ja

Bit 10: Antrieb dreht AB bzw. Relais steuern Antrieb in AB-Richtung an
Telegramwert O: nein
Telegramwert 1: ja

Bit 11: Antrieb dreht AUF bzw. Relais steuern Antrieb in AUF-Richtung an
Telegramwert O: nein
Telegramwert 1: ja

Bit 12: Sende- und Empfangsverzogerung aktiv
Telegramwert 0: nein
Telegramwert 1: ja

Bit 13...15 nicht belegt
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3.3.4

Kommunikationsobjekte Ausgang A...X Betriebsart Luftungsklappen, Schaltbetrieb

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
10 Laftungsklappe Auf-Zu/Ein-Aus Ausgang 1 Bit K, S
DPT 1.009

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen, so schlief3t sich der Ausgangskontakt.
Die angeschlossenen Liftungsklappen werden dadurch gedffnet bzw. angeschlossene Verbraucher werden eingeschaltet.
Wird ein Telegramm mit dem Wert 0 empfangen, so schlieRen sich die Luftungsklappen bzw. die Verbraucher werden
ausgeschaltet. Der Ausgangskontakt geht zurtick in die neutrale Mittelstellung. Die Polaritédt des Kommunikationsobjektes
kann Uber den Parameter Ausgang invertieren gedndert werden.

Telegrammwert: 0 = ZU/AUS
1 = AUF/EIN

31 Sperren Ausgang A 1 Bit K,S, U A
DPT 1.003

Wird ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen, so féahrt der Ausgang in eine parametrierte Position. Die Bedienung des
Ausgangs ist Uber die direkten und Automatik-Kommunikationsobjekte gesperrt. Nach Aufhebung der Sperre fahrt der
Behang in die parametrierte Position bei Riicknahme von Windalarm, Sperren und Zwangsfuhrung. Die Bedienung tber die
direkten und Automatik-Kommunikationsobjekte ist wieder freigegeben.

Telegrammwert: 0 = Bedienung freigegeben
1 = Bedienung gesperrt

32 Zwangsfuhrung 1 Bit Ausgang A 1 Bit K,S, U, A
DPT 1.003

Wird ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen, so féahrt der Ausgang in eine parametrierte Position. Die Bedienung des
Ausgangs ist Uber die direkten und Automatik-Kommunikationsobjekte gesperrt. Nach Aufhebung der Sperre fahrt der
Behang in die parametrierte Position bei Riicknahme von Windalarm, Sperren und Zwangsfihrung. Die Bedienung tber die
direkten und Automatik-Kommunikationsobjekte ist wieder freigegeben.

Telegrammwert: 0 = Bedienung freigegeben
1 = Bedienung gesperrt/Zwangsfihrung aktiv

32 Zwangsfuhrung 2 Bit Ausgang A 2 Bit K,S, U A
DPT 2.001

Wird auf diesem Kommunikationsobjekt ein Telegramm mit dem Wert 2 (binar 10) empfangen, so schlief3t der
Ausgangskontakt. Die angeschlossenen Luftungsklappen werden dadurch gedéffnet bzw. angeschlossene Verbraucher
werden eingeschaltet. Die Bedienung uber die direkten Kommunikationsobjekte ist gesperrt.

Wird ein Telegramm mit dem Wert 3 (bindr 11) empfangen, so schlielen sich die Luftungsklappen bzw. die Verbraucher
werden ausgeschaltet. Die Bedienung uber die direkten Kommunikationsobjekte ist gesperrt.

Mit den Werten O (binér 00) oder 1 (bindr 01) wird die Zwangsfiihrung wieder aufgehoben. Der Ausgang steuert dann die
Position bei Riicknahme von Windalarm, Sperren und Zwangsfihrung an. Die Bedienung uber die direkten
Kommunikationsobjekte ist wieder freigegeben.

Telegrammwert: 0 (binar 00) = Bedienung freigegeben
1 (bin&r 01) = Bedienung freigegeben
2 (bin&r 10) = AUF/EIN - Bedienung gesperrt
3 (binar 11) = ZU/AUS - Bedienung gesperrt

33 Status Auf-Zu/Ein-Aus Ausgang A 1 Bit K,L U
DPT 1.011

Auf diesem Kommunikationsobjekt sendet der Ausgang die Information, ob die Liftungsklappe getffnet oder geschlossen ist
bzw. angeschlossene Verbraucher ein- oder ausgeschaltet sind. Der aktuelle Status wird nach Ausfiihren eines Telegramms
gesendet. Wird in der Zwischenzeit ein neues Telegramm empfangen, so wird der aktuelle Status erst nach Ausfuhren des
letzten Telegramms gesendet.

Telegrammwert: 0 = Luftungsklappen ZU bzw. Schaltkontakt AUS
1 = Liftungsklappen AUF bzw. Schaltkontakt EIN
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Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
37 Status Bedienbarkeit Ausgang A 1 Bit K,L U
DPT 1.002

Auf diesem Kommunikationsobjekt sendet der Ausgang die Information, ob die Bedienung des Ausgangs freigegeben oder
blockiert ist. Die Bedienung ist blockiert, wenn entweder eine der Sicherheitsfunktionen aktiviert wurde, z.B. Windalarm,
oder, wenn sich das Gerat im manuellen Betrieb befindet.

Beispiel

Dem Anwender kann Uber eine LED am Taster angezeigt werden, dass die Bedienung des Behangs tber
Taster nicht moglich ist.

Telegrammwert: 0 = Bedienung freigegeben
1 = Bedienung gesperrt

39 Statusinformation Ausgang A 2 Byte K,L, U
non DPT

Uber dieses Kommunikationsobjekt sendet das Gerét die Statusinformationen zu jedem Ausgang.

Im Low Byte (Bit Nr. 0...7) stehen die Informationen zum aktuellen Betriebszustand. Es kann immer nur ein Zustand aktiv
sein.

Im High Byte (Bit Nr. 8...15) stehen weitere Informationen, speziell zum angeschlossenen Antrieb.

Der aktuelle Status bzw. Kommunikationsobjektwert wird bei einer Anderung bzw. Anforderung tiber das
Kommunikationsobjekt Statuswerte anfordern gesendet.

Fur weitere Informationen siehe: Schliisseltabelle Szene (8 Bit), DPT 18.001, S. 122 und Schlisseltabelle zu
Kommunikationsobjekt Statusinformation (Bit 0...7), S. 123 im Anhang

Low Byte

Bit O: Manuelle Bedienung
Telegramwert 0: inaktiv
Telegramwert 1: aktiv

Bit 1: Sperren aktiv
Telegramwert 0: inaktiv
Telegramwert 1: aktiv

Bit 2: Zwangsfiihrung
Telegramwert O: inaktiv
Telegramwert 1: aktiv

Bit 3: Frostalarm
Telegramwert O: inaktiv
Telegramwert 1: aktiv

Bit 4: Regenalarm
Telegramwert O: inaktiv
Telegramwert 1: aktiv

Bit 5: Windalarm
Telegramwert O: inaktiv
Telegramwert 1: aktiv

Bit 6: Nicht belegt
Bit 7: Nicht belegt
High Byte

Bit 8...15: Nicht belegt
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4.1

Planung und Anwendung

In diesem Abschnitt finden Sie hilfreiche Hinweise zur Planung und Anwendung des
Jalousie-/Rollladenaktors. Weiterfiihrende Informationen zu Planung und Anwendung finden Sie auch im
Applikationshandbuch Jalousiesteuerung unter www.abb.de/knx.

Fahrzeiten (Jalousien, Rollladen usw.)

Die Fahrzeit ist die Zeit, die der Behang fir eine Fahraktion von ganz oben bis ganz unten und umgekehrt
bendtigt. Die Fahrzeiten fir AUF bzw. AB kénnen separat ermittelt bzw. eingegeben werden. Empfangt
der JRA/S ein Fahr-Telegramm nach oben bzw. unten, dann wird der entsprechende Ausgang geschaltet
und der Behang in die gewtinschte Richtung gefahren.

Jalousie
oben
B o S oberer
Endschalter
Jalousie Gesamt-
unten fahrzeit
____________________________________ unterer
-[ Endschalter

Der Behang wird solange in diese Richtung verfahren, bis der Ausgang ein STOPP-Telegramm erhélt oder
bis die obere bzw. untere Endposition erreicht wird und der Antrieb Giber den Endschalter abgeschaltet
wird. Wird der Antrieb Uber den Endschalter abgeschaltet, bleibt der entsprechende Ausgangskontakt
weiterhin geschlossen, bis die parametrierte Fahrzeit abgelaufen ist. Zuséatzlich kann die Fahrzeit durch
eine parametrierbare Uberlaufzeit verlangert sein, siehe Parameter Ausgang spannungsfrei schalten nach.
Erst dann liegt an dem Ausgang keine Spannung mehr an. Die Uberlaufzeit wird nicht beriicksichtigt, wenn
fur den Parameter Lamellenposition nach Erreichen der unteren Endlage ein Wert ungleich 100 %
eingestellt ist. In diesem Fall stellt der Ausgang nach Erreichen der unteren Endlage die Lamellen
entsprechend dem parametrierten Wert.
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Behangsteuerung mit Lamellenverstellung (Jalousien, Raffstore usw.)

Nach einer AUF-Fahrt der Jalousie sind die Lamellen in der Regel offen (Lamellenstellung horizontal).
Wird die Jalousie nun nach unten gefahren, werden die Lamellen zunachst geschlossen (Lamellenstellung
vertikal) und die Jalousie bewegt sich nach unten. Wird die Jalousie nun wieder nach oben gefahren, so
werden die Lamellen zunachst wieder geéffnet (Lamellenstellung horizontal) und dann nach oben

gefahren (siehe Abb.).

Jalousie
oben oberer
| - __ l_ — = - ———— = == _% - ~  Endschalter
Jalousie %

unten

T ___________ unterer
| | Endschalter

Um den Lamellenwinkel gezielt zu verstellen, kébnnen kurze Fahraktionen ausgefiihrt werden. Damit wird
die Jalousie fiir eine kurze parametrierte Zeit, die sog. Einschaltdauer Lamellenverstellung, schrittweise in
die gewlinschte Richtung gefahren und somit eine Lamellenverstellung ausgefihrt. Je kleiner die
Einschaltdauer Lamellenverstellung gewahlt wird, umso genauer kann der Lamellenwinkel verstellt

werden.
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41.1

Automatische Fahrzeitermittiung

Hinweis

Die automatische Fahrzeitermittlung steht nur bei den Geréaten vom Typ JRA/S x.y.5.1 zur Verfiigung.
Bei den Geraten vom Typ JRA/S 4.230.5.1 und JRA/S 8.230.5.1 muss die automatische
Fahrzeitermittlung tber Endlagenerkennung immer paarweise fiir beide Ausgange einer Wurzel (z.B.
A+B, C+D, usw.) gleich parametriert werden. Die angeschlossenen Antriebe sollten vom gleichen Typ
sein bzw. die gleiche Stromaufnahme haben. Eine gemischte Parametrierung ist nicht zulassig und
kann zu Fehlern bei der Fahrzeitermittlung fiihren. Beispiel:

Ausgang A Ausgang B
Parameter Parameteroption Parameteroption Hinweis
Fahrzeiten (Auf/Ab) ermitteln ja — Uber Endlagenerkennung ja — Uber Endlagenerkennung  OK
Fahrzeiten (Auf/Ab) ermitteln nein — Fahrzeiten vorgeben ja — uber Endlagenerkennung  unzulassig

Uber die automatische Fahrzeitermittiung werden die Fahrzeiten der Antriebe ermittelt. Dabei wird (iber
eine Stromerkennung die Dauer des Stromflusses gemessen, die der Antrieb fiir die Fahrt von der unteren
in die obere Endlage und umgekehrt benétigt. Dies hat den Vorteil, dass Alterungsprozesse und
temperaturbedingte Einfliisse auf den Behang, z.B. Dehnung der Bander bzw. Seile bei Jalousien
ausgeglichen werden. Dies ermdglicht eine genauere Positionierung des Behangs. Weiterhin vereinfacht
und beschleunigt die Fahrzeitermittlung die Inbetriebnahme und sendet eine Fehlermeldung, falls beim
angeschlossenen Antrieb der Stromfluss unterbrochen sein sollte.

Die Fahrzeitermittlung erfolgt automatisch im laufenden Betrieb oder wahlweise Uber das
Kommunikationsobjekt Fahrzeitermittlung ausldsen. Die ermittelten Fahrzeiten dienen als Basis fir die
Berechnung und Ansteuerung von Positionen bzw. fiir die Positionsriickmeldungen.

Wichtig

Die Fahrzeiten missen mindestens 3 Sekunden lang sein um bei der Fahrzeitermittlung bertcksichtigt
zu werden. Fahrzeiten kleiner 3 Sekunden werden als Antriebsfehler gemeldet.

Werkseitig sind im Auslieferzustand gerateintern Fahrzeiten von 60 Sekunden fur eine AUF- bzw. AB-
Fahrt voreingestellt. Wird ein Geréat neu programmiert oder mit bereits automatisch ermittelten und
gespeicherten Fahrzeiten umprogrammiert bzw. in eine andere Anlage installiert, ist folgendes zu
beachten:

Ist der Parameter Gespeicherte Fahrzeiten nach Download Iéschen mit ja parametriert, werden die
bisher im Gerat gespeicherten Fahrzeiten mit den werkseitigen Voreinstellungen (Fahrzeit unendlich)
Uberschrieben. Bei der ersten Fahrzeitermittlung werden dann die gemessenen Fahrzeiten gespeichert
und fiir gultig erklart.

Wenn eine weitere Laufzeitmessung erfolgt, wird diese zu Ende gefahren. Der neu gemessene Wert
wird dann mit dem momentan gespeicherten Wert verglichen. Ist die Abweichung > 5% schaltet der
Ausgang aus und es wird eine Fehlermeldung ausgegeben

Das Bit Nr. 8 Antriebsfehler im Kommunikationsobjekt Statusinformation wird gesetzt.

Die LEDs des betroffenen Ausgangs blinken abwechselnd.

Die neuen Fahrzeiten sind erst giltig und werden gespeichert wenn

e eine durchgangige Fahrt von der unteren in die obere Endlage und umgekehrt erfolgt ist oder

e die Fahrzeiten Uber das Kommunikationsobjekt Fahrzeitermittlung auslésen ermittelt wurden.
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41.2 Fahrzeiten vorgeben

Alternativ zur automatischen Fahrzeitermittlung kann bei Geraten vom Typ JRA/S x.y.5.1 Uiber das
Applikationsprogramm die manuelle Methode der Fahrzeitermittlung verwendet werden. Dabei werden die
Fahrzeiten von der unteren in die obere Endlage und umgekehrt gemessen, z.B. tiber eine Stoppuhr. Die
gemessenen Werte werden anschlie3end in die entsprechenden ETS-Parameter eingegeben. Diese
Methode muss bei Geraten ohne Fahrzeitermittlung angewendet werden (JRA/S x.230.2.1 und

JRA/S x.230.1.1).

Wichtig

Mit Hilfe der Fahrzeiten wird die aktuelle Position des Behangs im laufenden Betrieb ermittelt. Deshalb
sollten die Fahrzeiten méglichst genau gemessen und parametriert werden bzw. Uber die automatische
Fahrzeitermittlung (nur bei Typ JRA/S x.y.5.1) ermittelt werden. Speziell bei Positionsfahrten,
automatischer Steuerung oder Statusmeldungen sind préazise Fahrzeiten Grundlage flr eine exakte
Berechnung bzw. Positionierung des Behangs.

4.1.3 An-/Auslaufverzégerung und Mindestlaufzeit

Manche Antriebe bringen beim Einschalten nicht sofort die volle Leistung, sondern erst mit einer
Anlaufverzdégerung von einigen Millisekunden. Andere Antriebe laufen auch nach dem Abschalten noch fir
einige Millisekunden nach (Auslaufverzégerung) bzw. haben eine Mindestlaufzeit. Diese Parameter
miissen nur dann eingegeben werden, sollte eine noch genauere Positionierung des Behangs gewiinscht
sein.

Wichtig

In der Regel sind die Standardeinstellungen dieser Parameter fur den ordnungsgemafien Betrieb
ausreichend. Sollten in der benutzerdefinierten Einstellung Anderungen an diesen Parametern
vorgenommen werden, sind die technischen Daten des jeweiligen Antriebsherstellers zu beachten!
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4.2

Behangeinstellungen

Behangsteuerung mit Lamellenverstellung

Fir die Steuerung der Lamellen und Berechnung der Wendezeitenzeiten stehen zwei Methoden zur
Verfligung.

1. Lamellenwendezeit Uber die Einschaltdauer einer Lamellenverstellung

Bei dieser Methode werden die Anzahl und die Dauer der Lamellenverstellung(en) vorgegeben, um
die Lamellen von ganz geschlossen bis ganz gedéffnet zu wippen. Mit Hilfe der maximalen Anzahl an
Lamellenverstellungen wird die aktuelle Position der Lamellen im laufenden Betrieb ermittelt. Die max.
Anzahl an Lamellenverstellungen muss vom Inbetriebnehmer gezahlt und als Parameter eingegeben
werden.

2. Lamellenwendezeit Uber Gesamtwendezeit der Lamellen

Bei dieser Methode wird zunéchst die Zeit ermittelt, die die Lamelle benétigt, um von ganz
geschlossen bis ganz gedffnet zu wippen. Danach wird die gewiinschte Anzahl von
Lamellenverstellungen (Steps) eingegeben, mit der die Lamellen von ganz geschlossen bis ganz
geoffnet verstellt werden sollen. Der JRA/S errechnet daraus dann die Zeit fir eine
Lamellenverstellung.

Begrenzung des Fahrbereichs
Fir bestimmte Anwendungen kann der Fahrbereich fir den Benutzer begrenzt werden.

Beispiel

Das Offnen und SchlieRen von Fenstern, Turen oder Oberlichtern wird fir einen bestimmten
Benutzerkreis auf einen Bereich von 0...20-%-Offnung begrenzt, wahrend dem Hausmeister die
komplette Bedienung zur Verfligung steht.

Zusatzlich zur Begrenzung des Fahrbereichs kann festgelegt werden, ob die obere und untere
Begrenzung fir direkte Telegramme und/oder fur Automatik-Telegramme ausgefiihrt werden soll.

Totzeiten

In seltenen Fallen missen mechanisch bedingt Totzeiten der Behénge bzw. Lamellen ausgeglichen
werden. Hierflur stehen Parameter zur Verfligung, die die Totzeiten kompensieren und eine genaue
Positionierung ermdoglichen.

Wichtig

In der Regel sind die Standardeinstellungen dieser Parameter fir den ordnungsgeméafien Betrieb
ausreichend. Sollten in der benutzerdefinierten Einstellung Anderungen an diesen Parametern
vorgenommen werden, sind die technischen Daten des jeweiligen Behangherstellers zu beachten!

Straffung des Behangs/Schlitzstellung

Diese Funktion dient zum Straffen bzw. Spannen von textilen Beh&ngen oder zum Einstellen der sog.
Schlitzstellung bei Rollladenpanzern. Dabei wird der Behang nach dem Ende einer AB-Fahrt gestoppt und
fur eine parametrierbare Dauer in die entgegengesetzte Fahrtrichtung bewegt. So werden z.B. das
Markisentuch gespannt oder Licht- bzw. Luftungsschlitze bei einem Rollladenpanzer eingestellt.
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4.3 Sicherheitsfunktionen

Windalarm

Um den Behang bei Wind und Sturm zu schitzen, kann der JRA/S Windalarm-Telegramme (1 Bit)
empfangen. Tritt ein Windalarm auf, wird der Behang in die parametrierte Position bei Windalarm gefahren
und kann solange nicht mehr bedient werden, bis der Windalarm wieder deaktiviert wird.

Der JRA/S kann von bis zu 3 Windwéachtern angesteuert werden. Fur jeden Ausgang ist frei wahlbar, auf
welchen der drei Windwéchter reagiert werden soll und ob die Funktion Windalarm tberhaupt fiir diesen
Ausgang aktiviert werden soll oder nicht. Ebenfalls fiir jeden Ausgang separat kann die Position bei
Windalarm eingestellt werden. Die Windwachter, die einem Ausgang zugeordnet sind, werden ODER-
verknlpft, d.h., wurde auf mindestens einem der zugeordneten Windwachter ein Alarm ausgeldst, wird die
Alarm-Position angefahren.

Regenalarm und Frostalarm

Um den Behang, z.B. Markisen, bei Regen zu schiitzen oder das Einfrieren bei Frost zu vermeiden, kann
der JRA/S 1-Bit-Regenalarm- und -Frostalarm-Telegramme empfangen. Im Falle eines Alarms wird der
Behang in eine parametrierte Position gefahren und kann solange nicht mehr verfahren werden, bis der
Alarm wieder zuriickgenommen wird. Fir jeden Ausgang kdnnen die Position bei Regenalarm und die
Position bei Frostalarm separat eingestellt werden.

Hinweis zu Wind-. Regen-, und Frostalarm

Die Windwéachter sowie der Regen- und der Frostsensor werden vom JRA/S zyklisch iberwacht, d.h.,
die Sensoren senden zyklisch den Alarmstatus und der JRA/S erwartet dieses Signal. Bleibt das Signal
aus, geht der JRA/S davon aus, dass der Sensor defekt ist oder die Busleitung unterbrochen wurde.
Alle Behange, auf die der Sensor wirkt, verfahren in die parametrierte Alarm-Position und die
Bedienung sperrt. Die Uberwachungszeit im JRA/S sollte mindestens zweimal so groR sein, als die
zyklische Sendezeit des Windwéachters bzw. Regen-/Frostsensors, damit nicht sofort beim Ausbleiben
eines Signals, z.B. durch hohe Buslast, die Behénge in die Position bei Wind-, Regen- bzw. bei
Frostalarm gefahren werden.

Bei Riicknahme eines Wind-, Regen- bzw. Frostalarms wird der Behang in die parametrierte Position
bei Rucknahme von Wetteralarm, Sperren und Zwangsfiihrung gefahren und die Bedienung
freigegeben.
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Sperren

Mit Hilfe der Funktion Sperren kann Uber ein 1-Bit-Telegramm ein Ausgang des JRA/S gezielt in eine
parametrierte Position gefahren und die Bedienung gesperrt werden. Beim Aufrufen der Funktion Sperren
wird der Behang in die parametrierte Position bei Sperren gefahren und die Bedienung gesperrt. Bei
Rucknahme wird der Behang in die parametrierte Position bei Riicknahme von Wetteralarm, Sperren und
Zwangsfihrung gefahren und die Bedienung freigegeben.

Beispiel

Uber diese Funktion kann bei entsprechender Parametrierung ein Fenster iiberwacht werden. Ist das
Fenster gedffnet, ist die Bedienung eines Innenbehangs (Innenjalousie oder Rollo) gesperrt.

Zwangsfihrung

Uber ein Telegramm (1 Bit oder 2 Bit) kann jeder Behang einzeln in eine Zwangsposition gebracht und die
Bedienung gesperrt werden. Bei Aktivierung der Zwangsfuhrung wird gleichzeitig dem Ausgang mitgeteilt,
in welche Position der Behang gefahren werden soll. Die Bedienung des Behangs ist dann gesperrt. Bei
Ricknahme der Zwangsfiihrung wird der Behang in die parametrierte Position bei Riicknahme von
Wetteralarm, Sperren und Zwangsfuhrung gefahren und die Bedienung freigegeben.

Die Funktion Zwangsflihrung eignet sich beispielsweise, um Jalousien und Rollladen nach oben zu fahren,
wenn die Fenster geputzt werden. Gleichzeitig ist die Bedienung des Behangs gesperrt, so dass das
Reinigungspersonal nicht durch unerwartetes Verfahren gefahrdet wird.

Vorrang der Sicherheitsfunktionen

Die Sicherheitsfunktionen Windalarm, Regenalarm, Frostalarm, Sperren und Zwangsfiihrung haben
Vorrang vor allen anderen Funktionen. Wenn also fur einen Ausgang eine dieser Funktionen aktiviert ist,
dann ist die Bedienung des Ausgangs flur andere Fahraktionen gesperrt. Auch fiir die
Sicherheitsfunktionen untereinander kann ein Vorrang definiert werden, um den Behang gezielt zu
steuern, falls mehr als eine Sicherheitsfunktion gleichzeitig aktiviert wird.

Beispiel

Uber einen Parameter wird festgelegt, dass die Zwangsfiihrung bei der Reinigung der Fenster Vorrang
vor einem Windalarm hat, so dass das Reinigungspersonal beim Reinigen der Lamellen nicht von
einem Fahr-Telegramm wegen Windalarm beeintrachtigt werden kann.
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4.4

Positionen

Referenzfahrt

Jeder Ausgang ermittelt permanent die aktuelle Position des Behangs sowie die Stellung des
Lamellenwinkels anhand der Dauer der einzelnen Fahraktionen. Uber langere Zeitraume kénnen bei der
Positionsermittlung aufgrund von Temperaturschwankungen und Alterungsprozessen leichte
Ungenauigkeiten auftreten. Daher benutzen die JRA/S die obere und die untere Endlage zur eindeutigen
Festlegung der aktuellen Position des Behangs. Jedes Mal wenn sich der Behang in der oberen oder
unteren Endlage befindet, wird die Position im Speicher des Gerates aktualisiert.

Wenn im normalen Betrieb die Endlagen nicht erreicht werden, kann Uber ein Telegramm eine
Referenzfahrt nach ganz oben oder nach ganz unten ausgeltst werden. Nach der Referenzfahrt bleibt der
Behang je nach Parametrierung in der Referenzposition oder fahrt zurtick in die gespeicherte Position.

Direktes und indirektes Anfahren der Position

Uber den Parameter Position anfahren kann eingestellt werden, ob der Behang bei einem Fahrbefehl
entweder direkt von seiner aktuellen Position in die Zielposition gefahren werden soll oder ob bei jedem
Fahrbefehl eine Referenzfahrt indirekt tiber oben bzw. indirekt tber unten durchgefiihrt werden soll.

Fahren in Position 0...100 %

Uber einen 8-Bit-Wert kann der Behang gezielt in jede beliebige Position verfahren werden. In der
Betriebsart Behangsteuerung mit Lamellenverstellung (Jalousie) kann zusatzlich ebenfalls Uber einen
8-Bit-Wert auch die Lamelle in einem beliebigen Winkel positioniert werden. Auf diese Weise kann bei
jedem Fahr-Telegramm neu entschieden werden, in welche Position der Behang verfahren soll, z.B.
Position einstellen Uber ein Display oder mit Hilfe einer Visualisierung.

50% 0%
—_—] —pr————— e _ _ _ _ _  Oberer
8-Bit- Endschalter
o ) o
20 Kommun|kat|onsobjel<t= 65% E—
Jalousie 65 % fahrzeit
Lamelle 50 % - = —_— —— - =100 %
unterer

- I_ ———————— |— — T T T T T Endschalter

Fahren in Preset-Position

Fir jeden Ausgang kénnen individuell bis zu 4 voreingestellte Positionen parametriert werden, die dann
Uber ein 1-Bit-Telegramm aufgerufen werden. Beim Fahren in eine dieser Preset-Positionen muss die
Zielposition vorher eingestellt sein, entweder Giber Parameter bei der Programmierung oder iber das
Setzen einer Preset-Position. Diese voreingestellte Zielposition kann z.B. durch Driicken eines
Tastsensors beliebig oft aufgerufen werden.
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Preset-Position setzen

Die Preset-Position kann tber ein 1-Bit-Telegramm sehr einfach geandert werden. Dazu werden die
Jalousien Gber AUF/AB-Telegramme sowie STOPP/Lamellenverstellung AUF/ZU-Telegramme in die
gewulnschte neue Preset-Position gefahren. Diese neue Position wird sodann Uber ein 1-Bit-Telegramm
als neue Preset-Position in den Speicher des Gerates tibernommen.

Beispiel

Mit einem Taster wird bei einem kurzen Tastendruck die Jalousie in eine Preset-Position gefahren und
bei einem langen Tastendruck die aktuelle Position als neue Preset-Position tibernommen

Lang: AUF/AB Kurz: Pos. 1 anfahren
Lang: Pos. 1 setzen

I I/ 1Bit- 0 ——m — =L _ _ _ _ _ -
Kommunikationsobjekt‘
Pos. 1 Pos. 2

[ele

N

Kurz:  Pos. 2 anfahren

Kurz: STOPP/ Lang: Pos. 2 setzen

Lamellen-
verstellung

Bei einem Busspannungsausfall bleiben die gespeicherten Preset-Werte erhalten. Bei der
Programmierung kann Uber einen Parameter eingestellt werden, ob die gespeicherten Werte mit den
parametrierten Werten tberschrieben werden sollen.

8-Bit-Szene

Bei der 8-Bit-Szene werden bis zu 64 Szenen (ber eine einzige Gruppenadresse verwaltet. In einem 8-Bit-

Szenen-Telegramm sind die folgenden Informationen enthalten:
e Nummer der Szene (1...64) sowie
e Szene aufrufen/speichern.

Der JRA/S empfangt das Telegramm. Alle Ausgénge, die Uber einen Parameter der empfangenen
Szenen-Nummer zugeordnet sind, fahren in die aufgerufene Szenenposition bzw. speichern ihre aktuelle
Position als neuen Vorgabe-Wert fur diese Szenen-Nummer.

Eine Schlisseltabelle fir das Kommunikationsobjekt Szene mit allen méglichen Kombinationen ist im
Anhang zu finden.

Jeder einzelne Ausgang des Gerates kann in bis zu achtzehn 8-Bit-Szenen zugeordnet werden. Fir jede
Zuordnung kénnen die Einstellungen fiir die Héhe und Lamellenstellung des Behangs direkt Giber ETS-
Parameter vorgenommen werden.
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Beispiel

Die ersten drei Ausgange des Gerates sind den folgenden Szenen zugeordnet. Die Vorgabe-Werte sind
bei dem jeweils letzten Einstellen der Szenen gespeichert worden.

Ausgang Szenen-Nr. Vorgabe-Position Vorgabe-Lamelle

A 5 20 % 50 %
A 9 47 % 30 %
A 45 70 % 80 %
B 5 20 % 50 %
B 37 82 % 65 %
B 45 75 % 31%
B 58 65 % 77 %
c 10 80 % -

Wird nun die Szene Nr. 5 aufgerufen, dann fahren die Behange an den Ausgéangen A und B in die
gespeicherte Vorgabe-Position und richten ihre Lamellen entsprechend dem gespeicherten
Vorgabewert aus. Der Behang am Ausgang C ist nicht der Szene Nr. 5 zugeordnet und bewegt sich
demnach nicht.

Wird hingegen die Szene Nr. 10 aufgerufen, dann fahrt nur der Behang am Ausgang C in die
gespeicherte Vorgabe-Position. Da der Ausgang C in diesem Beispiel in der Betriebsart
Behangsteuerung ohne Lamellenverstellung (Rollladen) betrieben wird, entfallt die anschlieRende
Lamellenverstellung.

Wurde nun der Ausgang A zuletzt ber das Telegramm Szene Nr. 5 aufrufen in die Position 20 %/ 50 %
gefahren und der Benutzer méchte diese Position nun auch als neuen Vorgabe-Wert fiir die Szene Nr.
45 Ubernehmen, so wird mit einem Tastendruck die Nr. 45 sowie die Aufforderung Szene speichern
Uber KNX gesendet. Der Behang bewegt sich nicht. Die aktuelle Position wird als neuer Vorgabe-Wert
fur die Szene Nr. 45 gespeichert (siehe unten stehende Tabelle) und beim néchsten Aufrufen dieser
Szene angefahren.

Ausgang Szenen-Nr. Vorgabe-Position Vorgabe-Lamelle
A 5 20 % 50 %
A 9 47 % 30 %
A 45 20 % 50 %

Die 8-Bit-Szene bietet einige Vorteile gegeniliber der herkbmmlichen Szenenprogrammierung.

Beim Aufruf einer Szene wird immer nur ein Telegramm Uber den Bus versendet, das von allen
Teilnehmern der Szene empfangen und umgesetzt wird. Die Zielposition ist im Gerat gespeichert und
muss nicht bei jedem Aufruf tiber KNX Ubertragen werden. Fur bis zu 64 Szenen wird nur eine einzige
Gruppenadresse bendétigt. Dies erleichtert die Projektierung und verringert die Buslast.

Verhalten bei Busspannungsausfall und Programmierung

Bei einem Busspannungsausfall bleiben die gespeicherten Szenen-Werte erhalten, ebenso, wenn bei der
Programmierung nur die Parameter geladen werden. Der Szenen-Wert wird auf die Position ganz oben,
also Vorgabe-Position = 0 % und Vorgabe-Lamelle = 0 %, zuriickgesetzt, bei

e Entladen und erneuter Programmierung des Geréates.

o Versionswechsel der Applikation.
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4.5

4.6

Verhalten bei Busspannungsausfall (BSA)

Das Verhalten bei Busspannungsausfall ist im Parameterfenster A: Allgemein iber den Parameter
Verhalten bei Busspannungsausfall fur jeden einzelnen Ausgang parametrierbar. Diese Parametrierung
wirkt sich direkt auf die Ausgangskontakte aus und hat die héchste Prioritat.

Sollte wahrend einer Fahraktion ein BSA erfolgen, so kann der Behang auch noch in die entgegengesetzte
Fahrtrichtung fahren.

Nachdem die Kontaktstellungen bei Busspannungsausfall eingestellt sind, ist der JRA/S bis zur
Busspannungswiederkehr funktionsunféhig.

Verhalten bei Busspannungswiederkehr (BSW), Download (DL) und
ETS-Reset

Das Verhalten nach Busspannungswiederkehr ist fir jeden Ausgang parametrierbar. Das Gerét ist nach
einer Initialisierungszeit von wenigen Sekunden nach Anlegen der Busspannung betriebsbereit. In
Abhangigkeit von der im Parameterfenster Allgemein eingestellten Zeit fir Zeitverzdgertes Schalten aller
Ausgénge und der Sende- und Schaltverzégerung nach Busspannungswiederkehr in s [2...255] nehmen
die einzelnen Ausgange zuzlglich zur Initialisierungszeit die parametrierte Position ein.

Nach der Programmierung oder nach einem ETS-Reset nehmen alle Kommunikationsobjekte den Wert 0
an (Ausnahme: Endlagen = 1).

Alle Positionen sind nach der Programmierung ungiiltig bzw. geléscht. Nach Busspannungswiederkehr,
Programmierung oder einem ETS-Reset wird der Behang in die parametrierte Position gefahren bzw. die
Sonnenschutz-Automatik aktiviert. Ist als Position nach Programmierung die Option Position X oder
Position frei definiert eingestellt, wird der Behang zur Ermittlung der aktuellen Position iber eine
Endlagen-Position auf dem kiirzesten Weg in die Zielposition gefahren. Nach Abschluss der Fahraktion
werden die Status-Kommunikationsobjekte aktualisiert und senden ihren Wert.

Was ist ein ETS-Reset?

Allgemein wird ein ETS-Reset als Zuriicksetzen eines Gerates Uber die ETS bezeichnet. Der ETS-Reset
wird in der ETS unter dem Menupunkt Inbetriebnahme mit der Funktion Gerat zuriicksetzen ausgeldst.
Dabei wird das Applikationsprogramm angehalten und neu gestartet.
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Funktion

Busspannungs-
wiederkehr (BSW)

Verhalten bei

Download

ETS-Reset

Ausgang/Kontaktstellung

Je nach Einstellung des
Parameters Verhalten nach
Busspannungswiederkehr

Je nach Einstellung des Parameters
Verhalten nach Download bzw. ETS-Reset

Fahrzeiten
(Uber Fahrzeitermittlung)

Werte bleiben erhalten

Kommunikationsobjektwerte
bleiben je nach Einstellung
des Parameters
Gespeicherte Fahrzeiten
nach Download I8schen
erhalten oder werden mit
werkseitigen
Voreinstellungen (60 s fur
AUF bzw. AB) uberschrieben

Fahrzeiten werden mit
werkseitigen
Voreinstellungen (60 s fur
AUF bzw. AB)
Uberschrieben

Wetteralarme

Kommunikationsobjektwerte werden zuriickgesetzt. Uberwachu

gestartet

ngszeiten werden neu

Positionen 1...4 (Presets)

Werte bleiben erhalten

Positionen werden je nach
Einstellung des Parameters
Positionswerte (Presets) bei
Download uberschreiben
gesichert oder mit den
parametrierten Werten
Uberschrieben

Werte der
Kommunikationsobjekte
werden zuruckgesetzt

Szene

Szeneneinstellungen bleiben
erhalten.
Kommunikationsobjektwert
wird zuriickgesetzt

Szeneneinstellungen wird je
nach Einstellung des
Parameters Szenen bei
Download Uiberschreiben
gesichert oder mit den
parametrierten Werten
Uiberschrieben

Szeneneinstellungen und
Wert des
Kommunikationsobjekts
werden zuriickgesetzt

Sonnenschutz-Automatik

Je nach Einstellung des
Parameters Verhalten nach
Busspannungswiederkehr

Je nach Einstellung des Parameters
Verhalten nach Programmierung bzw. ETS-Reset

Statusmeldungen

Werden nach Aktualisierung des Ausgangs gesendet, sofern parametriert

Manuelle Bedienung

Je nach Einstellung des Parameters Manuelle Bedienung nach Busspannungswiederkehr,
Programmierung und ETS-Reset
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Anhang

Lieferumfang

Der ABB i-bus® KNX Jalousie-/Rollladenaktor JRA/S wird mit folgenden Komponenten geliefert.

Bitte Uberprifen Sie den Lieferumfang gemafR folgender Liste.

1 Stiick JRAS/S x.y.z.1, REG
1 Stiick Schildtrager
1 Stick Montage- und Betriebsanleitung

1 Stuck Busanschlussklemme (rot/schwarz)
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Die folgende Tabelle zeigt den Telegramm-Code einer 8-Bit-Szene im Hexadezimal- und Bin&ar-Code der
64 Szenen. Normalerweise ist beim Aufrufen bzw. Speichern einer Szene der 8-Bit-Wert zu senden.
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10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
35
36
37
38
39
40
44
45
46
47
48
49
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64

41
42
43

1

1
1
1
1

o1
92
93
94
BO
B7
B8
B9
186 | BA
BF

60 | AO
75 | AF

35
36
37
138 | 8A
55
56
57
58
59
7
78
79

49

139 | 8B
140 | 8C
142 | 8E
144 | 90
145

146

147

148

162 | A2
163 | A3
164 | A4
165 | A5
166 | A6
167 | A7
168 | A8
169 | A9
171 | AB
172 | AC
187 | BB
188 | BC
189 | BD
190 | BE
191

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
35
36
37
38
39
40
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64

41
42
43
45

Wert 1, zutreffend

Wert 0

leer
]
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Schlisseltabelle zu Kommunikationsobjekt Statusinformation (Bit 0...7)

Mit dem 2-Byte-Kommunikationsobjekt Statusinformation, werden Informationen zum Betriebszustand des
Ausgangs bzw. zu angeschlossenen Antrieben zur Verfligung gestellt. Das Kommunikationsobjekt
Statusinformation kann Uber das geratetibergreifende Kommunikationsobjekt Statuswerte anfordern auf
den KNX gesendet werden.

Fir weitere Informationen siehe: Kommunikationsobjekte Nr. 39 ff. und Nr. 1.
Das Kommunikationsobjekt Statusinformation ist in zwei 1-Byte-Werte unterteilt:
Bit 0...7 = Low Byte

Bit 8...15 = High Byte

Im Low Byte werden die Betriebszustande des Ausgangs dargestellt. Es kann immer nur ein
Betriebszustand aktiv sein (1 n)

Im High Byte werden weitere Statusinformationen zum Ausgang zur Verfiigung gestellt. Es kénnen
mehrere Informationen gleichzeitig aktiv sein

Schlusseltabelle Low Byte; Betriebsart Behangsteuerung mit/ohne Lamellenverstellung

Bit-Nr. 7 6 ) 4 3 2 1 0
=i ~
- g |z
= £ (&
£ S £ =)
N =1 ] =
g 3| s 5
5 = 5| E g 5
:|e%| & | 3 = 3
s |3E| S 3 = E £ < L]
k=) N = o £ < = 3
@ > ¥ a o 2 ()
E] o9 =< c «© ] o 17 = =
s [ < () © c ] =) o [
o |28 8| |2 || s |§5]| 5|2
) & c c =} 3 @ s
=T () o S (5] = 2 o 2 .
n=| T N @ w N n Aktueller Status Bedienung
Direktes Positionieren Uber KO
- Auf/Ab
0 00 - Stopp/Lamellenverst.
- Fahren in Position
- Szene
1 01 u Manuelle Bedienung tber die Tasten Auf/Ab
2 02 L] Sperrung gesperrt
4 04 L} Zwangsfuihrung gesperrt
8 08 L} Frostalarm gesperrt
16 10 L Regenalarm gesperrt
32 20 L] Windalarm gesperrt
Sonnenschutz-Automatik | Uber Kommunikations-objekte:
— Sonne
C Y . — Sonne-Position
— Sonne-Lamelle
Heizen/Kiihlen- Automatik [ Uber Kommunikations-objekte:
128 80 n — Heizen
— Kiihlen
Sonst. | Sonst. - - - - - - - - Nicht definiert
leer =Wert 0

B =Wert 1, zutreffend
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Gerétetyp

Bestellangaben

Produktname

Erzeugnis-Nr.

bbn 40 16779
EAN

Preis-

Gew. 1 St. Verp.-einh.

gruppe | [kg] [st]

JRA/S 2.230.5.1

Jalousie-/Rollladenaktor mit
Fahrzeitermittlung und manueller
Bedienung, 2fach, 230 V AC, REG

2CDG 110 124 R0011

698436

P2

0,2 1

JRA/S 4.230.5.1

Jalousie-/Rollladenaktor mit
Fahrzeitermittiung und manueller
Bedienung, 4fach, 230 V AC, REG

2CDG 110 125 R0011

698443

P2

0,25 1

JRA/S 8.230.5.1

Jalousie-/Rollladenaktor mit
Fahrzeitermittiung und manueller
Bedienung, 8fach, 230 V AC, REG

2CDG 110 126 R0011

698450

P2

0,45 1

JRA/S 4.24.5.1

Jalousie-/Rollladenaktor mit
Fahrzeitermittlung und manueller
Bedienung, 4fach, 24 V DC, REG

2CDG 110 128 R0011

698474

P2

0,25 1

JRA/S 2.230.2.1

Jalousie-/Rollladenaktor mit
manueller Bedienung, 2fach,
230V AC, REG

2CDG 110 120 R0011

698399

P2

0,2 1

JRA/S 4.230.2.1

Jalousie-/Rollladenaktor mit
manueller Bedienung, 4fach,
230 V AC, REG

2CDG 110 121 R0011

698405

P2

0,25 1

JRA/S 8.230.2.1

Jalousie-/Rollladenaktor mit
manueller Bedienung, 8fach,
230V AC, REG

2CDG 110 122 R0011

698412

P2

0,45 1

JRA/S 2.230.1.1

Jalousie-/Rollladenaktor, 2fach,
230V AC, REG

2CDG 110 129 R0011

698481

P2

0,2 1

JRA/S 4.230.1.1

Jalousie-/Rollladenaktor, 4fach,
230V AC, REG

2CDG 110 130 R0011

698498

P2

0,25 1

JRA/S 8.230.1.1

Jalousie-/Rollladenaktor, 8fach,

230 V AC, REG

2CDG 110 131 R0011

698504

P2

0,45 1
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