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G I R A Produktdefinition

1 Produktdefinition
1.1 Produktkatalog

Produktname: Prasenzmelder Komfort /
Verwendung: Physikalischer Sensor

Bauform: UP (unter Putz)
AP (auf Putz) mit Aufputz-Gehause (Zubehor)
Best.-Nr. 2106 02 /2106 04

1.2 Anwendungszweck

Anwendung

Der Prasenzmelder Komfort wird an einer Raumdecke montiert und beobachtet eine unter ihm
liegende Flache. Das Gerat dient dem bedarfsgerechten Steuern von Beleuchtungsanlagen,
Raumthermostaten und anderen elektrischen Verbrauchern in Innenrdumen. Abhangig von der
Konfiguration arbeitet das Gerat zur Bewegungserkennung (Anwendung Deckenwachter), zur
Anwesenheitsauswertung (Anwendung Prasenzmelder) als auch zur Raumiberwachung
(Anwendung Meldebetrieb).

In der Anwendung als "Deckenwachter" wird das Gerat ublicherweise in Durchgangsbereichen
von Gebauden eingesetzt, um dort die Beleuchtung bei Bedarf automatisch einzuschalten. Eine
durch einen Deckenwachter eingeschaltete Beleuchtung wird erst wieder ausgeschaltet, sofern
sich keine Personen mehr im beobachteten Bereich aufhalten.

Die Anwendung "Prasenzmelder" wird fir gewdhnlich in Rdumen eingesetzt, in denen sich
Personen Uber einen langeren Zeitraum hinweg aufhalten (z. B. Arbeitsplatz, aber auch Bad/
WC...), um dort die Beleuchtung oder die Heizung/Luftung zu steuern. Das Gerat kann in dieser
Anwendung kleinste Bewegungen auswerten. Im Unterschied zur Deckenwachter-Funktionalitat
wird bei helligkeitsabhangigem Betrieb die Helligkeit auch bei aktiver Bewegungserfassung mit
eingeschalteter Beleuchtung fortlaufend ausgewertet. Dadurch kann beispielsweise eine
Beleuchtung ausgeschaltet werden, wenn eine definierte Helligkeitsschwelle z. B. durch
eindringendes Tageslicht Gberschritten wird.

In der Anwendung "Meldebetrieb" arbeitet das Gerat stets helligkeitsunabhangig.
Meldetelegramme signalisieren, ob sich Personen im beobachteten Bereich aufhalten, oder
nicht. Hierbei kann die Anzahl von Bewegungsimpulsen innerhalb einer Uberwachungszeit
angegeben werden, wodurch eine Anpassung der Bewegungsauswertung auf individuelle
Anforderungen mdglich ist. Eine Bewegung wird erst dann identifiziert, wenn das Gerat die
eingestellte Anzahl an Bewegungsimpulsen festgestellt hat. Diese Anwendung bietet sich an,
wenn das Geréat als Melder fur KNX-Meldeanlagen arbeiten soll.

Bewegungserfassung und Helligkeitssensorik

Die Bewegungserfassung des Gerats erfolgt digital Gber 3 PIR-Sektoren mit einem Gesamt-
Erfassungsbereich von 360°, wobei jeder PIR-Sektor einen Teilbereich von 120° abdeckt. Die
Empfindlichkeit der Bewegungserfassung, die ein Mal fir die Reichweite der PIR-Auswertung
ist, kann getrennt fiir die PIR-Sektoren in der ETS parametriert werden und ist dariber hinaus
Uber ein Potentiometer vor Ort am Gerat oder auch mit Hilfe der IR-Fernbedienung (Zubehdr)
nach der Inbetriebnahme veranderbar.

Zur Ermittlung der Arbeitsplatz- oder Umgebungshelligkeit verfugt das Gerat Uber einen
Helligkeitssensor, der Uber einen Lichtleiter an der Linsenseite des Gerats seitlich aus dem
Gehause gefuhrt ist. Der Sensor nimmt Uber den Lichtleiter das von der Flache oder den
Gegenstanden unterhalb des Gerats reflektierte Mischlicht aus Kunst- und Tageslichtanteil auf.
Anhand eines ab Werk einprogrammierten Reflexionsfaktors bestimmt das Gerat daraus die
effektive Helligkeit der Arbeitsplatz- oder FuRbodenoberflache. Bedarfsweise kann der
Reflexionsfaktor des Gerats auf andere Arbeitsplatz- oder FuRbodenoberflachen angepasst
werden, indem die Kalibrierfunktion verwendet wird.

Der durch das Gerat ermittelte Helligkeitswert kann Uber ein Objekt anderen Busteilnehmern
zwecks Anzeige oder Auswertung zur Verfligung gestellt werden. Zudem verfligt der
Prasenzmelder Komfort Uber bis zu drei voneinander unabhangige Helligkeitsgrenzwerte, die
kontinuierlich mit dem ermittelten Helligkeitswert verglichen werden. Beim Uber- oder
Unterschreiten eines in der ETS parametrierten oder von extern vorgegebenen Grenzwerts
kann das Gerat Schalt-, Helligkeitswert- oder Szenenabruftelegramme auf den Bus aussenden

Best.-Nr. 2106 02 Seite 4 von 203
Best.-Nr. 2106 04



G I R A Produktdefinition

und somit in anderen Busteilnehmern geeignete Reaktionen auslésen.

Funktionsblocke

Der Prasenzmelder Komfort besitzt 5 Funktionsblocke. Jeder Funktionsblock ist als virtuelles
Gerat zu verstehen, das unabhangig arbeitet und den bis zu 3 PIR-Sektoren individuell
zugeordnet werden kann. Jeder Funktionsblock ist beliebig auf die Anwendung
"Deckenwachter”, "Prasenzmelder" oder "Meldebetrieb" konfigurierbar, so dass mit nur einem
Gerat unterschiedliche Schalt- oder Steuerungsaufgaben ausgefiihrt werden kénnen, die sich
auf verschiedene Bereiche eines Raums auswirken. Je Funktionsblock stehen bis zu zwei
Ausgangs-Kommunikationsobjekte zur Verfligung, Uber die die Schalt- und Steuerbefehle auf
den Bus ausgesendet werden. Abhangig von der konfigurierten Funktion (Schalten,
Treppenhausfunktion, Dimmwertgeber, Szenennebenstelle, Temperaturwertgeber,
Helligkeitswertgeber, Betriebsmodusumschaltung, Schalten mit Zwangsstellung) wird das
Datenformat dieser Objekte unabhangig voneinander festgelegt und an die steuerbaren
Gewerke der KNX-Anlage angepasst.

Bedarfsweise kann die Funktionsblock-Umschaltung verwendet werden. Die Funktionsblock-
Umschaltung ermdglicht das busgesteuerte Umschalten zwischen zwei Funktionsblock-
Gruppen, wodurch zugeordnete Funktionsbldcke beispielsweise tageszeitabhangig oder
abhangig vom Zustand der KNX-Anlage umgeschaltet werden kdnnen. Hierdurch ist wahrend
des Betriebs des Gerats das fortlaufende Umschalten und somit Verandern der Geratefunktion
moglich (z. B. am Tag Prasenzmelder zur Lichtsteuerung, in der Nacht Deckenwachter fur
Service-Licht / bei Anwesenheit Prasenzmelder, bei Abwesenheit Melder fir KNX-
Meldeanlagen).

Umfangreiche Parameter erlauben die Anpassung eines jeden Funktionsblocks an vielfaltige
Steuerungsaufgaben. So sind beispielsweise in der ETS Einstellungen zur Dammerungsstufe
(inkl. externer Vorgabe und Teach-In), zu Verzégerungszeiten (Auswerteverzogerung zu Beginn
und Sendeverzégerung am Ende einer Erfassung) und zur Sensorzuordnung (PIR- und
Helligkeitssensorik) moglich. Eine Sperrfunktion erlaubt das bedarfsorientierte Sperren
einzelner Funktionsblocke. Zudem ist eine manuelle Bedienung der angesteuerten KNX-Aktorik
und folglich eine Deaktivierung der PIR-Automatik jederzeit moglich.

Ein Funktionsblock kann - abhangig von der parametrierten Betriebsart - im
helligkeitsunabhangigen Betrieb die Zeitspanne nach einer letzten Bewegung ermitteln und
uber ein Kommunikationsobjekt auf den Bus aussenden. Die Ubertragung der ermittelten Zeit
erfolgt dabei im Datenformat "Minuten". Diese Funktion erlaubt beispielsweise eine einfache
Uberwachung von Personenbewegungen im betreuten Wohnen oder in einer Seniorenresidenz.

Betriebsart

Bei Funktionsblocken mit der Anwendung "Deckenwéachter" oder "Prasenzmelder” kann die
Betriebsart in der ETS konfiguriert werden. Die Betriebsart legt die Funktionsweise der
Bewegungserkennung fest und definiert, ob der Beginn und das Ende einer
Bewegungserfassung automatisch erkannt wird, oder nicht. So kann die Betriebsart auf
"Vollautomat" (Automatik EIN, Automatik AUS), auf "Halbautomat I" (Manuell EIN, Automatik
AUS) oder auf "Halbautomat 11" (Automatik EIN, Manuell AUS) konfiguriert werden. Hierdurch
ist eine Anpassung der Bewegungserkennung auf viele Anwendungen in privaten und
offentlichen Bereichen moglich (z. B. WC-Beleuchtung, Servicebeleuchtung, Steuerung von
Laftungsanlagen).

Applikationstyp

Der Prasenzmelder Komfort ist in den Anwendungen "Deckenwachter" oder "Prasenzmelder”
als Einzelgerat, als Haupt- oder Nebenstelle einsetzbar. Die Verwendung mehrerer Gerate in
einem Raum, um den Erfassungsbereich zu erweitern, ist mdglich, indem ein als Hauptstelle
parametriertes Gerat mit mehreren als Nebenstelle parametrierten Geraten kombiniert wird.

Lichtregelung

In den Prasenzmelder Komfort ist eine vollstandige und funktionsvielfaltige Lichtregelung
implementiert. Die Lichtregelung ermoglicht es, den Helligkeitszustand einer zugeordneten
Beleuchtungseinrichtung auch unter wechselnden Fremdlichteinflissen (Tages- und/oder
Kunstlicht) konstant auf einem vorgegebenen Helligkeits-Sollwert zu halten. Das Aktivieren und
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Deaktivieren der Lichtregelung erfolgt durch eine Prasenzinformation. Diese Prasenzinformation
kann dabei vom internen Funktionsblock 1 des Gerats oder von einem anderen Busteilnehmer
(z., B. anderer Prasenzmelder oder Wachter) an die Lichtregelung Gbermittelt werden.

Die Lichtregelung erméglicht die Ansteuerung von bis zu drei getrennten Beleuchtungs-Kanalen
und erlaubt eine umfangreiche Anpassung des Helligkeits-Sollwerts auch im laufenden Betrieb
des Gerats (Sollwertverschiebung, externe Vorgabe, Teach-In). Anregel-, Regel- und
Abregelphase sind individuell auf die Regelanforderung abstimmbar.

Gehtest und Status-LED

Der Prasenzmelder Komfort verflgt Uber eine Gehtest-Funktion. Die Gehtest-Funktion dient als
Hilfe bei der Projektierung und Einstellung des PIR-Erfassungsbereichs. Der Gehtest zeigt die
Reaktion des Gerats bei erkannten Bewegungen durch eine blaue Status-LED an, die sich gut
sichtbar hinter dem Sensorfenster befindet. Der Gehtest kann unmittelbar nach der ETS-
Inbetriebnahme aktiv sein oder alternativ im laufenden Betrieb des Gerats uber die IR-
Fernbedienung (Zubehor) aktiviert und deaktiviert werden. Optional kann die Status-LED auch
im Normalbetrieb erkannte Bewegungen signalisieren.

IR-Fernbedienung

Bestimmte Einstellungen fur das Gerat (nur Funktionsblock 1 betreffend) kdnnen optional auch
mit einer IR-Fernbedienung vorgenommen werden. Dies empfiehlt sich beispielsweise dann,
wenn nach der Inbetriebnahme durch die ETS Einstellungen an der Dammerungsstufe, an der
Empfindlichkeit der Bewegungserfassung oder an der Nachlaufzeit durch den Benutzer
ausgeflihrt werden sollen. Mit der Fernbedienung ist zudem die manuelle Beeinflussung der
Bewegungsauswertung und folglich das Ein- und Ausschalten des Automatikbetriebs sowie der
Gehtest-Funktion mdglich.

Bei Empfang eines Signals der IR-Fernbedienung leuchtet die Status-LED im Sensorfenster als
Empfangsbestatigung kurz auf. Die IR-Fernbedienung ist als optionales Zubehorteil erhaltlich.

Installation

Das Gerat versorgt sich tber die Busspannung. Eine zusatzliche Spannungsversorgung ist
nicht erforderlich. Das Gerat ist zur Deckenmontage an festen Decken in Geratedosen oder
Aufputz-Gehausen (Zubehor) in trockenen Innenraumen vorgesehen.
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1.3 Zubehor

IR-Fernbedienung fir KNX Préasenzmelder Best.-Nr. 2115 00
Aufputz Gehause fur KNX Prasenzmelder, Best.-Nr. 2110 02
Reinweil}

Aufputz Gehause fir KNX Prasenzmelder, Best.-Nr. 2110 04
Farbe Alu

Ballschutzkorb Best.-Nr. 2116 00
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G I RA Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2 Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2.1 Sicherheitshinweise
Einbau und Montage elektrischer Gerate diirfen nur durch Elektrofachkréfte erfolgen.

Bei Nichtbeachten der Anleitung kdnnen Schaden am Gerat, Brand oder andere Gefahren
entstehen.

Gerat nicht 6ffnen oder auBerhalb der technischen Spezifikation betreiben.
Nicht auf das Sensorfenster driicken. Gerat kann beschadigt werden.

Gerat ist nicht fiir den Einsatz in der Einbruchmeldetechnik oder in der Alarmtechnik
geeignet.

Vorsicht. Sensoren konnen durch hohe Warmestrahlung beschadigt werden. Direkte
Sonneneinstrahlung in das Sensorfenster vermeiden.

Best.-Nr. 2106 02 Seite 8 von 203
Best.-Nr. 2106 04
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2.2 Gerateaufbau

. -
+1 :@—1

Prog. (7) \

Bild 1: Gerateaufbau

(1) Tragring

(2) Gehause mit integriertem Busankoppler

(3) Zierring

(4) Lichtleiter fur Helligkeitssensor

(5) Sensorfenster mit PIR-Sensorik, Programmier-LED (rot) und Status-LED (blau)

(6) Einsteller Sens. zur manuellen Empfindlichkeitskorrektur

(7) Programmiertaste
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2.3 Montage und elektrischer Anschluss

Erfassungsfeld und Reichweite

3m

e >l
d ~20m

Bild 2: Durchmesser des Erfassungsbereichs bei Montageh6he3 m

Das Gerat besitzt einen Erfassungsbereich von 360°. Der Durchmesser des
Erfassungsbereichs und somit der Erfassungsreichweite ist abhangig von der Montagehdhe
und der Bewegungsrichtung von Personen im Erfassungsbereich (Bild 3).

A g ~20m
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D ~12m <
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<
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Bild 3: Erfassungsreichweite in Abhangigkeit der Bewegungsrichtung bei Montagehéhe 3 m

Bei steigender Montagehdhe vergroRert sich der Erfassungsbereich, gleichzeitig reduzieren
sich Erfassungsdichte und Empfindlichkeit (siehe folgende Tabelle).

Montagehohe Reichweite Boden Reichweite Tischhohe
2,20 m Jca.14,5m @ca.8m

2,50 m @ca.16,5m @ca.10m

3,00 m @ca.20m Jca.12m

3,50m @ca.23m @Jca.14m

4,00 m @ca.26m @ca.14,5m

5,00 m Jca.28m Jca.15m

Erfassungsreichweite in Abhangigkeit der Montagehthe

i/ Bei Verwendung als Prasenzmelder: Montagehdhe nicht Gber 3,5 m, sonst ist keine
Feinerfassung moglich.
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Montageort auswahlen

Bei Einsatz als Prasenzmelder wird das Gerat an der Raumdecke idealer Weise Uber einem
Arbeitsplatz montiert. Das Gerat beobachtet dann die darunter liegende Flache. Bei Einsatz als
Deckenwachter wird das Gerat z. B. in Durchgangsbereichen an der Raumdecke montiert.

= Vibrationsfreien Montageort wahlen. Vibrationen kénnen zu ungewollten Schaltvorgangen
fihren.

= Stoérquellen im Erfassungsbereich vermeiden. Stérquellen, z. B. Heizungen, Liftung,
Klimaanlagen und abkihlende Leuchtmittel kbnnen zu ungewollten Erfassungen fiihren.

Das Erfassungsfeld kann bei Bedarf mit der Aufsteckblende eingeschrankt werden, um den
Einfluss von Stérquellen zu minimieren (siehe Seite 11-12).

Um die Helligkeitsmessung nicht unglinstig zu beeinflussen, ist bereits bei der Montage
des Gerats darauf zu achten, dass kein direktes Licht (Sonnenlicht, Kunstlicht) auf den
Lichtleitstab fallt. Auch starke Reflexionen (Spiegelungen) kénnen zur Beeinflussung der
Helligkeitsmessung fuhren, wenn Sie direkt auf den Lichtleitstab fallen.

=

Erfassungsbereich einschranken

Bild 4: Einschranken des Erfassungsbereichs durch Aufsteckblende

Mit der Aufsteckblende kann der Erfassungsbereich eingeschrankt werden, um z. B.
Stoérquellen auszublenden.

BlendengroRe Reichweite Boden (Hohe 3 m)
Komplette Aufsteckblende Jca.45m
Bereich | ausgeschnitten Jca.7,5m
Bereich | + Il ausgeschnitten Jca. 12m
ohne Aufsteckblende @ca.20m

Erfassungsreichweite am Boden abhangig von der Blendengrdlie
= Aufsteckblende abziehen.
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= Nach Bedarf Aufsteckblende vorsichtig mit einer Schere oder mit einem geeigneten Messer
entlang der gekennzeichneten Linien ausschneiden.

m  Aufsteckblende aufstecken.

Gerat ausrichten

Das Gerat besitzt zur Bewegungserfassung drei voneinander unabhangige Sensoren. Die
Anordnung der sich daraus ergebenden PIR-Sektoren A, B und C ist unter dem Zierring
ersichtlich (Bild 6).

PIRA PIRB

876543 0 345678m876543 0 345678m 876543 0 345678m

Bild 5: Erfassungsfeld mit PIR-Sektoren A, B und C bei einer Montagehdhe von 2,50 m

Bild 6: Anordnung der PIR-Sektoren A, B und C

= Bei der Montage das Gerat so ausrichten, dass die Ausrichtung der PIR-Sektoren
A, B und C mit der Projektierung Ubereinstimmt.

i] Bereits bei Montage der Geratedose und des Tragrings auf die korrekte Ausrichtung
achten.
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G I RA Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

i/ Um die Helligkeitsmessung nicht ungiinstig zu beeinflussen, ist bereits bei der Montage

des Gerats darauf zu achten, dass kein direktes Licht (Sonnenlicht, Kunstlicht) auf den
Lichtleitstab fallt. Auch starke Reflexionen (Spiegelungen) kdnnen zur Beeinflussung der
Helligkeitsmessung fiihren, wenn Sie direkt auf den Lichtleitstab fallen.

Gerat in Unterputzdose anschlieBen und montieren

Eine geeignete Unterputz-Geratedose muss am vorgesehenen Einbauort an der Raumdecke
montiert sein.

Zierring (3) abziehen.
Tragring (1) so montieren, dass die PIR-Sektoren A, B und C richtig ausgerichtet sind.
Busleitung durch den Tragring flhren.

Busleitung mit KNX-Anschlussklemme an den Busanschluss an der Gerateruckseite
anschliel3en.

Gerat richtig ausgerichtet in den Tragring driicken, bis es einrastet.
Zierring (3) aufstecken.

Gerit in Aufputz-Gehause anschlieBen und montieren
Aufputz-Gehause verwenden (siehe Zubehor).

Zierring (3) abziehen.
Busleitung durch die vorgesehene Durchfiihrung des Aufputz-Gehause flhren.

Aufputz-Gehause so an der Raumdecke montieren, dass die PIR-Sektoren A, B und C
richtig ausgerichtet sind.

Busleitung mit KNX-Anschlussklemme an den Busanschluss an der Geratertickseite
anschlief3en.

Gerét richtig ausgerichtet in das Gehause montieren und festschrauben.
Zierring (3) aufstecken.
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2.4 Inbetriebnahme

Physikalische Adresse und Applikationsprogramm programmieren

Projektierung und Inbetriebnahme des Gerates durch die ETS3.0d mit Patch A oder durch
neuere Versionen.

Das Gerat muss angeschlossen und betriebsbereit sein.

Im ETS-Projekt muss ein entsprechendes Gerat angelegt und konfiguriert sein.
= Busspannung einschalten.

= Programmiertaste (7) betatigen.

Die rote Programmier-LED im Sensorfenster (5) leuchtet. Dadurch zeigt das Gerat den
Programmierzustand an.

= Physikalische Adresse mit Hilfe der ETS programmieren.
Die Programmier-LED erlischt.

= Gerat mit physikalischer Adresse beschriften.

= Applikationsprogramm mit Hilfe der ETS in das Gerat laden.

Erfassungsbereich testen

Das Gerat muss montiert und angeschlossen sowie die physikalische Adresse und
Anwendungssoftware geladen sein.

i Bei Haupt- und Nebenstellenanordnungen die Erfassungsbereiche der Gerate
nacheinander einzeln prifen.

Der Erfassungsbereich kann mit Hilfe des Gehtests kontrolliert werden. Der Gehtest kann auf 2
Weisen aktiviert werden...

1. Gehtest durch ETS-Parametrierung aktivieren...

= Den Parameter "Gehtest nach ETS-Programmiervorgang" einstellen auf "aktiviert". Im
Anschluss das Applikationsprogramm mit Hilfe der ETS in das Gerat laden.

Nach dem Programmiervorgang ist unmittelbar der Gehtest aktiviert. Das Gerat arbeitet
dann helligkeitsunabhangig und zeigt erkannte Bewegungen Uber die blaue Status-LED an.
Alle PIR-Sektoren sind entsprechend ihrer vorgegebenen Empfindlichkeit aktiv.

m  Erfassungsbereich abschreiten, dabei auf sichere Erfassung und Stérquellen achten.

®=  Bei Bedarf Erfassungsbereich durch Einsatz der Aufsteckblende einschranken.
Empfindlichkeit mit Einsteller Sens. oder durch IR-Fernbedienung korrigieren, oder die
ETS-Parametereinstellung andern.

= Nach erfolgreichem Test den Parameter "Gehtest nach ETS-Programmiervorgang”
einstellen auf "deaktiviert". Im Anschluss wieder das Applikationsprogramm mit Hilfe der
ETS in das Gerat laden.

Der Gehtest ist deaktiviert. Das Gerat arbeitet entsprechend der Parametrierung.

i/ Optional kann ein durch die ETS-Parametrierung aktivierter Gehtest durch die IR-
Fernbedienung (sofern in der ETS freigegeben) deaktiviert werden.

2. Gehtest mit der IR-Fernbedienung (Zubehor) aktivieren...
= Auf der IR-Fernbedienung die Taste Test driicken.

Das Gerat signalisiert den korrekt empfangenen IR-Befehl durch kurzes Blinken der blauen
Status-LED. Im Anschluss arbeitet das Gerat helligkeitsunabhangig und signalisiert Gber
die Status-LED erkannte Bewegungen. Alle PIR-Sektoren sind entsprechend ihrer
vorgegebenen Empfindlichkeit aktiv.

= Erfassungsbereich abschreiten, dabei auf sichere Erfassung und Stérquellen achten.
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= Bei Bedarf Erfassungsbereich durch Einsatz der Aufsteckblende einschranken.
Empfindlichkeit mit Einsteller Sens. oder durch IR-Fernbedienung korrigieren, oder die
ETS-Parametereinstellung andern (neuer Programmiervorgang erforderlich).

= Nach erfolgreichem Test die Taste Test an der IR-Fernbedienung erneut dricken.
Der Gehtest ist deaktiviert. Das Gerat arbeitet entsprechend der Parametrierung.

(i) Das Aktivieren und Deaktivieren des Gehtests durch die IR-Fernbedienung ist bei in
Betrieb genommenen Geraten nur mdglich, wenn die Fernbedienung in der ETS
freigegeben wurde. Im Auslieferungszustand der Geréate ist die IR-Fernbedienung
freigegeben, so dass der Gehtest ausgeflhrt werden kann.
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2.5 Bedienung

Bedienelemente am Gerat

Wenn der Zierring (3) vom Prasenzmelder-Gehause abgezogen wird, sind die lokalen
Bedienelemente zuganglich (Bild 7).

Sens. A

"B ) —— Spe e

Prog. (7) \\_/
@

\ 4 \ 4

Bild 7: Bedienelemente am Geréat

(3) Zierring
(6) Einsteller Sens. zur manuellen Empfindlichkeitskorrektur
(7) Programmiertaste

Die Empfindlichkeit der Bewegungserfassung, die ein Mal} fur die Reichweite der PIR-
Auswertung ist, kann getrennt fur die PIR-Sektoren A, B und C in der ETS parametriert werden
und ist dartber hinaus vor Ort am Gerat nach der Inbetriebnahme veranderbar. Hierzu verfiigt
das Gerat Uber den Einsteller Sens. (6), der das Verandern der parametrierten
Empfindlichkeitseinstellung aller PIR-Sektoren ermdglicht. Die Empfindlichkeit kann dadurch um
maximal eine Stufe verringert oder erhéht werden.

Der Einstellbereich in drei Teilbereiche aufgeteilt (Bild 8).

Sens. ETS Sens. ETS -1 Sens. ETS + 1

Bild 8: Einstellbereiche des Einstellers "Sens." am Gerat (-1 <-> 0 <-> +1)

Der Einsteller Sens. kann kontinuierlich bis an die Endanschlage verdreht werden. Hierzu ist ein
kleiner Schlitzschraubendreher zu verwenden.

Die Anderung der parametrierten Empfindlichkeitseinstellung ist durch den Einsteller am Gerat
nur im Bereich von 25 % bis 100 % mdglich. Ist die Empfindlichkeit eines PIR-Sektors in der
ETS bereits auf einen Grenzwert eingestellt (25 % oder 100 %), so kann diese Einstellung nicht
Uber die Grenzwerte hinaus verandert werden. Ein in der ETS deaktivierter PIR-Sektor kann
durch das Anheben der Empfindlichkeit durch den Einsteller nicht aktiviert werden. Ebenso ist
eine Deaktivierung (25 % -> 0 %) durch den Einsteller nicht méglich.

Die Anderung der Empfindlichkeit der PIR-Sektoren wird bei Positionsanderung des Einstellers
in einen anderen Bereich unmittelbar Gtbernommen.

[i] Der Einsteller Sens. kann in der ETS deaktiviert werden. In diesem Fall hat eine
Verstellung keine Wirkung.
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i/ Die am Gerat eingestellte Empfindlichkeit kann zu jeder Zeit durch einen neuen ETS-
Programmiervorgang oder Uber die IR-Fernbedienung geédndert werden. Die Position des
Einstellers wird dabei durch das Gerat bis zu einer neuen Verstellung nicht mehr
berlcksichtigt. Folglich sagt die Position des Einstellers nichts Uber die wirklich wirksame
Empfindlichkeit aus.

Bei der Empfindlichkeitsvorgabe ist immer die zuletzt durchgeflhrte Aktion (ETS-
Programmiervorgang, Einsteller am Gerat oder IR-Fernbedienung) relevant.

IR-Fernbedienung (Zubehor)

Bestimmte Einstellungen fiir das Gerat kbnnen optional auch mit einer IR-Fernbedienung
vorgenommen werden. Dies empfiehlt sich beispielsweise dann, wenn nach der Inbetriebnahme
durch die ETS Einstellungen an der Dammerungsstufe, an der Empfindlichkeit der
Bewegungserfassung oder an der Nachlaufzeit durch den Benutzer ausgefiihrt werden sollen.
Mit der Fernbedienung ist zudem die manuelle Beeinflussung der Bewegungsauswertung und
folglich das Ein- und Ausschalten des Automatikbetriebs sowie der Gehtest-Funktion mdglich.
Die IR-Fernbedienung kann nur dann verwendet werden, wenn dies die ETS-Parametrierung
eines Gerats vorsieht.

i/ Die IR-Fernbedinung beeinflusst ausschlieRlich den Funktionsblock 1! Andere
Funktionsbldcke - sofern in Verwendung - kdnnen durch die IR-Fernbedienung nicht
beeienflusst werden.

i/ Wenn das Gerat Befehle der IR-Fernbedienung empfangt, quittiert es den erfolgreichen
Empfang durch kurzes Blinken der blauen Status-LED im Sensorfenster.

g % & GIRA

10sec 30sec 2min 5min

30min el Stop
£ & £

Test Reset

Bild 9: Tasten auf der IR-Fernbedienung
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Im Folgenden werden die Funktionsweisen der einzelnen Tasten verdeutlicht. Zunachst die
Tasten zur benutzergeflhrten Bedienung des Erfassungszustands (Betriebsart) des ersten
Funktionsblocks...

=

On ¥+ - Benutzergefiihrt einschalten

Durch Dricken dieser Taste wird der Automatikbetrieb beendet und der Funktionsblock 1
verriegelt. Es werden funktionsabhangig entsprechende Telegramme auf den Bus
gesendet. Die Funktionsweise ist von der Anwendung abhangig...
Deckenwachter/Prasenzmelder: Es werden die parametrierten Telegramme zu Beginn der
Erfassung Uber die Ausgange gesendet und in den helligkeitsunabhangigen Betrieb
umgeschaltet.

Prasenzmelder mit Lichtregelung: Sofern keine Prasenzerfassung aktiv ist (Regelzustand
AUS oder Abregelphase aktiv), wird zunachst das Verhalten der Anregelphase ausgefiihrt
und anschlieend in die Regelphase gewechselt. Es wird dabei eine Helligkeit von 0 Lux
zugrunde gelegt, so dass der Regler auf max. Helligkeit regelt. Bei einer aktiven
Prasenzerfassung (Regelphase aktiv) wird durch Vorgabe eines Helligkeitswertes von 0
Lux auf die max. Helligkeit geregelt, ohne das Anregelverhalten auszufiihren.

Auto ¥ - Automatikbetrieb aktivieren

Durch Dricken dieser Taste wird die Verriegelung aufgehoben und der Automatikbetrieb
aktiviert, ohne dass dabei ein Telegramm auf den Bus gesendet wird. Das Gerat wartet
dann auf Bewegungen.

Hinweis: War zuvor der Zustand ON aktiv, werden die Telegramme am Ende der
Erfassung erst nach Ablauf einer erneuten Bewegungserfassung gesendet. Wird folglich
nach Aktivierung des Automatikbetriebs keine Bewegung erfasst, bleibt der Aktorzustand
der Betriebsart ON (z. B. Beleuchtung = EIN) solange erhalten, bis eine erneute Bewegung
erfasst wird.

Off i — - Benutzergefiihrt ausschalten

Durch Dricken dieser Taste wird der Automatikbetrieb beendet und der Funktionsblock 1
verriegelt. Es werden funktionsabhangig entsprechende Telegramme auf den Bus
gesendet. Die Funktionsweise ist von der Anwendung abhangig...
Deckenwachter/Prasenzmelder: Es werden die parametrierten Telegramme am Ende der
Erfassung Uber die Ausgange gesendet und, falls die Dammerungsstufenauswertung auf
helligkeitsabhangig parametriert ist, in den helligkeitsabh&ngigen Betrieb umgeschaltet.
Prasenzmelder mit Lichtregelung: Sofern eine Prasenzerfassung aktiv ist, wird das
Verhalten der Abregelphase (senden der Telegramme) inklusive einer parametrierten
Abschaltzeit ausgefihrt. Je nach Parametrierung wird eventuell auch nur auf minimale
Helligkeit runtergedimmt.

Die Tasten On{+, Auto$r oder Off £-— werden durch den ETS-Parameter
"Betriebsartenvorgabe" beeinflusst. Je nach Einstellung des Parameters kénnen die Tasten
individuell deaktiviert werden.

Die Vorgaben des Erfassungszustands durch die Tasten On<:+ oder Off = gehen bei
Aktivierung der Sperrfunktion von Funktionsblock 1 oder bei Deaktivierung des
Funktionsblocks 1 durch die Funktionsblockumschaltung verloren. Nach der Entsperrung
oder Aktivierung durch die Funktionsblockumschaltung befindet sich der Funktionsblock 1
immer in der Betriebsart AUTO.

Nach Busspannungswiederkehr ist die aktive Betriebsart vom Parameter “Verhalten bei
Busspannungswiederkehr* des Funktionsblock 1 abhangig. Bei Parametrierung “Zustand
wie vor Busspannungsausfall“ wird die Betriebsart wie vor Busspannungsausfall
eingenommen. Bei allen anderen Parametrierungen ist nach Busspannungswiederkehr
immer die Betriebsart Auto®: aktiv.

Die Vorgaben des Erfassungszustands durch die Tasten On+ oder Off - bleiben bei
Aktivierung der Sperrfunktion der IR-Fernbedienung erhalten.

Bei Vorgabe des Erfassungszustands durch die Tasten On%:+ oder Off &-— werden die
Tasten zur Dammerungsstufeneinstellung, zur Empfindlichkeitseinstellung und zur Vorgabe
der zusatzlichen Sendeverzégerung weiterhin ausgewertet Die Vorgabe des
Erfassungszustands bleibt dabei erhalten. Lediglich die Tasten zur Lernfunktion der
zusatzlichen Sendeverzdgerung (Start<: / Stop ) werden dann durch das Gerat nicht
mehr ausgewertet.

Wird der Gehtest aktiviert, so bleibt die manuelle Vorgabe des Erfassungszustands
zunachst erhalten. Bei Deaktivierung des Gehtests nimmt der Funktionsblock 1 immer die
Betriebsart Auto®x ein.
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1] Ist die manuelle Einstellung der zusatzlichen Sendeverzégerung durch die IR-
Fernbedienung aktiv (Zeitmessung lauft), wird diese bei Vorgabe eines manuellen
Erfassungszustands durch die Tasten On%+ oder Off C-— abgebrochen und verworfen.

i/ Eine manuelle Vorgabe des Erfassungszustands bleibt beim Driicken der RESET-Taste
erhalten.

Funktionsweisen der Tasten zur Einstellung der Empfindlichkeit aller PIR-Sektoren...

- Sens - - Empfindlichkeit verringern
Durch Dricken dieser Taste wird die Empfindlichkeit aller PIR-Sektoren individuell um max.
eine Stufe verringert. Es wird stets der in der ETS parametrierte Empfindlichkeitswert
reduziert.

- Sens = - Empfindlichkeit zuriickstellen
Durch Drucken dieser Taste werden die Empfindlichkeitseinstellungen aller PIR-Sektoren
auf die in der ETS konfigurierten Empfindlichkeitswerte zurlckgestellt.

- Sens + - Empfindlichkeit erhéhen
Durch Dricken dieser Taste wird die Empfindlichkeit aller PIR-Sektoren individuell um max.
eine Stufe erhoht. Es wird stets der in der ETS parametrierte Empfindlichkeitswert erhdht.

i/ Die Anderung der parametrierten Empfindlichkeitseinstellung ist durch die IR-
Fernbedienung nur im Bereich von 25 % bis 100 % mdglich. Ist die Empfindlichkeit eines
PIR-Sektors in der ETS bereits auf einen Grenzwert eingestellt (25 % oder 100 %), so kann
diese Einstellung nicht Uber die Grenzwerte hinaus verandert werden. Ein in der ETS
deaktivierter PIR-Sektor kann durch das Anheben der Empfindlichkeit durch die iR-
Fernbedienung nicht aktiviert werden. Ebenso ist eine Deaktivierung (25 % -> 0 %) durch
die IR-Fernbedienung nicht moglich.

1] Die durch die IR-Fernbedienung vorgegebene Empfindlichkeit kann zu jeder Zeit durch
einen neuen ETS-Programmiervorgang oder Uber den Empfindlichkeitseinsteller am Gerat
geandert werden. Bei der Empfindlichkeitsvorgabe ist immer die zuletzt durchgefihrte
Aktion (ETS-Programmiervorgang, Einsteller am Gerat oder IR-Fernbedienung) relevant.

Funktionsweisen der Tasten zur Einstellung der Dammerungsstufe...

- (C - Dammerungsstufe Nachtbetrieb (10 Lux)
Durch Dricken dieser Taste wird die Dammerungsstufe auf 10 Lux eingestellt.

- % - Dammerungsstufe reduzierte Helligkeit (50 Lux)
Durch Dricken dieser Taste wird die Dammerungsstufe auf 50 Lux eingestellt.

- %~ - Dammerungsstufe firr reguléare Treppenhausbeleuchtung (150 Lux)
Durch Driicken dieser Taste wird die Dammerungsstufe auf 150 Lux eingestellt.

- % - Dammerungsstufe fiir Tagbetrieb (helligkeitsunabhangig)
Durch Driicken dieser Taste wird die Dammerungsstufe auf helligkeitsunabhangig
eingestellt.

- Teach3¢ - Teach-In Funktion fir Dammerungsstufe
Durch Driicken dieser Taste wird der aktuell gemessene Helligkeitswert als
Dammerungsstufe gespeichert.

i/ Die Tasten zur Dammerungsstufeneinstellung der IR-Fernbedienung sind nur aktiv, wenn
die Auswertung der Dammerungsstufe flr den Funktionsblock 1 in der ETS auf
“helligkeitsabhangig” parametriert ist.

(i] Alle Einstellungen zur Dammerungsstufe werden gleichwertig behandelt. Ein vorgegebener
Dammerungsstufenwert bleibt bis zu einer erneuten Vorgabe (iber Bus empfangener
Dammerungsstufenwert, busgesteuerte Teach-In Funktion oder Vorgabe Uber die IR-
Fernbedienung) erhalten. Auch ein Busspannungsausfall setzt den neu vorgegebenen
Dammerungsstufenwert nicht zurick.
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(i] Die durch die Taste Teach3¢ der IR-Fernbedienung auslésbare Teach-In-Funktion

entspricht nicht der busgesteuerten Teach-In-Funktion. Hier handelt es sich um zwei
getrennte Funktionen, die unabhangig voneinander eine Dammerungstufe vorgeben
kénnen. Die jeweils zuletzt ausgeflihrte Funktion gibt den aktiven Dammerungsstufenwert
vor.

Funktionsweisen der Tasten zur Einstellung der zusatzlichen Sendeverzdgerung...

10 SEK$ - zusétzliche Sendeverzégerung 10 Sekunden
Durch Driicken dieser Taste wird die zusatzliche Sendeverzégerung auf 10 Sekunden
eingestellt (Gesamtsendeverzdgerung = 20 Sekunden).

30 SEKC - zusatzliche Sendeverzogerung 30 Sekunden
Durch Driicken dieser Taste wird die zusatzliche Sendeverzogerung auf 30 Sekunden
eingestellt (Gesamtsendeverzdgerung = 40 Sekunden).

2 MIN G - zusatzliche Sendeverzégerung 2 Minuten
Durch Driicken dieser Taste wird die zusatzliche Sendeverzégerung auf 2 Minuten
eingestellt (Gesamtsendeverzdgerung = 2 Minuten, 10 Sekunden).

5 MINC: - zusatzliche Sendeverzégerung 5 Minuten
Durch Dricken dieser Taste wird die zusatzliche Sendeverzogerung auf 5 Minuten
eingestellt (Gesamtsendeverzdogerung = 5 Minuten, 10 Sekunden).

30 MINC: - zusétzliche Sendeverzégerung 30 Minuten
Durch Dricken dieser Taste wird die zusatzliche Sendeverzdgerung auf 30 Minuten
eingestellt (Gesamtsendeverzdgerung = 30 Minuten, 10 Sekunden).

Start¢+ - Starten der Lernfunktion zur zusatzlichen Sendeverzégerung

Durch Driicken dieser Taste wird die Zeitmessung der Lernfunktion zur zusatzlichen
Sendeverzogerungszeit gestartet.

Deckenwdachter/Prasenzmelder: Es werden die parametrierten Telegramme zu Beginn der
Erfassung Uber die Ausgange 1 und 2 gesendet. Die Funktion des Funktionsblocks 1 wird
gesperrt.

Présenzmelder mit Lichtregelung: Es wird das Verhalten der Anregelphase (senden der
Telegramme) ausgefihrt. Eine Helligkeitsauswertung findet dabei nicht statt. Es wird dabei
eine Helligkeit von 0 Lux zugrunde gelegt. Alle weiteren Funktionen des Funktionsblocks 1
und der Lichtregelung werden gesperrt.

Stopr - Stoppen der Lernfunktion zur zusatzlichen Sendeverzogerung

Nach Ablauf der gewiinschten Zeit fir die zusatzliche Sendeverzégerung muss die Taste
Stop <+ gedriickt werden. Die ermittelte Zeit wird dann durch das Gerét als neue
zusatzliche Sendeverzogerung ibernommen.

Deckenwachter/Prasenzmelder: Beim Driicken der Stop{:-Taste werden die
parametrierten Telegramme am Ende der Erfassung Uber die Ausgange 1 und 2 gesendet.
Die Funktion des Funktionsblocks 1 wird wieder freigegeben.

Prasenzmelder mit Lichtregelung: Beim Driicken der Stop{:-Taste wird das Verhalten der
Abregelphase (senden der Telegramme) inklusive einer parametrierten Abschaltzeit
ausgefuhrt. Die Funktion des Funktionsblocks 1 wird wieder freigegeben.

Alle Uber die IR-Fernbedienung vorgenommenen Einstellungen der zusatzlichen
Sendeverzoégerung kénnen nur Uber die IR-Fernbedienung selbst, das
Kommunikationsobjekt “Faktor zusatzliche Sendeverzégerung“ oder durch einen ETS-
Programmiervorgang (Ubernahme der Parametrierung) Uberschrieben werden. Ein
Busspannungsausfall hat keine Auswirkung auf den per IR-Fernbedienung eingestellten
Wert fUr die zusatzliche Sendeverzdgerung.

Die Zeitmessung wird auf 255 Stunden begrenzt. Bei Ablauf dieser Zeit ohne Betatigung
der Stop¥i- Taste wird die Zeitmessung abgebrochen und die ermittelte Zeit verworfen.
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Die Zeitmessung wird bei den folgenden Ereignissen abgebrochen...

- Betatigung einer Taste mit fest vorgegebenen Zeiten fur die Sendeverzbgerung,

- Aktivierung der Sperrfunktion des ersten Funktionsblocks,

- Deaktivierung des ersten Funktionsblocks durch die Funktionsblockumschaltung ,
- Aktivierung der Gehtest-Funktion durch die IR-Fernbedienung,

- Aktivierung der Sperrfunktion der IR-Fernbedienung,

- Beim Driicken der Tasten On i+ oder Off -,

Bei Abbruch der Zeitmessung bleibt der Wert der zuvor eingestellten zusatzlichen
Sendeverzogerung erhalten.

(il Wird wahrend einer aktiven Zeitmessung Uber das Objekt “Faktor zusatzliche
Sendeverzoégerung” ein Telegramm empfangen, so wird der empfangene Objektwert nicht
Ubernommen! Beim Drlicken der Stop{:-Taste wird der Wert der Zeitmessung als neue
zusatzliche Sendeverzdégerung eingestellt.

i Eine Dammerungsstufeneinstellung tber die IR-Fernbedienung wird auch wahrend einer
aktiven Zeitmessung ausgefuhrt.

Funktionsweise der Taste zum Gehtest...

- TEST - Gehtest aktivieren / deaktivieren
Durch Dricken dieser Taste kann die Gehtest-Funktion des Gerates aktiviert und
deaktiviert werden. Nach Aktivierung der Gehtest-Funktion sind auf der IR-Fernbedienung
nur noch die Tasten fur die Empfindlichkeitseinstellung der PIR-Sektoren (Sens -/ Sens
=/ Sens +) und die TEST-Taste zum Deaktivieren der Gehtest-Funktion aktiv.

[i] Die Taste TEST kann in der ETS deaktiviert werden.

Funktionsweise der Reset-Taste...

- RESET - Zurlicksetzen der Einstellungen der IR-Fernbedienung
Durch Dricken dieser Taste werden die Einstellungen fur die Empfindlichkeiten der PIR-
Sektoren, fir die zusatzliche Sendeverzdgerung und fur die Dammerungsstufe auf die
ETS-Parameterwerte zurtickgestellt. Die Reset-Funktion wird erst ausgeldst, wenn die
RESET-Taste min. 3 Sekunden lang gedrickt wird. Auch die optische Quittierung durch die
blaue Status-LED im Sensorfenster erfolgt erst nach dieser Zeitspanne.

Sperrfunktion der IR-Fernbedienung

Uber die Sperrfunktion kdnnen alle Tasten der IR-Fernbedienung Uber den Bus gesperrt
werden. Das Aktivieren und Deaktivieren der Sperrfunktion erfolgt Gber das
Kommunikationsobjekt “IR-Eingang Sperren", wobei die Telegrammpolaritat parametrierbar ist.
Wahrend einer aktiven Sperrung konnen keine Einstellungen tber die IR-Fernbedienung
vorgenommen werden.

Der Zustand der Sperrfunktion nach Busspannungswiederkehr ist in der ETS parametrierbar.
Die folgenden Einstellungen sind mdglich...

- "deaktiviert": Nach Busspannungswiederkehr ist die IR-Fernbedienung sofort betriebsbereit.
- "aktiviert": Nach Busspannungswiederkehr ist die IR-Fernbedienung vollstandig gesperrt.

- "Zustand wie vor Busspannungsausfall": Bei Busspannungsausfall wird der aktuelle Zustand
der Sperrfunktion gespeichert. Nach Busspannungswiederkehr fuhrt das Gerat den
gespeicherten Sperrzustand (aktiv oder inaktiv) nach.

Auch der Zustand der Sperrfunktion nach einem ETS-Programmiervorgang kann in der ETS
parametriert werden. Die folgenden Einstellungen sind hierbei mdglich...

- "deaktiviert": Nach einem ETS-Programmiervorgang ist die IR-Fernbedienung sofort
betriebsbereit.

- "aktiviert": Nach einem ETS-Programmiervorgang ist die IR-Fernbedienung vollstandig
gesperrt.
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3 Technische Daten

Allgemein

Schutzklasse

Prufzeichen
Umgebungstemperatur
Lager-/Transporttemperatur
Relative Feuchte

Versorgung KNX
KNX Medium
Inbetriebnahmemodus
Nennspannung KNX
Stromaufnahme KNX
Anschluss Bus

Bewegungserfassung
Erfassungswinkel
Reichweite

Helligkeitssensor
Messbereich
Erfassungsbereich

KNX/ EIB
-5...+45°C
-25...+470°C

5 ... 93 % (keine Betauung)

TP 1

S-Mode

DC 21 ...32V SELV
max. 12,5 mA
Anschlussklemme

360 °
ca.16 m

0 ... 2000 Ix
g2m
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4 Software-Beschreibung

4.1 Software-Spezifikation

ETS-Suchpfade: Phys. Sensoren / Bewegungsmelder / Prasenzmelder Komfort
Konfiguration: S-mode standard

AST-Typ: "00"Hex / "0" pez

AST-Verbindung: kein Verbinder

Applikationen fiir Prasenzmelder Komfort:

Nr. Kurzbeschreibung Name Version ab
Maskenver-
sion

1 Multifunktionale Prasenzmelder- Prasenzmelder 1.1 705

Applikation: Komfort A0O1111 fur ETS3.0
Bis zu 5 Funktionsblocke flr ab Version d
Bewegungsauswertungen, und ETS4

Lichtregelung, Helligkeitsgrenzwerte
und IR-Fernbedienung
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4.2 Software "Prasenzmelder A01111"

4.2.1 Funktionsumfang

Abhangig von der Konfiguration arbeitet das Gerat zur Bewegungserkennung (Anwendung
Deckenwachter), zur Anwesenheitsauswertung (Anwendung Prasenzmelder) als auch zur
Raumuberwachung (Anwendung Meldebetrieb).

Auswertung kleinster Bewegungen im Prasenzmelderbetrieb.

Fortlaufende Auswertung der Helligkeit bei aktiver Bewegungserfassung im
Prasenzmelderbetrieb. Dadurch Ausschalten einer Beleuchtung, wenn eine definierte
Helligkeitsschwelle z. B. durch eindringendes Tageslicht Gberschritten wird.

Projektierbare Anzahl von Bewegungsimpulsen innerhalb einer Uberwachungszeit im
Meldebetrieb. Eine Bewegung wird erst dann identifiziert, wenn das Gerat die eingestellte
Anzahl an Bewegungsimpulsen festgestellt hat. Diese Anwendung bietet sich an, wenn das
Gerat als Melder fir KNX-Meldeanlagen arbeiten soll.

Die Bewegungserfassung erfolgt digital iber 3 PIR-Sektoren mit einem Gesamt-
Erfassungsbereich von 360°. Jeder PIR-Sektor deckt einen Teilbereich von 120° ab.

Empfindlichkeit der Bewegungserfassung getrennt fir die PIR-Sektoren in der ETS
parametrierbar. Benutzergefihrte Anpassung tber ein Potentiometer vor Ort am Gerat
oder mit Hilfe der IR-Fernbedienung (Zubehor).

Helligkeitssensor zur Ermittlung der Arbeitsplatz- oder Umgebungshelligkeit. Bestimmung
der effektiven Helligkeit der Arbeitsplatz- oder FuRbodenoberflache anhand eines ab Werk
einprogrammierten Reflexionsfaktors. Bedarfsweise Anpassung des Reflexionsfaktors auf
andere Arbeitsplatz- oder Fulibodenoberflachen durch Kalibrierfunktion.

Auswertung der gemessenen Helligkeit durch bis zu drei voneinander unabhangige
Helligkeitsgrenzwerte. Beim Uber- oder Unterschreiten eines in der ETS parametrierten
oder von extern vorgegebenen Grenzwerts kann das Gerat Schalt-, Helligkeitswert- oder
Szenenabruftelegramme auf den Bus aussenden.

Bis zu 5 Funktionsblécke stehen zur Verfugung, die unabhangig arbeiten und bis zu 3 PIR-
Sektoren individuell zugeordnet werden koénnen. Jeder Funktionsblock ist beliebig auf die
Anwendung "Deckenwachter", "Prasenzmelder" oder "Meldebetrieb" konfigurierbar, so
dass mit nur einem Gerat unterschiedliche Schalt- oder Steuerungsaufgaben ausgefihrt
werden kénnen, die sich auf verschiedene Bereiche eines Raums auswirken.

Je Funktionsblock stehen bis zu zwei Ausgangs-Kommunikationsobjekte zur Verfligung,
Uber die die Schalt- und Steuerbefehle auf den Bus ausgesendet werden. Abhangig von
der konfigurierten Funktion (Schalten, Treppenhausfunktion, Dimmwertgeber,
Szenennebenstelle, Temperaturwertgeber, Helligkeitswertgeber,
Betriebsmodusumschaltung, Schalten mit Zwangsstellung) wird das Datenformat dieser
Objekte unabhangig voneinander festgelegt und an die steuerbaren Gewerke der KNX-
Anlage angepasst.

Funktionsblock-Umschaltung zum busgesteuerten Umschalten zwischen zwei
Funktionsblock-Gruppen, wodurch zugeordnete Funktionsbldcke beispielsweise
tageszeitabhangig oder abhangig vom Zustand der KNX-Anlage umgeschaltet werden
kénnen. Hierdurch ist wahrend des Betriebs des Gerats das fortlaufende Umschalten und
somit Verandern der Geratefunktion moéglich (z. B. am Tag Prasenzmelder zur
Lichtsteuerung, in der Nacht Deckenwéachter fur Service-Licht / bei Anwesenheit
Prasenzmelder, bei Abwesenheit Melder fur KNX-Meldeanlagen).

Anpassung eines Funktionsblocks an vielfaltige Steuerungsaufgaben durch umfangreiche
Parameter. So sind beispielsweise in der ETS Einstellungen zur Dammerungsstufe (inkl.
externer Vorgabe und Teach-In), zu Verzégerungszeiten (Auswerteverzégerung zu Beginn
und Sendeverzégerung am Ende einer Erfassung) und zur Sensorzuordnung (PIR- und
Helligkeitssensorik) moglich.

Bedarfsorientiertes Sperren einzelner Funktionsblocke.

Manuelle Bedienung der angesteuerten KNX-Aktorik und folglich eine Deaktivierung der
PIR-Automatik maoglich.

Ein Funktionsblock kann im helligkeitsunabhangigen Betrieb die Zeitspanne nach einer
letzten Bewegung ermitteln und Uber ein Kommunikationsobjekt auf den Bus aussenden.
Diese Funktion erlaubt beispielsweise eine einfache Uberwachung von
Personenbewegungen im betreuten Wohnen oder in einer Seniorenresidenz.

Best.-Nr. 2106 02 Seite 24 von 203
Best.-Nr. 2106 04



Software "Prasenzmelder AO1111"
G I RA Funktionsumfang

- Betriebsart einstellbar fur Funktionsblécke der Anwendung "Deckenwachter" oder
"Prasenzmelder". Die Betriebsart legt die Funktionsweise der Bewegungserkennung fest
und definiert, ob der Beginn und das Ende einer Bewegungserfassung automatisch erkannt
wird. So kann die Betriebsart auf "Vollautomat" (Automatik EIN, Automatik AUS), auf
"Halbautomat I" (Manuell EIN, Automatik AUS) oder auf "Halbautomat II" (Automatik EIN,
Manuell AUS) konfiguriert werden.

- Das Geréat ist in den Anwendungen "Deckenwachter" oder "Prasenzmelder” als
Einzelgerat, als Haupt- oder Nebenstelle einsetzbar. Die Verwendung mehrerer Gerate in
einem Raum, um den Erfassungsbereich zu erweitern, ist mdglich, indem ein als
Hauptstelle parametriertes Gerat mit mehreren als Nebenstelle parametrierten Geraten
kombiniert wird.

- Indas Gerat ist eine vollstandige und funktionsvielfaltige Lichtregelung implementiert. Die
Lichtregelung ermdglicht es, den Helligkeitszustand einer zugeordneten
Beleuchtungseinrichtung auch unter wechselnden Fremdlichteinflissen (Tages- und/oder
Kunstlicht) konstant auf einem vorgegebenen Helligkeits-Sollwert zu halten. Aktivieren und
Deaktivieren der Lichtregelung durch Prasenzinformation. Diese Prasenzinformation kann
dabei vom internen Funktionsblock 1 des Gerats oder von einem anderen Busteilnehmer
(z. B. anderer Prasenzmelder oder Wachter) an die Lichtregelung tGbermittelt werden.

- Die Lichtregelung ermoglicht die Ansteuerung von bis zu drei getrennten Beleuchtungs-
Kanalen und erlaubt eine umfangreiche Anpassung des Helligkeits-Sollwerts auch im
laufenden Betrieb des Gerats (Sollwertverschiebung, externe Vorgabe, Teach-In).
Anregel-, Regel- und Abregelphase sind individuell auf die Regelanforderung abstimmbar.

- Gehtest-Funktion zur Hilfe bei der Projektierung und Einstellung des PIR-
Erfassungsbereichs. Der Gehtest zeigt die Reaktion des Gerats bei erkannten
Bewegungen durch eine blaue Status-LED an, die sich gut sichtbar hinter dem
Sensorfenster befindet. Optional kann die Status-LED auch im Normalbetrieb erkannte
Bewegungen signalisieren.

- IR-Fernbedienung (Zubehor) zur Einstellung von Funktionen des ersten Funktionsblocks
(Dammerungsstufe, Empfindlichkeit der Bewegungserfassung, Bewegungsauswertung und
Nachlaufzeit). Mit der Fernbedienung ist zudem das Ein- und Ausschalten der Gehtest-
Funktion mdglich. Die IR-Fernbedienung ist als optionales Zubehérteil erhaltlich.
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4.2.2 Hinweise zur Software

ETS Projektierung und Inbetriebnahme

Zur Projektierung und Inbetriebnahme des Gerates ist die ETS3.0d oder eine neuere Version
der ETS erforderlich. Die Verwendung der ETS4 ab Version 4.1 wird empfohlen.
Fir die ETS2 und altere Versionen der ETS3 ist keine Produktdatenbank verflgbar.

Entladen des Applikationsprogramms und nicht lauffahige Applikation

Nachdem das Applikationsprogramm durch die ETS entladen wurde, blinkt die blaue Status-
LED langsam (ca. 0,75 Hz). In diesem Fall reagiert das Gerat nicht mehr auf Bewegungen,
Bustelegramme oder auf Befehle der IR-Fernbedienung. Der beschriebene
Auslieferungszustand (siehe Seite 140) ist durch das Entladen mit der ETS nicht
wiederherstellbar.

Das Gerat signalisiert zudem durch langsames Blinken der Status-LED, dass eine nicht
lauffahige Applikation durch die ETS einprogrammiert wurde. Nicht lauffahig sind Applikationen
dann, wenn diese zwar in der ETS-Produktdatenbank zur Verwendung vorgesehen, mit der
ausgewahlten Geratehardware jedoch nicht kombiniert werden dirfen. Auch in diesem Fall ist
das Gerat funktionslos.

Es ist generell darauf zu achten, dass die verwendete Geratehardware mit dem in der ETS
projektierten Gerat Ubereinstimmt.
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4.2.3 Objekttabelle

Anzahl der Kommunikationsobjekte: 114
(max. Objektnummer 124 - dazwischen
Licken)

Anzahl der Adressen (max): 254

Anzahl der Zuordnungen (max): 255

4.2.3.1 Objekte zur Sensorik

Funktion: Bewegungserfassung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 0 Verriegelung PIR-Sensorik Bewegungserfassung 1 Bit  1.001 KS, - -

- Eingang

Beschreibung 1 Bit Objekt, Gber das die PIR-Sensorik nach einer aktiven
Bewegungserfassung (Beleuchtung AUS) verriegelt werden kann, damit das
Gerét durch die abkuhlenden Leuchtmittel keine Bewegung identifiziert. Die
Telegrammpolaritat sowie die Verriegelungszeit sind parametrierbar. Eine
laufende Verriegelungszeit wird durch den Empfang eines neuen Telegramms
zur Verriegelung neu gestartet.

Funktion: Helligkeitssensorik
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| 1 Gemessener Helligkeitswert  Helligkeitssensorik 2 Byte 9.004 K, -, UL

- Ausgang

Beschreibung 2 Byte Objekt, Uber das der durch den internen Helligkeitssensor des Gerats
ermittelte Helligkeistwert des Raums auf den Bus aussendet werden kann.
Das Gerat kann den Helligkeitswert aktiv bei einer parametrierten
Helligkeitsanderung und/oder zyklisch tbertragen. Es besteht auch die
Méglichkeit, den Helligkeitswert nur passiv bereit zu stellen und diesen auf
Anfrage zu Ubertragen (parameterabhangig).

Funktion: Helligkeitssensorik
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 2 Sensorkalibrierung Helligkeitssensorik 2 Byte 9.004 K, S, - -

- Eingang

Beschreibung 2 Byte Objekt, Giber das dem Gerat im Zuge der Sensorkalibrierung ein
externer Helligkeitsreferenzwert zugeflihrt werden kann. Beim Durchfihren
einer Kalibrierung ordnet das Gerat den Uber dieses Objekt vorgegebenen
Messwert dem aktuell gemessenen Helligkeitswert (Helligkeit am Lichtleiter)
zu, wodurch die Messwertkurve im Gerat angepasst wird.
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4.2.3.2 Objekte fiir Funktionsblocke 1...5

Objekte fiir Ausgangsfunktionen

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I %31& Schalten FBx - Ausgang 1 1Bit  1.xxx K, - U, -

Beschreibung 1 Bit Objekt, worliber der erste Ausgang eines Funktionsblocks die Schalten-
Befehle zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an die KNX-Aktorik (z. B.
Schaltaktor) ausgibt. Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Schalten" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
|:|<—| 3,18 Schalten Treppenhaus FBx - Ausgang1 1Bit 1.010 K,-,U,-

Beschreibung 1 Bit Objekt, worliber der erste Ausgang eines Funktionsblocks die Schalten-
Befehle zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an die KNX-Aktorik (z. B.
Schaltaktor) ausgibt. Die Nachlaufzeit lauft im Aktor ab. Die
Telegrammpolaritat ist daher festgelegt ("1" zu Beginn einer Erfassung, "0" am
Ende einer Erfassung).
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Treppenhausfunktion" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 2'318’ Zwangsstellung FBx - Ausgang1 2 Bit 2.001 K, - U, -

Beschreibung 2 Bit Objekt, worliber der erste Ausgang eines Funktionsblocks die
Zwangsfihrungs-Befehle mit hoher Prioritat zu Beginn oder am Ende einer
Erfassung an die KNX-Aktorik (z. B. Schaltaktor) ausgibt. Die
Telegrammpolaritat ist parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf "Schalten
mit Zwangsfuhrung" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| 3,18 Dimmwert FBx - Ausgang1  1Byte 5001 K, -, U,-

Beschreibung 1 Byte Objekt, worliber der erste Ausgang eines Funktionsblocks die
Dimmwert-Befehle zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an die KNX-
Aktorik (z. B. Dimmaktor) ausgibt. Die Dimmwerte sind parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Dimmwertgeber" konfiguriert ist.
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Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 2'318’ Szenennebenstelle FBx - Ausgang 1 1Byte 18.001 K, -, U, -

Beschreibung 1 Byte Objekt, worliber der erste Ausgang eines Funktionsblocks eine
Szenennummer zwecks eines Szenenabrufs zu Beginn oder am Ende einer
Erfassung an die KNX-Aktorik (z. B. Dimmaktor) ausgibt. Die Szenennummer
ist parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Lichtszenennebenstelle" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| 2'31& Temperaturwert FBx - Ausgang 1 2 Byte 9.001 K,- U, -

Beschreibung 2 Byte Objekt, worliber der erste Ausgang eines Funktionsblocks
vorkonfigurierte Temperaturwerte zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an
eine KNX-Aktorik oder -Sensorik (z. B. Raumtemperaturregler) ausgibt. Die
Temperaturwerte sind parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Temperaturwertgeber" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 2'318’ Helligkeitswert FBx - Ausgang1  2Byte 9.004 K, -, U,-

Beschreibung 2 Byte Objekt, worliber der erste Ausgang eines Funktionsblocks
vorkonfigurierte Helligkeistwerte zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an
eine KNX-Aktorik oder -Sensorik (z. B. externer Konstantlichtregler) ausgibt.
Die Helligkeitswerte sind parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Helligkeitswertgeber" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
|:|<—| 3,18 Betriebsmodus FBx - Ausgang1  1Byte 20.102 K, -, U, -

Beschreibung 1 Byte Objekt, Uber das der erste Ausgang eines Funktionsblocks ein Befehl
zur Betriebsmodusumschaltung zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an
die KNX-Aktorik oder -Sensorik (z. B. Raumtemperaturregler) ausgibt. Der
Betriebsmodus ist parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Betriebsmodus Raumtemperaturregler" konfiguriert ist.
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Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I §419’ Schalten FBx - Ausgang 2  1Bit 1.xxx K, - U, -

Beschreibung 1 Bit Objekt, worliber der zweite Ausgang eines Funktionsblocks die Schalten-
Befehle zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an die KNX-Aktorik (z. B.
Schaltaktor) ausgibt. Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Schalten" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
|:|<—| %19 Schalten Treppenhaus FBx-Ausgang2 1Bit 1.010 K,-,U,-

Beschreibung 1 Bit Objekt, worliber der zweite Ausgang eines Funktionsblocks die Schalten-
Befehle zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an die KNX-Aktorik (z. B.
Schaltaktor) ausgibt. Die Nachlaufzeit lauft im Aktor ab. Die
Telegrammpolaritat ist daher festgelegt ("1" zu Beginn einer Erfassung, "0" am
Ende einer Erfassung).
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Treppenhausfunktion" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I §‘419’ Zwangsstellung FBx - Ausgang1 2 Bit 2.001 K, - U, -
gzi (x=1...5)

Beschreibung 2 Bit Objekt, worliber der zweite Ausgang eines Funktionsblocks die
Zwangsfihrungs-Befehle mit hoher Prioritat zu Beginn oder am Ende einer
Erfassung an die KNX-Aktorik (z. B. Schaltaktor) ausgibt. Die
Telegrammpolaritat ist parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf "Schalten
mit Zwangsfuhrung" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| 419 Dimmwert FBx - Ausgang2 1Byte 5.001 K, -, U,-

Beschreibung 1 Byte Objekt, worliber der erste Ausgang eines Funktionsblocks die
Dimmwert-Befehle zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an die KNX-
Aktorik (z. B. Dimmaktor) ausgibt. Die Dimmwerte sind parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Dimmwertgeber" konfiguriert ist.
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Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I §419’ Szenennebenstelle FBx - Ausgang 2 1Byte 18.001 K, -, U, -

Beschreibung 1 Byte Objekt, worliber der zweite Ausgang eines Funktionsblocks eine
Szenennummer zwecks eines Szenenabrufs zu Beginn oder am Ende einer
Erfassung an die KNX-Aktorik (z. B. Dimmaktor) ausgibt. Die Szenennummer
ist parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Lichtszenennebenstelle" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| ‘3‘419’ Temperaturwert FBx - Ausgang 2 2 Byte 9.001 K,- U, -

Beschreibung 2 Byte Objekt, worliber der zweite Ausgang eines Funktionsblocks
vorkonfigurierte Temperaturwerte zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an
eine KNX-Aktorik oder -Sensorik (z. B. Raumtemperaturregler) ausgibt. Die
Temperaturwerte sind parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Temperaturwertgeber" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I §‘419’ Helligkeitswert FBx - Ausgang 2  2Byte 9.004 K, -, U,-

Beschreibung 2 Byte Objekt, worliber der zweite Ausgang eines Funktionsblocks
vorkonfigurierte Helligkeistwerte zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an
eine KNX-Aktorik oder -Sensorik (z. B. externer Konstantlichtregler) ausgibt.
Die Helligkeitswerte sind parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Helligkeitswertgeber" konfiguriert ist.

Funktion: Funktionsblock
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
|:|<—| +,19 Betriebsmodus FBx - Ausgang2  1Byte 20.102 K, -, U, -

Beschreibung 1 Byte Objekt, Gber das der zweite Ausgang eines Funktionsblocks ein Befehl
zur Betriebsmodusumschaltung zu Beginn oder am Ende einer Erfassung an
die KNX-Aktorik oder -Sensorik (z. B. Raumtemperaturregler) ausgibt. Der
Betriebsmodus ist parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des Ausgangs auf
"Betriebsmodus Raumtemperaturregler" konfiguriert ist.
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Objekte zur Dammerungsstufensteuerung

Funktion: Dammerungsstufe
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I gézo, Vorgabe Dammerungsstufe  FBx - Eingang 2Byte 9.004 K,S,-,-

Beschreibung 2 Byte Objekt zur Vorgabe eines externen Dammerungsstufenwerts
(10...2.000 Lux). Der uber das Objekt empfangene Dammerungsstufenwert
bleibt bis zu einer neuen Vorgabe (externe Dammerungsstufe, Teach-In oder
IR-Fernbedienung) erhalten. Auch ein Busspannungsausfall setzt einen Utber
den Bus empfangenen Dammerungsstufenwert nicht zurick.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Dammerungsstufenauswertung
helligkeitsabhangig erfolgt und die externe Dammerungsstufenvorgabe
freigeschaltet ist.

Funktion: Dammerungsstufe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D<—| 2621, Teach-In Dammerungsstufe ~ FBx - Eingang 1Bit 1.017 K, S, - -
géj (x=1..5)

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Auslésung eines Teach-In Vorgangs zum Lernen eines
Dammerungsstufenwerts. Mit der Teach-In Funktion wird der wirksame
Helligkeitswert verzdogerungsfrei durch Senden eines entsprechenden
Telegramms auf dieses Objekt als neuer Dammerungsstufenwert
Ubernommen. Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Dammerungsstufenauswertung
helligkeitsabhangig erfolgt und die Teach-In Funktion zur
Dammerungsstufenvorgabe freigeschaltet ist.

Funktion: Dammerungsstufe
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 7-22. Aktive Dammerungsstufe FBx - 2Byte 9.004 K, -, (U),
52 Ruckmeldung (L)
67 Ausgang

(x = 1...5)

Beschreibung 2 Byte Objekt zur Rickmeldung des aktiven Dammerungsstufenwerts eines
Funktionsblocks. Dieses Objekt kann wahlweise als aktives Meldeobjekt oder
als passives Statusobjekt (Objekt auslesen) fungieren. Als aktives
Meldeobjekt wird bei jeder Anderung der Dammerungsstufe, nach einem ETS-
Programmiervorgang oder nach Busspannungswiederkehr (optional
verzogert) der aktuelle Dammerungsstufen-Helligkeitswert einmal auf den Bus
gesendet.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Dammerungsstufenauswertung
helligkeitsabhangig erfolgt.

Best.-Nr. 2106 02 Seite 32 von 203
Best.-Nr. 2106 04



Software "Prasenzmelder AO1111"
G I RA Objekttabelle

Funktion: Dammerungsstufe
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 3823’ Deaktivierung FBx - Eingang / 1Bit 1.003 K, S,U,-
53  Dammerungsstufe Ausgang
68 (x=1...5)

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Aktivierung und Deaktivierung der Dammerungsstufe in
Einzelgeraten, Haupt- und Nebenstellen. Es ist moglich, im laufenden Betrieb
des Gerats die Dammerungsstufenauswertung Uber dieses Objekt aus- und
wieder einzuschalten. Bei der Verwendung von Haupt- und Nebenstellen ist
die Verwendung dieses Objekts elementar, um bei Ausgangsfunktionen
ungleich des 1 Bit Datenformats die Nebenstellen in den
helligkeitsunabhangigen Betrieb schalten zu kénnen. Folglich sind bei der
Projektierung des Objekts die Applikationstypen zu unterscheiden.

Applikationstyp "Einzelgerat": Das Obijekt ist ein Eingang. Ein "1"-Telegramm
deaktiviert die Dammerungsstufe. Ein "0"-Telegramm gibt die
Dammerungsstufenauswertung wieder frei.

Applikationstyp "Hauptstelle": Das Objekt ist ein Ein- und ein Ausgang.
Verwendung als Eingang: Ein "1"-Telegramm deaktiviert die
Dammerungsstufe. Ein "0"-Telegramm gibt die
Dammerungsstufenauswertung wieder frei.

Verwendung als Ausgang: Die Hauptstelle steuert Gber diesen Ausgang die
Umschaltung der Dammerungsstufenauswertung der Nebenstelle(n) in
Abhangigkeit der eigenen Dammerungsstufenauswertung.

Kombinierte Verwendung des Objekts als Ein- und Ausgang: Wird die
Hauptstelle in den helligkeitsunabhangigen Betrieb umgeschaltet
(Verwendung als Eingang), erfolgt Gber das Objekt keine Steuerung der
Dammerungsstufenauswertung der Nebenstelle(n) mehr (Ausgangsfunktion
deaktiviert). Es werden dann bis zur Riickschaltung in den
helligkeitsabhangigen Betrieb keine Telegramme mehr automatisch von der
Hauptstelle ausgesendet! Um eine korrekte Funktion von Haupt- und
Nebenstelle(n) bei Umschaltung der Hauptstelle in den
helligkeitsunabhangigen Betrieb zu gewahrleisten, missen zeitgleich auch die
Nebenstelle(n) Gber dieses Objekt in den helligkeitsunabhangigen Betrieb
umgeschaltet werden.

Applikationstyp "Nebenstelle": Das Objekt ist ein Eingang. Ein "1"-Telegramm

deaktiviert die Dammerungsstufe. Ein "0"-Telegramm gibt die
Dammerungsstufenauswertung wieder frei.

Objekt zur Abschalthelligkeit (nur bei Prasenzmelder)

Funktion: Abschalthelligkeit

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 2'924’ Abschalthelligkeit Teach-In FBx - Eingang 1Bit 1.017 K, S, - -

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Auslésung eines Teach-In Vorgangs zum Lernen der
Abschalthelligkeit (nur bei Prasenzmelder). Mit der Teach-In Funktion wird der
wirksame Helligkeitswert verzdégerungsfrei durch Senden eines
entsprechenden Telegramms auf dieses Objekt als neue Abschalthelligkeit
Ubernommen. Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Anwendung auf "Prasenzmelder”
konfiguriert ist und die Teach-In Funktion zur Abschalthelligkeit freigeschaltet
ist.
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Objekte zum Helligkeitswert

Funktion: Helligkeitswert

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 12 Externer Helligkeitssensor FBx - Eingang 2Byte 9.004 K,S,-, -
40, (X = 15)

55,
70

Beschreibung

2 Byte Objekt fir den Empfang eines externen Helligkeitswerts. Hierdurch ist
es moglich, die Dammerungsstufenauswertung unabhangig zum Montageort
des Gerats durchzuflhren (z. B. Bereitstellen eines externen Helligkeitswerts
durch eine glinstiger montierte Nebenstelle).

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der Helligkeitswert eines Funktionsblocks
extern erfasst werden soll.

Funktion: Helligkeitswert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I ;2; Aktiver Helligkeitswert FBx - 2 Byte 9.004 K, -, (0),
41, Rickmeldung (L)
56, Ausgang
[ (x=1...5)

Beschreibung

2 Byte Objekt zur Ruckmeldung des aktiven Helligkeitswerts eines
Funktionsblocks. Dieses Objekt kann wahlweise als aktives Meldeobjekt oder
als passives Statusobjekt (Objekt auslesen) fungieren. Als aktives
Meldeobjekt wird bei jeder Anderung des Helligkeitswerts, nach einem ETS-
Programmiervorgang oder nach Busspannungswiederkehr (optional
verzogert) der aktuelle Helligkeitswert einmal auf den Bus gesendet.
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Objekte zur Bewegungsauswertung

Funktion: Bewegungsauswertung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 12 Externe Bewegung FBx - Eingang 1Bit 1.010 K,S,-,-
42, (x=1...5)

57,
72

Beschreibung

1 Bit Objekt zum Empfang eines externen Bewegungssignals bei
Einzelgeraten und Hauptstellen ("1" = Bewegung vorhanden, "0" = irrelevant).
Uber dieses Objekt kann dem Gerat eine externe 1 Bit Bewegungsmeldung
zugefuhrt werden, die beispielsweise von einem Tastsensor im Raum
ausgeht. Hierdurch kann der Anwender auch ohne eine Bewegungserkennung
im Erfassungsbereich des Gerats durch ein simuliertes Bewegungssignal die
angebundene KNX-Aktorik ansteuern. Die Auswertung des externen
Bewegungssignals ist helligkeitsabhangig oder helligkeitsunabhangig moglich
(parametrierbar).

Bei Haupt- /Nebenstellenanordnungen empfangen die Hauptstellen tber
dieses Objekt die zyklischen Bewegungstelegramme der Nebenstellen (muss
mit den Objekten "Bewegung" der Nebenstellen verknlpft werden).

Beim Applikationstyp "Nebenstelle" ist es nicht moglich, dem Gerat externe
Bewegungsmeldungen zur Realisierung einer manuellen Bedienung (z. B.
durch einen Tastsensor) zuzuflhren. Dies ist ausschliel3lich an einer
Hauptstelle moglich. Bei Nebenstellen erflllt das Objekt "Externe Bewegung"
eine andere Aufgabe. In diesem Fall erfolgt die Deaktivierung und Aktivierung
der Dammerungsstufe in den Nebenstellen Uiber dieses Objekt. Es werden die
zyklischen EIN-Telegramme der Hauptstelle empfangen. Diese Telegramme
werden aber nicht als Bewegung ausgewertet, sondern dienen der
Umschaltung der Dammerungsstufenauswertung. Wahrend des Empfangs der
zyklischen EIN-Telegramme wird die Dammerungsstufenauswertung
deaktiviert. Bleiben die EIN-Telegramme der Hauptstelle wahrend der
Nachlaufzeit aus, aktivieren die Nebenstellen wieder die
Dammerungsstufenauswertung. Der Empfang eines "Aus-Telegramms" fuhrt
zur direkten Aktivierung der Dammerungsstufenauswertung
(helligkeitsabhangiger Betrieb) in den Nebenstellen.

Funktion: Bewegungsauswertung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 13 Bewegung FBx - Ausgang 1Bit 1.010 K,-,U,-
43 (X = 15)
58,
73

Beschreibung

1 Bit Objekt zum Aussenden einer Bewegungsmeldung an die Hauptstelle
(zyklisch "1" = Bewegung vorhanden, "0" = wird nicht gesendet). Dieses
Objekt ist nur bei Nebenstellen vorhanden.
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Objekt zur zusatzlichen Sendeverzégerung

Funktion:
Objekt

O

Beschreibung

14,
29,
44,
59,
74

Zusatzliche Sendeverzdgerung

Funktion Name Typ DPT Flag
Faktor zus. FBx - Eingang 1 Byte 5.010 K, S, - -
Sendeverzogerung (x=1..5)

1 Byte Objekt, dessen Wert die parametrierte zusatzliche Sendeverzogerung
busgesteuert verlangert (wirksame zusatzliche Sendeverzégerung =
empfangener Faktor x parametrierte Zeit).

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die zusatzliche Sendeverzdgerung diskret
nach Parameter in der ETS konfiguriert wird und die Zeitverlangerung
freigegeben ist.

Objekt zur manuellen Bedienung

Funktion:

Objekt

O]

Beschreibung

Manuelle Bedienung

Funktion Name Typ DPT Flag
Beleuchtung manuell EIN/ FBx - Eingang 1Bit 1.001 K S, - -
AUS (x=1...5)

1 Bit Objekt zur manuellen Ansteuerung (Einschalten / Ausschalten) der
angesteuerten KNX-Aktorik (z. B. Beleuchtung). Eine manuelle Bedienung
wird Uber dieses Objekt vom Gerat erfasst und entsprechend der
Konfiguration der Betriebsart bearbeitet. Bei einer manuellen Steuerung ist die
Automatik deaktiviert ("1" = EIN / Reaktion wie Beginn einer Erfassung, "0" =
AUS / Reaktion wie Ende einer Erfassung).

Objekt zur Sperrfunktion
Funktion: Sperrfunktion
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
16, Sperren FBx - Eingang 1Bit 1.003 K, S,-L

O

Beschreibung

31,
46,
61,

76

(x=1..5)

1 Bit Objekt zum Aktivieren und Deaktivieren der Sperrfunktion
(Telegrammpolaritat parametrierbar).
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Objekt zur Ubertragung der Zeit nach der letzten Bewegung

Funktion: Zeit nach letzter Bewegung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I ;Z Zeit nach letzter Bewegung FBx - Eingang 2 Byte 7.006 K, - U,-

Beschreibung

2 Byte Objekt, das den Zahlerstand der Messung der Zeitspanne nach der
letzten identifizierten Bewegung im Datenformat "Minuten" enthalt. Dieses
Objekt kann als aktives Meldeobjekt oder alternativ als passives Statusobjekt
fungieren. Als aktives Meldeobjekt sendet das Gerat zyklisch den aktuellen
Zahlerstand auf den Bus aus. Die Zykluszeit ist in der ETS parametrierbar.
Wahrend einer aktiven Bewegung oder einer laufenden Standardverzégerung
ist der Zahlerwert immer "0". Sofern der Zahlerstand den maximalen Wert
"65.535" erreicht, halt das Gerat diesen Wert, bis durch eine neue
Bewegungserfassung der Zahler wieder zurickgesetzt wird.

Dieses Objekt ist nur im helligkeitsunabhangigen Betrieb sichtbar und nur
dann, wenn die Funktion in der ETS freigeschaltet ist.
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4.2.3.3 Objekte fur die Lichtregelung

Objekte der Ausgangskanile

Funktion: Ausgangskanal - Ansteuerung der KNX-Aktorik

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 78 Schalten LR - Ausgang 1Bit 1.001 K, - U, -
Kanal 1

Beschreibung 1 Bit Objekt zur schaltenden Ansteuerung der KNX-Aktorik von
Beleuchtungskanal 1. Die Verwendung ist abhangig von der Konfiguration der
Datenformate der Regelphasen. Hierdurch sind auch kombinierte
Ansteuerungen durch Schalt- und Dimmbefehle (Objekte 79, 80) moglich. Es
wird empfohlen, dieses Objekt unabhangig von der Regelphasenkonfiguration
Uber eine separate Gruppenadresse mit den funktionsgleichen Objekten der
dimmbaren KNX-Aktorik von Kanal 1 zu verkntpfen. Die Applikationsbeispiele
in dieser Dokumentation zeigen die erforderlichen Verknipfungen aller
Kommunikationsobjekte.

Funktion: Ausgangskanal - Ansteuerung der KNX-Aktorik

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 79 Dimmen LR - Ausgang 4 Bit 3.007 K, - U, -
Kanal 1

Beschreibung 4 Bit Objekt zur Ansteuerung der KNX-Aktorik von Beleuchtungskanal 1 tber
relative Dimmbefehle. Die Verwendung ist abhangig von der Konfiguration der
Datenformate der Regelphasen. Hierdurch sind auch kombinierte
Ansteuerungen durch Schalt- und Dimmbefehle (Objekte 78, 80) moglich. Es
wird empfohlen, dieses Objekt unabhangig von der Regelphasenkonfiguration
Uber eine separate Gruppenadresse mit den funktionsgleichen Objekten der
dimmbaren KNX-Aktorik von Kanal 1 zu verknipfen. Die Applikationsbeispiele
in dieser Dokumentation zeigen die erforderlichen Verknipfungen aller
Kommunikationsobjekte.

Funktion: Ausgangskanal - Ansteuerung der KNX-Aktorik

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 80 Helligkeitswert LR - Ausgang 1 Byte 5.001 K, - U, -
Kanal 1

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Ansteuerung der KNX-Aktorik von Beleuchtungskanal 1
Uber absolute Dimmwerte. Die Verwendung ist abhangig von der
Konfiguration der Datenformate der Regelphasen. Hierdurch sind auch
kombinierte Ansteuerungen durch Schalt- und Dimmbefehle (Objekte 78, 79)
mdglich. Es wird empfohlen, dieses Objekt unabhangig von der
Regelphasenkonfiguration Uber eine separate Gruppenadresse mit den
funktionsgleichen Objekten der dimmbaren KNX-Aktorik von Kanal 1 zu
verknupfen. Die Applikationsbeispiele in dieser Dokumentation zeigen die
erforderlichen Verknipfungen aller Kommunikationsobjekte.
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Funktion: Ausgangskanal - Ansteuerung der KNX-Aktorik

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 81 Schalten LR - Ausgang 1Bit 1.001 K, - U, -
Kanal 2

Beschreibung 1 Bit Objekt zur schaltenden Ansteuerung der KNX-Aktorik von
Beleuchtungskanal 2. Die Verwendung ist abhangig von der Konfiguration der
Datenformate der Regelphasen. Hierdurch sind auch kombinierte
Ansteuerungen durch Schalt- und Dimmbefehle (Objekt 82) mdglich. Es wird
empfohlen, dieses Objekt unabhangig von der Regelphasenkonfiguration tber
eine separate Gruppenadresse mit den funktionsgleichen Objekten der
dimmbaren KNX-Aktorik von Kanal 2 zu verknipfen. Die Applikationsbeispiele
in dieser Dokumentation zeigen die erforderlichen Verknipfungen aller
Kommunikationsobjekte.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der Kanal 2 verwendet wird.

Funktion: Ausgangskanal - Ansteuerung der KNX-Aktorik

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 82 Helligkeitswert LR - Ausgang 1Byte 5001 K,-U,-
Kanal 2

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Ansteuerung der KNX-Aktorik von Beleuchtungskanal 2
Uber absolute Dimmwerte. Die Verwendung ist abhangig von der
Konfiguration der Datenformate der Regelphasen. Hierdurch sind auch
kombinierte Ansteuerungen durch Schalt- und Dimmbefehle (Objekt 81)
mdglich. Es wird empfohlen, dieses Objekt unabhangig von der
Regelphasenkonfiguration Gber eine separate Gruppenadresse mit den
funktionsgleichen Objekten der dimmbaren KNX-Aktorik von Kanal 2 zu
verknupfen. Die Applikationsbeispiele in dieser Dokumentation zeigen die
erforderlichen Verknupfungen aller Kommunikationsobjekte.

FUr eine korrekte Funktion der Uberlagerten Bedienung im Mehrkanalbetrieb
ist die Helligkeitswert-Ruckmeldung eines Aktors von Kanal 2 auf dieses
Objekt zu fuhren, wobei dabei unbedingt zusatzlich das "Schreiben"-Flag zu
setzen ist!

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der Kanal 2 verwendet wird.

Funktion: Ausgangskanal - Ansteuerung der KNX-Aktorik

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 83 Schalten LR - Ausgang 1Bit 1.001 K, - U,-
Kanal 3

Beschreibung 1 Bit Objekt zur schaltenden Ansteuerung der KNX-Aktorik von
Beleuchtungskanal 3. Die Verwendung ist abhangig von der Konfiguration der
Datenformate der Regelphasen. Hierdurch sind auch kombinierte
Ansteuerungen durch Schalt- und Dimmbefehle (Objekt 82) mdglich. Es wird
empfohlen, dieses Objekt unabhangig von der Regelphasenkonfiguration tber
eine separate Gruppenadresse mit den funktionsgleichen Objekten der
dimmbaren KNX-Aktorik von Kanal 3 zu verkntpfen. Die Applikationsbeispiele
in dieser Dokumentation zeigen die erforderlichen Verknipfungen aller
Kommunikationsobjekte.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der Kanal 3 verwendet wird.
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Funktion: Ausgangskanal - Ansteuerung der KNX-Aktorik

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 84  Helligkeitswert LR - Ausgang 1Byte 5.001 K, - U,-
Kanal 3

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Ansteuerung der KNX-Aktorik von Beleuchtungskanal 3
Uber absolute Dimmwerte. Die Verwendung ist abhangig von der
Konfiguration der Datenformate der Regelphasen. Hierdurch sind auch
kombinierte Ansteuerungen durch Schalt- und Dimmbefehle (Objekt 83)
mdglich. Es wird empfohlen, dieses Objekt unabhangig von der
Regelphasenkonfiguration Uber eine separate Gruppenadresse mit den
funktionsgleichen Objekten der dimmbaren KNX-Aktorik von Kanal 3 zu
verknupfen. Die Applikationsbeispiele in dieser Dokumentation zeigen die
erforderlichen Verknipfungen aller Kommunikationsobjekte.

Fur eine korrekte Funktion der Uberlagerten Bedienung im Mehrkanalbetrieb
ist die Helligkeitswert-Rickmeldung eines Aktors von Kanal 3 auf dieses
Objekt zu fuhren, wobei dabei unbedingt zusatzlich das "Schreiben"-Flag zu
setzen ist!

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der Kanal 3 verwendet wird.

Funktion: Ausgangskanal - Rickmeldung der KNX-Aktorik

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 85 Rackmeldung Helligkeitswert LR - Eingang 1 Byte 5.001 K, - U, -
Kanal 1

Beschreibung 1 Byte Objekt, Uber das die Lichtregelung den aktuellen Helligkeitswert der
KNX-Aktorik von Kanal 1 mitgeteilt bekommt. Diese Information ist flr einige
Regelprozesse von Bedeutung. Der Lichtregelung muss in der Parametrierung
mitgeteilt werden, wie die Rickmeldung durch den Aktor erfolgt. Diese kann
aktiv sendend oder alternativ passiv (wird dann durch dieses Objekt
angefragt) erfolgen. Dieses Objekt muss immer mit dem Helligkeitswert-
Ruckmeldeobjekt eines angesteuerten KNX-Aktors von Kanal 1 verknipft
werden!

Die Grundregelung (Stellwertberechnung) bezieht sich immer auf Kanal 1. Die
Stellwerte der Kanale 2 und 3 werden in Bezug auf den Stellwert des ersten
Kanals Uber entsprechende Offset-Einstellungen berechnet. Aus diesem
Grund ist nur dieses eine Rickmeldeobjekt von Kanal 1 erforderlich.

Objekte zum Sollwert

Funktion: Sollwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<-| 86 Sollwert vorgeben LR - Eingang 2Byte 9.004 K,S, -, -

Beschreibung 2 Byte Objekt zur Vorgabe eines Sollwerts. Der Uber dieses Objekt
empfangene Sollwert bleibt bis zu einer neuen Sollwertvorgabe (durch externe
Sollwertvorgabe, Sollwertverschiebung oder Teach-In) oder bis zu einem
Rucksetzbefehl auf das Objekt "Sollwert Ricksetzen" erhalten. Auch ein
Busspannungsausfall setzt einen Uber den Bus empfangenen Helligkeits-
Sollwert nicht zurtick.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die externe Sollwertvorgabe
freigeschaltet ist.
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Funktion: Sollwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 88 Sollwert riicksetzen LR - Eingang 1Bit 1.015 K, S, - -

Beschreibung 1 Bit Objekt, um den Sollwert auf die ETS-Vorgabe zurlckzusetzen ("1" =
Sollwert ricksetzen, "0" = keine Reaktion). Dabei ist es unerheblich, tber
welche Funktion der Sollwert verandert wurde.

Funktion: Sollwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 89 Sollwert Teach-In LR - Eingang 1Bit 1.017 K, S, - -

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Auslésung eines Teach-In Vorgangs zum Lernen eines
Sollwerts. Mit der Teach-In Funktion wird der wirksame Helligkeitswert
verzogerungsfrei durch Senden eines entsprechenden Telegramms auf dieses
Objekt als neuer Sollwert ibernommen. Die Telegrammpolaritat ist
parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Teach-In Funktion zur
Sollwertvorgabe freigeschaltet ist.

Funktion: Sollwert

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

|:|<—| 90 Sollwert effektiv LR - Riickmeldung 2Byte 9.004 K, -, (U),
Ausgang (L)

Beschreibung 2 Byte Objekt zur Rickmeldung des aktiven Sollwerts der Lichtregelung.
Dieses Objekt kann wahlweise als aktives Meldeobjekt oder als passives
Statusobjekt (Objekt auslesen) fungieren. Als aktives Meldeobjekt wird bei
jeder Anderung des Sollwerts, nach einem ETS-Programmiervorgang oder
nach Busspannungswiederkehr (optional verzogert) der aktuelle Sollwert
einmal auf den Bus gesendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Sollwertvorgabe freigeschaltet ist.

Objekte zur Sperrfunktion und zur liberlagerten Bedienung

Funktion: Sperrfunktion
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 1 Sperren LR - Eingang 1Bit 1.003 K, S, - -

Beschreibung 1 Bit Objekt zum Aktivieren und Deaktivieren der Sperrfunktion
(Telegrammpolaritat parametrierbar).
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Lichtregelung autark arbeitet (nicht in
Kombination mit FB1).
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Funktion: Uberlagerte Bedienung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 92 Schalten LR - Eingang 1Bit 1.001 K, S, - -
Uberlagerte
Bedienung

Beschreibung

1 Bit Objekt zum Ubermitteln einer tberlagerten Bedienung im Datenformat
"Schalten" an die Lichtregelung. Mit der Uberlagerten Bedienung kann die
zugeordnete Beleuchtungseinrichtung beispielsweise Uber einen Tastsensor
oder ein Bedientableau direkt angesteuert werden. Die manuell ausgeldsten
Schaltbefehle an die Beleuchtung missen dazu Uber dieses Objekt an die
Lichtregelung Ubermittelt werden. Durch das "Mithéren" der Telegramme wird
die Lichtregelung bei der Uberlagerten Bedienung gesperrt, wodurch die
Beleuchtung nicht mehr durch die Regelung, sondern nur noch durch den
Anwender beeinflusst wird.

Damit es maoglich ist, eine Uberlagerte Bedienung zu beenden, muss das
Prasenzobjekt (bei autarkem Betrieb) oder das Sperrobjekt projektiert werden
(parameterabhangig)!

Dieses Objekt ist nur bei freigegebener liberlagerten Bedienung sichtbar.

Funktion: Uberlagerte Bedienung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 93 Dimmen LR - Eingang 4 Bit 3.007 K, S, - -
Uberlagerte
Bedienung

Beschreibung

4 Bit Objekt zum Ubermitteln einer tberlagerten Bedienung im Datenformat
"Dimmen" an die Lichtregelung. Mit der Uberlagerten Bedienung kann die
zugeordnete Beleuchtungseinrichtung beispielsweise Uber einen Tastsensor
oder ein Bedientableau direkt angesteuert werden. Die manuell ausgeldsten
Dimmbefehle an die Beleuchtung mussen dazu Uber dieses Objekt an die
Lichtregelung Ubermittelt werden. Durch das "Mithéren" der Telegramme wird
die Lichtregelung bei der Uberlagerten Bedienung gesperrt, wodurch die
Beleuchtung nicht mehr durch die Regelung, sondern nur noch durch den
Anwender beeinflusst wird.

Damit es maoglich ist, eine Uberlagerte Bedienung zu beenden, muss das
Prasenzobjekt (bei autarkem Betrieb) oder das Sperrobjekt projektiert werden
(parameterabhangig)!

Dieses Objekt ist nur bei freigegebener iberlagerten Bedienung sichtbar.
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Funktion: Uberlagerte Bedienung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 94 Helligkeitswert LR - Eingang 1 Byte 5.001 K,S,- -
Uberlagerte
Bedienung

Beschreibung 1 Byte Objekt zum Ubermitteln einer Uberlagerten Bedienung im Datenformat
"Helligkeitswert" an die Lichtregelung. Mit der Uberlagerten Bedienung kann
die zugeordnete Beleuchtungseinrichtung beispielsweise Uber einen
Tastsensor oder ein Bedientableau direkt angesteuert werden. Die manuell
ausgelosten Helligkeitswertbefehle an die Beleuchtung missen dazu Uber
dieses Objekt an die Lichtregelung tGbermittelt werden. Durch das "Mithéren”
der Telegramme wird die Lichtregelung bei der Uberlagerten Bedienung
gesperrt, wodurch die Beleuchtung nicht mehr durch die Regelung, sondern
nur noch durch den Anwender beeinflusst wird.

Damit es maoglich ist, eine Uberlagerte Bedienung zu beenden, muss das
Prasenzobjekt (bei autarkem Betrieb) oder das Sperrobjekt projektiert werden
(parameterabhangig)!

Dieses Objekt ist nur bei freigegebener liberlagerten Bedienung sichtbar.

Funktion: Uberlagerte Bedienung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 95 Szenennebenstelle LR - Eingang 1Byte 18.001 K, S, -, -
Uberlagerte
Bedienung

Beschreibung 1 Byte Objekt zum Ubermitteln einer tberlagerten Bedienung im Datenformat
"Szenenabruf" an die Lichtregelung. Mit der Gberlagerten Bedienung kann die
zugeordnete Beleuchtungseinrichtung beispielsweise Uber einen Tastsensor
oder ein Bedientableau direkt angesteuert werden. Die manuell ausgeldsten
Szenenabrufbefehle an die Beleuchtung mussen dazu Uber dieses Objekt an
die Lichtregelung Ubermittelt werden. Durch das "Mithéren" der Telegramme
wird die Lichtregelung bei der Uberlagerten Bedienung gesperrt, wodurch die
Beleuchtung nicht mehr durch die Regelung, sondern nur noch durch den
Anwender beeinflusst wird.

Damit es maoglich ist, eine Uberlagerte Bedienung zu beenden, muss das
Prasenzobjekt (bei autarkem Betrieb) oder das Sperrobjekt projektiert werden
(parameterabhangig)!

Dieses Objekt ist nur bei freigegebener iberlagerten Bedienung sichtbar.

Funktion: Sperrstatus

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D<—| 9%  Status Sperrung LR - Riickmeldung 1 Bit 1.003 K, -, (U),
Lichtregelung Ausgang (L)

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Riickmeldung des aktuellen Sperr-Status der Lichtregelung.
Dieses Objekt berticksichtig Sperrungen der Lichtregelung durch die
Sperrfunktion oder durch eine Uberlagerte Bedienung ("1" = Lichtregelung
gesperrt, "0" = Lichtregelung in Betrieb).
Dieses Objekt kann wahlweise als aktives Meldeobjekt oder als passives
Statusobjekt (Objekt auslesen) fungieren. Als aktives Meldeobjekt wird bei
jeder Anderung des Sperrzustands, nach einem ETS-Programmiervorgang
oder nach Busspannungswiederkehr (optional verzogert) der aktuelle Zustand
einmal auf den Bus gesendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Statusfunktion freigeschaltet ist.
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Objekt fiir das Prasenzsignal

Funktion: Prasenzsteuerung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 97 Prasenz LR - Eingang 1Bit 1.010 K, S, - -

Beschreibung 1 Bit Objekt zum Ubersenden der Prasenzinformation an die Lichtregelung
("1" = Prasenz vorhanden, "0" = Prasenz nicht vorhanden). Das Aktivieren
(Anregelphase) und Deaktivieren (Abregelphase) der Lichtregelung erfolgt
durch die Prasenzinformation.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Lichtregelung autark arbeitet (nicht in
Kombination mit FB1). In Kombination mit FB1 wird die Prasenzinformation
vom Funktionsblock tbermittelt.
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4.2.3.4 Objekte fur die Helligkeitsgrenzwerte

Objekte fiir Ausgangs-Grenzwerte

Funktion: Grenzwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 102 Grenzwert 1 Schalten HG - Ausgang 1Bit 1.001 K, S, - -

Beschreibung 1 Bit Objekt, Uber das der erste Grenzwert den Schaltbefehl beim Uber- und
Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des ersten Grenzwerts auf
"Schalten" parametriert ist.

Funktion: Grenzwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
|:|<—| 102 Grenzwert 1 Helligkeitswert ~ HG - Ausgang 1 Byte 5.001 K,S, - -

Beschreibung 1 Byte Objekt, Uber das der erste Grenzwert den Helligkeitswertbefehl beim
Uber- und Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des ersten Grenzwerts auf
"Helligkeitswert" parametriert ist.

Funktion: Grenzwert

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D<—| 102 Grenzwert 1 HG - Ausgang 1Byte 18.001 K,S, -, -
Szenennebenstelle

Beschreibung 1 Byte Objekt, Uber das der erste Grenzwert den Szenenabrufbefehl beim
Uber- und Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des ersten Grenzwerts auf
"Szenennebenstelle" parametriert ist.

Funktion: Grenzwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 103 Grenzwert 2 Schalten HG - Ausgang 1Bit 1.001 K, S, - -

Beschreibung 1 Bit Objekt, Giber das der zweite Grenzwert den Schaltbefehl beim Uber- und
Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des zweiten Grenzwerts auf
"Schalten" parametriert ist.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der zweite Grenzwert freigeschaltet ist.
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Funktion: Grenzwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 103 Grenzwert 2 Helligkeitswert ~ HG - Ausgang 1 Byte 5.001 K,S,- -

Beschreibung 1 Byte Objekt, Uber das der zweite Grenzwert den Helligkeitswertbefehl beim
Uber- und Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des zweiten Grenzwerts auf
"Helligkeitswert" parametriert ist.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der zweite Grenzwert freigeschaltet ist.

Funktion: Grenzwert

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 103 Grenzwert 2 HG - Ausgang 1Byte 18.001 K, S, -, -
Szenennebenstelle

Beschreibung 1 Byte Objekt, Giber das der zweite Grenzwert den Szenenabrufbefehl beim
Uber- und Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des zweiten Grenzwerts auf
"Szenennebenstelle" parametriert ist.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der zweite Grenzwert freigeschaltet ist.

Funktion: Grenzwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
|:|<—| 104 Grenzwert 3 Schalten HG - Ausgang 1Bit 1.001 K, S, - -

Beschreibung 1 Bit Objekt, Uber das der dritte Grenzwert den Schaltbefehl beim Uber- und
Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des dritten Grenzwerts auf
"Schalten" parametriert ist.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der dritte Grenzwert freigeschaltet ist.

Funktion: Grenzwert
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
EL—I 104 Grenzwert 3 Helligkeitswert ~ HG - Ausgang 1 Byte 5.001 K,S,-, -

Beschreibung 1 Byte Objekt, Gber das der dritte Grenzwert den Helligkeitswertbefehl beim
Uber- und Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des dritten Grenzwerts auf
"Helligkeitswert" parametriert ist.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der dritte Grenzwert freigeschaltet ist.

Funktion: Grenzwert

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 104 Grenzwert 3 HG - Ausgang 1Byte 18.001 K, S, -, -
Szenennebenstelle

Beschreibung 1 Byte Objekt, Uber das der dritte Grenzwert den Szenenabrufbefehl beim
Uber- und Unterschreiten der Grenzwertschwellen aussendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Funktion des dritten Grenzwerts auf
"Szenennebenstelle" parametriert ist.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn der dritte Grenzwert freigeschaltet ist.
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Objekte zu Zusatzfunktionen der Grenzwerte

Funktion: Grenzwert Externe Vorgabe
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I ]82' Grenzwert x externe Vorgabe HG - Eingang 2Byte 9.004 K,S,-,-

1117 (x=1,2,3)

Beschreibung 2 Byte Objekt zur Vorgabe eines externen Grenzwerts (10...2.000 Lux). Durch
den in der ETS parametrierten relativen Hysteresewert ergibt sich je nach Art
der Grenzwertdefinition ein neuer Wert fir beide Helligkeitsschwellen. Der
neue Grenzwert bleibt bis zu einer neuen Vorgabe (extern Gber Objekt oder
Uber Teach-In Funktion) erhalten.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Grenzwertvorgabe freigeschaltet ist.

Funktion: Grenzwert Teach-In
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| 1881 Grenzwert x Teach-In HG - Eingang 1Bit 1.017 K, S, - -

1127 (x=1,2,3)

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Auslésung eines Teach-In Vorgangs zum Lernen eines
Grenzwerts. Mit der Teach-In Funktion wird der wirksame Helligkeitswert
verzogerungsfrei durch Senden eines entsprechenden Telegramms auf dieses
Objekt als neuer Grenzwert iibernommen. Die Telegrammpolaritat ist
parametrierbar.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Teach-In Funktion freigeschaltet ist.

Funktion: Grenzwert Rickmeldung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

EL—I ]% Grenzwert x effektiv HG - 2Byte 9.004 K, -, (U),
113 (x=1,2,3) Rickmeldung - (L)

Ausgang

Beschreibung 2 Byte Objekt zur Rickmeldung eines aktiven Grenzwerts. Dieses Objekt
kann wahlweise als aktives Meldeobjekt oder als passives Statusobjekt
(Objekt auslesen) fungieren. Als aktives Meldeobjekt wird bei jeder Anderung
des Grenzwerts, nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach
Busspannungswiederkehr (optional verzdgert) der aktuelle Grenzwert einmal
auf den Bus gesendet.
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Rickmeldung freigeschaltet ist.

Objekte zur Sperrfunktion

Funktion: Sperrfunktion

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| 114 Sperren HG - Eingang 1Bit 1.003 K, S, - -

Beschreibung 1 Bit Objekt zum Aktivieren und Deaktivieren der Sperrfunktion
(Telegrammpolaritat parametrierbar).
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Sperrfunktion freigegeben ist.
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4.2.3.5 Objekt fiir IR-Fernbedienung

Funktion: IR-Fernbedienung sperren
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| 122 Sperren IR-Eingang 1Bit 1.003 K, S, - -

Beschreibung 1 Bit Objekt zum Aktivieren und Deaktivieren der Sperrfunktion
(Telegrammpolaritat parametrierbar).
Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die IR-Fernbedienung und die
Sperrfunktion freigegeben sind.
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4.2.3.6 Objekte zur Funktionsblock-Umschaltung

Funktion: Funktionsblock-Umschaltung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| 123 Umschaltung FB-Gruppen - 1Bit 1.001 K S, - -

Eingang

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Umschaltung der Funktionsblock-Gruppen
(Telegrammpolaritat parametrierbar). Das Auslesen dieses Objekts liefert
lediglich den zuletzt Gber den Bus in das Objekt geschriebenen
Telegrammwert zurtick (nach Reset "0"). Die nach Busspannungswiederkehr
oder einem ETS-Programmiervorgang aktive Gruppe (abhangig von der
Parametrierung) wird nicht automatisch in diesem Objekt nachgefihrt (siehe
Objekt "Status Umschaltung").

Funktion: Funktionsblock-Umschaltung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

EL—I 124 Status Umschaltung FB-Gruppen - 1Bit 1.001 K,-, U L
Ausgang

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Statusmeldung der tatsachlich aktiven Funktionsblock-Gruppe
(Telegrammpolaritat richtet sich nach der Parametrierung der Polaritat des
Objekts "Umschaltung").
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4.2.4 Funktionsbeschreibung

4.2.4.1 Globales Blockschaltbild

Das Gerat enthalt verschiedene Funktionseinheiten, die unterschiedliche Aufgaben erfillen und
verschiedene Schnittstellen gerateintern wie extern in Form von Sensoren und KNX-
Kommunikationsobjekten besitzen. Durch Anschaltung einer KNX-Aktorik und -Sensorik an die
Objekte (z. B. Deckenwachterauswertung FB2-5) oder durch Kombination der
Funktionseinheiten untereinander (z. B. Lichtregelung mit FB1 zur Bewegungserfassung)
kénnen unterschiedliche Steuerungs- oder Regelaufgaben in der KNX-Anlage erflllt werden.

Das im Folgenden dargestellte Blockschaltbild (Bild 10) verdeutlicht die Funktionseinheiten des
Gerats und die VerknlUpfung dieser Einheiten gerateintern. Es verdeutlicht zudem die
Kommunikationsschnittstellen nach auf3en in zusammenfassender Form.

Funktionsblock-Umschaltung Umschaltung
— —> FB1 - FB5 Status
insteller
Umschaltun
Empfindlichket ung
0
) - P
A (@ “ Deckenwichter / Prisenzmelder
p—>| Aktiv/Deaktiv FB5 Sperren
Erfassungszustand Deckenwachter Ausgang 1
Présenzmelder
Meldebetrieb Ausgang 2
Bewegungs- und - -
Lichtsensorik ®——>| Aktiv/Deaktiv FB4 Sperren
PIRA O—> = Erfassungszustand Deckenwéchter Ausgang 1
% Prasenzmelder
< > 5 = Meldebetrieb
PIRB q;) Bewegung Ausgang 2
? - -
CRE 2 <::‘/'\ ®—> Aktiv/Deaktiv FB3 Sperren
[ Erfassungszustand
o Deckenwachter Aus 1
%] s gang
c Prasenzmelder
] inkeail .
Helligkeits- O_> (7] H > Meldebetrieb Ausgang 2
Sensoy ®—>/Aktiv/Deaktiv
Erfassungszustand FB2 Sperren
Deckenwéchter A 1
Présenzmelder usgang
Meldebetrieb Ausgang 2
——>|Aktiv/Deaktiv FB1 s
erren
Erfassungszustand D, p
Prasenzmelder Ausgang 1
Gehtest 4|>’7 Présenzmelder Lichtregelung
. Meldebetrieb Ausgang 2
IR-Quittung _
Sperren
Lichtregelung Ausgang 1
IR-S . IR-Fernbedienung Ausgang 2
Ausgang 3
Sperren
Ausgang GW1
Helligkeitsgrenzwerte Ausgang GW2
Ausgang GW3

Bild 10: Blockschaltbild aller Funktionen des Gerats
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Das Gerat vereint die Funktionen von bis zu 5 Deckenwachtern / Prasenzmeldern, einer

Lichtregelung und eines Helligkeitssensors mit Grenzwertauswertung in nur einem
Busteilnehmer. Die folgenden Funktionseinheiten realisieren diese Funktionsvielfalt...

- Funktionseinheit "Deckenwéachter / Prasenzmelder"
Enthalt bis zu 5 Funktionsblécke (FB), die logisch unabhangig voneinander agieren und
jeweils separat auf die Anwendung "Deckenwachter", "Prasenzmelder" oder "Melder"
konfiguriert werden konnen. Der erste Funktionsblock kann gerateintern mit der
Lichtregelung kombiniert werden, so dass Bewegungsauswertung (Prasenzsignal),
Helligkeitsauswertung und Lichtregelung komfortabel mit nur einem Busgerat ausgefuhrt
werden kénnen.

- Funktionseinheit "Lichtregelung"
Enthalt leistungsfahige Funktionen einer Konstantlichtregelung. Diese Funktionseinheit
kann gerateintern mit den Bewegungs- und Helligkeitssensoren (bereitgestellt Gber FB1)
oder alternativ auch extern mit anderen Busgeraten Uber verschiedene
Kommunikationsobjekte verknupft werden.

- Funktionseinheit "Helligkeitsgrenzwerte"
Diese Funktionseinheit wertet die ermittelte Helligkeit aus. Sie kann diesen Helligkeitswert
kontinuierlich mit Grenzwerten vergleichen und beim Uber- oder Unterschreiten
vorkonfigurierte Telegramme unterschiedlicher Datenformate auf den Bus aussenden.

- Funktionseinheit "Bewegungs- und Lichtsensorik"
Diese Einheit realisiert die Auswertung und Bearbeitung der Signale der Bewegungs- und
Helligkeitssensoren des Gerats. Die aufbereiteten Signale werden verschiedenen anderen
Funktionseinheiten zur Verfugung gestellt und kdnnen zusatzlich auch anderen Busgeraten
Uber Objekte bereitgestellt werden.

- Funktionseinheit "Funktionsblock-Umschaltung"
Diese Funktionseinheit ermdglicht die Umschaltung der Funktionsblécke 1-5. Hierzu
kénnen die Funktionsbldcke jeweils einer aus zwei Funktionsblockgruppen zugeordnet
werden. Im Betrieb ist immer nur eine Funktionsblockgruppe aktiv. Bei Umschaltung der
Funktionsblock-Gruppe werden die zugeordneten Funktionsblocke der abzuschaltenden
Gruppe deaktiviert und anschliel3end die Funktionsblécke der anderen
Funktionsblockgruppe aktiviert. Funktionsblécke die keiner Funktionsblockgruppe
zugeordnet sind, werden nicht beeinflusst.

- Funktionseinheit "IR-Fernbedienung"
Diese Funktionseinheit wertet die Signale der IR-Fernbedienung (Zubehdr) aus. Hierdurch
kénnen zur Laufzeit des Gerats durch den Benutzer Funktionen und Parameter beeinflusst
werden.

In den folgenden Kapiteln der Software-Beschreibung werden die einzelnen Funktionseinheiten
ausfuhrlich beschrieben.
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4.2.4.2 Bewegungs- und Lichtsensorik

4.2.4.2.1 PIR-Sensorik

Bewegungserfassung

Die Bewegungserfassung des Gerats erfolgt digital tUber 3 PIR-Sektoren mit einem Gesamt-
Erfassungsbereich von 360°, wobei jeder PIR-Sektor einen Teilbereich von 120° abdeckt. Die
Empfindlichkeit der Bewegungserfassung, die ein Mal} fur die Reichweite der PIR-Auswertung
ist, kann getrennt fur die PIR-Sektoren in der ETS parametriert werden und ist dariber hinaus
Uber ein Potentiometer vor Ort am Gerat oder auch mit Hilfe der IR-Fernbedienung (Zubehdr)
nach der Inbetriebnahme veranderbar.

Die PIR-Sektoren kénnen den bis zu 5 Funktionsblécken des Gerats individuell zugeordnet
werden (siehe Seite 73).

Bild 11: Anordnung der PIR-Sektoren A, B und C

Der Einsteller Sens. am Gerat ermoglicht das Verandern der parametrierten
Empfindlichkeitseinstellung aller PIR-Sektoren. Die Empfindlichkeit kann dadurch um maximal
eine Stufe verringert oder erhoht werden. Der Einstellbereich in drei Teilbereiche aufgeteilt.

Sens. ETS Sens. ETS -1 Sens. ETS + 1

Bild 12: Einstellbereiche des Einstellers "Sens." am Gerat (-1 <-> 0 <-> +1)

Best.-Nr. 2106 02 Seite 52 von 203
Best.-Nr. 2106 04



Software "Prasenzmelder AO1111"
G I RA Funktionsbeschreibung
i/ Die am Gerat eingestellte Empfindlichkeit kann zu jeder Zeit durch einen neuen ETS-
Programmiervorgang oder Uber die IR-Fernbedienung geédndert werden. Die Position des
Einstellers wird dabei durch das Gerat bis zu einer neuen Verstellung nicht mehr
berlcksichtigt. Folglich sagt die Position des Einstellers nichts Uber die wirklich wirksame

Empfindlichkeit aus. Bei der Empfindlichkeitsvorgabe ist immer die zuletzt durchgefihrte
Aktion (ETS-Programmiervorgang, Einsteller am Gerat oder IR-Fernbedienung) relevant.

Verriegelung der Bewegungserfassung

Wenn sich die durch das Gerat angesteuerten Leuchten im Erfassungsfeld befinden, kann das
Ein- und Ausschalten der Leuchten aufgrund einer sich andernden Warmestrahlung zu einer
Bewegungserkennung fuhren. Um diese Fehlerfassung zu vermeiden, muss der Schaltstatus
der Leuchten auf das 1 Bit Objekt "Verriegelung PIR-Sensorik" gefihrt werden. Bei Empfang
eines entsprechenden Statustelegramms wird dann die Bewegungserfassung fir eine
parametrierbare Verriegelungszeit unterbunden, damit durch die sich andernde
Warmestrahlung keine Bewegung erkannt wird. Eine laufende Verriegelungszeit wird durch den
Empfang eines neuen entsprechenden Statustelegramms neu gestartet.
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4.2.4.2.2 Helligkeitssensorik

Helligkeitsmessung

Zur Ermittlung der Arbeitsplatz- oder Umgebungshelligkeit verfligt das Gerat Uber einen
Helligkeitssensor, der Uber einen Lichtleiter an der Linsenseite des Gerats seitlich aus dem
Gehause gefuhrt ist. Der Sensor nimmt Uber den Lichtleiter das von der Flache oder den
Gegenstanden unterhalb des Gerats reflektierte Mischlicht aus Kunst- und Tageslichtanteil auf.
Anhand eines ab Werk einprogrammierten Reflexionsfaktors bestimmt das Gerat daraus die
effektive Helligkeit der Arbeitsplatz- oder FulRbodenoberflache. Bedarfsweise kann der
Reflexionsfaktor des Gerats auf andere Arbeitsplatz- oder FuRbodenoberflachen angepasst
werden, indem die Kalibrierfunktion verwendet wird.

M 1o 1 Helligkeitssensor

.I// Helligkeit auf der Arbeitsflache

Licht

T

Helligkeit auf der Arbeitsflache

Bild 13: Helligkeitsermittlung durch Messung von reflektiertem Mischlicht aus Kunst- und
Tageslichtanteil

Der durch das Gerat ermittelte Helligkeitswert kann dem KNX-System tber das 2 Byte
Kommunikationsobjekt "Gemessener Helligkeitswert" zur Verfligung gestellt werden. Das Gerat
kann den Helligkeitswert aktiv bei einer parametrierten Helligkeitsanderung und/oder zyklisch
Ubertragen. Es besteht auch die Méglichkeit, den Helligkeitswert nur passiv bereit zu stellen und
diesen auf Anfrage zu Ubertragen.

Kalibrierfunktion

Der durch das Gerat zu ermittelnde Wert fir die Helligkeit auf der Arbeits- oder
FuRbodenoberflache ist abhangig von der gemessenen Helligkeit am Lichtleiter. Die Helligkeit
am Lichtleiter ergibt sich aus der reflektierten Helligkeit auf der unterliegenden Flache. Um die
Helligkeit auf der Messflache aus der gemessenen Helligkeit am Lichtleiter zu bestimmen, muss
der Reflexionsfaktor des Untergrunds bekannt sein. In der Werkskalibrierung ist der
Reflexionsfaktor flr die Messflache auf 0,3 eingestellt. Hierdurch ist bereits eine Anpassung auf
viele Oberflachen gegeben.
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Bild 14: Bestimmung der Helligkeit an der Arbeits- / FuBbodenoberflache bei Werkskalibrierung
Reflexionsfaktor 0,3 entspricht Oberflachenbeschaffenheit (graue Schreibtischoberflache)

Um Abweichungen der ermittelten Helligkeit bei Werkskalibrierung zur realen Helligkeit auf der
Arbeitsflache zu kompensieren, kann die Helligkeitsmessung tUber eine Kalibrierfunktion
(Anpassung des Reflexionsfaktors) abgeglichen und somit auf besondere
Oberflachenbeschaffenheiten abgestimmt werden. Bei der Kalibrierung wird der aktuell
gemessenen Helligkeit am Lichtleiter ein extern vorgegebener Helligkeitswert am Arbeitsplatz
zugewiesen. Diese Vorgabe erfolgt Uber das 2 Byte Kommunikationsobjekt
"Sensorkalibrierung". Damit dieses Objekt sichtbar und eine nachtragliche Kalibrierung maéglich
ist, muss die Sensorkalibrierung in der ETS auf der Parameterseite "Bewegungs- und
Lichtsensorik" durch den gleichnamigen Parameter aktiviert werden. Dazu muss dieser
Parameter von "Werkskalibrierung" auf "Kalibrierung durch Telegramm" eingestellt werden.

Best.-Nr. 2106 02 Seite 55 von 203
Best.-Nr. 2106 04



Software "Prasenzmelder A0O1111"

G I R A Funktionsbeschreibung
Helligkeit am Lichtleiter

Lux

ideale Messkurve
1700

1600+

Messkurve nach
Werkskalibrierung

Va

1500——
Messkurve nach

1400 Benutzerkalibrierung

1300—+
1200+
1100—+
1000—
9001
800 1
700 1

600— unkalibrierte Messkurve

des Helligkeitssensors
500

4004~
300+

200

100

| | | | | | | | | | | | | | | | | >
I I I I I I I I I I | I I I I I I

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 Lux
Helligkeit auf der Arbeits-/FulRbodenoberflache

Bild 15: Korrektur der ermittelten Helligkeit an der Arbeits- / Fullbodenoberflache durch
Benutzerkalibrierung
z. B. Reflexionsfaktor 0,5 entspricht Oberflachenbeschaffenheit (heller FuRbodenbelag)

Ob eine nachtragliche Benutzerkalibrierung notwendig ist, kann rein subjektiv oder durch
Referenzmessung festgestellt werden. Eine Benutzerkalibrierung sollte durchgefiihrt werden,
sofern die Dammerungsstufenauswertung oder die Lichtregelung subjektiv durch anwesende
Personen als "nicht angemessen" bewertet wird. Alternativ kann direkt nach der Inbetriebnahme
durch Auslesen des durch das Gerat bei Werkskalibrierung ermittelten Helligkeitswerts Gber das
Objekt "Gemessener Helligkeitswert" festgestellt werden, ob eine nachtragliche Kalibrierung
erforderlich ist. Hierbei ist der ausgelesene Helligkeitswert mit dem Messwert eines geeigneten
Helligkeitsmessgerats (kalibriertes Luxmeter), das sich an der Arbeits- oder
FuRbodenoberflache befindet, zu vergleichen. Ist die Abweichung zwischen den
Helligkeitswerten zu grof3, sollte eine Benutzerkalibrierung durchgefihrt werden. Im Zuge der
Vergleichsmessung an der Oberflache sollten mehrere Messungen an verschiedenen Stellen
durchgefuhrt werden. Die einzelnen Messergebnisse sind dann zu mitteln und mit dem
Messwert des Gerats zu vergleichen.

Der durch die Werkskalibrierung eingestellte Reflexionsfaktor ist in den meisten Fallen
zutreffend, so dass eine Benutzerkalibrierung nicht erforderlich ist.

i) Eine Benutzerkalibrierung wird erforderlich, wenn fiir das Gerat ein ungiinstiger Montageort
ausgewahlt wurde (in der Anwendung als Prasenzmelder in einem Buro nicht direkt Gber
einer Schreibtischoberflache montiert) oder das Gerat - beispielsweise in der Anwendung
als Deckenwachter - das reflektierte Licht einer dunklen FuRbodenoberflache misst.
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Die folgenden Schritte sind fur eine Benutzerkalibrierung durchzufihren...

- Den Helligkeitszustand im Raum wie gewlinscht einstellen.

- AnschlieBend die mehrfach gemessene und gemittelte Helligkeit auf der Arbeits-/
FulRbodenoberflache (Messflache) - beispielsweise mit Hilfe der ETS - an das Objekt
“Sensorkalibrierung” senden. Hierdurch ordnet das Gerat den vorgegebenen Messwert
wird dem aktuell gemessenen Helligkeitswert (Helligkeit am Lichtleiter) zu, wodurch die
Messwertkurve im Gerat angepasst wird.

Wenn der Parameter "Sensorkalibrierung" in der ETS auf "Kalibrierung durch Telegramm"
eingestellt ist, wertet das Gerat solange keine Helligkeit aus, bis eine Benutzerkalibrierung
durchgefuhrt wurde! In diesem Fall sind folglich bis zu einer ordnungsgemaf durchgeflhrten
Kalibrierung alle Funktionsblécke und die Lichtregelung ohne Funktion. Der Gber das Objekt
"Gemessener Helligkeitswert" nachgefiihrte Helligkeitswert kann fiir den Fall einer noch nicht
durchgeflihrten Kalibrierung durch den Parameter "Verhalten bei nicht erfolgter Kalibrierung"
beeinflusst werden. Abhangig von der Einstellung sendet das Gerat keinen Helligkeitswert aus
(Wert "0" im Objekt) oder es wird der Wert "7FFF" (hexadezimal) ausgesendet, um einen
ungultigen Helligkeitsmesswert zu signalisieren.

[i] Eine alte Benutzerkalibrierung wird durch eine Neukalibrierung dauerhaft ersetzt (bleibt
auch nach Busspannungsausfall erhalten). Die Sensorkalibrierung kann jederzeit durch
den Parameter in der ETS auf Werkskalibrierung zurtickgestellt werden.
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4.2.4.2.3 Gehtest und Anzeige von Bewegungsimpulsen

Das Gerat verfugt Uber eine Gehtest-Funktion. Die Gehtest-Funktion dient als Hilfe bei der
Projektierung und Einstellung des PIR-Erfassungsbereichs. Der Gehtest zeigt die Reaktion des
Gerats bei erkannten Bewegungen durch eine blaue Status-LED an, die sich gut sichtbar hinter
dem Sensorfenster befindet. Der Gehtest kann unmittelbar nach der ETS-Inbetriebnahme aktiv
sein oder alternativ im laufenden Betrieb des Gerats Uber die IR-Fernbedienung (Zubehor)
aktiviert und deaktiviert werden. Optional kann die Status-LED auch im Normalbetrieb erkannte
Bewegungen signalisieren.

Eigenschaften des Gerats im Gehtest

Das Gerat besitzt bei einem aktiven Gehtest die folgenden Eigenschaften...
- Die Bewegungserfassung erfolgt immer helligkeitsunabhangig.
- Es sind alle PIR-Sektoren aktiv (entsprechend der eingestellten Empfindlichkeiten).

- Bei einer erkannten Bewegung wird eine blaue Status-LED im Sensorfenster fir die Dauer
des Bewegungsimpulses eingeschaltet. Die Bewegungssignale der drei Sektoren werden
dabei zusammengefuhrt.

- Es wird am Ende einer erkannten Bewegung keine Sendeverzégerung gestartet.

- Die Funktionsblécke 1-5 sowie die Funktionsblockumschaltung werden nicht bearbeitet (es
werden keine Telegramme ausgesendet).

- Es gibt keine Haupt- und Nebenstellenanordnung. Das Gerat arbeitet autark.

- Die Parameter “Verhalten nach Busspannungswiederkehr und “Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang“ und die Sperrfunktion eines Funktionsblocks werden nicht
ausgewertet.

- Ander IR-Fernbedienung werden nur noch die Tasten “Test” (zum Deaktivieren der
Gehtestfunktion) und “Empfindlichkeit” (zur Justage der Empfindlichkeitseinstellung)
zugelassen.

(i Eine laufende Sendeverzégerung nach Busspannungswiederkehr wird bei Aktivierung der
Gehtestfunktion deaktiviert. Diese ist dann auch beim Deaktivieren der Gehtestfunktion
nicht mehr aktiv.

Aktivierung und Deaktivierung iiber ETS-Parameter

Um den Gehtest Uber die ETS-Parametrierung zu aktivieren, muss der Parameter “Gehtest
nach ETS-Programmiervorgang® auf der Parameterseite "Bewegungs- und Lichtsensorik" auf
"aktiviert" eingestellt werden. Nach einem folgenden ETS-Programmiervorgang des
Applikationsprogramms wird dann automatisch der Gehtest aktiviert.

Das Deaktivieren eines Gehtests ist mit Hilfe der ETS mdglich, in dem der o. g. Parameter
wieder auf "deaktiviert" eingestellt und erneut das Applikationsprogramm programmiert wird.

i) Der Gehtest kann auch durch die IR-Fernbedienung (s. u.) oder durch einen
Busspannungsausfall (Geratereset) deaktiviert werden.

Aktivierung und Deaktivierung durch IR-Fernbedienung

Der Gehtest kann auch Uber die IR-Fernbedienung (Zubehdr) aktiviert und deaktiviert werden.
Damit dies moglich ist, muss in der ETS die IR-Fernbedienung auf der gleichnamigen
Parameterseite freigegeben sein und der Parameter "Taste 'Test' fir Gehtestfunktion" auf
"aktiviert" stehen. Bei dieser Parametereinstellung kann dann im laufenden Betrieb die
Gehtestfunktion mit der Taste "Test" der IR-Fernbedienung aktiviert und deaktiviert werden.
Auch ist auf diese Weise das Deaktivieren eines Gehtests mdglich, der durch einen ETS-
Programmiervorgang aktiviert wurde.
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1] Bei Deaktivierung des Gehtest tber die IR-Fernbedienung, werden die vor dem Gehtest
aktiven Funktionsblécke in den Grundzustand versetzt, d. h. alle Verzdgerungszeiten
werden zurickgesetzt und die parametrierten Telegramme am Ende der Erfassung werden
gesendet.

i/ Der Gehtest kann auch durch einen Busspannungsausfall (Geratereset) deaktiviert
werden.

Anzeige von Bewegungsimpulsen

Die blaue Status-LED wird durch den Gehtest angesteuert. Optional kann die Status-LED auch
im Normalbetrieb erkannte Bewegungen signalisieren. Der Parameter "Anzeige von
Bewegungsimpulsen Uber Gehtest-LED" gibt diese Funktion mit der Einstellung "bei aktivem
Gehtest und im Normalbetrieb" frei. Durch die Signalisierung kann jederzeit der Beginn und die
Dauer der Bewegungserfassung durch das Gerat visualisiert werden.

Beispielhafte Anwendung: Einsatz im AufRenbereich, um den Ausfall eines Leuchtmittels zu
erkennen.

(i] Die Status-LED zeigt helligkeitsunabhangig erkannte Bewegungen aller PIR-Sektoren an.
Es ist zu beachten, dass einem Funktionsblock nicht immer alle PIR-Sektoren zugeordnet
sein mussen. Folglich kann eine signalisierte Bewegung nicht zwangslaufig einem
Funktionsblock und somit explizit einer Beleuchtung zugeordnet werden.
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4.2.4.3 Funktionsblocke 1-5 zur Bewegungserfassung

4.2.4.3.1 Anwendungen

Das Gerat enthalt bis zu 5 Funktionsblécke (FB), die logisch unabhangig voneinander agieren
und jeweils separat auf die Anwendung "Deckenwachter", "Prasenzmelder" oder "Melder"
konfiguriert werden kdénnen. Der erste Funktionsblock kann gerateintern mit der Lichtregelung
kombiniert werden, so dass Bewegungsauswertung (Prasenzsignal), Helligkeitsauswertung und
Lichtregelung komfortabel mit nur einem Busgerat ausgefuhrt werden konnen.

Je Funktionsblock stehen bis zu zwei Ausgangs-Kommunikationsobjekte zur Verfligung, tber
die die Schalt- und Steuerbefehle auf den Bus ausgesendet werden. Abhangig von der
konfigurierten Funktion (Schalten, Treppenhausfunktion, Dimmwertgeber, Szenennebenstelle,
Temperaturwertgeber, Helligkeitswertgeber, Betriebsmodusumschaltung, Schalten mit
Zwangsstellung) wird das Datenformat dieser Objekte unabhangig voneinander festgelegt und
an die steuerbaren Gewerke der KNX-Anlage angepasst.

Wenn ein Funktionsblock verwendet werden soll, ist dieser in der ETS auf der Parameterseite
"Funktionsblocke (FB)" freizugeben. Der erste Funktionsblock ist immer zur Verwendung
vorgesehen und folglich freigegeben. Optional kann ein Funktionsblock noch einer
Funktionsblock-Gruppe zugeordnet werden, um die Funktionsblockumschaltung zu verwenden.
Sofern ein Funktionsblock freigegeben wurde, erscheinen in der ETS funktionsblockabhangig
Parameter und Objekte.

Auf der Parameterseite "FBx - Allgemein" kann die Anwendung eines Funktionsblocks
(Deckenwachter, Prasenzmelder, Meldebetrieb) durch den gleichnamigen Parameter
konfiguriert werden. Dieser Parameter sollte - genau wie die Parameter "Applikationstyp" und
"Betriebsart" - ganz zu Beginn der Geratekonfiguration auf die erforderliche Einstellung
parametriert werden, da von den genannten Parametern alle anderen Funktionsblock-
Parameter und -Objekte abhangen.

In den folgenden Kapiteln werden die unterschiedlichen Anwendungen der Funktionsblocke 1-5
genau beschrieben.

Anwendung Deckenwachter

In der Anwendung als Deckenwéachter wird das Gerat Ublicherweise in Durchgangsbereichen
von Gebauden eingesetzt, um dort die Beleuchtung bei Bedarf automatisch einzuschalten. Eine
durch einen Deckenwachter eingeschaltete Beleuchtung wird erst wieder ausgeschaltet, sofern
sich keine Personen mehr im beobachteten Bereich aufhalten. Bei helligkeitsunabhangiger
Erfassung ist die Funktionalitat identisch mit der eines Prasenzmelders.

In der Funktion Deckenwachter erfasst der Funktionsblock Bewegungen und sendet das zu
Beginn einer Erfassung parametrierte Telegramm auf den Bus, wenn der gemessene
Helligkeitswert unterhalb der eingestellten Dammerungsstufe liegt. Das Telegramm zu Beginn
einer Erfassung kann zeitversetzt (Auswerteverzogerung) ausgesendet werden.

Wenn das Telegramm zu Beginn einer Erfassung Ubertragen wurde, arbeitet das Gerat
unabhangig von der Helligkeit. Werden keine weiteren Bewegungen mehr erfasst, sendet das
Gerat nach Ablauf der eingestellten Gesamtsendeverzogerung (Standardverzégerung 10 s +
zusatzliche Sendeverzogerung) das parametrierte Telegramm am Ende der Erfassung auf den
Bus.

i/ Unabhéangig einer Bewegungserfassung kann das Licht auch bei einer Sperrung des
Deckenwachters, bei einer manuellen Bedienung (externe Bewegung) und bei
Busspannungswiederkehr ein- oder ausgeschaltet werden.
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Bild 16: Applikationsbeispiel der Anwendung Deckenwachter

Die Helligkeitsgrenze, nach deren Unterschreiten Bewegungsimpulse durch den
Deckenwachter ausgewertet werden, wird durch die Dammerungsstufe festgelegt. Die
Dammerungsstufe wird in der ETS parametriert und ist optional durch eine Teach-In-Funktion
oder durch externe Busvorgabe veranderbar. Unterschreitet die ermittelte Helligkeit den
Dammerungswert, schaltet der Deckenwachter bei einer erkannten Bewegung das Kunstlicht
Uber die KNX-Aktorik ein. Der Helligkeitsbereich oberhalb der Dammerungsstufe charakterisiert
die Helligkeit im Raum, bei der der Raum ausreichend hell ausgeleuchtet ist und somit kein
Kunstlicht mehr eingeschaltet werden muss. Befindet sich die Umgebungshelligkeit in diesem
Bereich und das Gerat detektiert eine Bewegung, dann wird kein zusatzliches Kunstlicht
eingeschaltet. Ist die Dammerungsstufe auf "helligkeitsunabhangig" parametriert, wird stets bei
einer erkannten Bewegung das Kunstlicht eingeschaltet, ohne die Umgebungshelligkeit zu
Uberwachen.

Umgebungs-
helligkeit 4

Dammerungsstufe

Bewegungs- Sendeverzogerung
erfassung /
o H ‘HHHH ‘ W
Telegramm Telegramm Telegramm Telegramm Zeit
Ausgang zu Beginn der am Ende der zu Beginn der am Ende der
(Telegramm)I /Erfassung Erfassung Erfassung Erfassung
Zeit
Kunstlicht
Ein T
Aus >
Zeit
Bild 17: Helligkeits- und Bewegungsauswertung beim Deckenwachter
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Anwendung Prasenzmelder

Die Anwendung Prasenzmelder wird fir gewohnlich in RAumen eingesetzt, in denen sich
Personen Uber einen langeren Zeitraum hinweg aufhalten (z. B. Arbeitsplatz, aber auch Bad/
WC...), um dort die Beleuchtung oder die Heizung/Luftung zu steuern. Das Gerat kann in dieser
Anwendung kleinste Bewegungen auswerten. Im Unterschied zur Deckenwachter-Funktionalitat
wird bei helligkeitsabhangigem Betrieb die Helligkeit auch bei aktiver Bewegungserfassung mit
eingeschalteter Beleuchtung fortlaufend ausgewertet. Dadurch kann beispielsweise eine
Beleuchtung ausgeschaltet werden, wenn eine definierte Helligkeitsschwelle z. B. durch
eindringendes Tageslicht Gberschritten wird.

Im Unterschied zur Anwendung Deckenwéachter wird bei helligkeitsabhangiger
Bewegungserfassung die Helligkeit auch bei aktiver Bewegungserfassung mit eingeschalteter
Beleuchtung weiter ausgewertet. Ubersteigt die gemessene Helligkeit eine definierte
Ausschaltschwelle (Abschalthelligkeit), werden keine weiteren Bewegungen mehr ausgewertet
und die Beleuchtung wird nach Ablauf einer parametrierbaren Sendeverzégerung auch
wahrend einer aktiven Bewegungserfassung abgeschaltet.

i/ Unabhéangig einer Bewegungserfassung kann das Licht auch bei einer Sperrung des
Prasenzmelders, bei einer manuellen Bedienung (externe Bewegung) und bei
Busspannungswiederkehr ein- oder ausgeschaltet werden.

Aktor
z. B. Schalten 4®
FB Prasenzmelder [assm:

Dammerungs-
stufe Tastsensor

i — E= optional

oteligkel Helligkeit
PIR A T t
Oi:sg } Bewegung astsensor .
o < Sohatien EIN optional
AUS (z. B. Putzbeleuchtung)
FB Prasenzmelder [ (25 oai || |||
helligkeitsunabh&ngig

X4 Helligkeit

} Bewegung Ext. Beweg.

Bild 18: Applikationsbeispiel der Anwendung Prédsenzmelder

Ein Prasenzmelder erfasst die Prasenz einer Person und sendet zu Beginn einer Erfassung das
parametrierte Telegramm, wenn der ermittelte Helligkeitswert unterhalb der eingestellten
Dammerungsstufe liegt. Die Dammerungsstufe wird in der ETS parametriert und ist optional
durch eine Teach-In-Funktion oder durch externe Busvorgabe veranderbar. Das Telegramm zu
Beginn einer Erfassung kann auch zeitversetzt (Auswerteverzégerung) ausgesendet werden.
Wird im weiteren Verlauf der Bewegungserfassung keine Prasenz mehr erkannt, sendet das
Gerat nach Ablauf der eingestellten Gesamtsendeverzégerung (Standardverzdégerung 10 s +
zusatzliche Sendeverzdgerung) das parametrierte Telegramm auf den Bus.

Uberschreitet die gemessene Helligkeit wahrend einer aktiven Prasenzerfassung die
eingestellte Abschalthelligkeit, werden keine weiteren Bewegungen mehr ausgewertet und das

Best.-Nr. 2106 02 Seite 62 von 203
Best.-Nr. 2106 04



Software "Prasenzmelder AO1111"
G I RA Funktionsbeschreibung
parametrierte Telegramm am Ende der Erfassung wird nach Ablauf der Sendeverzégerung oder
einer separat parametrierbaren Abschaltverzégerung ausgesendet. Die Abschaltverzégerung
dient zum Entprellen kurzzeitiger Lichtreflexe und verhindert ein Fehlschalten der Beleuchtung.
Der Bereich zwischen Dammerungsstufe und Abschalthelligkeit charakterisiert die Helligkeit im
Raum, auf die der Prasenzmelder einregeln soll. Befindet sich die Umgebungshelligkeit in
diesem Bereich und das Gerat detektiert eine neue Bewegung, wird kein zusatzliches Kunstlicht
hinzugeschaltet. Ist die Dammerungsstufe auf "helligkeitsunabhangig" parametriert, wird stets

bei einer erkannten Prasenz das Kunstlicht hinzugeschaltet, ohne die Umgebungshelligkeit zu
uberwachen.

[i] Steuert die Prasenzerfassung eine Heizungs- oder Kiihlungsanlage, sollte die Auswertung
des Helligkeitssignals nicht erfolgen (Dammerungsstufe helligkeitsunabhangig).

/Abschaltverzdgerung

Umgebungs-
helligkeit

Abschalthelligkeit -
Abschalthysterese

Dammerungsstufe -

Zeit

Bewegungs- Sendeverzégerung
erfassung / (Nachlaufzeit)
o HHH H ’ HH H‘ ‘ ‘ “
Zeit
Ausgang Telegramm Telegramm Telegramm Telegramm
Tel zu Beginn der am Ende der zu Beginn der am Ende der
(Telegramm) Erfassung Erfassung Erfassung Erfassung
Zeit
Kunstlicht /
Présenz
Ein+

Aus

Zeit

Bild 19: Helligkeits- und Bewegungsauswertung beim Préasenzmelder

Anwendung Melder

In der Anwendung Meldebetrieb arbeitet das Gerat stets helligkeitsunabhangig.
Meldetelegramme signalisieren, ob sich Personen im beobachteten Bereich aufhalten, oder
nicht. Hierbei kann die Anzahl von Bewegungsimpulsen innerhalb einer Uberwachungszeit
angegeben werden, wodurch eine Anpassung der Bewegungsauswertung auf individuelle
Anforderungen maoglich ist. Eine Bewegung wird erst dann identifiziert, wenn das Gerat die
eingestellte Anzahl an Bewegungsimpulsen festgestellt hat. Diese Anwendung bietet sich an,
wenn das Gerat als Melder fur KNX-Meldeanlagen arbeiten soll.

Im Meldebetrieb reagiert das Gerat unempfindlicher auf erkannte Bewegungen, da erst nach
mehrmaliger Abfrage des Bewegungssignals ein Meldetelegramm Uber das Ausgangsobjekt
Ubertragen wird. Das Kriterium fir die Auslosung eines Meldetelegramms ist die
parametrierbare Anzahl von Bewegungsimpulsen, die innerhalb eines wahlbaren
Uberwachungszeitraums auftreten. Dabei kann zu Beginn oder am Ende einer identifizierten
Bewegung ein Meldetelegramm ausgegeben werden.

i/ Der Meldebetrieb arbeitet nur als Einzelgerat und sendet gegebenenfalls nach Erfassung
und Bewertung der Bewegung ein Telegramm Uber das Ausgangs-Objekt an eine Zentrale.
Die Nebenstelleneingange oder -ausgange sind im Meldebetrieb deaktiviert.
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Das im Folgenden abgebildete Diagramm verdeutlicht das Verhalten des Funktionsblocks in der
Anwendung Melder. Im Beispiel wurde die Anzahl der Bewegungsimpulse auf "4" eingestellt.

Bewegungs-
erfassung / 4 12 34 o2 3 i 2 3 4
Verzégerung
Sende- Sende-
verzégerung verzégerung
> E > : it
tUberwachung t Uberw. t Uberw. Zeit
Telegramm Telegramm Telegramm Telegramm
Ausgang A zu Beginn der am Ende der zu Beginn der am Ende der
Erfassung Erfassung Erfassung Erfassung
Zeit

Bild 20: Bewegungsauswertung beim Melder

Nach Erkennen des vierten Bewegungsimpulses im Uberwachungszeitraum (tgberwachung) Wird
das Meldetelegramm "zu Beginn der Erfassung" gesendet und die Sendeverzdgerung gestartet.
Weitere Bewegungsimpulse innerhalb der Sendeverzégerung fihren zum Nachtriggern der
Sendeverzogerung. Nach Ausbleiben von Bewegungssignalen und Ablauf der
Sendeverzogerung wird das Meldetelegramm "am Ende der Erfassung" gesendet.

Werden im Uberwachungszeitraum weniger als 4 Bewegungsimpulse erkannt, wird kein
Meldetelegramm ausgeldst. Nach Ablauf der Uberwachungszeit ist der nachste
Bewegungsimpuls der erste eines neuen Uberwachungszeitraumes. Mit dem Beginn einer
Erfassung (Start der Sendeverzdgerung) wird die Uberwachungszeit gestoppt und
zurtickgesetzt. Ein erneuter Start der Uberwachungszeit erfolgt wieder mit dem ersten
Bewegungsimpuls nach Ablauf der Sendeverzégerung.

Beim Melder sind die folgenden Funktionen vorgegeben...

- Dammerungsstufe: helligkeitsunabhangig

- Ausgange: nur Ausgang 1

- Teach-In-Funktion: gesperrt

- Auswerteverzdgerung zu Beginn der Erfassung: nein

- Zyklisches Senden wahrend einer Erfassung: mdglich

- Telegrammauslésung bei Nachtriggerung: moglich

- Zusatzliche Sendeverzogerung am Ende einer Erfassung: moglich

- Zeitverlangerung fur zusatzliche Sendeverzégerung am Ende einer Erfassung: nicht
moglich

- Sperrfunktion: méglich (Sperrverhalten vorgegeben)

- Nebenstellen Ein- und Ausgange: deaktiviert

Anwendung Prasenzmelder fiir Lichtregelung

Bei der Anwendung Prasenzmelder mit Lichtregelung wird der Funktionsblock "Prasenzmelder”
mit der gerateinternen Lichtregelung zusammengeschaltet. Dabei werden die Ausgange und die
Auswertung der Dammerungsstufe des Funktionsblocks deaktiviert. Die Helligkeitsauswertung
und die Lichtregelung (Steuerung der Ausgange) werden ausschlie3lich von der Lichtregelung
Ubernommen.

i/ Die Anwendung "Prasenzmelder flr Lichtregelung" kann nur beim ersten Funktionsblock
parametriert werden!
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Bild 21: Funktionselemente der Anwendung Prasenzmelder mit Lichtregelung

Der Funktionsblock Prasenzmelder aktiviert bei helligkeitsunabhangiger Bewegungserfassung
ein internes Prasenzsignal und startet die Sendeverzégerung. Durch das aktive Prasenzsignal
wird die Lichtregelung eingeschaltet, die dann mit der Helligkeitsinformation des
Funktionsblocks entsprechend die Regelkanale ansteuert. Wird vom Funktionsblock keine
Bewegung mehr erfasst, so wird das Prasenzsignal nach Ablauf der Sendeverzdgerung zurtick
genommen, wodurch die Lichtregelung deaktiviert wird und entsprechende Telegramme tber
die Ausgangskanale gesendet werden.

Bedarfsweise kann die Sperrfunktion verwendet werden. Die Ansteuerung der Sperrfunktion
erfolgt Uber den Funktionsblock, der diese Information intern an die Lichtregelung weiterleitet.
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4.2.4.3.2 Applikationstypen

Das Gerat ist in den Anwendungen "Deckenwachter" oder "Prasenzmelder" als Einzelgerat, als
Haupt- oder Nebenstelle einsetzbar. Die Verwendung mehrerer Gerate in einem Raum, um den
Erfassungsbereich zu erweitern, ist moglich, indem ein als Hauptstelle parametriertes Gerat mit
mehreren als Nebenstelle parametrierten Geraten kombiniert wird.

Der Applikationstyp eines Funktionsblocks wird in der ETS durch den gleichnamigen Parameter
auf der Parameterseite "FBx - Allgemein" konfiguriert. Dieser Parameter sollte - genau wie die
Parameter "Anwendung" und "Betriebsart" - ganz zu Beginn der Geratekonfiguration auf die
erforderliche Einstellung parametriert werden, da von den genannten Parametern alle anderen
Funktionsblock-Parameter und -Objekte abhangen.

Eine Kombination von Haupt- und Nebenstellen ist ausschlieBlich mit typgleichen
Geraten (Gira Prasenzmelder Komfort 2106 02 / 2106 04) und mit den Standard-
Geratevarianten (Gira Prasenzmelder Standard 2105 02 / 2105 04) moglich! Bei
Verwendung anderer Gerate im Haupt- und Nebenstellenbetrieb sind
Funktionseinschrankungen oder Fehlfunktionen zu erwarten!

Im Folgenden werden die unterschiedlichen Applikationstypen beschrieben.

(i) In der Anwendung "Prasenzmelder fir Lichtregelung" kann das Geréat nur im
Applikationstyp "Einzelgerat" oder "Hauptstelle" betrieben werden.

(i Beider Anwendung "Melder" arbeitet das Gerat nur als Einzelgerét.

Applikationstyp "Einzelgerat"

Dieser Applikationstyp kann bei einem Deckenwachter oder Prasenzmelder eingestellt werden.
Das Gerat arbeitet dann autark. Eine Haupt- und Nebenstellenanordnung mit anderen
Wachtern oder Prasenzmeldern ist nicht moglich.

Optional kann dem Gerat eine externe 1 Bit Bewegungsmeldung zugeflihrt werden, die
beispielsweise von einem Tastsensor im Raum ausgeht. Hierdurch kann der Anwender auch
ohne eine Bewegungserkennung im Erfassungsbereich des Gerats die angebundene KNX-
Aktorik ansteuern. Die Auswertung des externen Bewegungssignals ist helligkeitsabhangig oder
helligkeitsunabhangig moglich.

Als weitere Option steht der 1 Bit Objekt-Eingang "Beleuchtung manuell EIN/AUS" zur
Verfligung (siehe Seite 78-79). Uber diesen Eingang kann die angesteuerte KNX-Aktorik
eingeschaltet und bewegungsunabhangig auch wieder ausgeschaltet werden.

Deckenwichter / Aktor
Prasenzmelder
Einzelgerat
_/_
°C
N2
= Lux

(optional)

-

Externe Bedienstelle A
|
|
|

d

Bild 22: Applikationstyp "Einzelgerat"
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Applikationstyp "Hauptstelle"

Eine Hauptstelle wird als Zentralgerat in Kombination mit ein oder mehreren Deckenwachtern
oder Prasenzmeldern, die als Nebenstellen konfiguriert sind, eingesetzt. Die kombinierten
Haupt- und Nebenstelle(n) fihren zusammenhangend die Bewegungs- / Prasenzerfassung
durch und erméglichen so eine beliebige Erweiterung des Erfassungsbereichs. Die mit der
Hauptstelle kombinierten Nebenstellen senden ihr Bewegungssignal tUber die selbe
Gruppenadresse an das Objekt "Externe Bewegung" der Hauptstelle (siehe Kapitel 4.2.4.3.8.
Applikationsbeispiele).

Die Auswertung der Dammerungsstufe kann getrennt in Haupt- und Nebenstelle(n) oder zentral
in der Hauptstelle vorgenommen werden. Fur helligkeitsunabhangige Steuerungen wie z. B.
Temperaturwertgeberanwendungen, Raumtemperaturregler-Betriebsmodus-Umschaltungen
oder Luftungssteuerungen kann die Dammerungsstufenauswertung in Haupt- und Nebenstelle
(n) deaktiviert werden. Die Auswertung der Abschalthelligkeit beim Prasenzmelder erfolgt
immer zentral in der Hauptstelle. Die Steuerung der Aktorik erfolgt ausschlieRlich durch die
Hauptstelle. Eine Kombination von mehreren Hauptstellen (Wirkung auf die selbe KNX-Aktorik)
ist nicht moglich.

Auch bei diesem Applikationstyp ist es wieder méglich, optional dem Gerat - parallel zu den
Nebenstellen Uber die selbe Gruppenadresse auf das Objekt "Externe Bewegung" - eine
externe 1 Bit Bewegungsmeldung zuzuflhren, dessen Auswertung - abhangig von der
Parametrierung der Auswertung der Dammerungsstufe - helligkeitsabhangig oder
helligkeitsunabhangig erfolgen kann. Sofern eine benutzergeflihrte und
bewegungsunabhangige Steuerung erforderlich ist, sollte die manuelle Bedienfunktion des
Gerates ("Beleuchtung manuell EIN/AUS") verwendet werden (siehe Seite 78-79).

Deckenwichter / Aktor
Préasenzmelder
Hauptstelle
_/_
°C
Lux

Externe Bedienstelle '

(optional)

=

Deckenwéchter /
Préasenzmelder
Nebenstelle(n)

Bild 23: Applikationstyp "Hauptstelle"
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Applikationstyp "Nebenstelle"

Eine Nebenstelle ist Teilnehmer einer Kombination von mehreren Deckenwachtern oder
Prasenzmeldern, die zusammenhangend die Bewegungs- / Prasenzerfassung und optional
auch die Dammerungsstufenauswertung durchfiihren. Die Nebenstelle sendet nur eine
Bewegungsmeldung an eine Hauptstelle. Eine Nebenstelle steuert folglich nicht direkt einen
Aktor.

Eine Nebenstelle kann die Bewegungserfassung der Auswertung der eigenen
Dammerungsstufe unterziehen oder alternativ helligkeitsunabhangig arbeiten. Bei aktivierter
Helligkeitsauswertung in der Nebenstelle muss die Dammerungsstufe von der Hauptstelle beim
Einschalten der Beleuchtung deaktiviert werden (helligkeitsunabhangiger Betrieb bei
eingeschalteter Beleuchtung). Dies geschieht - unabhangig vom Datenformat der Aktor-
Ausgangsobjekte der Hauptstelle - Uber das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe", das mit
dem gleichnamigen Objekt der Hauptstelle zu verbinden ist (siehe Kapitel 4.2.4.3.8.
Applikationsbeispiele).

Fir helligkeitsunabhangige Steuerungen wie z. B. Temperaturwertgeberanwendungen,
Raumtemperaturregler-Betriebsmodus-Umschaltungen oder Liftungssteuerungen kann die
Dammerungsstufenauswertung in Haupt- und Nebenstelle(n) deaktiviert werden.

i/ Die Auswertung der Abschalthelligkeit beim Prasenzmelder erfolgt immer zentral in der
Hauptstelle.

Deckenwichter / Aktor
Prasenzmelder
Hauptstelle

°C
Lux

Externe Bedienstelle A A

(optional)

-

Deckenwiéchter /
Prasenzmelder
Nebenstelle(n)

Bild 24: Applikationstyp "Nebenstelle"

Wahrend einer aktiven Bewegungserfassung sendet die Nebenstelle zyklisch
Bewegungstelegramme Uber das Objekt "Bewegung" an die Hauptstelle (Bild 25). Die
Zykluszeit t4 ist in der Nebenstelle auf der Parameterseite "FBx - Beginn Erfassung”
parametrierbar. Alle Nebenstellen missen auf die gleiche Zeit konfiguriert werden. Die
Zykluszeit ist auf die Sendeverzdgerung (Standardverzégerung 10 Sekunden + zusatzliche
Sendeverzogerung) der Hauptstelle abzustimmen. Innerhalb der Sendeverzégerung muss es
bei einer fortlaufenden Bewegung mindestens ein Bewegungstelegramm geben. Zur sicheren
Bewegungsauswertung sollte die Zykluszeit etwas weniger als die Halfte der
Sendeverzogerung betragen. In der Standardparametrierung ist die Zykluszeit auf 9 Sekunden
eingestellt. Hierdurch ist auch ohne zusatzliche Sendeverzégerung in der Hauptstelle eine
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sichere Bewegungsauswertung durch die Nebenstellen gewahrleistet. Bei langen
Sendeverzdgerungen bietet es sich an, auch die Zykluszeit wie beschrieben anzupassen, um
die Busbelastung durch die Nebenstellen-Bewegungstelegramme zu reduzieren.

Die Sendeverzogerung t, (aktive Zeit der Bewegungsauswertung) ist im Nebenstellenbetrieb
fest auf 6 Sekunden eingestellt.

[i] Bei Nachtriggerung (neue Bewegung innerhalb der Sendeverzégerung) wird kein
Bewegungstelegramm ausgesendet.

>

Bewegung an
der Nebensiele [| [ ] [EEEEAE AP 1
it i ey Lt |

Sende- :
verzégerung

|t1

e
i i i ! Lt
Zeit fur 2 t2 ! t2 : t2 |
zykl. Senden | | I_,
Bewegungs- t

Telegramme T T T T

Bild 25: Bewegungssignale einer Nebenstelle

Bei diesem Applikationstyp ist es nicht moglich, dem Gerat externe Bewegungsmeldungen zur
Realisierung einer manuellen Bedienung (z. B. durch einen Tastsensor) zuzufuhren. Dies ist
ausschlief3lich an einer Hauptstelle moglich.
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4.2.4.3.3 Betriebsart

Bei Funktionsblécken mit der Anwendung "Deckenwachter" oder "Prasenzmelder" kann die
Betriebsart in der ETS konfiguriert werden. Die Betriebsart legt die Funktionsweise der
Bewegungserkennung fest und definiert, ob der Beginn und das Ende einer
Bewegungserfassung automatisch erkannt wird, oder nicht. So kann die Betriebsart auf
"Vollautomat" (Automatik EIN, Automatik AUS), auf "Halbautomat I" (Manuell EIN, Automatik
AUS) oder auf "Halbautomat 11" (Automatik EIN, Manuell AUS) konfiguriert werden. Hierdurch
ist eine Anpassung der Bewegungserkennung auf viele Anwendungen in privaten und
offentlichen Bereichen moglich (z. B. WC-Beleuchtung, Servicebeleuchtung, Steuerung von
Luftungsanlagen).

Vollautomat (Auto EIN, Auto AUS)

In dieser Betriebsart werden die Ausgange eines Funktionsblocks automatisch durch die
Bewegungserfassung und Helligkeitsauswertung angesteuert. Ein manuelles Ansteuern des
Gerats ist nicht erforderlich.

Eine zusatzliche manuelle Bedienung kann bedarfsweise tber die folgenden KNX-Objekte
erfolgen...

- "Externe Bewegung":
Uber dieses Objekt ist es moglich, bei den Applikationstypen "Einzelgerat" oder
"Hauptstelle" einen Bewegungsimpuls durch einen externen KNX-Sensor (z. B.
Tastsensor) zu erzeugen. An diesen Eingang sendet in einer Haupt- /
Nebenstellenkombination eine Nebenstelle Bewegungssignale. Es ist aber in gleicher
Weise moglich, tber einen anderen KNX-Sensor einen 1 Bit Bewegungsimpuls an dieses
Objekt zu senden, um die Bewegungserfassung eines Funktionsblocks anzustofl3en. Die
weitere Auswertung von "echten" PIR-Bewegungssignalen und die Bearbeitung der
Verzdgerungszeiten erfolgt dann nach normalem Schema.
Beim Applikationstyp "Nebenstelle" ist es nicht moglich, an das Objekt "Externe
Bewegung" Nebenstellensignale zu senden. Hierbei wird das Objekt fur die
Dammerungsstufenumschaltung bei Treppenhausfunktionen verwendet. Weitere
Informationen sind den Applikationsbeispielen zu entnehmen (siehe Seite 80).

- "Beleuchtung manuell EINJAUS":
Dieses Objekt kann direkt fiir die manuelle Bedienung z. B. durch einen Tastsensor benutzt
werden. Ein EIN-Telegramm wird wie eine helligkeitsunabhangige Bewegungserfassung
ausgewertet, wodurch immer die Telegramme zu Beginn der Erfassung Uber die Ausgange
gesendet werden und die Sendeverzdgerung gestartet wird. Ein AUS-Telegramm auf
dieses Objekt flhrt bei einer aktuellen Bewegungserfassung zum Abbruch der
Bewegungsauswertung und zur Beendigung der Sendeverzoégerung inklusive Senden der
Telegramme am Ende der Bewegung. Der Funktionsblock befindet sich danach im
Grundzustand und ist bereit flr eine neue Bewegungserfassung. Weitere Informationen
kénnen im Kapitel "Manuelle Bedienung" nachgelesen werden (siehe Seite 78-79).

- "Sperren"
Dieses Objekt wird fiir die Aktivierung und Deaktivierung der Sperrfunktion benutzt.
Hierlber ist es moglich, den Funktionsblock zu sperren und zwangsgefihrt eine
entsprechende Aktion einzuleiten (z. B. Beleuchtung dauerhaft EIN wegen
Putzbeleuchtung). Der Normalbetrieb des Funktionsblocks ist dann erst wieder nach
Freigabe der Sperrung maéglich.

Halbautomat | (Manuell EIN, Auto AUS)

In dieser Betriebsart muss zuerst auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" ein EIN-
Telegramm gesendet werden, bevor eine Bewegung (inklusive ext. Bewegung) erfasst und
ausgewertet wird. Das EIN-Telegramm startet dabei die erste Bewegungserfassung inklusive
Sendeverzogerung. Das Ende der Erfassung wird automatisch erkannt oder durch ein AUS-
Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" eingeleitet. Danach ist zunachst
wieder ein manuelles EIN-Telegramm erforderlich, um eine neue Bewegung auszuwerten.
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Halbautomat Il (Auto EIN, Manuell AUS)

Bei dieser Betriebsart erfolgt die Erkennung einer Erfassung automatisch wie in der Betriebsart
"Vollautomat". Nach Erkennung einer Bewegung und Ausgabe der Telegramme zu "Beginn
einer Erfassung" wird keine Sendeverzégerung gestartet. Somit kann das Ende der Erfassung
nur durch ein AUS-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" erzielt werden.
Danach ist der Funktionsblock wieder bereit fur eine neue Bewegungsauswertung.

Diese Betriebsart ist nicht bei der Anwendung "Prasenzmelder fir Lichtregelung projektierbar.
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4.2.4.3.4 Ausgangsfunktionen

Je Funktionsblock stehen bis zu zwei Ausgangs-Kommunikationsobjekte zur Verfligung, tber
die die Schalt- und Steuerbefehle auf den Bus an die KNX-Aktorik, z. B. Beleuchtungsanlage,
Raumtemperatursteuerung, ausgesendet werden. Abhangig von der konfigurierten Funktion
(Schalten, Treppenhausfunktion, Dimmwertgeber, Szenennebenstelle, Temperaturwertgeber,
Helligkeitswertgeber, Betriebsmodusumschaltung, Schalten mit Zwangsstellung) wird das
Datenformat dieser Objekte unabhangig voneinander festgelegt und an die steuerbaren
Gewerke der KNX-Anlage angepasst.

Die Funktionen der Ausgange werden getrennt voneinander auf der Parameterseite "FBx -
Allgemein" definiert. Abhangig von der Konfiguration passen sich die verfugbaren
Kommunikationsobjekte und Ausgangs-Parameter auf den Parameterseiten "FBx - Ausgang 1"
und "FBx - Ausgang 2" an. Es sind die folgenden Funktionen konfigurierbar...

"keine Funktion":
Der Ausgang ist deaktiviert. Es steht kein Ausgangs-Kommunikationsobjekt zur Verfigung.

- "Schalten":
Es kdnnen 1 Bit Schalt-Telegramme (EIN, AUS) ausgegeben werden. Beispielanwendung:
Beleuchtung schalten.

- "Treppenhausfunktion":
Es werden 1 Bit Schalt-Telegramme (EIN, AUS) zyklisch ausgegeben, um die Nachlaufzeit
im angesteuerten KNX-Aktor anzustof3en. Beispielanwendung: Treppenhausbeleuchtung
schalten.

- "Schalten mit Zwangsstellung":
Es kénnen 2 Bit Telegramme zur Zwangsstellung eines Aktorkanals gemaf DPT 2.001
ausgegeben werden. Hierdurch ist es maglich, mit einer hohen Prioritat Schaltzustande
(EIN, AUS) einzustellen. Beispielanwendung: Beleuchtung zwangsgeflihrt schalten
(Putzbeleuchtung, Servicelicht).

- "Dimmwertgeber":
Es kénnen 1 Byte Helligkeitswert-Telegramme gemafs DPT 5.001 (0...100 %) ausgegeben
werden. Beispielanwendung: Beleuchtung dimmen.

- "Lichtszenennebenstelle":
Es kdnnen 1 Byte Telegramme zum Szenenabruf gemal DPT 18.001 (1...64) ausgegeben
werden. Beispielanwendung: Aktorszenen aufrufen (z. B. TV-Beleuchtung).

- "Temperaturwertgeber":
Es kénnen 2 Byte Temperaturwert-Telegramme gemat DPT 9.001 (0...+40 °C
parametrierbar in 1 °C-Schritten) ausgegeben werden. Beispielanwendung:
Temperatursollwerte vorgeben.

- "Helligkeitswertgeber":
Es kénnen 2 Byte Helligkeitswert-Telegramme gemaf DPT 9.004 (0...2.000 Lux
parametrierbar in 50 Lux-Schritten) ausgegeben werden. Beispielanwendung:
Beleuchtungssollwerte vorgeben.

- "Betriebsmodus Raumtemperaturregler":
Es kdnnen 1 Byte Telegramme zur Umschaltung des Betriebsmodus eines KNX-
Raumtemperaturreglers gemaR DPT 20.102 (Komfort, Standby, Nacht, Frost-/Hitzeschutz,
Automatikbetrieb) ausgegeben werden. Beispielanwendung: Raumtemperaturregelung
beeinflussen.

=

Beim Applikationstyp "Nebenstelle" sind keine Ausgangsfunktionen verfigbar. Diese sind
dann nur in der Hauptstelle konfigurierbar.

Bei der Anwendung "Melder" ist ausschlieBlich der Ausgang 1 aktiv und fest auf die
Meldefunktion (1 Bit Schalt-Telegramme) eingestellt.

=
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4.2.4.3.5 Sensorzuordnung

Zuordnung der Bewegungssensorik

Die Bewegungserfassung des Gerats erfolgt digital Gber 3 PIR-Sektoren mit einem Gesamt-
Erfassungsbereich von 360°, wobei jeder PIR-Sektor einen Teilbereich von 120° abdeckt. Die
Funktionsblocke des Gerats kdnnen zur Abstimmung des Erfassungsbereichs beliebig den PIR-
Sektoren zugeordnet werden. Dies erfolgt Uber die Parameter "Zuordnung PIR-Sektor A",
"Zuordnung PIR-Sektor B" und "Zuordnung PIR-Sektor C" auf der Parameterseite "FBx -
Sensorzuordnung".

Zur Bewegungserfassung werden die Bewegungssignale aller zugeordneter PIR-Sektoren
eines Funktionsblocks logisch ODER-Verknupft und zu einem Bewegungssignal
zusammengefasst.

i/ Die Sensorempfindlichkeit kann gemeinsam fiir alle PIR-Sektoren in der ETS auf der
Parameterseite "Bewegungs- und Lichtsensorik" parametriert oder vor Ort am Gerat Uber
den Einsteller Sens. benutzerdefiniert angepasst werden.

Zuordnung der Helligkeitssensorik

Zur Ermittlung der Arbeitsplatz- oder Umgebungshelligkeit verfligt das Gerat Uber einen
Helligkeitssensor, der Uber einen Lichtleiter an der Linsenseite des Gerats seitlich aus dem
Gehause gefuhrt ist. Der durch diesen internen Sensor ermittelte Helligkeitswert kann einem
Funktionsblock gerateintern zur Dammerungsstufenauswertung zugefuhrt werden. Optional
kann einem Funktionsblock auch tber den Bus ein externer 2 Byte Helligkeitswert gemaf DPT
9.004 bereitgestellt werden. Somit ist es moglich, die Dammerungsstufenauswertung
unabhangig zum Montageort des Gerats durchzuflhren (z. B. Bereitstellen eines externen
Helligkeitswerts durch eine glnstiger montierte Nebenstelle). In besonderen Fallen ist es
moglich, den ermittelten Helligkeitswert des internen Sensors mit einem externen
Helligkeitswert zu verknupfen. Auf diese Weise kann die Lichtmessung eines Funktionsblocks
an 2 Orten erfolgen. Dabei werden die beiden Sensorwerte zur Ermittlung des effektiven
Helligkeitswerts gewichtet. Die "Gewichtung der Helligkeitswerte intern zu extern" ist in der ETS
statisch konfigurierbar.

Der Parameter "Erfassung des Helligkeitswerts durch" auf der Parameterseite "FBx -
Sensorzuordnung" legt fest, welche Sensoren zur Helligkeitsauswertung eines Funktionsblocks
verwendet werden.

(i Der durch den internen Sensor ermittelte Helligkeitswert kann anderen KNX-
Busteilnehmern Uber das Objekt "Gemessener Helligkeitswert" zugefiuhrt werden (siehe
Seite 54).

(i] Bei "externer" oder "interner und externer" Helligkeitserfassung: Bei helligkeitsabhangiger
Bewegungsauswertung muss nach einem Geratereset zunachst ein aktueller
Helligkeitswert vorhanden sein, bevor der entsprechende Funktionsblock ordnungsgemaf
arbeiten kann. Solange kein gultiger Helligkeitswert von extern empfangen wurde, arbeitet
der Funktionsblock helligkeitsunabhangig! Bei einer gewichteten Helligkeitsauswertung aus
internem und externem Helligkeitswert muss mindestens ein Wert (intern oder extern)
vorhanden sein. Solange nur der Helligkeitswert einer Quelle vorhanden ist, wird keine
Gewichtung vorgenommen, sondern der verfigbare Helligkeitswert als effektive Helligkeit
angenommen. Sofern eine Benutzerkalibrierung des internen Helligkeitssensors
parametriert ist, muss diese zunachst ordnungsgemafn durchgeflhrt worden sein, so dass
der interne Sensor gultige Helligkeitswerte liefert.
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4.2.4.3.6 Helligkeitsauswertung

Dammerungsstufenauswertung

Im Zuge der Bewegungserfassung bei den Anwendungen "Deckenwachter" und
"Prasenzmelder" kann die Auswertung der Dammerungsstufe helligkeitsunabhangig oder
helligkeitsabhangig erfolgen. Bei der helligkeitsunabhangigen Auswertung wird bei der
Bearbeitung einer Bewegung kein Helligkeitswert beriicksichtigt. Jede Bewegung 16st dann im
Ruhezustand einen neuen Erfassungsvorgang aus. Diese Konfiguration ist beispielsweise fur
beleuchtungsunabhangige Anwendungen (z. B. Prasenzerfassung flr
Raumtemperaturregelungen) interessant.

Bei der helligkeitsabhangigen Auswertung wird zur Bearbeitung einer Bewegungserfassung der
gemessene Helligkeitswert in Bezug auf die wirksame Dammerungsstufe berlcksichtigt. Der
Funktionsblock erfasst nur dann Bewegungen, wenn der gemessene Helligkeitswert unterhalb
der Dammerungsstufe liegt. Diese Konfiguration wird in der Regel zur Steuerung von
Beleuchtungsanlagen in Fluren oder Raumen mit Tageslichtanteilen genutzt.

Die Dammerungsstufe wird in der ETS durch den gleichnamigen Parameter vorgegeben und
kann uber einen externen Dammerungsstufenwert (Uber Objekt) oder mit der Teach-In-Funktion
im Betriebszustand geandert und somit an Benutzerbedurfnisse angepasst werden. Fur den
Funktionsblock 1 ist zusatzlich auch eine Einstellung Uber die IR-Fernbedienung (Zubehor)
maglich.

i/ Beider Anwendung "Melder" arbeitet die Bewegungserfassung stets
helligkeitsunabhangig.

i/ Beider Anwendung "Prasenzmelder fir Lichtregelung" (nur FB1) erfolgt die
Helligkeitsauswertung in der Funktionseinheit der Lichtregelung. Die
Dammerungsstufenauswertung ist dann fur den ersten Funktionsblock deaktiviert.

i/ Beider Anwendung Prasenzmelder wird bei helligkeitsabhangiger Bewegungserfassung
die Helligkeit auch bei aktiver Bewegungserfassung mit eingeschalteter Beleuchtung weiter
ausgewertet. Ubersteigt die gemessene Helligkeit eine definierte Ausschaltschwelle, die
sich aus der wirksamen Dammerungsstufe ableitet, werden keine weiteren Bewegungen
mehr ausgewertet und die Beleuchtung wird nach Ablauf einer parametrierbaren
Sendeverzogerung auch wahrend einer aktiven Bewegungserfassung abgeschaltet. Bei
helligkeitsunabhangiger Bewegungserfassung (Dammerungsstufe deaktiviert) ist folglich
auch die Abschalthelligkeit nicht wirksam.

Ruckmeldung aktive Dammerungsstufe

Die Rickmeldung der effektivim Funktionsblock gesetzten Dammerungsstufe ist Uber das 2
Byte Objekt "Aktive Dammerungsstufe" gemal DPT 9.004 mdglich. Dieses Objekt kann
wahlweise als aktives Meldeobjekt oder als passives Statusobjekt fungieren. Als aktives
Meldeobjekt wird bei jeder Anderung der Dammerungsstufe, nach einem ETS-
Programmiervorgang oder nach Busspannungswiederkehr (optional verzdgert) der aktuelle
Dammerungsstufen-Helligkeitswert einmal auf den Bus gesendet.

Externe Dammerungsstufenvorgabe

Die aktuell eingestellte Dammerungsstufe kann durch Senden eines 2 Byte Helligkeitswerts auf
das Objekt "Vorgabe Dammerungsstufe" gemal DPT 9.004 neu gesetzt werden. Dieses Objekt
ist projektierbar, wenn der Parameter "Objekt 'Vorgabe Dammerungsstufe™ auf der
Parameterseite "FBx - Helligkeitsauswertung" auf "freigegeben" eingestellt ist. Der Uber das
Objekt empfangene Dammerungsstufenwert bleibt bis zu einer neuen Vorgabe (externe
Dammerungsstufe, Teach-In oder IR-Fernbedienung) erhalten. Auch ein Busspannungsausfall
setzt einen Uber den Bus empfangenen Dammerungsstufenwert nicht zurtick. Ein ETS-
Programmiervorgang setzt die Dammerungsstufe automatisch auf die ETS-Vorgaben zurick,
wenn dies in der Konfiguration vorgesehen ist (siehe unten).
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(i] Die Sperrfunktion hat keinen Einfluss auf die externe Dammerungsstufenvorgabe.

Teach-In Funktion

Eine weitere Mdglichkeit zur benutzergefuhrten Dammerungsstufenanpassung ist die Teach-In
Funktion. Mit der Teach-In Funktion wird der wirksame Helligkeitswert verzégerungsfrei durch
Senden eines entsprechenden Telegramms auf das 1 Bit Objekt "Teach-In DAmmerungsstufe"
als neuer Dammerungsstufenwert idbernommen. Dieses Objekt ist projektierbar, wenn der
Parameter "Teach-In Funktion verwenden ?" auf der Parameterseite "FBx -
Helligkeitsauswertung" auf "ja" eingestellt ist.

Die Polaritat eines Teach-In-Telegramms ist durch den Parameter "Polaritat fiir Objekt 'Teach-
In Dammerungsstufe™ konfigurierbar. Je nach Parametrierung kann durch den Empfang des
entgegengesetzten Objektwerts (Teach-In inaktiv) auf die parametrierte Dammerungsstufe
zuruckgeschaltet werden. Die zuvor erlernte Dammerungsstufe geht dabei verloren. Ist die
Teach-In-Polaritat jedoch auf "1"- und "0"-aktiv parametriert, kann im laufenden Betrieb des
Gerats nicht mehr Uber dieses Objekt auf die parametrierte Dammerungsstufe riickgeschaltet
werden! Die mit der Teach-In-Funktion eingestellte neue Dammerungsstufe bleibt bis zu einer
neuen Vorgabe (externe Dammerungsstufe, Teach-In oder IR-Fernbedienung) erhalten. Auch
ein Busspannungsausfall setzt den neuen Dammerungsstufenwert nicht zuriick. Ein ETS-
Programmiervorgang setzt die Dammerungsstufe automatisch auf die ETS-Vorgaben zurtick,
wenn dies in der Konfiguration vorgesehen ist (siehe unten).

(i] Die Sperrfunktion hat keinen Einfluss auf die Teach-In-Funktion.

Dammerungsstufenvorgabe liber IR-Fernbedienung (Zubehor)

Die Einstellung der Dammerungsstufe des ersten Funktionsblocks ist optional auch durch die
IR-Fernbedienung moglich. Im Kapitel "Bedienung" wird die Vorgehensweise zur Einstellung
der Dammerungsstufe detailliert beschrieben.

Dammerungsstufe bei externer Bewegungsmeldung

Bei den Applikationstypen "Einzelgerat" und "Hauptstelle" kann an das Gerat ein externes
Bewegungssignal gesendet werden (bei "Einzelgerat" z. B. von einem Tastsensor als Trigger
einer Bewegungserfassung / bei "Hauptstelle" von den Nebenstellen). Wenn die
Dammerungsstufenauswertung auf "helligkeitsabhangig" konfiguriert ist, kann die Auswertung
der externen Bewegungsmeldungen beeinflusst werden. Der Parameter "Auswertung der
Dammerungsstufe bei externen Bewegungstelegramm" (bei einem Einzelgerat) oder
"Auswertung der Dammerungsstufe" (bei einer Hauptstelle) auf der Parameterseite "FBx -
Helligkeitsauswertung" definiert das Verhalten beim Empfang eines Bewegungstelegrammes.

Einstellmoglichkeiten bei einer Hauptstelle...

- "nurin der Hauptstelle":
Externe Bewegungssignale werden durch die Hauptstelle ignoriert, wenn sich die Helligkeit
oberhalb der Dammerungsstufe befindet.

- "in Haupt- und Nebenstelle":

Externe Bewegungssignale werden durch die Hauptstelle immer ausgewertet, auch dann,
wenn sich die Helligkeit oberhalb der Dammerungsstufe befindet.

Einstellmoglichkeiten bei einem Einzelgerat...

- "ja (helligkeitsabhangiger Betrieb)":
Externe Bewegungssignale werden ignoriert, wenn sich die Helligkeit oberhalb der
Dammerungsstufe befindet.
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- "nein (helligkeitsunabhangiger Betrieb)":

Externe Bewegungssignale werden immer ausgewertet, auch dann, wenn sich die
Helligkeit oberhalb der Dammerungsstufe befindet.

=

Bei einer helligkeitsunabhangigen Dammerungsstufenauswertung werden die externen
Bewegungsmeldungen in einem Einzelgerat oder in einer Hauptstelle immer ausgewertet.

Beim Applikationstyp "Nebenstelle" ist es nicht mdglich, dem Gerat externe
Bewegungsmeldungen zur Realisierung einer manuellen Bedienung (z. B. durch einen
Tastsensor) zuzufihren. Dies ist dann ausschlie3lich an der Hauptstelle mdglich.

=

Dammerungsstufe bei einem ETS-Programmiervorgang

Der Parameter "Dammerungsstufe im Gerat bei ETS-Download tberschreiben ?" bestimmt, ob
ein zuvor durch externe Objekt-Vorgabe oder durch Teach-In aktiv eingestellter und aktiver
Dammerungsstufenwert bei einem ETS-Programmiervorgang automatisch durch die in der ETS
konfigurierte Dammerungsstufe Uberschrieben wird. Bei der Einstellung "ja" wird der zuletzt
extern oder durch Teach-In vorgegebene und noch aktive Wert durch die ETS-Vorgabe ersetzt.
Bei "nein" bleibt die zuletzt extern oder durch Teach-In vorgegebene Dammerungsstufe auch
nach einem ETS-Programmiervorgang noch aktiv.

(il Wenn der Parameter "Dammerungsstufe im Gerat bei ETS-Download tiberschreiben ?" auf
"nein" eingestellt ist und nach der ersten ETS-Inbetriebnahme - sofern in der
Parametrierung vorgesehen - noch keine externe Vorgabe Uber das 2 Byte Objekt oder
durch Teach-In erfolgte, arbeitet das Gerat immer mit dem in der ETS konfigurierten Wert.
Erst nach einer erfolgten externen Vorgabe oder nach einem Teach-In verliert der ETS-
Parameter in der genannten Konfiguration seine Glltigkeit.

Umschaltung der Dammerungsstufenauswertung bei helligkeitsabhédngigem Betrieb

Es ist mdglich, im laufenden Betrieb des Gerats die Dammerungsstufenauswertung Uber das 1
Bit Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" aus- und wieder einzuschalten. Bei der
Verwendung von Haupt- und Nebenstellen ist die Verwendung dieses Objekts elementar, um
bei Ausgangsfunktionen ungleich des 1 Bit Datenformats die Nebenstellen in den
helligkeitsunabhangigen Betrieb schalten zu kénnen. Folglich sind bei der Projektierung des
Objekts die Applikationstypen zu unterscheiden...
- Applikationstyp "Einzelgerat":
Das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe” ist ein Eingang. Ein "1"-Telegramm
deaktiviert die Dammerungsstufe. Ein "0"-Telegramm gibt die
Dammerungsstufenauswertung wieder frei.
Nach Umschaltung in den helligkeitsunabhangigen Betrieb Giber das Objekt wird am Ende
einer aktiven Bewegungserfassung nicht wieder automatisch in den helligkeitsabhangigen
Betrieb umgeschaltet, wie es im helligkeitsabhangigen Betrieb der Fall ware.
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- Applikationstyp "Hauptstelle":
Das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe” ist ein Ein- und ein Ausgang.
Verwendung als Eingang: Ein "1"-Telegramm deaktiviert die Dammerungsstufe. Ein "0"-
Telegramm gibt die Dammerungsstufenauswertung wieder frei. Nach Umschaltung in den
helligkeitsunabhangigen Betrieb Gber das Objekt wird am Ende einer aktiven
Bewegungserfassung nicht wieder automatisch in den helligkeitsabhangigen Betrieb
umgeschaltet, wie es im helligkeitsabhangigen Betrieb der Fall ware.
Verwendung als Ausgang: Die Hauptstelle steuert Uber diesen Ausgang die Umschaltung
der Dammerungsstufenauswertung der Nebenstelle(n) in Abhangigkeit der eigenen
Dammerungsstufenauswertung. Genaueres zeigen die Applikationsbeispiele in dieser
Dokumentation (siehe Seite 80).
Kombinierte Verwendung des Objekts als Ein- und Ausgang: Wird die Hauptstelle in den
helligkeitsunabhangigen Betrieb umgeschaltet (Verwendung als Eingang), erfolgt GUber das
Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" keine Steuerung der
Dammerungsstufenauswertung der Nebenstelle(n) mehr (Ausgangsfunktion deaktiviert). Es
werden dann bis zur Rickschaltung in den helligkeitsabhangigen Betrieb keine
Telegramme mehr automatisch von der Hauptstelle ausgesendet! Um eine korrekte
Funktion von Haupt- und Nebenstelle(n) bei Umschaltung der Hauptstelle in den
helligkeitsunabhangigen Betrieb zu gewahrleisten, missen zeitgleich auch die
Nebenstelle(n) uber das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" in den
helligkeitsunabhangigen Betrieb umgeschaltet werden.
- Applikationstyp "Nebenstelle":
Das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" ist ein Eingang. Ein "1"-Telegramm
deaktiviert die Dammerungsstufe. Ein "0"-Telegramm gibt die
Dammerungsstufenauswertung wieder frei.
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4.2.4.3.7 Manuelle Bedienung

Die durch das Gerat angesteuerte Aktorik kann grundsatzlich auch manuell beispielsweise Uber
einen KNX-Tastsensor bedient werden. Da diese manuellen Bedienvorgange vom Gerat nicht
erfasst werden, kann es bei helligkeitsabhangigem Erfassungsbetrieb zu unerwinschten
Effekten kommen.

Beispiel: Durch eine manuell eingeschaltete Beleuchtung wird keine Bewegung erfasst, da die
Dammerungsstufe dauerhaft Gberschritten ist. Dadurch erfolgt auch keine automatische
Abschaltung der Beleuchtung durch das Gerat.

Um dieses Problem zu umgehen, stellen die Funktionsblécke FB1...FB5 in den
Applikationstypen "Einzelgerat" oder "Hauptstelle" fir eine manuelle externe Bedienung das 1
Bit Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" zur Verfigung. Eine manuelle Bedienung tber
dieses Objekt wird vom Gerat erfasst und entsprechend bearbeitet.

Manuelle Bedienung bei Anwendung "Deckenwachter” und "Prasenzmelder"” (ohne
Wirkung auf Lichtregelung)

Die Funktionsweise der manuellen Bedienung ist abhangig von der konfigurierten Betriebsart...

- Betriebsart"Vollautomat (Auto EIN, Auto AUS)":
EIN-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" -> Ausgang 1 und 2
senden - sofern konfiguriert - helligkeitsunabhangig die parametrierten Telegramme zu
"Beginn der Erfassung” (Senden wird erzwungen, eine Auswerteverzogerung wird nicht
berlcksichtigt). Zudem wird eine aktuelle Bewegung / Prasenz simuliert, wodurch die
parametrierte Sendeverzégerung gestartet wird. Der Funktionsblock arbeitet jetzt wie nach
einer erkannten Bewegung / Prasenz.
Spezielles Verhalten Deckenwachter: Wird keine weitere Bewegung / Prasenz erkannt,
sendet das Gerat nach Ablauf der Sendeverzdgerung die parametrierten Telegramme am
"Ende der Erfassung" Uber die Ausgange 1 und 2 (automatische Abschaltung). Neue
Bewegungserfassungen triggern die Sendeverzdgerung nach.
Spezielles Verhalten Prasenzmelder: Wird keine weitere Bewegung / Prasenz erkannt,
sendet das Gerat nach Ablauf der Sendeverzdgerung die parametrierten Telegramme am
"Ende der Erfassung" Gber die Ausgange 1 und 2. Neue Bewegungserfassungen triggern
die Sendeverzdgerung nach. Wird bei vorhandener Bewegung die Ausschalthelligkeit
dauerhaft Uberschritten, sendet das Gerat nach der parametrierten Abschaltverzogerung
die parametrierten Telegramme am "Ende der Erfassung" Uber die Ausgange 1 und 2.

AUS-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" -> Ausgang 1 und 2
senden - sofern konfiguriert - immer die parametrierten Telegramme am "Ende der
Erfassung". Eine aktive Bewegungs- / Prasenzerfassung wird geldscht. Danach ist der
Funktionsblock nach der parametrierten Verriegelungszeit fir eine erneute
Bewegungserkennung bereit.
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- Betriebsart "Halbautomat | (Manuell EIN, Auto AUS)":
EIN-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" -> Ausgang 1 und 2
senden - sofern konfiguriert - helligkeitsunabhangig die parametrierten Telegramme zu
"Beginn der Erfassung" (Senden wird erzwungen, eine Auswerteverzogerung wird nicht
berucksichtigt). Zudem wird eine aktuelle Bewegung / Prasenz simuliert, wodurch die
parametrierte Sendeverzdgerung gestartet wird. Die Bewegungs-/Prasenz-Erfassung wird
freigeschaltet. Der Funktionsblock arbeitet jetzt wie nach einer erkannten Bewegung /
Prasenz. Wird keine weitere Bewegung / Prasenz erkannt, sendet das Gerat nach Ablauf
der Sendeverzdgerung die parametrierten Telegramme am "Ende der Erfassung"“ Giber die
Ausgange 1 und 2 (automatische Abschaltung). Neue Bewegungserfassungen triggern die
Sendeverzogerung nach.
Spezielles Verhalten Prasenzmelder: Wird bei vorhandener Bewegung die
Ausschalthelligkeit dauerhaft Gberschritten, sendet das Gerat nach der parametrierten
Abschaltverzégerung die parametrierten Telegramme am "Ende der Erfassung" Gber die
Ausgange 1 und 2. Nach dem Ende der Bewegungserfassung (Telegramme am Ende der
Erfassung wurden gesendet) wird die Bewegungs-/Prasenz-Erfassung gesperrt.

AUS-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" -> Ausgang 1 und 2
senden - sofern konfiguriert - immer die parametrierten Telegramme am "Ende der
Erfassung". Eine aktive Bewegungs- / Prasenzerfassung wird geléscht und gesperrt. Fir
eine erneute Bewegungs-/Prasenz-Erfassung muss der Funktionsblock erst Giber ein EIN-
Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" aktiviert werden.

- Betriebsart "Halbautomat Il (Auto EIN, Manuell AUS)":
EIN-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" -> Ausgang 1 und 2
senden - sofern konfiguriert - helligkeitsunabhangig die parametrierten Telegramme zu
"Beginn der Erfassung" (Senden wird erzwungen, eine Auswerteverzégerung wird nicht
berlcksichtigt). Zudem wird eine aktuelle Bewegung / Prasenz simuliert, die
Sendeverzogerung wird in dieser Betriebsart jedoch nicht gestartet! Um die aktuelle
Bewegungs- / Prasenzerfassung zu beenden und die Telegramme am "Ende der
Erfassung" Uber die Ausgange 1 und 2 zu senden, muss ein AUS-Telegramm auf das
Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" gesendet werden.

AUS-Telegramm auf das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS" -> Ausgang 1 und 2
senden - sofern konfiguriert - immer die parametrierten Telegramme am "Ende der
Erfassung". Eine aktive Bewegungs- / Prasenzerfassung wird geléscht. Danach ist der
Funktionsblock nach der parametrierten Verriegelungszeit fiir eine erneute
Bewegungserkennung bereit.

Manuelle Bedienung bei Anwendung "Prasenzmelder fir Lichtregelung”

Beim Prasenzmelder fir Lichtregelung wird der Wert des Objekts "Beleuchtung manuell EIN/
AUS" gerateintern an die Lichtregelung weitergegeben, damit dort eine entsprechende
Bearbeitung vorgenommen werden kann. Zeitgleich wird auch eine aktive Prasenzerkennung
gestartet.

Das Verhalten Lichtregelung bei einer manuellen Bedienung ist in dem Kapitel "Lichtregelung”
naher beschrieben (siehe Seite 128).
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4.2.4.3.8 Applikationsbeispiele

Einzelgerat zur Beleuchtungssteuerung mit externer Bewegungserfassung

Anwendungsbeispiel:

Tastsensor an der Eingangstir eines Lagerraums aullerhalb des Erfassungsfeldes des Gerats.
Beim Betreten des Raums soll die Beleuchtung benutzergeflhrt eingeschaltet werden, noch
bevor der PIR-Erfassungsbereich betreten wird.

Alternative Anwendung:

Zentrales Einschalten der Beleuchtungseinrichtungen in einem Blrogebaude im Service- oder
Reinigungsfall. Automatisches Ausschalten, sofern keine Bewegungserfassungen mehr
vorliegen.

Tastsensor Deckenwéchter / Aktor
Préasenzmelder
[ Schalten™ Ext. Beweg. > usgang ingan

S SSLZLZ 7P g
RSN F A

‘erriegelun Licht- und tatus
Bewegungs-
sensorik

Bild 26: Applikationsbeispiel Einzelgerat mit externer Bewegungserfassung

Abhangig von der Parametereinstellung "Auswertung der Dammerungsstufe bei externem
Bewegungstelegramm" wird das Signal des Tastsensors helligkeitsabhangig (Auswertung der
konfigurierten Dammerungsstufe) oder helligkeitsunabhangig ausgewertet. In beiden Fallen
wird die eingeschaltete Beleuchtung am Ende der Bewegungserfassung wieder automatisch
abgeschaltet (bei entsprechender Parametrierung).

Haupt- und Nebenstellenanordnung zur Beleuchtungssteuerung ohne
Dammerungsstufenauswertung

Anwendungsbeispiel:
In einem Raum ohne Tageslicht soll eine Beleuchtung angesteuert werden.

Parametrierung Hauptstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsunabhangig

Parametrierung Nebenstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsunabhangig

Deckenwaéchter / Deckenwéchter / Aktor
Prasenzmelder Présenzmelder
Nebenstelle Hauptstelle

Deakt. D4m.st [Bewegung | Ext. Beweg; Deakt. D&m.st

Ext. Beweg. é

Licht- und Licht- und

(Verriegelung > Bewegungs- [Verriegelung > Bewegungs- Status
sensorik sensorik

Bild 27: Applikationsbeispiel Haupt- und Nebenstelle ohne Dammerungsstufenauswertung

[_Ausgang | Eingang >

— (X
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Das System ist so projektiert, dass keine Dammerungsstufenauswertung stattfindet. Folglich

fuhrt jede Bewegungserfassung von Haupt- und Nebenstelle immer zur Telegrammausgabe
oder Nachtriggerung der Sendeverzoégerung in der Hauptstelle.

Haupt- und Nebenstellenanordnung zur Beleuchtungssteuerung mit
Dammerungsstufenauswertung in der Hauptstelle

Anwendungsbeispiel:

Deckenwachter-Hauptstelle mit einer oder mehreren Deckenwachter-Nebenstellen in einem
Durchgangsbereich mit Tageslicht. Die Hauptstelle ist optimal montiert, so dass Utber den
Helligkeitssensor des Gerats zuverlassig das Tageslicht erfasst werden kann. Eine
Helligkeitsauswertung an den Nebenstellen ist nicht erforderlich.

Parametrierung Hauptstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsabhangig
Auswertung der Dammerungsstufe nur in der Hauptstelle

Parametrierung Nebenstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsunabhangig

Deckenwaéchter / Deckenwéchter / Aktor
Prasenzmelder Préasenzmelder
Nebenstelle Hauptstelle

Deakt. D4m.st [Bewegung | Ext. Beweg; Deakt. D&m.st

Ext. Beweg. é

Licht- und Licht- und

[Verriegelung™> Bewegungs- [Verriegelung™> Bewegungs- Status
sensorik sensorik

Bild 28: Applikationsbeispiel Haupt- und Nebenstelle mit Dammerungsstufenauswertung
in der Hauptstelle

[_Ausgang | Eingang >

— (X

Das System ist so projektiert, dass nur am Ort der Hauptstelle die Helligkeit im Raum erfasst
und mit der dort eingestellten Dammerungsstufe verglichen wird. Die Helligkeitsverhaltnisse an
den Nebenstellen sind fur die Steuerung der Beleuchtungsverhaltnisse irrelevant. Die externe
Bewegungsmeldung wird der Dammerungsstufenauswertung der Hauptstelle unterworfen. Ist
es an der Hauptstelle hell genug, werden Bewegungstelegramme der Nebenstellen verworfen.
Idealer Weise arbeiten die Nebenstellen helligkeitsunabhangig.

Haupt- und Nebenstellenanordnung zur Beleuchtungssteuerung mit
Dammerungsstufenauswertung in der Hauptstelle und allen Nebenstellen

Anwendungsbeispiel:

Deckenwachter-Hauptstelle mit einer oder mehreren Deckenwachter-Nebenstellen in einem
Treppenhaus oder einem grof3en Lagerraum mit unterschiedlichen Tageslichtverhaltnissen. Die
Gerate sind auf unterschiedlichen Etagen oder in verschiedenen Raumbereichen montiert und
erfassen unabhangig voneinander die Tageslichtsituation.

Parametrierung Hauptstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsabhangig
Auswertung der Dammerungsstufe in Haupt- und Nebenstelle

Parametrierung Nebenstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsabhangig

Best.-Nr. 2106 02 Seite 81 von 203
Best.-Nr. 2106 04



Software "Prasenzmelder AO1111"
G I RA Funktionsbeschreibung
Das System ist so projektiert, dass an jedem Ort (Hauptstelle und Nebenstellen) sowohl
Bewegung als auch Helligkeit erfasst und ausgewertet werden. Die verteilte Helligkeitsmessung
und Helligkeitsauswertung wird zur Steuerung der Beleuchtungsverhaltnisse verwendet. Die
Bewegungsmeldungen der Nebenstellen werden nicht explizit nur der
Dammerungsstufenauswertung der Hauptstelle unterworfen. Folglich flhrt jedes
Bewegungstelegramm unmittelbar zu einer Telegrammauslésung am Beginn der Erfassung
oder zur Nachtriggerung der Sendeverzdgerung.
In diesem Applikationsbeispiel muss zwischen der Hauptstelle und den Nebenstellen eine
Steuerung der Dammerungsstufe erfolgen. Nach Erkennen einer Bewegung (egal an welcher
Stelle) und dem daraus resultierenden Einschalten der Beleuchtung muss die
Dammerungsstufenauswertung bis zum Ablauf der zusatzlichen Sendeverzdgerung in der
Hauptstelle und bei allen Nebenstellen helligkeitsunabhangig erfolgen. Dadurch wird
gewahrleistet, dass langer andauernde Bewegungsvorgange weiterhin durch alle Nebenstellen
erfasst werden kénnen, wodurch das Nachtriggern der Sendeverzégerung in der Hauptstelle
erfolgen kann. Hierzu muss zu Beginn einer Erfassung die Hauptstelle die Dammerungsstufen
in den Nebenstellen auf "helligkeitsunabhangig" einstellen und nach Ablauf der zusatzlichen
Sendeverzoégerung wieder auf "helligkeitsabhangig" zurtickstellen.
Die Steuerung der Dammerungsstufen in den Nebenstellen muss je nach konfigurierter
Ausgangsfunktion unterschiedlich erfolgen. Dies zeigen die folgenden Applikationsbeispiele...

Beispiel Ausgangsfunktion "Schalten" (KNX Master Slave Solution 1)

In diesem Beispiel wird die Dammerungsstufenauswertung der Nebenstellen durch das Schalt-
Ausgangstelegramm der Hauptstelle deaktiviert und aktiviert. Die Objekte “Deaktivierung
Dammerungsstufe” der Nebenstellen kbnnen mit der selben Gruppenadresse verknlpft werden
wie das Objekt "Ausgang x - Schalten" der Hauptstelle.

Deckenwéchter / Deckenwéchter / Aktor
Prasenzmelder Prasenzmelder
Nebenstelle Haug 1

[Bewegung | Ext. Beweg; Deakt. Dam.st.

% [Ausg. Schalten p—>{ Schalten > _/

Licht- und Licht- und

Verriegelung™ Bewegungs- [Verriegelung > Bewegungs- Status
sensorik sensorik

Bild 29: Applikationsbeispiel mit Dammerungsstufenauswertung
in der Hauptstelle und in den Nebenstellen
fur das Datenformat "Schalten"

Fall A - Bewegung wird durch die Hauptstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch die Hauptstelle sendet diese,
sofern die Dammerungsstufe unterschritten ist, ein EIN-Telegramm an den Schaltaktor, so dass
die Beleuchtung eingeschaltet wird. Dieses EIN-Telegramm empfangen alle Nebenstellen an
Ihrem Eingang “Deaktivierung Dammerungsstufe®, wodurch die Nebenstellen in die
helligkeitsunabhangige Bewegungserfassung umschalten und dadurch in der Lage sind,
Bewegungen im eigenen Erfassungsbereich bei nun eingeschaltetem Kunstlicht zu erkennen.
Ende der Erfassung: Nach Ablauf der zusatzlichen Sendeverzdgerung in der Hauptstelle sendet
diese ein AUS-Telegramm an den Schaltaktor, so dass die Beleuchtung ausgeschaltet wird.
Dieses AUS-Telegramm empfangen alle Nebenstellen am Eingang “Deaktivierung
Dammerungsstufe®, wodurch diese wieder auf helligkeitsabhangige Bewegungserfassung
umschalten.

Fall B - Bewegung wird durch eine Nebenstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch eine Nebenstelle sendet diese,
sofern die Dammerungsstufe unterschritten ist, zyklisch Bewegungstelegramme Uber das
Objekt "Bewegung" an die Hauptstelle. Die Hauptstelle wertet die externe Bewegung aus und
sendet ein EIN-Telegramm an den Schaltaktor, so dass die Beleuchtung eingeschaltet wird.
Dieses EIN-Telegramm empfangen alle anderen Nebenstellen an lhrem Eingang “Deaktivierung
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Dammerungsstufe®, wodurch alle Nebenstellen in die helligkeitsunabhangige
Bewegungserfassung umschalten und dadurch in der Lage sind, Bewegungen im eigenen
Erfassungsbereich bei nun eingeschaltetem Kunstlicht zu erkennen.

Ende der Erfassung: Wenn durch eine Nebenstelle keine Bewegung mehr im eigenen
Erfassungsbereich erkannt wird, sendet das betroffene Gerat keine Bewegungstelegramme
mehr an die Hauptstelle. Sobald jede der Nebenstellen keine Bewegung mehr erkennt, bleiben
Bewegungstelegramme vollstandig aus. Die Hauptstelle erkennt das Ausbleiben der externen
Bewegungstelegramme und startet die zusatzliche Sendeverzdgerung. Nach Ablauf der
zusatzlichen Sendeverzdgerung sendet die Hauptstelle ein AUS-Telegramm an den
Schaltaktor, wodurch die Beleuchtung ausgeschaltet wird. Dieses AUS-Telegramm empfangen
alle Nebenstellen an lhrem Eingang "Deaktivierung Dammerungsstufe", wodurch diese wieder
auf helligkeitsabhangige Bewegungserfassung umschalten.

Fall C - Verriegelung der Bewegungsauswertung:

Es ist erforderlich, die PIR-Sensorik beim Ausschalten der Beleuchtung fir eine gewisse Dauer
zu verriegeln. Es muss sicher verhindert werden, dass es infolge der Warmeanderung durch
Ein- und Ausschalten der Lampen zu einer fehlerhaften Bewegungserfassung kommt. Die
Verbindung des 1 Bit Schaltstatus-Riickmeldeobjekts des Schaltaktors (bei mehreren
angesteuerten Aktoren sollte immer nur ein Aktor den Status Ubermitteln) mit den Objekten
"Verriegelung PIR-Sensorik" der Hauptstelle und der Nebenstellen dient zur Aktivierung der
Verriegelungszeit beim Ein- oder Ausschalten der Beleuchtung. Der angebundene Aktor muss
seinen Status bei Anderung aktiv aussenden.

Option: Im Falle eines beim Schaltaktor nicht vorhandenen Schaltstatus-Rickmeldeobjekts,
muss das Ausgangsobjekt "Schalten" der Hauptstelle mit den Verriegelungs-Objekten
verbunden werden.

Beispiel Ausgangsfunktionen "Schalten", "Schalten mit Zwangsstellung", "Dimmwertgeber",
"Lichtszenennebenstelle" und "Helligkeitswertgeber" (Allgemeine Lésung zur
Beleuchtungssteuerung)

In diesem Beispiel wird die Dammerungsstufenauswertung der Nebenstellen durch die
Hauptstelle tGber das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" deaktiviert und aktiviert. Diese
datenformatunabhangige Universal-Lésung beschrankt sich nicht nur auf die Ausgangsfunktion
Schalten. Es muss eine separate Gruppenadresse fir die Dammerungsstufensteuerung
verwendet werden.

Deckenwaéchter / Deckenwéchter / Aktor
Prasenzmelder Présenzmelder
Nebenstelle Hauy [l
[Bewegung >{Ext. Beweg. [Deakt. Dam.st.

Ausgan {_Eingang >

— (X

Licht- und Licht- und
(Verriegelung > Bewegungs- [Verriegelung > Bewegungs- Status
sensorik sensorik

Bild 30: Applikationsbeispiel mit Dammerungsstufenauswertung
in der Hauptstelle und in den Nebenstellen
Universal-Losung fur alle Datenformate

Fall A - Bewegung wird durch die Hauptstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch die Hauptstelle sendet diese,
sofern die Dammerungsstufe unterschritten ist, ein EIN-Telegramm (ber das Ausgangsobjekt
an den Schaltaktor, so dass die Beleuchtung eingeschaltet wird. Zudem sendet die Hauptstelle
ein EIN-Telegramm Uber das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" an alle Nebenstellen,
wodurch diese in die helligkeitsunabhangige Bewegungserfassung umschalten und dadurch in
der Lage sind, Bewegungen im eigenen Erfassungsbereich bei nun eingeschaltetem Kunstlicht
zu erkennen.

Ende der Erfassung: Nach Ablauf der zusatzlichen Sendeverzdgerung in der Hauptstelle sendet
diese ein AUS-Telegramm Uber das Ausgangsobjekt an den Schaltaktor, so dass die
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Beleuchtung ausgeschaltet wird. Zudem sendet sie ein AUS-Telegramm Uber das Objekt

"Deaktivierung Dammerungsstufe" an alle Nebenstellen, wodurch diese wieder auf
helligkeitsabhangige Bewegungserfassung umschalten.

Fall B - Bewegung wird durch eine Nebenstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch eine Nebenstelle sendet diese,
sofern die Dammerungsstufe unterschritten ist, zyklisch Bewegungstelegramme Uber das
Objekt "Bewegung" an die Hauptstelle. Die Hauptstelle wertet die externe Bewegung aus und
sendet ein EIN-Telegramm Uber das Ausgangsobjekt an den Schaltaktor, so dass die
Beleuchtung eingeschaltet wird. Zudem sendet die Hauptstelle ein EIN-Telegramm Uber das
Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" an alle Nebenstellen, wodurch diese in die
helligkeitsunabhangige Bewegungserfassung umschalten und dadurch in der Lage sind,
Bewegungen im eigenen Erfassungsbereich bei nun eingeschaltetem Kunstlicht zu erkennen.
Ende der Erfassung: Wenn durch eine Nebenstelle keine Bewegung mehr im eigenen
Erfassungsbereich erkannt wird, sendet das betroffene Gerat keine Bewegungstelegramme
mehr an die Hauptstelle. Sobald jede der Nebenstellen keine Bewegung mehr erkennt, bleiben
Bewegungstelegramme vollstandig aus. Die Hauptstelle erkennt das Ausbleiben der externen
Bewegungstelegramme und startet die zusatzliche Sendeverzdgerung. Nach Ablauf der
zusatzlichen Sendeverzégerung sendet die Hauptstelle Uber das Ausgangsobjekt ein AUS-
Telegramm an den Schaltaktor, wodurch die Beleuchtung ausgeschaltet wird. Zudem sendet
die Hauptstelle ein AUS-Telegramm Uber das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe" an alle
Nebenstellen, wodurch diese wieder auf helligkeitsabhangige Bewegungserfassung
umschalten.

Fall C - Verriegelung der Bewegungsauswertung:

Es ist erforderlich, die PIR-Sensorik beim Ausschalten der Beleuchtung fir eine gewisse Dauer
zu verriegeln. Es muss sicher verhindert werden, dass es infolge der Warmeanderung durch
Ein- und Ausschalten der Lampen zu einer fehlerhaften Bewegungserfassung kommt. Die
angesteuerten Aktoren miassen hierzu uber ein 1 Bit Schaltstatus-Rickmeldeobjekt verfugen.
Die Verbindung des Schaltstatus-Ruckmeldeobjekts des Aktors (bei mehreren angesteuerten
Aktoren sollte immer nur ein Aktor den Status Ubermitteln) mit den Objekten "Verriegelung PIR-
Sensorik" der Hauptstelle und der Nebenstellen dient zur Aktivierung der Verriegelungszeit
beim Ein- oder Ausschalten der Beleuchtung. Der angebundene Aktor muss seinen Status bei
Anderung aktiv aussenden.

(i) Das Aussenden der Telegramme Uiber das Objekt "Deaktivierung Dammerungsstufe"
erfolgt durch die Hauptstelle auch dann, wenn die Dammerungsstufenauswertung auf
helligkeitsunabhangig eingestellt ist.

Beispiel Ausgangsfunktion "Treppenhausfunktion” (KNX Master Slave Solution 2)

Bei der Treppenhausfunktion ist die Nachlaufzeit (Treppenhauszeit) der Beleuchtung im KNX-
Aktor projektiert. Die Hauptstelle sendet in diesem Fall zum Einschalten der Beleuchtung fur die
Dauer der Bewegung zyklisch EIN-Telegramme an den Aktor. Wird keine Bewegung mehr
erkannt, werden von der Hauptstelle keine Telegramme mehr an den Aktor gesendet. Durch
das Ausbleiben der EIN-Telegramme wird die Nachlaufzeit im Aktor nicht mehr nachgetriggert.
Nach Ablauf der Nachlaufzeit schaltet der Aktor die Beleuchtung wieder aus.

Auch bei der Ausgangsfunktion "Treppenhausfunktion" muss zwischen Haupt- und Nebenstelle
(n) eine Steuerung der Dammerungsstufe erfolgen. Diese erfolgt dabei abweichend zu den
vorhergehenden Applikationsbeispielen anderer Ausgangsfunktionen. Die Deaktivierung und
Aktivierung der Dammerungsstufe in den Nebenstelle(n) erfolgt Gber das Objekt "Externe
Bewegung", worlber die zyklischen EIN-Telegramme der Hauptstelle empfangen werden.
Diese Telegramme werden aber nicht als Bewegung ausgewertet, sondern dienen der
Umschaltung der Dammerungsstufenauswertung. Wahrend des Empfangs der zyklischen EIN-
Telegramme wird die Dammerungsstufenauswertung deaktiviert. Bleiben die EIN-Telegramme
der Hauptstelle wahrend der Nachlaufzeit aus, aktivieren die Nebenstellen wieder die
Dammerungsstufenauswertung. Folglich ist es erforderlich, dass die Nebenstellen Uber die
Aktor-Nachlaufzeit informiert sind.

Hierzu mussen die Nebenstellen auf die selbe Nachlaufzeit parametriert werden wie der Aktor.
Dies ist in jeder Nebenstelle moglich, indem auf der Parameterseite "FBx - Ende Erfassung"
zunachst der Parameter "Hauptstelle "Treppenhausfunktion' mit Nachlaufzeit im Aktor ?" auf "ja"
und im Anschluss der Parameter "Zusatzliche Sendeverzégerung" auf die erforderliche
Nachlaufzeit parametriert wird. Jedes EIN-Telegramm der Hauptstelle triggert die Nachlaufzeit
in den Nebenstellen nach.
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(i] Die in der Hauptstelle und in den Nebenstellen projektierte "Zusatzliche
Sendeverzégerung" muss identisch sein und mit der Nachlaufzeit im Aktor
Ubereinstimmen, damit die Dammerungsstufensteuerung fehlerfrei funktioniert. In der

Hauptstelle sollte keine "Adaptive zusatzliche Sendeverzégerung" und auch keine
Zeitverlangerung projektiert sein.

(i] Der Empfang eines "Aus-Telegramms" (iber das Objekt "Externe Bewegung" fiihrt zur
direkten Aktivierung der Dammerungsstufenauswertung (helligkeitsabhangiger Betrieb) in
den Nebenstellen.

Deckenwichter / Deckenwéchter / Aktor
Prasenzmelder Prasenzmelder
Nebenstelle Haug 1

[Bewegung | Ext. Beweg; Deakt. Dam.st.

% Ausg. Schalten> Schalten _/ g
Licht- und Licht- und

[Verriegelung™> Bewegungs- [Verriegelung™> Bewegungs- Status
sensorik sensorik

Bild 31: Applikationsbeispiel mit Dammerungsstufenauswertung
in der Hauptstelle und in den Nebenstellen
fur Ausgangsfunktion "Treppenhausfunktion”

Fall A - Bewegung wird durch die Hauptstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch die Hauptstelle sendet diese,
sofern die Dammerungsstufe unterschritten ist, zyklisch EIN-Telegramme (Zykluszeit =
Parameter "Zeit fir Zyklisches Senden") Uber das Ausgangsobjekt an den Schaltaktor, so dass
die Beleuchtung eingeschaltet wird. Diese EIN-Telegramme empfangen auch alle Nebenstellen
an lhrem Eingang "Externe Bewegung", wodurch diese in die helligkeitsunabhangige
Bewegungserfassung umschalten und dadurch in der Lage sind, Bewegungen im eigenen
Erfassungsbereich bei nun eingeschaltetem Kunstlicht zu erkennen.

Ende der Erfassung: Nach Ablauf der Sendeverzdgerung nach letzter erkannter Bewegung
sendet die Hauptstelle kein EIN-Telegramm mehr an den Schaltaktor, so dass die Beleuchtung
ausgeschaltet wird (Sendeverzégerung = Nachlaufzeit des Aktors). Durch das Ausbleiben von
Bewegungsmeldungen in Form von EIN-Telegrammen wechseln die Nebenstellen wieder in die
helligkeitsabhangige Bewegungserfassung zurlick.

Fall B - Bewegung wird durch eine Nebenstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch eine Nebenstelle sendet diese,
sofern die Dammerungsstufe unterschritten ist, zyklisch Bewegungstelegramme Uber das
Objekt "Bewegung" an die Hauptstelle. Die Hauptstelle wertet die externe Bewegung aus und
sendet zyklisch EIN-Telegramme Uber das Ausgangsobjekt an den Schaltaktor, so dass die
Beleuchtung eingeschaltet wird. Diese EIN-Telegramme empfangen auch alle Nebenstellen an
Ihrem Eingang "Externe Bewegung", wodurch diese in die helligkeitsunabhangige
Bewegungserfassung umschalten und dadurch in der Lage sind, Bewegungen im eigenen
Erfassungsbereich bei nun eingeschaltetem Kunstlicht zu erkennen.

Ende der Erfassung: Wenn durch eine Nebenstelle keine Bewegung mehr im eigenen
Erfassungsbereich erkannt wird, sendet das betroffene Gerat keine Bewegungstelegramme
mehr an die Hauptstelle. Sobald jede der Nebenstellen keine Bewegung mehr erkennt, bleiben
Bewegungstelegramme vollstandig aus. Die Hauptstelle erkennt das Ausbleiben der externen
Bewegungstelegramme nach Ablauf der parametrierten Sendeverzégerung nach letzter
erkannter Bewegungsmeldung und sendet kein EIN-Telegramm mehr an den Schaltaktor, so
dass die Beleuchtung nach Ablauf der Treppenhauszeit im Aktor ausgeschaltet wird
(Sendeverzdgerung = Nachlaufzeit des Aktors). Durch das Ausbleiben von
Bewegungsmeldungen in Form von EIN-Telegrammen wechseln die Nebenstellen wieder in die
helligkeitsabhangige Bewegungserfassung zurlck.

Fall C - Verriegelung der Bewegungsauswertung:
Es ist erforderlich, die PIR-Sensorik beim Ausschalten der Beleuchtung fir eine gewisse Dauer
zu verriegeln. Es muss sicher verhindert werden, dass es infolge der Warmeanderung durch
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Ein- und Ausschalten der Lampen zu einer fehlerhaften Bewegungserfassung kommt. Die
angesteuerten Aktoren mussen hierzu uber ein 1 Bit Schaltstatus-Rickmeldeobjekt verfugen.
Die Verbindung des Schaltstatus-Rickmeldeobjekts des Aktors (bei mehreren angesteuerten
Aktoren sollte immer nur ein Aktor den Status Ubermitteln) mit den Objekten "Verriegelung PIR-
Sensorik" der Hauptstelle und der Nebenstellen dient zur Aktivierung der Verriegelungszeit

beim Ein- oder Ausschalten der Beleuchtung. Der angebundene Aktor muss seinen Status bei
Anderung aktiv aussenden.

Haupt- und Nebenstellenanordnung zur Steuerung beleuchtungsunabhangiger Anlagen
ohne Dammerungsstufenauswertung

Anwendungsbeispiel:

Bei den beleuchtungsunabhangigen Ausgangsfunktionen erfolgt die Bewegungserfassung in
den Haupt- und Nebenstellen Ublicherweise helligkeitsunabhangig. Prasenzmelder-Hauptstelle
mit einer oder mehreren Prasenzmelder-Nebenstellen in einem Biro mit unterschiedlichen
Tageslichtverhaltnissen. Die Gerate erfassen unabhangig voneinander die Tageslichtsituation.

Parametrierung Hauptstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsunabhangig
Auswertung der Dammerungsstufe in Haupt- und Nebenstelle

Parametrierung Nebenstelle:
Auswertung Dammerungsstufe = helligkeitsunabhangig

Das System ist so projektiert, dass an jedem Ort (Hauptstelle und Nebenstellen) sowohl
Bewegung als auch Helligkeit erfasst und ausgewertet werden. Die verteilte Helligkeitsmessung
und Helligkeitsauswertung wird zur Steuerung beleuchtungsaunabhangiger Anlagen (z. B.
Raumtemperaturregelung -> Betriebsmodusumschaltung, Sollwertvorgabe, Prasenzsignal)
verwendet. Die Bewegungsmeldungen der Nebenstellen werden nicht explizit nur der
Dammerungsstufenauswertung der Hauptstelle unterworfen. Folglich fuhrt jedes
Bewegungstelegramm unmittelbar zu einer Telegrammauslésung am Beginn der Erfassung
oder zur Nachtriggerung der Sendeverzégerung.

Deckenwéchter / Deckenwichter / Aktor
Prasenzmelder Prasenzmelder
Nebenstelle Haup 1
Deakt. D&m.st, Bewegung Ext. Beweg> le

Ausgang >

[Ext. Beweg. %

Licht- und Licht- und

riegelung > Bewegungs- [Vertiegelung > Bewegungs- Status
sensorik sensorik

Bild 32: Applikationsbeispiel ohne Dammerungsstufenauswertung
in der Hauptstelle und in den Nebenstellen
fur Ausgangsfunktionen "Temperaturwertgeber" und "Betriebsmodus Raumtemperaturregler”

Fall A - Bewegung wird durch die Hauptstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch die Hauptstelle sendet diese das
Telegramm zu Beginn der Erfassung an den Regler oder Aktor und I6st dementsprechend
Aktionen aus (z. B. Komfortbetrieb, angehobener Sollwert).

Ende der Erfassung: Nach Ablauf der zusatzlichen Sendeverzdgerung in der Hauptstelle sendet
diese das Telegramm am Ende der Erfassung an den Regler oder Aktor und 16st erneut
Aktionen aus (z. B. Standby-Betrieb, abgesenkter Sollwert).

Fall B - Bewegung wird durch eine Nebenstelle erkannt:

Beginn der Erfassung: Nach Erkennen einer Bewegung durch eine Nebenstelle sendet diese
zyklisch Bewegungstelegramme Uber das Objekt "Bewegung" an die Hauptstelle. Diese erkennt
die externe Bewegung und sendet das Telegramm zu Beginn der Erfassung an den Regler oder
Aktor und I6st dementsprechend Aktionen aus (z. B. Komfortbetrieb, angehobener Sollwert).
Ende der Erfassung: Wenn durch eine Nebenstelle keine Bewegung mehr im eigenen
Erfassungsbereich erkannt wird, sendet das betroffene Gerat keine Bewegungstelegramme
mehr an die Hauptstelle. Sobald jede der Nebenstellen keine Bewegung mehr erkennt, bleiben
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Bewegungstelegramme vollstandig aus. Die Hauptstelle erkennt das Ausbleiben der externen
Bewegungstelegramme und startet die zusatzliche Sendeverzdgerung. Nach Ablauf der
zusatzlichen Sendeverzdgerung sendet die Hauptstelle Uber das Ausgangsobjekt das

Telegramm am Ende der Erfassung an den Regler oder Aktor und I6st Aktionen aus (z. B.
Standby-Betrieb, abgesenkter Sollwert).
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4.2.4.3.9 Verhalten zu Beginn einer Erfassung

Gesamtbewegung

Eine Gesamtbewegung wird definiert als der Zeitraum vom Anfang des ersten
Erfassungsimpulses der PIR-Sensorik (Beginn der Erfassung) zuziglich der
Gesamtverzogerung, die haufig auch Nachlaufzeit genannt wird. Die Gesamtverzégerung setzt
sich zusammen aus der immer vorhandenen Standardverzogerung (10 Sekunden), welche
unmittelbar nach dem letzten aktiven Bewegungssignal beginnt, und der in der ETS
konfigurierbaren und optional per Bustelegramm verlangerbaren zusatzlichen
Sendeverzogerung.

Falls in der ETS parametriert, kann zusatzlich eine Auswerteverzégerung zu Beginn der
Erfassung eingestellt werden um kurzzeitige Bewegungen zu ignorieren.

Gesamtbewegung

: ) Gesamtverzégerung .

' ) 1

Bewegung Standard- zusatzliche-

: . verzégerung Sendeverzdégerung

T i T EIN-Telegramm
> l AUS-Telegramm
t

tzyki A tzyki A

T > > l A zyklisches

t i EIN-Telegramm
helligkeitsunabhangiger Betrieb L tzykl Zykluszeit
t
Umschaltung Umschaltung
helligkeitsunabhéngig helligkeitsabhangig

Bild 33: Gesamtbewegung mit Bewegungserfassung, Standardverzégerung und zusatzlicher
Sendeverzégerung

Es kdnnen Telegramme zu Beginn, wahrend und am Ende einer Bewegungserfassung
ausgesendet werden. Wahrend einer Bewegungserfassung befindet sich der betroffene
Funktionsblock in Bezug auf die Dammerungsstufe immer im helligkeitsunabhangigen Betrieb.
Folglich wird unabhangig von der Umgebungshelligkeit und solange die Abschalthelligkeit (nur
bei Prasenzmelderbetrieb) nicht Gberschritten wurde bei jeder neuen Bewegungserkennung die
Gesamtverzégerung neu angestofien.

Es ist zu beachten, dass der Funktionsblock am Ende einer Erfassung immer in den
helligkeitsabhangigen Betrieb umschaltet, wenn die Dammerungsstufe nicht auf
helligkeitsunabhangig eingestellt ist. Demnach ist besondere Sorgfalt geboten, da keine
Bewegungserfassungen mehr stattfinden, wenn die Umgebungshelligkeit durch eine am Ende
der Erfassung eingeschaltete Beleuchtung stets oberhalb der Dammerungsstufe liegt.

Telegrammausgabe bei einer Bewegungserfassung

Das Verhalten der Ausgange 1 und 2 bei Erkennung einer Bewegung kann, abhangig von der
konfigurierten Ausgangsfunktion (siehe Seite 72), getrennt parametriert werden. Zu jedem
Ausgang kann in der ETS auf den Parameterseiten der Ausgange festgelegt werden, ob zu
Beginn einer neuen Bewegungserfassung Telegramme auf den Bus gesendet werden sollen.
Die entsprechenden Befehle (z. B. Schaltbefehle oder Helligkeitswerte) sind dann in
Abhangigkeit der eingestellten Funktion parametrierbar. Sofern zu Beginn einer Erfassung ein
Telegramm ausgesendet werden soll, kann optional das zyklische Senden wahrend der
laufenden Bewegungserfassung oder die Telegrammauslosung bei Nachtriggerung konfiguriert
werden (siehe weiter unten).

Um bei kurzzeitigen Bewegungserfassungen keine Telegramme auszusenden, kann eine die
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Auswerteverzogerung parametriert werden. Damit ist es moglich, die Telegramme von Ausgang
1 und 2 erst bei einer langer andauernden Bewegung auszusenden.

Wahrend einer Bewegungserfassung kénnen alternativ zueinander das zyklische Senden oder
die Telegrammauslosung bei Nachtriggerung konfiguriert werden...

Zyklisches Senden:

Durch die Einstellung des Parameters "Zyklisches Senden wahrend der Erfassung?" auf
"ja" wird die zyklische Telegrammausgabe wahrend einer Bewegungserfassung aktiviert.
Die zyklische Ausgabe erfolgt dabei nur wahrend erkannter Warmebewegungen und
innerhalb der Standardverzogerung. Wahrend einer aktiven zusatzlichen
Sendeverzogerung wird nicht zyklisch gesendet.

Erfasst das Gerat wahrend einer laufenden zusatzlichen Sendeverzégerung wieder eine
neue Bewegung (Nachtriggerung), so wird erneut die Standardverzégerung gestartet und
die zyklische Telegrammausgabe entweder fortgefuhrt (wenn die letzte Zykluszeit nach
dem vorhergehenden Telegramm noch nicht abgelaufen ist) oder durch sofortiges Senden
neu gestartet (wenn die letzte Zykluszeit bereits abgelaufen ist).

Der Parameter "Zeit flr zyklisches Senden" definiert den Zeitabstand der Telegramme.

zusétzliche
Sendeverzdgerung
Bewegung Standard- Standard-
verzégerung verzdgerung
T takl toykl A tzya A tzyki i

>

t

Kein Telegramm

Bewegung Standard- zusétzliche Standard-
verzégerung Sendeverzdgerung verzdgerung
T tzyki A tzyki - . A tzyki A

Kein Telegramm

Bild 34: Zyklisches Senden wahrend einer Bewegungserfassung

Telegrammauslésung bei Nachtriggerung:

Sofern das zyklische Senden nicht aktiviert ist, kann ein Ausgang das Telegramm zu
Beginn der Erfassung bei einer Nachtriggerung wiederholen. Eine Nachtriggerung findet
statt, wenn das Gerat wahrend einer laufenden zusatzlichen Sendeverzégerung eine neue
Bewegung erkennt. Bei Nachtriggerung wahrend der Standardverzdgerung wird kein
Telegramm gesendet!

Die Telegrammauslésung bei Nachtriggerung wird durch den gleichnamigen Parameter in
der ETS aktiviert.
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Start zusatzliche Start zusatzliche
Sendeverzégerung Sendeverzdgerung
Bewegung Standard- Bewegung Standard-
verzdgerung verzdgerung

72 Ml Z /

T

Telegramm bei Nachtriggerung t

Start zuséatzliche
Sendeverzégerung

Bewegung Standard- Bewegung Standard-
verzdgerung verzégerung

INZANNZZ: e

T

Telegramm bei Nachtriggerung t

Bild 35: Telegrammauslésung bei Nachtriggerung

Auswerteverzogerung

Die Auswerteverzdgerung zu Beginn einer Bewegungserfassung dient dazu, auf eine nur
kurzzeitig erfasste Bewegung (z. B. das schnelle Durchschreiten eines Raums) nicht zu
reagieren. Erst bei einer langer andauernden Erfassung wird die Bewegung bearbeitet und -
falls parametriert - das Telegramm zu Beginn der Erfassung gesendet. Bei Erfassung des
ersten Bewegungsimpulses einer neuen Bewegung wird zunachst die parametrierte
Verzogerungszeit der Auswerteverzogerung gestartet. Nach Ablauf der Verzogerungszeit wird
in einem Zeitfenster von 30 Sekunden gepruft, ob noch eine Bewegung vorhanden ist. Wird in
dieser Uberwachungszeit eine fortlaufende Bewegung detektiert, so wird das Telegramm zu
Beginn der Erfassung gesendet und die Sendeverzégerung (ggf. Nachtriggerung +
Standardverzogerung 10 s + zusatzliche Sendeverzogerung) gestartet (Bild 36).

Uberwachungszeit
30s
P
Bewegungs- i ]
impulse i :
. E : E t g’
Zeitsteuerung Auswerteverzégerung L
| | t
Telegramme r T

Telegramm zu Beginn Telegramm am Ende
der Erfassung der Erfassung

Bild 36: Auswerteverzdgerung mit fortlaufender Bewegung

Wird innerhalb der Uberwachungszeit keine Bewegung mehr detektiert, sendet das Gerat kein
Telegramm aus und startet auch die Standardverzégerung und die zusatzliche
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Sendeverzogerung nicht. Eine danach neu erkannte Bewegung startet wieder die
Auswerteverzogerung (Bild 37).

Uberwachungszeit Uberwachungszeit
. 30s . . 30s
Bewegungs- — >
impulse : ' E | E
i — B >
i Vo [ ] t
Zeitsteuerung Auswerteverzégerung 2 / L
| t
I
1
Telegramme T

Telegramm zu Beginn
der Erfassung

Bild 37: Auswerteverzégerung mit nur kurzzeitiger Bewegung

=

Die Auswerteverzogerung wirkt immer auf beide Ausgange gemeinsam und auch auf
externe Bewegungsmeldungen.

Eine Auswerteverzdgerung ist in der Betriebsart "Halbautomat | (Manuell EIN, Auto AUS)"
und im Meldebetrieb nicht moglich.

=

Bewegungsauswertung im Meldebetrieb

Bei der Anwendung "Melder" kann die Anzahl von Bewegungsimpulsen innerhalb einer
Uberwachungszeit angegeben werden, wodurch eine Anpassung der Bewegungsauswertung
auf individuelle Anforderungen maéglich ist. Im Meldebetrieb reagiert das Gerat unempfindlicher
auf erkannte Bewegungen, da erst nach mehrmaliger Abfrage des Bewegungssignals ein
Meldetelegramm Uber das Ausgangsobjekt Gbertragen wird. Das Kriterium flr die Ausldsung
eines Meldetelegramms ist die parametrierbare Anzahl von Bewegungsimpulsen, die innerhalb
eines wahlbaren Uberwachungszeitraums auftreten. Dabei kann zu Beginn oder am Ende einer
identifizierten Bewegung ein Meldetelegramm ausgegeben werden.

Das im Folgenden abgebildete Diagramm verdeutlicht das Verhalten eines Funktionsblocks in
der Anwendung Melder. Im Beispiel wurde die Anzahl der Bewegungsimpulse auf "4"
eingestellt.

Bewegungs-
erfassung/ 4 12 34 o2 3 i 2 3 4
Verzégerung
Sende- Sende-
verzégerung verzégerung
Sberwacn e | 0enw. 1 2
tUberwachung t Uberw. t Uberw.
Telegramm Telegramm Telegramm Telegramm
Ausgang A zu Beginn der am Ende der zu Beginn der am Ende der
Erfassung Erfassung Erfassung Erfassung
Zeit

Bild 38: Bewegungsauswertung beim Melder

Nach Erkennen des vierten Bewegungsimpulses im Uberwachungszeitraum (tgpberwachung) Wird
das Meldetelegramm "zu Beginn der Erfassung" gesendet und die Sendeverzdgerung gestartet.
Weitere Bewegungsimpulse innerhalb der Sendeverzégerung fihren zum Nachtriggern der
Sendeverzogerung. Nach Ausbleiben von Bewegungssignalen und Ablauf der
Sendeverzoégerung wird das Meldetelegramm "am Ende der Erfassung" gesendet.
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Werden im Uberwachungszeitraum weniger als 4 Bewegungsimpulse erkannt, wird kein
Meldetelegramm ausgelost. Nach Ablauf der Uberwachungszeit ist der nachste
Bewegungsimpuls der erste eines neuen Uberwachungszeitraumes. Mit dem Beginn einer
Erfassung (Start der Sendeverzdgerung) wird die Uberwachungszeit gestoppt und

zurtickgesetzt. Ein erneuter Start der Uberwachungszeit erfolgt wieder mit dem ersten
Bewegungsimpuls nach Ablauf der Sendeverzégerung.

i) Eine zyklische Telegrammwiederholung oder die Telegrammausldésung bei Nachtriggerung
wahrend einer aktiven Bewegungserfassung ist auch im Meldebetrieb moglich.
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4.2.4.3.10 Verhalten am Ende einer Erfassung

Telegrammausgabe am Ende der Erfassung

Wie auch zu Beginn einer Erfassung kann fir die Ausgange 1 und 2 eine Telegrammausgabe
fur das Ende einer Erfassung entsprechend der Ausgangsfunktionen parametriert werden. Das
Ende einer Erfassung wird entweder durch Ausbleiben von Bewegungssignalen und Ablauf der
Gesamtsendeverzdgerung (Standardverzogerung 10 Sekunden + zuséatzliche
Sendeverzogerung) oder durch dauerhafte Uberschreitung einer parametrierten
Abschalthelligkeit (nur im Prasenzmelderbetrieb) erkannt.

Zusatzliche Sendeverzégerung

Eine Gesamtbewegung endet immer nach Ablauf der Standardverzégerung und der
zusatzlichen Sendeverzogerung. Die Standardverzogerungszeit ist fest auf 10 Sekunden
eingestellt. Auf diese Zeit addiert sich die zusatzliche Sendeverzégerung (Bild 33).

Die zusatzliche Sendeverzégerung kann entweder per Parameter in der ETS diskret eingestellt
oder alternativ selbstlernend durch das Gerat berechnet werden. Der Parameter "Art der
zusatzlichen Sendeverzégerung" auf der Parameterseite "FBx - Ende Erfassung" definiert, wie
die zusatzliche Sendeverzdgerung ermittelt wird...

- Einstellung "nach Parameter":
Die zusatzliche Sendeverzégerung wird in der ETS parametriert. Optional kann die dort
definierte Zeit um einen Uber den Bus empfangenen 1 Byte Faktor verlangert werden.
Dadurch ist es méglich, die zusatzliche Sendeverzégerung dynamisch Uber den Bus
benutzerdefiniert anzupassen.
Die Zeitverlangerung ist moglich, wenn der Parameter "Zeitverlangerung flr zusatzliche
Sendeverzogerung" auf "Faktor Uber Objekt" eingestellt wird. In diesem Fall wertet das
Gerat den Wert des Objekts "Faktor zusatzliche Sendeverzdégerung” (DPT 5.010) aus und
berechnet die zusatzliche Sendeverzdgerung (empfangener Faktor x parametrierte Zeit).
Ein neu empfangener Faktor wird erst bei einem Neustart oder beim Nachtriggern der
Sendeverzogerung aktiv ibernommen. Folglich wird die Zeit einer laufenden
Sendeverzogerung durch einen neu empfangenen Faktor nicht sofort beeinflusst. Ist der
Funktionsblock bei Empfang eines neuen Faktors inaktiv (z. B. Sperrfunktion aktiv,
Deaktiviert durch die Funktionsblockumschaltung, Gehtest aktiv), wird der empfangene
Wert nachtraglich bei Aktivierung des Funktionsblocks ausgewertet. Nach einem ETS-
Programmiervorgang oder nach Busspannungswiederkehr wird bis zum Empfang eines
Objektwerts immer mit dem Faktor "1" gearbeitet (-> zusatzliche Sendeverzdgerung =
Parameterwert).
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- Einstellung "adaptiv":
Bei dieser Einstellung ermittelt das Gerat selbststandig abhangig von der Haufigkeit der
Bewegungsimpulse die zusatzliche Sendeverzégerung innerhalb eines vom Benutzer
angegebenen Bereichs. Die adaptive Anpassung sollte gewahlt werden, wenn durch den
Einsatz des Gerats die im Folgenden genannten Ziele und Aufgaben zu erfillen sind
(Optimierungsstrategien)...

- Erhdhter Benutzerkomfort & Lampenschonung: Ein hohes Mal} an Benutzerkomfort wird,
speziell beim Einsatz als Prasenzmelder, dann erreicht, wenn standiges Aus- und
Wiedereinschalten vermieden wird. Eine mdglichst hohe Sendeverzdgerung sorgt hier fur
den besten Komfort. Das Geréat ist bei einer adaptiven zusatzlichen Sendeverzégerung in
der Lage, immer wiederkehrende Bewegungssignale wahrend einer
Bewegungsauswertung in die Berechnung der Sendeverzégerung einflielen zu lassen und
somit ein zu frihes Abschalten der Beleuchtung zu verhindern. Haufiges Aus- und
Wiedereinschalten geht zudem haufig auf Kosten der Lebensdauer von Leuchtmitteln. Eine
maoglichst hohe Sendeverzdogerung sorgt fir lange Lebensdauer der Leuchtmittel.

- Energieeffizienz: Eine Beleuchtung oder Last energieeffizient anzusteuern ist immer dann
mdglich, wenn die Einschaltzeit, die direkt proportional zur verbrauchten Energie ist,
angemessen minimiert werden kann. Das Gerat ist in der Lage, immer wiederkehrende
kurze Prasenz- oder Bewegungserfassungen zu identifizieren, wodurch die Einschaltzeit
ohne Verlust von Komfort minimal kurz ausgefiihrt werden kann.

Das Gerat berechnet bei einer adaptiven Anpassung stets dynamisch die zusatzliche
Sendeverzogerung. Durch den Benutzer kann in diesem Fall kein fester Wert hergeleitet
werden. Vielmehr wird die zusatzliche Sendeverzégerung kontinuierlich angepasst und auf
die Haufigkeit der Bewegungssignale abgestimmt. Dabei verlangert das Gerat die Zeit
grundsatzlich nur wahrend einer Bewegungsauswertung. Die Verzégerung wird intern nur
dann reduziert, wenn keine Bewegungsauswertung stattfindet.

In der ETS koénnen die Grenzen der dynamischen Zeitanpassung konfiguriert werden.

Hierzu stehen bei adaptiver Anpassung die Parameter "Minimale zusatzliche

Sendeverzogerung" und "Maximale zusatzliche Sendeverzégerung" zur Verfigung. Durch

eine gezielte Parametereinstellung der Minimal- und Maximalwerte kann das

Selbstlernverhalten entweder mehr in Richtung Benutzerkomfort / Lampenschonung oder

Energieeffizienz gezwungen werden. Bei diesen Optimierungsstrategien ist der

Dynamikbereich mdglichst schmal zu wahlen. Wenn sich der Benutzer oder Installateur
nicht festlegen mochte oder kann, ist der Dynamikbereich alternativ moglichst breit

vorzugeben. In der dann vollautomatischen Optimierung kann sich das Gerat optimal an
die aktuellen Bewegungsmuster anpassen.

Fur die Gesamtverzogerung gilt: Trin. < Tayn. < Trax.

Tmin. = Standardverzdgerung (10 s) + "Minimale zusatzliche Sendeverzdgerung"

Tmax. = Standardverzdgerung (10 s) + "Maximale zusatzliche Sendeverzégerung"
Tayn. = dynamisch ermittelte zusatzliche Sendeverzégerung

Die folgende Tabelle zeigt, wie die Grenzbereiche der Minimal- und Maximalwerte
abhangig von der gewlinschten Optimierungsstrategie zu wahlen sind...

Anpassung)

Optimierungsstrategie | Minimale zusatzliche Maximale zusatzliche Dynamik-
Sendeverzégerung Sendeverzégerung bereich

Benutzerkomfort / hoch hoch schmal

Lampenschonung

Energieeffizienz niedrig niedrig schmal

keine (vollautomatische | niedrig hoch breit

Parametereinstellung fur die unterschiedlichen Optimierungsstrategien
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Das Gerat verfugt im Zuge der adaptiven Anpassung der zusatzlichen Sendeverzégerung Uber
eine Frihabschalterkennung. Hierbei bewertet das Gerat den Zeitabstand zwischen dem Ende
einer zurlckliegenden Erfassung (AUS) und dem Beginn einer neuen Bewegungsauswertung
(EIN). Ist die Zeit zwischen Aus- und Wiedereinschalten kiirzer als 10 Sekunden, so wird die
zuletzt berechnete Sendeverzdgerung als "zu kurz bemessen" gewertet. In diesem Fall

verlangert das Gerat die Sendeverzégerung sofort, um ein Wiederholtes Friihabschalten zu
verhindern.

Optional kann das Gerat bei adaptiver Anpassung der zusatzlichen Sendeverzégerung eine
Kurzprasenz auswerten. Eine Kurzprasenzerkennung ist beispielsweise im
Prasenzmelderbetrieb interessant, um bei einem kurzzeitigen Betreten des Bewegungsbereichs
(z. B. nur eben schnell den Blroschlissel vom Schreibtisch nehmen) nicht gleich eine lange
Nachlaufzeit zu aktivieren. Ob eine erkannte Bewegung kurzzeitig ist oder nicht, identifiziert das
Gerat anhand der im ETS-Parameter "Zeitfenster Erkennung Kurzprasenz" definierten Zeit.
Dieser Parameter ist sichtbar, wenn der Parameter "Auswertung Kurzprasenz" auf der
Paramezterseite "FBx - Ende Erfassung" auf "ja" eingestellt ist. Dann ist auch die
Kurzprasenzauswertung aktiviert.

Beim ersten Bewegungssignal einer neuen Bewegung startet das Gerat das parametrierte
Zeitfenster. Bewegungen innerhalb des Zeitfensters werden als Kurzprasenz ausgewertet.
Finden auch nach Ablauf des Zeitfensters fortlaufend weitere Bewegungen statt, verwirft das
Gerat die Kurzprasenz und arbeitet normal mit der ermittelten zusatzlichen Sendeverzogerung.
Finden allerdings keine Bewegungen Uber das konfigurierte Zeitfenster hinaus mehr statt, geht
das Gerat von einer Kurzprasenz aus und startet lediglich die "Minimale zusatzliche
Sendeverzogerung".

i/ Damit eine Kurzprasenz zuverlassig ausgewertet werden kann, sollte die in der ETS
parametrierte "Minimale zusatzliche Sendeverzégerung" mindestens dreimal so lang sein
wie das konfigurierte Zeitfenster zur Kurzprasenz.

[i] Die Kurzprasenzerkennung wird, wenn in der ETS aktiviert, parallel zum Selbstlernen der
zusatzlichen Sendeverzogerung bearbeitet und hat keinen Einfluss auf den Ablauf und die
Wertigkeit der adaptiven Zeitberechnung. Im Fall einer erkannten Kurzprasenz wird diese
gegenlber dem Selbstlernen einmalig priorisiert, d. h. das Gerat bearbeitet die
Kurzprasenz und beendet die Bewegungserfassung vorzeitig.

(i] Die Kurzprasenzerkennung greift bei einer neuen Bewegung nicht, nachdem eine
Frihabschaltung identifiziert wurde.

Abschalthelligkeit bei Prasenzmelderbetrieb

Die Abschalthelligkeit im Prasenzmelderbetrieb (nur bei den Applikationstypen Einzelgerat und
Hauptstelle) wird bei helligkeitsabhangigem Betrieb Uber den Parameter "Hysterese fur
Abschalthelligkeit Prasenzmelder" auf der Parameterseite "FBx - Ende Erfassung" vorgegeben.
Dabei errechnet sich die Abschalthelligkeit wie folgt (Bild 19):

Abschalthelligkeit = wirksame Dammerungsstufe + Abschalthysterese (in Lux).

Uberschreitet die gemessene Helligkeit wahrend einer aktiven Prasenzerfassung die
eingestellte Abschalthelligkeit, werden keine weiteren Bewegungen mehr ausgewertet. Das
Gerat senden dann das parametrierte Telegramm am Ende der Erfassung nach Ablauf der
wirksamen zusatzlichen Sendeverzdgerung oder alternativ nach einer separat parametrierbaren
Abschaltverzégerung aus. Der Parameter "Sendeverzégerung nach Erreichen der
Abschalthelligkeit" bestimmt in diesem Fall die Art der Verzogerungszeit.

Die Verzdgerung nach dem Erreichen oder Uberschreiten der Abschalthelligkeit dient zum
Entprellen kurzzeitiger Lichtreflexe und verhindert ein Fehlschalten der Beleuchtung.

Wird vor Ablauf der Verzégerung die Abschalthelligkeit wieder unterschritten, so bricht das
Gerat den Abschaltvorgang ab. Erfasste Bewegungen stoRen dann wieder die
Sendeverzogerung an.

1] Bei helligkeitsunabhangiger Erfassung kann keine "Abschalthelligkeit" konfiguriert werden.

Teach-In Funktion zur Abschalthelligkeit

Eine Moglichkeit zur externen Vorgabe der Abschalthelligkeit ist die Teach-In Funktion. Diese
Funktion kann parallel zur Vorgabe der Abschalthelligkeit durch die ETS verwendet werden und
erlaubt es, die Abschalthelligkeit benutzergefihrt an das verwendete Leuchtmittel anzupassen.
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Mit der Teach-In Funktion wird der aktuell gemessene Helligkeitswert verzégerungsfrei durch
Senden eines entsprechenden Telegramms auf das 1 Bit Objekt "Abschalthelligkeit Teach-In"
als neue Abschalthelligkeit Gbernommen. Dieses Objekt ist projektierbar, wenn der Parameter
"Teach-In Funktion fir Abschalthelligkeit" auf der Parameterseite "FBx - Ende Erfassung" auf
"freigegeben” eingestellt ist. Die Polaritat eines Teach-In-Telegramms ist durch den Parameter
"Betriebsart Teach-In" konfigurierbar. Je nach Parametrierung kann durch den Empfang des
entgegengesetzten Objektwerts (Teach-In inaktiv) auf die parametrierte Abschalthelligkeit
zuruckgeschaltet werden. Die zuvor erlernte Abschalthelligkeit geht dabei verloren. Ist die
Teach-In-Betriebsart jedoch auf "1"- und "0"-aktiv parametriert, kann im laufenden Betrieb des
Gerats nicht mehr Uber dieses Objekt auf die parametrierte Abschalthelligkeit riickgeschaltet
werden! Die mit der Teach-In-Funktion eingestellte neue Abschalthelligkeit bleibt bis zu einen

neuen Teach-In Vorgang erhalten. Auch ein Busspannungsausfall setzt die neue
Abschalthelligkeit nicht zurtick.

[i] Mit der Teach-In Funktion wird eine absolute Helligkeit als Abschalthelligkeit eingestellt. Bei
Anderung der Dammerungsstufe bleibt die per Teach-In eingestellte Abschalthelligkeit
unverandert im Gegensatz zur parametrierten Abschalthysterese. Ist die parametrierte
Abschalthysterese aktiv, andert sich die resultierende Abschalthelligkeit (Dammerungsstufe
+ Abschalthysterese) entsprechend der eingestellten Dammerungsstufe mit.

(il Sofern durch die Teach-In Funktion eine zu geringe Abschalthelligkeit eingelernt wird,
kommt es im Betrieb zur Lichtschaukel (permanentes Ein- und Ausschalten der
Beleuchtung). Dies passiert auch, wenn die Abschalthelligkeit unterhalb der
Dammerungsstufe liegt. Gleiches gilt, wenn die Dammerungsstufe nach Einstellung der
Abschalthelligkeit so verstellt wird, dass der Abstand zwischen Dammerungsstufe und
Abschalthelligkeit zu gering ist.

i] Die Sperrfunktion hat keinen Einfluss auf die Teach-In Funktion.

Der Parameter "Abschalthelligkeit im Gerat bei ETS-Download Gberschreiben ?" bestimmt, ob
eine zuvor durch Teach-In eingestellte Abschalthelligkeit bei einem ETS-Programmiervorgang
automatisch durch die in der ETS konfigurierte Abschalthelligkeit Gberschrieben wird. Bei der
Einstellung "ja" wird die zuletzt durch Teach-In vorgegebene und noch aktive Abschalthelligkeit
durch die ETS-Vorgabe ersetzt. Bei "nein" bleibt die zuletzt durch Teach-In vorgegebene

Abschalthelligkeit auch nach einem ETS-Programmiervorgang noch aktiv.

i/ Wenn der Parameter "Abschalthelligkeit im Gerat bei ETS-Download Uiberschreiben ?" auf
"nein" eingestellt ist und nach der ersten ETS-Inbetriebnahme - sofern in der
Parametrierung vorgesehen - noch kein Teach-In erfolgte, arbeitet das Gerat immer mit
dem in der ETS konfigurierten Wert. Erst nach einem Teach-In verliert der ETS-Parameter
in der genannten Konfiguration seine Gultigkeit.

Messung Zeitspanne nach letzter Bewegung

Ein Funktionsblock kann - abhangig von der parametrierten Betriebsart - im
helligkeitsunabhangigen Betrieb die Zeitspanne nach einer letzten Bewegung ermitteln und
uber ein Kommunikationsobjekt auf den Bus aussenden. Diese Funktion erlaubt beispielsweise
eine einfache Uberwachung von Personenbewegungen im betreuten Wohnen oder in einer
Seniorenresidenz.

Die Funktion ist aktiviert, wenn in der ETS der Parameter "Messung der Zeitspanne nach Ende
der letzten Bewegung" auf der Parameterseite "FBx - Ende Erfassung auf "aktiviert" eingestellt
ist.

Bei freigegebener Funktion startet das Gerat unmittelbar nach einer Bewegungserfassung
(Bewegungssignal + Standardverzégerung) den Zeitzahler. Der aktuelle Zahlerwert wird im 2
Byte Kommunikationsobjekt "Zeit nach letzter Bewegung" im Datenformat "Minuten" gemaf
DPT 7.006 nachgefiihrt. Dieses Objekt kann als aktives Meldeobjekt oder alternativ als
passives Statusobjekt fungieren. Als aktives Meldeobjekt sendet das Gerat zyklisch den
aktuellen Zahlerstand auf den Bus aus. Die Zykluszeit ist in der ETS parametrierbar.

Wahrend einer aktiven Bewegung oder einer laufenden Standardverzdgerung ist der Zahlerwert
immer "0".

Wenn das Gerat eine neue Bewegung erkennt, setzt es den Zahlerstand sofort auf "0" zuriick.
Es ist zu beachten, dass im Fall eines aktiv sendenden Meldeobjekts der Zahlerstand erst
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wieder nach Ablauf der Zykluszeit ausgesendet wird. Sofern der Zahlerstand den maximalen

Wert "65.535" erreicht, halt das Gerat diesen Wert, bis durch eine neue Bewegungserfassung
der Zahler wieder zurlickgesetzt wird.

Bei Neuanlauf des Funktionsblocks (z. B. nach einem ETS-Programmiervorgang, nach
Busspannungswiederkehr, nach einer Funktionsblockumschaltung, beim Deaktivieren der
Sperrfunktion, nach einem Gehtest) wird der Zahler stets zurtickgesetzt. Zusatzlich wird bei
aktiv sendendem Meldeobjekt der Wert "0" ausgesendet und die Zeit flr das zyklische Senden
neu gestartet.

Bewegung Standard- zusétzliche Bewegung

verzdgerung Sendeverzégerung
IHITINIAE: [,
§ t [min.]

Telegramm ' 3

,Zeit nach letzter Zykluszeit 1 T T ! T

Bewegung*“ . ' | 1 — >
i 2

0 | 0 5 0 t [min.]

' t'[min.]

interner Zahlerstand 0 1 2 3 4 5 6 70
Start Start neue
Zeitzéhlung Zeitzéhlung

Bild 39: Messung der Zeitspanne nach letzter Bewegung

(i) Nur fir den ersten Funktionsblock: Bei einer Betriebsartenvorgabe "ON" oder "OFF" (iber
die IR-Fernbedienung (Zubehor) wird der Zahler immer zuriickgesetzt und die
Telegrammausgabe gestoppt. Nach Aktivierung der Betriebsart "Auto" wird die
Telegrammausgabe wieder neu gestartet.

i/ Wenn die Dammerungsstufenauswertung auf "helligkeitsabhéngig" konfiguriert oder die
Betriebsart "Halbautomat Il (Auto EIN, manuell AUS)" parametriert ist, kann das Geréat die
Zeitspanne nach letzter Bewegung nicht auswerten. In diesen Fallen ist die Funktion nicht
parametrierbar.
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4.2.4.3.11 Sperrfunktion

Sperrfunktion fiir den autarken Betrieb eines Funktionsblocks

Uber die Sperrfunktion kann ein Funktionsblock gesperrt und freigegeben werden. Ein
gesperrter Funktionsblock hat keine Funktion. Das Aktivieren und Deaktivieren der
Sperrfunktion erfolgt Gber das Objekt “FBx - Eingang Sperren", wobei die Telegrammpolaritat
parametrierbar ist. Es besteht zudem die Mdglichkeit, die Sperrfunktion auch nach
Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang zu aktivieren.

Sobald das Gerat ein Sperrtelegramm empfangt, wird die Sperrung unmittelbar aktiviert. Eine
aktive Bewegungserfassung wird hierdurch gestoppt, ohne dabei die Telegramme am Ende der
Erfassung zu senden.

Verhalten zu Beginn der Sperrfunktion

Fir die Applikationstypen "Einzelgerat" und "Hauptstelle" kann zu Beginn der Sperrung separat
Uber jeden Ausgang ein Telegramm (entsprechend der konfigurierten Funktion) gesendet
werden. Ob ein Telegramm gesendet wird, definiert der Parameter "Verhalten zu Beginn der
Sperrung" auf der Parameterseite "FBx - Sperren".

Bei der Anwendung "Meldebetrieb" oder beim Applikationstyp "Nebenstelle" ist eine
Telegrammausgabe zu Beginn der Sperrung nicht vorgesehen. Hier wird der Funktionsblock
lediglich verriegelt.

Mit Aktivierung der Sperrfunktion werden laufende Sendeverzégerungen und
Abschaltverzégerungen gestoppt und zurlickgesetzt. Der aktuelle Zustand (Bewegung aktiv/
inaktiv) der Bewegungserfassung wird eingefroren und gespeichert (siehe "Verhalten am Ende
der Sperrfunktion").

Verhalten wahrend der Sperrfunktion

Wahrend einer aktiven Sperrung findet keine Bewegungserfassung und Telegrammausgabe
Uber die Ausgange statt. Externe Bewegungstelegramme von Nebenstellen und Telegramme
fur die manuelle Bedienung werden ignoriert.

Die folgenden Funktionen werden durch die Sperrfunktion nicht beeinflusst und sind weiterhin
aktiv...

- Teach-In Funktion zur Anderung der Dd&mmerungsstufe,
- Vorgabe der Dammerungsstufe Uber das Objekt "Vorgabe Dammerungsstufe"”,

- Vorgabe eines Faktors flr die zusatzliche Sendeverzdgerung tber das Objekt "Faktor
zusatzliche Sendeverzogerung”.

Wiederholte Sperrtelegramme (Sperrung aktiv nach Sperrung aktiv), die wahrend einer aktiven
Sperrung empfangen werden, veranlassen das Gerat, die Sperr-Reaktion erneut auszufiihren
(Wiederholung des parametrierten Verhaltens zu Beginn der Sperrung).

Verhalten am Ende der Sperrfunktion

Das "Verhalten am Ende der Sperrung" ist durch den gleichnamigen Parameter wie folgt
parametrierbar...

- Einstellung "freigeben und kein Telegramm senden":
Der Bewegungszustand wird auf "keine Bewegung" eingestellt (Sendeverzdgerung nicht
aktiv). Es werden keine Telegramme ausgesendet.
Diese Einstellung ist unveranderbar aktiv beim Applikationstyp "Nebenstelle" oder bei der
Anwendung "Melder".

- Einstellung "freigeben und Reaktion wie Ende einer Erfassung":
Am Ende der Sperrung wird fur jeden Ausgang das in der ETS konfigurierte Verhalten am
"Ende einer Erfassung" ausgefuhrt (inklusive Telegrammausgabe), um den Grundzustand
der Aktorik wieder herzustellen. Der Bewegungszustand wird auf "keine Bewegung"
(Sendeverzdogerung inaktiv) eingestellt. Danach ist der Funktionsblock nach Ablauf der
parametrierten Verriegelungszeit - sofern der Aktor die Verriegelung aktiviert - wieder bereit
flur eine neue Bewegungserfassung.
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- Einstellung "freigeben und Reaktion wie Beginn einer Erfassung":
Am Ende der Sperrung wird fur jeden Ausgang das in der ETS konfigurierte Verhalten zu
"Beginn einer Erfassung" ausgefihrt. Dazu wird eine Bewegungserkennung simuliert
(inklusive Start der Sendeverzdgerung), wodurch die Telegramme zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden. Wird keine weitere Bewegung erfasst, bearbeitet das

Gerat nach Ablauf der Sendeverzdgerung das Ende der Erfassung (automatische
Umschaltung in den Grundzustand).

- Einstellung "freigeben und Zustand wie vor der Sperrung":
Um den Zustand wie vor der Sperrung wieder herzustellen, wird der gespeicherte Zustand
der Bewegungserfassung ausgewertet (siehe "Verhalten zu Beginn der Sperrfunktion"). Die
Reaktion eines Ausgangs ist dann wie folgt...
Bewegungszustand war "keine Bewegung" -> Verhalten wie "freigeben und Reaktion wie
Ende einer Erfassung"
Bewegungszustand war "Bewegung/Prasenz vorhanden" -> Verhalten wie "freigeben und
Reaktion wie Beginn einer Erfassung"

=

Der Empfang eines Freigabetelegramms bei nicht aktiver Sperrfunktion wird verworfen und
I6st nicht das Verhalten am Ende der Sperrfunktion aus.

Bei helligkeitsabhangiger Bewegungserfassung ist am Ende der Sperrfunktion auf den
Zustand der Beleuchtung zu achten. Bei eingeschalteter Beleuchtung ist eine erneute
Bewegungserfassung eventuell nicht mehr maglich (der Funktionsblock zeigt keine
Reaktion mehr). Das Ausschalten der Beleuchtung kann dann nur noch manuell erfolgen.

=

Sperrfunktion fiir den Betrieb eines Funktionsblocks in Kombination mit der
Lichtregelung (nur fiir FB1)

Wie im autarken Betrieb kann der erste Funktionsblock auch in der Anwendung "Prasenzmelder
fur Lichtregelung" gesperrt werden. Auch hier erfolgt das Aktivieren und Deaktivieren der
Sperrfunktion Uber das Objekt “FBx - Eingang Sperren", wobei die Telegrammpolaritat
parametrierbar ist.

Sobald das Gerat ein Sperrtelegramm empfangt, wird die Sperrung unmittelbar aktiviert. Eine
aktive Bewegungserfassung wird hierdurch gestoppt.

Verhalten zu Beginn der Sperrfunktion

Mit Aktivierung der Sperrung wird die Sendeverzégerung gestoppt und zurlickgesetzt. Der
aktuelle Zustand der Bewegungserfassung wird eingefroren und gespeichert. Die Aktivierung
der Sperrfunktion wird an den Funktionsblock Lichtregelung tibergeben. Die Reaktion der
Lichtregelung wird durch deren Parameter festgelegt (siehe Seite 125-126).

Verhalten wahrend der Sperrfunktion

Wahrend einer aktiven Sperrung findet keine Bewegungserfassung statt. Externe
Bewegungstelegramme von Nebenstellen und Telegramme fur die manuelle Bedienung werden
ignoriert.

Die folgende Funktion wird durch die Sperrfunktion nicht beeinflusst und ist weiterhin aktiv...

- Vorgabe eines Faktors flr die zusatzliche Sendeverzdgerung Uber das Objekt "Faktor
zusatzliche Sendeverzoégerung”.

Verhalten am Ende der Sperrfunktion

Bei Deaktivierung der Sperrung wird der Bewegungszustand auf "keine Bewegung" eingestellt
(Sendeverzogerung nicht aktiv, Prasenzinformation fur Lichtregelung inaktiv). Die Deaktivierung
der Sperrfunktion wird an die Lichtregelung tbergeben. Das Verhalten des "Prasenzmelder mit
Lichtregelung" am Ende der Sperrung wird durch die Parameter der Lichtregelung vorgegeben
(siehe Seite 125-126).
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4.2.4.3.12 Resetverhalten

Verhalten nach Busspannungswiederkehr

Fir die Applikationstypen "Einzelgerat" und "Hauptstelle" kdnnen bei Busspannungswiederkehr
verschiedene Betriebszustande (ggf. mit Telegrammausgabe) eingenommen werden. Das
Verhalten eines Funktionsblocks wird durch den Parameter "Verhalten nach
Busspannungswiederkehr" auf der Parameterseite "FBx - Allgemein" definiert. Es ist zu
unterscheiden, ob der Funktionsblock autark arbeitet oder in Kombination mit der Lichtregelung
(nur fur FB1). Es sind die folgenden Einstellungen mdglich...

- Einstellung "keine Reaktion":
Autarker Betrieb: Der Funktionsblock geht in den Grundzustand (keine Bewegung,
Sendeverzogerung inaktiv, Sperrfunktion inaktiv). Eine Telegrammausgabe findet nicht
statt.
Kombination mit Lichtregelung: Der Funktionsblock geht in den Grundzustand (keine
Bewegung, Sendeverzdgerung inaktiv, Sperrfunktion inaktiv). Die Prasenzinformation fir
die Lichtregelung ist inaktiv.

1] Bei helligkeitsabhangiger Bewegungserfassung ist auf den Zustand der Beleuchtung nach
Busspannungswiederkehr zu achten. Bei eingeschalteter Beleuchtung ist eine
Bewegungserfassung eventuell nicht méglich (Funktionsblock zeigt keine Reaktion). Hier
muss dann die Beleuchtung zunachst manuell ausgeschaltet werden.

(i Eine nach Busspannungswiederkehr eingeschaltete Beleuchtung wird durch den
Prasenzmelder mit Lichtregelung bis zur ndchsten Prasenzerfassung nicht beeinfluf3t.

- Einstellung "Sperrfunktion aktiv":
Autarker Betrieb: Mit dieser Einstellung wird nach Busspannungswiederkehr der
Funktionsblock in den Sperrzustand gesetzt. Ist zu Beginn der Sperrfunktion eine
Telegrammausgabe parametriert, so werden diese Telegramme ausgesendet. Als
Vorgangerzustand fur die Sperrfunktion wird der Grundzustand (keine Bewegung,
Sendeverzogerung inaktiv) gesetzt.
Kombination mit Lichtregelung: Nach Busspannungswiederkehr wird der Funktionsblock in
den Sperrzustand gesetzt. Die Sperrinformation wird an die Lichtregelung Ubergeben,
wodurch dort das Verhalten zu Beginn der Sperrung ausgefiihrt wird. Ist bei der
Lichtregelung zu Beginn der Sperrfunktion eine Telegrammausgabe parametriert, so
werden diese Telegramme ausgesendet.

- Einstellung "Zustand wie Beginn einer Erfassung":
Autarker Betrieb: Bei dieser Einstellung wird nach Busspannungswiederkehr in den
Zustand einer aktiven Bewegungserfassung gewechselt (eine Auswerteverzégerung wird
nicht bearbeitet). Die Bearbeitung der Bewegungserfassung wird nur noch der
parametrierten Dammerungsstufenauswertung unterworfen. Bei helligkeitsunabhangiger
Erfassung werden die parametrierten Telegramme zu Beginn der Erfassung gesendet und
die Sendeverzdgerung gestartet. Bei helligkeitsabhangiger Erfassung werden nur bei
Helligkeitswerten unterhalb der Dammerungsstufe die parametrierten Telegramme zu
Beginn der Erfassung gesendet, die Sendeverzogerung gestartet und auf
helligkeitsunabhangige Bewegungserfassung umgeschaltet. Wird danach keine weitere
Bewegung erfasst, bearbeitet das Gerat nach Ablauf der Sendeverzégerung das Ende der
Erfassung.
Kombination mit Lichtregelung: Nach Busspannungswiederkehr wird der
Bewegungszustand auf "Bewegung erkannt" gesetzt (Prasenzinformation fur Lichtregelung
aktiv) und die Sendeverzogerung gestartet. Je nach Helligkeit im Raum wird die
Beleuchtung durch die Lichtregelung angeregelt und, falls keine weitere Bewegung erfasst
wird, nach Ablauf der Sendeverzégerung wieder abgeregelt. Bei ausreichender Helligkeit
werden keine Telegramme durch die Lichtregelung ausgegeben.
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- Einstellung "Zustand wie vor Busspannungsausfall":
Autarker Betrieb: Bei dieser Einstellung wird der Zustand des Funktionsblocks wie vor
Busspannungsausfall wieder eingenommen. Dabei kann ein Funktionsblock bei
Busspannungsausfall die folgenden Zustande besessen haben, wodurch die
beschriebenen Reaktionen ausgefiihrt werden...
- Zustand vor Buspannungsausfall = Keine Bewegung, Sendeverzdgerung inaktiv ->
Verhalten wie bei "keine Reaktion"
- Zustand vor Buspannungsausfall = Sperrfunktion aktiv -> Verhalten wie bei "Sperrfunktion
aktiv"
- Zustand vor Buspannungsausfall = aktive Bewegungserfassung (Sendeverzogerung
aktiv) -> Um den Zustand einer aktiven Bewegungserfassung wieder herzustellen, werden
die parametrierten Telegramme zu Beginn der Erfassung gesendet, die Sendeverzégerung
neu gestartet und auf helligkeitsunabhangige Bewegungserfassung umgeschaltet. Wird
danach keine Bewegung erfasst, bearbeitet das Gerat nach Ablauf der Sendeverzégerung
das Ende der Erfassung. Eine vor Busspannungsausfall aktive Abschaltverzégerung (bei
Prasenzmelderbetrieb) wird nicht automatisch neu gestartet, sondern nur durch das
erneute Uberschreiten der Abschaltschwelle.
Kombination mit Lichtregelung: Der Zustand des Funktionsblocks wie vor
Busspannungsausfall kann wieder eingenommen werden. Dabei kann ein Funktionsblock
bei Busspannungsausfall die folgenden Zustédnde besessen haben, wodurch die
beschriebenen Reaktionen ausgefihrt werden...
- Zustand vor Busspannungsausfall = Keine Bewegung, Sendeverzégerung inaktiv ->
Verhalten wie bei "keine Reaktion"
- Zustand vor Busspannungsausfall = Sperrfunktion aktiv -> Verhalten wie bei
"Sperrfunktion aktiv"
- Zustand vor Busspannungsausfall = aktive Bewegungserfassung (Sendeverzégerung
aktiv) -> Verhalten wie "Zustand wie Beginn einer Erfassung"

Das in der ETS konfigurierte "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" wird nicht ausgefuhrt,
wenn der Funktionsblock nicht aktiv ist (z. B. durch Funktionsblockumschaltung, Gehtest) oder
das "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" ausgefuhrt wird.

Verhalten nach ETS-Programmiervorgang

Bei den Applikationstypen "Einzelgerat" und "Hauptstelle" kénnen nach einem ETS-
Programmiervorgang verschiedene Betriebszustande (ggf. mit Telegrammausgabe)
eingenommen werden. Das Verhalten eines Funktionsblocks wird durch den Parameter
"Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" auf der Parameterseite "FBx - Allgemein" definiert.
Es ist zu unterscheiden, ob der Funktionsblock autark arbeitet oder in Kombination mit der
Lichtregelung (nur fir FB1). Es sind die folgenden Einstellungen moglich...

- Einstellung "keine Reaktion":
Autarker Betrieb: Der Funktionsblock geht in den Grundzustand (keine Bewegung,
Sendeverzogerung inaktiv, Sperrfunktion inaktiv). Eine Telegrammausgabe findet nicht
statt.
Kombination mit Lichtregelung: Der Funktionsblock geht in den Grundzustand (keine
Bewegung, Sendeverzdgerung inaktiv, Sperrfunktion inaktiv). Die Préasenzinformation fur
die Lichtregelung ist inaktiv.

[i] Bei helligkeitsabhéngiger Bewegungserfassung ist auf den Zustand der Beleuchtung nach
Busspannungswiederkehr zu achten. Bei eingeschalteter Beleuchtung ist eine
Bewegungserfassung eventuell nicht moglich (Funktionsblock zeigt keine Reaktion). Hier
muss dann die Beleuchtung zunachst manuell ausgeschaltet werden.

i/ Eine nach Busspannungswiederkehr eingeschaltete Beleuchtung wird durch den
Prasenzmelder mit Lichtregelung bis zur nachsten Prasenzerfassung nicht beeinfluft.
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- Einstellung "Sperrfunktion aktiv":

Autarker Betrieb: Mit dieser Einstellung wird nach einem ETS-Programmiervorgang der

Funktionsblock in den Sperrzustand gesetzt. Ist zu Beginn der Sperrfunktion eine

Telegrammausgabe parametriert, so werden diese Telegramme ausgesendet. Als

Vorgangerzustand fiir die Sperrfunktion wird der Grundzustand (keine Bewegung,

Sendeverzogerung inaktiv) gesetzt.

Kombination mit Lichtregelung: Nach einem ETS-Programmiervorgang wird der

Funktionsblock in den Sperrzustand gesetzt. Die Sperrinformation wird an die

Lichtregelung Ubergeben, wodurch dort das Verhalten zu Beginn der Sperrung ausgefihrt

wird. Ist bei der Lichtregelung zu Beginn der Sperrfunktion eine Telegrammausgabe
parametriert, so werden diese Telegramme ausgesendet.

- Einstellung "Zustand wie Beginn einer Erfassung":
Autarker Betrieb: Bei dieser Einstellung wird nach einem ETS-Programmiervorgang in den
Zustand einer aktiven Bewegungserfassung gewechselt (eine Auswerteverzégerung wird
nicht bearbeitet). Die Bearbeitung der Bewegungserfassung wird nur noch der
parametrierten Dammerungsstufenauswertung unterworfen. Bei helligkeitsunabhangiger
Erfassung werden die parametrierten Telegramme zu Beginn der Erfassung gesendet und
die Sendeverzdgerung gestartet. Bei helligkeitsabhangiger Erfassung werden nur bei
Helligkeitswerten unterhalb der Dammerungsstufe die parametrierten Telegramme zu
Beginn der Erfassung gesendet, die Sendeverzégerung gestartet und auf
helligkeitsunabhangige Bewegungserfassung umgeschaltet. Wird danach keine weitere
Bewegung erfasst, bearbeitet das Gerat nach Ablauf der Sendeverzégerung das Ende der
Erfassung.
Kombination mit Lichtregelung: Nach einem ETS-Programmiervorgang wird der
Bewegungszustand auf "Bewegung erkannt" gesetzt (Prasenzinformation fir Lichtregelung
aktiv) und die Sendeverzdgerung gestartet. Je nach Helligkeit im Raum wird die
Beleuchtung durch die Lichtregelung angeregelt und, falls keine weitere Bewegung erfasst
wird, nach Ablauf der Sendeverzégerung wieder abgeregelt. Bei ausreichender Helligkeit
werden keine Telegramme durch die Lichtregelung ausgegeben.

Das in der ETS konfigurierte "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" wird nicht ausgeflhrt,
wenn der Funktionsblock nicht aktiv ist (z. B. durch Funktionsblockumschaltung, Gehtest).

Best.-Nr. 2106 02 Seite 102 von 203
Best.-Nr. 2106 04



Software "Prasenzmelder AO1111"
G I RA Funktionsbeschreibung

4.2.4.4 Funktionsblockumschaltung

Bedarfsweise kann die Funktionsblock-Umschaltung verwendet werden. Die Funktionsblock-
Umschaltung ermdglicht das busgesteuerte Umschalten zwischen zwei Funktionsblock-
Gruppen, wodurch zugeordnete Funktionsbldcke beispielsweise tageszeitabhangig oder
abhangig vom Zustand der KNX-Anlage umgeschaltet werden kdnnen. Hierdurch ist wahrend
des Betriebs des Gerats das fortlaufende Umschalten und somit Verandern der Geratefunktion
moglich (z. B. am Tag Prasenzmelder zur Lichtsteuerung, in der Nacht Deckenwachter fur
Service-Licht / bei Anwesenheit Prasenzmelder, bei Abwesenheit Melder fir KNX-
Meldeanlagen).

Durch die Zuordnung eines Funktionsblocks zu einer Funktionsblock-Gruppe durch die
Parameter "Gruppenzuordnung..." auf der Parameterseite "Funktionsblocke (FB)" ist dieser nur
aktiv, wenn auch die entsprechende Funktionsblock-Gruppe aktiv ist. Funktionsblécke von
deaktivierten Gruppen sind dann ebenfalls deaktiviert und zeigen keine Reaktion.
Funktionsbldcke, die keiner Funktionsblock-Gruppe zugeordnet sind, werden durch die
Funktionsblock-Umschaltung nicht beeinflusst und arbeiten folglich stets autark.

Bei der Umschaltung von einer in die andere Funktionsblock-Gruppe werden zunachst alle
zugeordneten Funktionsbldcke der aktuellen Gruppe deaktiviert und anschlieend die
zugeordneten Funktionsblécke der umgeschalteten Funktionsblock-Gruppe aktiviert.

Die Funktionsblock-Umschaltung kann verwendet werden, wenn der Parameter "Umschaltung
der Funktionsblock-Gruppen" auf der Parameterseite "Funktionsblocke (FB)" auf "ja" eingestellt
ist. Nur in diesem Fall ist das 1 Bit Objekt "FB-Gruppen Eingang Umschaltung" sichtbar und die
Gruppenzuordnung der Funktionsblécke in der ETS relevant.

Die Funktionsblock-Umschaltung verfugt Uber ein 1 Bit Statusobjekt, wodurch die aktive Gruppe
auf den Bus rlickgemeldet werden kann.

Umschaltverhalten

Die Funktionsblock-Umschaltung erfolgt Gber das 1 Bit Kommunikationsobjekt "FB-Gruppen
Eingang Umschaltung". Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar. Die Umschaltung einer
Funktionsblock-Gruppe bei Empfang eines Umschalttelegramms kann wahlweise direkt oder
erst am Ende einer aktuellen Bewegungserfassung erfolgen. Das Umschaltverhalten wird durch
den gleichnamigen Parameter wie folgt definiert...

- Einstellung "sofort™
Bei der sofortigen Umschaltung der Funktionsblock-Gruppen werden die aktuellen
Bewegungserfassungen der zugeordneten Funktionsblocke der aktuellen Gruppe sofort
beendet und das "Verhalten am Ende der Erfassung" ausgefiihrt. Nach Aktivierung der
neuen Funktionsblock-Gruppe wird dann Uber das Objekt "FB-Gruppen Ausgang Status
Umschaltung" der Wert fir die neue Funktionsblockgruppe als positive Quittierung auf den
Bus ausgesendet. Die Polaritat des Statustelegramms entspricht dabei der
Telegrammpolaritat fir die Umschaltung.

- Einstellung "nach Ende einer Erfassung":
Zur Erkennung des Endes einer aktuellen Bewegungserfassung durfen sich alle
zugeordneten Funktionsblécke nicht mehr in einer aktiven Bewegungserfassung befinden.
Ist zum gewilinschtem Umschaltzeitpunkt (Telegrammempfang) noch eine
Bewegungserfassung eines oder mehrerer zugeordneter Funktionsblécke aktiv, so wird die
Funktionsblock-Gruppe nicht umgeschaltet. Die bislang aktive Gruppe bleibt weiterhin
aktiv. Uber das Objekt "FB-Gruppen Ausgang Status Umschaltung" wird dann zunachst der
Wert fUr die aktuelle Funktionsblock-Gruppe als negative Quittung gesendet. Auch hier
entspricht die Polaritat des Statustelegramms der Telegrammpolaritat fur die Umschaltung.
Am Ende der Bewegungserfassung wird dann - sofern die Umschaltung durch ein neues
Umschalttelegramm nicht wieder zurickgenommen wurde - die Funktionsblock-Gruppe wie
zuletzt angefordert umgeschaltet und der Wert der neuen Funktionsblock-Gruppe uber das
Statusobjekt ausgesendet.

Vor einer Umschaltung der Funktionsblock-Gruppen werden auch alle aktiven Sperrfunktionen
der zur aktiven Gruppe zugeordneten Funktionsblocke deaktiviert. Die nach der Umschaltung
aktivierten Funktionsbldcke sind nicht gesperrt und arbeiten entsprechend ihrer Parametrierung.
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Sofern ein Funktionsblock nach der Umschaltung gesperrt sein soll, muss das Sperrobjekt
dieses Funktionsblocks aktiv mit einem Sperrtelegramm beschrieben werden.

i/ Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang wird der Wert
des Objekts "FB-Gruppen Ausgang Status Umschaltung" entsprechend der aktiven Gruppe
(siehe "Verhalten bei Busspannungswiederkehr" weiter unten) aktualisiert und aktiv auf den
Bus ausgesendet.

Verhalten bei Busspannungswiederkehr

Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang kann die aktive
Funktionsblock-Gruppe vorgegeben werden. Dies erfolgt Gber den Parameter "Aktive Gruppe
nach Busspannungswiederkehr". Die zugeordneten Funktionsblécke der aktivierten Gruppe
bearbeiten dann ihr parametriertes Verhalten nach Busspannungswiederkehr oder nach einem
ETS-Programmiervorgang (gemaf} der Parametrierung des Funktionsblocks). Die zugeordneten
Funktionsbldcke der deaktivierten Funktionsblock-Gruppe sind inaktiv und zeigen keine
Reaktion.

Der Wert des Objekts "FB-Gruppen Ausgang Status Umschaltung" wird nach
Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang auf die aktive
Funktionsblockgruppe aktualisiert.
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4.2.4.5 Lichtregelung

4.2.4.5.1 Anwendungsgrundlagen

In das Gerat ist eine vollstandige und funktionsvielfaltige Lichtregelung implementiert. Die
Lichtregelung ermdglicht es, den Helligkeitszustand einer zugeordneten
Beleuchtungseinrichtung auch unter wechselnden Fremdlichteinflissen (Tages- und/oder
Kunstlicht) konstant auf einem vorgegebenen Helligkeits-Sollwert zu halten. Das Aktivieren und
Deaktivieren der Lichtregelung erfolgt durch eine Prasenzinformation. Diese Prasenzinformation
kann dabei vom internen Funktionsblock 1 des Gerats oder von einem anderen Busteilnehmer
(z. B. anderer Prasenzmelder oder Wachter) an die Lichtregelung Gbermittelt werden.

Die Lichtregelung ermdglicht die Ansteuerung von bis zu drei getrennten Beleuchtungs-Kanalen
und erlaubt eine umfangreiche Anpassung des Helligkeits-Sollwerts auch im laufenden Betrieb
des Gerats (Sollwertverschiebung, externe Vorgabe, Teach-In). Anregel-, Regel- und
Abregelphase sind individuell auf die Regelanforderung abstimmbar.

i] Die Lichtregelung setzt voraus, dass eine dimmbare Beleuchtungsanlage angesteuert wird
(KNX-Aktorik bestehend aus z. B. Dimmaktoren, DALI-Gateways, 1-10V-Steuereinheiten).
Die Lichtregelung kann nicht fir nur schaltbare Beleuchtungseinrichtungen eingesetzt
werden. In diesen Fallen bietet sich als sinnvolle Alternative eine schaltende
Lichtsteuerung an, die durch den Einsatz eines Prasenzmelders (mit Prifung der
Umgebungshelligkeit auf Abschalthelligkeit) realisiert werden kann.

Regelbetrieb

Der gesamte Regelbetrieb des Reglers unterteilt sich grundsatzlich in vier Zustdande/Phasen,
die nacheinander durchlaufen werden...

- Phase 1: Zustand AUS (Grundzustand)
Im Zustand AUS ist kein Prasenzsignal vorhanden (Prasenz = 0, keine Bewegung erfasst)
und das gesteuerte Kunstlicht ist ausgeschaltet.

- Phase 2: Zustand Anregeln
Sobald im Zustand AUS ein Prasenzsignal (Présenz = 1, Bewegung erfasst) empfangen
wird, wechselt der Regler in den Zustand Anregeln. Die Préasenzinformation kann dabei von
dem internen Funktionsblock 1 (Prédsenzmelder fur Lichtregelung) oder alternativ extern
Uber das Objekt “Prasenz“ empfangen werden. Im Zustand Anregeln wird zunachst die
aktuell gemessene Helligkeit mit dem vorgegebenen Sollwert verglichen und abhangig
davon wie folgt verfahren:
Helligkeitswert < Sollwert: Es wird das parametrierte Verhalten (Telegrammausgabe) zum
Einschalten der Beleuchtung ausgefuhrt. Anschlief3end wird nach einer parametrierten
Wartezeit in den Zustand Regeln gewechselt.
Helligkeitswert >= Sollwert: Es wird sofort in den Zustand Regeln gewechselt ohne die
Beleuchtung einzuschalten.

- Phase 3: Zustand Regeln
Im Zustand Regeln versucht der Regler Lichtschwankungen (durch Tages- und/oder
Fremdlicht) durch hoch- und herunterdimmen der angeschlossenen Beleuchtung
auszugleichen, damit sich der gemessene Helligkeitswert moglichst dauerhaft innerhalb
des Hysteresebereich des Sollwertes befindet. Dabei besteht auch die Moglichkeit, bei
ausreichender Grundhelligkeit die Beleuchtung innerhalb der Regelphase ganz
auszuschalten. Das Hoch- und Herunterdimmen kann je nach Parametrierung mit relativen
(4 Bit) oder absoluten (1 Byte) Dimmbefehlen (Stellwerte) erfolgen. Sobald kein
Prasenzsignal mehr vorliegt (Prasenz = 0) wechselt der Regler in den Zustand Abregeln.

- Phase 4: Zustand Abregeln
Im Zustand Abregeln kann der Regler wahlweise die Beleuchtung direkt ausschalten oder
zunachst auf eine minimale Helligkeit herabdimmen und dann nach einer parametrierbaren
zusatzlichen Wartezeit ausschalten. Nach dem Ausschalten der Beleuchtung oder Ablauf
der Wartezeit wechselt der Regler in den Zustand AUS.

Im folgenden Bild ist der Ablauf eines mdglichen Regelbetriebs graphisch dargestellt.
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Bild 40: Beispiel eines Regelprozesses mit allen Regelphasen

i/ Das genaue Verhalten der einzelnen Regelphasen kann durch eine entsprechende
Parametrierung (Sollwertvorgabe und Regelstrategie) angepasst werden.
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4.2.4.5.2 Betrieb der Lichtregelung

Die Lichtregelung kann autark und unabhangig von anderen Funktionseinheiten des Gerats
(Informationsaustausch mit anderen Busteilnehmern Gber Kommunikationsobjekte) oder
alternativ in Zusammenschaltung mit dem Funktionsblock 1 (Prédsenzmelder mit Lichtregelung)
betrieben werden.

Autarker Betrieb

Um die Lichtregelung unabhangig vom ersten Funktionsblock zu betreiben, darf der
Funktionsblock nicht auf “Prasenzmelder mit Lichtregelung“ parametriert sein. Wenn dann die
Funktion "Lichtregelung" auf der gleichnamigen Parameterseite freigeschaltet wird, kann diese
autark verwendet werden. In dieser Betriebsart muss die Lichtregelung durch eine externe
Prasenzmeldung Uber das Objekt “Prasenz” (z. B. von einem externen Prasenzmelder,
Tastsensor o. 8.) aktiviert und deaktiviert werden (Bild 41).

Diese Betriebsart bietet sich an, wenn das Gerat aufgrund anderer Erfassungsaufgaben an
einer fernen der Stelle der Lichtregelung montiert ist. An Ort und Stelle der Lichtregelung
befinden sich dann in der Regel andere KNX-Sensoren, die der Lichtregelung die
Prasenzinformation Uber den Bus mitteilen.

. | Aktor U

Lichtregelung [ ket | Beleuchtung ;( )<
——> Kanal 2 ’Tgan'} | AT
—>| Kanal 3 L ===

|<«—<_Riickmeldung

<< Soliwert_] Prasenzmelder

interne > Helligkeits-
Helligkeit Sollwert

%{ Sollwert effekt:

&< Sperren \
Schalten

Helligkeitsw.

Présenz

Préasenz

Tastsensor

Schalten

Sperren

Bild 41: Applikationsbeispiel zur Lichtregelung im autarken Betrieb

Betrieb mit Funktionsblock 1

Die Lichtregelung kann auch in Kombination mit dem Funktionsblock 1 in der Funktion als
“Prasenzmelder mit Lichtregelung“ betrieben werden. In dieser Betriebsart ist die Steuerung der
Lichtregelung ausschlie3lich Uber den Funktionsblock 1 moglich. Alle Steuerinformationen wie
Helligkeitswert, Préasenzinformation oder die Auslésung der Sperrfunktion werden dann vom
Funktionsblock der Lichtregelung gerateintern mitgeteilt.

Diese Betriebsart bietet sich an, wenn das Gerat an der Stelle montiert ist, an der die
Lichtregelung arbeiten soll.
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Bild 42: Applikationsbeispiel zur Lichtregelung in Kombination mit dem Funktionsblock 1
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4.2.4.5.3 Helligkeits-Sollwert

Einleitung

Der Helligkeits-Sollwert entspricht dem Wert der gewiinschten Helligkeit, die die Lichtregelung
mit Hilfe einer zugeordneten Beleuchtungseinrichtung unter Berlicksichtigung von wechselnden
Fremdlichteinfliissen einstellen und mdglichst konstant halten soll. Um ein permanentes
Nachregeln der angeschlossenen Beleuchtungseinrichtung auf Grund von geringfugigen
Helligkeits- und Messwertschwankungen zu vermeiden, wird fir die Sollwertvorgabe ein
Sollwertbereich mit einem unteren und oberen Grenzwert definiert (Bild 43).

Helligkeit .
(Lux)

oberer Grenzwert - — —p— - - — - — — — — — — — — — -

unterer Grenzwert

N,

Zeit

Bild 43: Sollwertbereich der Lichtregelung

Wahrend der Regelphase wird die Beleuchtung nur nachgeregelt, wenn der gemessene
Helligkeitswert nicht innerhalb des vorgegebenen Sollwertbereiches liegt. Der untere Grenzwert
des Sollwertbereichs wird unmittelbar durch den "Sollwert" vorgegeben. Der "Sollwert" stellt
somit die minimal einzuhaltende Helligkeit dar. Der obere Grenzwert wird durch die Vorgabe
eines relativen Hysteresewerts (Prozentwert) bezogen auf den Sollwert bestimmt.

Beispiel:

Sollwert = 400 Lux, Hysteresewert = 20 %

-> Sollwertbereich: unterer Grenzwert = 400 Lux, oberer Grenzwert = 480 Lux

Neben der grundsatzlichen Vorgabe des Sollwertes durch den Parameter "Sollwert" in der ETS
kann dieser auch wahrend des Betriebs durch eine externe Sollwertvorgabe, eine
Sollwertverschiebung oder durch die Teach-In Funktion geandert und somit an
Benutzeranforderungen angepasst werden. Bei einer Anderung des Sollwertes wird auch der
Wert der oberen Grenze des Sollwertbereiches durch das Gerat automatisch neu berechnet.
Durch den relativen Hysteresewert andert sich dabei entsprechend die Grolie des
Sollwertbereichs (Bild 44).
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Bild 44: Verschiebung des Sollwertbereichs durch Sollwertanpassung

Zur Ruckmeldung des effektiv in der Lichtregelung gesetzten Sollwerts (untere Grenze
Sollwertbereich) kann das Objekt "Sollwert effektiv" verwendet werden. Dieses Objekt enthalt
den aktiven Sollwert der Lichtregelung und kann den Wert entweder aktiv bei Anderung senden,
oder auch passiv zur Verfiigung stellen. Als aktives Meldeobjekt wird bei jeder Anderung des
Sollwerts, nach einem ETS-Programmiervorgang oder nach Busspannungswiederkehr (optional
verzogert) der aktuelle Wert einmal automatisch auf den Bus gesendet.

i/ Der mégliche Einstellbereich des Parameters "Sollwert" ist abhéngig von der Konfiguration
der Regeldynamik in der ETS. Bei einer Standard-Regeldynamik kann der Sollwert im
Bereich von 20 Lux bis 1.000 Lux parametriert werden (ab 50 Lux in 50 Lux-Schritten).
Hierdurch werden so gut wie alle Standard-Anwendungsfalle abgedeckt. Bei
benutzerdefinierter Regeldynamik ist der Sollwert in der ETS kontinuierlich im Bereich von
10 Lux bis 2.000 Lux konfigurierbar. Hierdurch erlauben sich erweiterte Sollwertvorgaben
fur besondere Anwendungsfalle.

Externe Sollwertvorgabe

Der aktuell eingestellte Helligkeits-Sollwert kann durch Senden eines 2 Byte Helligkeitswerts auf
das Objekt "Sollwert Vorgeben" gemaf DPT 9.004 neu gesetzt werden. Dieses Objekt ist
projektierbar, wenn der Parameter "Objekt 'Sollwert vorgeben™ auf der Parameterseite "LR -
Allgemein" auf "freigegeben"” eingestellt ist. Der Gber das Objekt empfangene Sollwert bleibt bis
zu einer neuen Sollwertvorgabe (durch externe Sollwertvorgabe, Sollwertverschiebung oder
Teach-In) oder bis zu einem Ricksetzbefehl auf das Objekt "Sollwert Ricksetzen" erhalten.
Auch ein Busspannungsausfall setzt einen Uber den Bus empfangenen Helligkeits-Sollwert
nicht zuriick. Ein ETS-Programmiervorgang setzt den Sollwert automatisch auf die ETS-
Vorgaben zurlick, wenn dies in der Konfiguration vorgesehen ist (siehe unten).

[i] Die Sperrfunktion, die tiberlagerte Bedienung oder der aktuelle Regelzustand haben keinen
Einfluss auf die externe Sollwertvorgabe.

Sollwertverschiebung

Mit der Sollwertverschiebung kann der Sollwert innerhalb parametrierter Grenzen durch direkte
Steuerung der zugeordneten Beleuchtung wahrend der Regelphase verandert werden. Durch
Senden von relativen 4 Bit Dimmtelegrammen wahrend der Regelphase auf das Objekt
"Sollwert Verschieben" wird die Sollwertverschiebung gestartet. Die Lichtregelung steuert dabei
die Beleuchtung Uber das relative Dimmobjekt des ersten Kanals an und stellt dadurch einen
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anderen Helligkeitswert ein. Bei Erreichen der gewinschten Helligkeit muss Uber das Objekt
"Sollwert Verschieben" ein Stopp-Telegramm empfangen werden, welches dann an den Kanal
1 weitergeleitet und an die Beleuchtung ausgegeben wird.
Die auf diese Weise neu eingestellte Helligkeit wird nach Ablauf einer Verzégerungszeit von
ca. 2 Sekunden durch den Helligkeitssensor des Gerats gemessen und als neuer Sollwert
Ubernommen. Wird kein Stopp-Telegramm nach dem letzten Dimmtelegramm der
Sollwertverschiebung empfangen, sendet das Gerat automatisch nach Ablauf von 30 Sekunden

ein Stopp-Telegramm Uber den Kanal 1 an die Beleuchtung. Nach weiteren 2 Sekunden wird
der dann festgestellte Helligkeitswert als neuer Sollwert gespeichert.

In der ETS kénnen Grenzwerte der Sollwertverschiebung parametriert werden. Wird wahrend
der Sollwertverschiebung ein parametrierter Grenzwert Gberschritten, so bricht die
Sollwertverschiebung automatisch nach Erkennung der Grenzwerttiberschreitung ab. Das Gerat
sendet dann Uber den Kanal 1 ein Stopp-Telegramm auf den Bus aus. Als neuer Sollwert wird
dann nicht der eingestellte Helligkeitswert, sondern der entsprechende Grenzwert
ubernommen.

Mit dem Parameter "Gultigkeit der Sollwertverschiebung" kann in der ETS festgelegt werden, ob
eine Sollwertverschiebung nur temporar fir die gerade aktive Regelphase gelten soll, oder
alternativ dauerhaft Gtbernommen wird. Bei dauerhafter Ubernahme bleibt der eingestellte
Sollwert bis zu einer neuen Sollwertvorgabe (durch externe Sollwertvorgabe,
Sollwertverschiebung oder Teach-In) oder bis zu einem Riicksetzbefehl Gber das Objekt
"Sollwert Rucksetzen" erhalten. Auch ein Busspannungsausfall setzt den Helligkeitssollwert
nicht zurick. Ein ETS-Programmiervorgang setzt den Sollwert automatisch auf die ETS-
Vorgaben zurlck, wenn dies in der Konfiguration vorgesehen ist (siehe unten).

i/ Wenn bei der Lichtregelung auch die Beleuchtungskanéle 2 oder 3 in Verwendung sind
(Bild 45), mussen die 4 Bit Dimmobjekte der Uber diese Kanale angesteuerten
Dimmaktoren mit dem Objekt "Ausgang Kanal 1 Dimmen" der Lichtregelung verbunden
werden (gleiche Gruppenadresse wie Dimmaktor im Kanal 1).

——>{Schalten K1 p{ Schaten =
Lichtregelung [—fommenki ’ Dimmaktor 1
——>{Hellwert K1 Dimmwert 4@
Status Wert
Hell.wert K2
[
‘ﬁSchalten K3 | Schatten
——>{Hell.wert K3 )| Dimmen Dimmaktor 2
» Dimmwert
Helligkeits- < Status Wert
Sollwert
|—>{Sollwert effek:
P Schalten
Présenz { Dmmen ~  Dimmaktor 3
P Dimmwert
Sperren < Status Wert
Tastsensor
Schalten ‘
Dimmen
A
Sollwertverschiebung

Bild 45: Applikationsbeispiel zur Sollwertverschiebung mit 3 Beleuchtungskanalen
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Teach-In Funktion

Eine weitere Mdglichkeit zur externen Vorgabe des Helligkeits-Sollwertes ist die Teach-In
Funktion. Mit der Teach-In Funktion wird der aktuell gemessene Helligkeitswert
verzdgerungsfrei durch Senden eines entsprechenden Telegramms auf das 1 Bit Objekt
"Sollwert Teach-In" als neuer Helligkeits-Sollwert Gbernommen. Dieses Objekt ist projektierbar,
wenn der Parameter "Teach-In Funktion" auf der Parameterseite "LR - Allgemein" auf
"freigegeben" eingestellt ist.

Die Polaritat eines Teach-In-Telegramms ist durch den Parameter "Betriebsart Teach-In"
konfigurierbar. Je nach Parametrierung kann durch den Empfang des entgegengesetzten
Objektwerts (Teach-In inaktiv) auf den parametrierten Sollwert zuriickgeschaltet werden. Der
zuvor erlernte Sollwert geht dabei verloren. Ist die Teach-In-Betriebsart jedoch auf "1"- und "0"-
aktiv parametriert, kann im laufenden Betrieb des Gerats nicht mehr Gber dieses Objekt auf den
parametrierten Sollwert riickgeschaltet werden! Der mit der Teach-In-Funktion eingestellte neue
Sollwert bleibt bis zu einer neuen Sollwertvorgabe (durch externe Sollwertvorgabe,
Sollwertverschiebung oder durch ein neues Teach-In) oder durch einen Ricksetzbefehl auf das
Objekt "Sollwert Riicksetzen" erhalten. Auch ein Busspannungsausfall setzt den neuen
Helligkeitssollwert nicht zurtck. Ein ETS-Programmiervorgang setzt den Sollwert automatisch
auf die ETS-Vorgaben zurtick, wenn dies in der Konfiguration vorgesehen ist (siehe unten).

[i] Die Sperrfunktion, die tiberlagerte Bedienung oder der aktuelle Regelzustand haben keinen
Einfluss auf die Teach-In Funktion.

Sollwert zuriicksetzen

Uber das 1 Bit Objekt "Sollwert Riicksetzen" kann der aktuell eingestellte Helligkeits-Sollwert
immer auf den in der ETS parametrierten Wert zuriickgesetzt werden. Dabei ist es unerheblich,
Uber welche Funktion der Sollwert verandert wurde.

[i] Die Sperrfunktion, die tiberlagerte Bedienung oder der aktuelle Regelzustand haben keinen
Einfluss auf die Riicksetzung des Sollwerts.

Sollwertvorgabe bei einem ETS-Programmiervorgang

Der Parameter "Sollwert im Gerat bei ETS-Download tberschreiben ?" bestimmt, ob ein zuvor
durch externe Objekt-Vorgabe oder durch Teach-In aktiv eingestellter und aktiver Sollwert bei
einem ETS-Programmiervorgang automatisch durch den in der ETS konfigurierten Sollwert
Uberschrieben wird. Bei der Einstellung "ja" wird der zuletzt extern oder durch Teach-In
vorgegebene und noch aktive Wert durch die ETS-Vorgabe ersetzt. Bei "nein" bleibt der zuletzt
extern oder durch Teach-In vorgegebene Sollwert auch nach einem ETS-Programmiervorgang
noch aktiv.

i/ Wenn der Parameter "Sollwert im Geréat bei ETS-Download Uberschreiben ?" auf "nein"
eingestellt ist und nach der ersten ETS-Inbetriebnahme - sofern in der Parametrierung
vorgesehen - noch keine externe Vorgabe Uber das 2 Byte Objekt oder durch Teach-In
erfolgte, arbeitet das Gerat immer mit dem in der ETS konfigurierten Wert. Erst nach einer
erfolgten externen Vorgabe oder nach einem Teach-In verliert der ETS-Parameter in der
genannten Konfiguration seine Gultigkeit.
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4.2.4.5.4 Kanalkonfiguration

Die Lichtregelung kann bis zu drei Leuchten-Gruppen getrennt ansteuern. Hierzu stehen bis zu
3 Ausgangskanale zur Verfligung. Durch Verwendung mehrerer Kanale ist beispielsweise eine
Anpassung der Stellwerte fur unterschiedliche Montageorte der Beleuchtungsgruppen im Raum
moglich. Eine Beleuchtungsgruppe in Fensternahe kann dadurch z. B. mit kleineren Stellwerten
angesteuert werden, als eine Beleuchtung in Raummitte. Diese wiederum mit geringeren
Stellwerten als eine Beleuchtung in einer entfernten Raumnische.

Die Anzahl der Kanale ist Gber den Parameter "Anzahl der zu regelnden Beleuchtungskanale"
auf der Parameterseite "LR - Allgemein" definierbar. Bei Nutzung mehrerer Kanale erfolgt die
Stellwertausgabe der Regelung in der An- und Hauptregelphase nur noch mit absoluten 1 Byte
Dimmwerten. Die Grundregelung (Stellwertberechnung) bezieht sich immer auf Kanal 1. Die
Stellwerte der Kanale 2 und 3 werden in Bezug auf den Stellwert des ersten Kanals tber
entsprechende Offset-Einstellungen berechnet. Fir die Berechnung der Stellwerte von Kanal 2
und 3 stehen drei Verfahren zur Verfligung. Welches Verfahren zur Anwendung kommt,
definiert der Parameter "Offsetverhalten”.

Verfahren 1: Fester Offset bei zunehmendem Stellwert

Mit der Auswahl dieses Verfahrens wird ein fester Offsetwert fur die Kanale 2 und 3 zum
Stellwert des ersten Kanals gewahlt. Der Offset bleibt Gber den gesamten Stellwertbereich
konstant. Die Offsetberechnung beginnt immer ab dem Stellwert "1" von Kanal 1. Bei dem
Stellwert "0" (AUS) werden auch die Stellwerte von Kanal 2 und 3 auf "0" gesetzt.

Um ein zu haufiges Ein- und Ausschalten der Kanale 2 und 3 bei negativem Offset im
Grenzbereich zu vermeiden, kann eine EIN-AUS-Hysterese in Bezug auf die Stellwerte von
Kanal 1 parametriert werden. Die EIN-AUS-Hysterese sollte dabei kleiner sein als der
Offsetwert zu Kanal 1.
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Bild 46: Stellwerte Kanale 2 oder 3 abhéangig vom Stellwert Kanal 1
Verfahren 1: Fester Offset bei zunehmendem Stellwert

Beispiel:

Kanalkonfiguration: Kanal 1und 2

Offsetverhalten: Offset fest bei zunehmendem Stellwert
Offset Kanal 2 zu Kanal 1: -50

Untere Stellwertgrenze: 10 (siehe Hauptregelphase)
EIN-AUS-Hysterese: 20

StellgrofRe Kanal 1: 128 (50%) -> Stellgroe Kanal 2: 78 (30%)
Stellgrofie Kanal 1: 20 (8%) -> Stellgré3e Kanal 2: 0 (0%)

Verfahren 2: Offset zunehmend bei zunehmendem Stellwert

Bei diesem Verfahren wird der Offsetwert fir den Kanal 2 oder 3 mit steigenden Stellwerten des
Kanal 1 erhoht. Dies erfolgt, bis Kanal 2 oder 3 den Grenzwert 255 erreicht hat. Die
Offseteinstellungen fir die Stellwerte von Kanal 2 und 3 werden relativ zum Stellwert des Kanal
1 in Prozent angegeben. Bei Offseteinstellungen kleiner 100 % ergibt sich ein negativer
Offsetwert und bei Offseteinstellungen gréRer 100 % ein positiver Offsetwert zum Stellwert des
ersten Kanals.
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Bild 47: Stellwerte Kanale 2 oder 3 abhangig vom Stellwert Kanal 1
Verfahren 2: Offset zunehmend bei zunehmendem Stellwert

Beispiel:

Kanalkonfiguration: Kanal 1, 2 und 3

Offsetverhalten: Offset zunehmend bei zunehmendem Stellwert
Offset Kanal 2 zu Kanal 1: 160 %

Offset Kanal 3 zu Kanal 1: 80 %

Stellgrofie Kanal 1: 128 (50%) -> Stellgrofe Kanal 2: 204 (80%), StellgroRe Kanal 3: 102 (40%)
Stellgrofie Kanal 1: 20 (8%) -> StellgroRe Kanal 2: 32 (12%), Stellgrofie Kanal 3: 16 (6%)

Verfahren 3: Offset abnehmend bei zunehmendem Stellwert

Bei dieser Einstellung wird der Offsetwert fir den Kanal 2 oder 3 ab einem Start-Offset mit
steigenden Stellwerten des ersten Kanals bis zu einem Grenzstellwert von Kanal 1 immer
weiter reduziert. Ab dem Grenzstellwert von Kanal 1 ist der Offset fur die Kanale 2 und 3 immer
"0", wodurch sich ein Gleichlauf der Ausgangskanale ergibt. Die Offsetberechnung beginnt
immer ab dem Stellwert "1" von Kanal 1. Bei dem Stellwert "0" (AUS) werden auch die
Stellwerte von Kanal 2 und 3 auf "0" gesetzt. Zur Parametrierung dieser Offseteinstellung muss
ein Start-Offset fur die Kanale 2 und 3 und der Stellwert von Kanal 1 fur den Gleichlauf
vorgegeben werden.

Um ein zu haufiges Ein- und Ausschalten der Kanale 2 und 3 bei negativem Offset im
Grenzbereich zu vermeiden, kann eine EIN-AUS-Hysterese in Bezug auf die Stellwerte von
Kanal 1 parametriert werden. Die EIN-AUS-Hysterese ist dabei auf den Start-Offset geeignet
abzustimmen.
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Bild 48: Stellwerte Kanale 2 oder 3 abhangig vom Stellwert Kanal 1
Verfahren 3: Offset abnehmend bei zunehmendem Stellwert

Beispiel:

Kanalkonfiguration: Kanal 1, 2 und 3

Offsetverhalten: Offset abnehmend bei zunehmendem Stellwert
Start-Offset Kanal 2 zu Kanal 1: +50

Start-Offset Kanal 3 zu Kanal 1: -50

Stellwert von Kanal1 fir Gleichlauf zu Kanal 2: 200

Stellwert von Kanal1 fir Gleichlauf zu Kanal 3: 200

Untere Stellwertgrenze: 10 (siehe Hauptregelphase)
EIN-AUS-Hysterese: 20

StellgrélRe Kanal 1: 180 (70%) -> Stellgrofe Kanal 2: 185 (72%), StellgroRe Kanal 3: 175 (68%)
StellgréRe Kanal 1: 60 (23%) -> StellgroRe Kanal 2: 95 (12%), StellgroRe Kanal 3: 25 (6%)
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4.2.4.5.5 Regelverhalten

Anregelphase

Die Anregelphase stellt das Startverhalten der Lichtregelung dar und soll schnell fir eine
ausreichende Helligkeit im Raum sorgen. Dazu wird zu Beginn der Anregelphase der
Helligkeitssollwert mit dem gemessenen Helligkeitswert verglichen. Ist der Messwert groRer
oder gleich dem Sollwert, wird sofort in den Hauptregelzustand gewechselt. Liegt der Messwert
unterhalb des Sollwertes, wird das parametrierte Anregelverhalten ausgefiihrt. Dabei gibt es in
der ETS die folgenden Einstellungsmdglichkeiten...

- Anregelverhalten = "Einschalten”
Sofern der aktuell ermittelte Helligkeitswert kleiner als der vorgegebene Sollwert ist,
schaltet die Lichtregelung die zugeordnete Beleuchtung lber ein Schalt-Telegramm (1 Bit)
ein.
Die Ansteuerung der Beleuchtung erfolgt durch das Kanalobjekt "Schalten".

i Diese Einstellung steht nur zur Verfiigung, sofern nur ein Ausgangskanal projektiert ist.

Anregelphase

Sollwert + Hysterese — — — + —fk—— ——————————

Sollwert

| Aus REGELPHASE

Telegramm T |

Einschalt- t
Telegramm

Bild 49: Anregelverhalten mit Schalt-Telegramm (1 Bit)

- Anregelverhalten = "Stellwertvorgabe (relatives Dimmen)"
Sofern der aktuell ermittelte Helligkeitswert kleiner als der vorgegebene Sollwert ist, dimmt
die Lichtregelung Uber zyklisch ausgegebene Dimmschritt-Telegramme solange die
Beleuchtung hoch, bis die Helligkeit den Sollwert erreicht oder sogar Uberschritten hat. Die
Schrittweite der Dimmtelegramme sowie die Zeit fur die Telegrammwiederholung (optional)
sind parametrierbar. Nach Erreichen oder Uberschreiten der Sollwertgrenze wird ein
Stopp-Telegramm ausgesendet. Bei Dimmaktoren mit steiler Dimmkurve kann es dabei zu
einem leichten Uberschwingen kommen, das im Anschluss durch die Hauptregelphase
wieder ausgeglichen wird.
Die Ansteuerung der Beleuchtung erfolgt durch das Kanalobjekt "Dimmen".

i) Diese Einstellung steht nur zur Verfiigung, sofern nur ein Ausgangskanal projektiert ist.
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Sollwert + Hysterese - — = + — = = = = — — — —[— — — — — — — —

—
Sollwert /

| AUS ANREGELPHASE REGELPHASE

Wiederholzeit

Telegramm T | |

Dimmschritt-Telegramme t
(4 Bit)

Bild 50: Anregelverhalten mit relativen Dimmschritt-Telegrammen (4 Bit)

- Anregelverhalten = "Stellwertvorgabe (Helligkeitswert)"
Wenn die Lichtregelung einen geringeren Helligkeitswert feststellt als der vorgegebene
Sollwert, dann wird die Beleuchtung durch Aussenden eines parametrierten Dimmwertes
eingeschaltet. Bei Vorgabe eines hoheren Helligkeitswerts (z. B. 100 %) entsteht dadurch
ein Helligkeitssprung (wie beim Einschalten), der im Anschluss durch die Hauptregelphase
wieder ausgeglichen wird, sofern der grofl3e Helligkeitswert nicht erforderlich ist.
Die Ansteuerung der Beleuchtung erfolgt durch das Kanalobjekt "Helligkeitswert".

Anregelphase

Sollwert + Hysterese - — — + — = [— - —- — = — = — — — — — — — —
Sollwert
t
| Aus REGELPHASE
Telegramm T | || |
N
Wert- Stellgréen t
Telegramm (4 Bit/ 1 Byte)
(1 Byte)

Bild 51: Anregelverhalten mit absoluten Wert-Telegrammen (1 Byte)
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- Anregelverhalten = "Stellwertvorgabe adaptiv (Helligkeitswert)"
Bei diesem Anregelverhalten wird in Abhangigkeit der aktuell gemessenen Helligkeit durch
die Lichtregelung automatisch anhand der Sollwertvorgabe und des definierten
Helligkeitsbereichs ein Stellwert (1 Byte) berechnet und ausgesendet, um den

Sollwertbereich annahernd genau zu erreichen.
Die Ansteuerung der Beleuchtung erfolgt durch das Kanalobjekt "Helligkeitswert".

Anregelphase

Sollwert + Hysterese |- — — + - -[— - = — = = = — — — — — — — —

Sollwert r

[ Aus | REGELPHASE

Telegramm T |

Wert-Telegramm t
(1 Byte)

Bild 52: Anregelverhalten mit adaptiver Stellwertvorgabe (1 Byte)

Wartezeit nach Anregelung

Bevor aus der Anregelphase in die Hauptregelphase gewechselt wird, sollte die angesteuerte
Aktorik ihren Endwert erreicht haben, damit die Regelung mit stabilen Aktor-Zustanden regeln
kann. Dazu wird nach der Anregelphase eine parametrierbare Wartezeit gestartet. Erst nach
dem Ablauf dieser Wartezeit wird in die Hauptregelphase gewechselt.

Die Lange der Wartezeit sollte an das verwendete Anregelverfahren (z. B. langere Wartezeit bei
relativem Anregelverhalten) und die Eigenschaften der angeschlossenen Aktorik (schnelle oder
langsame Dimmgeschwindigkeit) angepasst werden.

Hauptregelphase

In der Hauptregelphase regelt die Lichtregelung die Helligkeit der Beleuchtung kontinuierlich auf
den aktiven Sollwert ein. Das verwendete Datenformat der Stellwerte ist dabei durch den ETS-
Parameter "Regelverhalten" konfigurierbar. Die Beleuchtung kann alternativ durch absolute
Helligkeitswert-Telegramme (Kanalobjekt "Helligkeitswert") oder durch relative Dimmschritt-
Telegramme (Kanalobjekt "Dimmen") angesteuert werden. Die Parameter "Minimale
Dimmschrittweite" (bei relativer Stellwertvorgabe) und "Minimale Stellwertanderung pro
Dimmschritt" (bei absoluter Stellwertvorgabe) legen fest, in welchen Schritten die Lichtregelung
die Beleuchtung durch jeweils ein Telegramm dimmen kann. Der Parameter "Minimale
Wiederholzeit fur Stellwerte" gibt der Lichtregelung vor, wie lange die Wartezeit zwischen zwei
Stellwerttelegrammen mindestens sein muss.

In der Regel sollten kleine Dimmschritte (relativ 1...3% / absolut 2...10) mit geringen
Wiederholzeiten (2...10 Sekunden) vorgegeben werden, damit die Lichtregelung
unterbrechungsfrei und subjektiv angenehm durchgefiihrt wird. Hauptsachlich wird die
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Dimmgeschwindigkeit durch die Konfiguration des Aktors definiert, weshalb die Parameter der
Lichtregelung an die Dimmzeiten der Aktoren angepasst werden sollten.

Untere Stellwertgrenze und Ausschalthelligkeit

Beim Ausschalten der Beleuchtung im Raum durch die Lichtregelung sollte sichergestellt sein,
dass durch den Lichtsprung durch Unterschreiten des Sollwerts nicht wieder ein sofortiges
Wiedereinschalten der Beleuchtung erfolgt. Zu diesem Zweck kann die untere Stellwertgrenze
ausgewertet und eine Ausschalthelligkeit parametriert werden.

Nach Erreichen der unteren Stellwertgrenze muss zudem die Ausschalthelligkeit im Raum
erreicht oder Uberschritten sein, so dass die Beleuchtung wahrend der Hauptregelphase
automatisch ausgeschaltet wird. Die Ausschalthelligkeit liegt oberhalb des Sollwerts +
Hysterese. Die Ausschalthelligkeit ergibt sich aus einem zusatzlichen relativen Hysterese-Wert,
der zu dem Hysterese-Wert des Sollwerts addiert wird: Ausschalthelligkeit = Sollwert + (Sollwert
x (Hysterese Sollwert + Zusatzliche Hysterese Ausschalthelligkeit))

Die zusatzliche Hysterese fiir die Ausschalthelligkeit wird in der ETS separat konfiguriert.

Beispiel:
Sollwert = 300 Lux, Hysterese-Sollwert = 10 %,

Zusatzliche Hysterese Ausschalthelligkeit = 10 %
-> Obere Sollwert-Grenze = 330 Lux, Ausschalthelligkeit = 360 Lux

Ausschalthelligkeit bemmem o e oo e e o e o

Sollwert + Hysterese = — — = — — — — — — £ — — — — — — — — — — —

Sollwert == == s e

t

Bild 53: Die Abschalthelligkeit ergibt sich relativ aus dem Sollwert und dem Hysteresewert des
Sollwerts

Die Lichtregelung wertet die untere Stellwertgrenze nur dann aus, wenn der Parameter
"Verhalten bei unterer Stellwertgrenze beeinflussen ?" auf "Ja" eingestellt ist. In diesem Fall ist
das "Verhalten beim Unterschreiten der unteren Stellwertgrenze" wie folgt konfigurierbar...

- Einstellung "Ausschalten bei Ausschalthelligkeit"
Sobald die untere Stellwertgrenze erreicht ist und zudem die Ausschalthelligkeit im Raum
erreicht oder Uberschritten wurde, schaltet die Lichtregelung die Beleuchtung aus. Nur in
dieser Einstellung kann die zusatzliche Hysterese fir die Ausschalthelligkeit parametriert
werden.

- Einstellung "keine Reaktion"
Beim Erreichen der unteren Stellwertgrenze zeigt die Lichtregelung keine Reaktion. Ein
Ausschalten findet nicht statt. Der Stellwert bleibt erhalten, bis die Regelung die
Beleuchtung wieder hochdimmen muss, oder bis aufgrund des Prasenzsignals die
Abregelphase gestartet wird.
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Bei absoluter Stellwertvorgabe wird die untere Stellwertgrenze durch den gleichnamigen
Parameter im Bereich von 1...128 (0,4%...50%) definiert. Bei relativer Stellwertvorgabe
kann die untere Stellwertgrenze nicht parametriert werden. Das Gerat errechnet sich in
dieser Konfiguration vielmehr die untere Stellwertgrenze selbst anhand der parametrierten
minimalen Dimmschrittweite. Durch die ausgesendeten relativen Dimmschritt-Telegramme
an den Aktor kann die Lichtregelung dann im laufenden Regelprozess erkennen, ob die
untere Stellwertgrenze erreicht ist, oder nicht. Wichtig ist, dass sich die angesteuerten KNX
Dimmaktoren bis zur untersten Helligkeitsstufe (Grundhelligkeit) dimmen lassen. Der

dimmbare Helligkeitsbereich darf bei den Alktoren nicht durch eine Minimalhelligkeit
eingeschrankt sein!

Wenn der Parameter "Verhalten bei unterer Stellwertgrenze beeinflussen ?" auf "Nein"
konfiguriert ist, zeigt die Lichtregelung beim Erreichen der unteren Stellwertgrenze stets keine
Reaktion. Auch hier bleibt der Stellwert dann erhalten, bis die Regelung die Beleuchtung wieder
hochdimmen muss, oder bis aufgrund des Prasenzsignals die Abregelphase gestartet wird.

Helligkeit

i : Ausschalt-
Lichtsprung
Abschalthelligkeit

Sollwert +
Hysterese

Sollwert

Regel-Zustand

Stellwert
(100%) 255

(50%) 127

I
Untere :

o

t

Ausschalten der
Beleuchtung

Bild 54: Beispiel einer Stellwertvorgabe bei Auswertung der unteren Stellwertgrenze

Durch die relative Einstellung der zusatzlichen Hysterese fir die Ausschalthelligkeit wird bei
einer Sollwertverschiebung auch der Abstand der Ausschalthelligkeit zur oberen Sollwertgrenze
beeinflusst (Bild 55).
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Bild 55: Abhangigkeit der zusatzlichen Hysterese flur die Ausschalthelligkeit bei einer
Sollwertverschiebung

Abregelphase

In der Abregelphase wird das Verhalten am Ende der Regelung bestimmt. Hier kann - definiert
durch den Parameter "Verhalten zu Beginn der Abregelphase" - wahlweise die zugeordnete
Beleuchtungseinrichtung sofort abgeschaltet, oder zunachst auf minimale Helligkeit
heruntergedimmt werden durch Senden des minimalen Stellwerts. Mit welchem Datenformat
dies geschieht, definiert der Parameter "Abregelverhalten" (Wert-Telegramm "1" oder
Dimmeschritt-Telegramm 100%).

Soll auf minimale Helligkeit heruntergedimmt werden, wird zu Beginn des Abdimmvorgangs
eine Wartezeit gestartet. Die Dauer der Wartezeit ergibt sich aus einer Standard-Wartezeit (10
Sekunden) plus einer zusatzlichen Wartezeit, die in der ETS parametriert werden kann. Die
Standard-Wartezeit stellt sicher, dass vor dem Ende des Abregelvorgangs tatsachlich auch die
minimale Helligkeit durch die angesteuerten Dimmaktoren eingestellt werden kann.

Nach Ablauf der Wartezeit entscheidet der Parameter "Verhalten nach Ablauf der Wartezeit",
welchen Zustand die Beleuchtung am Ende des Regelprozesses einnimmt. Bei der Einstellung
"Ausschalten" schaltet die Lichtregelung die Beleuchtung endgultig aus. Mit welchem
Datenformat dies geschieht, definiert der Parameter "Ausschalten durch". Alternativ zum
Ausschalten kann der minimale Stellwert konstant gehalten werden. Diese Einstellung bietet
sich beispielsweise dann an, wenn im Raum eine permanente Grundhelligkeit eingestellt sein
soll (z. B. bei langen Fluren oder in Durchgangsbereichen).

Wahrend einer laufenden Wartezeit in der Abregelphase kann eine neue Prasenz an die
Lichtregelung weitergeleitet werden, wenn sich beispielsweise wieder Personen im Raum
aufhalten. In diesem Fall legt der Parameter "Verhalten bei neuer Prasenzerkennung wahrend
Wartezeit" fest, wie sich die Lichtregelung verhalten soll. Entweder kann die Prasenzerkennung
ignoriert werden. Dann fihrt die Lichtregelung die Abregelphase unterbrechungsfrei wie
vorgegeben zu Ende aus. Sollte am Ende der Abregelphase das Prasenzsignal noch
vorhanden sein, startet die Lichtregelung wieder die Anregelphase.

Alternativ dazu kann bei der Erfassung einer neuen Prasenz die Abregelphase sofort
abgebrochen und verzégerungsfrei sofort die Anregelphase gestartet werden.
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Sollwert + Hysterese | o = = — —

Sollwert
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Standard | zusétzl.
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Bild 56: Abregelverhalten mit Wartezeit

Definition des Helligkeitsbereichs

Die Lichtregelung bendtigt bestimmte Parameter, die den Helligkeitsbereich im Raum
definieren. Diese Parameter sind wichtig zur Berechnung bestimmter Regeleigenschaften,
woraus sich u. a. die Regeldynamik und somit das subjektive Komfortempfinden der Regelung
ergibt. Zu den erforderlichen Regelparametern gehdrt zum einen die Information, welche
maximale Beleuchtungsstarke durch die Beleuchtung im Raum (Kunstlicht) eingestellt werden
kann. Bei groRer Differenz zwischen der Helligkeit im Raum zum Sollwert definiert dieser
Maximalwert grofiere Stellwertanderungen oder -schrittweiten und erhéht dadurch die
Regeldynamik (schnelles Einregeln auf den Sollwert durch gréfiere Stellwertbefehle). Die
maximale Beleuchtungsstarke wird zudem fir die Berechnung des Stellwerts bei der adaptiven
Anregelung verwendet. Dieser Regelparameter ist auf die maximal durch die Beleuchtung
einstellbaren Helligkeitswert zu konfigurieren (P-Anteil der Lichtregelung). Typisch liegt der
Maximalwert der Beleuchtung um den Faktor 1,2 héher als der in der ETS konfigurierte
Sollwert.

Zum anderen ist der Dunkelwert der Raumbeleuchtung (untere Helligkeitsschwelle) flr die
Lichtregelung malfdgeblich. Beim Unterschreiten der unteren Helligkeitsschwelle wird die Zeit
zwischen den Stellwerttelegrammen verkurzt, wodurch sich auch hier eine hdhere
Regeldynamik ergibt.
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Der Parameter "Anpassung der Regeldynamik im Helligkeitsbereich" legt fest, ob die
Lichtregelung mit Standard-Regelparametern arbeitet, die der Hersteller vordefiniert und
pauschal auf viele Anwendungsfalle abgestimmt hat, oder ob die Regelparameter
benutzerdefiniert angepasst werden kénnen...

Einstellung "Standard":

Die Lichtregelung arbeitet mit einer vom Hersteller vorgegebenen Standard-
Parametrierung. Die Regeldynamik wird dadurch auf sehr viele Anwendungsfalle effektiv
abgestimmt. Die maximale Beleuchtungsstarke ist dann nicht in der ETS konfigurierbar.
Diese wird automatisch abhangig vom in der ETS konfigurierten Sollwert berechnet
(Faktor x 1,2) und in die Lichtregelung eingetragen. Bei der Bemessung der
Beleuchtungsanlage vor Ort muss sichergestellt sein, dass die installierte Beleuchtung
stets Helligkeitszustande liefern kann, die dem Wert "parametrierter Sollwert x 1,2"
entsprechen.

Die untere Helligkeitsschwelle ist bei dieser Einstellung auf 0 Lux vorkonfiguriert (keine
besondere Regeldynamik im unteren Helligkeitsbereich).

Einstellung "benutzerdefiniert":

Bei benutzerdefinierter Regeldynamik kénnen die maximale Beleuchtungsstarke
(10...2.000 Lux) und die untere Helligkeitsschwelle (0...2.000 Lux) in der ETS konfiguriert
werden. Auf diese Weise ist ein individuelles Abstimmen der Regelparameter auf spezielle
Anwendungsfalle moglich.

Bei der Parametrierung der Regelparameter ist die folgende Abhangigkeit zu beachten:
Untere Helligkeitsschwelle < Sollwert < Maximale Beleuchtungsstarke.

Der mogliche Einstellbereich des Parameters "Sollwert" ist abhé&ngig von der Konfiguration
der Regeldynamik in der ETS. Bei einer Standard-Regeldynamik kann der Sollwert im
Bereich von 20 Lux bis 1.000 Lux parametriert werden (ab 50 Lux in 50 Lux-Schritten).
Hierdurch werden so gut wie alle Standard-Anwendungsfalle abgedeckt. Bei
benutzerdefinierter Regeldynamik ist der Sollwert in der ETS kontinuierlich im Bereich von
10 Lux bis 2.000 Lux konfigurierbar. Hierdurch erlauben sich erweiterte Sollwertvorgaben
fur besondere Anwendungsfalle.
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4.2.4.5.6 Sperrfunktion

Uber die Sperrfunktion kann die Lichtregelung unabhangig von den anderen Funktionseinheiten
gesperrt werden. Eine gesperrte Lichtregelung ist deaktiviert. Sie kann zu Beginn oder am Ende
der Sperrung in einen definierten Zustand gebracht werden.

Abhangig von der Konfiguration des ersten Funktionsblocks wird die Sperrfunktion entweder
Uber ein eigenes Sperrobjekt (autarker Betrieb) oder Uiber das Sperrobjekt von FB1
(Anwendung FB1 "Prasenzmelder fir Lichtregelung) angesteuert. Die Sperrfunktion kann nach
Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang zwangsgefihrt aktiviert
sein.

Verhalten zu Beginn der Sperrfunktion

Der Parameter "Verhalten zu Beginn der Sperrung" legt das Verhalten der Lichtregelung fest,
sofern die Sperrfunktion aktiviert wird. Es sind die folgenden Einstellungen madglich...

- "Sperren und kein Telegramm senden":
Zu Beginn der Sperrung des Funktionsblocks werden Uber die Ausgange keine
Telegramme ausgegeben. Die zugeordnete Beleuchtung wird durch den Funktionsblock
nicht beeinflusst.

- "Sperren und Telegramm senden":
Zu Beginn der Sperrung kdnnen Uber die Ausgangskanéle frei parametrierbare Schalt-
oder Helligkeitswert-Telegramme ausgegeben werden, um die zugeordnete Beleuchtung in
einen gewlnschten Zustand zu versetzen. Die Konfiguration der Telegramme erfolgt
getrennt fir jeden Kanal in der ETS.

- "Sperren und Abregelverhalten ausfuhren™
Bei dieser Einstellung wird mit Aktivierung der Sperrung das parametrierte
Abregelverhalten ausgefiihrt. Prasenzsignale wahrend der Ausfiihrung des
Abregelverhaltens werden ignoriert.

Verhalten am Ende der Sperrfunktion

Beim Beenden der Sperrfunktion wird die Lichtregelung zuriickgesetzt und der Grundzustand
(Zustand AUS, keine Prasenz) eingestellt. Das Gerat bricht dann laufende Sperrreaktionen (z.
B. Abregelverhalten) sofort ab. Der Parameter "Verhalten am Ende der Sperrung" legt das
Verhalten der Lichtregelung am Ende der Sperrung fest. Hier sind die folgenden Einstellungen
maglich...

- "freigeben und kein Telegramm senden":
Bei dieser Einstellung befindet sich die Lichtregelung nach Freigabe intern im Zustand AUS
und reagiert bei einer neu empfangenen Prasenz entsprechend der Parametrierung.
Hierbei muss der Beleuchtungszustand, der je nach Anwendung wahrend einer aktiven
Sperrfunktion von auf3en verandert worden sein kann, bei Freigabe beachtet werden! Am
Ende der Sperrung wird der aktuell vorhandene Beleuchtungszustand bis zu einer neuen
Prasenzinformation durch die Lichtregelung nicht verandert. Sofern Stellwertvorgaben Gber
absolute Helligkeitswerte erfolgen, muss das 1 Byte Objekt "Rickmeldung Helligkeitswert"
der Lichtregelung mit einem Aktor-Rickmeldeobjekt von Kanal 1 verbunden werden, damit
die Lichtregelung den Ausgangszustand der Beleuchtung kennt. Andernfalls kann die
Lichtregelung ungunstig beeinflusst werden, wodurch sich ein sprunghaftes Regelverhalten
ergeben kann.

- "freigeben und Ausschalten™
Am Ende der Sperrung wird die zugeordnete Beleuchtung Gber die Schaltausgange
ausgeschaltet, um einen definierten Grundzustand der Beleuchtung herzustellen. Bei
vorhandener oder neu empfangener Prasenz wird die Regelung entsprechend der
gemessenen Helligkeit wieder gestartet.
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- "freigeben und Anregelverhalten ausfihren":
Bei dieser Einstellung wird am Ende der Sperrfunktion kiinstlich ein Prasenzsignal aktiviert.
Hierdurch wird automatisch bei entsprechender Helligkeit (ermittelter Helligkeitswert <
Sollwert) das Anregelverhalten ausgefiihrt. Danach wird in die Hauptregelphase

gewechselt. Das Weitere Verhalten des Regelprozesses ist abhangig von der tatsachlichen
Prasenzinformation.

Optional kann der Sperr-Status der Lichtregelung Uber das 1 Bit Objekt "Status Sperrung
Lichtregelung" verfugbar gemacht werden. Hierzu muss der Parameter "Riuckmeldung 'Status
Sperrung Lichtregelung' ?" auf der Parameterseite "LR - Sperren / Uberlagerte Bedienung" auf
"Ja" parametriert werden. Die Lichtregelung sendet - sofern das Objekt freigegeben wurde -
abhangig vom Parameter "Wirkungsweise der Rickmeldung" den eigenen Sperr-Status
entweder aktiv bei jeder Anderung auf den Bus, oder sie stellt den Objektwert nur passiv zur
Verfligung (Objekt auslesbar).

Der Sperr-Status wird durch die Sperrfunktion und durch die Uberlagerte Bedienung beeinflusst.
Eine "1" zeigt eine aktive Sperrung der Lichtregelung an.
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4.2.4.5.7 Uberlagerte Bedienung

Uberlagerte Bedienung

Mit der Uberlagerten Bedienung kann die zugeordnete Beleuchtungseinrichtung beispielsweise
Uber einen Tastsensor oder ein Bedientableau direkt angesteuert werden. Die manuell
ausgeldsten Schalt- oder Dimmbefehle an die Beleuchtung mussen dazu auch an die
Lichtregelung Ubermittelt werden. Hierzu verfugt die Lichtregelung Uber 4 Objekte mit jeweils
unterschiedlichen Datenformaten ("Eingang Uberlagerte Bedienung" - 1 Bit Schalten, 4 Bit
relatives Dimmen, 1 Byte Helligkeitswert, 1 Byte Szenennebenstelle). Durch das "Mithéren" der
Telegramme Uber die genannten Objekte wird die Lichtregelung bei der Gberlagerten
Bedienung gesperrt, wodurch die Beleuchtung nicht mehr durch die Regelung, sondern nur
noch durch den Anwender beeinflusst wird.

Erkennt das Gerat eine Uberlagerte Bedienung, so wird das Prasenzsignal der Lichtregelung
intern automatisch aktiviert (eine aktive Bewegungserfassung wird simuliert). Zusatzlich bleibt
die Auswertung der Prasenzinformation Gber das Objekt der Lichtregelung oder Gber den ersten
Funktionsblock funktionsfahig, damit das Prasenzsignal nachgefihrt werden kann (optional fir
Freigabe nach Uberlagerter Bedienung).

Das Verhalten der Lichtregelung am Ende der Giberlagerten Bedienung wird durch den
Parameter "Freigabe nach Uberlagerter Bedienung" definiert. Es sind die folgenden
Einstellungen maglich...

- "automatisch am Ende der Prasenz":
Bei dieser Einstellung wird die Regelung am Ende der nachgefihrten Prasenzerkennung
automatisch freigegeben und das Abregelverhalten durchgeflhrt. Hierbei sind die
folgenden Falle zu unterscheiden...
- Lichtregelung in Kombination mit Funktionsblock 1: Durch das automatische Setzen der
Prasenz zu Beginn der Uberlagerten Bedienung wird in dieser Anwendung sichergestellt,
dass die Uberlagerte Bedienung immer automatisch am Ende der Prasenzerfassung nach
Ablauf der Sendeverzégerung beendet und das Abregelverhalten ausgefihrt wird. Ein
zusatzlicher (manueller) Eingriff in das Prasenzsignal ist hierbei nicht erforderlich.
- Autarker Betrieb der Lichtregelung: Bei dieser Anwendung muss das Ende der Prasenz
(Deaktivierung der Prasenzinformation) aktiv Gber das Objekt "Prasenz" empfangen
werden, um die Uberlagerte Bedienung zu beenden und das Abregelverhalten
auszufihren. Alternativ kann in diesem Fall die Uberlagerte Bedienung lGber das
Sperrobjekt beendet werden (siehe Einstellung "nur Gber Sperrobjekt").

- "nur Uber Sperrobjekt":
Mit dieser Einstellung kann die Sperrung der Regelung nach einer Uberlagerten Bedienung
nur mit einem Freigabe-Telegramm Uber das Sperrobjekt aufgehoben werden. Mit dem
Freigabe-Telegramm wird das parametrierte Verhalten am Ende der Sperrung ausgefihrt
(siehe Seite 125-126). Es ist zu beachten, dass bei der Kombination der Lichtregelung mit
dem ersten Funktionsblock die Freigabe Uber das Sperrobjekt des Funktionsblocks
erfolgen muss (Sperrobjekt der Lichtregelung ist dann nicht vorhanden).

(1| Fur eine korrekte Funktion der Gberlagerten Bedienung im Mehrkanalbetrieb sind die
Helligkeitswert-Rickmeldungen der Aktoren von Kanal 2 und 3 auf die Kanal-Wertobjekte
der Lichtregelung (Objekte 82 und 84) zu flihren, wobei dabei unbedingt zusatzlich die
"Schreiben"-Flags dieser Objekte zu setzen sind!

i/ Optional kann der Sperr-Status der Lichtregelung (iber das 1 Bit Objekt "Status Sperrung
Lichtregelung" verfiigbar gemacht werden. Hierzu muss der Parameter "Riuckmeldung
'Status Sperrung Lichtregelung' ?" auf der Parameterseite "LR - Sperren / Uberlagerte
Bedienung" auf "Ja" parametriert werden. Die Lichtregelung sendet - sofern das Objekt
freigegeben wurde - abhangig vom Parameter "Wirkungsweise der Rickmeldung" den
eigenen Sperr-Status entweder aktiv bei jeder Anderung auf den Bus, oder sie stellt den
Objektwert nur passiv zur Verfugung (Objekt auslesbar).

Der Sperr-Status wird durch die Sperrfunktion und durch die tUberlagerte Bedienung
beeinflusst. Eine "1" zeigt eine aktive Sperrung der Lichtregelung an.
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4.2.4.5.8 Manuelle Bedienung

Die manuelle Bedienung der Lichtregelung ist nur in Kombination mit dem ersten
Funktionsblock (Anwendung "Prasenzmelder fur Lichtregelung“) méglich. Mit der manuellen
Bedienung (EIN / AUS) kann die Lichtregelung unabhéngig des Regelprozesses durch den
Anwender z. B. Uiber einen Tastsensor gestartet und gestoppt werden, wobei beim Starten
keine Helligkeit ausgewertet wird. Somit wird beim manuellen Einschalten ein Aktivieren der
Beleuchtung erzwungen.

Nach manueller Aktivierung der Lichtregelung arbeitet diese wie gewohnt prasenz- und
helligkeitsabhangig, wodurch eine automatische Abschaltung bei nicht vorhandener Prasenz
oder ausreichender Grundhelligkeit gewahrleistet ist.

Im Folgendem ist die genaue Funktionsweise der manuellen Bedienung in Bezug auf die
unterschiedlichen Betriebsarten des ersten Funktionsblocks in Kombination mit der
Lichtregelung beschrieben...

- Betriebsart "Vollautomat (Auto EIN, Auto AUS)":
EIN-Telegramm auf das 1 Bit Objekt "FB1 - Eingang Beleuchtung manuell EIN/AUS" ->
Befindet sich die Lichtregelung im Zustand AUS, wird eine Prasenz simuliert und die
Anregelphase helligkeitsunabhangig gestartet (Telegrammausgabe wird erzwungen).
Zudem wird die parametrierte Sendeverzdgerung gestartet. Sofern die Regelung durch die
Uberlagerte Bedienung gesperrt ist, wird nur eine Prasenz simuliert und die
Sendeverzogerung gestartet (keine Telegrammausgabe).
Die Lichtregelung arbeitet jetzt wie nach einer durch die PIR-Sensorik erkannten Prasenz
und startet die Hauptregelphase. Wenn im weiteren Verlauf das Prasenzsignal
zurickgenommen wird, startet das Gerat nach Ablauf der Sendeverzdgerung die
Abregelphase.
AUS-Telegramm auf das 1 Bit Objekt "FB1 - Eingang Beleuchtung manuell EIN/AUS" ->
Mit dem AUS-Telegramm wird die Lichtregelung in den Zustand AUS gesetzt, das
Prasenzsignal zurlckgestellt und die Beleuchtung ausgeschaltet. Eine durch die
Uberlagerte Bedienung gesperrte Regelung wird freigegeben. Danach ist die Lichtregelung
sofort oder - sofern projektiert - nach der Verriegelungszeit flr eine erneute
Bewegungserkennung bereit.

- Betriebsart "Halbautomat | (Manuell EIN, Auto AUS)":
EIN-Telegramm auf das 1 Bit Objekt "FB1 - Eingang Beleuchtung manuell EIN/AUS" ->
Funktion wie bei der Betriebsart "Vollautomat" (s. o.).
AUS-Telegramm auf das 1 Bit Objekt “FB1 - Eingang Beleuchtung manuell EIN/AUS* ->
Mit dem AUS-Telegramm wird die Lichtregelung in den Zustand AUS gesetzt, das
Prasenzsignal zurtckgestellt und die Beleuchtung ausgeschaltet. Eine durch die
Uberlagerte Bedienung gesperrte Regelung wird freigegeben. Die Prasenzerfassung wird
gesperrt. FUr eine erneute Bewegungserfassung muss der Funktionsblock erst Gber ein
EIN-Telegramm auf das Objekt "FB1 - Eingang Beleuchtung manuell EIN/AUS" aktiviert
werden.

- Betriebsart "Halbautomat Il (Auto EIN, Manuell AUS)":
Diese Betriebsart des ersten Funktionsblocks ist in Kombination mit der Lichtregelung in
der ETS nicht projektierbar. Dennoch kann das Verhalten eines Halbautomats Il durch eine
spezielle Parametrierung der Betriebsart "Vollautomat" realisiert werden. Die
Parametrierung der Lichtregelung ist dann so zu wahlen, dass die Beleuchtung nach
Erreichen eines minimalen Stellwerts wahrend der Regelung und am Ende der
Abschaltverzégerung in der Abregelphase nicht ausgeschaltet wird. Das Ausschalten der
Beleuchtung kann in diesem Fall nur durch ein AUS-Telegramm auf das Objekt "FB1 -
Eingang Beleuchtung manuell EIN/AUS" erzielt werden.
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4.2.4.5.9 Applikationsbeispiele

Im Folgenden sind zwei Applikationsbeispiele aufgezeigt, die die Verknupfung aller
erforderlichen Kommunikationsobjekte zwischen Sensoren, dem Gerat inkl. Lichtregelung und

Aktoren verdeutlichen.
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Bild 57: Applikationsbeispiel 1

Funktionsblock 1 als Prasenzmelder fur interne Lichtregelung mit Prasenzmelder als
Nebenstelle und Tastsensoren fir Uberlagerte Bedienung und manuelles Ein-/Ausschalten
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Bild 58: Applikationsbeispiel 2
Funktionsblock 1 als Prasenzmelder fir interne Lichtregelung mit 3 Beleuchtungskanalen und
Tastsensor fur Uberlagerte Bedienung
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4.2.4.5.10 Verhalten nach einem Geratereset

Verhalten nach Busspannungswiederkehr

Das Verhalten der Lichtregelung nach Busspannungswiederkehr ist definierbar. Es muss
unterschieden werden, ob die Lichtregelung autark oder in Kombination mit der ersten
Funktionsblock arbeitet...

- Lichtregelung arbeitet in Kombination mit dem ersten Funktionblock:
Das Verhalten nach Busspannungswiederkehr wird durch die Parametrierung des ersten
Funktionsblocks vorgegeben (gemaf Parameter "Verhalten nach
Busspannungswiederkehr" auf der Parameterseite "FB - Allgemein" ).

- Lichtregelung arbeitet autark:
Das Verhalten der Lichtregelung wird durch den Parameter "Verhalten nach
Busspannungswiederkehr" auf der Parameterseite "LR - Allgemein" definiert. Es stehen
dabei die folgenden Einstellungen zur Verfigung...
"keine Reaktion": Mit dieser Parametrierung befindet sich die Lichtregelung nach
Busspannungswiederkehr im Normalzustand. Sie kann regular aktiviert und betrieben
werden.
"Sperrfunktion aktivieren": Mit dieser Einstellung wird die Lichtregelung nach
Busspannungswiederkehr in den Sperrzustand versetzt. Es wird das parametrierte
Verhalten zu Beginn der Sperrfunktion ausgefihrt.
"Zustand Sperrfunktion wie vor Busspannungsausfall": Mit dieser Einstellung wird der
Sperrzustand der Lichtregelung wie vor Busspannungsausfall eingenommen. Sollte die
Sperrfunktion aktiviert werden, wird das parametrierte Verhalten zu Beginn der
Sperrfunktion ausgefuhrt.

Verhalten nach ETS-Programmiervorgang

Auch das Verhalten der Lichtregelung nach einem ETS-Programmiervorgang ist definierbar.
Auch an dieser Stelle muss unterschieden werden, ob die Lichtregelung autark oder in
Kombination mit der ersten Funktionsblock arbeitet...

- Lichtregelung arbeitet in Kombination mit dem ersten Funktionblock:
Das Verhalten nach einem ETS-Programmiervorgang wird durch die Parametrierung des
ersten Funktionsblocks vorgegeben (gemaf Parameter "Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang" auf der Parameterseite "FB - Allgemein" ).

- Lichtregelung arbeitet autark:
Das Verhalten der Lichtregelung wird durch den Parameter "Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang" auf der Parameterseite "LR - Allgemein" definiert. Es stehen dabei
die folgenden Einstellungen zur Verfigung...
"keine Reaktion": Mit dieser Parametrierung befindet sich die Lichtregelung nach einem
ETS-Programmiervorgang im Normalzustand. Sie kann regular aktiviert und betrieben
werden.
"Sperrfunktion aktivieren": Mit dieser Einstellung wird die Lichtregelung nach einem ETS-
Programmiervorgang in den Sperrzustand versetzt. Es wird das parametrierte Verhalten zu
Beginn der Sperrfunktion ausgefuhrt.
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4.2.4.6 Helligkeitsgrenzwerte

Das Gerat verfugt Uber bis zu drei voneinander unabhangige Helligkeitsgrenzwerte, die
kontinuierlich mit dem ermittelten Helligkeitswert verglichen werden. Beim Uber- oder
Unterschreiten eines in der ETS parametrierten oder von extern vorgegebenen Grenzwerts
kann das Gerat Schalt-, Helligkeitswert- oder Szenenabruftelegramme auf den Bus aussenden
und somit in anderen Busteilnehmern geeignete Reaktionen auslésen.

Die "Funktion Helligkeitsgrenzwerte" muss in der ETS durch den gleichnamigen Parameter auf
der Parameterseite "Helligkeitsgrenzwerte (HG)" freigegeben werden, damit die Funktion
konfiguriert und verwendet werden kann.

Ausgangsfunktionen

Es kdnnen bis zu drei Grenzwerte ausgewertet werden. Jeder Grenzwert verflgt Gber ein
eigenes Ausgangsobjekt. Der Parameter "Anzahl der zu steuernden Grenzwerte" definiert, wie
viele Grenzwerte und folglich wie viele Ausgangsobjekte in der ETS konfigurierbar sind.

Jeder Ausgang kann unabhangig durch den Parameter "Funktion" auf eines der folgenden
Datenformate konfiguriert werden...

- Funktion "Schalten":
Es kdnnen 1 Bit Schalt-Telegramme (EIN / AUS) ausgegeben werden.
- Funktion "Helligkeitswert":
Es ist moglich, 1 Byte Helligkeitswert-Telegramme (0...100%) auszugeben.
- Funktion "Szenennebenstelle":
Es ist moglich, Gber das Ausgangsobjekt eines Grenzwerts einen 1 Byte Szenenabruf
(0...64) in einem anderen Busteilnehmer auszufiihren.

4.2.4.6.1 Grenzwertdefinition

Ein zu Uberwachender Helligkeitsgrenzwert besteht immer aus einer oberen und einer unteren
Helligkeitsschwelle. Die Zuordnung der Helligkeitsschwellen erfolgt ber einen Grenzwert und
einer Hysterese, die sich relativ aus dem Grenzwert ableitet. Die Art des Grenzwertes (obere
oder untere Schwelle) muss durch den Parameter "Grenzwertdefinition" entsprechend
vorgegeben werden.

Je nach Parametrierung kann ein Grenzwertausgang ein Telegramm senden beim
Uberschreiten der oberen Schwelle und/oder beim Unterschreiten der unteren Schwelle.

i/ Der Grenzwert wird in der ETS konfiguriert und kann im laufenden Betrieb des Gerates
entweder durch eine externe Vorgabe Uber das 2 Byte Objekt "Grenzwert 1 externe
Vorgabe" oder Uber die Teach-In-Funktion verandert werden (siehe Seite 134-135).

Die Hysterese ist ein statischer Wert, der in der ETS parametriert wird. Die Hysterese kann
im Betrieb des Gerats nicht angepasst werden. Das Gerat berechnet die Hysterese
automatisch neu, wenn ein neuer Grenzwert vorgegeben wird.

Beispiel zur Grenzwertdefinition:
1. Helligkeitsgrenzwert = Obere Schwelle (Bild 59)
-> Untere Schwelle = Helligkeitsgrenzwert - Hysterese

2. Helligkeitsgrenzwert = Untere Schwelle (Bild 60)
-> Obere Schwelle = Helligkeitsgrenzwert + Hysterese
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Helligkeit A

Grenzwert

Grenzwert - Hysterese
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Telegramm Te:_legramm
beim Unterschreiten beim Uberschreiten
Bild 59: Beispiel 1 zur Grenzwertdefinition
Grenzwert ist obere Schwelle
Helligkeit A
Grenzwert + Hysterese -
Grenzwert
>
t
Telegramm
Telegramm Telegramm
beim Unterschreiten beim Uberschreiten

Bild 60: Beispiel 2 zur Grenzwertdefinition
Grenzwert ist untere Schwelle
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4.2.4.6.2 Grenzwertvorgabe

Im laufenden Betrieb des Gerats kann ein Helligkeitsgrenzwert durch eine externe Vorgabe
eines 2 Byte Helligkeitswerts Uber das Objekt "Grenzwert x externe Vorgabe" oder durch die
Teach-In-Funktion verandert und somit an Benutzeranforderungen angepasst werden.

Zur Ruckmeldung der durch das Gerat ausgewerteten Grenzwerte kdnnen die 2 Byte Objekte
"Grenzwert x effektiv" verwendet werden. Diese Objekte sind mit Gruppenadressen
projektierbar, wenn je Grenzwert der Parameter "Rickmeldung 'Grenzwert effektiv' ?" auf "ja"
eingestellt wird.

Die Ruckmeldung kann wahlweise aktiv als auch passiv (Objekt auslesbar) erfolgen. In der
Funktion als as aktives Meldeobjekt wird bei jeder Anderung des Helligkeitsgrenzwerts, nach
einem ETS-Programmiervorgang oder nach Busspannungswiederkehr (optional verzdgert) der
aktuelle Wert einmal automatisch auf den Bus gesendet.

Externe Vorgabe des Helligkeitsgrenzwerts

Durch Senden eines Helligkeitswerts auf das 2 Byte Objekt "Grenzwert x externe Vorgabe"
gemal DPT 9.004 wird der Helligkeitsgrenzwert im Gerat neu gesetzt. Durch den in der ETS
parametrierten relativen Hysteresewert ergibt sich je nach Art der Grenzwertdefinition ein neuer
Wert fur beide Helligkeitsschwellen. Der neue Grenzwert bleibt bis zu einer neuen Vorgabe
(extern Uber Objekt oder Uber Teach-In Funktion) erhalten. Ein ETS-Programmiervorgang setzt
einen Grenzwert automatisch auf die ETS-Vorgaben zurilick, wenn dies in der Konfiguration
vorgesehen ist (siehe unten).

(i] Ein Uber das 2 Byte Objekt eingestellter Grenzwert geht bei Ausfiihrung der Teach-In
Funktion (siehe unten) verloren.

Teach-In Funktion

Eine weitere Moglichkeit zur externen Vorgabe eines Grenzwerts ist die Teach-In Funktion. Mit
der Teach-In Funktion wird der aktuell gemessene Helligkeitswert verzogerungsfrei durch
Senden eines entsprechenden Telegramms auf das 1 Bit Objekt "Grenzwert x Teach-In" als
neuer Grenzwert ibernommen. Durch den in der ETS parametrierten relativen Hysteresewert
ergibt sich je nach Art der Grenzwertdefinition ein neuer Wert fir beide Helligkeitsschwellen.
Das Teach-In-Objekt ist projektierbar, wenn der Parameter "Teach-In Funktion" auf der
Parameterseite "HG - Allgemein" auf "freigegeben" eingestellt ist. Die Polaritat eines Teach-In-
Telegramms ist durch den Parameter "Betriebsart Teach-In" konfigurierbar. Je nach
Parametrierung kann durch den Empfang des entgegengesetzten Objektwerts (Teach-In
inaktiv) auf den parametrierten Grenzwert zuriickgeschaltet werden. Der zuvor erlernte
Grenzwert geht dabei verloren. Ist die Teach-In-Betriebsart jedoch auf "1"- und "0"-aktiv
parametriert, kann im laufenden Betrieb des Gerats nicht mehr Uber dieses Objekt auf den
parametrierten Grenzwert rickgeschaltet werden! Der mit der Teach-In-Funktion eingestellte
neue Grenzwert bleibt bis zu einer neuen Vorgabe (extern tUber Objekt oder durch ein neues
Teach-In Funktion) erhalten. Ein ETS-Programmiervorgang setzt einen Grenzwert automatisch
auf die ETS-Vorgaben zuriick, wenn dies in der Konfiguration vorgesehen ist (siehe unten).

(i] Ein zuvor Uiber das 2 Byte Objekt eingestellter Grenzwert geht bei Ausfiihrung der Teach-In
Funktion verloren. Beim Befehl "Teach-In inaktiv" wird stets auf den durch die ETS
programmierten Helligkeitsgrenzwert umgeschaltet.

i/ Mehrere hintereinander empfangene Telegramme der gleichen Polaritat auf das Teach-In-
Objekt mit dem Befehl "Teach-In aktiv" bewirken jedes Mal einen neuen Speichervorgang
des Helligkeitsgrenzwerts.

Grenzwertvorgabe bei einem ETS-Programmiervorgang

Der Parameter "Grenzwert im Gerat bei ETS-Download Uberschreiben ?" bestimmt, ob ein
zuvor durch externe Objekt-Vorgabe oder durch Teach-In aktiv eingestellter und aktiver
Grenzwert bei einem ETS-Programmiervorgang durch den in der ETS konfigurierten Grenzwert
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Uberschrieben wird. Bei der Einstellung "ja" wird der zuletzt extern oder durch Teach-In
vorgegebene und noch aktive Wert automatisch durch die ETS-Vorgabe ersetzt. Bei "nein"

bleibt der zuletzt extern oder durch Teach-In vorgegebene Grenzwert auch nach einem ETS-
Programmiervorgang noch aktiv.

i/ Wenn der Parameter "Grenzwert im Geréat bei ETS-Download (iberschreiben ?" auf "nein"
eingestellt ist und nach der ersten ETS-Inbetriebnahme - sofern in der Parametrierung
vorgesehen - noch keine externe Vorgabe Uber das 2 Byte Objekt oder durch Teach-In
erfolgte, arbeitet das Gerat immer mit dem in der ETS konfigurierten Wert. Erst nach einer
erfolgten externen Vorgabe oder nach einem Teach-In verliert der ETS-Parameter in der
genannten Konfiguration seine Gultigkeit.

i) Ein Busspannungsausfall setzt durch das 2 Byte Objekt oder durch Teach-In neu
vorgegebene Grenzwerte nicht zurlick. Die Sperrfunktion hat keinen Einfluss auf die
externe Vorgabe eines neuen Grenzwerts.
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4.2.4.6.3 Sperrfunktion

Uber die Sperrfunktion kann die Grenzwertauswertung unabhangig von den anderen
Funktionseinheiten gesperrt werden. Eine gesperrte Grenzwertauswertung ist deaktiviert. Es
werden dann keine Telegramme mehr Uber die Ausgangsobjekte ausgesendet. Die Vorgabe
neuer Helligkeitsgrenzwerte durch einen externen Helligkeitswert oder durch die Teach-In-
Funktion wird durch die Sperrfunktion jedoch nicht beeinflusst.

Die Sperrfunktion kann verwendet werden, wenn der Parameter "Sperrfunktion verwenden ?"
auf der Parameterseite "HG - Sperren" auf "ja" parametriert ist. Das Aktivieren und Deaktivieren
der Sperrung erfolgt dann Gber das Objekt "HG - Eingang Sperren", wobei die
Telegrammpolaritat in der ETS parametrierbar ist. Die Sperrfunktion kann nach
Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang zwangsgefihrt aktiviert
sein.

Sperrfunktion nach Busspannungswiederkehr

Der Zustand der Sperrfunktion nach Busspannungswiederkehr ist parametrierbar und kann auf
die folgenden Einstellungen konfiguriert werden...

- Einstellung "deaktiviert":
Nach Busspannungswiederkehr sind die Helligkeitsgrenzwerte sofort betriebsbereit. Fir
jeden Ausgang werden die parametrierten Schwellen mit dem aktuellen Helligkeitswert
verglichen und ausgewertet. Beim Uber- oder Unterschreiten der entsprechenden
Schwellen werden die parametrierten Telegramme gesendet.

- Einstellung "aktiviert":
Nach Busspannungswiederkehr sind alle Helligkeitsgrenzwerte gesperrt. Eine Auswertung
der parametrierten Schwellen mit dem aktuellen Helligkeitswert findet nicht statt. Folglich
wird Uber keinen Ausgang ein Telegramm gesendet.

- Einstellung "Zustand wie vor Busspannungsausfall":
Wenn das Gerat einen Busspannungsausfall erkennt, speichert es den aktuellen Zustand
der Sperrfunktion ab. Nach Busspannungswiederkehr nimmt die Sperrfunktion wieder den
gespeicherten Zustand ein (aktiv oder inaktiv).

Sperrfunktion nach ETS-Programmiervorgang

Der Zustand der Sperrfunktion nach einem ETS-Programmiervorgang ist ebenfalls
parametrierbar. Der Zustand kann wie folgt konfiguriert werden...

- Einstellung "deaktiviert":
Nach einem ETS-Programmiervorgang sind die Helligkeitsgrenzwerte sofort betriebsbereit.
Far jeden Ausgang werden die parametrierten Schwellen mit dem aktuellen Helligkeitswert
verglichen und ausgewertet. Beim Uber- oder Unterschreiten der entsprechenden
Schwellen werden die parametrierten Telegramme gesendet.

- Einstellung "aktiviert":
Nach einem ETS-Programmiervorgang sind alle Helligkeitsgrenzwerte gesperrt. Eine
Auswertung der parametrierten Schwellen mit dem aktuellen Helligkeitswert findet nicht
statt. Folglich wird Uber keinen Ausgang ein Telegramm gesendet.
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4.2.4.7 IR-Fernbedienung (Zubehor)

Bestimmte Einstellungen fiir das Gerat kbnnen optional auch mit einer IR-Fernbedienung
vorgenommen werden. Dies empfiehlt sich beispielsweise dann, wenn nach der Inbetriebnahme
durch die ETS Einstellungen an der Dammerungsstufe, an der Empfindlichkeit der
Bewegungserfassung oder an der Nachlaufzeit durch den Benutzer ausgefiihrt werden sollen.
Mit der Fernbedienung ist zudem die manuelle Beeinflussung der Bewegungsauswertung und
folglich das Ein- und Ausschalten des Automatikbetriebs sowie der Gehtest-Funktion mdglich.
Die IR-Fernbedienung kann nur dann verwendet werden, wenn dies die ETS-Parametrierung
eines Gerats vorsieht. Hierzu kann auf der Parameterseite "Fernbedienung (IR)" der Parameter
"IR-Fernbedienung" auf "freigegeben" eingestellt werden.

i/ Die IR-Fernbedinung beeinflusst ausschlieRlich den Funktionsblock 1! Andere
Funktionsbldcke - sofern in Verwendung - kdnnen durch die IR-Fernbedienung nicht
beeinflusst werden.

(il Wenn das Gerat Befehle der IR-Fernbedienung empfangt, quittiert es den erfolgreichen
Empfang durch kurzes Blinken der blauen Status-LED im Sensorfenster.

8+ & g GIRA

10sec 30sec 2min 5min

30min Start Stop
& & &

Test Reset

Bild 61: Tasten auf der IR-Fernbedienung

Tastenfunktionen

Die Funktionsweisen der einzelnen Tasten der IR-Fernbedienung sind ausfihrlich im Kapitel
"Bedienung" dieser Dokumentation beschrieben (siehe Seite 17).

Parameter zu den Tastenfunktionen definieren, in welchen Umfang einzelne Tasten der IR-
Fernbedienung Funktionen ausfihren kdnnen...

- Parameter "Betriebsartenvorgabe":
Die Tasten On{r+, AUTO oder Off &f— werden durch diesen Parameter beeinflusst. Je
nach Einstellung des Parameters konnen die Tasten individuell deaktiviert werden.

- Parameter "Taste 'Test' fir Gehtestfunktion™:
Durch Driicken der Taste Test kann die Gehtest-Funktion des Gerates aktiviert und
deaktiviert werden, jedoch nur dann, wenn die Taste auch in Funktion ist. Dieser
Parameter definiert, ob die Taste der IR-Fernbedienung in Funktion ist, oder nicht.

Best.-Nr. 2106 02 Seite 137 von 203
Best.-Nr. 2106 04



Software "Prasenzmelder AO1111"
G I RA Funktionsbeschreibung
Sperrfunktion

Uber die Sperrfunktion kénnen alle Tasten der IR-Fernbedienung Giber den Bus gesperrt
werden. Die Sperrfunktion kann projektiert werden, wenn der Parameter "Sperrfunktion
verwenden ?" auf der Parameterseite "IR - Allgemein" auf "ja" parametriert ist. Das Aktivieren
und Deaktivieren der Sperrfunktion erfolgt dann Gber das Kommunikationsobjekt “IR-Eingang
Sperren", wobei die Telegrammpolaritat parametrierbar ist. Wahrend einer aktiven Sperrung
kénnen keine Einstellungen tber die IR-Fernbedienung vorgenommen werden.

Der Zustand der Sperrfunktion nach Busspannungswiederkehr ist in der ETS parametrierbar.
Die folgenden Einstellungen sind mdglich...
- "deaktiviert":
Nach Busspannungswiederkehr ist die IR-Fernbedienung sofort betriebsbereit.
- "aktiviert":
Nach Busspannungswiederkehr ist die IR-Fernbedienung vollstandig gesperrt.
- "Zustand wie vor Busspannungsausfall":
Bei Busspannungsausfall wird der aktuelle Zustand der Sperrfunktion gespeichert. Nach

Busspannungswiederkehr fuhrt das Gerat den gespeicherten Sperrzustand (aktiv oder
inaktiv) nach.

Auch der Zustand der Sperrfunktion nach einem ETS-Programmiervorgang kann in der ETS
parametriert werden. Die folgenden Einstellungen sind hierbei mdglich...

- "deaktiviert"
Nach einem ETS-Programmiervorgang ist die IR-Fernbedienung sofort betriebsbereit.
"aktiviert":
Nach einem ETS-Programmiervorgang ist die IR-Fernbedienung vollstandig gesperrt.
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4.2.4.8 Allgemeines Resetverhalten

Das Gerat verfugt - je nach Parametrierung - Uber verschiedene Riuckmeldeobjekte. Diese
Objekte kdnnen als "aktiv sendend" konfiguriert sein, so dass sie bei einem Zustandswechsel
automatisch ein Rickmeldetelegramm auf den Bus aussenden. Diese Objekte senden dann
auch nach Busspannungswiederkehr stets den aktuellen Objektwert aus, um andere
Busteilnehmer zu initialisieren.

Besonders in groRen KNX-Anlagen mit vielen Sensoren kann es nach
Busspannungswiederkehr zu einer gro3en Telegrammlast kommen. Um einer solchen
Uberlastung entgegenzuwirken, ist bei diesem Gerat eine Sendeverzdgerung nach
Busspannungswiederkehr parametrierbar. Diese Sendeverzdgerung greift nur fur automatisch
sendende Objekte des Gerates nach Busspannungswiederkehr und wird durch den Parameter
"Verzdgerung nach Busspannungswiederkehr" auf der Parameterseite "Allgemein" konfiguriert.
Es wird empfohlen, in den einzelnen Sensoren unterschiedliche Verzdgerungszeiten zu
konfigurieren, damit die Gerate nicht zeitgleich senden.

i) Die Verzégerung ist nicht aktiv nach einem ETS-Programmiervorgang. In diesem Fall
Ubertragen die aktiv sendenden Objekte unverzogert ihren Status, sobald das Gerat nach
dem Reset wieder angelaufen ist.

Die Funktionseinheiten des Gerates (z. B. Funktionsblocke zur Bewegungsauswertung,
Lichtregelung) kdnnen durch Parametrierung auf ein definiertes Verhalten nach
Busspannungswiederkehr oder auch nach einem ETS-Programmiervorgang eingestellt werden.
Hierzu stehen die Parameter "Verhalten nach Busspannungswiederkehr" und "Verhalten nach
ETS-Programmiervorgang" zur Verfugung, die - je nach Funktionseinheit - auf den zugehdrigen
Parameterseiten verfugbar sind.

Auch die Sperrfunktionen kdnnen bedarfsorientiert automatisch nach Busspannungswiederkehr
aktiv sein. Hierzu verfligen einige Sperrfunktionen Uber eigene Parameter. Alternativ werden
Sperrfunktionen Uber die oben genannten Parameter zur Definition des Verhaltens nach
Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang beeinflusst.
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4.2.4.9 Auslieferungszustand

Im unprogrammierten Auslieferungszustand verhalt sich das Gerat passiv. Es sendet bei einer
erkannten Bewegung keine Telegramme auf den Bus. Die IR-Fernbedienung (Zubehor) ist in
diesem Zustand freigegeben, so dass der Gehtest durch die Fernbedienung aktiviert und
ausgefuhrt werden kann. Sobald das Gerat mit Applikationsdaten durch die ETS programmiert
wurde, ist es betriebsbereit.

i/ Das Gerat signalisiert durch langsames Blinken der Status-LED (ca. 0,75 Hz), dass eine
nicht lauffahige Applikation durch die ETS einprogrammiert wurde. Nicht lauffahig sind
Applikationen dann, wenn diese zwar in der ETS-Produktdatenbank zur Verwendung
vorgesehen, mit der ausgewahlten Geratehardware jedoch nicht kombiniert werden
koénnen. Es ist generell darauf zu achten, dass die verwendete Geratehardware mit dem in
der ETS projektierten Gerat Gbereinstimmt. Die Status-LED blinkt auch dann langsam,
wenn das Applikationsprogramm durch die ETS entladen wurde. In beiden Fallen ist das
Gerat funktionslos.
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4.2.5 Parameter

Beschreibung
Od Allgemein

Verzbgerung nach
Busspannungs-
wiederkehr
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

Werte

0...59

0...17...59

O Bewegungs- und Lichtsensorik

Empfindlichkeit
PIR-Sektor A

Empfindlichkeit
PIR-Sektor B

Sensor abgeschaltet
25 %

50 %

75 %

100 %

Sensor abgeschaltet
25%
50 %

Kommentar

Das Gerat verfigt - je nach
Parametrierung - tber verschiedene
Ruckmeldeobjekte. Diese Objekte
kdnnen als "aktiv sendend" konfiguriert
sein, so dass sie bei einem
Zustandswechsel automatisch ein
Ruckmeldetelegramm auf den Bus
aussenden. Diese Objekte senden dann
auch nach Busspannungswiederkehr
stets den aktuellen Objektwert aus, um
andere Busteilnehmer zu initialisieren.
Besonders in groRen KNX-Anlagen mit
vielen Sensoren kann es nach
Busspannungswiederkehr zu einer
groRen Telegrammlast kommen. Um
einer solchen Uberlastung
entgegenzuwirken, ist an dieser Stelle
eine Sendeverzdgerung nach
Busspannungswiederkehr
parametrierbar. Diese
Sendeverzdgerung greift nur far
automatisch sendende Objekte des
Gerates nach
Busspannungswiederkehr. Es wird
empfohlen, in den einzelnen Sensoren
unterschiedliche Verzégerungszeiten zu
konfigurieren, damit die Gerate nicht
zeitgleich senden.

Die Verzogerung ist nicht aktiv nach
einem ETS-Programmiervorgang. In
diesem Fall Ubertragen die aktiv
sendenden Objekte unverzogert ihren
Status, sobald das Gerat nach dem
Reset wieder angelaufen ist.
Einstellung der Minuten der
Verzbgerungszeit.

Einstellung der Sekunden der
Verzbgerungszeit.

Die Empfindlichkeit der
Bewegungserfassung, die ein Maf} fur
die Reichweite der PIR-Auswertung ist,
kann an dieser Stelle fur den PIR-Sektor
A parametriert werden. Die Einstellung
ist Uber das Poti Sens. vor Ort am Gerat
oder auch mit Hilfe der IR-
Fernbedienung (Zubehor) nach der
Inbetriebnahme veranderbar.

Die Empfindlichkeit der
Bewegungserfassung, die ein Mal} fur
die Reichweite der PIR-Auswertung ist,
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75 %

100 %
Empfindlichkeit Sensor abgeschaltet
PIR-Sektor C 25 %

50 %

75 %

100 %
Potenziometer fir deaktiviert
Empfindlichkeit PIR
Sektoren A-C aktiviert

Verriegelung aller PIR-  AUS
Sektoren durch
externes Telegramm bei EIN

EIN und AUS

Verriegelungszeit 0...3...59
Sekunden (0...59)

kann an dieser Stelle flr den PIR-Sektor
B parametriert werden. Die Einstellung
ist Uber das Poti Sens. vor Ort am Gerat
oder auch mit Hilfe der IR-
Fernbedienung (Zubehor) nach der
Inbetriebnahme veranderbar.

Die Empfindlichkeit der
Bewegungserfassung, die ein Malf} fur
die Reichweite der PIR-Auswertung ist,
kann an dieser Stelle fiir den PIR-Sektor
C parametriert werden. Die Einstellung
ist Gber das Poti Sens. vor Ort am Geréat
oder auch mit Hilfe der IR-
Fernbedienung (Zubehor) nach der
Inbetriebnahme veranderbar.

Der Einsteller Sens. am Gerat
ermoglicht das Verandern der
parametrierten
Empfindlichkeitseinstellung aller PIR-
Sektoren. Die Empfindlichkeit kann
dadurch um maximal eine Stufe
verringert oder erhdht werden. Dieser
Parameter gibt den Einsteller frei. Bei
der Parametereinstellung "deaktiviert" ist
der Einsteller ohne Funktion.

Wenn sich die durch das Gerat
angesteuerten Leuchten im
Erfassungsfeld befinden, kann das Ein-
und Ausschalten der Leuchten aufgrund
einer sich andernden Warmestrahlung
zu einer Bewegungserkennung flhren.
Um diese Fehlerfassung zu vermeiden,
muss der Schaltstatus der Leuchten auf
das 1 Bit Objekt "Verriegelung PIR-
Sensorik" gefihrt werden. Bei Empfang
eines entsprechenden
Statustelegramms wird dann die
Bewegungserfassung fur eine
parametrierbare Verriegelungszeit
unterbunden, damit durch die sich
andernde Warmestrahlung keine
Bewegung erkannt wird. Eine laufende
Verriegelungszeit wird durch den
Empfang eines neuen entsprechenden
Statustelegramms neu gestartet.

Dieser Parameter definiert die Polaritat
der Telegramme, die zum Verriegeln der
PIR-Sektoren flhren.

Dieser Parameter legt die
Verriegelungszeit der PIR-Sensorik fest.
Die Zeit wird durch ein Telegramm auf
das Objekt "Verriegelung PIR-Sensorik"
gemald der durch den Parameter
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Senden des
Helligkeitswertes

Senden bei
Helligkeitsanderung um
(5...200 Lux)

Zeit fur zyklisches
Senden
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

Sensorkalibrierung

bei Anderung
zyklisch
bei Anderung und zyklisch

nur bei Leseanfrage

5 Lux...20 Lux...200 Lux
in 5 Lux-Schritten

0...3...59

Werkskalibrierung

Kalibrierung durch
Telegramm

"Verriegelung aller PIR-Sektoren durch
externes Telegramm bei" definierten
Polaritat gestartet.

Der durch das Gerat ermittelte
Helligkeitswert kann dem KNX-System
Uber das 2 Byte Kommunikationsobjekt
"Gemessener Helligkeitswert" zur
Verflgung gestellt werden. Das Gerat
kann den Helligkeitswert aktiv bei einer
parametrierten Helligkeitsdnderung und/
oder zyklisch Ubertragen. Es besteht
auch die Mdglichkeit, den Helligkeitswert
nur passiv bereit zu stellen und diesen
auf Anfrage zu Ubertragen. Dieser
Parameter bestimmt das
Sendeverhalten.

Dieser Parameter definiert, um welchen
Wert sich der durch das Gerat ermittelte
Helligkeitswert andern muss, so dass
dieser automatisch auf den Bus
ausgesendet wird.

Dieser Parameter ist nur bei der
Einstellung "Senden des
Helligkeitswertes = bei Anderung" oder
"Senden des Helligkeitswertes = bei
Anderung und zyklisch" sichtbar.

Dieser Parameter legt den Zeitabstand
zwischen zwei Telegrammen beim
zyklischen Senden des Helligkeitswerts
fest.

Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Einstellung der Sekunden der
Zykluszeit.

Diese Parameter sind nur bei der
Einstellung "Senden des
Helligkeitswertes = zyklisch" oder
"Senden des Helligkeitswertes = bei
Anderung und zyklisch" sichtbar.

Der durch das Gerat zu ermittelnde Wert
fur die Helligkeit auf der Arbeits- oder
FulRbodenoberflache ist abhangig von
der gemessenen Helligkeit am
Lichtleiter. Die Helligkeit am Lichtleiter
ergibt sich aus der reflektierten Helligkeit
auf der unterliegenden Flache. Um die
Helligkeit auf der Messflache aus der
gemessenen Helligkeit am Lichtleiter zu
bestimmen, muss der Reflexionsfaktor
des Untergrunds bekannt sein. In der
Werkskalibrierung ist der
Reflexionsfaktor fur die Messflache auf
0,3 eingestellt. Hierdurch ist bereits eine
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Verhalten bei nicht
erfolgter Kalibrierung

Gehtest nach ETS-
Programmiervorgang

Helligkeitswert nicht
senden

ungultigen Helligkeitswert
($7FFF) senden

deaktiviert

aktiviert

Anpassung auf viele Oberflachen
gegeben.

Um Abweichungen der ermittelten
Helligkeit bei Werkskalibrierung zur
realen Helligkeit auf der Arbeitsflache zu
kompensieren, kann die
Helligkeitsmessung uber eine
Kalibrierfunktion (Anpassung des
Reflexionsfaktors) abgeglichen und
somit auf besondere
Oberflachenbeschaffenheiten
abgestimmt werden (Einstellung:
"Kalibrierung durch Telegramm®"). Bei
der Kalibrierung wird der aktuell
gemessenen Helligkeit am Lichtleiter ein
extern vorgegebener Helligkeitswert am
Arbeitsplatz zugewiesen. Diese Vorgabe
erfolgt Uber das 2 Byte
Kommunikationsobjekt
"Sensorkalibrierung”.

Wenn der Parameter
"Sensorkalibrierung" auf "Kalibrierung
durch Telegramm" eingestellt ist, wertet
das Geréat solange keine Helligkeit aus,
bis eine Benutzerkalibrierung
durchgefihrt wurde. In diesem Fall sind
folglich bis zu einer ordnungsgemaf
durchgeflihrten Kalibrierung alle
Funktionsblécke und die Lichtregelung
ohne Funktion. Der Gber das Objekt
"Gemessener Helligkeitswert"
nachgefuhrte Helligkeitswert kann fur
den Fall einer noch nicht durchgefiihrten
Kalibrierung durch diesen Parameter
beeinflusst werden. Abhangig von der
Einstellung sendet das Gerat keinen
Helligkeitswert aus (Wert "0" im Objekt)
oder es wird der Wert "7FFF"
(hexadezimal) ausgesendet, um einen
ungultigen Helligkeitsmesswert zu
signalisieren.

Das Gerat verfiigt Gber eine Gehtest-
Funktion. Die Gehtest-Funktion dient als
Hilfe bei der Projektierung und
Einstellung des PIR-
Erfassungsbereichs. Der Gehtest zeigt
die Reaktion des Gerats bei erkannten
Bewegungen durch eine blaue Status-
LED an, die sich gut sichtbar hinter dem
Sensorfenster befindet. Der Gehtest
kann unmittelbar nach der ETS-
Inbetriebnahme aktiv sein oder alternativ
im laufenden Betrieb des Gerats Uber
die IR-Fernbedienung (Zubehor)
aktiviert und deaktiviert werden.

Um den Gehtest Uber die ETS-
Parametrierung zu aktivieren, muss
dieser Parameter auf "aktiviert"
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Parameter

Anzeige von nur bei aktivem Gehtest

Bewegungsimpulsen
uber Gehtest-LED
Normalbetrieb

Od Funktionsblocke (FB)

Funktionsblock 1 ja
verwenden ?

Gruppenzuordnung keiner Gruppe
Funktionsblock 1 zugeordnet
Gruppe 1
Gruppe 2
Funktionsblock 2 ja
verwenden ?
nein
Gruppenzuordnung keiner Gruppe
Funktionsblock 2 zugeordnet

Gruppe 1

bei aktivem Gehtest und im

eingestellt werden. Nach einem
folgenden ETS-Programmiervorgang
des Applikationsprogramms wird dann
automatisch der Gehtest aktiviert.

Das Deaktivieren eines Gehtests ist mit
Hilfe der ETS mdglich, in dem dieser
Parameter wieder auf "deaktiviert"
eingestellt und erneut das
Applikationsprogramm programmiert
wird.

Die blaue Status-LED wird durch den
Gehtest angesteuert. Optional kann die
Status-LED auch im Normalbetrieb
erkannte Bewegungen signalisieren,
indem dieser Parameter auf die
Einstellung "bei aktivem Gehtest und im
Normalbetrieb" konfiguriert wird. Durch
die Signalisierung kann jederzeit der
Beginn und die Dauer der
Bewegungserfassung durch das Gerat
visualisiert werden. Bei der Einstellung
"nur bei aktivem Gehtest" wird die
Status-LED nur bei
Bewegungserfassungen im Gehtest
angesteuert.

Der erste Funktionsblock ist immer
aktiviert und zur Verwendung
freigegeben.

Durch diesen Parameter wird der erste
Funktionsblock optional einer
Funktionsblock-Gruppe zugewiesen, um
im Zuge der Funktionsblock-
Umschaltung aktiviert und deaktiviert
werden zu kdnnen.

Funktionsblocke, die keiner
Funktionsblock-Gruppe zugeordnet sind
(Einstellung "keiner Gruppe
zugeordnet"), werden durch die
Funktionsblock-Umschaltung nicht
beeinflusst und arbeiten folglich stets
autark.

Dieser Parameter gibt bedarfsweise den
zweiten Funktionsblock frei.

Durch diesen Parameter wird der zweite
Funktionsblock optional einer
Funktionsblock-Gruppe zugewiesen, um
im Zuge der Funktionsblock-
Umschaltung aktiviert und deaktiviert
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Funktionsblock 3
verwenden ?

Gruppenzuordnung
Funktionsblock 3

Funktionsblock 4
verwenden ?

Gruppenzuordnung
Funktionsblock 4

Funktionsblock 5
verwenden ?

Gruppenzuordnung
Funktionsblock 5

Gruppe 2

ja

nein

keiner Gruppe
zugeordnet
Gruppe 1
Gruppe 2

ja

nein

keiner Gruppe
zugeordnet
Gruppe 1
Gruppe 2

ja

nein

keiner Gruppe
zugeordnet
Gruppe 1
Gruppe 2

werden zu kdnnen.

Funktionsbldcke, die keiner
Funktionsblock-Gruppe zugeordnet sind
(Einstellung "keiner Gruppe
zugeordnet"), werden durch die
Funktionsblock-Umschaltung nicht
beeinflusst und arbeiten folglich stets
autark.

Dieser Parameter gibt bedarfsweise den
dritten Funktionsblock frei.

Durch diesen Parameter wird der dritte
Funktionsblock optional einer
Funktionsblock-Gruppe zugewiesen, um
im Zuge der Funktionsblock-
Umschaltung aktiviert und deaktiviert
werden zu kdnnen.

Funktionsblocke, die keiner
Funktionsblock-Gruppe zugeordnet sind
(Einstellung "keiner Gruppe
zugeordnet"), werden durch die
Funktionsblock-Umschaltung nicht
beeinflusst und arbeiten folglich stets
autark.

Dieser Parameter gibt bedarfsweise den
vierten Funktionsblock frei.

Durch diesen Parameter wird der vierte
Funktionsblock optional einer
Funktionsblock-Gruppe zugewiesen, um
im Zuge der Funktionsblock-
Umschaltung aktiviert und deaktiviert
werden zu kdnnen.

Funktionsbldcke, die keiner
Funktionsblock-Gruppe zugeordnet sind
(Einstellung "keiner Gruppe
zugeordnet"), werden durch die
Funktionsblock-Umschaltung nicht
beeinflusst und arbeiten folglich stets
autark.

Dieser Parameter gibt bedarfsweise den
funften Funktionsblock frei.

Durch diesen Parameter wird der flinfte
Funktionsblock optional einer
Funktionsblock-Gruppe zugewiesen, um
im Zuge der Funktionsblock-
Umschaltung aktiviert und deaktiviert
werden zu konnen.

Funktionsblocke, die keiner
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Umschaltung der
Funktionsblock-
Gruppen verwenden ?

Polaritat
Funktionsblock-
Gruppen Umschaltung

Umschaltverhalten

ja

nein

0 = Gruppe 1/
1 = Gruppe 2
1= Gruppe 1/
0 = Gruppe 2
sofort

Funktionsblock-Gruppe zugeordnet sind
(Einstellung "keiner Gruppe
zugeordnet"), werden durch die
Funktionsblock-Umschaltung nicht
beeinflusst und arbeiten folglich stets
autark.

Bedarfsweise kann die Funktionsblock-
Umschaltung verwendet werden. Die
Funktionsblock-Umschaltung ermdglicht
das busgesteuerte Umschalten
zwischen zwei Funktionsblock-Gruppen,
wodurch zugeordnete Funktionsblocke
beispielsweise tageszeitabhangig oder
abhangig vom Zustand der KNX-Anlage
umgeschaltet werden kdnnen. Hierdurch
ist wahrend des Betriebs des Gerats das
fortlaufende Umschalten und somit
Verandern der Geratefunktion mdglich
(z. B. am Tag Prasenzmelder zur
Lichtsteuerung, in der Nacht
Deckenwachter flr Service-Licht / bei
Anwesenheit Prasenzmelder, bei
Abwesenheit Melder fir KNX-
Meldeanlagen).

Durch die Zuordnung eines
Funktionsblocks zu einer
Funktionsblock-Gruppe durch die
Parameter "Gruppenzuordnung..." ist
dieser nur aktiv, wenn auch die
entsprechende Funktionsblock-Gruppe
aktiv ist. Funktionsblécke von
deaktivierten Gruppen sind dann
ebenfalls deaktiviert und zeigen keine
Reaktion.

Die Funktionsblock-Umschaltung kann
verwendet werden, wenn dieser
Parameter auf "ja" eingestellt ist. Nur in
diesem Fall ist das 1 Bit Objekt "FB-
Gruppen Eingang Umschaltung"
sichtbar und die Gruppenzuordnung der
Funktionsbldcke in der ETS relevant.

Dieser Parameter definiert die
Telegrammpolaritat fir die
Funktionsblock-Gruppen Umschaltung.
In gleicher Weise wird durch diesen
Parameter die Polaritat der Status-
Telegramme der Funktionsblock-
Gruppen Umschaltung festgelegt.

Die Umschaltung einer Funktionsblock-
Gruppe bei Empfang eines
Umschalttelegramms kann wahlweise
direkt oder erst am Ende einer aktuellen
Bewegungserfassung erfolgen.

Bei der sofortigen Umschaltung der
Funktionsblock-Gruppen werden die
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Parameter

nach Ende einer Erfassung

Aktive Gruppe nach Gruppe 1 aktiv
Busspannungs-
wiederkehr Gruppe 2 aktiv

Od FBx - Allgemein (x = 1...5)

aktuellen Bewegungserfassungen der
zugeordneten Funktionsblocke der
aktuellen Gruppe sofort beendet und
das "Verhalten am Ende der Erfassung"
ausgefuhrt. Nach Aktivierung der neuen
Funktionsblock-Gruppe wird dann tber
das Objekt "FB-Gruppen Ausgang
Status Umschaltung" der Wert fur die
neue Funktionsblockgruppe als positive
Quittierung auf den Bus ausgesendet.
Die Polaritat des Statustelegramms
entspricht dabei der Telegrammpolaritat
fur die Umschaltung.

Zur Erkennung des Endes einer
aktuellen Bewegungserfassung dirfen
sich alle zugeordneten Funktionsblocke
nicht mehr in einer aktiven
Bewegungserfassung befinden. Ist zum
gewunschtem Umschaltzeitpunkt
(Telegrammempfang) noch eine
Bewegungserfassung eines oder
mehrerer zugeordneter Funktionsblocke
aktiv, so wird die Funktionsblock-Gruppe
nicht umgeschaltet. Die bislang aktive
Gruppe bleibt weiterhin aktiv. Uber das
Objekt "FB-Gruppen Ausgang Status
Umschaltung" wird dann zunachst der
Wert fUr die aktuelle Funktionsblock-
Gruppe als negative Quittung gesendet.
Auch hier entspricht die Polaritat des
Statustelegramms der
Telegrammpolaritat fir die
Umschaltung. Am Ende der
Bewegungserfassung wird dann - sofern
die Umschaltung durch ein neues
Umschalttelegramm nicht wieder
zuriickgenommen wurde - die
Funktionsblock-Gruppe wie zuletzt
angefordert umgeschaltet und der Wert
der neuen Funktionsblock-Gruppe Utber
das Statusobjekt ausgesendet.

Nach Busspannungswiederkehr und
nach einem ETS-Programmiervorgang
kann die aktive Funktionsblock-Gruppe
Uber diesen Parameter vorgegeben
werden. Die zugeordneten
Funktionsbldcke der vorgegebenen
Gruppe bearbeiten dann ihr
parametriertes Verhalten nach
Busspannungswiederkehr oder nach
einem ETS-Programmiervorgang
(geman der Parametrierung des
Funktionsblocks). Die zugeordneten
Funktionsbldocke der deaktivierten
Funktionsblock-Gruppe sind inaktiv und
zeigen keine Reaktion.
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Parameter

Anwendung Deckenwaéchter
Prasenzmelder
Melder

Prasenzmelder fir
Lichtregelung

Applikationstyp Einzelgerat
Hauptstelle

Nebenstelle

Betriebsart

Vollautomat (Auto EIN,
Auto AUS)

Definition der Anwendung des
Funktionsblocks. Die Einstellung
"Prasenzmelder fir Lichtregelung" ist
nur fur den ersten Funktionsblock
parametrierbar.

Dieser Parameter sollte - genau wie die
Parameter "Applikationstyp" und
"Betriebsart" - ganz zu Beginn der
Geratekonfiguration auf die erforderliche
Einstellung parametriert werden, da von
den genannten Parametern alle anderen
Funktionsblock-Parameter und -Objekte
abhangen.

Festlegung des Applikationstyps des
Funktionsblocks. Die Verwendung
mehrerer Gerate in einem Raum, um
den Erfassungsbereich zu erweitern, ist
maoglich, indem ein als Hauptstelle
parametriertes Gerat mit mehreren als
Nebenstelle parametrierten Geraten
kombiniert wird. Ein Einzelgerat arbeitet
stets autark.

Bei der Anwendung "Melder" ist der
Applikationstyp fest auf "Einzelgerat"
eingestellt. Bei einem "Prasenzmelder
fur Lichtregelung" (nur FB1) kann das
Gerat nur als "Einzelgerat" oder als
"Hauptstelle" arbeiten.

Dieser Parameter sollte - genau wie die
Parameter "Anwendung" und
"Betriebsart" - ganz zu Beginn der
Geratekonfiguration auf die erforderliche
Einstellung parametriert werden, da von
den genannten Parametern alle anderen
Funktionsblock-Parameter und -Objekte
abhangen.

Bei Funktionsblocken mit der
Anwendung "Deckenwachter" oder
"Prasenzmelder" kann die Betriebsart an
dieser Stelle konfiguriert werden. Die
Betriebsart legt die Funktionsweise der
Bewegungserkennung fest und definiert,
ob der Beginn und das Ende einer
Bewegungserfassung automatisch
erkannt wird, oder nicht. Hierdurch ist
eine Anpassung der
Bewegungserkennung auf viele
Anwendungen in privaten und
offentlichen Bereichen moglich (z. B.
WC-Beleuchtung, Servicebeleuchtung,
Steuerung von Luftungsanlagen).

In dieser Betriebsart werden die
Ausgange eines Funktionsblocks
automatisch durch die
Bewegungserfassung und
Helligkeitsauswertung angesteuert. Ein
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Verhalten nach
Busspannungs-
wiederkehr

Halbautomat | (Manuell
EIN, Auto AUS)

Halbautomat Il (Auto EIN,
Manuell AUS)

keine Reaktion

manuelles Ansteuern des Gerats ist
nicht erforderlich.

In dieser Betriebsart muss zuerst auf
das Objekt "Beleuchtung manuell EIN/
AUS" ein EIN-Telegramm gesendet
werden, bevor eine Bewegung (inklusive
ext. Bewegung) erfasst und ausgewertet
wird. Das EIN-Telegramm startet dabei
die erste Bewegungserfassung inklusive
Sendeverzdgerung. Das Ende der
Erfassung wird automatisch erkannt
oder durch ein AUS-Telegramm auf das
Objekt "Beleuchtung manuell EIN/AUS"
eingeleitet. Danach ist zunachst wieder
ein manuelles EIN-Telegramm
erforderlich, um eine neue Bewegung
auszuwerten.

Bei dieser Betriebsart erfolgt die
Erkennung einer Erfassung automatisch
wie in der Betriebsart "Vollautomat".
Nach Erkennung einer Bewegung und
Ausgabe der Telegramme zu "Beginn
einer Erfassung" wird keine
Sendeverzdgerung gestartet. Somit
kann das Ende der Erfassung nur durch
ein AUS-Telegramm auf das Objekt
"Beleuchtung manuell EIN/AUS" erzielt
werden. Danach ist der Funktionsblock
wieder bereit fur eine neue
Bewegungsauswertung. Diese
Betriebsart ist nicht bei der Anwendung
"Prasenzmelder fir Lichtregelung
projektierbar.

Diese Einstellung ist nicht wahlbar fir
die Anwendung "Prasenzmelder fir
Lichtregelung".

Dieser Parameter sollte - genau wie die
Parameter "Anwendung" und "
Applikationstyp" - ganz zu Beginn der
Geratekonfiguration auf die erforderliche
Einstellung parametriert werden, da von
den genannten Parametern alle anderen
Funktionsblock-Parameter und -Objekte
abhangen.

Far die Applikationstypen "Einzelgerat"
und "Hauptstelle" kénnen bei
Busspannungswiederkehr verschiedene
Betriebszustande (ggf. mit
Telegrammausgabe) eingenommen
werden. Das Verhalten eines
Funktionsblocks wird durch diesen
Parameter definiert. Es ist zu
unterscheiden, ob der Funktionsblock
autark arbeitet oder in Kombination mit
der Lichtregelung (nur fur FB1).

Autarker Betrieb: Der Funktionsblock
geht in den Grundzustand (keine
Bewegung, Sendeverzoégerung inaktiv,
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Sperrfunktion aktiv

Zustand wie Beginn einer
Erfassung

Sperrfunktion inaktiv). Eine
Telegrammausgabe findet nicht statt.
Kombination mit Lichtregelung: Der
Funktionsblock geht in den
Grundzustand (keine Bewegung,
Sendeverzogerung inaktiv,
Sperrfunktion inaktiv). Die
Prasenzinformation fur die Lichtregelung
ist inaktiv.

Autarker Betrieb: Mit dieser Einstellung
wird nach Busspannungswiederkehr der
Funktionsblock in den Sperrzustand
gesetzt. Ist zu Beginn der Sperrfunktion
eine Telegrammausgabe parametriert,
so werden diese Telegramme
ausgesendet. Als Vorgangerzustand fur
die Sperrfunktion wird der Grundzustand
(keine Bewegung, Sendeverzdgerung
inaktiv) gesetzt.

Kombination mit Lichtregelung: Nach
Busspannungswiederkehr wird der
Funktionsblock in den Sperrzustand
gesetzt. Die Sperrinformation wird an
die Lichtregelung Ubergeben, wodurch
dort das Verhalten zu Beginn der
Sperrung ausgefihrt wird. Ist bei der
Lichtregelung zu Beginn der
Sperrfunktion eine Telegrammausgabe
parametriert, so werden diese
Telegramme ausgesendet.

Autarker Betrieb: Bei dieser Einstellung
wird nach Busspannungswiederkehr in
den Zustand einer aktiven
Bewegungserfassung gewechselt (eine
Auswerteverzogerung wird nicht
bearbeitet). Die Bearbeitung der
Bewegungserfassung wird nur noch der
parametrierten
Dammerungsstufenauswertung
unterworfen. Bei
helligkeitsunabhangiger Erfassung
werden die parametrierten Telegramme
zu Beginn der Erfassung gesendet und
die Sendeverzdgerung gestartet. Bei
helligkeitsabhangiger Erfassung werden
nur bei Helligkeitswerten unterhalb der
Dammerungsstufe die parametrierten
Telegramme zu Beginn der Erfassung
gesendet, die Sendeverzdgerung
gestartet und auf helligkeitsunabhangige
Bewegungserfassung umgeschaltet.
Wird danach keine weitere Bewegung
erfasst, bearbeitet das Gerat nach
Ablauf der Sendeverzbégerung das Ende
der Erfassung.

Kombination mit Lichtregelung: Nach
Busspannungswiederkehr wird der
Bewegungszustand auf "Bewegung
erkannt" gesetzt (Prasenzinformation fir
Lichtregelung aktiv) und die
Sendeverzogerung gestartet. Je nach
Helligkeit im Raum wird die Beleuchtung
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Parameter

Zustand wie vor
Busspannungsausfall

Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang

keine Reaktion

Sperrfunktion aktiv

durch die Lichtregelung angeregelt und,
falls keine weitere Bewegung erfasst
wird, nach Ablauf der
Sendeverzogerung wieder abgeregelt.
Bei ausreichender Helligkeit werden
keine Telegramme durch die
Lichtregelung ausgegeben.

Bei dieser Einstellung wird der Zustand
des Funktionsblocks wie vor
Busspannungsausfall wieder
eingenommen.

Das an dieser Stelle konfigurierte
Verhalten wird nicht ausgefuhrt, wenn
der Funktionsblock nicht aktiv ist (z. B.
durch Funktionsblockumschaltung,
Gehtest) oder das "Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang" ausgefiihrt wird.

Bei den Applikationstypen "Einzelgerat"
und "Hauptstelle" kbnnen nach einem
ETS-Programmiervorgang verschiedene
Betriebszustande (ggf. mit
Telegrammausgabe) eingenommen
werden. Das Verhalten eines
Funktionsblocks wird durch diesen
Parameter definiert. Es ist zu
unterscheiden, ob der Funktionsblock
autark arbeitet oder in Kombination mit
der Lichtregelung (nur fur FB1).

Autarker Betrieb: Der Funktionsblock
geht in den Grundzustand (keine
Bewegung, Sendeverzoégerung inaktiv,
Sperrfunktion inaktiv). Eine
Telegrammausgabe findet nicht statt.
Kombination mit Lichtregelung: Der
Funktionsblock geht in den
Grundzustand (keine Bewegung,
Sendeverzogerung inaktiv,
Sperrfunktion inaktiv). Die
Prasenzinformation fur die Lichtregelung
ist inaktiv.

Autarker Betrieb: Mit dieser Einstellung
wird nach einem ETS-
Programmiervorgang der
Funktionsblock in den Sperrzustand
gesetzt. Ist zu Beginn der Sperrfunktion
eine Telegrammausgabe parametriert,
so werden diese Telegramme
ausgesendet. Als Vorgangerzustand fur
die Sperrfunktion wird der Grundzustand
(keine Bewegung, Sendeverzdgerung
inaktiv) gesetzt.

Kombination mit Lichtregelung: Nach
einem ETS-Programmiervorgang wird
der Funktionsblock in den Sperrzustand
gesetzt. Die Sperrinformation wird an
die Lichtregelung Ubergeben, wodurch
dort das Verhalten zu Beginn der
Sperrung ausgefihrt wird. Ist bei der
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Parameter

Zustand wie Beginn einer
Erfassung

Funktion Ausgang 1

Lichtregelung zu Beginn der
Sperrfunktion eine Telegrammausgabe
parametriert, so werden diese
Telegramme ausgesendet.

Autarker Betrieb: Bei dieser Einstellung
wird nach einem ETS-
Programmiervorgang in den Zustand
einer aktiven Bewegungserfassung
gewechselt (eine Auswerteverzégerung
wird nicht bearbeitet). Die Bearbeitung
der Bewegungserfassung wird nur noch
der parametrierten
Dammerungsstufenauswertung
unterworfen. Bei
helligkeitsunabhangiger Erfassung
werden die parametrierten Telegramme
zu Beginn der Erfassung gesendet und
die Sendeverzdgerung gestartet. Bei
helligkeitsabhangiger Erfassung werden
nur bei Helligkeitswerten unterhalb der
Dammerungsstufe die parametrierten
Telegramme zu Beginn der Erfassung
gesendet, die Sendeverzdgerung
gestartet und auf helligkeitsunabhangige
Bewegungserfassung umgeschaltet.
Wird danach keine weitere Bewegung
erfasst, bearbeitet das Gerat nach
Ablauf der Sendeverzégerung das Ende
der Erfassung.

Kombination mit Lichtregelung: Nach
einem ETS-Programmiervorgang wird
der Bewegungszustand auf "Bewegung
erkannt" gesetzt (Prasenzinformation fir
Lichtregelung aktiv) und die
Sendeverzogerung gestartet. Je nach
Helligkeit im Raum wird die Beleuchtung
durch die Lichtregelung angeregelt und,
falls keine weitere Bewegung erfasst
wird, nach Ablauf der
Sendeverzdgerung wieder abgeregelt.
Bei ausreichender Helligkeit werden
keine Telegramme durch die
Lichtregelung ausgegeben.

Das an dieser Stelle konfigurierte
Verhalten wird nicht ausgefiihrt, wenn
der Funktionsblock nicht aktiv ist (z. B.
durch Funktionsblockumschaltung,
Gehtest).

Je Funktionsblock stehen bis zu zwei
Ausgangs-Kommunikationsobjekte zur
Verfugung, Uber die die Schalt- und
Steuerbefehle auf den Bus an die KNX-
Aktorik, z. B. Beleuchtungsanlage,
Raumtemperatursteuerung,
ausgesendet werden. Abhangig von an
dieser Stelle konfigurierten Funktion
wird das Datenformat des Objekts von
Ausgang 1 festgelegt und an die
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keine Funktion

Schalten

Treppenhausfunktion

Schalten mit
Zwangsstellung

Dimmwertgeber

Lichtszenennebenstelle

Temperaturwertgeber

Helligkeitswertgeber

Betriebsmodus
Raumtemperaturregler

steuerbaren Gewerke der KNX-Anlage
angepasst.

Der Ausgang ist deaktiviert. Es steht
kein Ausgangs-Kommunikationsobjekt
zur Verfligung.

Es kdnnen 1 Bit Schalt-Telegramme
(EIN, AUS) ausgegeben werden.
Beispielanwendung: Beleuchtung
schalten.

Es werden 1 Bit Schalt-Telegramme
(EIN, AUS) zyklisch ausgegeben, um
die Nachlaufzeit im angesteuerten KNX-
Aktor anzustof3en. Beispielanwendung:
Treppenhausbeleuchtung schalten.

Es kdnnen 2 Bit Telegramme zur
Zwangsstellung eines Aktorkanals
gemal DPT 2.001 ausgegeben werden.
Hierdurch ist es moglich, mit einer
hohen Prioritat Schaltzustande (EIN,
AUS) einzustellen. Beispielanwendung:
Beleuchtung zwangsgeflhrt schalten
(Putzbeleuchtung, Servicelicht).

Es kdnnen 1 Byte Helligkeitswert-
Telegramme gemalf DPT 5.001
(0...100 %) ausgegeben werden.
Beispielanwendung: Beleuchtung
dimmen.

Es kdnnen 1 Byte Telegramme zum
Szenenabruf gemall DPT 18.001
(1...64) ausgegeben werden.
Beispielanwendung: Aktorszenen
aufrufen (z. B. TV-Beleuchtung).

Es kdnnen 2 Byte Temperaturwert-
Telegramme gemalf DPT 9.001
(0...+40 °C parametrierbar in 1 °C-
Schritten) ausgegeben werden.
Beispielanwendung:
Temperatursollwerte vorgeben.

Es kdnnen 2 Byte Helligkeitswert-
Telegramme gemalf DPT 9.004
(0...2.000 Lux parametrierbar in 50 Lux-
Schritten) ausgegeben werden.
Beispielanwendung:
Beleuchtungssollwerte vorgeben.

Es kdnnen 1 Byte Telegramme zur
Umschaltung des Betriebsmodus eines
KNX-Raumtemperaturreglers gemafn
DPT 20.102 (Komfort, Standby, Nacht,
Frost-/Hitzeschutz, Automatikbetrieb)
ausgegeben werden.
Beispielanwendung:
Raumtemperaturregelung beeinflussen.

Beim Applikationstyp "Nebenstelle" sind
keine Ausgangsfunktionen verfugbar.
Diese sind dann nur in der Hauptstelle
konfigurierbar. Bei der Anwendung
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Funktion Ausgang 2

keine Funktion

Schalten

Treppenhausfunktion

Schalten mit
Zwangsstellung

Dimmwertgeber

Lichtszenennebenstelle

Temperaturwertgeber

Helligkeitswertgeber

"Melder" ist der Ausgang 1 fest auf die
Meldefunktion (1 Bit Schalt-
Telegramme) eingestellt.

Je Funktionsblock stehen bis zu zwei
Ausgangs-Kommunikationsobjekte zur
Verfugung, Uber die die Schalt- und
Steuerbefehle auf den Bus an die KNX-
Aktorik, z. B. Beleuchtungsanlage,
Raumtemperatursteuerung,
ausgesendet werden. Abhangig von an
dieser Stelle konfigurierten Funktion
wird das Datenformat des Objekts von
Ausgang 2 festgelegt und an die
steuerbaren Gewerke der KNX-Anlage
angepasst.

Der Ausgang ist deaktiviert. Es steht
kein Ausgangs-Kommunikationsobjekt
zur Verfigung.

Es kénnen 1 Bit Schalt-Telegramme
(EIN, AUS) ausgegeben werden.
Beispielanwendung: Beleuchtung
schalten.

Es werden 1 Bit Schalt-Telegramme
(EIN, AUS) zyklisch ausgegeben, um
die Nachlaufzeit im angesteuerten KNX-
Aktor anzustof3en. Beispielanwendung:
Treppenhausbeleuchtung schalten.

Es kdnnen 2 Bit Telegramme zur
Zwangsstellung eines Aktorkanals
gemald DPT 2.001 ausgegeben werden.
Hierdurch ist es moglich, mit einer
hohen Prioritat Schaltzustéande (EIN,
AUS) einzustellen. Beispielanwendung:
Beleuchtung zwangsgeflhrt schalten
(Putzbeleuchtung, Servicelicht).

Es kdnnen 1 Byte Helligkeitswert-
Telegramme gemaf DPT 5.001
(0...100 %) ausgegeben werden.
Beispielanwendung: Beleuchtung
dimmen.

Es kdnnen 1 Byte Telegramme zum
Szenenabruf gemall DPT 18.001
(1...64) ausgegeben werden.
Beispielanwendung: Aktorszenen
aufrufen (z. B. TV-Beleuchtung).

Es kdnnen 2 Byte Temperaturwert-
Telegramme gemaf DPT 9.001
(0...+40 °C parametrierbar in 1 °C-
Schritten) ausgegeben werden.
Beispielanwendung:
Temperatursollwerte vorgeben.

Es kdnnen 2 Byte Helligkeitswert-
Telegramme gemal’ DPT 9.004
(0...2.000 Lux parametrierbar in 50 Lux-
Schritten) ausgegeben werden.
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Betriebsmodus
Raumtemperaturregler

Od FBx - Sensorzuordnung (x = 1...5)

Zuordnung
PIR-Sektor A

Zuordnung
PIR-Sektor B

Zuordnung
PIR-Sektor C

Erfassung des
Helligkeitswertes durch

zugeordnet

nicht zugeordnet

zugeordnet

nicht zugeordnet

zugeordnet

nicht zugeordnet

internen Sensor
externen Sensor (Objekt)

internen und externen
Sensor (Kombiwert)

Beispielanwendung:
Beleuchtungssollwerte vorgeben.

Es kdnnen 1 Byte Telegramme zur
Umschaltung des Betriebsmodus eines
KNX-Raumtemperaturreglers gemaf
DPT 20.102 (Komfort, Standby, Nacht,
Frost-/Hitzeschutz, Automatikbetrieb)
ausgegeben werden.
Beispielanwendung:
Raumtemperaturregelung beeinflussen.

Beim Applikationstyp "Nebenstelle" sind
keine Ausgangsfunktionen verfligbar.
Diese sind dann nur in der Hauptstelle
konfigurierbar. Bei der Anwendung
"Melder" ist der Ausgang 2 nicht
parametrierbar.

Die Bewegungserfassung des Gerats
erfolgt digital uber 3 PIR-Sektoren mit
einem Gesamt-Erfassungsbereich von
360°, wobei jeder PIR-Sektor einen
Teilbereich von 120° abdeckt. Die
Funktionsblocke des Gerats konnen zur
Abstimmung des Erfassungsbereichs
beliebig den PIR-Sektoren zugeordnet
werden. Dies erfolgt Uber diese
Parameter. Zur Bewegungserfassung
werden die Bewegungssignale aller
zugeordneter PIR-Sektoren eines
Funktionsblocks logisch ODER-
Verknupft und zu einem
Bewegungssignal zusammengefasst.

Zur Ermittlung der Arbeitsplatz- oder
Umgebungshelligkeit verfugt das Gerat
Uber einen Helligkeitssensor, der Gber
einen Lichtleiter an der Linsenseite des
Gerats seitlich aus dem Gehause
geflhrt ist. Der durch diesen internen
Sensor ermittelte Helligkeitswert kann
einem Funktionsblock gerateintern zur
Dammerungsstufenauswertung
zugeflhrt werden.

Optional kann einem Funktionsblock
auch Uber den Bus ein externer 2 Byte
Helligkeitswert gemafl DPT 9.004
bereitgestellt werden. Somit ist es
mdglich, die
Dammerungsstufenauswertung
unabhangig zum Montageort des Gerats
durchzufihren (z. B. Bereitstellen eines
externen Helligkeitswerts durch eine
gunstiger montierte Nebenstelle).

In besonderen Fallen ist es moglich, den
ermittelten Helligkeitswert des internen
Sensors mit einem externen
Helligkeitswert zu verknupfen. Auf diese
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Gewichtung der 95 % zu 5 %
Helligkeitswerte intern 90 % zu 10 %
zu extern 85 % zu 15 %

80 % zu 20 %
75 % zu 25 %
70 % zu 30 %
65 % zu 35 %
60 % zu 40 %
55 % zu 45 %
50 % zu 50 %
45 % zu 55 %
40 % zu 60 %
35 % zu 65 %
30 % zu 70 %
25 % zu 75 %
20 % zu 80 %
15 % zu 85 %
10 % zu 90 %
5% zu 95 %

O FBx - Helligkeitsauswertung (x = 1...5)

Auswertung der
Dammerungsstufe ? Betrieb)

nein

(helligkeitsunabhangiger

Betrieb)

ja (helligkeitsabhangiger

Weise kann die Lichtmessung eines
Funktionsblocks an 2 Orten erfolgen.
Dabei werden die beiden Sensorwerte
zur Ermittlung des effektiven
Helligkeitswerts gewichtet.

Dieser Parameter legt fest, welche
Sensoren zur Helligkeitsauswertung des
Funktionsblocks verwendet werden.

Dieser Parameter legt die Gewichtung
der Helligkeitsmesswerte vom internen
Sensor zum externen Sensor fest. Der
Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Erfassung des Helligkeitswerts durch
einen Kombiwert aus internem und
externem Sensor erfolgt.

Im Zuge der Bewegungserfassung bei
den Anwendungen "Deckenwachter"
und "Prasenzmelder" kann die
Auswertung der Dammerungsstufe
helligkeitsunabhangig oder
helligkeitsabhangig erfolgen. Bei der
helligkeitsunabhangigen Auswertung
wird bei der Bearbeitung einer
Bewegung kein Helligkeitswert
bertcksichtigt. Jede Bewegung I6st
dann im Ruhezustand einen neuen
Erfassungsvorgang aus. Diese
Konfiguration ist beispielsweise fur
beleuchtungsunabhangige
Anwendungen (z. B. Prasenzerfassung
fur Raumtemperaturregelungen)
interessant. Bei der
helligkeitsabhangigen Auswertung wird
zur Bearbeitung einer
Bewegungserfassung der gemessene
Helligkeitswert in Bezug auf die
wirksame Dammerungsstufe
bertcksichtigt. Der Funktionsblock
erfasst nur dann Bewegungen, wenn der
gemessene Helligkeitswert unterhalb
der Dammerungsstufe liegt. Diese
Konfiguration wird in der Regel zur
Steuerung von Beleuchtungsanlagen in
Fluren oder RGumen mit
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Die folgenden
Parameter sind nur bei
helligkeitsabhangiger
Bewegungserfassung
verfugbar...

Dammerungsstufe 10...500...2.000

(10...2.000 Lux)

Dammerungsstufe im ja
Gerat bei ETS-

Download nein
Uberschreiben ?

Objekt "Vorgabe gesperrt
Dammerungsstufe”
freigegeben

Tageslichtanteilen genutzt.

Die Dammerungsstufe wird durch
diesen Parameter vorgegeben. Dieser
Wert kann optional Uber einen externen
Dammerungsstufenwert (Uber Objekt)
oder mit der Teach-In-Funktion im
Betriebszustand geandert und somit an
Benutzerbedurfnisse angepasst werden.
Fur den Funktionsblock 1 ist zusatzlich
auch eine Einstellung tber die IR-
Fernbedienung (Zubehor) moglich.

Dieser Parameter bestimmt, ob ein
zuvor durch externe Objekt-Vorgabe
oder durch Teach-In aktiv eingestellter
und aktiver Dammerungsstufenwert bei
einem ETS-Programmiervorgang
automatisch durch die in der ETS
konfigurierte Dammerungsstufe
uberschrieben wird. Bei der Einstellung
"ja" wird der zuletzt extern oder durch
Teach-In vorgegebene und noch aktive
Wert durch die ETS-Vorgabe ersetzt.
Bei "nein" bleibt die zuletzt extern oder
durch Teach-In vorgegebene
Dammerungsstufe auch nach einem
ETS-Programmiervorgang noch aktiv.
Wenn dieser Parameter auf "nein"
eingestellt ist und nach der ersten ETS-
Inbetriebnahme - sofern in der
Parametrierung vorgesehen - noch
keine externe Vorgabe Uber das 2 Byte
Objekt oder durch Teach-In erfolgte,
arbeitet das Gerat immer mit dem in der
ETS konfigurierten Wert. Erst nach einer
erfolgten externen Vorgabe oder nach
einem Teach-In verliert der ETS-
Parameter in der genannten
Konfiguration seine Giiltigkeit.

Die aktuell eingestellte
Dammerungsstufe kann durch Senden
eines 2 Byte Helligkeitswerts auf das
Objekt "Vorgabe Dammerungsstufe"
gemal DPT 9.004 neu gesetzt werden.
Das Obijekt ist projektierbar, wenn dieser
Parameter auf "freigegeben" eingestellt
ist. Der Uber das Objekt empfangene
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Rickmeldung "Aktive aktives Meldeobjekt
Dammerungsstufe”
passives Statusobjekt

Auswertung der
Dammerungsstufe

nur in der Hauptstelle

in Haupt- und Nebenstelle

Auswertung der
Dammerungsstufe bei

Dammerungsstufenwert bleibt bis zu
einer neuen Vorgabe (externe
Dammerungsstufe, Teach-In oder IR-
Fernbedienung) erhalten. Auch ein
Busspannungsausfall setzt einen utber
den Bus empfangenen
Dammerungsstufenwert nicht zurick.
Ein ETS-Programmiervorgang setzt die
Dammerungsstufe automatisch auf die
ETS-Vorgaben zurlick, wenn dies in der
Konfiguration vorgesehen ist.

Die Rickmeldung der effektiv im
Funktionsblock gesetzten
Dammerungsstufe ist Uber das 2 Byte
Objekt "Aktive Dammerungsstufe"
gemal DPT 9.004 moglich. Dieses
Objekt kann wahlweise als aktives
Meldeobjekt oder als passives
Statusobjekt (Objekt auslesbar)
fungieren. Als aktives Meldeobjekt wird
bei jeder Anderung der
Dammerungsstufe, nach einem ETS-
Programmiervorgang oder nach
Busspannungswiederkehr (optional
verzogert) der aktuelle
Dammerungsstufen-Helligkeitswert
einmal auf den Bus gesendet.

Bei den Applikationstypen "Einzelgerat"
und "Hauptstelle" kann an das Geréat ein
externes Bewegungssignal gesendet
werden. Wenn die
Dammerungsstufenauswertung auf
"helligkeitsabhangig" konfiguriert ist,
kann die Auswertung der externen
Bewegungsmeldungen beeinflusst
werden. Dieser Parameter definiert das
Verhalten beim Empfang eines
Bewegungstelegramms an einer
Hauptstelle.

Externe Bewegungssignale werden
durch die Hauptstelle ignoriert, wenn
sich die Helligkeit oberhalb der
Dammerungsstufe befindet.

Externe Bewegungssignale werden
durch die Hauptstelle immer
ausgewertet, auch dann, wenn sich die
Helligkeit oberhalb der
Dammerungsstufe befindet.

Dieser Parameter ist nur beim
Applikationstyp "Hauptstelle" sichtbar.

Bei den Applikationstypen "Einzelgerat"
und "Hauptstelle" kann an das Geréat ein
externes Bewegungssignal gesendet
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externem
Bewegungstelegramm

ja (helligkeitsabhangiger

Betrieb)
nein
(helligkeitsunabhangiger
Betrieb)
Teach-In Funktion ja
verwenden ?
nein
Polaritat fir Objekt 0 = inaktiv / 1 = aktiv
"Teach-In
Dammerungsstufe” 0 = aktiv / 1 = inaktiv

0 = aktiv / 1 = aktiv

Od FBx - Beginn Erfassung (x = 1...5)

Auswerteverzdgerung ja
verwenden ?
nein

werden. Wenn die
Dammerungsstufenauswertung auf
"helligkeitsabhangig" konfiguriert ist,
kann die Auswertung der externen
Bewegungsmeldungen beeinflusst
werden. Dieser Parameter definiert das
Verhalten beim Empfang eines
Bewegungstelegramms bei einem
Einzelgerat.

Externe Bewegungssignale werden
ignoriert, wenn sich die Helligkeit
oberhalb der Dammerungsstufe
befindet.

Externe Bewegungssignale werden
immer ausgewertet, auch dann, wenn
sich die Helligkeit oberhalb der
Dammerungsstufe befindet.

Dieser Parameter ist nur beim
Applikationstyp "Einzelgerat" sichtbar.

Mit der Teach-In Funktion wird der
wirksame Helligkeitswert
verzogerungsfrei durch Senden eines
entsprechenden Telegramms auf das 1
Bit Objekt "Teach-In Dammerungsstufe"
als neuer Dammerungsstufenwert
Ubernommen. Das Objekt ist
projektierbar, wenn dieser Parameter

auf "ja" eingestellt ist.

Die Polaritat eines Teach-In-
Telegramms ist durch diesen Parameter
konfigurierbar. Je nach Parametrierung
kann durch den Empfang des
entgegengesetzten Objektwerts (Teach-
In inaktiv) auf die parametrierte
Dammerungsstufe zurtickgeschaltet
werden. Die zuvor erlernte
Dammerungsstufe geht dabei verloren.
Ist die Teach-In-Polaritat jedoch auf "1"-
und "0"-aktiv parametriert, kann im
laufenden Betrieb des Gerats nicht mehr
Uber dieses Objekt auf die parametrierte
Dammerungsstufe riickgeschaltet
werden!

Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Teach-In Funktion
sichtbar.

Dieser Parameter gibt die
Auswerteverzogerung frei. Die
Auswerteverzdgerung zu Beginn einer
Bewegungserfassung dient dazu, auf
eine nur kurzzeitig erfasste Bewegung
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Verzbgerungszeit 0...59
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59) 0...30...59

Od FBx - Ende Erfassung (x = 1...5)

Art der zusatzlichen
Sendeverzégerung

nach Parameter

(z. B. das schnelle Durchschreiten eines
Raums) nicht zu reagieren. Erst bei
einer langer andauernden Erfassung
wird die Bewegung bearbeitet und - falls
parametriert - das Telegramm zu Beginn
der Erfassung gesendet. Bei Erfassung
des ersten Bewegungsimpulses einer
neuen Bewegung wird zunachst die
parametrierte Verzdgerungszeit der
Auswerteverzogerung gestartet. Nach
Ablauf der Verzdgerungszeit wird in
einem Zeitfenster von 30 Sekunden
gepruft, ob noch eine Bewegung
vorhanden ist. Wird in dieser
Uberwachungszeit eine fortlaufende
Bewegung detektiert, so wird das
Telegramm zu Beginn der Erfassung
gesendet und die Sendeverzdgerung
(ggf. Nachtriggerung +
Standardverzogerung 10 s + zuséatzliche
Sendeverzogerung) gestartet.

Wird innerhalb der Uberwachungszeit
keine Bewegung mehr detektiert, sendet
das Geréat kein Telegramm aus und
startet auch die Standardverzdgerung
und die zusatzliche Sendeverzogerung
nicht. Eine danach neu erkannte
Bewegung startet wieder die
Auswerteverzdgerung.

Eine Auswerteverzogerung ist in der
Betriebsart "Halbautomat | (Manuell
EIN, Auto AUS)" und im Meldebetrieb
nicht moglich.

Dieser Parameter definiert die
Verzoégerungszeit bei aktiver
Auswerteverzdgerung.
Definition der Minuten der
Verzdgerungszeit.

Definition der Sekunden der
Verzdgerungszeit.

Eine Gesamtbewegung endet immer
nach Ablauf der Standardverzégerung
und der zusatzlichen
Sendeverzogerung. Die
Standardverzogerungszeit ist fest auf 10
Sekunden eingestellt. Auf diese Zeit
addiert sich die zusatzliche
Sendeverzogerung. Die zusatzliche
Sendeverzoégerung kann entweder per
Parameter in der ETS diskret eingestellt
oder alternativ selbstlernend durch das
Gerat berechnet werden. Dieser
Parameter definiert, wie die zusatzliche
Sendeverzogerung ermittelt wird.
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Zusatzliche
Sendeverzogerung
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

Zeitverlangerung fur
zusatzliche
Sendeverzogerung

adaptiv

0...30...59

keine Verlangerung

Faktor Gber Objekt

10...300...800

Die zusatzliche Sendeverzdgerung wird
in der ETS parametriert.

Bei dieser Einstellung ermittelt das
Gerat selbststandig abhangig von der
Haufigkeit der Bewegungsimpulse die
zusatzliche Sendeverzdgerung
innerhalb eines vom Benutzer
angegebenen Bereichs.

Dieser Parameter legt die zusatzliche
Sendeverzogerung fest.

Einstellung der Minuten der zusatzlichen
Sendeverzogerung.

Einstellung der Sekunden der
zusatzlichen Sendeverzogerung.

Diese Parameter sind nur sichtbar,
wenn die zusatzliche Sendeverzégerung
per Parameter vorgegeben werden soll.

Optional kann die in der ETS definierte
Zeit um einen Uber den Bus
empfangenen 1 Byte Faktor verlangert
werden. Dadurch ist es mdglich, die
zusatzliche Sendeverzdgerung
dynamisch Uber den Bus
benutzerdefiniert anzupassen. Die
Zeitverlangerung ist moglich, wenn
dieser Parameter auf "Faktor Uber
Objekt" eingestellt wird. In diesem Fall
wertet das Gerat den Wert des Objekts
"Faktor zusatzliche Sendeverzégerung"
(DPT 5.010) aus und berechnet die
zusatzliche Sendeverzdogerung
(empfangener Faktor x parametrierte
Zeit). Ein neu empfangener Faktor wird
erst bei einem Neustart oder beim
Nachtriggern der Sendeverzdgerung
aktiv Ubernommen. Folglich wird die Zeit
einer laufenden Sendeverzdgerung
durch einen neu empfangenen Faktor
nicht sofort beeinflusst. Ist der
Funktionsblock bei Empfang eines
neuen Faktors inaktiv (z. B.
Sperrfunktion aktiv, Deaktiviert durch die
Funktionsblockumschaltung, Gehtest
aktiv), wird der empfangene Wert
nachtraglich bei Aktivierung des
Funktionsblocks ausgewertet. Nach
einem ETS-Programmiervorgang oder
nach Busspannungswiederkehr wird bis
zum Empfang eines Objektwerts immer
mit dem Faktor "1" gearbeitet (->
zusatzliche Sendeverzogerung =
Parameterwert).

Best.-Nr. 2106 02
Best.-Nr. 2106 04

Seite 162 von 203



GIRA

Software "Prasenzmelder AO1111"
Parameter

Hysterese flr
Abschalthelligkeit
Prasenzmelder
(10...800 Lux)

Teach-In Funktion fir
Abschalthelligkeit

Abschalthelligkeit im
Geréat bei ETS-
Download
Uberschreiben ?

gesperrt

freigegeben

ja

nein

Die Abschalthelligkeit im
Prasenzmelderbetrieb (nur bei den
Applikationstypen Einzelgerat und
Hauptstelle) wird bei
helligkeitsabhangigem Betrieb tber
diesen Parameter vorgegeben. Dabei
errechnet sich die Abschalthelligkeit wie
folgt: Abschalthelligkeit =

wirksame Dammerungsstufe +
Abschalthysterese (in Lux).
Uberschreitet die gemessene Helligkeit
wahrend einer aktiven
Prasenzerfassung die eingestellte
Abschalthelligkeit, werden keine
weiteren Bewegungen mehr
ausgewertet. Das Gerat senden dann
das parametrierte Telegramm am Ende
der Erfassung nach Ablauf der
wirksamen zusatzlichen
Sendeverzdgerung oder alternativ nach
einer separat parametrierbaren
Abschaltverzégerung (siehe Parameter
"Sendeverzoégerung nach Erreichen der
Abschalthelligkeit") aus.

Mit der Teach-In Funktion wird der
wirksame Helligkeitswert
verzogerungsfrei durch Senden eines
entsprechenden Telegramms auf das
1 Bit Objekt "Abschalthelligkeit Teach-
In" als neue Abschalthelligkeit
Ubernommen. Das Objekt ist
projektierbar, wenn dieser Parameter
auf "freigegeben" eingestellt ist.

Dieser Parameter bestimmt, ob eine
zuvor durch Teach-In aktiv eingestellte
und aktive Abschalthelligkeit bei einem
ETS-Programmiervorgang automatisch
durch die in der ETS konfigurierte
Abschalthelligkeit Gberschrieben wird.
Bei der Einstellung "ja" wird die zuletzt
durch Teach-In vorgegebene und noch
aktive Abschalthelligkeit durch die ETS-
Vorgabe ersetzt. Bei "nein" bleibt die
zuletzt extern oder durch Teach-In
vorgegebene Abschalthelligkeit auch
nach einem ETS-Programmiervorgang
noch aktiv.

Wenn dieser Parameter auf "nein"
eingestellt ist und nach der ersten ETS-
Inbetriebnahme - sofern in der
Parametrierung vorgesehen - noch kein
Teach-In erfolgte, arbeitet das Gerat
immer mit dem in der ETS konfigurierten
Wert. Erst nach einem Teach-In verliert
der ETS-Parameter in der genannten
Konfiguration seine Gultigkeit.

Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Teach-In Funktion
sichtbar.
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Betriebsart Teach-In 0 = inaktiv / 1 = aktiv
0 = aktiv / 1 = inaktiv

0 = aktiv/ 1 = aktiv

Sendeverzogerung
nach Erreichen der
Abschalthelligkeit

wie zusatzliche
Sendeverzégerung

Abschaltverzégerung

Zeit fur 0..5..59
Abschaltverzégerung
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59) 0...59

Die Polaritat eines Teach-In-
Telegramms ist durch diesen Parameter
konfigurierbar. Je nach Parametrierung
kann durch den Empfang des
entgegengesetzten Objektwerts (Teach-
In inaktiv) auf die parametrierte
Abschalthelligkeit zuriickgeschaltet
werden. Die zuvor erlernte
Abschalthelligkeit geht dabei verloren.
Ist die Teach-In-Polaritat jedoch auf "1"-
und "0"-aktiv parametriert, kann im
laufenden Betrieb des Gerats nicht mehr
Uber dieses Objekt auf die parametrierte
Abschalthelligkeit rickgeschaltet
werden!

Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Teach-In Funktion
sichtbar.

Dieser Parameter bestimmt die Art der
Verzdgerungszeit, wenn die gemessene
Helligkeit wahrend einer aktiven
Prasenzerfassung die eingestellte
Abschalthelligkeit erreicht oder
uberschreitet. Die Verzégerung nach
dem Erreichen oder Uberschreiten der
Abschalthelligkeit dient zum Entprellen
kurzzeitiger Lichtreflexe und verhindert
ein Fehlschalten der Beleuchtung. Wird
vor Ablauf der Verzégerung die
Abschalthelligkeit wieder unterschritten,
so bricht das Gerat den
Abschaltvorgang ab. Erfasste
Bewegungen stoRen dann wieder die
Sendeverzogerung an.

Die Abschaltverzégerung wird nur im
Prasenzmelderbetrieb konfiguriert.

Die Verzdgerungszeit wird durch die
wirksame zusatzliche
Sendeverzdgerung definiert. Es sind
keine weiteren Einstellungen
erforderlich.

Die Verzogerungszeit kann als separate
Abschaltverzdégerung in der ETS
parametriert werden (siehe Parameter
"Zeit fur Abschaltverzégerung").

Dieser Parameter definiert die
Abschaltverzégerung.
Einstellung der Minuten der
Abschaltverzégerung.

Einstellung der Sekunden der
Abschaltverzégerung.

Diese Parameter sind nur sichtbar,
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Messung der deaktiviert
Zeitspanne nach Ende
der letzten Bewegung aktiviert

Ruckmeldung "Zeit
nach letzter Bewegung"

passives Statusobjekt

Zykluszeit fur 0..59
automatisches Senden
Stunden (0...59)

Minuten (10...59) 10...59

Od FBx - Ausgang 1 (x = 1...5)

Telegrammm zu Beginn ja
der Erfassung senden?
nein

Telegramm zu Beginn EIN-Telegramm
der Erfassung
AUS-Telegramm

aktives Meldeobjekt

wenn nach dem Erreichen oder
Uberschreiten der Abschalthelligkeit die
Abschaltverzégerung gestartet werden
soll.

Ein Funktionsblock kann - abhangig von
der parametrierten Betriebsart - im
helligkeitsunabhangigen Betrieb die
Zeitspanne nach einer letzten
Bewegung ermitteln und Uber ein
Kommunikationsobjekt auf den Bus
aussenden. Diese Funktion erlaubt
beispielsweise eine einfache
Uberwachung von
Personenbewegungen im betreuten
Wohnen oder in einer Seniorenresidenz.
Die Funktion ist aktiviert, wenn dieser
Parameter auf "aktiviert" eingestellt ist.

Der aktuelle Zahlerwert zur Messung
der Zeitspanne nach Ende der letzten
Bewegung wird im 2 Byte
Kommunikationsobjekt "Zeit nach letzter
Bewegung" im Datenformat "Minuten"
gemald DPT 7.006 nachgefiihrt. Dieses
Objekt kann als aktives Meldeobjekt
oder alternativ als passives Statusobjekt
fungieren.

Dieser Parameter ist nur sichtbar bei
freigegebener Zeitmessung.

Als aktives Meldeobjekt sendet das
Objekt "Zeit nach letzter Bewegung"
zyklisch den aktuellen Zahlerstand auf
den Bus aus. Die Zykluszeit ist an dieser
Stelle parametrierbar.

Einstellung der Stunden der Zykluszeit.

Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Diese Parameter sind nur sichtbar bei
freigegebener Zeitmessung und aktiv
sendendem Objekt.

An dieser Stelle wird festgelegt, ob Uber
das Ausgangsobjekt zu Beginn einer
Erfassung ein Telegramm ausgesendet
wird.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Erfassung fur
die Ausgangsfunktion "Schalten".
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn einer
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Telegramm zu Beginn
der Erfassung

Zwangsstellung zu
Beginn der Erfassung

Dimmwert zu Beginn
der Erfassung
(0...100 %)

Lichtszenennummer zu
Beginn der Erfassung
(1...64)

Temperaturwert zu
Beginn der Erfassung

Helligkeitswertwert zu
Beginn der Erfassung

Betriebsmodus zu
Beginn der Erfassung

EIN-Telegramm

Zwangsstellung aktiv, EIN
Zwangsstellung aktiv, AUS

Zwangsstellung inaktiv

0...100

1..64

0°C...23°C...40 °C
in 1 °C-Schritten

0 Lux...1.000 Lux...
2.000 Lux
in 50 Lux-Schritten

Auto

Erfassung ausgesendet werden soll.

Bei der Treppenhausfunktion wird zu
Beginn der Erfassung stets ein EIN-
Telegramm ausgesendet.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Ausgangsfunktion auf
"Treppenhausfunktion" parametriert ist
und ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion "Schalten mit
Zwangsstellung”.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Erfassung fur
die Ausgangsfunktion "Dimmwertgeber".
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Erfassung fur
die Ausgangsfunktion
"Lichtszenennebenstelle".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Erfassung fur
die Ausgangsfunktion
"Temperaturwertgeber".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Erfassung fur
die Ausgangsfunktion
"Helligkeitswertgeber".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Erfassung fur
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Zyklisches Senden
wahrend der
Erfassung?

Zeit fur zyklisches
Senden
Minuten (0...59)

Sekunden (0...59)

Telegrammauslésung
bei Nachtriggerung?

Komfort
Standby
Nacht

Frost-/Hitzeschutz

ja

nein

0...10...59

ja

nein

die Ausgangsfunktion "Betriebsmodus
Raumtemperaturregler".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Durch die Einstellung dieses
Parameters auf "ja" wird die zyklische
Telegrammausgabe wahrend einer
Bewegungserfassung aktiviert. Die
zyklische Ausgabe erfolgt dabei nur
wahrend erkannter Warmebewegungen
und innerhalb der Standardverzdgerung.
Wahrend einer aktiven zusatzlichen
Sendeverzogerung wird nicht zyklisch
gesendet. Erfasst das Gerat wahrend
einer laufenden zusatzlichen
Sendeverzdgerung wieder eine neue
Bewegung (Nachtriggerung), so wird
erneut die Standardverzdgerung
gestartet und die zyklische
Telegrammausgabe entweder
fortgefuhrt (wenn die letzte Zykluszeit
nach dem vorhergehenden Telegramm
noch nicht abgelaufen ist) oder durch
sofortiges Senden neu gestartet (wenn
die letzte Zykluszeit bereits abgelaufen
ist).

Hier wird die Zeit flr das zyklische
Senden definiert.
Einstellung der Minuten der Zykluszeit.

Einstellung der Sekunden der
Zykluszeit.

Diese Parameter sind nur sichtbar,
wenn wahrend einer
Bewegungserfassung und der
Standardverzogerung zyklisch gesendet
werden soll.

Sofern das zyklische Senden nicht
aktiviert ist, kann ein Ausgang das
Telegramm zu Beginn der Erfassung bei
einer Nachtriggerung wiederholen. Eine
Nachtriggerung findet statt, wenn das
Gerat wahrend einer laufenden
zusatzlichen Sendeverzdgerung eine
neue Bewegung erkennt. Bei
Nachtriggerung wahrend der
Standardverzogerung wird kein
Telegramm gesendet!

Dieser Parameter gibt die
Telegrammausldsung bei einer
Nachtriggerung frei (Einstellung "ja").
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
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Telegrammm am Ende
der Erfassung senden?

Telegramm am Ende
der Erfassung

Telegramm am Ende
der Erfassung

Zwangsstellung am
Ende der Erfassung

Dimmwert am Ende der
Erfassung
(0...100 %)

Lichtszenennummer am
Ende der Erfassung
(1...64)

Temperaturwert am
Ende der Erfassung

ja

nein

EIN-Telegramm
AUS-Telegramm

AUS-Telegramm

Zwangsstellung aktiv, EIN

Zwangsstellung aktiv,
AUS

Zwangsstellung inaktiv

0...100

1..64

0°C..21°C...40°C
in 1 °C-Schritten

wahrend einer Bewegungserfassung
und der Standardverzdgerung nicht
zyklisch gesendet werden soll.

An dieser Stelle wird festgelegt, ob tber
das Ausgangsobjekt am Ende einer
Erfassung ein Telegramm ausgesendet
wird.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm am Ende der Erfassung fur
die Ausgangsfunktion "Schalten".
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Bei der Treppenhausfunktion wird am
Ende der Erfassung stets ein EIN-
Telegramm ausgesendet.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Ausgangsfunktion auf
"Treppenhausfunktion" parametriert ist
und ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm am Ende der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion "Schalten mit
Zwangsstellung”.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm am Ende der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion "Dimmwertgeber".
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm am Ende der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion
"Lichtszenennebenstelle".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm am Ende der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion
"Temperaturwertgeber".
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Helligkeitswertwert am
Ende der Erfassung

Betriebsmodus am
Ende der Erfassung

0 Lux...750 Lux...
2.000 Lux
in 50 Lux-Schritten

Auto
Komfort
Standby
Nacht

Frost-/Hitzeschutz

Od FBx - Ausgang 2 (x = 1...5) - Siehe Ausgang 1!
Od FBx - Sperren (x = 1...5)

Polaritat des
Sperrobjektes

Verhalten zu Beginn der
Sperrung

0 = freigeben /
1 = sperren

0 = sperren /
1 = freigeben

sperren und kein
Telegramm senden

sperren und Telegramm
senden

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm am Ende der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion
"Helligkeitswertgeber".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm am Ende der Erfassung flr
die Ausgangsfunktion "Betriebsmodus
Raumtemperaturregler".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm am Ende einer
Erfassung ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert die Polaritat
des Sperrobjekts.

Fir die Applikationstypen "Einzelgerat"
und "Hauptstelle" kann zu Beginn der
Sperrung separat Uber jeden Ausgang
ein Telegramm (entsprechend der
konfigurierten Funktion) gesendet
werden. Ob ein Telegramm gesendet
wird, definiert dieser Parameter.

Bei der Anwendung "Meldebetrieb" oder
beim Applikationstyp "Nebenstelle" ist
eine Telegrammausgabe zu Beginn der
Sperrung nicht vorgesehen. Hier wird
der Funktionsblock lediglich verriegelt.
Mit Aktivierung der Sperrfunktion
werden laufende Sendeverzdgerungen
und Abschaltverzégerungen gestoppt
und zurlckgesetzt. Der aktuelle Zustand
(Bewegung aktiv/inaktiv) der
Bewegungserfassung wird eingefroren
und gespeichert.

Zu Beginn der Sperrfunktion wird der
Funktionsblock verriegelt. Es wird kein
Telegramm ausgesendet.

Zu Beginn der Sperrfunktion wird der
Funktionsblock verriegelt. Es wird ein

Best.-Nr. 2106 02
Best.-Nr. 2106 04

Seite 169 von 203



GIRA

Software "Prasenzmelder AO1111"
Parameter

Die folgenden
Parameter "...zu Beginn
der Sperrung" sind fur
den Ausgang 1 und 2 -
sofern konfiguriert -
getrennt vorhanden.

Telegramm zu Beginn EIN-Telegramm
der Sperrung
AUS-Telegramm

Zwangsstellung zu Zwangsstellung aktiv, EIN
Beginn der Sperrung
Zwangsstellung aktiv,
AUS

Zwangsstellung inaktiv

Dimmwert zu Beginn 0...100
der Sperrung
(0...100 %)

Lichtszenennummer zu 1...64
Beginn der Sperrung
(1...64)

Temperaturwert zu 0°C..21°C..40°C
Beginn der Sperrung in 1 °C-Schritten

Telegramm gemal Parametrierung
ausgesendet (siehe folgender
Parameter).

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Sperrung fir
die Ausgangsfunktionen "Schalten" und
"Treppenhausfunktion”.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn der Sperrung
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Sperrung fur
die Ausgangsfunktion "Schalten mit
Zwangsstellung".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn der Sperrung
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Sperrung flr
die Ausgangsfunktion "Dimmwertgeber".
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn der Sperrung
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Sperrung flr
die Ausgangsfunktion
"Lichtszenennebenstelle".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn der Sperrung
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Sperrung fir
die Ausgangsfunktion
"Temperaturwertgeber".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn der Sperrung
ausgesendet werden soll.
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Helligkeitswertwert zu
Beginn der Sperrung

Betriebsmodus zu
Beginn der Sperrung

Verhalten am Ende der
Sperrung

0 Lux...750 Lux...
2.000 Lux
in 50 Lux-Schritten

Auto
Komfort
Standby
Nacht

Frost-/Hitzeschutz

freigeben und kein
Telegramm senden

freigeben und Reaktion wie
Ende einer Erfassung

freigeben und Reaktion wie
Beginn einer Erfassung

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Sperrung fur
die Ausgangsfunktion
"Helligkeitswertgeber".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn der Sperrung
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Telegramm zu Beginn der Sperrung flr
die Ausgangsfunktion "Betriebsmodus
Raumtemperaturregler".

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
ein Telegramm zu Beginn der Sperrung
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert das
Verhalten aller Ausgange am Ende der
Sperrung.

Der Bewegungszustand wird auf "keine
Bewegung" eingestellt
(Sendeverzogerung nicht aktiv). Es
werden keine Telegramme
ausgesendet.

Diese Einstellung ist unveranderbar
aktiv beim Applikationstyp "Nebenstelle"
oder bei der Anwendung "Melder".

Am Ende der Sperrung wird fir jeden
Ausgang das in der ETS konfigurierte
Verhalten am "Ende einer Erfassung"”
ausgefuhrt (inklusive
Telegrammausgabe), um den
Grundzustand der Aktorik wieder
herzustellen. Der Bewegungszustand
wird auf "keine Bewegung"
(Sendeverzdgerung inaktiv) eingestellt.
Danach ist der Funktionsblock nach
Ablauf der parametrierten
Verriegelungszeit - sofern der Aktor die
Verriegelung aktiviert - wieder bereit fir
eine neue Bewegungserfassung.

Am Ende der Sperrung wird fir jeden
Ausgang das in der ETS konfigurierte
Verhalten zu "Beginn einer Erfassung”
ausgefuhrt. Dazu wird eine
Bewegungserkennung simuliert
(inklusive Start der Sendeverzégerung),
wodurch die Telegramme zu Beginn
einer Erfassung ausgesendet werden.
Wird keine weitere Bewegung erfasst,
bearbeitet das Gerat nach Ablauf der
Sendeverzogerung das Ende der
Erfassung (automatische Umschaltung
in den Grundzustand).
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G I RA Parameter

freigeben und Zustand wie Um den Zustand wie vor der Sperrung

vor der Sperrung wieder herzustellen, wird der zu Beginn
der Sperrung gespeicherte Zustand der
Bewegungserfassung ausgewertet. Die
Reaktion eines Ausgangs ist dann wie
folgt:
Bewegungszustand war "keine
Bewegung" -> Verhalten wie "freigeben
und Reaktion wie Ende einer
Erfassung”,
Bewegungszustand war "Bewegung/
Prasenz vorhanden" -> Verhalten wie
"freigeben und Reaktion wie Beginn
einer Erfassung".

Od Lichtregelung (LR)

Lichtregelung gesperrt Dieser Parameter gibt die Lichtregelung
frei. Bei freigegebener Lichtregelung
freigegeben sind alle fur die Lichtregelung

erforderlichen Parameter und
Kommunikationsobjekte sichtbar.
Die Lichtregelung ist an dieser Stelle
stets freigegeben, sofern diese in
Kombination mit dem ersten
Funktionsblock arbeitet.

Od LR - Aligemein

Wirkungsweise der aktives Meldeobjekt FUr einige Regelprozesse ist es
Helligkeitswert- erforderlich, den aktuellen
Ruckmeldung beim passives Statusobjekt Helligkeitszustand der angesteuerten
Aktor KNX-Aktorik zu kennen (z. B. nach

einem ETS-Programmiervorgang, nach
Busspannungswiederkehr oder nach
manuellen Steuerungseingriffen in die
Beleuchtung). Hierzu muss die
Helligkeitswert-Ruckmeldung eines
Aktors von Ausgangskanal 1 immer mit
dem Objekt "Ruckmeldung
Helligkeitswert" der Lichtregelung
verknupft werden.

Der Lichtregelung wird durch diesen
Parameter mitgeteilt, wie die
Rickmeldung durch den Aktor erfolgt.
Diese kann aktiv sendend (der Aktor
sendet den Helligkeitswert bei Anderung
selbststandig aus) oder alternativ passiv
(der Aktor sendet nicht selbststandig /
wird durch das Objekt der Lichtregelung
durch ein Lesetelegramm angefragt)
erfolgen. Die Einstellung dieses
Parameters ist folglich auf die
Parametrierung des Aktors
abzustimmen.

Verhalten nach Fir die Applikationstypen "Einzelgerat"
Busspannungs- und "Hauptstelle" kénnen bei
wiederkehr Busspannungswiederkehr verschiedene
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Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang

keine Reaktion

Sperrfunktion aktivieren

Zustand Sperrfunktion wie
vor Busspannungsausfall

Verhalten nach ETS-
Programmiervorgang

keine Reaktion

Sperrfunktion aktivieren

Betriebszustande (ggf. mit
Telegrammausgabe) eingenommen
werden. Das Verhalten eines
Funktionsblocks wird durch diesen
Parameter definiert. Es ist zu
unterscheiden, ob der Funktionsblock
autark arbeitet oder in Kombination mit
der Lichtregelung (nur fur FB1).

Das Verhalten der Lichtregelung nach
Busspannungswiederkehr ist an dieser
Stelle definierbar.

Bei dieser Einstellung befindet sich die
Lichtregelung nach
Busspannungswiederkehr im
Normalzustand. Sie kann regular
aktiviert und betrieben werden.

Mit dieser Einstellung wird die
Lichtregelung nach
Busspannungswiederkehr in den
Sperrzustand versetzt. Es wird das
parametrierte Verhalten zu Beginn der
Sperrfunktion ausgefihrt.

Bei dieser Einstellung wird der
Sperrzustand der Lichtregelung wie vor
Busspannungsausfall eingenommen.
Sollte die Sperrfunktion aktiviert werden,
wird das parametrierte Verhalten zu
Beginn der Sperrfunktion ausgefuhrt.

Dieser Parameter ist nur konfigurierbar,
wenn die Lichtregelung autark
(unabhangig von FB1) arbeitet. In
Kombination mit dem ersten
Funktionsblock wird das Resetverhalten
durch die Parameter des
Funktionsblocks bestimmt!

Das Verhalten der Lichtregelung nach
einem ETS-Programmiervorgang ist an
dieser Stelle definierbar.

Bei dieser Einstellung befindet sich die
Lichtregelung nach einem ETS-
Programmiervorgang im Normalzustand.
Sie kann regular aktiviert und betrieben
werden.

Mit dieser Einstellung wird die
Lichtregelung nach einem ETS-
Programmiervorgang in den
Sperrzustand versetzt. Es wird das
parametrierte Verhalten zu Beginn der
Sperrfunktion ausgefuhrt.

Dieser Parameter ist nur konfigurierbar,
wenn die Lichtregelung autark
(unabhangig von FB1) arbeitet. In
Kombination mit dem ersten
Funktionsblock wird das Resetverhalten
durch die Parameter des
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Anpassung der
Regeldynamik im
Helligkeitsbereich

Standard

benutzerdefiniert

Maximale 10...720...2.000
Beleuchtungsstarke

"Maximalwert"

(10...2.000 Lux)

Funktionsblocks bestimmt!

Die Lichtregelung benétigt bestimmte
Parameter, die den Helligkeitsbereich im
Raum definieren. Diese Parameter sind
wichtig zur Berechnung bestimmter
Regeleigenschaften, woraus sich u. a.
die Regeldynamik und somit das
subjektive Komfortempfinden der
Regelung ergibt. Dieser Parameter legt
fest, ob die Lichtregelung mit Standard-
Regelparametern arbeitet, die der
Hersteller vordefiniert und pauschal auf
viele Anwendungsfalle abgestimmt hat,
oder ob die Regelparameter
benutzerdefiniert angepasst werden
koénnen.

Die Lichtregelung arbeitet mit einer vom
Hersteller vorgegebenen Standard-
Parametrierung. Die Regeldynamik wird
dadurch auf sehr viele Anwendungsfalle
effektiv abgestimmt. Die maximale
Beleuchtungsstarke ist dann nicht in der
ETS konfigurierbar. Diese wird
automatisch abhangig vom in der ETS
konfigurierten Sollwert berechnet
(Faktor x 1,2) und in die Lichtregelung
eingetragen. Bei der Bemessung der
Beleuchtungsanlage vor Ort muss
sichergestellt sein, dass die installierte
Beleuchtung stets Helligkeitszustéande
liefern kann, die dem Wert
"parametrierter Sollwert x 1,2"
entsprechen. Die untere
Helligkeitsschwelle ist bei dieser
Einstellung auf 0 Lux vorkonfiguriert
(keine besondere Regeldynamik im
unteren Helligkeitsbereich).

Bei benutzerdefinierter Regeldynamik
kdnnen die maximale
Beleuchtungsstarke (10...2.000 Lux) und
die untere Helligkeitsschwelle (0...2.000
Lux) in der ETS konfiguriert werden. Auf
diese Weise ist ein individuelles
Abstimmen der Regelparameter auf
spezielle Anwendungsfalle moglich.

Zu den erforderlichen Regelparametern
bei benutzerdefinierter Einstellung
gehort die Information, welche maximale
Beleuchtungsstarke durch die
Beleuchtung im Raum (Kunstlicht)
eingestellt werden kann. Bei grol3er
Differenz zwischen der Helligkeit im
Raum zum Sollwert definiert dieser
Maximalwert grofliere
Stellwertanderungen oder -schrittweiten
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Untere
Helligkeitsschwelle
"Dunkelwert"
(0...2.000 Lux)

Sollwert

0...200...2.000

20 Lux,

50 Lux, 100 Lux, ...
600 Lux,

... 1.000 Lux

ab 20 Lux in 50 Lux-
Schritten

und erhoht dadurch die Regeldynamik
(schnelles Einregeln auf den Sollwert
durch gréRere Stellwertbefehle). Die
maximale Beleuchtungsstarke wird
zudem fir die Berechnung des
Stellwerts bei der adaptiven Anregelung
verwendet.

Dieser Regelparameter ist auf die
maximal durch die Beleuchtung
einstellbaren Helligkeitswert zu
konfigurieren (P-Anteil der
Lichtregelung). Typisch liegt der
Maximalwert der Beleuchtung um den
Faktor 1,2 hdher als der in der ETS
konfigurierte Sollwert.

Bei der Parametrierung der
Regelparameter ist die folgende
Abhangigkeit zu beachten: Untere
Helligkeitsschwelle < Sollwert <
Maximale Beleuchtungsstarke.

Auch der Dunkelwert der
Raumbeleuchtung (untere
Helligkeitsschwelle) ist fur die
Lichtregelung mafdgeblich. Beim
Unterschreiten der unteren
Helligkeitsschwelle wird die Zeit
zwischen den Stellwerttelegrammen
verkurzt, wodurch sich auch hier eine
héhere Regeldynamik ergibt.

Bei der Parametrierung der
Regelparameter ist die folgende
Abhangigkeit zu beachten: Untere
Helligkeitsschwelle < Sollwert <
Maximale Beleuchtungsstarke.

Der Helligkeits-Sollwert entspricht dem
Wert der gewlinschten Helligkeit, die die
Lichtregelung mit Hilfe einer
zugeordneten Beleuchtungseinrichtung
unter Berucksichtigung von
wechselnden Fremdlichteinflissen
einstellen und moéglichst konstant halten
soll. Wahrend der Regelphase wird die
Beleuchtung nur nachgeregelt, wenn der
gemessene Helligkeitswert nicht
innerhalb des vorgegebenen
Sollwertbereiches liegt. Der untere
Grenzwert des Sollwertbereichs wird
unmittelbar durch den "Sollwert"
vorgegeben (Sollwertbereich = Sollwert
+ Hysterese). Der "Sollwert" stellt somit
die minimal einzuhaltende Helligkeit dar.
Dieser Parameter legt den Sollwert fest.
Der mdgliche Einstellbereich des
Parameters ist abhangig von der
Konfiguration der Regeldynamik. Bei
einer Standard-Regeldynamik ist dieser
Parameter sichtbar. Folglich kann dann
der Sollwert im Bereich von 20 Lux bis
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Sollwert
(10...2.000 Lux)

Hysterese Sollwert
(+10...+50 %)

Sollwert im Geréat bei
ETS-Download
Uberschreiben ?

10...600...2.000

10...50

ja

nein

1.000 Lux parametriert werden.
Hierdurch werden so gut wie alle
Standard-Anwendungsfalle abgedeckt.

Der Helligkeits-Sollwert entspricht dem
Wert der gewlinschten Helligkeit, die die
Lichtregelung mit Hilfe einer
zugeordneten Beleuchtungseinrichtung
unter Berucksichtigung von
wechselnden Fremdlichteinflissen
einstellen und moglichst konstant halten
soll. Wahrend der Regelphase wird die
Beleuchtung nur nachgeregelt, wenn der
gemessene Helligkeitswert nicht
innerhalb des vorgegebenen
Sollwertbereiches liegt. Der untere
Grenzwert des Sollwertbereichs wird
unmittelbar durch den "Sollwert"
vorgegeben (Sollwertbereich = Sollwert
+ Hysterese). Der "Sollwert" stellt somit
die minimal einzuhaltende Helligkeit dar.
Dieser Parameter legt den Sollwert fest.
Der mogliche Einstellbereich des
Parameters ist abhangig von der
Konfiguration der Regeldynamik. Bei
benutzerdefinierter Regeldynamik ist
dieser Parameter sichtbar. Der Sollwert
ist somit kontinuierlich im Bereich von
10 Lux bis 2.000 Lux konfigurierbar.
Hierdurch erlauben sich erweiterte
Sollwertvorgaben flir besondere
Anwendungsfalle.

Um ein permanentes Nachregeln der
angeschlossenen
Beleuchtungseinrichtung auf Grund von
geringflgigen Helligkeits- und
Messwertschwankungen zu vermeiden,
wird fUr die Sollwertvorgabe ein
Sollwertbereich mit einem unteren und
oberen Grenzwert definiert. Der obere
Grenzwert wird durch die Vorgabe eines
relativen Hysteresewerts (Prozentwert)
bezogen auf den Sollwert bestimmt.
Dieser Parameter definiert den
Hysteresewert. Hierdurch leitet sich
unmittelbar die obere Grenze des
Sollwertbereichs aus dem wirksamen
Sollwert ab.

Dieser Parameter bestimmt, ob ein
zuvor durch externe Objekt-Vorgabe
oder durch Teach-In aktiv eingestellter
und aktiver Sollwert bei einem ETS-
Programmiervorgang automatisch durch
den in der ETS konfigurierten Sollwert
Uberschrieben wird. Bei der Einstellung

ja" wird der zuletzt extern oder durch
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Objekt "Sollwert
vorgeben"

Sollwertverschiebung
erlauben ?

gesperrt

freigegeben

ja

nein

Teach-In vorgegebene und noch aktive
Wert durch die ETS-Vorgabe ersetzt.
Bei "nein" bleibt der zuletzt extern oder
durch Teach-In vorgegebene Sollwert
auch nach einem ETS-
Programmiervorgang noch aktiv.

Wenn der Parameter auf "nein"
eingestellt ist und nach der ersten ETS-
Inbetriebnahme - sofern in der
Parametrierung vorgesehen - noch
keine externe Vorgabe Uber das 2 Byte
Objekt oder durch Teach-In erfolgte,
arbeitet das Gerat immer mit dem in der
ETS konfigurierten Wert. Erst nach einer
erfolgten externen Vorgabe oder nach
einem Teach-In verliert der ETS-
Parameter in der genannten
Konfiguration seine Gultigkeit.

Der aktuell eingestellte Helligkeits-
Sollwert kann durch Senden eines 2
Byte Helligkeitswerts auf das Objekt
"Sollwert Vorgeben" gemaf DPT 9.004
neu gesetzt werden. Das Objekt ist
projektierbar, wenn dieser Parameter
auf "freigegeben" eingestellt ist. Der
Uber das Objekt empfangene Sollwert
bleibt bis zu einer neuen
Sollwertvorgabe (durch externe
Sollwertvorgabe, Sollwertverschiebung
oder Teach-In) oder bis zu einem
Rucksetzbefehl auf das Objekt "Sollwert
Rucksetzen" erhalten. Auch ein
Busspannungsausfall setzt einen tUber
den Bus empfangenen Helligkeits-
Sollwert nicht zurtick. Ein ETS-
Programmiervorgang setzt den Sollwert
automatisch auf die ETS-Vorgaben
zurlck, wenn dies in der Konfiguration
vorgesehen ist.

Mit der Sollwertverschiebung kann der
Sollwert innerhalb parametrierter
Grenzen durch direkte Steuerung der
zugeordneten Beleuchtung wahrend der
Regelphase verandert werden. Die
Sollwertverschiebung wird bei der
Einstellung "ja" durch diesen Parameter
freigegeben.

Durch Senden von relativen 4 Bit
Dimmtelegrammen wahrend der
Regelphase auf das Objekt "Sollwert
Verschieben" wird die
Sollwertverschiebung gestartet. Die
Lichtregelung steuert dabei die
Beleuchtung Uber das relative
Dimmobjekt des ersten Kanals an und
stellt dadurch einen anderen
Helligkeitswert ein. Bei Erreichen der
gewulnschten Helligkeit muss Uber das
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Obere Grenze
Sollwertverschiebung
(10...2.000 Lux)

Untere Grenze
Sollwertverschiebung
(10...2.000 Lux)

Gultigkeit der
Sollwertverschiebung

10...2.000

10...2.000

temporar bis zum Ende der

aktuellen Regelphase

dauerhaft

Objekt "Sollwert Verschieben" ein
Stopp-Telegramm empfangen werden,
welches dann an den Kanal 1
weitergeleitet und an die Beleuchtung
ausgegeben wird.

An dieser Stelle wird der obere
Grenzwert der Sollwertverschiebung
parametriert. Wird wahrend der
Sollwertverschiebung dieser obere
Grenzwert Uberschritten, so bricht die
Sollwertverschiebung automatisch nach
Erkennung der
Grenzwertuberschreitung ab. Das Gerat
sendet dann Uber den Kanal 1 ein
Stopp-Telegramm auf den Bus aus. Als
neuer Sollwert wird dann nicht der
eingestellte Helligkeitswert, sondern der
entsprechende Grenzwert ibernommen.
Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Sollwertverschiebung
sichtbar.

An dieser Stelle wird der untere
Grenzwert der Sollwertverschiebung
parametriert. Wird wahrend der
Sollwertverschiebung dieser untere
Grenzwert unterschritten, so bricht die
Sollwertverschiebung automatisch nach
Erkennung der
Grenzwertunterschreitung ab. Das Gerat
sendet dann Uber den Kanal 1 ein
Stopp-Telegramm auf den Bus aus. Als
neuer Sollwert wird dann nicht der
eingestellte Helligkeitswert, sondern der
entsprechende Grenzwert ibernommen.
Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Sollwertverschiebung
sichtbar.

Mit diesem Parameter kann festgelegt
werden, ob eine Sollwertverschiebung
nur temporar fur die gerade aktive
Regelphase gelten soll, oder alternativ
dauerhaft Gbernommen wird. Bei
dauerhafter Ubernahme bleibt der
eingestellte Sollwert bis zu einer neuen
Sollwertvorgabe (durch externe
Sollwertvorgabe, Sollwertverschiebung
oder Teach-In) oder bis zu einem
Rucksetzbefehl Uber das Objekt
"Sollwert Ricksetzen" erhalten. Auch
ein Busspannungsausfall setzt den
Helligkeitssollwert nicht zurlck. Ein
ETS-Programmiervorgang setzt den
Sollwert automatisch auf die ETS-
Vorgaben zurlck, wenn dies in der
Konfiguration vorgesehen ist.
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Teach-In Funtion gesperrt

freigegeben

Betriebsart Teach-In 0 = inaktiv / 1 = aktiv
0 = aktiv / 1 = inaktiv

0 = aktiv/ 1 = aktiv

Rickmeldung "Sollwert  ja
effektiv" ?
nein

Wirkungsweise der
Rickmeldung

aktives Meldeobjekt

passives Statusobjekt

Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Sollwertverschiebung
sichtbar.

Mit der Teach-In Funktion wird der
wirksame Helligkeitswert
verzogerungsfrei durch Senden eines
entsprechenden Telegramms auf das

1 Bit Objekt "Sollwert Teach-In" als
neuer Helligkeits-Sollwert ibernommen.
Das Obijekt ist projektierbar, wenn dieser
Parameter auf "freigegeben" eingestellt
ist.

Die Polaritat eines Teach-In-
Telegramms ist durch diesen Parameter
konfigurierbar. Je nach Parametrierung
kann durch den Empfang des
entgegengesetzten Objektwerts (Teach-
In inaktiv) auf den parametrierten
Sollwert zurtickgeschaltet werden. Der
zuvor erlernte Sollwert geht dabei
verloren. Ist die Teach-In-Polaritat
jedoch auf "1"- und "0"-aktiv
parametriert, kann im laufenden Betrieb
des Gerats nicht mehr Uber dieses
Objekt auf den parametrierten Sollwert
rickgeschaltet werden!

Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Teach-In Funktion
sichtbar.

Zur Ruckmeldung des effektiv in der
Lichtregelung gesetzten Sollwerts
(untere Grenze Sollwertbereich) kann
das Objekt "Sollwert effektiv" verwendet
werden, das durch diesen Parameter
freigegeben werden kann.

Das Objekt "Sollwert effektiv" enthalt
den aktiven Sollwert der Lichtregelung
und kann den Wert entweder aktiv bei
Anderung senden, oder auch passiv zur
Verfugung stellen. Als aktives
Meldeobjekt wird bei jeder Anderung
des Sollwerts, nach einem ETS-
Programmiervorgang oder nach
Busspannungswiederkehr (optional
verzogert) der aktuelle Wert einmal
automatisch auf den Bus gesendet.
Dieser Parameter ist nur bei
freigegebenem Ruckmeldeobjekt
sichtbar.
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Anzahl der zu
regelnden
Beleuchtungskanale

Die folgenden

Parameter sind nur bei

2 oder 3 Kanalen
projektierbar...

Offsetverhalten
fur Kanal 2/
fur Kanale 2 und 3

1 (Kanal 1)
2 (Kanal 1, 2)
3 (Kanal 1, 2, 3)

Offset fest bei
zunehmendem Stellwert

Offset zunehmend bei
zunehmendem Stellwert

Die Lichtregelung kann bis zu drei
Leuchten-Gruppen getrennt ansteuern.
Hierzu stehen bis zu 3 Ausgangskanale
zur Verfigung. Durch Verwendung
mehrerer Kanale ist beispielsweise eine
Anpassung der Stellwerte flr
unterschiedliche Montageorte der
Beleuchtungsgruppen im Raum mdglich.
Eine Beleuchtungsgruppe in
Fensterndhe kann dadurch z. B. mit
kleineren Stellwerten angesteuert
werden, als eine Beleuchtung in
Raummitte. Diese wiederum mit
geringeren Stellwerten als eine
Beleuchtung in einer entfernten
Raumnische.

Die Anzahl der Kanale ist Uber diesen
Parameter definierbar.

Bei Nutzung mehrerer Kanale erfolgt die
Stellwertausgabe der Regelung in der
An- und Hauptregelphase nur noch mit
absoluten 1 Byte Dimmwerten. Die
Grundregelung (Stellwertberechnung)
bezieht sich immer auf Kanal 1. Die
Stellwerte der Kanale 2 und 3 werden in
Bezug auf den Stellwert des ersten
Kanals Uber entsprechende Offset-
Einstellungen berechnet. Fir die
Berechnung der Stellwerte von Kanal 2
und 3 stehen drei Verfahren zur
Verfugung. Welches Verfahren zur
Anwendung kommt, definiert dieser
Parameter.

Mit der Auswahl dieses Verfahrens wird
ein fester Offsetwert fUr die Kanale 2
und 3 zum Stellwert des ersten Kanals
gewahlt. Der Offset bleibt tiber den
gesamten Stellwertbereich konstant. Die
Offsetberechnung beginnt immer ab
dem Stellwert "1" von Kanal 1. Bei dem
Stellwert "0" (AUS) werden auch die
Stellwerte von Kanal 2 und 3 auf "0"
gesetzt.

Bei diesem Verfahren wird der
Offsetwert fir den Kanal 2 oder 3 mit
steigenden Stellwerten des Kanal 1
erhoht. Dies erfolgt, bis Kanal 2 oder 3
den Grenzwert 255 erreicht hat. Die
Offseteinstellungen fur die Stellwerte
von Kanal 2 und 3 werden relativ zum
Stellwert des Kanal 1 in Prozent
angegeben. Bei Offseteinstellungen
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EIN/AUS-Hysterese bei

negativem Offset
Kanal 2 /

Kanal 2 und 3
(0...90)

Offset
Kanal 2 zu Kanal 1
(-128...127)

Offset
Kanal 3 zu Kanal 1
(-128...127)

Offset
Kanal 2 zu Kanal 1
(1...200 %)

Offset abnehmend bei
zunehmendem Stellwert

0...20...90

-128...50...127

-128...-50...127

0...150...200

kleiner 100 % ergibt sich ein negativer
Offsetwert und bei Offseteinstellungen
grofler 100 % ein positiver Offsetwert

zum Stellwert des ersten Kanals.

Bei dieser Einstellung wird der
Offsetwert fiir den Kanal 2 oder 3 ab
einem Start-Offset mit steigenden
Stellwerten des ersten Kanals bis zu
einem Grenzstellwert von Kanal 1 immer
weiter reduziert. Ab dem Grenzstellwert
von Kanal 1 ist der Offset fUr die Kanale
2 und 3 immer "0", wodurch sich ein
Gleichlauf der Ausgangskanale ergibt.
Die Offsetberechnung beginnt immer ab
dem Stellwert "1" von Kanal 1. Bei dem
Stellwert "0" (AUS) werden auch die
Stellwerte von Kanal 2 und 3 auf "0"
gesetzt.

Um ein zu haufiges Ein- und
Ausschalten der Kanale 2 und 3 bei
negativem Offset im Grenzbereich zu
vermeiden, kann eine EIN-AUS-
Hysterese in Bezug auf die Stellwerte
von Kanal 1 parametriert werden. Die
EIN-AUS-Hysterese sollte dabei kleiner
sein als der Offsetwert zu Kanal 1 oder
als der Start-Offset.

Dieser Parameter ist nur bei den
Offsetverhalten "Offset fest bei
zunehmendem Stellwert" und "Offset
abnehmend bei zunehmendem
Stellwert" sichtbar.

Dieser Parameter definiert den
statischen Offset zu Kanal 1 flr den
zweiten Kanal beim Offsetverhalten
"Offset fest bei zunehmendem
Stellwert".

Dieser Parameter definiert den
statischen Offset zu Kanal 1 flr den
dritten Kanal beim Offsetverhalten
"Offset fest bei zunehmendem
Stellwert".

Dieser Parameter ist nur bei 3
vorhandenen Kanalen sichtbar.

Dieser Parameter definiert den relativen
Offset zu Kanal 1 fur den zweiten Kanal
beim Offsetverhalten "Offset
zunehmend bei zunehmendem
Stellwert".
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Offset 0...50...200
Kanal 3 zu Kanal 1
(1...200 %)

Start-Offset -128...50...127
Kanal 2 zu Kanal 1
(-128...127)

Start-Offset -128...-50...127
Kanal 3 zu Kanal 1
(-128...127)

Stellwert von Kanal 1 0...200...255
fur Gleichlauf zu

Kanal 2

(0...255)

Stellwert von Kanal 1 0...200...255
fir Gleichlauf zu

Kanal 3

(0...255)

Od LR - Regelverhalten

Anregelverhalten

Dieser Parameter definiert den relativen
Offset zu Kanal 1 fur den dritten Kanal
beim Offsetverhalten "Offset
zunehmend bei zunehmendem
Stellwert".

Dieser Parameter ist nur bei 3
vorhandenen Kanalen sichtbar.

Zur Parametrierung des
Offsetverhaltens "Offset abnehmend bei
zunehmendem Stellwert" muss ein
Start-Offset flr den Kanal 2 vorgegeben
werden.

Zur Parametrierung des
Offsetverhaltens "Offset abnehmend bei
zunehmendem Stellwert" muss ein
Start-Offset flr den Kanal 3 vorgegeben
werden.

Dieser Parameter ist nur bei 3
vorhandenen Kanalen sichtbar.

Zur Parametrierung des
Offsetverhaltens "Offset abnehmend bei
zunehmendem Stellwert" muss ein
Stellwert von Kanal 1 fir den Gleichlauf
(kein Offset mehr vorhanden bei
groReren Stellwerten) zum Kanal 2
vorgegeben werden.

Zur Parametrierung des
Offsetverhaltens "Offset abnehmend bei
zunehmendem Stellwert" muss ein
Stellwert von Kanal 1 fir den Gleichlauf
(kein Offset mehr vorhanden bei
gréReren Stellwerten) zum Kanal 3
vorgegeben werden.

Dieser Parameter ist nur bei 3
vorhandenen Kanalen sichtbar.

Die Anregelphase stellt das
Startverhalten der Lichtregelung dar und
soll schnell fur eine ausreichende
Helligkeit im Raum sorgen. Dazu wird zu
Beginn der Anregelphase der
Helligkeitssollwert mit dem gemessenen
Helligkeitswert verglichen. Ist der
Messwert grofier oder gleich dem
Sollwert, wird sofort in den
Hauptregelzustand gewechselt. Liegt
der Messwert unterhalb des Sollwertes,
wird das parametrierte Anregelverhalten
ausgeflhrt.
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Einschalten

Stellwertvorgabe (relatives
Dimmen)

Stellwertvorgabe
(Helligkeitswert)

Stellwertvorgabe adaptiv
(Helligkeitswert)

Dimmschrittweite

Sofern der aktuell ermittelte
Helligkeitswert kleiner als der
vorgegebene Sollwert ist, schaltet die
Lichtregelung die zugeordnete
Beleuchtung Uber ein Schalt-Telegramm
(1 Bit) ein. Die Ansteuerung der
Beleuchtung erfolgt durch das
Kanalobjekt "Schalten".

Diese Einstellung ist nicht wahlbar bei 2
oder 3 Kanalen.

Sofern der aktuell ermittelte
Helligkeitswert kleiner als der
vorgegebene Sollwert ist, dimmt die
Lichtregelung Uber zyklisch
ausgegebene Dimmschritt-Telegramme
solange die Beleuchtung hoch, bis die
Helligkeit den Sollwert erreicht oder
sogar Uberschritten hat. Die Schrittweite
der Dimmtelegramme sowie die Zeit fir
die Telegrammwiederholung (optional)
sind parametrierbar. Nach Erreichen
oder Uberschreiten der Sollwertgrenze
wird ein Stopp-Telegramm ausgesendet.
Bei Dimmaktoren mit steiler Dimmkurve
kann es dabei zu einem leichten
Uberschwingen kommen, das im
Anschluss durch die Hauptregelphase
wieder ausgeglichen wird. Die
Ansteuerung der Beleuchtung erfolgt
durch das Kanalobjekt "Dimmen".
Diese Einstellung ist nicht wahlbar bei 2
oder 3 Kanalen.

Wenn die Lichtregelung einen
geringeren Helligkeitswert feststellt als
der vorgegebene Sollwert, dann wird die
Beleuchtung durch Aussenden eines
parametrierten Dimmwertes
eingeschaltet. Bei Vorgabe eines
héheren Helligkeitswerts (z. B. 100 %)
entsteht dadurch ein Helligkeitssprung
(wie beim Einschalten), der im
Anschluss durch die Hauptregelphase
wieder ausgeglichen wird, sofern der
grole Helligkeitswert nicht erforderlich
ist. Die Ansteuerung der Beleuchtung
erfolgt durch das Kanalobjekt
"Helligkeitswert".

Bei diesem Anregelverhalten wird in
Abhangigkeit der aktuell gemessenen
Helligkeit durch die Lichtregelung
automatisch anhand der
Sollwertvorgabe und des definierten
Helligkeitsbereichs ein Stellwert (1 Byte)
berechnet und ausgesendet, um den
Sollwertbereich annadhernd genau zu
erreichen. Die Ansteuerung der
Beleuchtung erfolgt durch das
Kanalobjekt "Helligkeitswert".
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Telegramm-
wiederholung

Zeit fur Telegramm-
wiederholung
Sekunden (0...59)

Millisekunden
(0...9 x 100)

Wartezeit nach
Anregelung
Sekunden (1...59)

Regelverhalten

100 %
50 %
25 %
12,5 %
6 %
3%
1%

ja

nein

1..5...59

Stellwertvorgabe (relatives
Dimmen)

Sofern das Anregelverhalten tber
relative Dimmbefehle (4 Bit) erfolgt,
kann an dieser Stelle die
Dimmschrittweite konfiguriert werden.

Sofern das Anregelverhalten Gber
relative Dimmbefehle (4 Bit) erfolgt,
kann an dieser Stelle eine
Telegrammwiederholung parametriert
werden.

Eine Telegrammwiederholung ist
sinnvoll, wenn die Dimmschrittweite auf
Werte kleiner 100 % konfiguriert ist und
dennoch Uber den gesamten
Helligkeitsbereich gedimmt werden soll.
Dimmvorgange kénnen dadurch auch
bei steilen Dimmkurven in den Aktoren
sanfter ausgefuhrt werden.

An dieser Stelle wird die Zeit fur die
zyklische Telegrammwiederholung
konfiguriert.

Einstellung der Sekunden der
Telegrammwiederholung.

Einstellung der Millisekunden der
Telegrammwiederholung.

Diese Parameter sind nur sichtbar,
wenn die Telegrammwiederholung
aktiviert ist.

Bevor aus der Anregelphase in die
Hauptregelphase gewechselt wird, sollte
die angesteuerte Aktorik ihren Endwert
erreicht haben, damit die Regelung mit
stabilen Aktor-Zustanden regeln kann.
Dazu wird nach der Anregelphase die
an dieser Stelle parametrierbare
Wartezeit gestartet. Erst nach dem
Ablauf dieser Wartezeit wird in die
Hauptregelphase gewechselt. Die Lange
der Wartezeit sollte an das verwendete
Anregelverfahren (z. B. langere
Wartezeit bei relativem
Anregelverhalten) und die
Eigenschaften der angeschlossenen
Aktorik (schnelle oder langsame
Dimmgeschwindigkeit) angepasst
werden.

In der Hauptregelphase regelt die
Lichtregelung die Helligkeit der
Beleuchtung kontinuierlich auf den
aktiven Sollwert ein. Das verwendete
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Stellwertvorgabe
(Helligkeitswert)

Minimale 12,5 %
Dimmeschrittweite 6 %

3%

1%
Minimale 2..4.32
Stellwertanderung pro
Dimmeschritt
(2...32)

Minimale Wiederholzeit 1...2...59
far Stellwerte
Sekunden (1...59)

Verhalten bei unterer
Stellwertgrenze
beeinflussen ?

ja

Datenformat der Stellwerte ist dabei
durch den ETS-Parameter
"Regelverhalten" konfigurierbar. Die
Beleuchtung kann alternativ durch
absolute Helligkeitswert-Telegramme
(Kanalobjekt "Helligkeitswert") oder
durch relative Dimmschritt-Telegramme
(Kanalobjekt "Dimmen") angesteuert
werden.

Bei 2 oder 3 Kanalen ist die Einstellung
"Stellwertvorgabe (relatives Dimmen)"
nicht wahlbar.

Dieser Parameter legt bei relativer
Stellwertvorgabe fest, in welchen
Schritten die Lichtregelung die
Beleuchtung durch jeweils ein
Telegramm dimmen kann.

Dieser Parameter legt bei absoluter
Stellwertvorgabe fest, in welchen
Schritten die Lichtregelung die
Beleuchtung durch jeweils ein
Telegramm dimmen kann.

Dieser Parameter gibt der Lichtregelung
vor, wie lange die Wartezeit zwischen
zwei Stellwerttelegrammen mindestens
sein muss. In der Regel sollten kleine
Dimmschritte (relativ 1...3% / absolut
2...10) mit geringen Wiederholzeiten
(2...10 Sekunden) vorgegeben werden,
damit die Lichtregelung
unterbrechungsfrei und subjektiv
angenehm durchgeflhrt wird.
Hauptsachlich wird die
Dimmgeschwindigkeit durch die
Konfiguration des Aktors definiert,
weshalb die Parameter der
Lichtregelung an die Dimmzeiten der
Aktoren angepasst werden sollten.

Beim Ausschalten der Beleuchtung im
Raum durch die Lichtregelung sollte im
Zuge der Hauptregelphase sichergestellt
sein, dass durch den Lichtsprung durch
Unterschreiten des Sollwerts nicht
wieder ein sofortiges Wiedereinschalten
der Beleuchtung erfolgt. Zu diesem
Zweck kann die untere Stellwertgrenze
ausgewertet und eine
Ausschalthelligkeit parametriert werden.

Die Lichtregelung wertet die untere
Stellwertgrenze nur dann aus, wenn

dieser Parameter auf "ja" eingestellt ist.
In diesem Fall sind weitere Parameter
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nein

Untere Stellwertgrenze 1...128
(1...128)

Verhalten beim
Unterschreiten der
unteren Stellwertgrenze

keine Reaktion

Ausschalten bei

Ausschalthelligkeit

einstellbar, die das Verhalten genau
spezifizieren.

Bei der Einstellung "nein" erfolgt keine
Auswertung der unteren
Stellwertgrenze. Diese ist dann auf den
kleinstmoglichen Stellwert eingestellt.
Beim Erreichen der unteren
Stellwertgrenze erfolgt keine Reaktion,
wodurch bei dieser Parametrierung ein
Ausschalten im Zuge der
Hauptregelphase nicht moglich ist.

Bei absoluter Stellwertvorgabe wird die
untere Stellwertgrenze - sofern diese
ausgewertet wird - durch diesen
Parameter im Bereich von 1...128
(0,4%...50%) definiert. Die untere
Stellwertgrenze ist fest auf "1"
vorgegeben, wenn das Verhalten der
Regelung bei der unteren
Stellwertgrenze nicht beeinflusst werden
soll.

Bei relativer Stellwertvorgabe kann die
untere Stellwertgrenze nicht
parametriert werden. Das Gerat
errechnet sich in dieser Konfiguration
vielmehr die untere Stellwertgrenze
selbst anhand der parametrierten
minimalen Dimmschrittweite. Durch die
ausgesendeten relativen Dimmschritt-
Telegramme an den Aktor kann die
Lichtregelung dann im laufenden
Regelprozess erkennen, ob die untere
Stellwertgrenze erreicht ist, oder nicht.
Wichtig ist, dass sich die angesteuerten
KNX Dimmaktoren bis zur untersten
Helligkeitsstufe (Grundhelligkeit)
dimmen lassen. Der dimmbare
Helligkeitsbereich darf bei den Alktoren
nicht durch eine Minimalhelligkeit
eingeschrankt sein!

Das Verhalten beim Unterschreiten der
unteren Stellwertgrenze ist an dieser
Stelle parametrierbar.

Beim Erreichen der unteren
Stellwertgrenze zeigt die Lichtregelung
keine Reaktion. Ein Ausschalten findet
nicht statt. Der Stellwert bleibt erhalten,
bis die Regelung die Beleuchtung
wieder hochdimmen muss, oder bis
aufgrund des Prasenzsignals die
Abregelphase gestartet wird.

Sobald die untere Stellwertgrenze
erreicht ist und zudem die
Ausschalthelligkeit im Raum erreicht
oder Uberschritten wurde, schaltet die
Lichtregelung die Beleuchtung aus. Nur
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Zusatzliche Hysterese
Sollwert fur
Ausschalthelligkeit
(0...+100 %)

0...10...100

Verhalten zu Beginn der sofort ausschalten

Abregelphase

Die folgenden
Parameter zur
Abregelphase sind nur
sichtbar, wenn ein
minimaler Stellwert
ausgesendet werden
soll...

Abregelverhalten

Zusatzliche Wartezeit
nach Abregelung
(Standard-Wartezeit =
10s)

Minuten (0...59)

minimalen Stellwert
senden

Stellwertvorgabe (relatives

Dimmen)

Stellwertvorgabe
(Helligkeitswert)

0...59

in dieser Einstellung kann die
zusatzliche Hysterese flr die
Ausschalthelligkeit parametriert werden.

Nach Erreichen der unteren
Stellwertgrenze muss zudem die
Ausschalthelligkeit im Raum erreicht
oder Uberschritten sein, so dass die
Beleuchtung wahrend der
Hauptregelphase automatisch
ausgeschaltet wird. Die
Ausschalthelligkeit liegt oberhalb des
Sollwerts + Hysterese. Die
Ausschalthelligkeit ergibt sich aus einem
zusatzlichen relativen Hysterese-Wert,
der zu dem Hysterese-Wert des
Sollwerts addiert wird:
Ausschalthelligkeit = Sollwert +
(Sollwert x (Hysterese Sollwert +
Zusatzliche Hysterese
Ausschalthelligkeit))

Die zusatzliche Hysterese fir die
Ausschalthelligkeit wird an dieser Stelle
konfiguriert.

In der Abregelphase wird das Verhalten
am Ende der Regelung bestimmt.
Dieses Verhalten wird durch diesen
Parameter definiert. Wahlweise kann die
zugeordnete Beleuchtungseinrichtung
sofort abgeschaltet, oder zunachst auf
minimale Helligkeit heruntergedimmt
werden durch Senden des minimalen
Stellwerts.

Mit welchem Datenformat das
Aussenden des minimalen Stellwerts
erfolgt, definiert dieser Parameter (Wert-
Telegramm "1" oder Dimmschritt-
Telegramm 100%).

Soll auf minimale Helligkeit
heruntergedimmt werden, wird zu
Beginn des Abdimmvorgangs eine
Wartezeit gestartet. Die Dauer der
Wartezeit ergibt sich aus einer
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Sekunden (0...59)

Verhalten bei neuer
Prasenzerkennung
wahrend Wartezeit

Verhalten nach Ablauf
der Wartezeit

Ausschalten durch

Prasenzerkennung
ignorieren

Abregelphase abbrechen
und neu anregeln

minimalen Stellwert halten

Ausschalten

Schalt-Telegramm (1 Bit)

Helligkeitswert-Telegramm
(1 Byte)

Standard-Wartezeit (10 Sekunden) plus
einer zusatzlichen Wartezeit, die an
dieser Stelle parametriert werden kann.
Die Standard-Wartezeit stellt sicher,
dass vor dem Ende des
Abregelvorgangs tatsachlich auch die
minimale Helligkeit durch die
angesteuerten Dimmaktoren eingestellt
werden kann.

Einstellung der Minuten der Wartezeit.

Einstellung der Sekunden der Wartezeit.

Wahrend einer laufenden Wartezeit in
der Abregelphase kann eine neue
Prasenz an die Lichtregelung
weitergeleitet werden, wenn sich
beispielsweise wieder Personen im
Raum aufhalten. In diesem Fall legt
dieser Parameter fest, wie sich die
Lichtregelung verhalten soll.

Bei dieser Einstellung wird eine
Prasenzerkennung ignoriert. Die
Lichtregelung fhrt dann die
Abregelphase unterbrechungsfrei wie
vorgegeben zu Ende aus. Sollte am
Ende der Abregelphase das
Prasenzsignal noch vorhanden sein,
startet die Lichtregelung wieder die
Anregelphase.

Bei dieser Einstellung wird bei der
Erfassung einer neuen Prasenz die
Abregelphase sofort abgebrochen und
verzdgerungsfrei sofort die
Anregelphase gestartet.

Nach Ablauf der Wartezeit entscheidet
dieser Parameter, welchen Zustand die
Beleuchtung am Ende des
Regelprozesses einnimmt. Bei der
Einstellung "Ausschalten” schaltet die
Lichtregelung die Beleuchtung endgultig
aus. Alternativ zum Ausschalten kann
der minimale Stellwert konstant gehalten
werden. Diese Einstellung bietet sich
beispielsweise dann an, wenn im Raum
eine permanente Grundhelligkeit
eingestellt sein soll (z. B. bei langen
Fluren oder in Durchgangsbereichen).

Hier wird definiert, mit welchem
Datenformat das Ausschalten am Ende
der Abregelphase geschieht.

Dieser Parameter ist nur sichtbar bei
"Verhalten nach Ablauf der Wartezeit =
Ausschalten".
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Od LR - Sperren / Uberlagerte Bedienung

Polaritat des 0 = freigeben /
Sperrobjektes 1 = sperren

0 = sperren /
1 = freigeben

Ruckmeldung "Status ja
Sperrung
Lichtregelung" ? nein

Wirkungsweise der
Ruckmeldung

passives Statusobjekt

Verhalten zu Beginn der
Sperrung

sperren und kein
Telegramm senden

sperren und Telegramm

senden

sperren und

aktives Meldeobjekt

Dieser Parameter definiert die
Telegrammpolaritat des Sperrobjekts.
Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
die Lichtregelung autark arbeitet (nicht
in Kombination mit FB1). In Kombination
mit dem ersten Funktionsblock erfolgt
das Aktivieren und Deaktivieren der
Sperrfunktion Uber das Sperrobjekt des
Funktionsblocks. Die
Telegrammpolaritat wird in diesem Fall
auf der Parameterseite "FB1 - Sperren”
konfiguriert.

Optional kann der Sperr-Status der
Lichtregelung Uber das 1 Bit Objekt
"Status Sperrung Lichtregelung"
verfugbar gemacht werden. Hierzu muss
dieser Parameter auf "ja" eingestellt
werden. Der Sperr-Status wird durch die
Sperrfunktion und durch die Uberlagerte
Bedienung beeinflusst. Eine "1" zeigt
eine aktive Sperrung der Lichtregelung
an.

Die Lichtregelung sendet - sofern das
Status-Objekt freigegeben wurde -
abhangig von diesem Parameter den
eigenen Sperr-Status entweder aktiv bei
jeder Anderung auf den Bus, oder sie
stellt den Objektwert nur passiv zur
Verfligung (Objekt auslesbar).

Dieser Parameter legt das Verhalten der
Lichtregelung fest, sofern die
Sperrfunktion aktiviert wird.

Zu Beginn der Sperrung des
Funktionsblocks werden Uber die
Ausgange keine Telegramme
ausgegeben. Die zugeordnete
Beleuchtung wird durch den
Funktionsblock nicht beeinflusst.

Zu Beginn der Sperrung kénnen uber
die Ausgangskanale frei
parametrierbare Schalt- oder
Helligkeitswert-Telegramme
ausgegeben werden, um die
zugeordnete Beleuchtung in einen
gewlnschten Zustand zu versetzen. Die
Konfiguration der Telegramme erfolgt
getrennt fur jeden Kanal.

Bei dieser Einstellung wird mit

Abregelverhalten ausfihren Aktivierung der Sperrung das
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Datenformat des Schalt-Telegramm (1 Bit)
Telegramms
Helligkeitswert-Telegramm
(1 Byte)

Telegramm zu Beginn EIN-Telegramm
der Sperrung
AUS-Telegramm

Dimmwert zu Beginn 0...100
der Sperrung
(0...100 %)

Verhalten am Ende der
Sperrung

freigeben und kein
Telegramm senden

parametrierte Abregelverhalten
ausgefuhrt. Prasenzsignale wahrend der
Ausfiihrung des Abregelverhaltens
werden ignoriert.

An dieser Stelle wird festgelegt, tber
welches Datenformat die Beleuchtung
eines Kanals zu Beginn der Sperrung
angesteuert werden soll. Durch die
Einstellung wird selektiert, ob die
Ansteuerung uber das 1 Bit Schalten-
Objekt oder Uber das 1 Byte
Helligkeitswert-Objekt eines Kanals
erfolgt.

Dieser Parameter ist separat fur jeden
Kanal vorhanden und nur dann sichtbar,
wenn das Verhalten zu Beginn der
Sperrung auf "sperren und Telegramm
senden" konfiguriert ist.

Hier wird der Schaltbefehl eines
Ausgangskanals zu Beginn der
Sperrung definiert.

Dieser Parameter ist separat fur jeden
Kanal vorhanden und nur dann sichtbar,
wenn das Verhalten zu Beginn der
Sperrung auf "sperren und Telegramm
senden" konfiguriert und das
Datenformat des Telegramms auf
"Schalt-Telegramm (1 Bit)" eingestellt
ist.

Hier wird der Dimmwert eines
Ausgangskanals zu Beginn der
Sperrung definiert.

Dieser Parameter ist separat fir jeden
Kanal vorhanden und nur dann sichtbar,
wenn das Verhalten zu Beginn der
Sperrung auf "sperren und Telegramm
senden" konfiguriert und das
Datenformat des Telegramms auf
"Helligkeitswert-Telegramm (1 Byte)"
eingestellt ist.

Beim Beenden der Sperrfunktion wird
die Lichtregelung zurlickgesetzt und der
Grundzustand (Zustand AUS, keine
Prasenz) eingestellt. Das Gerat bricht
dann laufende Sperrreaktionen (z. B.
Abregelverhalten) sofort ab. Dieser
Parameter legt das Verhalten der
Lichtregelung am Ende der Sperrung
fest.

Bei dieser Einstellung befindet sich die
Lichtregelung nach Freigabe intern im
Zustand AUS und reagiert bei einer neu
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freigeben und Ausschalten

freigeben und

Anregelverhalten ausflihren

Uberlagerte Bedienung ja
zulassen ?
nein

empfangenen Prasenz entsprechend
der Parametrierung. Hierbei muss der
Beleuchtungszustand, der je nach
Anwendung wahrend einer aktiven
Sperrfunktion von auf3en verandert
worden sein kann, bei Freigabe
beachtet werden! Am Ende der
Sperrung wird der aktuell vorhandene
Beleuchtungszustand bis zu einer neuen
Prasenzinformation durch die
Lichtregelung nicht verandert. Sofern
Stellwertvorgaben Uber absolute
Helligkeitswerte erfolgen, muss das 1
Byte Objekt "Ruckmeldung
Helligkeitswert" der Lichtregelung mit
einem Aktor-Rickmeldeobjekt von
Kanal 1 verbunden werden, damit die
Lichtregelung den Ausgangszustand der
Beleuchtung kennt. Andernfalls kann die
Lichtregelung ungunstig beeinflusst
werden, wodurch sich ein sprunghaftes
Regelverhalten ergeben kann.

Am Ende der Sperrung wird die
zugeordnete Beleuchtung Uber die
Schaltausgange ausgeschaltet, um
einen definierten Grundzustand der
Beleuchtung herzustellen. Bei
vorhandener oder neu empfangener
Prasenz wird die Regelung
entsprechend der gemessenen
Helligkeit wieder gestartet.

Bei dieser Einstellung wird am Ende der
Sperrfunktion kinstlich ein
Prasenzsignal aktiviert. Hierdurch wird
automatisch bei entsprechender
Helligkeit (ermittelter Helligkeitswert <
Sollwert) das Anregelverhalten
ausgefuhrt. Danach wird in die
Hauptregelphase gewechselt. Das
Weitere Verhalten des Regelprozesses
ist abhangig von der tatsachlichen
Prasenzinformation.

Mit der Uberlagerten Bedienung kann
die zugeordnete
Beleuchtungseinrichtung beispielsweise
Uber einen Tastsensor oder ein
Bedientableau direkt angesteuert
werden. Die manuell ausgeldsten
Schalt- oder Dimmbefehle an die
Beleuchtung missen dazu auch an die
Lichtregelung tbermittelt werden. Hierzu
verfugt die Lichtregelung Uber 4 Objekte
mit jeweils unterschiedlichen
Datenformaten ("Eingang Uberlagerte
Bedienung" - 1 Bit Schalten, 4 Bit
relatives Dimmen, 1 Byte
Helligkeitswert, 1 Byte
Szenennebenstelle). Durch das
"Mithéren" der Telegramme Uber die
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Freigabe nach
Uberlagerter Bedienung

automatisch am Ende der

Prasenz

nur Uber Sperrobjekt

genannten Objekte wird die
Lichtregelung bei der Uberlagerten
Bedienung gesperrt, wodurch die
Beleuchtung nicht mehr durch die
Regelung, sondern nur noch durch den
Anwender beeinflusst wird.

Die Objekte der tberlagerten Bedienung
sind projektierbar, wenn dieser
Parameter auf "ja" eingestellt ist.
Andernfalls (Einstellung "nein") ist eine
Uberlagerte Bedienung der
Lichtregelung nicht moglich.

Das Verhalten der Lichtregelung am
Ende der Uberlagerten Bedienung wird
durch diesen Parameter definiert.

Bei dieser Einstellung wird die Regelung
am Ende der nachgeflhrten
Prasenzerkennung automatisch
freigegeben und das Abregelverhalten
durchgefluhrt. Hierbei sind die folgenden
Falle zu unterscheiden:

Lichtregelung in Kombination mit
Funktionsblock 1: Durch das
automatische Setzen der Prasenz zu
Beginn der Uberlagerten Bedienung wird
in dieser Anwendung sichergestellt,
dass die Uberlagerte Bedienung immer
automatisch am Ende der
Prasenzerfassung nach Ablauf der
Sendeverzégerung beendet und das
Abregelverhalten ausgefiihrt wird. Ein
zusatzlicher (manueller) Eingriff in das
Prasenzsignal ist hierbei nicht
erforderlich.

Autarker Betrieb der Lichtregelung: Bei
dieser Anwendung muss das Ende der
Prasenz (Deaktivierung der
Prasenzinformation) aktiv Uber das
Objekt "Prasenz" empfangen werden,
um die Uberlagerte Bedienung zu
beenden und das Abregelverhalten
auszufihren. Alternativ kann in diesem
Fall die Uberlagerte Bedienung Uber das
Sperrobjekt beendet werden (siehe
Einstellung "nur Gber Sperrobjekt").

Mit dieser Einstellung kann die Sperrung
der Regelung nach einer Uberlagerten
Bedienung nur mit einem Freigabe-
Telegramm Uber das Sperrobjekt
aufgehoben werden. Mit dem Freigabe-
Telegramm wird das parametrierte
Verhalten am Ende der Sperrung
ausgeflhrt. Es ist zu beachten, dass bei
der Kombination der Lichtregelung mit
dem ersten Funktionsblock die Freigabe
Uber das Sperrobjekt des
Funktionsblocks erfolgen muss
(Sperrobjekt der Lichtregelung ist dann
nicht vorhanden).
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O Helligkeitsgrenzwerte (HG)

Funktion gesperrt
Helligkeitsgrenzwerte
freigegeben

Od HG - Allgemein

Anzahl der zu
steuernden Grenzwerte

1 (Ausgang 1)
2 (Ausgang 1, 2)
3 (Ausgang 1, 2, 3)

Die folgenden
Parameter sind fur
jeden Grenzwert (1...3)
separat vorhanden...

Grenzwert ist obere
Schwelle

Grenzwertdefinition

Grenzwert ist untere

Schwelle

Das Gerat verfiigt Gber bis zu drei
voneinander unabhangige
Helligkeitsgrenzwerte, die kontinuierlich
mit dem ermittelten Helligkeitswert
verglichen werden. Beim Uber- oder
Unterschreiten eines in der ETS
parametrierten oder von extern
vorgegebenen Grenzwerts kann das
Gerat Schalt-, Helligkeitswert- oder
Szenenabruftelegramme auf den Bus
aussenden und somit in anderen
Busteilnehmern geeignete Reaktionen
auslosen. Die "Funktion
Helligkeitsgrenzwerte" muss an dieser
Stelle freigegeben werden, damit die
Funktion konfiguriert und verwendet
werden kann.

Es kdnnen bis zu drei Grenzwerte
ausgewertet werden. Jeder Grenzwert
verfugt Uber ein eigenes
Ausgangsobijekt.

Dieser Parameter definiert, wie viele
Grenzwerte und folglich wie viele
Ausgangsobjekte in der ETS
konfigurierbar sind.

Ein zu Gberwachender
Helligkeitsgrenzwert besteht immer aus
einer oberen und einer unteren
Helligkeitsschwelle. Die Zuordnung der
Helligkeitsschwellen erfolgt Uber einen
Grenzwert und einer Hysterese, die sich
relativ aus dem Grenzwert ableitet. Die
Art des Grenzwertes (obere oder untere
Schwelle) muss an dieser Stelle
entsprechend vorgegeben werden.
Beispiel zur Grenzwertdefinition:

1. Helligkeitsgrenzwert = Obere
Schwelle -> Untere Schwelle =
Helligkeitsgrenzwert - Hysterese

2. Helligkeitsgrenzwert = Untere
Schwelle -> Obere Schwelle =
Helligkeitsgrenzwert + Hysterese
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Hysterese
(obere Schwelle)

Grenzwert
(10...2.000 Lux)
(untere Schwelle)

Grenzwert
(10...2.000 Lux)
(obere Schwelle)

Hysterese
(untere Schwelle)

Grenzwert im Gerat bei

ETS-Download
Uberschreiben ?

Objekt "Grenzwert

externe Vorgabe"

+1 %...410 %...+20 %
in 1 %-Schritten

10...1.000...2.000

10...1.000...2.000

-1%...-10 %...-20 %
in 1 %-Schritten

ja

nein

gesperrt

freigegeben

Wenn der Grenzwert die untere
Schwelle ist, wird die obere Schwelle
durch die an dieser Stelle
parametrierbaren Hysterese definiert.

Der Grenzwert (untere Schwelle) wird
an dieser Stelle konfiguriert.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Grenzwert die untere Schwelle ist.

Der Grenzwert (obere Schwelle) wird an
dieser Stelle konfiguriert.

Dieser Parameter ist nur sichtbar, wenn
der Grenzwert die obere Schwelle ist.

Wenn der Grenzwert die obere Schwelle
ist, wird die untere Schwelle durch die
an dieser Stelle parametrierbaren
Hysterese definiert.

Dieser Parameter bestimmt, ob ein
zuvor durch externe Objekt-Vorgabe
oder durch Teach-In aktiv eingestellter
und aktiver Grenzwert bei einem ETS-
Programmiervorgang durch den in der
ETS konfigurierten Grenzwert
Uberschrieben wird. Bei der Einstellung
"ja" wird der zuletzt extern oder durch
Teach-In vorgegebene und noch aktive
Wert automatisch durch die ETS-
Vorgabe ersetzt. Bei "nein" bleibt der
zuletzt extern oder durch Teach-In
vorgegebene Grenzwert auch nach
einem ETS-Programmiervorgang noch
aktiv.

Wenn dieser Parameter auf "nein"
eingestellt ist und nach der ersten ETS-
Inbetriebnahme - sofern in der
Parametrierung vorgesehen - noch
keine externe Vorgabe Uber das 2 Byte
Objekt oder durch Teach-In erfolgte,
arbeitet das Gerat immer mit dem in der
ETS konfigurierten Wert. Erst nach einer
erfolgten externen Vorgabe oder nach
einem Teach-In verliert der ETS-
Parameter in der genannten
Konfiguration seine Gultigkeit.

Durch Senden eines Helligkeitswerts auf
das 2 Byte Objekt "Grenzwert x externe
Vorgabe" gemafl DPT 9.004, das durch
diesen Parameter freigegeben werden
kann, wird der Helligkeitsgrenzwert im
Gerat neu gesetzt. Durch den in der
ETS parametrierten relativen
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Teach-In Funktion

Betriebsart Teach-In

Ruckmeldung
"Grenzwert effektiv" ?

Wirkungsweise der
Rickmeldung

gesperrt

freigegeben

0 = inaktiv / 1 = aktiv
0 = aktiv / 1 = inaktiv
0 = aktiv/ 1 = aktiv

ja

nein

aktives Meldeobjekt

passives Statusobjekt

Hysteresewert ergibt sich je nach Art der
Grenzwertdefinition ein neuer Wert fir
beide Helligkeitsschwellen. Der neue
Grenzwert bleibt bis zu einer neuen
Vorgabe (extern tUber Objekt oder Uber
Teach-In Funktion) erhalten. Ein ETS-
Programmiervorgang setzt einen
Grenzwert automatisch auf die ETS-
Vorgaben zurtick, wenn dies in der
Konfiguration vorgesehen ist.

Mit der Teach-In Funktion wird der
aktuell gemessene Helligkeitswert
verzogerungsfrei durch Senden eines
entsprechenden Telegramms auf das 1
Bit Objekt "Grenzwert x Teach-In" als
neuer Grenzwert GUbernommen. Durch
den in der ETS parametrierten relativen
Hysteresewert ergibt sich je nach Art der
Grenzwertdefinition ein neuer Wert fir
beide Helligkeitsschwellen.

Das Teach-In-Objekt ist projektierbar,
wenn dieser Parameter auf
"freigegeben” eingestellt ist.

Die Polaritat eines Teach-In-
Telegramms ist durch diesen Parameter
konfigurierbar. Je nach Parametrierung
kann durch den Empfang des
entgegengesetzten Objektwerts (Teach-
In inaktiv) auf den parametrierten
Grenzwert zuriickgeschaltet werden.
Der zuvor erlernte Grenzwert geht dabei
verloren. Ist die Teach-In-Polaritat
jedoch auf "1"- und "0"-aktiv
parametriert, kann im laufenden Betrieb
des Gerats nicht mehr Uber dieses
Objekt auf den parametrierten
Grenzwert riickgeschaltet werden!
Dieser Parameter ist nur bei
freigegebener Teach-In Funktion
sichtbar.

Zur Rickmeldung der durch das Gerat
ausgewerteten Grenzwerte kénnen die 2
Byte Objekte "Grenzwert x effektiv"
verwendet werden. Das
Rickmeldeobjekt eines Grenzwerts
kann projektiert werden, wenn dieser
Parameter auf "ja" eingestellt wird.

Die Rickmeldung des effektiven
Grenzwerts kann wahlweise aktiv als
auch passiv (Objekt auslesbar) erfolgen.
In der Funktion als as aktives
Meldeobjekt wird bei jeder Anderung
des Helligkeitsgrenzwerts, nach einem

Best.-Nr. 2106 02
Best.-Nr. 2106 04

Seite 195 von 203



GIRA

Software "Prasenzmelder AO1111"
Parameter

Funktion

Telegramm senden

beim Uberschreiten der

oberen Schwelle ?

Telegramm beim
Uberschreiten der
oberen Schwelle

Telegramm beim
Uberschreiten der
oberen Schwelle
(0...100 %)

Telegramm beim
Uberschreiten der
oberen Schwelle
(1...64)

Schalten
Helligkeitswert

Szenennebenstelle

ja

nein

EIN-Telegramm

AUS-Telegramm

0...100

ETS-Programmiervorgang oder nach
Busspannungswiederkehr (optional
verzogert) der aktuelle Wert einmal
automatisch auf den Bus gesendet.

Jeder Ausgang eines Grenzwerts kann
unabhangig durch diesen Parameter auf
ein bestimmtes Datenformat konfiguriert
werden.

Es kdnnen 1 Bit Schalt-Telegramme
(EIN / AUS) ausgegeben werden.

Es ist mdglich, 1 Byte Helligkeitswert-
Telegramme (0...100%) auszugeben.

Es ist mdglich, Gber das Ausgangsobjekt
eines Grenzwerts einen 1 Byte
Szenenabruf (0...64) in einem anderen
Busteilnehmer auszufihren.

Je nach Parametrierung kann ein
Grenzwertausgang ein Telegramm
senden beim Uberschreiten der oberen
Schwelle und/oder beim Unterschreiten
der unteren Schwelle. Dieser Parameter
definiert, ob der entsprechende
Kanalausgang beim Uberschreiten der
oberen Schwelle ein Telegramm
aussenden soll.

Dieser Parameter definiert den Schalt-
Befehl, der beim Uberschreiten der
oberen Schwelle auf den Bus
ausgesendet wird.

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Funktion des Grenzwerts auf "Schalten”
parametriert ist und beim Uberschreiten
ein Telegramm ausgesendet werden
soll.

Dieser Parameter definiert den
Helligkeitswert, der beim Uberschreiten
der oberen Schwelle auf den Bus
ausgesendet wird.

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Funktion des Grenzwerts auf
"Helligkeitswert" parametriert ist und
beim Uberschreiten ein Telegramm
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert die
Szenennummer fir den Szenenabruf-
Befehl, der beim Uberschreiten der
oberen Schwelle auf den Bus
ausgesendet wird.
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Parameter

Telegramm senden ja

beim Uberschreiten der

unteren Schwelle ? nein

Telegramm beim EIN-Telegramm
Unterschreiten der

unteren Schwelle AUS-Telegramm
Telegramm beim 0...100

Unterschreiten der
unteren Schwelle
(0...100 %)

Telegramm beim 1...64
Unterschreiten der

unteren Schwelle

(1...64)

O HG - Sperren

Sperrfunktion ja
verwenden ?
nein

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Funktion des Grenzwerts auf
"Szenennebenstelle" parametriert ist
und beim Uberschreiten ein Telegramm
ausgesendet werden soll.

Je nach Parametrierung kann ein
Grenzwertausgang ein Telegramm
senden beim Uberschreiten der oberen
Schwelle und/oder beim Unterschreiten
der unteren Schwelle. Dieser Parameter
definiert, ob der entsprechende
Kanalausgang beim Unterschreiten der
unteren Schwelle ein Telegramm
aussenden soll.

Dieser Parameter definiert den Schalt-
Befehl, der beim Unterschreiten der
unteren Schwelle auf den Bus
ausgesendet wird.

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Funktion des Grenzwerts auf "Schalten”
parametriert ist und beim Unterschreiten
ein Telegramm ausgesendet werden
soll.

Dieser Parameter definiert den
Helligkeitswert, der beim Unterschreiten
der unteren Schwelle auf den Bus
ausgesendet wird.

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Funktion des Grenzwerts auf
"Helligkeitswert" parametriert ist und
beim Unterschreiten ein Telegramm
ausgesendet werden soll.

Dieser Parameter definiert die
Szenennummer flr den Szenenabruf-
Befehl, der beim Unterschreiten der
unteren Schwelle auf den Bus
ausgesendet wird.

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Funktion des Grenzwerts auf
"Szenennebenstelle" parametriert ist
und beim Unterschreiten ein Telegramm
ausgesendet werden soll.

Uber die Sperrfunktion kann die
Grenzwertauswertung unabhangig von
den anderen Funktionseinheiten
gesperrt werden. Eine gesperrte
Grenzwertauswertung ist deaktiviert. Es
werden dann keine Telegramme mehr
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Parameter

Polaritat des 0 = freigeben /
Sperrobjektes 1 = sperren
0 = sperren /

1 = freigeben

Zustand der
Sperrfunktion nach
Busspannungs-
wiederkehr

deaktiviert

aktiviert

Zustand wie vor

Busspannungsausfall
Zustand der
Sperrfunktion nach
ETS-
Programmiervorgang
deaktiviert

Uber die Ausgangsobjekte ausgesendet.
Die Vorgabe neuer
Helligkeitsgrenzwerte durch einen
externen Helligkeitswert oder durch die
Teach-In-Funktion wird durch die
Sperrfunktion jedoch nicht beeinflusst.
Die Sperrfunktion kann verwendet
werden, wenn dieser Parameter auf "ja"
parametriert ist. Das Aktivieren und
Deaktivieren der Sperrung erfolgt dann
Uber das Objekt "HG - Eingang
Sperren".

Dieser Parameter definiert die
Telegrammpolaritat des Sperrobjekts.
Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Sperrfunktion freigegeben ist.

Der Zustand der Sperrfunktion nach
Busspannungswiederkehr ist an dieser
Stelle parametrierbar.

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Sperrfunktion freigegeben ist.

Nach Busspannungswiederkehr sind die
Helligkeitsgrenzwerte sofort
betriebsbereit. Fur jeden Ausgang
werden die parametrierten Schwellen
mit dem aktuellen Helligkeitswert
verglichen und ausgewertet. Beim Uber-
oder Unterschreiten der entsprechenden
Schwellen werden die parametrierten
Telegramme gesendet.

Nach Busspannungswiederkehr sind
alle Helligkeitsgrenzwerte gesperrt. Eine
Auswertung der parametrierten
Schwellen mit dem aktuellen
Helligkeitswert findet nicht statt. Folglich
wird Uber keinen Ausgang ein
Telegramm gesendet.

Wenn das Geréat einen
Busspannungsausfall erkennt, speichert
es den aktuellen Zustand der
Sperrfunktion ab. Nach
Busspannungswiederkehr nimmt die
Sperrfunktion wieder den gespeicherten
Zustand ein (aktiv oder inaktiv).

Der Zustand der Sperrfunktion nach
einem ETS-Programmiervorgang ist an
dieser Stelle parametrierbar.

Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Sperrfunktion freigegeben ist.

Nach einem ETS-Programmiervorgang
sind die Helligkeitsgrenzwerte sofort
betriebsbereit. Fur jeden Ausgang
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Parameter

aktiviert

Od Fernbedienung (IR)
IR-Fernbedienung gesperrt

freigegeben

Od IR - Allgemein
Betriebsartenvorgabe 1/Auto/0

1/Auto/ -

-/Auto/0
Taste "Test" flr deaktiviert
Gehtestfunktion

aktiviert

werden die parametrierten Schwellen
mit dem aktuellen Helligkeitswert
verglichen und ausgewertet. Beim Uber-
oder Unterschreiten der entsprechenden
Schwellen werden die parametrierten
Telegramme gesendet.

Nach einem ETS-Programmiervorgang
sind alle Helligkeitsgrenzwerte gesperrt.
Eine Auswertung der parametrierten
Schwellen mit dem aktuellen
Helligkeitswert findet nicht statt. Folglich
wird Uber keinen Ausgang ein
Telegramm gesendet.

Bestimmte Einstellungen fiir das Gerat
kénnen optional auch mit einer IR-
Fernbedienung vorgenommen werden.
Dies empfiehlt sich beispielsweise dann,
wenn nach der Inbetriebnahme durch
die ETS Einstellungen an der
Dammerungsstufe, an der
Empfindlichkeit der
Bewegungserfassung oder an der
Nachlaufzeit durch den Benutzer
ausgefuhrt werden sollen. Mit der
Fernbedienung ist zudem die manuelle
Beeinflussung der
Bewegungsauswertung und folglich das
Ein- und Ausschalten des
Automatikbetriebs sowie der Gehtest-
Funktion mdglich.

Die IR-Fernbedienung kann nur dann
verwendet werden, wenn der Parameter
an dieser Stelle auf "freigegeben”
eingestellt ist.

Die IR-Fernbedinung beeinflusst
ausschlie3lich den Funktionsblock 1!
Andere Funktionsbldcke - sofern in
Verwendung - kénnen durch die IR-
Fernbedienung nicht beeienflusst
werden.

Die Tasten On<s+, AUTO oder Off $r—
werden durch diesen Parameter
beeinflusst. Je nach Einstellung des
Parameters konnen die Tasten
individuell deaktiviert werden.

Durch Driicken der Taste Test kann die
Gehtest-Funktion des Gerates aktiviert
und deaktiviert werden, jedoch nur
dann, wenn die Taste auch in Funktion
ist. Dieser Parameter definiert, ob die
Taste der IR-Fernbedienung in Funktion

Best.-Nr. 2106 02
Best.-Nr. 2106 04

Seite 199 von 203



GIRA

Software "Prasenzmelder AO1111"
Parameter

Sperrfunktion
verwenden?

Polaritat Sperrobjekt

Zustand der
Sperrfunktion nach
Busspannungs-
wiederkehr

Zustand der
Sperrfunktion nach
ETS-

Programmiervorgang

ja

nein

0 = freigeben /
1 = sperren

0 = sperren /
1 = freigeben

deaktiviert
aktiviert

Zustand wie vor
Busspannungsausfall

deaktiviert

aktiviert

ist, oder nicht.

Uber die Sperrfunktion kbnnen alle
Tasten der IR-Fernbedienung tber den
Bus gesperrt werden. Die Sperrfunktion
kann projektiert werden, wenn dieser
Parameter auf "ja" parametriert ist. Das
Aktivieren und Deaktivieren der
Sperrfunktion erfolgt dann Uber das
Kommunikationsobjekt “IR-Eingang
Sperren”.

Wahrend einer aktiven Sperrung kénnen
keine Einstellungen Uber die IR-
Fernbedienung vorgenommen werden.

Dieser Parameter definiert die
Telegrammpolaritat des Sperrobjekts.
Der Parameter ist nur sichtbar, wenn die
Sperrfunktion freigegeben ist.

Der Zustand der Sperrfunktion nach
Busspannungswiederkehr ist durch
diesen Parameter parametrierbar.

Nach Busspannungswiederkehr ist die
IR-Fernbedienung sofort betriebsbereit.

Nach Busspannungswiederkehr ist die
IR-Fernbedienung vollstandig gesperrt.

Bei Busspannungsausfall wird der
aktuelle Zustand der Sperrfunktion
gespeichert. Nach
Busspannungswiederkehr fuhrt das
Gerat den gespeicherten Sperrzustand
(aktiv oder inaktiv) nach.

Der Zustand der Sperrfunktion nach
einem ETS-Programmiervorgang ist
durch diesen Parameter parametrierbar.

Nach einem ETS-Programmiervorgang
ist die IR-fernbedienung sofort
betriebsbereit.

Nach einem ETS-Programmiervorgang
ist die IR-Fernbedienung vollstéandig
gesperrt.
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5 Anhang
5.1 Stichwortverzeichnis
A K
Abschalthelligkeit............cccccoooiiiiiinnnn. 95 Kalibrierfunktion.............cccoveeeeiinns 54-55
Anregelphase................cccccc. 117 Kommunikationsobjekte....................... 27
Applikationstyp.......ccccoeo 66
Aufsteckblende.. ..........coovrurericeninnnnn. 11 L
Ausschalthelligkeit............cc.cccovvveerennnnn 120 Lichtleiter.. .....coooos 54
AuswerteverzOgerung.........cccveeeeeeeninnns 90 M
B manuelle Bedienung............cccoovvvivnnnnnnn. 78
Bedienelemente..........ccoceeeeeeeeeereenennn. 16 maximale Beleuchtungsstarke............. 123
Beginn der Erfassung........c..cccccoveeuenn. 88 Meldebetrieb.......coooeiieeiiiiie, 91
Bewegungserfassung ____________________________ 52 Melder......ccoooveeeeeeeeeee e 63
Bewegungssensorik ______________________________ 73 Montagehbhe ......................................... 10
Montageort.. .........ooevveeiniiiiiiiiieeeee s 11
D
Dammerungsstufenauswertung............. 74 N
DeckenWachter. . ..o 60 Nebenstelle.......coooeeveeiiiiiieieee, 68
Dunkelwert.. ... 123 P
E Physikalische Adresse...........cccccceeeeenn. 14
g F2= (o= = | O 66 Prasenzmelder............c.ccoooiiiinnn 62
EmpfindlichKeit...........ccocooveveieiereeee. 10 Prasenzmelder flr Lichtregelung........... 64
Ende der Erfassung........ccccccceeiiniinnnen. 93
Erfassungsfeld.........................l 10 R
ETS oo 14, 26 Reflexionsfaktor.........cooci, 54
ETS-SUChPfade...c.oveeeeeeeeeeeeeeeeeeereen, 23 Regelbetrieb.........cccciiieiiiiiiie, 105
Reichweite........ccccovviveiiiiii 10
F
Funktionsblock-Gruppe.................. 60, 103 S
Funktionsblockumschaltung................. 60 Sollwertverschiebung............ccccvvvvnnne. 110
Funktionsblock-Umschaltung............... 103 -
G Tastenfunktionen..................cccc. 137
GEhtESt......oovveveeeeeee e 14, 58 Teach-In...oos 112,134
GesamtbeweguNG.. ........oveeereeeeeeeene. 88 Treppenhausfunktion..............cccceeeeen. 84
H U
Hauptregelphase...........cccccoovvevieennennne. 119 Uberlagerte Bedienung........................ 127
Hauptstelle.......cccovvviviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiis 67
HelligKEItSDEr@iCh. ..vvvvvvveesrreeeeeeee 123 o
Helligkeitsgrenzwerte.. ..........ccccccoonee 132 untere Stellwertgrenze........................ 120
Helligkeitsmessung...........ccoeevvvvviinnnnnnn. 54 Vv
:g:::giz:’i:zzzg;k ................................. ?g Verhalten nach 100
) (OOTHIOTIIR s BUSSpannUﬂgSWIederkehr
He”lgkeltS-SO”WGrt ............................... 109 Verhalten nach ETS- 101
Programmiervorgang
I Verriegelung.. ....ccvveeeeeeeeiiiiiiieeeeee e 53
IR-Fernbedienung...........ooeevvviiviiennnn. 17
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Zeitspanne nach letzter Bewegung....... 96
Zusatzliche Sendeverzoégerung............. 93
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