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1. EINLEITUNG

1.1 ACTINBOX CLASSIC-HYBRID

Beim ACTINBOX Classic-Hybrid handelt es sich um einen KNX-Aktor, der folgende
Eigenschaften in einem Gerat vereint:

9 4 Bindrausgange , Multifunktion, Belastbarkeit 10A pro Kanal, konfigurierbar als:
» Bis zu 2 Jalousiekanale (mit oder ohne Lamellen).
» Bis zu 4 individuelle Ausgange.

Hinweis: Der Anschluss von kapazitiven Lasten wird an den Ausgédngen 3 und 4
vorgenommen.

¥ 6 Eingange , konfigurierbar als:
» Eingange 1-4: Binareingange Multifunktion.
» Eingang 5: Binareingang Multifunktion oder Temperaturfihler.
» Eingang 6: Binareingang Multifunktion oder Bewegungsmelder.

» Das Freigeben und Konfigurieren eines Thermostats mit Building Funktionalitat ist
moglich.

"  Logikmodul mit 5 kombinierbaren Funktionen.
9 Manuelles Schalten der Aktor Ausgange, mit Hilfe der IR-Fernbedienung.

Die Ausgange, Eingange und die Logikfunktionen sind drei voneinander unabhangige Blocke, die

miteinander interagieren konnen, so als wenn es sich um drei autonome Geréate handeln wirde.

coannnn
[N

2 O/ CE
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Bild 1.1 ACTinBOX Classic-Hybrid Aktor
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1.2 INSTALLATION

Der ACTinBOX Classic-Hybrid wird mit Hilfe einer KNX Klemme an den Bus angeschlossen.

Sobald das Gerat mit der Busspannung versorgt wird, kann die physikalische Adresse vergeben

und das Applikationsprogramm ubertragen werden.

Dieses Gerat bendtigt keine externe Spannungsversorgung.

1.- Ausgéange

2.- Programmiertaste
3.- ProgrammierLED
4.- Anschluss KNX

5.- Eingange

Bild 1.2 ACTIinBOX Classic-Hybrid. Beschreibung der Elemente

Nachfolgend werden die prinzipalen Elemente des Aktors beschrieben:

9  Programmiertaste (2): ein kurzer Druck auf diese Taste bringt den Aktor in den
Programmiermodus, die LED (3) leuchtet rot. (Hinweis : Wird die Busspannung bei gedrickter
Taste angelegt, geht der ACTinBOX Classic-Hybrid in den Sicherheitsmodus. Die LED blinkt

dann rot).

# Ausgange (1): Einsteckbuchsen der Schraubklemmen (enthalten in der
Originalverpackung) welche den Anschluss der verschiedenen, durch den Aktor zu
steuernden Systeme, erméglichen. Die Verdrahtung der Klemmen kann ohne die physische

Prasenz der Aktoren ausgefuhrt werden.

# Eingadnge (5): Einsteckbuchsen der Schraubklemmen (enthalten in der
Originalverpackung) welche den Anschluss der Aktor-Eingange ermdoglichen. Fir eine
einwandfreie Funktion mussen die an den ACTIinBOX Classic-Hybrid anzuschlieRenden
Elemente (Taster, Schalter, Temperaturfihler oder Bewegungsmelder), einerseits an die
entsprechende Eingangsklemme (Klemme 1 bis 6), und andererseits an einen der beiden

gemeinsamen, mit “C" bezeichneten Klemmen, angeschlossen werden.
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Fur detailliertere Information in Bezug auf die technischen Eigenschaften des ACTinBOX Classic-
Hybrid, oder Sicherheits- bzw.Installationshinweise, bitte das Datenblatt konsultieren. Dieses
befindet sich in der Originalverpackung oder im Downloadbereich unserer Webseite:

http://www.zennio.com.

2. KONFIGURATION

2.1 INDIVIDUELLE AUSGANGE

Der Aktor ACTIinBOX Classic-Hybrid verfugt Gber 4 individuelle Relais-Ausgénge , die
unabhangig voneinander verschiedene Lasten schalten kénnen. Jeder dieser Ausgange kann

freigegeben oder gesperrt und verfligt Gber verschiedene zusatzliche Funktionen.

Jeder individuelle Ausgang kann entweder als Schliesser (NO, Kontakt schliesst bei Aktivierung des

Ausgangs) oder als Offner (NC, Kontakt 6ffnet bei Aktivierung) konfiguriert werden.

Neben der Kontaktart des Ausgangs, ermdglicht der ACTinBOX Classic-Hybrid die Konfiguration
folgender Funktionen fir die individuellen Ausgéange:

# Zeitfunktionen.  Ermdglicht das Schalten der Ausgange unter Berlcksichtigung

verschiedener Zeitfunktionen.

# Szenen. Ermoglicht das Aufrufen oder Speichern definierter Aktionen fir die Ausgange
bei denen diese Funktion aktiviert ist. Der Zustand eines jeden Ausgangs &andert sich in

Funktion der festgelegten Aktion fur die konfigurierte Szene.

» Alarm. Ermdglicht die prioritare Anderung des Zustands der Ausgange, fir die diese
Funktion aktiviert ist. Es kann festgelegt werden welchen Status der Ausgang sowohl bei

Aktivierung wie auch bei Deaktivierung des Alarm-Zustands annehmen soll.
Hinweis: Der Alarm hat Vorrang gegentiber dem Rest der Funktionen.

#  Startkonfiguration. Standard oder tUber Parameter.

Diese Funktionen werden im Abschnitt 3, PARAMETRISIERUNG ETS detailliert beschrieben.
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2.2 JALOUSIEKANALE

Der ACTIinBOX Classic-Hybrid ermdglicht den Anschluss von bis zu 2 verschiedenen

Jalousien , Rolladen oder anderen motorisierten Antrieben  an den Kanélen.

Diese Kanéle ermdglichen das Steuern von Jalousien, Rolladen etc. in einem KNX-Bussystem:
# Einfache Steuerung der Auf- und Abwartsbewegung der Jalousien.
# Prézise Steuerung der Positionierung, sowohl der Jalousie als auch der Lamellen.

Jeder Kanal (A und B) besteht aus zwei aufeinander folgenden Ausgéngen, d.h. der Kanal A
besteht aus den Ausgéngen 1 und 2; und der Kanal B aus 3 und 4. Der erste Ausgang eines jeden
Kanals ist zustandig fur die Aufwartsbewegung der Jalousie, wahrend der zweite Kanal fur die
Abwartsbewegung zustandig ist. Daher ist es fir eine korrekte Funktion unbedingt notwendig dass

die Motorenzuleitungen dementsprechend an den Aktorkanéalen angeschlossen werden.

In der Tabelle 2.1 werden die ausgefiihrten Aktionen eines jeden Kanals dargestellt:

Kanal Ausgénge Verhalten
A 1 Auf
2 Ab
B 3 Auf
4 Ab

Tabelle 2.1 Jalousiekanéle: Verhalten der Ausgange

Jeder Kanal kann kann entweder zur Steuerung von Rolladen/Markisen oder Jalousien mit

verstellbaren Lamellen konfiguriert werden.

Neben dem Typ des Antriebs, ermoglicht der ACTinBOX Classic-Hybrid die Konfiguration folgender

Funktionen fir die Jalousiekanéale:

# Zeiten. Ermoglicht die Konfiguration der Fahrtzeiten einer Jalousie: Fahrtzeit fur Auf-
bzw. Ab-Bewegung, sowie die Mdglichkeit einer Sicherheitspause flr den Richtungswechsel
und einer zusatzlichen Fahrtzeit nach Erreichen der Endposition. Fir Jalousien mit
einstellbaren Lamellen, ist es moglich die Dauer einer kompletten Lamellenumdrehung zu

konfigurieren und der Zeitschritt derselben.

9  Statusobjekte. Gibt die aktuelle Position der Jalousie an.
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9 Prazise Steuerung. Ermdglicht die Jalousie in eine bestimmte, Uber Parameter
festgelegte Position (0-100%) zu fahren. AufRerdem, kann fiur Jalousien mit einstellbaren

Lamellen, eine gewtiinschte Position eingestellt werden (Wert zwischen 0 und 100 %).

# Szenen. Ermdglicht das Aufrufen oder Speichern definierter Aktionen fir die

Jalousiekanéale bei denen diese Funktion aktiviert ist.

# Alarme. Es stehen zwei konfigurierbare Alarme pro Jalousiekanal zur Verfligung. Diese

ermdglichen das Auslésen definierter Aktionen bei Empfang definierter externer Telegramme.

# Invertierte Bewegung. Ermdglicht die Jalousie auf umgekehrte Weise zu steuern, d.h.

mit einer 0 abwarts und einer 1 aufwarts zu bewegen.

" Direkte Positionierung. Mit dieser Funktion ist es moglich die Jalousie in eine definierte

Position zu fahren.
9 Startkonfiguration. Standard oder tber Parameter.

Diese Funktionen werden im Abschnitt 3, Parametrisierung ETS, detailliert beschrieben.

2.3 EINGANGE

Der ACTIinBOX Classic-Hybrid Aktor verflugt tiber 6 Eingange , konfigurierbar als:
# Binareingang (alle Eingénge: 1-6)
#  Temperaturfhler (nur Eingang 5)
# Bewegungsmelder (nur Eingang 6)

Je nach gewahlter Funktion ist es notwendig, externe Elemente, wie Schalter, Temperaturfihler
(Zennio-Modell ZN1AC-NTC68) oder Bewegungsmelder (Zennio ZN1IO-DETEC), an die Eingange

des Aktors anzuschliefRen.

An die als Binareingange konfigurierten Eingdnge konnen Taster oder Schalter/Sensoren
angeschlossen werden. Wie in Abschnitt 3 dieses Handbuchs zu sehen, stehen fur jeden Typ

verschiedene Parameter zur Verfigung.

Eingang 5 kann, sowohl als Binareingang, wie auch fir einen Temperaturfihler konfiguriert werden.
Fir diese Konfiguration, kénnen verschiedene Werte im Zusammenhang mit der Messung und dem

Senden des Temperaturwerts eingestellt werden.
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Eingang 6 kann, sowohl als Binareingang, wie auch fir einen Bewegungsmelder konfiguriert
werden. Fir diese Konfiguration, kénnen bis zu 2 verschiedene Detektionskandle aktiviert werden,
fur die Aktionen bei Erkennung oder bei Nichterkennung konfiguriert, und verschiedene
Zeitfunktionen erstellt werden konnen. Als Reaktion auf eine Erkennung oder Nichterkennung
sendet der Kanal das entsprechende Telegramm auf den KNX Bus, fur den Fall dass der Kanal
sich aktiviert befindet (nicht gesperrt). Der Bewegungsmelder verfiigt auch Uber einen
Helligkeitssensor, welcher das Senden der Erkennung oder Nichterkennung einer Bewegung in

Abhéangigkeit zuvor festgelegter Helligkeitswerte ermdoglicht.

2.4 THERMOSTAT

Das Freigeben und Konfigurieren eines Thermostats mit Building- Funktionalitat ist moglich.
Fur weitere Information in Bezug auf die Funktionsweise des Zennio-Thermostats, bzw. dessen
Konfiguration in der ETS, bitte das Dokument “Zennio-Thermostat Building”, welches auf unserer

Webseite http://www.zennio.com zu finden ist.

2.5 STEUERUNG MITTELS IR-FERNBEDIENUNG

Der Aktor ACTinBOX Classic-Hybrid integriert einen IR-Empféanger, der im selben Bereich
wie die ProgrammierLED liegt. Diese Funktionalitdt bietet die Mdglichkeit die Ausgdnge mit Hilfe
einer IR-Fernbedienung (welche auch zur Bedienung des Touchpanels Z38i benutzt wird), zu
testen. (Siehe Bild 2.1)

Hinweis: Um die Ausgange mit der Fernbedienung schalten zu kénnen, muss die Programmier-
LED leuchten (leuchtet rot).

Das Schalten der Ausgange geschieht auf folgende Weise:
# Druck auf die rechte Taste: Schlief3t den Relaiskontakt des betreffenden Ausgangs.
& Druck auf die linke Taste: Offnet den Relaiskontakt des betreffenden Ausgangs.

Im Bild 2.1 werden die zu drickenden Fernbedienungs-Tasten, je nach dem zu schaltenden

Ausgang, abgebildet.
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Relais Ausgang 1

Relais Ausgang 3

L

Relais Ausgang 2

Relais Ausgang 4

Bild 2.1 Druckbereiche der IR-Fernbedienung

Die Steuerung mittels IR-Fernbedienung dient zum Testen der Aktorausgange. Bei dieser Art des

Offnens und SchlieBens der Relais’, werden keine der parametrierten Funktionen beachtet

(Szenen, Zeitfunktionen, usw.).
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3. PARAMETRISIERUNG ETS

Um mit der Parametrisierung beginnen zu konnen, ist es notwendig die Produktdatenbank
des ACTInBOX Classic-Hybrid (Applikationsprogramm ACTIinBOX Hybrid AD Version 2.0), in die
ETS zu importieren.

Dann muss das Geréat in das betreffende Projekt importiert werden, und nach rechtem Mausklick auf
den Geratenamen, "Parameter bearbeiten" gewahlt werden, um mit der Konfiguration beginnen zu
koénnen.

In den folgenden Abschnitten wird detailliert beschrieben wie mit der ETS die verschiedenen

Funktionen parametrisiert werden.

3.1 STANDARDKONFIGURATION

Dieser Abschnitt zeigt die Standardkonfiguration des ACTInBOX Classic-Hybrid im
Auslieferungszustand.

Wird das Parameterfenster der Applikation zum ersten Mal gedffnet, so sieht es folgendermal3en

aus:
1211 ACTInBOX Hybrid AD i S . S eS|

ALLGEMEIN ALLGEMEIN

<<THERMOSTAT >
Azgange [ Mein - |
Eingange [Nein b |
Logikfunktionen [ MHein - |
Senden der Indikataran [0 und 1) [N : _I
nach Buszpannungswiederkehr i

Bild 3.1 Standardmafiges Konfigurationsfenster

Wie man sehen kann, sind die Ausgange, die Eingange und die Logikfunktionen standardmaéssig
deaktiviert. Dadurch steht solange kein Kommunikationsobjekt zur Verflgung bis nicht die

verschiedenen Funktionalitdten des Aktors aktiviert werden.

Nach Freigabe des Parameters "Senden der Indikatoren (0 und 1) nach
Busspannungswiederkehr " erscheinen zwei 1 Bit Kommunikationsobjekte ("Reset 0" u. "Reset

1"), wodurch nach Busspannungswiederkehr die Werte "0" und "1" auf den Bus gesendet werden.
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Hiermit kbnnen nach Busspannungsausfall definierte Aktionen ausgelost werden. Dieses Senden

kann unmittelbar oder nach eine konfigurierbaren Verzégerung erfolgen.

Im linken Meni erscheint auch, unter "Allgemein”, der Zugang zu der Thermostat-Konfiguration,

welches standardmassig deaktiviert ist (siehe Abschnitt 3.5).

3.2 AUSGANGE

Wird im Ausgangs-Parameter "Ja" gewahlt, erscheint im Menu auf der linken Seite der

Zugang zum Konfigurationsfenster mit folgendem Erscheinungsbild:

7 111 ACTinBOX Hybrid AD/ S— - - - =
ALLGEMEIN <<AUSGANGE>>
| <<AUSGANGE:» -
<<THERMOSTAT:> =
Kanal & I Deaktiviert hd |
Kanal B I Dieaktiviert - I

Bild 3.2 Konfigurationsfenster der Ausgange

Die Ausgénge sind in 2 Kanélen (Kanal A und Kanal B) zu je 2 Einheiten gruppiert, welche
standardméaRig deaktiviert sind. Beim Anklicken einer dieser, 6ffnet sich ein Klappmeni welches die

Definition des Kanals als individuelle Ausgénge oder Jalousiekanal erlaubt:

17 1.1.1 ACTinBOX Hybrid AD s Sl S S S |
SLLGEMEIN <<AUSGANGE>>
<¢AUSGANGE »
<<THERMOSTAT: > =
K.anal & I Deaktiviert - J
Kanal B [Deaktiviert x|
D eaktiv
ndividuelie &us
Jalouziek anal

Bild 3.3 Mogliche Konfigurationen eines Kanals

WWW.zennio.com
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3.2.1 INDIVIDUELLE AUSGANGE

Im Bild 3.4 wird ein Beispiel einer ETS-Parametrisierung fur einen "individuellen Ausgang"

dargestellt. In diesem Fall wird der Kanal A mit seinen Ausgangen 1 und 2 parametrisiert.

F a B
i 1 1.1.1 ACTinBOX Hybrid AD —— - |
ALLGEMEIM - AUSGANG 1
- AUSGANG T —
- AUSGANE 2 [ Aktiviert =
<<{THERMOSTAT »»

TVF: [ Sohliesser ND) -
FUMETIONEM:
- Zeitfunktiorien l Meit = |
- Szenen INein - |
- flami | Wein = |
- Startkonfiguracicn |
{rach Busspannungswisderkehr) | Standard ¥ |

Bild 3.4 Kanal A, konfiguriert als individuelle Ausgénge.

Durch Freigabe eines Ausgangs erscheinen automatisch fur diesen im Topologiefenster der ETS
die folgenden Kommunikationsobjekte (alle 1 bit):

"  [SX] EIN/AUS: Ermoglicht das Ein- oder Ausschalten des entsprechenden Ausgangs,
durch das Senden des Werts "1" oder "0", je nach parametriertem Ausgangstyp.

# [SX] Status: Zeigt den aktuellen Status des Ausgangs an (aktiviert oder deaktiviert).

# [SX] Sperren : Ermdglicht das Sperren/Freigeben des Ausgangs mittels Senden des
Werts "1" bzw. "0" auf das betreffende Objekt.

Hinweis: Nur die Funktion "Alarm" besitzt eine hohere Prioritdt als die Sperrung, d.h.
empfangt der Ausgang ein Alarm-Telegramm bei gleichzeitig aktiver Sperrung, so nimmt er
den in der Alarmfunktion definierten Zustand an. Nach Beendigung des Alarms ist der

Ausgang wieder gesperrt.
Zuerst muss die Kontaktart des Ausgangs festgelegt werden:

" Schliesser : der Relaiskontakt schlief3t bei aktiviertem Ausgang (EIN). Der Relaiskontakt
offnet bei deaktiviertem Ausgang (AUS).

» Offner: Der Relaiskontakt offnet bei aktiviertem Ausgang (EIN). Der Relaiskontakt
schlief3t bei deaktiviertem Ausgang (AUS).
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Nachfolgend werden die mit den Ausgangen assoziierten Funktionen beschrieben.

# Zeitfunktionen:  Ermdglichen das zeitabhdngige Schalten der Ausgénge, mittels

einfacher Zeitfunktionen und/oder Blinken.

3 5
#° 111 ACTinBOX Hybrid AD — - - e
ALLGEMEIN Zeitfunktionen
<cASGANGE >
-AUSGEANG 1
S EIMFACHE ZEITFUNKTION Ja hd
-BUSGANG 2 - Einschaltverztgerung a
<{THERMOSTAT>> [ 0.1 Sek] [ohne Werzdgerung]
- dzzchaltverzogerung 0
[#0.1 5ek] [ohne Yerzogemng)
- Einachaltdauer a a
[ 0.1 Sek] [0=Unendlich) o
- Multplikation [ Hein -
BLINKEN [ Mein -

Bild 3.5 Zeitfunktionen-Fenster Einfache Zeitfunktion

» Einfache Zeitfunktion. Ermoglicht die Verzégerung der Ausfiihrung des Ein-bzw.
Ausschaltbefehls auf das Objekt ("[SX] Zeitfunktion"=1 oder 0)

*  Einschaltverzoégerung: Zur Festlegung der Zeitverzogerung zwischen
Einschaltbefehl auf das Objekt "Zeitfunktion" und Einschalten des Ausgangs. Eine "0"

bedeutet dass keine Verzdgerung verwendet wird.

»  Ausschaltverzogerung:  Uber diesen Parameter wird definiert mit welcher
Verzégerung der Ausgang nach Empfang eines AUS-Befehls auf das Objekt
"Zeitfunktion" ausschalten soll. Eine "0" bedeutet dass keine Verzdgerung verwendet

wird.

e Einschaltdauer : bestimmt die Zeit die ein Ausgang nach Empfang eines
Einschaltbefehls auf das Objekt "Zeitfunktion" eingeschaltet bleibt. Eine 0 bedeutet

dass die Einschaltdauer unendlich ist.
Diese Parameter werden auf folgende Weise in der Zeitfunktion angewendet:

- Wenn der ACTIinBOX Classic-Hybrid eine "1" auf dem Kommunikationsobjekt "[SX]
Zeitfunktion" empfangt, wird der Ausgang mit der konfigurierten Zeitverzégerung oder
Einschaltdauer eingeschaltet (wenn in den entsprechenden Parameter ein Wert ungleich

0 festgelegt wurde).
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- Wenn der ACTIinBOX Classic-Hybrid eine "0" auf dem Kommunikationsobjekt "[SX]
Zeitfunktion" empfangt, wird der Ausgang mit der Kkonfigurierten Zeitverzégerung
ausgeschaltet (wenn im entsprechenden Parameter ein Wert ungleich O festgelegt
wurde).

e Multiplikation:  Ermdéglicht die schrittweise Verlangerung der Laufzeit der
Einschaltdauer und der Ein- bzw. Ausschaltverzégerung. Das heil3t durch Aktivierung
dieser Funktion vervielfaltigt (multipliziert) der ACTInBOX Classic-Hybrid die
definierten Zeiten, so oft wie er eine "1" auf dem Objekt "[SX] Zeitfunktion" empfangt.

Es wird zwischen zwei Situationen unterschieden:

- Ohne Multiplikation:  Wird wahrend des Ablaufs einer EIN-Zeitfunktion eine "1"

auf das Objekt "[SX] Zeitfunktion" gesendet, so beginnt der ACTIinBOX Classic-
Hybrid erneut mit dieser Funktion.

- Mit Multiplikation : Die fir den Kontrollerausgang angewendete Zeitfunktion wird
n-mal multipliziert, wenn n-mal ein Befehl auf dem betreffenden Objekt

empfangen wird bevor die parametrisierte Zeit abgelaufen ist.

» Blinken (siehe Bild 3.6) Erméglicht das intermittierende bzw. blinkende Schalten
eines Ausgangs, bei dem unabhéngige Zeiten fur Einschaltdauer und Ausschaltdauer und
die Anzahl der Wiederholungen uber Parameter definiert werden konnen. Wird im
Parameter "Anzahl der Wiederholungen" der Wert O definiert, so wiederholt sich die

Blinksequenz so lange, bis eine "0" auf das Objekt "[SX]Blinken" gesendet wird.

Ausserdem kann festgelegt werden, welchen Status der Ausgang nach der Wiederholung
annehmen soll. (Ein oder Aus)

B 1.1.1 ACTinBOX Hybrid AD XS
Al LGEMEIN Zeitfunktionen
<<AUSGANGES >
- AUSGANG 1 -
T EINFACHE ZEITFUNKTION | Mein - |
- AUSGANG 2
<<THERMOSTAT>> BLINKEN [Ja -
- Einschaltdawer -
[+01 Sek] &5 =
- Augschaltdauer =
[+ 0.1 Sek] & =
- Aanzahl der Wiederhaolungen 0 =
[0=Unbegrenzt] 3
- Endzustand |AUS -
[nach Durchlauf der letzten ‘Wiederh. )

Bild 3.6 Zeitfunktionen-Fenster Blinken:
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Es ist wichtig zu wissen, dass fir ein- und denselben Ausgang des ACTInBOX Classic-Hybrid

sowohl eine Verzégerung wie auch ein Blinken konfiguriert werden kann.

# Szenen: Die Szenen dienen der synchronisierten Aktivierung definierter Zustande

verschiedener Busteilnehmer mit dem Ziel ein durch den Benutzer gewiinschtes Ambiente zu

erzeugen.

#° 111 ACTinBOX Hybrid AD

=)

ALLGEMEIM
<<AUSGANGE:>
MG 1

i
- ALSGANG 2
<<THERMOSTAT >

Szenen

- Szene
[1- B4, 0 = Deakliviert]

- Werhalten

-Szene
[1- B4, 0 = Deakliviert]

-Werhalten

-Szene
[1- B4, 0 = Deakliviert]

-Werhalten

- Szene
[1- B4, O = Deaktiviert]

- Werhalten

-Szens
[1- B4, 0 = Deakliviert]

-Werhalten

ALUS

AlS

AUS

ALIS

1]

[#us

Bild 3.7 Szenen-Fenster

Das 1 Byte Kommunikationsobjekt "Szenen (Ausgange)", erscheint sobald in der ETS der

Reiter "Ausgange" freigegeben wird, auch wenn diese noch deaktiviert sind.

Im Falle der individuellen Ausgange des ACTIinBOX Classic-Hybrid kdnnen Szenennummern

zwischen 1 und 64 fir die verschiedenen Ausgange vergeben werden, und fir diese ein

Zustand (EIN oder AUS) definiert werden. Eine O deaktiviert die entsprechende Szene. Auf

diese Weise nimmt der Ausgang bei Empfang einer bestimmten Szenennummer auf dem

Szenenobjekt den fir diese Szenen definierten Zustand ein, er schaltet ein oder aus. Auf

diese Weise konnen verschiedene Ambiente mit einem Befehl erzeugt werden.

Die Szenen kénnen nicht nur aufgerufen, sondern auch gespeichert werden. Hierzu muss

beachtet werden dass der Zahlenwert zum Speichern der Szenen zwischen 128 und 191 liegt.
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Der ACTIinBOX Classic-Hybrid ermdglicht das Aufrufen und Speichern von bis zu 5 Szenen
pro Ausgang.

# Alarm: fur jeden individuellen Ausgang kann ein Alarm konfiguriert werden, der bei
Aktivierung Prioritéat Uber alle weiteren Uber den Bus an den betreffenden Ausgang
gesendeten Befehle besitzt. Das heisst, solange der Alarm nicht beendet ist, werden alle

weiteren Befehle ignoriert.

B 7 1.1.1 ACTinBOX Hybrid AD Py
ALLGEMEIN Alarm
<<AUSGANGE>»
-AUSGANG 1 AUSLOSER: [ =
Alarm [wWert der den Alarm ausldst]
-AUSGANG 2 Z¥KLISCHE UBERWACHUNGSZEIT 0 =
<¢THERMOSTAT > [ 1 min., 0 = Deaktiviert] z
WVERHALTEM: -
[des Auzgangs bei Alarmauzizsung) | Unverandert T |
DEARTIMIERUMNG: |N | v|
[Modus zur Alarmdeaktivierung) 2
EMDZUSTAMD: -
[des Auzgangs nach Ende des Alams) | Unverdndert T |

Bild 3.8 Alarm-Fenster

Wie im obigen Bild zu erkennen, konnen im Alarm-Fenster der individuellen Ausgénge

folgende Parameter eingestellt werden:

» Ausloser: Wert, der den Alarm auslost. Dieser kann "1" oder "0" sein. Wird eine "1"
gewahlt, so wird der Alarm ausgel6st sobald eine "1" auf dem Alarmobjekt empfangen
wird, und beendet wenn eine "0" empfangen wird. Wird eine "0" gewahlt, so |0st der

Alarm bei Empfang einer "0" aus, und wird bei Empfang einer "1" deaktiviert.

> Uberwachungszyklus (in Minuten)  Ermdglicht die Bestimmung einer Zeitspanne
nach der sich der Alarm aktiviert, wenn ein Deaktivierungstelegramm ausbleibt ("[SX]
Alarm" = der umgekehrte Wert des Auslosers). Wenn die zyklische Uberwachungszeit
voruber ist, wird der Alarm aktiviert, und fuhrt die dafur definierte Aktion aus, es sei denn
der Ausgang befindet sich schon in dem betreffenden Zustand. Im Falle dass keine neue
Auslésung des Alarms erwiinscht ist, muss der umgekehrte Wert des Auslésers Uber das

Alarmobjekt empfangen werden, bevor der Uberwachungszyklus beendet ist.

Die zyklische Uberwachung kann deaktiviert werden, indem eine 0 im entsprechenden

Feld gewahlt wird.

Zum besseren Verstandnis dieses Verhaltens bitte das folgende Applikationsbeispiel

lesen.
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v’ Beispiel

Es wurde ein Uberwachungszyklus von 2 Minuten konfiguriert. Der Ausloser des Alarms ist eine
"1" und die damit verbundene Aktion besteht aus dem Einschalten des Ausgangs bzw. dem
Ausschalten bei Deaktivierung. Bei ausgeschaltetem Ausgang, wird auf dem mit der
Alarmfunktion verkntpften Kommunikationsobjekt eine "1" empfangen, wodurch dieser aktiviert
wird und den Ausgang einschaltet. Solange der Alarm nicht deaktiviert wird, bleibt jegliche Aktion
auf dem betreffenden Ausgang ohne Wirkung. Nach einer bestimmten Zeit (T2) wird auf dem
Alarmobjekt eine "0" empfangen, was zur Deaktivierung des Alarms fuhrt und somit den
Ausgang ausschaltet. Bevor die parametrierte zyklische Uberwachungszeit voriiber ist (2
Minuten), wird ein neuer Befehl zu Deaktivierung des Alarms empfangen, wodurch diese Zeit von
neuem beginnt. Nach zwei Minuten ohne dass ein Telegramm auf dem Alarmobjekt empfangen
wurde, wird der Alarm erneut aktiviert, was eine Umschaltung des Ausgangs zur Folge hat (er
wird eingeschaltet). Genau wie im vorigen Fall, bleibt jegliche Aktion auf dem Ausgang ohne
Wirkung, bis der Alarm deaktiviert wird. Siehe Bild 3.10

"[SX] Alarm"=1 Automatische
l "[SX] Alaﬂm"= 0 Alarm Aktivierung
y
"[SX] Alarm"=0
Status der -
col 2 Minuten
rkanniina T T 2 Minuten

Bild 3.9 Beispiel zyklische Uberwachung

» Verhalten (des Ausgangs bei Alarmausldsung) Uber diesen Parameter kann der

Zustand festgelegt werden, den der Ausgang bei Aktivierung eines Alarms annimmt:
+  Ohne Anderung
e Eingeschaltet
e Ausgeschaltet

e Blinken: Es erscheinen 3 zuséatzliche Reiter zur Konfiguration der Einschaltdauer,

der Ausschaltdauer und der Zahl der Wiederholungen der Blinksequenz.
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» Deaktivierung: Gibt die Methode an, mit der ein Alarm deaktiviert werden kann, mit

folgenden Moglichkeiten:

¢ Normal: Je nach parametrisiertem Wert als "Ausloser”, wird der Alarm

deaktiviert sobald eine "0" oder eine "1" vom Alarmobjekt empfangen wird.

* Mit Verriegelung: Bei dieser Methode wird eine normale Deaktivierung
angewendet, der Alarm wird jedoch nicht beendet bevor nicht auch eine "1" auf dem
mit der Verriegelung verknupftem Kommunikationsobjekt empfangen wird. Diese
zweite Methode ermdglicht dass obwohl der Alarm beendet ist, der Ausgang solange

gesperrt bleibt, bis von einer anderen Stelle manuell freigegeben wird.

> Endzustand (des Ausgangs nach Beendigung des Alarms): Uber diesen Parameter
kann der Zustand definiert werden den der Ausgang nach Deaktivierung des Alarms

annehmen soll;

Ohne Anderung
e Eingeschaltet

e Ausgeschaltet

Zustand vor der Alarmauslésung

& Startkonfiguration: hier wird der Zustand der Ausgénge nach Busspannungswiederkehr

konfiguriert. Kann als Standardkonfiguration oder Uber Parameter konfiguriert werden.

Wird die Standardkonfiguration gewahlt, so befinden sich die Ausgange nach Download Uber
ETS (komplett oder partielll im ausgeschalteten Zustand, wahrend sie nach
Busspannungswiederkehr den Zustand einnehmen, den sie vor dem Ausfall hatten (Ein oder
Aus).

Wird die Konfiguration Glber Parameter gewahlt, so erscheint folgendes Fenster:

# " 1.1.1 ACTinBOX Hybrid AD 22
ALLGEMEIM | Startkonfiguration
<<AUSGANGE>>
-AUSGANG 1 | | sTaTUS: —
Startkonfiguration [des Ausgangs nach Reszet) ILetzter registrierte Status it |
“AllaliaN AKTUALISIERUNG:

<<THERMOSTAT:> [nach Reset Statusabiskt senden) lNein

Bild 3.10 Startkonfiguration Uber Parameter
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Es stehen folgende Optionen zur Verfigung:

» Status: Ermdglicht die Definition des Zustands den der Ausgang nach
Busspannungwiederkehr oder Download annimmt. Es stehen folgende Zustande zur

Verfugung: Letzter reqistrierter Status ( Zustand in dem sich der Ausgang vor

Busspannungsausfall befand), eingeschaltet (EIN), oder ausgeschaltet (AUS).

» Aktualisierung: wird diese Option gewahlt ("Ja"), so wird der aktuelle Status des
Ausgangs bei der Initialisierung und nach Busspannungswiederkehr (ber das
entsprechende Kommunikationsobjekt auf den Bus gesendet. Ausserdem kann eine
Verzdgerungszeit fur das Senden des Status festgelegt werden. Wird eine 0 gewahlt, so

erfolgt das Senden sofort.

Hinweis: Der Status wird immer tber das Objekt "[SX] Status" gesendet

3.2.2 JALOUSIEKANAL.

Die Ausgange des ACTInBOX Classic-Hybrid kdnnen auch als Jalousiekanéle konfiguriert
werden, wodurch mit einem Aktor bis zu 2 verschiedene Jalousien (ber ein KNX-System

gesteuert werden kdnnen.

Durch Freigabe eines Kanals als Jalousiekanal erscheint automatisch fir diesen im
Topologiefenster der ETS ein 1-bit Kommunikationsobjekt ("[CX] Sperren”), welches das Sperren
eines Kanals durch das Senden einer "1" auf dieses Objekt ermoglicht. Befindet sich eine Jalousie
bei Eintreffen eines Sperrtelegramms in Bewegung, wird sie angehalten, und kann nicht mehr

bewegt werden. Der Ausgang wird durch eine "0" auf dieses Objekt freigegeben.

Hinweis: Nur die Funktion "Alarm" besitzt eine héhere Prioritat als die Sperrung, d.h. empfangt der
Kanal ein Alarm-Telegramm bei gleichzeitig aktiver Sperrung, so nimmt er den in der Alarmfunktion

definierten Zustand an. Nach Beendigung des Alarms ist der Jalousiekanal wieder gesperrt.
Als Erstes muss der Typ der Jalousie konfiguriert werden.

" Rolladen/Markise: Hierbei handelt es sich um normale Rolladen (oder andere einfache
motorisierte Antriebe). Diese besitzen eine einzige Bewegungsrichtung (auf oder ab) in der sie
sich als Einheit bewegen. Durch Wahl dieses Typs werden zwei Kommunikationsobjekt
freigegeben: "[CX] Jalousie Auf/Ab" und "[CX] Stopp", welche zum Empfang der Fahr- bzw.
Stopp-Befehle dienen.
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Durch Wahl dieses Typs erscheint der folgende Hinweis: "Bei normalen Rolladen werden die
Lammellenpositionen ignoriert”, d.h. dass alle Parametern die sich auf die Lamellenposition
(%) beziehen, und in den verschiedenen freigegebenen Funktionen erscheinen, bei diesen

Rolladentypen nicht beachtet werden.

& Jalousie mit Lamellenverstellung:  Hierbei handelt es sich um Jalousien bei denen mit
dem gleichen Motor auch die Lamellen verstellt werden konnen. In diesem Fall ermoglicht der
ACTInBOX Classic-Hybrid sowohl das Verstellen der Lamellen (um mehr oder weniger Licht
durchzulassen), wie auch das Fahren der Jalousie. Durch Wahl dieses Typs werden zwei
Kommunikationsobjekt freigegeben: "[CX] Jalousie Auf/Ab" (dient zum Herauf- bzw.
Herabfahren der Jalousie) und "[CX] Stopp/Schritt" welches bei Empfang einer "1" oder einer
"0" eine fahrende Jalousie anhélt, bei einer gestoppten Jalousie jedoch bei Empfang einer "0"
die Lamellen einen Schritt nach oben dreht, und bei Empfang einer "1" einen Schritt nach
unten dreht. Die Funktionalitdt Schritt Auf/Ab ist bei einer leichten Korrektur der

Lamellenposition zu nutzen.

Fur detaillierte Information Uber diese Regelmethoden und dessen Konfiguration in ETS, bitte

Anhang 1.Prazise Lamellensteuerung konsultieren.

In den folgenden Bildern werden die Fenster gezeigt, die bei Konfiguration eines Kanals als

Jalousiekanal des Typs Rolladen/Markise (Bild 3.11) bzw. Jalousie mit Lamellenverstellung (3.12)

erscheinen.

B 111 ACTinBOX Hybrid AD

ALLGEMEIN

- KANAL A

TR

- HIMWEIS: Beim Eirsatz von Rolladen
wird die Lamellenpasition ignoriert

ZEITEN:

- Fahrzeit der Jalousie
[£ebntelzekunden]

- Zeit fiir Uk ehrpause
[+ 0.1 Sek]

- Unterschiedliche Fahrzeit Auf?

- Zuzatzliche Fahizeit
[oben oder unten]

FUMKTIONEN:

- Statusobiekt

- Prazize Steuemng

- Gzenen

- Alarre:

- Irneertierte Bewegung
- Direkte Positionienung

- Startkaonfiguration

Raolladen # Markise

150

5

iNein

{Nem

[Nein

[Nem

[Nein

{Nein

‘Nem

‘{Nein

{ Standard

Bild 3.11 Kanal A, konfiguriert als Jalousiekanal vom Typ Rollade/Markise
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& 111 ACTinBOX Hybrid AD -—— - - [

ALLGEMEIN - KANAL B
<CAUSGANGE>>
- KANAL A& : =
CKANAL B TP Jalouzie &l
<{THERMOSTAT>>
ZEITEM:
- Fahrzzit der Jalousie 150
[Zehntelzekunden]
- Zeitf. eine kompl. Lamellenumdrehung 0
[Zehntelzekunden]
- Zeit fiir Lamellerschritt 2 =
[£ehntelzekunden] ¥ =
- Zeit fuir Umkehrpause 5 =
[ 0.1 Sek] x
- Unterschiedliche Fahrzeit Auf? | Mein ']

- Zuzatzliche Fahrzeit |N <
[oben oder unten] 2

SPEZIFISCH FUR JALOUSIEN MIT LAMELLEN

- Lamellenposition nach Fahitende der |J v]
Jalousie beibehalten? .

- Lamellenpasition in unt. Endlage [%] 1an

FUNKTIONEN:

- Statusobiekt INein VJ

- Prazize Steuerung | Mein VJ

- Szenen | Mein V]

- Alarme | Mein - |

- Invertierte Bewegung | Mein VJ

- Direkte Positionierung | Mein v]

- Startkonfiguration | Standard v] -

Bild 3.13 Kanal B, konfiguriert als Jalousiekanal vom Typ Jalousie mit Lamallenverstellung.

Ausser dem Typ der Jalousie missen weitere spezifische Funktionen, teils optional, konfiguriert

werden. Diese sind flr beide Jalousietypen gleich:

» Zeiten: Uber diese Reiter kdnnen folgende verschiedene, mit der Fahrtzeit der Jalousie

assoziierte Zeiten (in Zehntelsekunden), definiert werden:

» Fahrzeit Auf/Ab: Zeit, die die Jalousie fur eine komplette Fahrt von einer Endlage in
die andere bendtigt. Diese Zeit kann fur beide Fahrtrichtungen gleich sein (falls weiter
unten im Parameter "Unterschiedliche Fahrtzeiten Auf?" "Nein" gewahlt wurde) Da
Jalousien oder Rolladen oft langer fur die Fahrt nach oben benétigen, kann im erwahnten
Parameter "Ja" gewahlt werden, und diese im dann erscheinenden Parameter definiert

werden, wahrend die zuvor definierte Zeit flr die Abwéartsbewegung gilt.

Es ist nicht notig diese Zeiten periodisch zu aktualisieren, da der ACTInBOX Classic-
Hybrid immer die aktuelle Position speichert und diese auch nach einem

Busspannungsausfall zur Verfugung steht.

» Zeit fur Umkehrpause: Dies ist die Zeit die aus Sicherheitsgriinden verstreichen

sollte bevor von einer Fahrtrichtung in die andere gewechselt wird, da sonst der Motor
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beschadigt werden kénnte. Das heisst, fir den Fall dass sich die Jalousie in der
Aufwartsbewegung befindet, und einen Befehl zum Abwaértsfahren empfangt, wartet der
ACTInBOX Classic-Hybrid fur die hier eingestellte Zeit bevor er die Fahrtrichtung
umkehrt. Es wird ein Wert von 5 Zehntelsekunden empfohlen (Standardwert fir diesen

Parameter)

» Unterschiedliche Fahrtzeit Auf?: Im Falle von schweren Rolladen kann die
Fahrtzeit fur die Auf- Bewegung unterschiedlich sein; In diesem Fall muss dieser
Parameter aktiviert werden und dort die Fahrzeit-Auf festgelegt werden, und wie schon

vorher beschrieben, im Parameter “Fahrtzeit Auf/Ab”, die Fahrzeit-Ab.

» Zusétzliche Fahrtzeit: Dieser Parameter stellt sicher dass die Jalousie oder der
Rolladen immer die Position der Endschalter erreicht. Sobald die normale Fahrzeit
erreicht wird, wird diese um die hier eingestellte Zeit verlangert. Dieser Parameter ist
standardmaRig deaktiviert, es wird jedoch empfohlen hier einen Wert zum Zweck einer

korrekten Funktion zu definieren.

AuBerdem erscheinen im Falle von Jalousien mit einstellbaren Lamellen (Bild 3.12) eine
Reihe von Zeiten und Parameter, spezifisch fur diese Jalousietypen. Im Anhang | dieses

Handbuch werden diese im Detail erklart.

Hinweis: Fur den ACTInBOX Classic-Hybrid befinden sich die Jalousien nach Download
durch die ETS immer in der oberen Endlage, wodurch jeglicher Befehl einer
Aufwartsbewegung ignoriert wird.

Nachfolgend werden die Zeitkonzepte anhand eines Konfigurationsbeispiels veranschaulicht
v’ Beispiel:

Die mit Kanal A verbundene Jalousie (mit Lamellenverstellung) braucht 15 Sekunden fir die Ab-
Fahrt und 20 Sekunden fir die Auf-Fahrt. Es werden nach Ende der Fahrt 2 Sekunden
angehangt. In diesem Fall wirde der ACTIinBOX Classic-Hybrid auf folgende Weise parametriert

werden:
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TvF: Rolladen / Markise -

- HIMWEIS: Beim Einzatz won Rolladen
wird die Lamellenposition ignonert

ZEITEN:

- Fahrzeit der Jalouszie 150 x
[Eehntelzekunden] 3
- Zeit fuir Umkehrpause 5 x
[# 0.1 Sek] =
- Unterzchiedliche Fahrzeit Auf? |Ja - |

Zeit fuir Fahrt Auf [« 0.75]

[Fahrtzeit Ab izt oben angegeben] 200 -
- Zuzatzliche Fahrzeit |J v|
[oben oder unten) a

Zeit die nach Erreichen d. Endposition 20 =

angehangt wird [x 0.7z] -

Bei weiterer Konfiguration des Jalousiekanals erscheinen folgende Parameter, gemeinsam fir

beide Jalousientypen:

& Statusobjekt. Durch Aktivierung dieser Funktion wird ein 1-Byte Kommunikationsobjekt
freigegeben, welches in jedem Moment die aktuelle Position der Jalousie wiedergibt. Es
handelt sich um das Objekt "[CX] Aktuelle Jalousieposition” vom Typ 1 Byte, ausgedriickt in
Prozent (%). Dieses Objekt nimmt den Wert O in oberer Endlage (0%), und 255 in unterer
Endlage (100%) der Jalousie an . Der Rest der Werte stellen die jeweiligen

Zwischenpositionen dar.

Es kann Uber einen bei Freigabe des Statusobjekts erscheinenden Parameter festgelegt

werden, ob die aktuelle Position im Sekundentakt auf den Bus gesendet werden soll.

Fur Jalousien mit einstellbaren Lamellen erscheint auch das 1 Byte Objekt "[CX] Aktuelle
Lamellenposition], dass den Wert 0 (0%) annimmt wenn die Lamellen komplett gedéffnet sind,

und den Wert 255 (100%) wenn sie komplett geschlossen sind.

9 Prazise Steuerung: Diese Funktion ermdglicht, die Jalousie Uber ein spezifisches
Kommunikationsobjekt in jede beliebige Position zu fahren: Es handelt sich um das Objekt
"[CX] Gewiinschte Jalousieposition" vom Typ 1 Byte, ausgedrickt in Prozent (%). Jedes Mal
wenn der ACTinBOX Classic-Hybrid auf diesem Objekt einen Wert (z.B. 48%) empfangt, fahrt

die Jalousie in die betreffende Position (in diesem Fall etwas oberhalb der Mitte)

Fiar Jalousien mit einstellbaren Lamellen erscheint auch das 1 Byte Objekt "[CX] Gewiinschte
Lamellenposition”, tiber welches (in Prozent) die gewiinschte Position der Lamellen eingestellt

wird.
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" Szenen: Diese Funktion ermdglicht die Benutzung von Szenen zur Jalousie- bzw.
Rolladensteuerung. Dadurch kann die Position der Jalousie abhéngig von der
Szenennummer, die auf dem Szenenobjekt des ACTinBOX Classic-Hybrid empfangen wird,
bestimmt werden.

Die Szenen konnen nicht nur aufgerufen, sondern auch gespeichert werden. Hierzu muss

beachtet werden dass der Zahlenwert zum Speichern der Szenen zwischen 128 und 191 liegt.

Es konnen bis zu 5 verschiedene Szenen fir jeden aktiven Jalousiekanal aufgerufen bsw.

gespeichert werden.

' 111 ACTinBOX Hybrid AD - - o

ALLGEMEIN Szenen
<<AUSGANGE>>
-KANAL & - Szene
Szenen [1- B4, 0 = Deaktiviert]
<<THERMOSTAT:>

0

-Werhalen [A.Uf '-]

-Szene 0
[1- B4, 0 = Deaktiviert]

-Werhalten [Auf - ]

- Szene 0
[1- B4, 0 = Deaktiviert]

-Werhalten Auf -

- Szene 0 =
[1- B4, 0 = Deaktiviert] >

-Werhalten I[Auf -

- Szene 0 -
[1- B4, 0 = Deakliviert] =

-Werhalten lAuf -

Bild 3.13 Szenen-Fenster

Der Parameter "Szene" gibt die Nummer der Szene an, auf welche die Jalousie reagiert. Ist

dieser Wert 0, so ist die betreffende Szene deaktiviert.

"Verhalten" gibt die Position an. in welche die Jalousie bei Empfang der entsprechenden
Szenennummer (im Parameter "Szene" bestimmt) fahrt. Die Jalousie kann Auf , Ab oder in
eine bestimmte Position gefahren werden. Falls diese letzte Option gewahlt wird, erscheint
der Parameter "Spezifische Jalousieposition?", mit welchem gewahlt werden kann ob die
Jalousie in eine spezifische Position fahrt (Uber den Parameter "Jalousieposition [%]", der

beim Wahlen von "Ja" erscheint) oder ob sie die selbe Position beibehalt.
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Fur Jalousien mit einstellbaren Lamellen ist es auerdem mdglich diese beim Empfangen
einer konfigurierten Szenennummer auf eine spezifische Position zu stellen (Uber den

Parameter "Lamellenposition [%]"), oder die aktuelle Position beizubehalten.

Siehe folgendes Beispiel zur Konfiguration einer Szene.

v’ Beispiel:

In einer KNX-Installation sollen 3 Szenen zur Steuerung einer Jalousie mit einstellbaren
Lamellen mit einem ACTIinBOX Classic-Hybrid benutzt werden, die Szenen 4, 6 und 18 Die

gewtinschten Positionen fur die einzelnen Szenen sind folgende:

Bei Szene 4 2 Auf

Bei Szene 6 2 Ab

Bei Szene 18 =2 Mittelposition (50%). Die Lammellen behalten die Position bei.

Die Parametrisierung des Jalousiekanals ist in diesem Fall wie folgt:

- Szene 4 =
[1- B4, 0 = Deaktiviert] L)
- Werhalten Auf -
- Szene g ry
[1- B4, 0 = Deaktiviert] £
-Werhalten Auf -
- Szene 18 =
[1- B4, 0 = Deaktiviert] L)
- Werhalten [F'nsitinn v]
Spezifische Jalousieposition? [Ja [Pasition anfahren] v]
Jalousieposition [%] 50 =
Spezifizche Lamellenpozition? lNein [aktuelle Position beibehalten] v]

9 Alarme. Der ACTIinBOX Classic-Hybrid ermdglicht die Konfiguration von 2 Alarmen pro
Jalousiekanal. Diese Funktion ist fur die Falle entwickelt worden in denen der Aktor auf
externe Ereignisse reagieren soll. Im Falle der Konfiguration von zwei Alarmen, kann der
ACTInBOX Classic-Hybrid verschiedene Reaktionen auf verschiedene externe Ereignisse
haben.
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F " &)
i 11.1ACTinBOX Hybrid AD — - i

ALLGEMEIN Alarme

<<AUSGANGE>>

- KANAL & ;

T y| | ANZAHL DER ALARME [Eins 5)
<<THERMOSTAT>> AUSLOSER: E

[wlert der den Alarmi auslast]

ZrkLISCHE UBERWACHUNGSZEIT
[ 1 min., O = Deaktiviert]

o &

YERHALTEM:

[des Kanals bei Alamausidsung) |JalDUSie sloppon = |
DEAKTIVIERUMG: IN I v|
[Modus zur Alarmdeaktivierung) Elc

EMDZUSTAMD: | Urwersndert > |

[des Kanal: nach Ende des Alarms]

Bild 3.14 Alarm-Fenster

In diesem Fenster kénnen folgende Parameter konfiguriert werden:

» Anzahl der Alarme: Es kdnnen ein oder zwei Alarme pro Jalousiekanal freigegeben
werden. Werden 2 Alarme gewdahlt, so werden diese unabhangig voneinander
konfiguriert, und jeder verfligt Uber das entsprechende Objekt , "[CX] Alarm " flr den

ersten Alarm und "[CX] Alarm 2" flr den zweiten Alarm.

Es muss beachtet werden, dass Alarm 1 eine hohere Prioritat als Alarm 2 besitzt. Das
heisst, sollte sich der Kanal im Zustand "Alarm 2" befinden, und es wird "Alarm 1"
ausgelost, so geht er in den Zustand, der fur Alarm 1 definiert ist, und geht nicht eher
zurlck in den Zustand "Alarm 2" bis nicht Alarm 1 beendet ist. Befindet sich der Kanal
jedoch im Zustand "Alarm 1" und es wird "Alarm 2" ausgeldst, wird dieser ignoriert und
der Kanal bleibt im Zustand des Alarm 1 bis dieser deaktiviert wird. Erst dann geht der

Kanal in den Zustand des Alarm 2.

» Ausloser: Dieser Parameter bestimmt den Wert der den Alarm auslost, welcher eine
"1" oder eine "0" sein kann. Das heisst der Alarm wird aktiviert, sobald der als Ausloser
konfigurierte Wert vom Kommunikationsobjekt ("[CX] Alarm" oder "[CX] Alarm 2"

empfangen wird.

> Uberwachungszyklus (in Minuten):  Ermdglicht die Bestimmung einer Zeitspanne
nach der sich der Alarm reaktiviert, wenn ein Deaktivierungstelegramm ausbleibt. Wenn
die zyklische Uberwachungszeit voruber ist, wird der Alarm aktiviert, und fiihrt die dafir
definierte Aktion aus, es sei denn der Ausgang befindet sich schon in dem betreffenden
Zustand. Im Falle dass keine neue Auslésung des Alarms erwinscht ist, muss der
umgekehrte Wert des Auslosers Uber das Alarmobjekt empfangen werden, bevor der

Uberwachungszyklus beendet ist.
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Die zyklische Uberwachung kann deaktiviert werden, indem eine 0 im entsprechenden

Feld gewahlt wird.

Zum besseren Verstandnis dieses Verhaltens bitte das folgende Applikationsbeispiel

lesen.

v’ Beispiel

Es wurde fur Alarm 1 ein Uberwachungszyklus von 3 Minuten konfiguriert. Der Ausloser des
Alarms ist eine "1" und die damit verbundene Aktion besteht aus dem Aufwértsfahren der
Jalousie bzw. dem Abwartsfahren bei Deaktivierung. Bei Jalousie in der unteren Endlage wird
auf dem mit der Alarmfunktion verknipften Kommunikationsobjekt eine "1" empfangen, wodurch
dieser aktiviert wird und die Jalousie nach oben féahrt. Solange der Alarm nicht deaktiviert wird,
bleibt jegliche Aktion auf dem betreffenden Kanal ohne Wirkung. Nach einer bestimmten Zeit
(T2) wird auf dem Alarmobjekt eine "0" empfangen, was zur Deaktivierung des Alarms fiihrt und
somit die Jalousie nach unten fahrt. Bevor die parametrierte zyklische Uberwachungszeit voriiber
ist (3 Minuten), wird ein neuer Befehl zu Deaktivierung des Alarms empfangen, wodurch diese
Zeit von neuem beginnt. Nach drei Minuten ohne dass ein Telegramm auf dem Alarmobjekt
empfangen wurde, wird der Alarm erneut aktiviert, was eine Aufwartsfahrt der Jalousie zur Folge
hat. Genau wie im vorigen Fall, bleibt jegliche Aktion auf dem Ausgang ohne Wirkung, bis der
Alarm deaktiviert wird. Siehe Bild 3.15

"[CX] Alarm"=1 Automatische
l "[CX] Alarm"=0 Alarm Aktivierung
Yy
"[CX] Alarm"=0
Status der
3 Minuten

Erkennung T T 3 Minuten

Bild 3.15 Beispiel zyklische Uberwachung

» Verhalten (des Kanals bei Alarmauslésung) Uber diesen Parameter kann

festgelegt werden welchen Zustand der Jalousiekanal bei Alarmauslosung annehmen
soll. Es stehen folgende Optionen zur Verfiigung:
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e Jalousie Stoppen
o Auf

« Ab

* Position anfahren

Wird "Position anfahren" gewdahlt, so erscheint ein neuer Parameter in dem ein Wert

zwischen 0 % (komplett oben) und 100 % (komplett unten) gewahlt werden kann.

Fur Jalousien mit einstellbaren Lamellen erscheint auch der Reiter "Lamellenposition
[96]", wodurch ein Wert zwischen 0% (komplett offen) und 100 % (komplett geschlossen)

eingestellt wird.

» Deaktivierung: Gibt die Methode an, mit der ein Alarm deaktiviert werden kann, mit

folgenden Mdglichkeiten:

e Normal: Je nach parametrisiertem Wert als "Ausloser’, wird der Alarm

deaktiviert sobald eine "0" oder eine "1" vom Alarmobjekt empfangen wird.

e Mit Verriegelung: Bei dieser Methode wird eine normale Deaktivierung
angewendet, der Alarm wird jedoch nicht beendet bevor nicht auch eine "1" auf dem
mit der Verriegelung verknipftem Kommunikationsobjekt empfangen wird. Diese
zweite Methode ermdglicht dass obwohl der Alarm beendet ist, der Ausgang solange

gesperrt bleibt, bis von einer anderen Stelle manuell freigegeben wird.

> Endzustand (des Kanals nach Beendigung des Alarms): Uber diesen Parameter kann

der Zustand definiert werden, den der Kanal nach Deaktivierung des Alarms annehmen

soll:
+  Ohne Anderung
« Auf
« Ab

Letzter Zustand vor Alarmauslésung.

# Invertierte Bewegung: Diese Funktion ermdglicht die Jalousien auf umgekehrte Weise

wie normal durchzufuhren (der ACTinBOX Classic-Hybrid fahrt eine Jalousie, dem Standard
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folgend, mit einer "0" nach oben, und mit einer "1" nach unten). Durch Aktivierung dieser
Funktion fahrt die Jalousie somit bei Empfang einer "1" auf dem 1-bit Kommunikationsobjekt

"[CX] Invertierte Bewegung" nach oben, und bei einer "0" nach unten.

Diese Art der Steuerung ist kompatibel zur Standardmethode, da Uuber das
Kommunikationsobjekt "[CX] Auf/Ab" die normale Bewegung, und Uber das Objekt "[CX]

Invertierte Bewegung" die invertierte Bewegung realisiert wird.

Diese Funktion kann sehr niitzlich sein, wenn z.B. bei einem Zentral-Aus Befehl die Jalousien
herunterfahren sollen. In diesem Fall wirde eine "0" auf die Schaltobjekte der

Beleuchtungskanale und auf die Objekte "Invertierte Bewegung" der Jalousiekanéle gesendet.

# Direkte Positionierung: Diese Funktion ermdglicht die Jalousie uber die 1-bit
Kommunikationsobjekte ("[CX] Direkte Positionierung" und "[CX] Direkte Positionierung 2") in
Uber Parameter definierte Positionen zu fahren. Bei Empfang einer "1" auf einem dieser
Objekte, fahrt die Jalousie in die entsprechende Position. Bei Empfang einer "0" wird keine

Aktion ausgefuhrt.

i 1.1.1 ACTinBOX Hybrid AD - - - eS|
ALLGEMEIN Direkte Positionierung
<<AUSGANGE>
- KAHAL A .
e ANZ. DER DIF.POSITIONIERLUNGEN Eins -
JALOUSIEPOSITION: [%) 50
LAMELLENPOSITIONEN: [] 50
SPEICHERN YON NELEN POSITIONEN: [Nein -

Bild 3.17 Fenster fur Direkte Positionierung

In diesem Fenster kénnen folgende Parameter konfiguriert werden:

» Anzahl der direkten Positionierungen : Es stehen eine oder zwei zur Auswabhl.

» Jalousieposition [%]:  Mit diesem Parameter wird definiert , in welche Position die

Jalousie fahren soll (zur Erinnerung: 0%= Oben; 100%=Unten).

Fir Jalousien mit einstellbaren Lamellen, erscheint aufRerdem der Reiter
Lamellenposition [%] , wodurch die Position welche die Lamellen bei Empfang einer "1"

auf dem entsprechenden Positionierungsobjekt, einnehmen, festgelegt wird.

Werden zwei direkte Positionierungen gewahlt, so erscheinen auch zwei Parameter,

"Jalousieposition 1" und Jalousieposition 2", zur Definition dieser zwei Positionen, in die
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die Jalousie gefahren werden soll. (Und die Parameter "Lamellenposition 1" und

"Lamellenposition 2" im Falle einstellbarer Lamellen).

» Speichern von neuen Positionen:  Durch Aktivierung dieser Option ("Ja") wird die
Speicherung neuer Positionen ermdglicht. Nach Freigabe dieser Option erscheinen ein
oder zwei neue 1-bit Kommunikationsobjekte (je nach Anzahl der gewahlten direkten
Positionierungen). "[CX] Position speichern" und "[CX] Position 2 speichern". Zum
Speichern einer neuen Position muss eine "1" auf diese Objekte gesendet werden, wenn

sich die Jalousie in der gewunschten Position befindet.
Hinweis: Zum Speichern einer neuen Position muss die Jalousie gestoppt sein.
& Startkonfiguration: Diese Funktion ermdglicht die Definition des Verhaltens der Jalousie

nach Reset (nach Download Uber ETS oder Wiederkehr der Busspannung). Kann als

Standardkonfiguration oder Uber Parameter konfiguriert werden.

Wird die Standardkonfiguration gewahlt, so befindet sich die Jalousie nach Download Uber
ETS (komplett oder partiell) fir den Aktor in oberer Endlage (0%), unabhangig vom realen
Status. Bei Jalousien mit einstellbaren Lamellen, wird angenommen dass die Lamellen
komplett offen sind (0%), unabhangig vom realen Status.

Nach Busspannungswiederkehr behalt die Jalousie die Position, die sie vor dem Ausfall

innehatte (und die Lamellen auch).
Wird die Konfiguration tber Parameter gewahlt, so erscheint folgendes Fenster:

# ° 1.1.1 ACTinBOX Hybrid AD ———— - o |

| ALLGEMEIN Startkonfiguration
BLUSGANGE >

- FAN,

[des k.analz nach Resst] | Michts [unverdndert] b |

ARTUALISIERUNG:
[Senden der akt. Position nach Reset]

<<THERMOSTAT:S

‘ STATUS:
[

|Nein v|

Bild 3.17 Startkonfiguration Gber Parameter

Es stehen folgende Optionen zur Verfigung:

» Status: Ermdglicht die Definition der Position, welche die Jalousie nach
Busspannungwiederkehr oder Download einnnimmt. Es stehen folgende Zustande zur
Verfugung: Nichts (unverandert), Auf, Ab, oder Position (die Jalousie in eine bestimmte

Position fahren, und Lamellen in eine bestimmte Position stellen, welche durch die
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Parameter "Jalousieposition [%]" und "Lamellenposition [%]", die bei Wahl dieser Option

erscheinen, definiert werden).

» Aktualisierung: Wird diese Option gewahlt ("Ja"), so wird die aktuelle Position der
Jalousie bei der Initialisierung und nach Busspannungswiederkehr Uber das
entsprechende Kommunikationsobjekt auf den Bus gesendet. Es kann auf3erdem eine
Verzogerung fur dieses Senden definiert werden. Wird eine 0 gewahlt, so erfolgt das

Senden sofort.

Hinweis: Die aktuelle Position wird immer (ber das Objekt "[SX] Aktuelle Position"

gesendet
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3.3 EINGANGE

Wird im Eingangs-Parameter "Ja" gewahlt, erscheint im Menl auf der linken Seite der
Zugang zum Konfigurationsfenster mit folgendem Erscheinungsbild:

7111 ACTinRBOX Hybrid AD/ S - - =5

ALLGEM <<EINGANGE>>

<<EINGANGES

<<{THERMOSTAT > =
EINGANG 1 [Daakiivier -]
EINGANG 2 [Deaktiviert -
EINGAMG 3 [Deaktiviert -
EINGANG 4 [Deaktivier -
EINGANG 5 [Deakiiviert -
EINGANG 6 [Deakiiviert -

Bild 3.18 Konfigurationsfenster Eingange

Bei Wahl eines jeden dieser Eingange, erscheinen folgende Konfigurationsmdglichkeiten: Taster,
Schalter/Sensor , Temperatureingang (nur fir Eingang 5) und Bewegungsmelder (nur flr
Eingang 6).

All diese Konfigurationsmdglichkeiten werden in den folgenden Abschnitten im Detail erklart.

3.3.1 TASTER

8 1LLLACTInBOX Hybrich AD e S - - [

ALLGEMEIN - EINGANG 1 [Taster)
<<EINGANGE 3>

_ EINGANG 1 [Taster]
<< THERMOSTAT:>

KURZER TASTENDRUCK: [ Main |

LAMGER TASTEMDRUCK: [ Mein |

DALER DES TASTENDRUCKS: 5 =]
[Unterzch. kurz/lang) [ = 0.1 Sek.] =]

WERZOGERUNG (Kurzer Tastendrick]

{Sendan] [+ 0.1 Sek | 5 =
WERZOGERUNG [Langer Tastendiick) D =
[Senden] [= 0.1 Sek.] x|
SPERREN: [ Mzin -

Bild 3.19 Binareingang Taster

Im Standard-Konfigurationfenster (sehen Bild 3.19) kénnen die Parameter der am Eingang
des ACTInBOX Classic-Hybrid angeschlossenen Taster durch die Konfiguration der folgenden

Optionen angepasst werden:
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#  Kurzer Tastendruck: Erlaubt die Auswahl der Aktion die bei einem kurzen Tastendruck
auf den am Eingang des ACTinBOX Classic-Hybrid angeschlossenen Taster ausgefuhrt wird.

Es stehen folgende Optionen zur Verfiigung:
» Nein. Es wird keine Aktion ausgeftihrt.

» Senden von 0/1: Es erscheint ein neues Fenster in dem festgelegt werden kann (im
Feld "Verhalten") welcher Wert bei einem kurzen Tastendruck auf dem Bus gesendet

wird:

e "0" Ein 1-Bit Kommunikationsobjekt "[Ex] [Kurzer Tastendr.] 0" wird zum

Senden des entsprechenden Werts auf den Bus freigegeben.

« "1™ Ein 1-Bit Kommunikationsobjekt "[Ex] [Kurzer Tastendr.] 1" wird zum

Senden des entsprechenden Werts auf den Bus freigegeben.

» Schalten : Ein 1-Bit Kommunikationsobjekt "[Ex][Kurzer Tastendr.]Schalten" wird

zum Senden der Werte "0" und "1" auf den Bus freigegeben.

Das Senden des betreffenden Werts kann zyklisch durchgefihrt werden, d.h., es ist
maoglich im Feld "Zyklisches Senden" ein periodisches Senden auf dem KNX Bus zu

parametrisieren.

» Jalousiesteuerung: Diese Funktion erméglicht das Senden eines 1 Bit Objekts, zum
Zweck der Jalousie- oder Rolladensteuerung, auf den Bus. Im Feld "Verhalten" kann

festgelegt werden, welche Aktion bei einem kurzen Tastendruck ausgefihrt wird.

e Auf: Ein 1-Bit Kommunikationsobjekt “[Ex][Kurzer Tastendr.] Jalousie Auf", wird
zum Senden eines Befehls zum Hochfahren der Jalousie freigegeben (eine "0" wird

gesendet).

e Ab: Ein 1-Bit Kommunikationsobjekt “[Ex][Kurzer Tastendr.] Jalousie Ab", wird
zum Senden eines Befehls zum Herunterfahren der Jalousie freigegeben (eine "1"

wird gesendet).

* Umschalten Auf/Ab: Ein 1-Bit Kommunikationsobjekt “[Ex][Kurzer Tastendr.]
Jalousie auf/ab”, wird zum Senden eines Befehls zum Hoch- bzw. Herunterfahren der
Jalousie freigegeben (es wird abwechselnd eine "0" bzw. eine “1*“ gesendet). Diese

Option ermoglicht das Steuern einer Jalousie mit nur einem Eingang.
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»  Stopp/Schritt Auf:  Ein 1-Bit Kommunikationsobjekt "[Ex][Kurzer Tastendr.]
Jalousie Stopp/Schritt Auf' wird zum Senden eines Stopp-Befehls auf den Bus
freigegeben. Im Falle von Jalousien mit verstellbaren Lamellen kénnen sie mit
diesem Parameter bedient werden; die Lamellen bewegen sich einen Schritt nach

oben. In beiden Féllen, wird der Wert "0" auf den Bus gesendet.

e Stopp/Schritt Ab: Ein 1-Bit Kommunikationsobjekt "[EX][Kurzer Tastendr.]
Jalousie Stopp/Schritt Ab" wird zum Senden eines Stopp-Befehls auf den Bus
freigegeben. Im Falle von Jalousien mit verstellbaren Lamellen kénnen sie mit
diesem Parameter bedient werden; die Lamellen bewegen sich einen Schritt nach

unten. In beiden Fallen, wird der Wert "1" auf den Bus gesendet.

»  Stopp/Schritt Um: Ein 1-Bit Kommunikationsobjekt "[Ex][Kurzer Tastendr.]
Jalousie Stopp/Schritt Um" wird zum Senden eines Stopp-Befehls auf den Bus
freigegeben. Im Falle von Jalousien mit verstellbaren Lamellen kénnen sie mit
diesem Parameter bedient werden; die Lamellen bewegen sich einen Schritt nach
oben bzw. nach unten. In beiden Fallen, wird abwechselnd der Wert "0" bzw. “1"“auf

den Bus gesendet.

» Dimmen: Diese Funktion ermdglicht das Senden eines 1 bit und eines 4 bit Objekts
zur Steuerung eines Dimmers auf den Bus. Im Feld "Verhalten" wird festgelegt welche

der folgenden Aktion bei einem kurzen Tastendruck durchgefihrt wird.

e Einschalten : Ein 1-Bit Kommunikationsobjekt wird freigegeben "[EX][Kurzer
Tastendr.] Dimmer EIN", es wird ein Einschaltbefehl auf den Bus gesendet (senden

von "1").

e Ausschalten : Ein 1-Bit Kommunikationsobjekt wird freigegeben "[Ex][Kurzer
Tastendr.] Dimmer AUS", es wird ein Ausschaltbefehl auf den Bus gesendet (senden

von "0").

« Umschalten : Ein 1-Bit Kommunikationsobjekt wird freigegeben "[EX][Kurzer
Tastendr.] Dimmer EIN/AUS", es wird abwechselnd ein Einschalt-/bzw.

Ausschaltbefehl auf den Bus gesendet (senden von "1" und “0%).

e Heller: Ein 4-Bit Kommunikationsobjekt wird freigegeben "[Ex][Kurzer Tastendr.]
Heller", dieses ermdglicht die Helligkeit mit jeden kurzen Tastendruck zu erhéhen, je

nach parametrierter Schrittweite (siehe Tabelle 3.1). Die Intensitat fangt beim ersten
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kurzen Tastendruck an sich zu erhdhen, und stoppt erst wenn entweder die

Schrittweite erreicht ist, oder aber wieder ein kurzer Tastendruck erfolgt.

e Dunkler: Ein 4-Bit Kommunikationsobjekt wird freigegeben "[EX][Kurzer
Tastendr.]Dunkler”, dieses ermdglicht die Helligkeit mit jeden kurzen Tastendruck zu
reduzieren, je nach parametrierter Schrittweite (siehe Tabelle 3.1). Die Intensitét
fangt beim ersten kurzen Tastendruck an sich zu reduzieren, und stoppt erst wenn
entweder die Schrittweite erreicht ist, oder aber wieder ein kurzer Tastendruck

erfolgt.

e Heller und Dunkler : Ein 4-Bit Kommunikationsobjekt wird freigegeben
"[EX][Kurzer Tastendr.] Heller/Dunkler", dieses ermdglicht die Helligkeit mit jeden
kurzen Tastendruck zu erhéhen bzw. reduzieren, je nach parametrierter Schrittweite
(siehe Tabelle 3.1). Die Intensitat fangt beim ersten kurzen Tastendruck an sich zu
reduzieren, und stoppt erst wenn entweder die Schrittweite erreicht ist, oder aber
wieder ein kurzer Tastendruck erfolgt. Der folgende kurze Tastendruck, wird den
umgekehrten Vorgang auslésen (erhéhen/verringern) als der vorherige Tastendruck.

Der nachste Druck, stoppt die Regulierung, usw.

Hinweis: Wird eine der vorherigen Dimmoptionen gewahlt, so muss mit diesem
Parameter festgelegt werden, um welchen Wert der Dimmer die Beleuchtungsstéarke
bei jedem Schritt erhéht bzw. verringert. In der Tabelle 3.1 sind die zur Verfliigung

stehenden Schrittweiten aufgefuhrt.

Schrittweite Notwendige Tastendrtcke fir einen
kompletten Dimmzyklus (0-100%)
1) 100% 1
(1)
2) 50% 2
(2)
(3) 25% 4
4) 12,5% 8
(4)
(5) 6,25% 16
6) 3,1% 32
(
7) 1,5% 64
(1)

Tabelle 3.1 Schrittweiten

» Szenennebenstelle. Diese Funktion ermdglicht, zum Zweck der Szenensteuerung,
das Senden eines 1 Byte Objekts auf den Bus. Im Feld "Verhalten" kann die Aktion far

einen kurzen Tastendruck festgelegt werden.
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» Szene ausfuhren: Das 1-Byte Kommunikationsobjekt "[Ex][Kurzer Tastendr.]
Szene ausfuhren]" wird freigegeben , welches die Sendung eines Werts (zwischen 1

und 64) auf dem Bus ermd@glicht, wodurch die entsprechende Szene ausgefihrt wird.

e« Szene speichern: das 1-Byte Kommunikationsobjekt "[EX][Kurzer Tastendr.]
Szene Speichern” wird freigegeben , wodurch die aktuelle Szene gespeichert werden

kann.

# Langer Tastendruck: Ermoglicht die Wahl der Aktion die bei einem langen Tastendruck
auf den am Eingang des ACTinBOX Classic-Hybrid angeschlossenen Taster ausgefuhrt wird.

Die Konfigurationsoptionen sind die gleichen wie beim Kurzen Tastendruck.

# Tastendruck Dauer: Definiert die Mindestzeit (in Zehntelsekunden) die ein am
ACTInBOX Classic-Hybrid Eingang angeschlossener Taster gedrickt werden muss, damit der

Tastendruck als lang interpretiert wird.

¥  Verzogerung (kurzer Tastendruck): Es besteht die Mdglichkeit das mit dem kurzen
Tastendruck verkniupfte Objekt des Eingangs mit einer Zeitverzdégerung (in Zehntelsekunden)
auf den Bus zu senden, d.h. bei einem kurzen Tastendruck, wartet der ACTinBOX Classic-
Hybrid fur die parametrierte Zeitverzogerung bevor der entsprechende Wert auf den Bus
gesendet wird. Der Wert “0” in diesem Feld hat ein unmittelbares Senden (ohne

Zeitverzodgerung) zur Folge.

# Verzogerung (Langer Tastendruck): Es besteht die Mdglichkeit das mit dem langen
Tastendruck verknipfte Objekt des Eingangs mit einer Zeitverzogerung (in Zehntelsekunden)
auf den Bus zu senden, d.h. bei einem langen Tastendruck, wartet der ACTinBOX Classic-
Hybrid fur die parametrierte Zeitverzogerung bevor der entsprechende Wert auf den Bus
gesendet wird. Der Wert “0” in diesem Feld hat ein unmittelbares Senden (ohne

Zeitverzogerung) zur Folge.

#  Sperren: Wird "Ja" gewdahlt, so erscheint ein neues 1-bit Kommunikationsobjekt "[EXx]
Sperren” Uber welches der Eingang gesperrt bzw. entsperrt werden kann. Der Funktionsweise
dieses Parameters ist wie folgt: Wird eine "1" auf das Sperrobjekt gesendet, blockiert der
ACTInBOX Classic-Hybrid den Eingang, und jeglicher Tastendruck auf diesen wird ignoriert.
Wird eine “0" auf das Sperrobjekt gesendet, wird der Eingang freigegeben.

Die wahrend einer Sperrung durchgefihrten Aktionen/Tastendricke werden nicht

bertcksichtigt.
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3.3.2 SCHALTER/SENSOR

"# " 1.1.1 ACTInBOX Hybrid AD —— - (=]
ALLGEMEIN - EINGAMG 1 [Schalter/Sensor]
EIQ&NGE»
STEIGEMDE FLANKE [Nein -]
FALLENDE FLANKE: [ ein ~|

YERZOGERUNG 0"
[Telegr. senden) [ 0.1 sek.]

YERZOGERLING "'

[Telegr. senden) [ 0.7 sek.]
ZyKLISCHES SEMDEM "0"
[Sekunden] (O=ohhe zyklizches Senden)

Z¥ELISCHES SENDEN "1 0 r:
[Sekunden] (O=ohhe zyklisches Senden) ¥

1]
= :

0 <

SPERREN: [Mein -

Senden der Status [0 und 1) nach “Wieder-

kehr der Busspannung INein by |

Bild 3.20 Binareingang Schalter/Sensor

Wird ein Eingang als Schalter/Sensor konfiguriert, so muss im entsprechenden
Konfigurationsfenster (siehe Bild 3..4) festgelegt werden, welche Aktionen bei steigender bzw.

fallender Flanke ausgefuihrt werden sollen:
" Steigende Flanke: Ermdglicht die Bestimmung einer Aktion bei steigender Flanke:
» Nein: Es wird keine Aktion ausgefuhrt.

» 0: Es wird eine "0" Uber das 1-Bit Kommunikationsobjekt "[Ex] [Schalter/Sensor]

Flanke" auf den Bus gesendet.

» 1. Es wird eine "1" Uber das 1-Bit Kommunikationsobjekt "[EX] [Schalter/Sensor]

Flanke" auf den Bus gesendet.
» Umschalten 0/1: Es wird abwechselnd eine "0" oder "1" auf den Bus gesendet.

" Fallende Flanke: Ermdglicht die Bestimmung einer Aktion bei fallender Flanke. Nein, 0, 1

oder Umschalten.

#  Verzdgerung "0" : Ermdglicht die Bestimmung einer Zeit in Sekunden, um die das

Senden einer "0" nach Empfang des entsprechenden Befehls verzogert wird.

#  Verzogerung "1" : Ermdglicht die Bestimmung einer Zeit in Sekunden, um die das

Senden einer "1" nach Empfang des entsprechenden Befehls verzdgert wird.
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9  Zyklisches Senden "0":  Ermdglicht die Definition eines Sendezyklus fir den Wert "0", in
Sekunden. Eine 0 in diesem Parameter, deaktiviert das zyklische Senden. Wird der Wert “0”

gewahlt, so findet kein zyklisches Senden statt.

#  Zyklisches Senden "1":  Ermoglicht die Definition eines Sendezyklus fur den Wert "1", in
Sekunden. Eine 0 in diesem Parameter, deaktiviert das zyklische Senden. Wird der Wert “0”

gewahlt, so findet kein zyklisches Senden statt.

#  Sperren: Wird "Ja" gewdahlt, so erscheint ein neues 1-bit Kommunikationsobjekt "[EX]
Sperren” Uber welches der Eingang gesperrt bzw. entsperrt werden kann. Der Funktionsweise
dieses Parameters ist wie folgt: Wird eine "1" auf das Sperrobjekt gesendet, blockiert der
ACTInBOX Classic-Hybrid den Eingang, und jegliche Flanke wird ignoriert. (durch das Senden
einer "1" bzw. einer "0").

Wahrend der Eingang gesperrt ist, werden vom Bus empfangene Befehle ignoriert.

9 Senden des Status bei Wiederkehr der Busspannung: Durch Aktivierung dieser
Funktion wird der Statuswert des Eingangs nach Wiederkehr der Busspannung automatisch

nach der definierten Verzégerungszeit [0-255 Sekunden] auf den Bus gesendet.
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3.3.3 TEMPERATUREINGANG.

Hinweis: Diese Option ist nur fir Eingang 5 konfigurierbar.

Wird der Eingang als Temperaturfihler konfiguriert, werden im Topologiefenster die Objekte

"[E5] Isttemperatur" (2 Bytes) und "[E5] Fuhlerstorung" (1 Bit) angezeigt. Uber das erste Objekt

kann der mit dem am Eingang angeschlossenen Fihler gemessene Wert, und Uber das zweite

Objekt ein eventueller Fehler am Temperatureingang kommuniziert werden (im Falle einer Stérung

nimmt es den Wert "1" an).

Das Standard-Fenster des Temperaturfihlers ist in Bild 3.21. zu sehen.

# ' 111 ACTinBOX Hybrid AD —— -~ .

ALLGEMEIN - EINGANG 5 [Temperatureingang]
<<EINGAMGE>> _
| -Ell EEWEREEE| | KALIBRIERUNG des Temperaturfiiklers
<¢THERMOSTAT>» [+ 0.1%C]

o

ZrELUS zum Senden des Temperatunwerts 7
[ 10 zek. [O=deaktiviert]]
Senden bei Temperaturanderung 0

[ 01 °C [0=Dreaktiviert)

Sicherheitstemperaturiberyachung [ Mein -

Bild 3.21 Eingang 5: Temperatureingang.

In diesem kdnnen folgende Parameter konfiguriert werden:

ZENNiIO AVANCE Y TECNOLOGIA

& Kalibrierung des Temperaturfuhlers: Mit Hilfe dieses Parameters kann eine eventuelle
Abweichung des Temperaturwerts, welche z.B. durch den Einbauort des Fuhlers verursacht

wird, ausgeglichen werden.

#  Zyklus zum Senden des Temperaturwerts: Ermdoglicht die Bestimmung eines
Sendezyklus (in  Dekasekunden) mit dem der Temperaturwert Uber das
Kommunikationsobjekt "[E5] Isttemperatur" auf den Bus gesendet wird. Eine O in diesem

Parameter, deaktiviert das zyklische Senden.

# Senden bei Temperaturanderung: Der Temperaturwert wird auf den Bus gesendet
sobald dieser eine positive oder negative Anderung, um den in diesem Parameter

angegebenen Temperaturwert erfahrt. Eine 0 in diesem Parameter, deaktiviert das Senden.

"  Sicherheitstemperaturbegrenzung: Es kann die Schutzfunktion gegen Uberhitzung,
Unterkihlung oder beide aktiviert werden. Je nach aktivierter Funktion werden ein oder zwei

1-Bit Kommunikationsobjekt freigegeben: "[E5] Uberhitzung" und "[E5] Unterkiihlung”, welche
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durch den Wert "1" angeben ob die betreffende Temperatur Uber-/bzw. unterschritten wird. Es

muss sowohl die Uberhitzungs- bzw. Unterkiihlungstemperatur (in °C), wie auch die

Hysterese (in Zehntelgraden) definiert werden.

3.3.4 BEWEGUNGSMELDER

Im ACTIinBOX Classic-Hybrid ist es mdglich Eingang 6, sowohl als Binareingang wie auch

fur einen Bewegungsmelder zu konfigurieren, mit der Mdoglichkeit bis zu 2 Detektionskanale

freizugeben.

®° 1.1.1 ACTinBOX Hybrid AD

e — W - -

ALLGEMEIN
<<EINGANGE:>

-EINGANG 6 [B:
<<THERMOSTAT >

- EINGANG 6 [Bewegungsmelder]

Senden des Helligkeitzwerts
KaMAL 1

KaNAL 2

| Nicht senden

[Nein

[Nein

Bild 3.22 Eingang 6: Bewegungsmelder

Nach der Freigabe eines der verfigbaren Kandle erscheint folgendes Konfigurationsfenster.

11111 ACTINBOX Hybrid AD s S S S

)

ALLGEMEIM
<<EINGANGE>>

KANAL 1
<<THERMOSTAT»>
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KANAL 1

-EINGAMG B [Bewegungsmelder]

FREIGEBEN/SPERREN
DALIER DER ERKENNUNG [< 1 Sek]
Helligk. nach KEIME ERE. zuricksetzen
TOTZEIT [ 1 Sek)
ERKEMMUNG
Gesendeter \Wert
Senden des Status

Werzogerung [« 1 Sek.]

Helligkeitsabhangig
[nur unterhalb der Schwelle aktiv]

Schwelwert [0- 100]

. KEIME ERKEENMUMNG bei
Uberzchreitung

KEINE ERKEMMUNG
Gesendeter Wert
Senden des Status

Werzogerung [+ 1 Sek.)

[ Immer aktiviert

10

[Nein

l 1 [eingezchaltet]

[ Einmalig

]

[Ja

50

[Nsin

| 0 [auzgeschaltet)

| Einmalig:

0

Bild 3.23 Konfiguration eines Kanals
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Fur weitere Information in Bezug auf die Verwendung dieser bzw. deren Konfiguration, bitte das

Dokument “Bewegungsmelder” konsultieren, welches auf unserer Webseite http://www.zennio.com

verfugbar ist.

3.4 LOGIKFUNKTIONEN

Diese Sektion des ACTINnBOX Classic-Hybrid ermoglicht die Realisierung binarer
Logikoperation mit Objektwerten, und stellt Kommunikationsobjekte zum Senden der Resultate. zur

Verfugung.

Es kdnnen, unabhangig voneinander, bis zu 5 verschiedene Logikfunktionen  benutzt, und fir
jede dieser, bis zu 4 Operationen durchgefuhrt werden. Um die Logikfunktion benutzen zu kdénnen,
muissen diese im folgenden Fenster, durch Wahl eines "Ja" im entsprechenden Feld des

allgemeinen Parameterfensters des ACTInBOX Classic-Hybrid freigegeben werden.

& 1.1.1 ACTinBOX Hybrid AD —— - - [

| ALLGEMEIN <<LOGIKFUNETIONEN>>

BENUTZTE LOGIKFUMNKTIONEN:

- FUNKTION 1 [ Deskiiviet -
- FUNKTION 2 [Deakiiviet -
-FUNKTION 3 [Deaktiviert -
-FUNKTION 4 | Deakivier -
- FUNKTION 5 | Deakiiviet -

ANZAHL DER EINGAMGSOBJERTE:
[fiir die Logikfunktionen)

-1 bit 0
-1 byte o
- 2 bute 0

Bild 3.24 Fenster der Logikfunktionen

Fur weitere Information in Bezug auf die Verwendung der Logikfunktionen bzw. deren Konfiguration
in der ETS, bitte das Dokument “Logikfunktionen X5 ” konsultieren, welches auf unserer Webseite

http://www.zennio.com zu finden ist.
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3.5 THERMOSTAT

Es besteht die Mdglichkeit ein Raumthermostat mit Building-Funktionalitat freizugeben und

konfigurieren.

1 111 ACTinBOX Hybrid AD /S T e S —

ALLGEMEIN
<<THERMOSTAT >

- Thermostat 1

S hniientat
Solkemperatur
Heizen

Thermostatfunktion
R eferenztemperatur

Thermostat immer eingeschaltet?

Init. Status [n.Busspannungswiederk.)

Automatizches Einschalten bei Emplang
eines Betriebzartentelagramms?

Senden d.Statug n Busspannungswiederk,

Bild 3.25 Thermostatko

[ Mur Heizen

[ Temperaturwert 1

[Mein

I Letzter Zustand

[ Deaktiviert

INein

nfiguration

Fur weitere Information in Bezug auf die Funktionsweise des Zennio-Thermostats, bzw. dessen

Konfiguration in der ETS, bitte das Dokument “Thermostat Building Zennio

Webseite http://www.zennio.com zu finden ist, konsultieren.
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ANHANG |. PRAZISE LAMELLENSTEUERUNG

Mit den Zennio-Aktoren kann die Bewegung von folgenden motorischen Antrieben gesteuert

werden:
# Rolladen/Markise
& Jalousie mit Lamellenverstellung
Je nach Jalousietyp, wird im Applikationsprogramm die eine oder die andere Optionen konfiguriert.

Im diesen Abschnitt, werden die verschiedenen, mit der Steuerung der Jalousien verbundenen

Parameter behandelt.

Es ist wichtig die folgenden verschiedenen Kriterien, die fur die Positionierung der Jalousien vom

Aktor benutzt werden, zu kennen:

9 Die Jalousie befindet sich in der Position "oben" (Position 0%) wenn sie komplett
geodffnet ist.

9 Die Jalousie befindet sich in der Position "unten" (Position 100%) wenn sie komplett
geschlossen ist.

Und die Kriterien fur Lamellenpositionierung:

& Die Lamellen befinden sich in Position "oben" bzw. im getffneten Zustand (Position 0%)
wenn sie sich in einer Position befinden, in der es nur die Mdglichkeit gibt nach unten zu

drehen.

# Die Lamellen befinden sich in Position "unten" bzw. im geschlossenen Zustand (Position
100%) wenn sie sich in einer Position befinden, in der es nur die Mdglichkeit gibt nach oben

zu drehen.

Im Bild 4.1 wird ein Schema der Positionen, welche die Lamellen einer Jalousie annehmen kénnen,

dargestellt.

Es muss beachtet werden, dass der Jalousieaktor die Jalousieantriebe ohne Rickmeldung dieser
steuert, und dass die Lamellen Uber einen, mit der Jalousiebewegung verbunden Mechanismus
bewegt werden, d.h. dass eine Lamellen- Bewegung auch immer eine leichte Anderung der
Jalousieposition zur Folge hat
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— o

Lamellen kénnen nur

0%

nach unten drehen

DN

Lamellen  kdnnen
nach oben drehen

)

Lamellen  Kdnnen
nach unten drehen

100%

Lamellen kénnen nur
nach oben drehen

)

Bild 4.1 Lamellenposition "oben" und "unten”

Anhand der folgenden Darstellung des Konfigurationsfensters eines Jalousiekanals wird die

Lamellensteuerung im Detail erklart.

. - |
i 111 ACTinBOX Hybrid AD (s S S - - s
ALLGEMEIN - KANAL A
<< ASGANGE
-KAMAL & , - &
<<THERMOSTAT>> Tk oot 57
ZEITENM: |
- Fahrzeit der Jalousie 150’
[Eehntelzekunden]
- Zeit | eine kompl. Lamellenumdrehung '20 =
[Eehntelzekunden] x
- Zeit fir Lamellenschiitt [Zehntelsekunden] 2 = |2
- Zeit fur Umnkehrpause 5 l
[« 0.1 Sek]
- Unterschiediche Fahbrzeit Suf? | Hein b |
- Zusdtzliche Fahrzeit | K v‘

[oben oder unten]

SPEZIFISCH FOR JALOUSIEN MIT LAMELLEN |

- Lamellenpasition hach Fahrtende der [N = v‘ =
Jalousie beibehalten? Bl

- Lamellenposition in unt. Endlage [%] 100

Bild 4.2 Konfigurationsfenster fir Jalousien mit Lamellen.

Wie im Bild 4.2 zu erkennen, sind fur dieser Jalousietyp verschiedene Zeiten parametrierbar. Auf
der einen Seite befinden sich die auf die Fahrt der Jalousie bezogenen Parameter: Fahrzeit, Zeit
fur Umkehrpause , Unterschiedliche Fahrzeit auf? und Zusatzliche Fahrzeit nach erreichen

der Endposition . Diese wurden im Abschnitt 3.2.2 dieses Handbuch erklart.
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AulRerdem erscheinen folgende, auf die Lamellenbewegung bezogenen Parameter:

o Zeit fur eine komplette Lamellendrehung : Zeit, in Zehntelsekunden, in der eine
komplette Lamellendrehung durchgefuhrt wird, d.h., Zeit die noétig ist damit sich die
Lamellenposition von 0% (komplett "oben") auf 100% (komplett "unten”) , bzw. umgekehrt
andert. Diese Zeit wird "manuell" gemessen und in diesem Feld eingetragen.

o Zeit fur einen Lamellenschritt : Zeit, in Zehntelsekunden, wahrend der ein
Lamellenschritt bei Empfang eines Befehls Schritt Auf oder Schritt Ab Uber das Objekt ("[CX]
Stopp/Schritt"), bei gestoppter Jalousie, durchgefiihrt wird. Mit diesen Schrittbefehlen wird die
Lamellenposition stufenweise geandert (%), wodurch, z.B. Blendwirkungen bei Anderungen

des Sonnenstandes vermieden werden kdnnen.

Hinweis: Die Zeiten fur Lamellenbewegung mussen geringer sein als die konfigurierten fur die

komplette Jalousiefahrt (typische Konfiguration).

Zusatzlich zur Konfiguration dieser Zeiten, missen auch folgende, fur Jalousien mit Lamellen

spezifische Optionen, konfiguriert werden:

9 Lamellenposition nach Jalousiefahrt beibehalten? : Mit dieser Option kann bestimmt
werden, ob die Lamellen nach Erreichen der gewinschten Jalousieposition die Position

beibehalten oder nicht.

v’ Beispiel:

Es wird angenommen, dass der Parameter "Lamellenposition nach Jalousiefahrt beibehalten?"
freigegeben ist. Die Anfangsposition der Lamellen betragt 50% und die Endposition 0% (oben).
Wird der Befehl Jalousie herunterfahren gesendet, so fangt diese an sich abwarts zu bewegen,
genau wie die Lamellen, bis die Position 100% erreicht wird. An dieser Stelle, hat die Jalousie
ihre Bewegung abgeschlossen. Zu diesen Zeitpunkt, wird die Lamellenposition korrigiert, damit
die vorherige Position wiedererlangt wird (in diesem Fall 50%). Dadurch fahrt die Jalousie leicht

aufwarts, bis die Lamellen die korrekte Position erlangt haben.

Wirde der Parameter "Lamellenposition nach Jalousiefahrt beibehalten?" nicht freigegeben, so
wirden die Lamellen beim Erlangen der Jalousieposition von 100% (unten), die Position

beibehalten die sie nach der Abwartsbewegung der Jalousie erreicht hatten.
9 Lamellenposition in unt. Endlage [%] : Ermdglicht die Definition der Lamellenposition (in

Prozent), wenn die Jalousie "unten" oder geschlossen ist (d.h. wenn die Position 100% ist).
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Das heisst, dass bei erreichter unterer Jalousieposition 100% die Lamellen die in diesem

Parameter eingestellte Position einnehmen.

Ferner muss der Parameter "Spezifische Position fir Lamellen " innerhalb jeder freigegebenen
Funktionen der einzelnen Jalousiekanéle, in denen konkrete Lamellenpositionen parametriert

werden sollen, definiert werden. Diese Funktionen sind:

> Szenen. Verhalten: Bestimmte Position. Die Prozentwerte fir die Jalousien- und

Lamellenpositionen kdnnen unabhangig voneinander konfiguriert werden.
» Alarme. Verhalten: Bestimmte Position. Siehe oben.

» Direkte Positionierung.  Konfiguration der Positionen 1 und/oder 2 (je nach

parametrierter Anzahl), der Jalousien und Lamellen, unabhangig voneinander in Prozent.

» Startkonfiguration.  Status: Bestimmte Position. Die Prozentwerte fur die Jalousien-

und Lamellenpositionen kénnen unabhéngig voneinander konfiguriert werden.

Fur detaillierte Information Uber Konfiguration und Optionen der verschiedene Funktionen flr

jeden Jalousiekanal, bitte den Abschnitt 3.2.2 dieses Dokuments konsultieren.
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ANHANG II. KOMMUNIKATIONSOBJEKTE

NUMMER LANGE EING/AUSG| FLAGS WERTE
ABSCHNITT / BESCHREIBUNG
BEREICH DEFAULT RESET
0-63 (aufrufen)
0 1 byte E/A S 128-191 Indifferent Indifferent Szenen (Ausgange)
(speichern) Szenen aufrufen und speichern
ALLGEMEIN
0-63 (aufrufen)
1 1 byte E/A S 128-191 Indifferent Indifferent Szenen (Jalousien)
(speichern) Szenen aufrufen und speichern
[LF] Data (1bit) 1 Eingangsobjekt Data 1 bit (0/1)
2-33 1 bit E S 0/1 0 Vorherig
[LF] Data (1bit) 32 Eingangsobjekt Data (01)
[LF] Data (1byte) 1 Eingangsobjekt Data 1 Byte (0-255)
34-49 1 byte E S 0-255 0 Vorherig
[LF] Data (1byte) 16 Eingangsobjekt Data 1 Byte (0-255)
[LF] Data (2byte) 1 Eingangsobjekt Data 2 Byte (0-FFFF)
COElLGENAIION S 50-65 2 byte E S 0-FFFF 0 Vorherig
[LF] Data (2byte) 16 Eingangsobjekt Data 2 Byte (0-FFFF)
[LF] ERGEBNIS Funktion 1 (1 bit): 1-bit Ergebnis der Funktion 1
66-75 1 bit A LU 0/1 0 Vorherig
[LF] ERGEBNIS Funktion 10 (1 bit): 1-bit Ergebnis der Funktion 10
[LF] ERGEBNIS Funktion 1 (1 byte): 1-Byte Ergebnis der Funktion 1
76-85 1 byte A LU 0-255 0 Vorherig
[LF] ERGEBNIS Funktion 10 (1 byte): 1-Byte Ergebnis der Funktion 10
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ABSCHNITT NUMMER LANGE EING/AUSG| FLAGS WERTE BESCHREIBUNG

BEREICH DEFAULT

[LF] ERGEBNIS Funktion 1 (2 byte): 2-Byte Ganzahl-Ergebnis der Funktion 1
0-FFFF 0 Vorherig
[LF] ERGEBNIS Funktion 10 (2 byte): | 5 gyte Ganzahl-Ergebnis der Funktion 10
LOGIKFUNKTIONEN .
86-95 2 byte A LU
[LF] ERGEBNIS Funktion 1 (2 byte): 2-Byte Fliesskomma-Ergebnis der Funktion 1
0°C-120°C 25°C Vorherig
[LF] ERGEBNIS Funktion 10 (2 byte): 2-Byte Fliesskomma-Ergebnis der Funktion
10
N.O. [0=Kontakt 6ffn.;1=schliessen]
96-101 1 bit E S 0/1 Indifferent Indifferent [SX] EIN/AUS
N.C. [0=Kontakt schl.;1=6ffnen]
. . Nach Nach
- L X :
102-107 1 bit A Y oL Parametern Parametern [SX] Status 0=Ausg. AUS;1=Ausg.EIN
108-113 1 bit E S 0/1 0 Vorherig [SX] Sperren: 1=Sperren;0=Freigeben
114-119 1 bit E S 0/1 Indifferent Indifferent [SX] Zeitfunktion: 0=Zeitf. AUS;1=Zeitf.EIN
INDIVIDUELLE
AUSGANGE :
120-125 1 bit E S 0/1 Indifferent Indifferent [SX] Blinken 1=Blinken;0=Ende Blinken
1=Alarm;0=Kein Alarm
126-131 1 bit E s o1 Nach Vorherig | [SX] Alarm
Parametern
0O=Alarm;1=Kein Alarm
138-143 1 bit E S 0/1 Indifferent Indifferent [SX] Verriegelung Alarm=0+Verr.=1->Ende Alarm
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A WERTE
ABSCHNITT NUMMER LANGE EING/AUSG| FLAGS BESCHREIBUNG

BEREICH DEFAULT

1=Alarm;0=Kein Alarm
96-101 1 bit E s on Nach Vorherig | [CX] Alarm
(gerade) Parametern
O=Alarm;1=Kein Alarm
1=Alarm;0=Kein Alarm
96-101 1 bit E s o1 Nach Vorherig | [CX] Alarm 2
(ungerade ) Parametern
O=Alarm;1=Kein Alarm
108-113 . .
i i i X] P h
(gerade) 1 bit E S 0/1 Indifferent Indifferent [CX] Position speichern 1=Position speichern:0=Nichts
108-113 1 bit E S 0/1 Indifferent Indifferent [CX] Position 2 speichern

(ungerade ) P 1=Position 2 speichern;0=Nichts
114-119 1 bit E S 0/1 Indifferent Indifferent [CX] Jalousie Auf/Ab
(gerade) 0=Jalousie Auf;1=Ab
114-119 . . . .

X]1 B
) (ungerade ) 1 bit E S 0/1 Indifferent Indifferent [CX] Invertierte Bewegung 0=Jalousie Ab:1=Auf
JALOUSIEKANALE 120-125
(gerade) 1 bit E S 0/1 Indifferent Indifferent [CX] Direkte Positionierung 1=Position anfahren:0=Nichts
120-125 1 bit E S 0/1 Indifferent Indifferent [CX] Direkte Positionierung 2
(ungerade ) 9 1=Position 2 anfahren;0=Nichts
- [CX] Stopp/Schritt: 0=Stopp/Schritt auf; 1=Stopp/Schritt ab
126-131 1 bit E S 0/1 Indifferent Indifferent P P
(gerade) [CX] Stoppen: 0 0.1=Jal.stoppen
126-131 ) -
X .

(ungerade ) 1 bit E S 0/1 0 Vorherig [CX] Sperren 1=Sperren:0=Freigeben
132-134 1 byte A LU 0-255 0 Berechnen [CX] Aktuelle Lammellenposition 0=0%=0Oben:255=100%=Unten
135-137 1 byte E S 0-255 0 Vorherig [CX] Gewiinschte Lamellenposition 0=Offen:255=Geschlossen
144-146 1 byte E S 0-255 Indifferent Indifferent [CX] Aktuelle Jalousieposition 0=0%=0ben:255=100%=Unten
147-149 1 byte E S 0-255 0 Vorherig [CX] Gewlinschte Jalousieposition 0=0%=0ben:255=100%=Unten
150-152 1 bit E S 0/1 Indifferent Indifferent [CX] Verriegelung Alarm=0+Verr.=1->Ende Alarm
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ABSCHNITT

RESET

NUMMER

153

LANGE

1 bit

BEREICH

WERTE

DEFAULT

RESET

Reset 0

BESCHREIBUNG

Busspannungswiederkehr ->Sendet 0

154

1 bit

Reset 1

Busspannungswiederkehr ->Sendet 1
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