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Actor conm simple con entradas bin,

Actuador
emp
N.° de articulo: 6151/11 U-500
Ruta de blisqueda ETS:  Salidas / Salida binaria, simple
Versién: Rev.01 | 3.2012

Descripcién funcional:

El actuador de conmutacion recibe telegramas de los sensores a través del Instabus conmutando, con su
contacto de relé, a los receptores eléctricos.

Adicionalmente, el aparato dispone de dos entradas auxiliares que, en funcién de la parametrizacién, pueden
actuar directamente sobre la salida de conmutacién (manejo in situ de la salida de conmutacion a través de la
entrada 1) o, alternativamente, también pueden actuar sobre el Instabus como entradas binarias. Los contactos,
libres de potencial, del interruptor o tecla que estén conectados son reconocidos en el actuador de conmutacion
mediante un potencial de referencia comin. Como entrada binaria, se pueden enviar telegramas para la
conmutacion o regulacién de luz, para el control de persianas o para aplicaciones con transmisores de valores
(transmisores de valores de regulacidn de luz, mecanismos auxiliares de escenas de iluminacién). jNo se
permite la conexion de sefales de 230 V ni de otras tensiones externas en las entradas auxiliares!

El actuador de conmutacioén es alimentado por el Instabus, por lo que no requiere alimentacion externa adicional.

Representacion: Dimensiones: Elementos de mando:
a: 53 mm A Conductores de conexién de baja
tensioén
Altura (H):28 mm .
= ) rojo: bus (+)

EiB- 1 BK

negro: bus (-)

verde: entrada auxiliar 1

blanco: potencial de referencia (com)
a: 7mm amarillo: entrada auxiliar 2

marrén: potencial de referencia (com)

JNRCH Abertura para el dosel

com |WH

de la tapa:

B Conductores de conexién de la carga
2 xmarrén: Ly L'(salidade
conmutacion)

C: Tecla/LED de programacion (rojo)

Datos técnicos

Medio: TP1
Modo de puesta en marcha: Modo S
Grado de proteccion: IP 20
Clase de proteccién: [
Marcas de conformidad: KNX / EIB
Temperatura ambiente: de -5 °C hasta +45 °C
Temperatura de almacenamiento y de -25 °C hasta +70 °C (el almacenamiento por encima de los +45 °C
transporte: reduce la vida util)
Posicién de montaje: cualquiera
Distancia minima de separacion: ninguna
Tipo de fijacion: p. ej. colocar en cajas de empotrar profundas (& 60 mm x 60 mm)
Alimentacion Instabus EIB
Conductor: YY 6 x 0,6 mm; rojo: Bus (+) / negro: Bus (-)
Tension: 21-32V CC MBTS
Potencia absorbida: tipica 150 mwW
Conexién: aprox. 33 cm preconfeccionado, conexion por bornes (0,6 — 0,8 mm).

Alimentacion externa

Descripcion de hardware
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Comportamiento en caso de fallo de

la tensiéon de bus:

Comportamiento al regresar la

tension de bus:

Salidas: Dependientes de la parametrizacion

(véase "Descripcién de parametros")

Entradas: Sin reaccion

Salidas: Dependientes de la parametrizacion
(véase "Descripcién de parametros")

Entradas: Dependientes de la parametrizacién

(véase "Descripcion de parametros")

Entrada:
Cantidad:

Conductor:

Longitud del cable:

Tensién de exploracion:

Resistencia en bucle:

2 (dependientes de la parametrizacion bien como entradas auxiliares
para el manejo in situ del actuador o como entradas binarias
independientes con actuacién sobre el bus)

YY 6 x 0,6 mm

verde: entrada auxiliar 1

blanco: potencial de referencia comun (com)

amarillo: entrada auxiliar 2

marrén: potencial de referencia comudn (com)

aprox. 33 cm preconfeccionado, prolongable hasta 5 m como max.

aprox. — 19 V CC en contra de "com"; sefial continua

max. 2 kOhm para un reconocimiento seguro de la sefial "1" (flanco

ascendente)

Salida:
Cantidad:
Conductor:
Longitud del cable:
Tipo de interruptor:

Tension de conmutacion:
Corriente max. nominal de

conmutacion:

Corriente méax. de conexion:
Potencias de conmutacion:

1

2 x HO5 V-K 2,5 mm2 con fundas terminales para cables

aprox. 20 cm preconfeccionado

normalmente abierto, contacto de relé libre de potencial (contacto L),
biestable

230V CA; 50/60 Hz

16 A

400 A, 20 ms
Bombillas incandescentes: 2.500 W (para 100.000 ciclos de
conmutacion)
Lamparas halégenas HV: 2.200 W (para 100.000 ciclos de
conmutacion)
Lamparas hal6genas NV
Reactancias inductivas:  1.000 VA
Reactancias electrénicas: 1.000 W
Carga capacitiva: 230 V CA, 10 A de corriente nominal, max. 105 puF

Esquema de conexiones:

Conexion de la carga:

L1

Asignacion de bornes:

Elg+{RE
EIB- [BK

.. 1 1GN

Prog. com [ WH

2 IYE
com /BN

.
KNX
ElIF

*

LU

L2
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Esquema de conexiones: Asignacion de bornes:
Conexién del bus y conexiéon de los mecanismos auxiliares:

EIB | KNX

\I oo cont

L

Ueom™ aprox. -19V

Enfrada 1

F

Enfrada 2

Se debe garantizar una distancia de, al menos, 4 mm entre los conductores de muy baja tension (bus y
entradas auxiliares) y los conductores de carga (230 V) (ver fig. A).

Se recomienda instalar el actuador de conmutacion en dos cajas de empotrar unidas entre si (ver fig. B).
Ademas de la conexién del bus y de los mecanismos auxiliares, la caja (A) podria también alojar, por ejemplo,
un interruptor conectado en serie (C). La otra caja (B) alojaria el actuador de conmutador y los bornes de

230 V. El cable de conexién de 6 polos (D) se pasa a través de la unién entre las cajas.

A El potencial 'COM' no se debe interconectar con otros potenciales externos, asi como tampoco con otras
conexiones 'COM' de otros actuadores empotrados.

230V

min. 4 mm

Bus;"ComM,Z(

Fig. A

Fig. B

Observaciones sobre el hardware

. .& iEn ninglin caso se deben conectar en las entradas auxiliares la tension de red (230 V) ni cualquier otra
tensién externa! Si se conecta una tensién externa, se pone en riesgo la seguridad eléctrica de todo el sistema
KNX/EIB (MBTS / sin separacién galvanica).

Se pueden causar dafos personales y se pueden dafiar equipos y dispositivos.

e Durante la instalacién, se debe prestar atencién a que el aislamiento entre la tensién de red y el bus o los
mecanismos auxiliares sea suficiente. Se debe mantener una distancia minima de 4 mm entre los conductores
del bus/mecanismos auxiliares y los conductores de la tension de red.

¢ Los hilos no utilizados del cable de conexion de 6 polos se deben aislar entre si y contra las tensiones
externas.

e Para evitar interferencias electromagnéticas, los conductores de las entradas no se deben tender en paralelo
con los conductores de la tension de red.

¢ iNo se debera conectar ningln otro conductor externo en el actuador de conmutacion!

Descripcion de hardware
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Descripcién del software

1

Ruta de busqueda ETS: Simbolo ETS:
Salidas / Salida binaria, simple —l|—
1
Tipo PEI | 00 ex | 0 pec | No se utiliza adaptador
Aplicaciones:
N.° | Descripcién breve: Nombre: Version:
Conmutacion de 1 canal con funciones de temporizacion, Conmutar/1.1 1.1

notificacién de respuesta y funciones adicionales.
Adicionalmente dos entradas auxiliares.

Descripcion del Software
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Aplicacién: 1. Conmutar UP 207201

Ejecutable a partir de la version 1.2

de pantallas:

Cantidad de direcciones (max.): 26 Gestion dindmica de tablas Si No [
Cantidad de asignaciones (max): 27 Longitud maxima de tabla 53

Objetos de comunicacion; 9

Objetos para las entradas binarias (entradas auxiliares), en el caso en que actien sobre el bus:

Funcién: sin funcién (para las 2 entradas ?)

iNo hay mas objetos de entrada!

Funcién: "Conmutar" (para las 2 entradas ?)

Objeto Funcioén Nombre Tipo Marca
I:L-I 2 -3 | Objeto de conmutacion X.1 Entrada 1 — Entrada 2 1 Bit C,W, T, (R)
(X = 1 hasta 2) !
I:L-I 10 - 11 | Objeto conmutacion X.2 (X =1 |Entrada 1 — Entrada 2 1 Bit C,W, T, (R)
hasta 2) !
Funcién: "Regular luz" (para las 2 entradas 2)
Objeto Funcién Nombre Tipo Marca
Od 2-3 |Conmutar Entrada 1 — Entrada 2 1 Bit C,W, T, (R)
O | 10-11|Regular luz Entrada 1 — Entrada 2 4 Bit C,T,(R)*
Funcién: "Persiana” (para las 2 entradas ?)
Objeto Funcién Nombre Tipo Marca
O | 2-3 |Operacion corta duracion Entrada 1 — Entrada 2 1 Bit C,T,(R)’
0| 10-11|Operacion larga duracion Entrada 1 — Entrada 2 1 Bit C.T.(R)'
Funcién: "Transmisor de valores” (funcién: transmisor de valores de regulacion de luz para las 2 entradas %)
Objeto Funcion Nombre Tipo Marca
O| 2-3 |valor Entrada 1 — Entrada 2 1 Byte C,T,(R)?

Funcion: "Transmisor de valores" (funcién: mecanismo auxiliar de escenas de iluminacion con/sin funcién de
memoria para las 2 entradas °)

Objeto Funcioén Nombre Tipo Marca
| | 2 -3 | Mec. aux. escenas iluminacién |Entrada 1 — Entrada 2 1 Byte C,T,(R)*
Funcién: Bloquear (para las 2 entradas )

Objeto Funcién Nombre Tipo Marca
O 18-19|Bloquear Entrada 1 — Entrada 2 1 Bit c,wW,(R)*

1.

(jactivar la marca R!).

Con los objetos identificados con (R) se puede leer el estado actual de los objetos

Las funciones "Sin funcién", "Conmutacién”, "Regulacion de luz", "Persiana" y "Transmisor de valores" se

pueden seleccionar por entrada. En consecuencia, también se modificaran los nombres de los objetos de
comunicacion y la tabla de objetos (estructura dindmica de objetos).

bloqueo.

Si las entradas estan parametrizadas con la funcién "Sin funcién”, no es posible realizar ninguna funcién de

Descripcion del Software
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Objetos para las salidas:

Funcién: salida

Objeto Funcioén Nombre Tipo Marca
O 0 |Conmutar Salida 1 1 Bit C,W, (R)*
Funcién: Funcion adicional para salidas = "Objeto de funcién légica"
Objeto Funcién Nombre Tipo Marca
Od 8 |Funcion légica Salida 1 1 Bit C,W, (R)*
Funcién: Funcion adicional para salidas = "Objeto de bloqueo"
Objeto Funcién Nombre Tipo Marca
O 8 |Bloquear Salida 1 1 Bit C,W, (R)*
Funcion: Funcién adicional para salidas = "Objeto de posicién forzada"
Objeto Funcion Nombre Tipo Marca
O 8 |Posicién forzada Salida 1 2 Bit C,W, (R)*
Funcion: Respuesta de notificacion para las salidas
Objeto Funcioén Nombre Tipo Marca
] | 16 | Respuesta de notificacion Salida 1 1 Bit C,T,(R)?!
- Con los objetos identificados con (R) se puede leer el estado actual de los objetos
(jactivar la marca R!).
Descripcién de objetos
Objetos para las entradas binarias (entradas auxiliares):
Od 2-3 Objeto de 1 bit para el envio de telegramas de conmutacion (ON, OFF)
Objeto conmutacion X (1. objeto de conmutacion)
A
Od 10-11 Objeto de 1 bit para el envio de telegramas de conmutacion (ON, OFF)
Objeto conmutacion X (2. objeto de conmutacion)
2:
Od 2-3 Conmutar: Objeto de 1 bit para el envio de telegramas de conmutacion (ON, OFF)
para la funcién de regulacion de la iluminacion
O] 10-11 Regular luz: Objeto de 4 bits para la variacion relativa de la luminosidad entre 0 y
100%
ol 2-3 Operacion corta Objeto de 1 bit para la operacion de corta duracién de una persiana
duracion:
O] 10-11 Objeto larga duracion: Objeto de 1 bit para la operacion de larga duracién de una persiana
ol 2-3 Valor: Objeto de 1 byte para el envio de telegramas de valores (0 - 255)
ol 2-3 Mec. aux. escenas Objeto de 1 byte para activar o memorizar escenas de luz (1 - 64)
iluminacion:
O 18-19 Bloquear: Objeto de 1 bit para bloquear entradas binarias individuales

(polaridad parametrizable)

Objetos para la salida:

Od O Conmutar: Objeto de 1 hit para el control de la salida
Od 8 Funcion logica: Objeto de 1 hit control de funcién légica de la salida
(ON: entrada de funcién logica "1" / OFF: entrada de funcion Iégica "0")
Od 8 Bloquear: Objeto de 1 Bit para bloquear la salida
(polaridad parametrizable)
Od 8 Posicién forzada: Objeto de 2 hit para el control forzado preferencial de la salida
ol 16 Respuesta de Objeto de 1 bit para la respuesta de notificacién del estado de
notificacion: conmutacion de la salida

(Respuesta de notificacion inversible)

Descripcion del Software
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Funciones
Entradas:

Generalidades
(Se puede parametrizar el modo de actuacién de las entradas:
- Actuacion, solo como entradas auxiliares, directo sobre la salida de conmutacion
(Entrada 1 (Salida / Entrada 2 (sin actuacion) (corresponde al estado por defecto de suministro)
- Actuacion por separado sobre el bus, como entradas binarias generales

En el caso del modo de actuacién como entradas binarias sobre el bus:

e Libre asignacion de las funciones Conmutar, Regular luz, Persiana y Transmisor de valores a 2 entradas
maximo.

¢ Objeto de bloqueo para bloquear entradas individuales (se puede ajustar la polaridad del objeto de bloqueo)

e Se puede ajustar el retardo al regreso de la tensién de bus asi como el tiempo de antirrebote

¢ El comportamiento al regreso de la tensién de bus se puede parametrizar individualmente para cada entrada

¢ El limite de envio de telegramas se puede parametrizar globalmente para todas las entradas

Funcién Conmutar
¢ Se dispone, para cada entrada, de dos objetos de conmutacion independientes (las 6rdenes de conmutacion
se pueden parametrizar individualmente).
¢ La orden para el flanco ascendente y descendente se puede ajustar independientemente (ON, OFF; CON, sin
reaccion).
e El envio ciclico independiente de los objetos de conmutacion se puede seleccionar bien en funcion del flanco
0 bien en funcién del valor del objeto.

Funcién Regulacién de luz
¢ Posibilidad de utilizar una o dos teclas
¢ Se puede ajustar el tiempo entre la regulacion de luz y la conmutacion asi como el ancho de los pasos de
regulacién
¢ Es posible repetir los telegramas y enviar telegramas de parada

Funcién Persiana
( Se puede ajustar la orden con flanco ascendente (sin funciéon, ARRIBA, ABAJO, CON)
( Concepto de mando parametrizable (corto — largo — corto o largo — corto)
( Tiempo ajustable entre las operaciones de corta y larga duracién (solo para corta — larga — corta)
( Tiempo de ajuste de las lamas configurable (tiempo en el que puede finalizar una orden MOVE al soltar una
tecla conectada a la entrada)

Funcion Transmisién de valores y Mecanismo auxiliar de escenas de iluminacién
¢ Se puede parametrizar el flanco (tecla como normalmente abierta, tecla como normalmente cerrada,
interruptor) y el valor con el flanco
¢ Posibilidad de ajustar los valores con la tecla mediante una pulsacion larga de la misma para el transmisor de
valores
¢ Con el mecanismo auxiliar de escenas de iluminacién con funcién de memoria también se pueden memorizar
las escenas sin tener que activarlas previamente

Salida:

¢ Salida parametrizable como normalmente abierta (ON: contacto cerrado / OFF: contacto abierto) o
como normalmente cerrada (ON: contacto abierto / OFF: contacto cerrado)
¢ Se puede ajustar la posicidn de preferencia al fallar la tension de bus y al regresar
¢ Para la salida también se dispone adicionalmente de una respuesta de notificacion y de una funcién adicional:
Funciones adicionales configurables:
- Funcion légica con 3 parametros l6gicos
- Funcion de blogueo con comportamiento al bloqueo configurable de los relés
- Funcion de posicion forzada para la concesion de prioridades de los telegramas de conmutacion recibidos
* Objeto inversible de respuesta de notificacion
e Se puede ajustar el retardo al regreso de la tensién de bus
¢ Se puede configurar el retardo a la activacion y/o desactivacion, asi como la funcién de conmutacion
temporizada

Descripcion del Software
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Descripcion de las funciones para las entradas

Modo de actuacion

El actuador de conmutacioén dispone de dos entradas auxiliares, de las cuales, la entrada 1 puede actuar, en
funcién de la parametrizacion, directamente sobre la salida de conmutacion (manejo in situ) o, alternativamente,
ambas entradas pueden actuar sobre el Instabus KNX/EIB, como entradas binarias independientes.

En las condiciones en las que se suministra el actuador (sin programar) la entrada auxiliar 1 actda directamente
sobre la salida de conmutacién. De esta forma, el actuador, ya montado en obra, se puede poner en marchay
manejar simplemente conectando la tension de bus y sin utilizar otros sensores.

e Actuacion sobre la salida de conmutacion

Las entradas auxiliares solamente actian de manera interna directamente sobre la salida de conmutacion del
actuador. La entrada 1 controla la salida de conmutacién 1. En este caso, la entrada 2 no tiene ninguna funcién.
Ademas, la "valoracién de flancos de la entrada auxiliar" se define mediante un pardmetro independiente, de
manera que se puede conectar una tecla o un interruptor. La salida de relé trabaja, teniendo en cuenta este
parametro, segun la parametrizacion del funcionamiento del relé como normalmente abierto (NA) o
normalmente cerrado (NC) tal como se indica a continuacion:

Valoracion de flancos Contacto a la entrada Funcio |Estado de conmutacion
namien |del relé
to
Tecla cerrado (flanco ascendente) NA / NC | El contacto conmuta CON
*
(ascendente: CON / abierto (flanco descendente) NA / NC | Sin reaccion
descendente: ---)
Interruptor cerrado (flanco ascendente) NA El contacto se cierra
(ascendente: ON / abierto (flanco descendente) NA El contacto se abre
descendente: OFF)
cerrado (flanco ascendente) NC El contacto se abre
abierto (flanco descendente) NC El contacto se cierra
Interruptor cerrado (flanco ascendente) NA / NC | El contacto conmuta CON
*
(ascendente: CON / abierto (flanco descendente) NA / NC | El contacto conmuta CON
descendente: CON) *

*. Se conmuta el valor de objeto del objeto de conmutacion (nGmero de objeto "0"). Un contacto normalmente
abierto se cierra con "1" y se abre con "0". Un contacto normalmente cerrado se cierra con "0" y se abre
con "1",
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Con actuacion directa las entradas auxiliares no disponen de parametros propios, por lo que las fichas de

parametros para las entradas estan ocultas.

Tras regresar la tension de bus, el actuador solamente reaccionara al cambio de estado de las sefiales
auxiliares cuando haya pasado el tiempo parametrizado para el "Retardo tras regreso de la tensién de bus".
Durante el tiempo de retardo, los flancos o las sefiales que llegan a las entradas no se evallan y se desechan.
El tiempo de retardo se parametriza globalmente para todas las entradas y también para la salida.

Es posible parametrizar el limite de envio de telegramas. En este caso, tras regresar la tension de bus no se
envia al Instabus ningun telegrama durante los primeros 17 s, por ejemplo en el caso de producirse una

activacion a través de los mecanismos auxiliares y de activarse una respuesta de notificacion del estado de

conmutacion de la salida.

( Actuacién por separado sobre el bus

Las entradas del actuador de conmutacién actian sobre el Instabus KNX/EIB con independencia de la salida
de conmutacién y por separado. En funcion de la parametrizacion, las funciones "Conmutar”, "Regular luz",
"Persiana" o "Transmisor de valores" se pueden configurar para cada una de las entradas (véase "Descripcion
de parametros"). Con la opcién "sin funcién", la correspondiente entrada queda desactivada.

Con la opcién "Conmutar", un objeto de mecanismo auxiliar se puede conectar con el objeto de la salida de
conmutacion a través de direcciones de grupo. De esta forma, se puede controlar también el actuador a través
de sus propias entradas cuando las sefiales auxiliares actian sobre el bus (p. €j. en el control por grupos de

varios actuadores de conmutacion).

La descripcién funcional de las entradas, que se muestra en las siguientes paginas, solamente es valida cuando
los mecanismos auxiliares actdan sobre el bus.

Descripcion del Software
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Transmisor de valores de regulacién de luz: Ajuste mediante pulsacién larga de tecla

En una parametrizacion de un transmisor de valores de regulacion de luz, cuando se debe enviar el valor con
flanco ascendente o descendente, es posible ajustar el valor a enviar mediante una pulsacion larga de la tecla
(>5 s). Para ello, en cada caso se aumenta el valor programado con el valor del ancho de paso parametrizado y
se envia. Tras liberarse la salida, se memoriza el Ultimo valor enviado. Con la siguiente pulsacion larga de tecla,
se modifica el sentido de ajuste del valor.

Ejemplo:

Valor (0...255) 17
Ancho de paso (1...10) 5

F(';';%: la Cambio de sentido del
ajuste de valor
Variacion de valor Variacion de valor
I T R T 1 == i
:<55 | :534 | | >5s, : Tiempo
| | | | | |
| I |
Telegrama | | b o L |
debus | | Ly L L '
| | b I | '
I |
bt ottt ittt
, - ' L »
Valor=17 17 17 .13 7 2 0 0 0 2 7 12 17 Tiempo

-
Tiempo entre dos \ L. .
telegramas |Variacion de valor detenida ya que se ha

alcanzado el valor minimo!

Nota:

- Al ajustar el valor, no se produce ningun desbordamiento superior ni inferior. Cuando al realizarse un ajuste se
alcanza el valor maximo (255) o el minimo (0), se dejan de enviar mas telegramas.

- Para garantizar que, al ajustar el valor, la luminaria controlada permanezca apagada o encienda al maximo al
alcanzarse los limites de la zona de ajuste, siempre se transmiten los valores limite (valores "0" o0 "255"). Esto
también ocurre cuando el ancho de paso parametrizado no tiene en cuenta directamente este valor (véase el
ejemplo de arriba: ancho de paso = 5; se transmite el valor "2", después el valor "0").

Para garantizar que el valor de salida inicial se pueda volver a establecer con un nuevo ajuste (modificacion del
sentido de ajuste), el primer salto de valor tendrd lugar, en este caso, con un valor diferente del ancho de paso
configurado (véase el ejemplo de arriba: ancho de paso = 5; se transmite el valor "0", después los valores "2",
7", etc.).

Al realizarse el ajuste de valor, los nuevos valores ajustados se guardan en la memoria RAM.
Tras producirse una caida de tension de bus o un reinicio de bus, los valores ajustados son sustituidos por los
valores que se habian parametrizado anteriormente en la ETS.
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Mecanismo auxiliar de escenas de iluminacién con/sin funcién de memorizacion

Al parametrizar como un mecanismo auxiliar de escenas de iluminacion sin funcién de memorizacion, es posible
acceder a una escena de iluminacion. En los casos de flanco ascendente, flanco descendente o bien, flanco
ascendente y descendente, se envia inmediatamente el nUmero de escena de iluminacion parametrizado.

Al parametrizar como un mecanismo auxiliar de escenas de iluminacion con funcién de memorizacion, es posible
crear un telegrama de memorizacion en funcion de la escena de iluminacion a enviar. Al mismo tiempo, con una
pulsacion larga del contacto normalmente abierto (flanco ascendente) o del contacto normalmente cerrado
(flanco descendente) se envia el correspondiente telegrama de memorizacion. En este caso, se puede
parametrizar el tiempo para una pulsacion larga (pero no por debajo de los 5 s). Con una pulsacién corta, <1 s,
se envia el nimero de escena parametrizado (sin telegrama de memorizacion). Si se pulsa durante mas de 1 s,
pero menos de 5 s, no se envia ningun telegrama. Ademas, se cuenta con la posibilidad de enviar,
exclusivamente, un telegrama de memorizacion sin acceder previamente a una escena de iluminacién. En este
caso, se debe ajustar el parametro "Solo funcién de memorizacion = Si".

Ejemplos de mecanismo auxiliar de escenas con funcién de memaorizacioén:
1.) solo funcién de memaorizacién = NO
2.) solo funcién de memorizacién = Si

Flanco a la
entrada
Memorizacion
M ™ ! u = >
| - [ | | ' ! .
<1s | - 58 |Lq | de1a3s Tiempol
(| [ | | | |
1.) Telegrama | | || | : | | |
debus | | | | o | |
1 I [ | | |
| | | ' | | |
| | | | | |
| | | | | |
| | | | | |
| ] | | ] |
| [ | | | >
Acceder a Acceder & Guardar escena de iConfirmacion sin definir!  Tiempol
escena de ilumin. escena de ilumin. iluminacion iNingun telegramal
2.} Telegrama | i | i
de bus : : : :
|
Guardaresc. Guardaresc. Guardar esc. Guardar esc. Tiempol
de iluminacién de lluminacién de iluminacién de iluminacion

solo funcién de memorizacién = NO

En el momento de reconocerse un flanco ascendente o uno descendente (independientemente de la
parametrizacion), se inicia el temporizador. Si se vuelve a soltar la tecla durante el primer segundo, tendré lugar
de inmediato el correspondiente acceso a la escena de iluminacion. Si la pulsacion es mas larga, tras 5 s se
envia el telegrama de memorizacion.

solo funcién de memorizacion = Si:
Nada mas reconocerse el correspondiente flanco se envia el telegrama de memorizacion.
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Comportamiento al retorno de la tensién de bus

Para cada entrada se puede determinar, de manera individual, si se debe producir una reaccion al retorno de la
tensién de bus y cual. Asi, en funcién de la sefial de entrada o de manera forzada se puede enviar al bus un
telegrama definido.

Primero debe haber transcurrido el "Retardo tras el retorno de la tensién de bus" programado para que se
ejecute la reaccion configurada.

Durante el tiempo de retardo, los flancos o las sefiales que llegan a las entradas no se evallan y se desechan. El
tiempo de retardo se parametriza globalmente para todas las entradas y también para la salida.

Es posible parametrizar el limite de envio de telegramas. En este caso, tras regresar la tension de bus no se
envia ningun telegrama durante los primeros 17 s.

Hay que tener en cuenta que el "Retardo al retorno de la tensién de bus" también esté activo durante este tiempo
y que el comportamiento parametrizado al regresar la tension de bus no se ejecutara cuando el tiempo de
retardo aun se encuentre dentro de los primeros 17 Segundos.

Funcién de bloqueo

De manera independiente para cada una de las entradas, se puede ejecutar una reaccion determinada ya sea al
comienzo o a la finalizacion de un bloqueo. Ademas, también es posible parametrizar "ninguna reacciéon". Solo
en este caso se ejecutaran hasta el final, estando activado el bloqueo, aquellos procesos de regulacion de la
iluminacién o de control de persianas o de ajuste de valores que ya estuvieran ejecutandose antes de activarse
la funcién de blogueo. En todos los demés casos, la orden parametrizada es enviada nada mas iniciarse el
blogueo. Ademas, durante un bloqueo activo, los flancos o las sefiales no son evaluadas en las correspondientes
entradas.

Cada vez que se realiza una actualizacion de los objetos de bloqueo (bloqueo o liberacion) se produce el envio
de la correspondiente orden parametrizada "al comienzo o al final del bloqueo".

Durante un bloqueo activo, a través de la entrada bloqueada no se envia ciclicamente.

Si antes de la activacion de la funcion de bloqueo se estaba enviando ciclicamente, con la parametrizacion "sin
reaccion” al final del bloqueo no se seguira enviando ciclicamente. En este caso, solamente después de
actualizar el objeto de conmutacion se podra volver a transmitir ciclicamente el valor del objeto. En todos los
demas casos, después del bloqueo se vuelve a enviar ciclicamente el valor del objeto.

Envio ciclico

Siempre se envia el valor del objeto al que se ha realizado el seguimiento en los objetos de comunicacion tanto
interna como externamente. Por lo que también se envia ciclicamente el valor de objeto cuando a un flanco
ascendente o descendente se le ha asignado el valor "ninguna reaccion".

El envio ciclico también se realiza directamente después de regresar la tension de bus cuando el valor
parametrizado del telegrama, que tiene lugar después del regreso de la tension de bus, se corresponde con la
parametrizacion del valor de objeto para el envio ciclico. Con el limite de envio de telegramas activado,
solamente se enviard ciclicamente una vez pasados los 17 segundos.

Durante un bloqueo activo, a través de la entrada bloqueada no se envia ciclicamente.
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Descripcion funcional para la salida

Comportamiento al fallar y al regresar la tensidn de bus

Es posible ajustar el comportamiento de la salida de conmutacién en caso de fallo de la tensién de bus. Asi, el
contacto se puede abrir 0, alternativamente, cerrar. Por ello, el parametro "Modo" (normalmente abierto o
normalmente cerrado) no tiene significado alguno. Si se configura "ninguno”, no se actuara sobre el relé en caso
de fallar la tension de bus y, por lo tanto, se mantiene el estado de conmutacion.

Una funcién de bloqueo o una posicién forzada, que estuvieran activadas antes de fallar la tensién de bus,
permaneceran desactivadas tras regresar la tension de bus.

De forma analoga, también se puede parametrizar la posicion de preferencia de la salida de conmutacién al
regresar la tension de bus.

Asi, después de un reinicio, el contacto puede estar cerrado o abierto. Por ello, el parametro "Modo"
(normalmente abierto o normalmente cerrado) no tiene significado alguno.

Adicionalmente se puede realizar un seguimiento del estado de conmutacion que estuviera activo antes de fallar
la tension de bus (ajuste: "Valor antes del fallo de tension de bus"). Ademas, no se tiene en cuenta ninguna
funcién de temporizacion que estuviera iniciada ni ninguna funcién ldgica que estuviera activada, eventualmente,
antes de fallar la tensién de bus.

El comportamiento ajustado para el retorno de la tensién de bus solamente se ejecutara una vez pasado el
"Retardo al retorno de la tensién de bus" parametrizado. Durante el tiempo de retardo, la salida no muestra
ninguna reaccién. Las actualizaciones del objeto de conmutacion que se realicen a través del bus durante el
tiempo de retardo son memorizadas y solamente se ejecutan tras finalizar el tiempo de retardo.

Al estado de conmutacién configurado tras el retorno de la tensién de bus se le realiza un seguimiento en el
objeto "Conmutar" (nUmero de objeto "0") y en el objeto de respuesta de notificacion.

Es posible parametrizar el limite de envio de telegramas. En este caso, tras regresar la tensién de bus no se
envia ningun telegrama a través del objeto de respuesta de notificacién durante los primeros 17 s.

Sin embargo, es posible actuar sobre la salida de conmutacion a través del objeto de conmutacién tan pronto
haya finalizado el "Retardo al retorno de la tensién de bus".

Objeto de respuesta de notificacion

Al producirse un cambio del estado de conmutacién de una salida, el estado de conmutacion actual es enviado
al bus a través del objeto de respuesta de notificacién.

El valor del objeto de respuesta de notificacion también se actualiza tras regresar la tensién de bus una vez
finalizado el tiempo de retardo parametrizado y es enviado activamente al bus. Estando activado el limite de
envio de telegramas, tras regresar la tension de bus no se envia ningun telegrama a través del objeto de
respuesta de natificacion durante los primeros 17 s. La respuesta de notificacion se memoriza y se ejecuta tras
pasar el retardo de 17 s.

Mediante un software de visualizacion se puede leer, eventualmente, el estado del objeto (jactivar la marca R!).
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Funciones adicionales
Objeto de maniobra forzada:

A través del objeto de maniobra forzada se puede forzar a una salida de conmutacion para que adopté una
posicién de conmutacion, independientemente del objeto de conmutacion y por separado, mediante telegramas
de 2 bits. Aqui, el pardmetro "Modo" también tiene su influencia. El valor del telegrama de 2 bits se establece
segun la sintaxis siguiente:

Con el primer bit (bit 0) del objeto Bitl| BitO Funcion

de maniobra forzada se indica el estado 0 X | Prioridad no esté activa, = objeto
“Conmutacion’

de conmutacion. Con el segundo bit (bit 1) del 0 x | Prioridad no esté activa, = objeto
“"Conmutacion’

objeto de maniobra forzada se libera 1 0 | Prioridad activa: desconectar

la maniobra forzada. 1 1 |Prioridad activa: conectar

Con la funcién de maniobra forzada activa (prioridad), los telegramas de conmutacidn que se reciben se siguen
valorando internamente y con la subsiguiente funcién de maniobra forzada sin activar (prioridad) el actual estado
interno de conmutacion se ajusta en funcién del valor del objeto de conmutacion.

Una maniobra forzada que estuviera activa antes de fallar la tension de bus, permanecera desactivada tras el
regreso de la tension de bus.

Objeto de funcién ldgica:

Si el objeto de funcion logica esta parametrizado, se puede realizar una funcion légica con el objeto de
conmutacion de la salida asignada. Ademas, los valores de objeto de los objetos de funcién légica y de
conmutacion se relacionan entre si gracias a las funciones légicas "AND" / "OR" / "AND con realimentacién”. En
funcién del resultado de esta agrupacion légica, se actuara sobre la salida o no.

AND con realimentacion:

Con un objeto de funcién logica = "0" la salida siempre es "0" (AND logico). En este caso, con la salida
realimentando el objeto de conmutacion, el objeto de interconexién vuelve a reiniciarse al establecerse.
Solamente cuando el objeto de funcién légica es = "1", se puede asumir el estado l6gico "1" cuando se
recibe un nuevo "1" en el objeto de conmutacién de la salida.

Realmentaciin

& © Sasds

Funclén liglcag—————————
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Objeto de bloqueo:

Si se ha parametrizado el objeto de bloqueo, se puede bloquear una salida asignada en una posicién de
conmutacion parametrizable cuando se reciba un telegrama de bloqueo. La polaridad del objeto de bloqueo se
puede parametrizar.

Si se activa o se finaliza la funcién de bloqueo, se puede predeterminar el comportamiento de la salida en ambos
casos. De esta manera, se puede activar o desactivar la salida. Al mismo tiempo, se debe tener en cuenta el
parametro "Modo".

Ejemplos:

Modo = "Normalmente abierto", orden "desconectar" (el contacto se abre,
Modo = "Normalmente abierto", orden "conectar" (el contacto se cierra,
Modo = "Normalmente cerrado", orden "desconectar” (el contacto se cierra,
Modo = "Normalmente cerrado"”, orden "conectar" (el contacto se abre,

Con la configuracién "sin modificacion" se mantiene el estado de conmutacién anterior a la funcién de bloqueo o
el ajustado por la funcién de bloqueo. Durante una funcién de bloqueo activa, se rechazan los telegramas
recibidos a través del objeto de conmutacion. Una funcidén de bloqueo que estuviera activada antes de
producirse un fallo de la tensién de bus, permanecera desactivada tras el retorno de la tensién de bus.
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Estado de suministro

En las condiciones en las que se suministra el actuador (sin programar) la entrada auxiliar 1 actla directamente
sobre la salida de conmutacioén. La entrada 2 no posee ninguna funcién. De esta forma, el actuador, ya montado
en obra, se puede poner en marcha y manejar simplemente conectando la tension de bus y sin utilizar otros
sensores. El relé de salida funciona como normalmente abierto.

Al aplicar la tensién de bus se abre el contacto del relé (OFF). Tras regresar la tension de bus, el actuador
solamente reaccionara al cambio de estado de las sefiales auxiliares una vez pasados 390 ms (tiempo de
retardo tras el retorno de la tension de bus).

Durante el tiempo de retardo, los flancos o las sefiales que llegan a las entradas no se evallan y se desechan.

Con la tension de bus activada, la entrada auxiliar 1 controla la salida del relé tal como se indica a continuacién:

Entrada Contacto a la entrada Estado de conmutacion del relé
1 cerrado (flanco ascendente) Salida: CON *

abierto (flanco descendente) Salida: sin reaccién
2 iSin funcion!

*. Conmutacion de la salida del relé y valoracién de flancos como tecla (ON - OFF > ON - ..))

En caso de fallo de la tension de bus, el actuador no muestra ninguna reaccion. No hay ninguna funcién activa
de temporizacién. Tampoco se ha programado de fabrica ninguna direccion de grupo.
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Parametros

Descripcion:

[ Valores:

| Comentario:

I | Generalidades

Modo de actuacién de las
entradas

Valoracion de flancos de la
entrada auxiliar

en la salida de conmutacion
(E1->S1/E2->--)

separado en el bus

Tecla
(ascendente = CON;
descendente = ---)

Interruptor
(ascendente = ON; descendente
= OFF)

Interruptor
(ascendente = CON;
descendente = CON)

Determina si la entrada auxiliar 1 del actuador
actla directamente sobre la salida de
conmutacion (manejo in situ) o,
alternativamente, ambas entradas, con
independencia entre si, actian como entradas
binarias sobre el Instabus KNX/EIB.

Solo con "Modo de actuacién = separado en
bus" se pueden ver las fichas de pardmetros
correspondientes a las entradas.

El ajuste "Modo de actuacién = sobre salida de
conmutacion” es el configurado por defecto de
fabrica.

Determina la valoracién de flancos de la
entrada auxiliar con actuacion interna.

Hay una tecla conectada. El valor de objeto del
objeto de conmutacion (nimero de objeto "0")
es conmutado con un flanco ascendente. Un
contacto normalmente abierto se cierra con "1"
y se abre con "0". Un contacto normalmente
cerrado se cierra con "0" y se abre con "1".

Hay un interruptor conectado. Con un flanco
ascendente "1" se cierra un contacto
normalmente abierto y se abre el normalmente
cerrado. Con un flanco descendente "0" se abre
un contacto normalmente abierto y se cierra el
normalmente cerrado.

Hay un interruptor conectado. El valor de objeto
del objeto de conmutacion (nimero de objeto
"0") es conmutado con un flanco ascendente y
descendente. Un contacto normalmente abierto
se cierra con "1"y se abre con "0". Un contacto
normalmente cerrado se cierra con "0"y se
abre con "1".

iSolo para "Modo de actuacién = sobre salida
de conmutacion"!

El ajuste "Tecla" es el configurado por defecto
de fabrica.
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Retardo al regreso de la
tension de bus
Base

130 ms
260 ms
520 ms
1s
2,1s
42s
8,4s
17 s

34s
1,1 min
2,2 min
4,5 min
9 min
18 min
35 min
1,2h

Tras el regreso de la tension de bus se puede
bloquear el programa de aplicacién del
actuador de conmutacién durante un tiempo
definido hasta que se ejecuten las
correspondientes reacciones.

Durante este tiempo no se evallan las sefales
que llegan a las entradas y no se actia sobre
las salidas de conmutacion. Incluso una
respuesta de natificacion se producira no antes
de que finalice el tiempo de retardo.

Determina la base de tiempo del tiempo de
retardo.

Tiempo = base * factor
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Retardo al regreso de la
tension de bus
Factor (3...127)

Tiempo de antirrebote para
entradas binarias
Factor (10...255) * 0,5 ms

Limitacién del envio de
telegramas

Telegramas cada 17 s

entre 3y 127, 17

entre 0y 255, 60

activada
blogueada

30
60
100
127

Determina el factor de tiempo de tiempo de
retardo.

Tiempo = base - factor

Valor prefijado: 1s 17 =17 s

Determina el tiempo de antirrebote por software
globalmente para todas las entradas binarias.
En la entrada se evaluara un flanco de sefial
con el retardo aqui definido.

Tiempo = 0,5 ms - factor
Valor prefijado: 0,5 ms - 20 = 10 ms

La limitacion del envio de telegramas se puede
bloguear o activar. En principio, con la
limitacién del envio de telegramas activada,
durante los primeros 17 s tras el retorno de la
tension de bus no se envia ningun telegrama.

Aqui se puede ajustar la cantidad maxima de
telegramas para 17 s estando activada la
limitacién del envio de telegramas.
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= | salida 1

Modo

Comportamiento en caso de
fallo de la tension de bus

Comportamiento tras el
retorno de la tensién de bus

Funcién temporizada

Retardo a la conexion factor
(0...127)

Retardo a la conexiéon
Base

Retardo a la desconexion
factor (0...127)

Retardo a la desconexion
Base

Retardo a la conexién y
desconexion
Base

Reaccibn a
Telegrama OFF

Normalmente abierto

Normalmente cerrado

ninguna
Cerrar contacto
Abrir contacto

Valor anterior al fallo de la
tension de bus
Cerrar contacto
Abrir contacto

ninguna
Retardo a la conexién
Retardo a la desconexién
Retardo a la conexion y
desconexion
Funcion de conmutacion
temporizada

(sin retardo a la conexion)
Funcion de conmutacion
temporizada

(con retardo a la conexion)

entre 0y 127, 10

130; 260; 520 ms
1,0;2,1;4,2;8,4;,17;34 s
1,1;2,2;4,5;9; 18; 36 min
1,2h

entre 0y 127, 10

130; 260; 520 ms
1,0;2,1;4,2;8,4;,17; 34 s
1,1;2,2;4,5;9; 18; 36 min
1,2h

130; 260; 520 ms
1,0;2,1;4,2;8,4;,17;34 s
1,1;2,2; 4,5; 9; 18; 36 min
1,2h

desconectar
Ignorar telegrama OFF

Determina el modo.
La salida funciona como contacto normalmente
abierto:

ON - contacto cerrado

OFF - contacto abierto

La salida funciona como contacto normalmente
cerrado:

ON - Contacto abierto

OFF = Contacto cerrado

Determina el comportamiento de la salida de
conmutacion en caso de fallo de la tension de
bus.

Determina el comportamiento de la salida de
conmutacion tras el retorno de la tensién de
bus.

Ajuste de la funcién temporizada deseada.

Determina el factor de temporizacion valido
para el retardo a la conexion.
Tiempo = base * factor

Determina la base de tiempo valida para el
retardo a la conexion.

Tiempo = base * factor

Valor prefijado: 10« 130 ms =1,3 s

Determina el factor de temporizacion valido
para el retardo a la desconexién.
Tiempo = base * factor

Determina la base de tiempo valida para el
retardo a la desconexion.

Tiempo = base ¢ factor

Valor prefijado: 10« 130 ms =1,3 s

Determina la base de tiempo valida para el
retardo a la conexién y desconexion.
Tiempo = base ¢ factor

Valor prefijado: 10« 130 ms =1,3 s

Determina la reaccién del actuador de
conmutacion al recibirse un telegrama OFF
estando configurada la funcién de conmutacion
temporizada.
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Respuesta de natificacion

Funcién adicional
(AT)

ninguna
no invertir
invertir

ninguna

Objeto de funcion l6gica
Objeto de bloqueo

Objeto de posicion forzada

Determina si se debe producir una respuesta
de notificacion a través de los objetos de
respuesta de comunicacién y como se debe
producir.

Determina si la funcién adicional 1 esta
activada o desactivada.

= | Salida 1 Funcion l6gica (solo con "Funcién adicional = Objeto de funcién logica") (AT)

Funcion I6gica
(AT)

ninguna

OR

AND

AND con realimentacion:

Determina la funcién légica.

= | Salida 1 Bloquear (solo con "Funcién adicional = Objeto de bloqueo") (AT)

Polaridad del objeto de
blogueo

(AT)

Funcion al comienzo del
blogueo

(AT)

Funcioén al finalizar el
blogueo

(AT)

activado =0, bloqueado =1
activado = 1, bloqueado =0

sin variacion
desconectar
conectar

sin variacion
desconectar
conectar

Determina si se realiza un bloqueo al recibirse
un telegrama ON u OFF.

Determina la reaccion de la salida de
conmutacion al comienzo de un bloqueo
recibido a través del objeto de bloqueo.

Determina la reaccion de la salida de
conmutacion al final de un blogueo recibido a
través del objeto de bloqueo.

Iy | Entrada 1 (solo con "Modo de actuacién de las entradas = separado en bus")

Funcién entrada 1

Sin funcién
Conmutar

Regular luz

Persiana

Transmisor de valores

Determina la funcién de la entrada 1.

Funcién de Entrada 1 = "sin funcién"”.

iNo hay méas parametros!
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Funcién de Entrada 1 = "Conmutar"

Orden con flanco

ascendente

Objeto de conmutacion 1.1

Orden con flanco

descendente

Objeto de conmutacion 1.1

Orden con flanco

ascendente

Objeto de conmutacion 1.2

Orden con flanco

descendente

Objeto de conmutacion 1.2

Comportamiento al retorno
de la tension de bus

¢Envio ciclico?

Base de tiempo para el

envio ciclico

Objeto de conmutacion 1.1

Sin reaccion
ON

OFF

CON

Sin reaccion
ON

OFF

CON

Sin reaccioén
ON

OFF

CON

Sin reaccioén
ON

OFF

CON

Sin reaccioén
enviar el estado actual de la
entrada

enviar telegrama ON
enviar telegrama OFF

sin envio ciclico

Repetir con ON
Repetir con OFF

Repetir con ON y con OFF

1ls 1,1 min
2,1s 2,2 min
42s 4.5 min
8,4s 9 min
17 s 18 min
34s 35 min
1,1 min 1,2h
34s

Determina la orden que se envia a través del
objeto de conmutacion 1.1 con un flanco
ascendente.

Con "CON" se conmuta el valor del objeto.

Determina la orden que se envia a través del
objeto de conmutacion 1.1 con un flanco
descendente.

Con "CON" se conmuta el valor del objeto.

Determina la orden que se envia a través del
objeto de conmutacion 1.2 con un flanco
ascendente.

Con "CON" se conmuta el valor del objeto.

Determina la orden que se envia a través del
objeto de conmutacion 1.2 con un flanco
descendente.

Con "CON" se conmuta el valor del objeto.

Se puede determinar la reaccién que se debe
producir tras regresar la tension de bus.
Primero debe haber transcurrido el tiempo de
retardo parametrizado para que se ejecute la
reaccién aqui configurada.

No se produce ninguna reaccion.

Se envia el estado actual de las entradas,
segun la parametrizacién, para el flanco
ascendente y descendente.

Se envia un ON.
Se envia un OFF.

En funcién del valor del objeto, a través de los
objetos de conmutacion se puede enviar
ciclicamente.

No se envia ciclicamente.

Se envia ciclicamente cuando el valor del objeto
es "ON".

Se envia ciclicamente cuando el valor del objeto
es "OFF".

Siempre se envia ciclicamente con
independencia del valor del objeto.

Determina la base de tiempo para el envio
ciclico a través del objeto de conmutacion 1.1.

Tiempo = base - factor
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Base de tiempo para el
envio ciclico
Objeto de conmutacion 1.2

Base de tiempo para el
envio ciclico

Objeto de conmutacion 1.1
y1l.2

Factor (3...127)

1ls
2,1s
42s
8,4s
17 s
34s
1,1 min
34s

1,1 min
2,2 min
4.5 min

9 min

18 min

35 min
1,2h

sin envio
ciclico a
través del
objeto de
conmutacioén
X.2

entre 3y 127, 60

Determina la base de tiempo para el envio
ciclico a través del objeto de conmutacion 1.2.
El envio ciclico a través del objeto de
conmutacion 1.2 se puede bloquear cuando se
selecciona "Sin envio ciclico a través del objeto
de conmutacion X.2".

Tiempo = base - factor

Determina el factor de tiempo para el envio
ciclico a través de ambos objetos de
conmutacion.

Tiempo = base - factor

Valor prefijado: 1 s-60 =60 s
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= | Entrada 1, Bloquear (AT)

Funcion de bloqueo (AT)

Polaridad objeto de
blogueo (AT)

Comportamiento al
comienzo del bloqueo
Objeto de conmutacion 1.1
y 1.2 (AT)

Comportamiento al final del
blogueo

Objeto de conmutacion 1.1
y 1.2 (AT)

activada
blogueada

Bloquear = 1 (Liberacién =0)
Bloquear = 0 (Liberacion = 1)

Sin reaccién
ON

OFF

CON

Sin reaccién

ON

OFF

enviar el estado actual
de la entrada

La funcion de bloqueo se puede activar o
blogquear.

Este parametro prefija la polaridad del objeto de
bloqueo.

Con el blogueo activo, ambos objetos de
conmutacion permanecen bloqueados.

Este parametro determina la orden que se debe
enviar a través de ambos objetos de
conmutacion al comienzo del bloqueo.

Con "CON" se conmutan los valores de objeto.

Con el blogueo activo, ambos objetos de
conmutacion permanecen bloqueados.

Este parametro determina la orden que se debe
enviar a través de ambos objetos de
conmutacion al final del bloqueo.

Con "enviar el estado actual de la entrada" se
envia el estado actual de las entradas, segun la
parametrizacion, para el flanco ascendente y
descendente.

Funcién de Entrada 1 = "Reg

ular luz"

Manejo

Manejo con una tecla: mas
luz / menos luz (CON)

Manejo con dos teclas:
mas luz (ON)

Manejo con dos teclas:
menos luz (OFF)

Manejo con dos teclas:
mas luz (CON)

Manejo con dos teclas:
menos luz (CON)

Determina la reaccion a un flanco ascendente
recibido en la entrada.

Con una pulsacion corta de una tecla conectada
a la entrada, se conmuta el valor del objeto de
conmutacion y se envia el correspondiente
telegrama. Con una pulsacion larga, se envia un
telegrama de regulacion de luz (mas luz/menos
luz). El sentido de la regulacién de luz queda
inmediatamente memorizado internamente y se
conmuta mediante procesos de regulacién de
luz consecutivos.

Con una pulsacion corta de una tecla conectada
a la entrada, se envia un telegrama ON, y con
una pulsacion larga se envia un telegrama de
regulacién de luz (mas luz).

Con una pulsacion corta de una tecla conectada
a la entrada, se envia un telegrama OFF, y con
una pulsacion larga se envia un telegrama de
regulacién de luz (menos luz).

Con una pulsacién corta de una tecla conectada
a la entrada, se conmuta el valor del objeto de
conmutacion y se envia el correspondiente
telegrama; con una pulsacion larga se envia un
telegrama de regulacion de luz (mas luz).

Con una pulsacién corta de una tecla conectada
a la entrada, se conmuta el valor del objeto de
conmutacion y se envia el correspondiente
telegrama; con una pulsacion larga se envia un
telegrama de regulacion de luz (menos luz).
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Tiempo entre las funciones
Conmutar y Regular luz
Base

Tiempo entre las funciones
Conmutar y Regular luz
Factor (4...127)

Comportamiento al retorno
de la tension de bus

regular mas luz un

regular menos luz un

¢Enviar telegrama de
parada?

¢, Repetir telegrama?

Tiempo entre dos
telegramas
Base

130 ms
260 ms
520 ms
1ls

entre 4y 127, 4

Sin reaccioén

enviar telegrama ON

enviar telegrama OFF

100%
50%
25%

12,5%

100%
50%
25%

12,5%

Si
NO

Si
NO

130 ms
260 ms
520 ms
1s

6%
3%
1,5%

6%
3%
1,5%

Tiempo a partir del cual se ejecuta la
funcién Regular luz ("pulsacion larga").

Tiempo = base - factor

Tiempo a partir del cual se ejecuta la
funcion Regular luz ("pulsacién larga").

Tiempo = base - factor
Valor prefijado: 130 ms - 4 = 520 ms

Se puede determinar la reaccién que se debe
producir tras regresar la tension de bus.

Si se ha parametrizado un retardo tras el retorno
de la tension de bus, debera primero pasar este
tiempo para que se pueda ejecutar la reaccion
aqui ajustada.

No se produce ninguna reaccion.
Se envia un ON.
Se envia un OFF.

Con un telegrama de regulacion de luz se
puede aumentar la iluminacién un X% como
maximo. Este parametro determina el ancho de
paso maximo de un telegrama de regulacion de
luz.

Este parametro depende del manejo ajustado.

Con un telegrama de regulacion de luz se
puede reducir la iluminacion un X% como
maximo. Este parametro determina el ancho de
paso maximo de un telegrama de regulacion de
luz.

Este parametro depende del manejo ajustado.

Al soltar una tecla conectada a la entrada
(flanco descendente) se envia 0 no un
telegrama de parada.

Repeticién ciclica de telegrama de regulacion
de luz durante una pulsacion larga.

Tiempo entre dos telegramas estando activada
la repeticién de telegrama.

Cada vez que transcurra este tiempo se enviara
un nuevo telegrama de regulacién de luz.

¢Solo para repeticion de telegrama? = "Si".

Tiempo = base - factor
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Tiempo entre dos
telegramas
Factor (3...127)

entre 3y 127, 10

Tiempo entre dos telegramas estando activada
la repeticion de telegrama.

Cada vez que transcurra este tiempo se enviara
un nuevo telegrama de regulacion de luz.

¢Solo para repeticion de telegrama? = "Si".

Tiempo = base - factor
Valor prefijado: 130 ms - 10=1,3s

= |Entrada 1, Bloquear (AT)

Funcién de bloqueo (AT)

Polaridad objeto de
blogueo (AT)

Comportamiento al

comienzo del bloqueo (AT)

Comportamiento al final del
bloqueo (AT)

activada
blogueada

Bloquear = 1 (Liberacion = 0)
Bloquear = 0 (Liberacion = 1)

Sin reaccién
ON

OFF

CON

Sin reaccién
OFF

La funcién de bloqueo se puede activar o
bloquear.

Este parametro prefija la polaridad del objeto de
blogueo.

Este pardmetro determina la orden que se debe
enviar a través del objeto de conmutacion al
comienzo del bloqueo.

Con "CON" se conmutan los valores de objeto.

Este parametro determina la orden que se debe
enviar a través del objeto de conmutacion al
final del bloqueo.

Funcion de Entrada 1 = "Persiana"

Orden con flanco
ascendente

Sin funcion
ARRIBA

ABAJO

CON

Determina la reaccién a un flanco ascendente
recibido en la entrada.

La entrada esta desactivada.

Con una pulsacién corta se envia un telegrama
STEP —de paso- (ARRIBA), y con una
pulsacion larga se envia un telegrama MOVE —
de movimiento— (hacia arriba).

Con una pulsacién corta se envia un telegrama
STEP —de paso- (ABAJO), y con una pulsacion
larga se envia un telegrama MOVE —de
movimiento— (hacia abajo).

Con esta configuracion, con cada pulsacion
larga se conmuta internamente el sentido de
movimiento (MOVE). Si, mediante una pulsacion
corta, se envia un telegrama STEP, siempre se
conmutard este STEP en el sentido opuesto al
ultimo MOVE. Varios telegramas STEP
consecutivos se ejecutan manteniendo el mismo
sentido.
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Comportamiento al retorno
de la tension de bus

Sin reaccion
ARRIBA
ABAJO

Se puede determinar la reaccién que se debe
producir tras regresar la tension de bus.

Si se ha parametrizado un retardo tras el retorno
de la tension de bus, debera primero pasar este
tiempo para que se pueda ejecutar la reaccion
aqui ajustada.

No se produce ninguna reaccion.
Se envia un MOVE (ARRIBA).
Se envia un MOVE (ABAJO).
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Concepto de mando

Corto — Largo - Corto
Largo - Corto

Determina la secuencia de telegramas tras una
pulsacion (flanco ascendente).

Corto — Largo - Corto:

Flarmalwendema
I 71—t T2 i »
N\
bt b
l I Flanco dascandante  Ninguna accidn
STEP MOVE =SITEP

Con un flanco ascendente se envia un STEP y
se inicia el tiempo T1 (tiempo entre la pulsacion
corta y la larga). Este STEP sirve para detener
un desplazamiento continuo que esté
ejecutandose. Cuando, dentro del T 1, se
detecta un flanco descendente, la entrada
binaria deja de enviar telegramas.

Si durante T 1 no se detecta ningun flanco
descendente, tras finalizar T 1 la entrada
binaria envia automaticamente un MOVE y se
inicia el tiempo T2 (tiempo de ajuste de lamas).
Si, después, durante T 2 se detecta un flanco
descendente, la entrada binaria envia un STEP.
Esta funcién se utiliza para el ajuste de las
lamas. T2 deberia corresponderse con el
tiempo necesario para un giro de 180° de las
lamas.

Largo - Corto:
Flarca ascendente

o B e S
A N\ \

Flanco ascendente NNGUR8 acclbn
MOVE  =STEP

Si en la entrada se detecta un flanco
ascendente, se envia un MOVE y se inicia el
tiempo T1 (tiempo de ajuste de las lamas). Si
durante T 1 se detecta un flanco descendente,
la entrada binaria envia un STEP. Esta funcion
se utiliza para el ajuste de las lamas. T1
deberia corresponderse con el tiempo
necesario para un giro de 180° de las lamas.
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Tiempo entre pulsacion
corta 'y larga
Base

Tiempo entre pulsacion
cortay larga
Factor (4...127)

Tiempo de ajuste de las
lamas
Base

Tiempo de ajuste de las
lamas
Factor (3...127)

130 ms
260 ms
520 ms
1ls
2,1s
4,2s
84s
17 s
34s
1,1 min
34s

entre4y 127, 4

130 ms
260 ms
520 ms
1s
2,1s
4,2s
84s
17 s
34s
1,1 min
34s

entre 3y 127, 20

Tiempo a partir del cual se ejecuta la funcién de
una pulsacion larga.

Solo para el concepto de mando = "Corto —
Largo — Corto".

Tiempo = base - factor

Tiempo a partir del cual se ejecuta la funcién de
una pulsacion larga.

Solo para el concepto de mando = "Corto —
Largo — Corto".

Tiempo = base - factor
Valor prefijado: 130 ms - 4 = 520 ms
Tiempo durante el cual puede finalizar un

telegrama MOVE para el ajuste de las lamas al
soltar la tecla conectada a la entrada.

Tiempo = base - factor

Tiempo durante el cual puede finalizar un
telegrama MOVE para el ajuste de las lamas al
soltar la tecla conectada a la entrada.

Tiempo = base - factor
Valor prefijado: 130 ms -20=2,6 s

=7 | Entrada 1, Bloquear (AT)

Funcion de bloqueo (AT)
Polaridad objeto de
blogueo (AT)

Comportamiento al
comienzo del bloqueo (AT)

Comportamiento al final del
blogueo (AT)

activada
blogueada

Bloquear = 1 (Liberacién =0)
Bloquear = 0 (Liberacion = 1)

Sin reaccién
ABAJO
ARRIBA
CON

Sin reaccién
ABAJO
ARRIBA
CON

La funcion de bloqueo se puede activar o
blogquear.

Este parametro prefija la polaridad del objeto de
bloqueo.

Este parametro determina la orden que se debe
enviar a través del objeto de tiempo largo al
comienzo del bloqueo.

Con "CON" se conmuta el ultimo sentido de
marcha ejecutado (memorizado internamente).

Este parametro determina la orden que se debe
enviar a través del objeto de tiempo largo al final
del bloqueo.

Con "CON" se conmuta el ultimo sentido de
marcha ejecutado (memaorizado internamente).
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Funcién de Entrada 1 = "Transmisor de valores"

Funcién como

Transmisor de valores de
regulacion de luz
Acceso a escena de iluminacion
sin

funcién de memorizaciéon
Acceso a escena de iluminacion
con

funcién de memorizaciéon

Determina la funcion a ejecutar.

Funcién de transmisor de valores = "Transmisor de valores de regulacion”

Enviar valor con

Valor con flanco
ascendente
(0...255)

Valor con flanco
descendente
(0...255)

flanco ascendente
(tecla como contacto
normalmente abierto)
flanco descendente
(tecla como contacto
normalmente cerrado)
flanco ascendente y
descendente
(interruptor)

entre 0 y 255, 100

entre 0y 255, 0

Determina el flanco que inicia una pulsacion.

Determina el valor que se envia con un flanco
ascendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
ascendente (tecla como contacto hormalmente
abierto)" y "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!

Determina el valor que se envia con un flanco
descendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
descendente (tecla como contacto normalmente
cerrado)" y "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!
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Comportamiento al retorno
de la tension de bus

¢Ajuste mediante pulsacion
larga?

Tiempo entre dos
telegramas
Base

Tiempo entre dos
telegramas
Factor (3...127)

Ancho de paso (1...10)

Sin reaccién

Reacciéon como flanco
ascendente

Reaccion como flanco
descendente

enviar el estado actual de la
entrada

Si
NO

130 ms
260 ms
520 ms
1s

entre 3y 127, 3

entre 1y 10, 10

Se puede determinar la reaccién que se debe
producir tras regresar la tension de bus.

Si se ha parametrizado un retardo tras el retorno
de la tension de bus, debera primero pasar este
tiempo para que se pueda ejecutar la reaccion
aqui ajustada.

No se produce ninguna reaccion.

Se envia el valor parametrizado con flanco
ascendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
ascendente (tecla como contacto normalmente
abierto)" y "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!

Se envia el valor parametrizado con flanco
descendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
descendente (tecla como contacto normalmente
cerrado)" y "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!

Se envia el estado actual de las entradas,
segln la parametrizacion, para el flanco
ascendente y descendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!

Con una pulsacién larga (<5 S) se puede enviar
ciclicamente el valor actual para aumentar o
disminuir el ancho de paso parametrizado
(véase abajo). Tras realizarse este ajuste del
valor, se memoriza el Ultimo valor enviado.

Este parametro determina si se posible realizar
un ajuste de valor.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
ascendente (tecla como contacto normalmente
abierto)" y "Enviar valor con = flanco
descendente (tecla como contacto normalmente
cerrado)"!

Base de tiempo para el tiempo entre dos
telegramas ciclicos para el ajuste de valor.

Solo para "¢ Ajuste mediante pulsacion
larga? = "SI"!

Base de tiempo para el tiempo entre dos
telegramas ciclicos para el ajuste de valor.
Solo para "¢ Ajuste mediante pulsacion
larga? = "SI"!

Tiempo = base - factor

Valor prefijado: 520 ms - 3=1,56 s

Ancho de paso con el que se disminuye o se

aumenta, al realizar una pulsacion larga, el valor
ajustado.

Solo para "¢ Ajuste mediante pulsacion
larga? = "SI"!
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= | Entrada 1, Bloquear (AT)

Funcion de bloqueo (AT)

Polaridad objeto de
blogueo (AT)

Comportamiento al
comienzo de los bloqueos
(AT)

Comportamiento al final del
blogueo (AT)

activada
blogueada

Bloquear = 1 (Liberacién =0)

Bloquear = 0 (Liberacion = 1)

Sin reaccion

Reaccion como flanco
ascendente

Reaccion como flanco
descendente

enviar el estado actual de la
entrada

Sin reaccioén

Reaccion como flanco
ascendente

Reacciéon como flanco
descendente

enviar el estado actual de la
entrada

La funcion de bloqueo se puede activar o
blogquear.

Este parametro prefija la polaridad del objeto de
bloqueo.

Este pardmetro determina la reaccion que se
ejecuta al comienzo del blogqueo.

No se produce ninguna reaccion.

Se envia forzosamente el valor parametrizado
con flanco ascendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
ascendente (tecla como contacto normalmente
abierto)" y "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!

Se envia forzosamente el valor parametrizado
con flanco descendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
descendente (tecla como contacto normalmente
cerrado)" y "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!

Se envia el estado actual de las entradas,
segun la parametrizacién, para el flanco
ascendente y descendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!

Este parametro determina la reaccion que se
ejecuta al final del bloqueo.

No se produce ninguna reaccion.

Se envia forzosamente el valor parametrizado
con flanco ascendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
ascendente (tecla como contacto normalmente
abierto)" y "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!

Se envia forzosamente el valor parametrizado
con flanco descendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
descendente (tecla como contacto normalmente
cerrado)" y "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!

Se envia el estado actual de las entradas,
segun la parametrizacion, para el flanco
ascendente y descendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!
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Funcion de transmisor de valores = "Mecanismo auxiliar de escenas de iluminacién sin funcibn de memorizacion

Enviar nimero de escena
de iluminacién con

Escena de iluminacion con
flanco ascendente
(1...64)

Escena de iluminacion con
flanco descendente
(1...64)

flanco ascendente
(tecla como contacto
normalmente abierto)
flanco descendente
(tecla como contacto
normalmente cerrado)
flanco ascendente y
descendente
(interruptor)

entrely64, 1

entrely64, 1

Determina el flanco que inicia una pulsacion.

Determina la escena de iluminacion que se
envia con un flanco ascendente.

iSolo para "Enviar nimero escena iluminacién
con = flanco ascendente (tecla como contacto
normalmente abierto)" y "Enviar valor

con = flanco ascendente y descendente
(interruptor)"!

Determina la escena de iluminacion que se
envia con un flanco descendente.

iSolo para "Enviar nimero de escena de
iluminacién con = flanco descendente (tecla
como contacto normalmente cerrado)" y "Enviar
valor con = flanco ascendente y descendente
(interruptor)"!
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Comportamiento al retorno
de la tension de bus

Sin reaccion

Reaccion como flanco
ascendente

Reaccion como flanco
descendente

enviar el estado actual de la
entrada

Se puede determinar la reaccién que se debe
producir tras regresar la tension de bus.

Si se ha parametrizado un retardo tras el
retorno de la tension de bus, debera primero
pasar este tiempo para que se pueda ejecutar
la reaccién aqui ajustada.

No se produce ninguna reaccion.

Se envia forzosamente la escena de
iluminacién parametrizada con flanco
ascendente.

iSolo para "Enviar nimero escena iluminacién
con = flanco ascendente (tecla como contacto
normalmente abierto)" y "Enviar nimero escena
iluminacién con = flanco ascendente y
descendente (interruptor)"!

Se envia forzosamente la escena de
iluminacién parametrizada con flanco
descendente.

iSolo para "Enviar nimero de escena de
iluminacién con = flanco descendente (tecla
como contacto normalmente cerrado)" y "Enviar
ndmero de escena de iluminacién con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!

Se envia el estado actual de las entradas,
segun la parametrizacién, para el flanco
ascendente y descendente.

iSolo para "Enviar nimero de escena de
iluminacién con = flanco ascendente y
descendente (interruptor)"!
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= | Entrada 1, Bloquear (AT)

Funcion de bloqueo (AT)
Polaridad objeto de
blogueo (AT)

Comportamiento al
comienzo del bloqueo (AT)

Comportamiento al final del
blogueo (AT)

activada
blogueada

Bloquear = 1 (Liberacién =0)

Bloquear = 0 (Liberacion = 1)

Sin reaccion

Reaccion como flanco
ascendente

Reaccion como flanco
descendente

enviar el estado actual de la
entrada

Sin reaccioén

Reaccion como flanco
ascendente

Reacciéon como flanco
descendente

enviar el estado actual de la
entrada

La funcion de bloqueo se puede activar o
blogquear.

Este parametro prefija la polaridad del objeto de
bloqueo.

Este pardmetro determina la reaccion que se
ejecuta al comienzo del blogqueo.

No se produce ninguna reaccion.

Se envia forzosamente el valor parametrizado
con flanco ascendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
ascendente (tecla como contacto normalmente
abierto)" y "Enviar valor con = flanco ascendente
y descendente (interruptor)"!

Se envia forzosamente el valor parametrizado
con flanco descendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
descendente (tecla como contacto normalmente
cerrado)" y "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!

Se envia el estado actual de las entradas,
segun la parametrizacién, para el flanco
ascendente y descendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!

Este parametro determina la reaccion que se
ejecuta al final del bloqueo.

No se produce ninguna reaccion.

Se envia forzosamente el valor parametrizado
con flanco ascendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
ascendente (tecla como contacto normalmente
abierto)" y "Enviar valor con = flanco ascendente
y descendente (interruptor)"!

Se envia forzosamente el valor parametrizado
con flanco descendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
descendente (tecla como contacto normalmente
cerrado)" y "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!

Se envia el estado actual de las entradas,
segun la parametrizacion, para el flanco
ascendente y descendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
ascendente y descendente (interruptor)"!
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Funcién de transmisor de valores = "Mecanismo auxiliar de escenas de iluminacién con funcién de

memorizacion"

Enviar nimero de escena
de iluminacién con

Escena de iluminacion con
flanco ascendente
(1...64)

Escena de iluminacion con
flanco descendente
(1...64)

Comportamiento al retorno
de la tension de bus

¢Solo funcién de
memorizacion?

Tiempo de pulsacion larga
para la memaorizacion
Base

flanco ascendente
(tecla como contacto
normalmente abierto)

flanco descendente
(tecla como contacto
normalmente cerrado)

entrely64, 1

entrely64, 1

Sin reaccién

Reaccion como flanco
ascendente

Reaccion como flanco
descendente

NO

=

130 ms
260 ms
520 ms
1ls

N

S

w,
—

Determina el flanco que inicia una pulsacion.

Determina la escena de iluminacion que se
envia con un flanco ascendente.

iSolo para "Enviar nimero de escena de
iluminacién con = flanco ascendente (tecla
como contacto normalmente abierto)"!

Determina la escena de iluminacion que se
envia con un flanco descendente.

iSolo para "Enviar nimero de escena de
iluminacién con = flanco descendente (tecla
como contacto normalmente cerrado)"!

Se puede determinar la reaccién que se debe
producir tras regresar la tension de bus.

Si se ha parametrizado un retardo tras el
retorno de la tension de bus, debera primero
pasar este tiempo para que se pueda ejecutar
la reaccién aqui ajustada.

No se produce ninguna reaccion.

Se envia forzosamente la escena de
iluminacién parametrizada con flanco
ascendente.

iSolo para "Enviar nimero de escena de
iluminacién con = flanco ascendente (tecla
como contacto normalmente abierto)"!

Se envia forzosamente la escena de
iluminacién parametrizada con flanco
descendente.

iSolo para "Enviar nimero de escena de
iluminacién con = flanco descendente (tecla
como contacto normalmente cerrado)"!

Es posible enviar, exclusivamente, un
telegrama de memorizacion sin acceder
previamente a una escena de iluminacion.

Base de tiempo del tiempo de una pulsacién
larga para enviar un telegrama de
memorizacion.

Solo para "¢ Solo funcion de
memorizacién? = NO"!

Tiempo = base - factor

Descripcion del Software




AL ID D
Mipw

Manual del producto Pagina: 37 de 38
ABB i-bus® KNX

Tiempo de pulsacion larga
para la memorizacion
Factor (24...127) 1)
Factor (13...127) ?)
Factor (9...127) ?)
Factor (4...127) )

entre 24y 127, 38%)
entre 13y 127, 197
entre 9y 127, 10 ?)
entre4y 127, 5 9

Factor de tiempo del tiempo de una pulsacion
larga para enviar un telegrama de
memorizacion.

Solo para "¢ Solo funcién de
memorizacion? = NO"!

Tiempo = base - factor
Valor prefijado: 520 ms - 10 =5,2 s
Nota: el rango ajustable del factor depende de

la base ajustada. De esta forma, solamente se
pueden parametrizar tiempos >3 s.
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= | Entrada 1, Bloquear (AT)

Funcion de bloqueo (AT)
Polaridad objeto de
blogueo (AT)

Comportamiento al
comienzo del bloqueo (AT)

Comportamiento al final del
blogueo (AT)

activada
blogueada

Bloquear = 1 (Liberacién =0)
Bloquear = 0 (Liberacion = 1)

Sin reaccion

Reaccion como flanco
ascendente

Reaccion como flanco
descendente

Sin reaccion

Reaccion como flanco
ascendente

Reaccion como flanco
descendente

La funcion de bloqueo se puede activar o
blogquear.

Este parametro prefija la polaridad del objeto de
bloqueo.

Este pardmetro determina la reaccion que se
ejecuta al comienzo del bloqueo.

No se produce ninguna reaccion.

Se envia forzosamente el valor parametrizado
con flanco ascendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
ascendente (tecla como contacto normalmente
abierto)"!

Se envia forzosamente el valor parametrizado
con flanco descendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
descendente (tecla como contacto normalmente
cerrado)"!

Este pardmetro determina la reaccion que se
ejecuta al final del bloqueo.

No se produce ninguna reaccion.

Se envia forzosamente el valor parametrizado
con flanco ascendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
ascendente (tecla como contacto normalmente
abierto)"!

Se envia forzosamente el valor parametrizado
con flanco descendente.

iSolo para "Enviar valor con = flanco
descendente (tecla como contacto normalmente
cerrado)"!

= | Para la Entrada 2 véase la Entrada 1.

Observaciones sobre el software

Para poder modificar todos los parametros, el acceso en el ETS 2 debe estar ajustado como "Acceso Total".
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