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2 Leyenda

La instalacién, el control, la puesta en servicio y la eliminacién de fallos
pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista profesional.

Este manual estd sujeto a cambios y se adaptara a las versiones de software mas recientes.
Las ultimas modificaciones (version de software y fecha) pueden consultarse en la linea al

pie del indice.

Si tiene un aparato con una version de software mas reciente, consulte en
www.elsner-elektronik.de en la seccion del menu "Servicio" si hay disponible
una version mas actual del manual

Leyenda del manual

A
A\

iPELIGRO!
iADVERTENCIA!
iPRECAUCION!

@ iATENCION!

ETS

Advertencia de seguridad.

Advertencia de seguridad para el trabajo en conexiones,
componentes eléctricos. etc.

... hace referencia a una situacion peligrosa inminente que
provocara la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar la muerte o graves lesiones si no se evita.

... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar lesiones leves si no se evita.

... hace referencia a una situacion que puede provocar danos
materiales si no se evita.

En las tablas ETS, los ajustes por defecto de los pardmetros
aparecen subrayados.



3 Descripcion

1. Descripcion

La Unidad de analisis KNX 14-ERD supervisa latemperatura y la humedad del suelo.
Con los datos recogidos puede controlarse de forma dirigida un sistema de riego au-
tomatico.
A la unidad de andlisis se pueden conectar hasta cuatro sensores TH-ERD. La KNX 14-
ERD pone a disposicidon dos salidas de conmutacién limitadas para humedad y tem-
peratura.

La Unidad de analisis KNX I14-ERD puede recibir mediciones externas mediante el
bus y procesarlas con sus propios datos obteniendo valores mixtos. Asi cada canal
puede trabajar con un valor global de temperatura o humedad.

Funciones:
e Recepcién de datos de temperatura y humedad hasta cuatro sensores
externos

e Valores mixtos ajustables por cada canal de sensor partir de valores de
medicion propios y valores externos (proporcion ajustable de forma
porcentual)

e 2 salidas de conmutacion para temperatura y humedad por cada canal
de sensor, con valores limites ajustables (Los valores limite se pueden
establecer mediante parametros o a través de objetos de comunicacion)

La configuracién se realiza a través del Software ETC de KNX. El archivo de producto
esta disponible para descargar en la pagina principal de Elsner Elektronik en www.el-
sner-elektronik.de en el menu ,Descargas”.

1.1. Alcance del suministro

e Unidad de analisis para montaje en carril DIN
Adicionalmente (no se incluye en el suministro), se requiere:

e Sensores TH-ERD (numero 70312), 1-4 pezados

1.2. Informacion técnica

Gabinete Plastico

Color blanco

Montaje Instalacion en serie en regleta de sombrerete

Tipo de proteccion IP 20

Dimensiones aprox. 107 x 88 x 60 (ancho x alto x profundidad,
en mm), 6 espaciamientos

Peso aprox. 300 g

Temperatura ambiente Funcionamiento -20...4+70°C,
Almacenamiento -55...+90°C

Humedad atmosférica max. 95% HR, evitar la accién del rocio

ambiente

Unidad de analisis KNX 14-ERD ¢ Actualizacion: 15.03.2016
Reservado el derecho de realizar cambios técnicos. Salvo errores u omisiones.



Tension de servicio
Potencia absorbida
Corriente
Entradas

Longitud maxima del cable
Entradas del sensor

Datos de salida

4 Instalacion y puesta en servicio

230V AC, 50 Hz

aprox. 1,6 W sin sensores, aprox. 2,8 W con 4 sensores
en el bus: 10 mA

4 x entradas del sensor para TH-ERD (+/-/A/B)

100 m

Borne de sujecion del bus KNX +/-

Tipo de BCU microcontrolador propio
Tipo de PEI 0

Direcciones del grupo maéx. 156

Asignaciones max. 156

Objetos de comunicacién 129

El producto cumple las directrices de las directivas UE.

2. Instalacion y puesta en servicio

2.1. Instrucciones de instalacion

La instalacion, el control, la puesta en marcha y la eliminacion de fallos
pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista profesional.

iPELIGRO!
A iPeligro de muerte por tension eléctrica (tension de red)!

En el interior del aparato hay componentes conductores de tension

no protegidos.

e Han de observarse las disposiciones VDE y national.

e Cortar la tension a todos los cables que haya que montar
y tomar medidas de seguridad contra una conexidn accidental.
No poner en funcionamiento el aparato si éste presenta dafnos.

e Poner fuera de funcionamiento el aparato o la instalacién
y protegerlo contra la activacién accidental cuando se considere
que ya no existan garantias de un funcionamiento exento de peligro.

El dispositivo esta pensado Unicamente para un uso adecuado. En caso de que se rea-
lice cualquier modificacién inadecuada o no se cumplan las instrucciones de uso, se
perdera todo derecho sobre la garantia.

Tras desembalar el dispositivo, reviselo inmediatamente por si tuviera algun desper-
fecto mecanico. Si se hubiera producido algun desperfecto durante el transporte, de-
berd informarlo inmediatamente al distribuidor.

El dispositivo s6lo se puede utilizar en una instalacion fija, es decir s6lo cuando esta
montado y tras haber finalizado todas las labores de instalacion y puesta en marchay
sblo en el entorno para el que esta previsto.

Unidad de analisis KNX 14-ERD ¢ Actualizacion: 15.03.2016
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5 Instalacion y puesta en servicio

Elsner no se hace responsable de las modificaciones de las normas posteriores a la pu-
blicacion de este manual.

2.2. Lugar de montaje

El dispositivo solo puede ser instalado y operado en interiores
secos. Evitar la accion del rocio.

La Unidad de analisis KNX 14-ERD esta disenada para montaje en riel DIN y cubre
6TE.

Unidad de analisis KNX 14-ERD ¢ Actualizacion: 15.03.2016
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6 Instalacion y puesta en servicio

2.3. Estructura del dispositivo/Conexion de los

sensores
BUS
@]
Om @
J P
KNX
elsner KNX 14-ERD
elektronik Auswerteeinheit fiir

made in germany Erdtemperatur/Erdfeuchte-Sensoren

Netz .
©F KNX ce [
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[N | [+]-1m[B1]+]-]A2]B2] + | -[A3]|B3| + |- [Aa][Ba |

1)
2
3)
4)

5)
6)
7)
8)

LED y pulsador de programacion (PRG)

Ranura para terminal de bus (KNX +/-)

LED de encendido (Power)

Entrada de tension de servicio 230 V CA L/N (terminales superiores e inferiores in-
ternamente puenteados)

Entrada 1 para sensor TH-ERD

Entrada 2 para sensor TH-ERD

Entrada 3 para sensor TH-ERD

Entrada 4 para sensor TH-ERD

Las conexiones de los sensores no estan protegidas contra una reversion
de la polaridad.
Asignacion:

+

A
B

=> marron (+4...24 V CC)
= blanco (masa)

= verde (RS485-linea A)
=> amarillo (RS485-linea B)

Unidad de analisis KNX 14-ERD ¢ Actualizacion: 15.03.2016
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7 Instalacion y puesta en servicio

2.4. Instrucciones de montaje y de puesta en
marcha

No someta nunca el dispositivo a la accion del agua (lluvia) o del polvo. Se podria da-
nar la electronica. No se debe superar una humedad ambiental relativa del 95%. Evitar
la accién del rocio.

Tras la conexion a la tensién del bus, el dispositivo se encontrara durante algunos se-
gundos en la fase de inicializacidon. Durante este tiempo, no se podra recibir o enviar
informacion a través del bus.

Unidad de analisis KNX 14-ERD ¢ Actualizacion: 15.03.2016
Reservado el derecho de realizar cambios técnicos. Salvo errores u omisiones.



8 Protocolo de transmision

3. Protocolo de transmision

Unidades:

Temperaturas en grados Celsius
Humedad en %

3.1. Listado de todos los objetos de
comunicacion

C1 Canal 1 (Sensor 1)
C2 Canal 2 (Sensor 2)
C3 Canal 3 (Sensor 3)
C4 Canal 4 (Sensor 4)

Abreviaturas de las marcas:
C Comunicacion

L Lectura

E Escritura

T Transmision

A Actualizacion

N.° Nombre Funcion DPT Mar-
cas

0 Version de software

1 C1 Fallo Salida 1.001 | CLT

2 Reserva

3 C1 Valor de medicion de temperatura Entrada 9.001 | CE
externo

4 C1 Valor de medicion de temperatura Salida 9.001 | CLT
interno

5 C1 Valor de medicidon de temperatura total | Salida 9.001 CLT
C1 Solicitud valor de temperatura min/max | Entrada 1.017 | CE

7 C1 Valor de medicion de temperatura Salida 9.001 | CLT
minimo

8 C1 Valor de medicion de temperatura Salida 9.001 | CLT
maximo

9 C1 Reseteo valor de temperatura min/max | Entrada 1.017 | CE

10 C1 Valor de medicion de la humedad Entrada 9.001 | CE
externo

11 C1 Valor de medicion de la humedad Salida 9.001 | CLT
interno

12 C1 Valor de medicion de la humedad total Salida 9.001 CLT

13 C1 Solicitud valor de humedad min/max Entrada 1.017 | CE

14 C1 Valor de medicion de la humedad Salida 9.001 |CLT
minimo

Unidad de analisis KNX 14-ERD ¢ Actualizacion: 15/03/2016 ® Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
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15

16
17
18
19

20

21
22
23

24

25
26
27

28

29
30
31

32

33
34
35

36

37
38
39

40

41
42
43

Nombre

C1 Valor de medicion de la humedad
maximo

C1 Reseteo valor de humedad min/méax
C1 Umbral temperatura 1: Valor absoluto
C1 Umbral temperatura 1: (1:+ | 0:-)

C1 Umbral temperatura 1: Salida de
conmutacion

C1 Umbral temperatura 1: Bloqueo de la
salida de conmutacién

C1 Umbral temperatura 2: Valor absoluto
C1 Umbral temperatura 2: (1:+ | 0:-)

C1 Umbral temperatura 2: Salida de
conmutacion

C1 Umbral temperatura 2: Bloqueo de la
salida de conmutacién

C1 Umbral humedad 1: Valor absoluto
C1 Umbral humedad 1: (1:+ | 0:-)

C1 Umbral humedad 1: Salida de
conmutacion

C1 Umbral humedad 1: Bloqueo de la
salida de conmutacién

C1 Umbral humedad 2: Valor absoluto
C1 Umbral humedad 2: (1:+ ] 0:-)

C1 Umbral humedad 2: Salida de
conmutacion

C1 Umbral humedad 2: Bloqueo de la
salida de conmutacién

C2 Fallo
Reserva

C2 Valor de medicion de temperatura
externo

C2 Valor de medicion de temperatura
interno

C2 Valor de medicion de temperatura total
C2 Solicitud valor de temperatura min/max
C2 Valor de medicion de temperatura
minimo

C2 Valor de medicion de temperatura
maximo

C2 Reseteo valor de temperatura min/max
C2 Valor de medicion de humedad externo
C2 Valor de medicidon de humedad interno

Protocolo de transmision

Funcion

Salida

Entrada
Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Salida

Entrada

Salida

Salida
Entrada
Salida

Salida

Entrada
Entrada
Salida

DPT

9.001

1.017
9.001
1.006
1.001

1.006

9.001
1.006
1.001

1.006

9.001
1.006
1.001

1.006

9.001
1.006
1.001

1.006

1.001

9.001

9.001

9.001
1.017
9.001

9.001

1.017
9.001
9.001

Mar-
cas

CLT

CE
CLET
CE
CLT

CE

CLET
CE
CLT

CE

CLET
CE
CLT

CE

CLET
CE
CLT

CE

CLT
CE
CLT

CE
CE
CLT

Unidad de analisis KNX 14-ERD ¢ Actualizacion: 15/03/2016 ® Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
Salvo errores u omisiones.



44
45
46
47
48
49
50
51

52

53
54
55

56

57
58
59

60

61
62
63

64

65
66
67

68

69
70
71

72

73

10

Nombre

C2 Valor de medicion de humedad total

C2 Solicitud valor de humedad min/max
C2 Valor de medicion de humedad minimo
C2 Valor de medicion de humedad maximo
C2 Reseteo valor de humedad min/max

C2 Umbral temperatura 1: Valor absoluto
C2 Umbral temperatura 1: (1:+ | 0:-)

C2 Umbral temperatura 1: Salida de
conmutacion

C2 Umbral temperatura 1: Bloqueo de la
salida de conmutacién

C2 Umbral temperatura 2: Valor absoluto
C2 Umbral temperatura 2: (1:+ | 0:-)

C2 Umbral temperatura 2: Salida de
conmutacion

C2 Umbral temperatura 2: Bloqueo de la
salida de conmutacién

C2 Umbral humedad 1: Valor absoluto
C2 Umbral humedad 1: (1:+ | 0:-)

C2 Umbral humedad 1: Salida de
conmutacion

C2 Umbral humedad 1: Bloqueo de la
salida de conmutacion

C2 Umbral humedad 2: Valor absoluto
C2 Umbral humedad 2: (1:+ | 0:-)

C2 Umbral humedad 2: Salida de
conmutacién

C2 Umbral humedad 2: Bloqueo de la
salida de conmutacién

C3 Fallo
Reserva

C3 Valor de medicion de temperatura
externo

C3 Valor de medicion de temperatura
interno

C3 Valor de medicion de temperatura total
C3 Solicitud valor de temperatura min/max
C3 Valor de medicion de temperatura
minimo

C3 Valor de medicion de temperatura
maximo

C3 Reseteo valor de temperatura min/max

Protocolo de transmision

Funcion

Salida
Entrada
Salida

Salida
Entrada
Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Salida

Entrada

Salida

Salida
Entrada
Salida

Salida

Entrada

DPT

9.001
1.017
9.001
9.001
1.017
9.001
1.006
1.001

1.006

9.001
1.006
1.001

1.006

9.001
1.006
1.001

1.006

9.001
1.006
1.001

1.006

1.001

9.001

9.001

9.001
1.017
9.001

9.001

1.017

Mar-
cas

CLT
CE
CLT
CLT
CE
CLET
CE
CLT

CE

CLE?
CE
CLT

CE

CLET
CE
CLT

CE

CLET
CE
CLT

CE

CLT
CE
CLT

CE
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74
75
76
77
78
79
80
81
82
83

84

85
86
87

88

89
90
91

92

93
94
95

96

97
98
99

100

101
102
103

Nombre

C3 Valor de medicion de humedad externo
C3 Valor de medicidon de humedad interno
C3 Valor de medicion de humedad total

C3 Solicitud valor de humedad min/max
C3 Valor de medicion de humedad minimo
C3 Valor de medicion de humedad maximo
C3 Reseteo valor de humedad min/méax

C3 Umbral temperatura 1: Valor absoluto

11

C3 Umbral temperatura 1: (1:+ | 0:-)

C3 Umbral temperatura 1: Salida de

conmutacion

C3 Umbral temperatura 1: Bloqueo de la
salida de conmutacién

C3 Umbral temperatura 2: Valor absoluto

C3 Umbral temperatura 2: (1:+ | 0:-)

C3 Umbral temperatura 2: Salida de

conmutacion

C3 Umbral temperatura 2: Bloqueo de la
salida de conmutacién

C3 Umbral humedad 1:
C3 Umbral humedad 1:
C3 Umbral humedad 1:

conmutacion

C3 Umbral humedad 1:
salida de conmutacién

C3 Umbral humedad 2:
C3 Umbral humedad 2:
C3 Umbral humedad 2:

conmutacion

C3 Umbral humedad 2:
salida de conmutacién

C4 Fallo
Reserva

Valor absoluto
(1:+] 0:-)
Salida de

Bloqueo de la
Valor absoluto
(1:4 ] 0:-)
Salida de

Bloqueo de la

C4 Valor de medicion de temperatura

externo

C4 Valor de medicion de temperatura

interno

C4 Valor de medicion de temperatura total
C4 Solicitud valor de temperatura min/max

C4 Valor de medicion de temperatura

minimo

Protocolo de transmision

Funcion

Entrada
Salida

Salida
Entrada
Salida

Salida
Entrada
Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Salida

Entrada

Salida

Salida
Entrada
Salida

DPT

9.001
9.001
9.001
1.017
9.001
9.001
1.017
9.001
1.006
1.001

1.006

9.001
1.006
1.001

1.006

9.001
1.006
1.001

1.006

9.001
1.006
1.001

1.006

1.001

9.001

9.001

9.001
1.017
9.001

Mar-
cas

CE
CLT
CLT
CE
CLT
CLT
CE
CLET
CE
CLT

CE

CLET
CE
CLT

CE

CLET
CE
CLT

CE

CLET
CE
CLT

CE

CLT
CE
CLT
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104

105
106
107
108
109
110
111
112
113
114
115

116

117
118
119

120

121
122
123

124

125
126
127

128
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Nombre

C4 Valor de medicion de temperatura
maximo

C4 Reseteo valor de temperatura min/max
C4 Valor de medicion de humedad externo
C4 Valor de medicidon de humedad interno
C4 Valor de medicion de humedad total

C4 Solicitud valor de humedad min/max
C4 Valor de medicion de humedad minimo
C4 Valor de medicién de humedad maximo
C4 Reseteo valor de humedad min/méax

C4 Umbral temperatura 1: Valor absoluto
C4 Umbral temperatura 1: (1:+ | 0:-)

C4 Umbral temperatura 1: Salida de
conmutacién

C4 Umbral temperatura 1: Bloqueo de la
salida de conmutacion

C4 Umbral temperatura 2: Valor absoluto
C4 Umbral temperatura 2: (1:+ | 0:-)

C4 Umbral temperatura 2: Salida de
conmutacion

C4 Umbral temperatura 2: Bloqueo de la
salida de conmutacién

C4 Umbral humedad 1: Valor absoluto
C4 Umbral humedad 1: (1:+ ] 0:-)

C4 Umbral humedad 1: Salida de
conmutacion

C4 Umbral humedad 1: Bloqueo de la
salida de conmutacién

C4 Umbral humedad 2: Valor absoluto
C4 Umbral humedad 2: (1:+ | 0:-)

C4 Umbral humedad 2: Salida de
conmutacion

C4 Umbral humedad 2: Bloqueo de la
salida de conmutacién

Protocolo de transmision

Funcion

Salida

Entrada
Entrada
Salida
Salida
Entrada
Salida
Salida
Entrada
Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

Entrada/salida
Entrada
Salida

Entrada

DPT

9.001

1.017
9.001
9.001
9.001
1.017
9.001
9.001
1.017
9.001
1.006
1.001

1.006

9.001
1.006
1.001

1.006

9.001
1.006
1.001

1.006

9.001
1.006
1.001

1.006

Mar-
cas

CLT

CE
CE
CLT
CLT
CE
CLT
CLT
CE
CLET
CE
CLT

CE

CLET
CE
CLT

CE

CLET
CE
CLT

CE

CLET
CE
CLT

CE
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13 Ajuste de parametros

4. Ajuste de parametros

4.1. Comportamiento en caida/retorno de
tension

Comportamiento en la caida de la tension del bus o la tension auxiliar:

El dispositivo no envia nada.

Comportamiento al retornar la tension del bus o la tension auxiliar y después
de la programacion o el reseteo:

El dispositivo envia todos los valores de medicion, asi como las salidas de conmuta-
cién y estado, conforme a su comportamiento de envio fijado en los parametros con
los retrasos que se determinan en el bloque de parametros "Ajustes generales". El ob-
jeto de comunicacién "version de software" se envia una vez después de 5 segundos.

4.2. Ajustes generales

Configure las caracteristicas fundamentales de la transmisién de datos.

Retraso del envio tras encendido y progra-
macién para

Valores de medicion 5se..*2h
Umbrales y salidas de conmutacion 5se..e2h
Velocidad méaxima de las notificaciones ¢ 1 notificacién por segundo

¢ 5 notificaciones por segundo
L]

¢ 20 notificaciones por segundo

Seleccione los canales que desee utilizar.

Utilizar canal 1...4 SieNo

4.3. Canal1..4

En los menus de los canales 1 al 4 se puede configurar la transmisién de los valores de
medicién y los umbrales para la temperatura y la humedad.

4.3.1. Valores de medicion

Las opciones de configuracién para los valores de medicion de temperatura y hume-
dad son iguales.

Con ayuda de la compensacion se puede ajustar el valor de medicion que se va a
enviar.

Compensacion en 0,1 °C -50...+50; 0

Unidad de analisis KNX 14-ERD ¢ Actualizacion: 15/03/2016 ® Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
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14 Ajuste de parametros

El equipo puede calcular un valor mixto a partir del valor de medicién propio y un va-
lor externo. Si lo desea, configure el calculo de valores mixtos.

Usar un valor de medicion externo SieNo

Porcentaje del valor de medicion ext.enel 5%®10%e®...*50 %e*...~100 %
valor de medicién total

Enviar valor de medicién interno y total *no

e envia ciclicamente
¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacidon y ciclicamente

A partir de una modificacion de 0,1°Ce0,2°Ce...5,0°C (parala
(si se envia en caso de modificacion) temperatura)

0,10 %e®...®2%¢*...*25 % (para la humedad)
Ciclo de envio 6se..*2h

(cuando se envia ciclicamente)

El valor de medicion minimo y maximo se puede guardar y enviar al bus. Los va-
lores se pueden restablecer mediante el objeto "Canal X Reseteo valor de temperatura
min/max" o "Canal X Reseteo valor de humedad min/max".

Utilizar valores minimo/maximo SieNo

4.3.2. Umbral de temperatura 1/2

Active el umbral si es necesario.
Usar umbral 1 SieNo

Umbral:

El umbral se puede configurar para cada pardametro directamente en el programa de
aplicacion o predefinir para cada objeto de comunicacion mediante el bus.

Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la histéresis directamente.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objetos de comunicacion
Umbral en 0,1 °C -300 ... 800; 200
Histéresis del umbral en % 0...50; 20

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Predefina como el bus recibe el umbral. Basicamente se puede recibir un valor nuevo
o solo una orden de aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un umbral que sea valido hasta la
primera comunicacion de un nuevo umbral. Con el equipo ya puesto en marcha puede
emplearse el Ultimo umbral comunicado.

Un umbral establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una mo-
dificacion. El valor actual se almacena en EEPROM para que se conserve si se corta la
tension y vuelva a estar disponible al retornar la tension de servicio.
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Definicion de umbral por Parametro » Objetos de comunicacion
El dltimo valor comunicado debe conser- *no
varse e tras volver la tension

e tras volver la tension y la
programaciéon
Inicio umbral en 0,1 °C -300 ... 800; 200
valido hasta la 1.2 comunicacion

Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento/disminucién
Incremento 0,1°Ce...e 1°Ce..*5°C

(solo con modificacion por "aumento/dis-

minucion")

Histéresis del umbral en % 0...50; 20

Salida de conmutacion:

Configure el comportamiento de la salida de conmutacién para cuando se rebase o no
se alcance el umbral.

Salida en e U por encima =1 | U - hist. por debajo =0
(U = umbral) * U por encima =0 | U - hist. por debajo =1
e U por debajo =1 | U + hist. por encima =0
e U por debajo =0 | U + hist. por encima =1

Retrasos ajustables mediante objetos No e Si

(en segundos)

Retraso de conmutacién de 0 a 1 ningunoe1s..2h
Retraso de conmutacion de 1 a 0 ningunoel1s...2h
Salida de conmutacién envia ¢ en caso de modificacion

¢ en caso de modificacion a 1
e en caso de modificacion a 0
¢ en caso de modificacidon y ciclicamente
e en caso de modificacion a 1 y ciclica-
mente
¢ en caso de modificacion a 0 y ciclica-
mente

Ciclo de envio 5s..2h

(solo cuando se envia "ciclicamente")

Bloqueo:

La salida de conmutacién se puede bloquear mediante un objeto. Establezca aqui los
valores predeterminados de comportamiento de la salida durante el bloqueo.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta- | No ¢ Si

cion

Interpretacion del objeto de bloqueo e Con valor 1: bloqueado | con valor 0:
desbloqueado
e Con valor 0: bloqueado | con valor 1:
desbloqueado

Valor del objeto de bloqueo antesde la 1.7 0e1

comunicacion
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Comportamiento de la salida de conmutacion

Al bloquear

Al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

® no enviar notificaciéon
* 0 enviar
® 1 enviar

[En funcion del ajuste para "salida de con-
mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquear depende del valor del
parametro "Salida de conmutacion envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0

La salida de conmutacion envia en caso de

® no enviar notificacion

e enviar el estado de la salida de conmuta-
cién

® no enviar notificaciéon

¢ si salida de conmutacién =1 = enviar 1
® no enviar notificaciéon

e si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-

modificacion y ciclicamente cién

La salida de conmutacion envia en caso de  si salida de conmutaciéon = 1 = enviar 1

modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de | si salida de conmutacion = 0 = enviar 0

modificacién a 0 y ciclicamente

4.3.3. Umbral de humedad 1/2

Active el umbral si es necesario.

Usar umbral 1
Umbral:

El umbral se puede configurar para cada pardametro directamente en el programa de
aplicacion o predefinir para cada objeto de comunicacién mediante el bus.

SieNo

Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la histéresis directamente.
Definicion de umbral por

Umbral en 0,1 %
Histéresis del umbral en %

Parametro ¢ Objetos de comunicacion
0 ... 1000; 250
0...50; 20

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Predefina cdmo el bus recibe el umbral. Basicamente se puede recibir un valor nuevo
o solo una orden de aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un umbral que sea valido hasta la
primera comunicacion de un nuevo umbral. Con el equipo ya puesto en marcha puede
emplearse el Ultimo umbral comunicado.

Unidad de analisis KNX 14-ERD ¢ Actualizacion: 15/03/2016 ® Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
Salvo errores u omisiones.
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Un umbral establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una mo-
dificacion. El valor actual se almacena en EEPROM para que se conserve si se corta la
tension y vuelva a estar disponible al retornar la tension de servicio.

Definicion de umbral por Parametro » Objetos de comunicacion
El dltimo valor comunicado debe conser- *no
varse e tras volver la tensién
e tras volver la tension y la programacion
Inicio umbral en 0,1 % 0 ... 1000; 250
vélido hasta la 1.7 comunicacién
Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento/disminucion
Incremento 0,10 %¢®...¢2%®..~25%
(solo con modificacion por "aumento/dis-
minucion”)
Histéresis del umbral en % 0...50; 20

Salida de conmutacion:

Configure el comportamiento de la salida de conmutacién para cuando se rebase o no
se alcance el umbral.

Salida en e U porencima =1]|U - hist. por debajo =0

(U = umbral) e U por encima =0 | U - hist. por debajo =1
e U por debajo =1 | U + hist. por encima =0
e U por debajo =0 | U + hist. por encima =1

Retrasos ajustables mediante objetos No e Si

(en segundos)

Retraso de conmutacién de 0 a 1 ningunoe1s..2h
Retraso de conmutaciéon de 1 a 0 ningunoe1s..2h
Salida de conmutacion envia ¢ en caso de modificacion

¢ en caso de modificacion a 1

¢ en caso de modificacion a 0

e en caso de modificacion y ciclicamente

e en caso de modificacién a 1y ciclicamente
e en caso de modificacion a 0 y ciclicamente

Ciclo de envio 5s..2h
(solo cuando se envia "ciclicamente")

Bloqueo:

La salida de conmutacién se puede bloquear mediante un objeto. Establezca aqui los
valores predeterminados de comportamiento de la salida al bloquear, al desbloquear
y durante el bloqueo.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta- | No ¢ Si

cion

Interpretacion del objeto de bloqueo e Con valor 1: bloqueado | con valor 0:
desbloqueado
¢ Con valor 0: bloqueado | con valor 1:
desbloqueado
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Valor del objeto de bloqueo antes de la 1.2
comunicacion

Ajuste de parametros

0e1

Comportamiento de la salida de conmutacién

Al bloquear

Al desbloquear
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

® no enviar notificacién
* 0 enviar
® 1 enviar

[En funcion del ajuste para "salida de con-
mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacion al desbloquear depende del valor del
parametro "Salida de conmutacion envia" (véase "Salida de conmutacion")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificaciéon a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0 y ciclicamente

® no enviar notificacion

e enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

® no enviar notificaciéon

e si salida de conmutacion =1 = enviar 1

® no enviar notificaciéon

¢ si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cién

si salida de conmutacion = 1 = enviar 1

si salida de conmutacion = 0 = enviar 0
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