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2 Leyenda

B La instalacién, el control, la puesta en servicio y la eliminacién de fallos
pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista profesional.

Este manual estd sujeto a cambios y se adaptara a las versiones de software mas recientes.
Las ultimas modificaciones (version de software y fecha) pueden consultarse en la linea al
pie del indice.

Si tiene un aparato con una version de software mas reciente, consulte en
www.elsner-elektronik.de en la seccion del menu "Servicio" si hay disponible

una version mas actual del manual

Leyenda del manual

2 Advertencia de seguridad.

Advertencia de seguridad para el trabajo en conexiones,
componentes eléctricos. etc.

iPELIGRO! ... hace referencia a una situacion peligrosa inminente que
provocara la muerte o graves lesiones si no se evita.

iADVERTENCIA! .. hace referencia a una situacién potencialmente peligrosa que
puede provocar la muerte o graves lesiones si no se evita.

iPRECAUCION! ... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar lesiones leves si no se evita.

iATENCION! ... hace referencia a una situacion que puede provocar dafos
materiales si no se evita.

ETS En las tablas ETS, los ajustes por defecto de los pardmetros
aparecen subrayados.



3 Descripcion

1. Descripcion

Los Actuador KNX S1R-B4 PF con control integrado de fachadas tienen una salida
multifuncional a la que se puede conectar un accionamiento de control arriba/abajo
(persianas, toldos, persianas enrolladas, ventanas) o dos equipos conmutables (encen-
dido/apagado de luz y ventilacion). Mediante la ejecucién libre de potencial de la salida
también se pueden controlar otros sistemas, p. ej. con la entrada de pulsadores de una
unidad de control de motor.

El automatismo se puede predefinir externa o internamente. Internamente hay dispo-
nibles numerosas posibilidades para bloqueos, cierres (p. ej. maestro-esclavo) y deter-
minacién de prioridades (p. ej. manual-automatico). Las imagenes se pueden guardar
y abrir mediante el bus (control de imagenes con 16 imagenes por accionamiento).

KNX S1R-B4 PF dispone de entradas analégicas/digitales que se utilizan como entra-
das de bus (pulsador, mensajes de alarma, etc.) o para los sensores de temperatura T-
NTC.

Funciones:

e Salida multifuncional libre de potencial para un accionamiento de
230 V (sombreado, ventana) o la conexion de dos equipos conmutables
230 V (luz, ventilador) o para un accionamiento de corriente continua
(sombra, venta)

e Con la operacién de corriente alterna, medicion automatica de tiempo de
ejecucion de los accionamientos para el posicionamiento (inclusive objeto de
mensaje de interferencia)

e Conmutar el relé en la operacidn de corriente alterna con poco desgaste en el
punto cero de la tensién

e Teclado con pares de teclas y estados LEDs

e 4 entradas para contacto binario o sensor de temperatura

e Mensaje de confirmacion de posicidon (posicion de marcha; en persianas
también posicion de las ldminas)

e Registrador de posicion (posiciéon de marcha) en un objeto de 1 bit
(almacenamiento y acceso, p. ej. con pulsador)

e Parametros para tener en cuenta los tiempos inactivos del accionamiento y el
mecanismo

e Control con automatismo interno o externo

e Control de sombreado integrado con orientacion de las laminas segun la
posicion del sol en las persianas

e Control de imagenes para la posicion de marcha con 16 imagenes por
accionamiento (en persianas, también la posicién de las laminas)

e El cierre mutuo de los dos accionamientos con ayuda de sensores de posicion
cero evita colisiones, p. ej. entre el sombreado y la ventana (maestro-esclavo)

e Los objetos de bloqueo y los mensajes de alarma tienen prioridades distintas
para que las funciones de seguridad siempre tengan prioridad (p. ej. bloqueo
de viento)

e Configuracion de la prioridad de control manual o automatico con el tiempo o
el objeto de comunicacién

Actuador KNX S1R-B4 PF ¢ Version: 23.11.16 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



4 Descripcion

e 4 salidas de conmutacion de temperatura en el programa de aplicacion
con valores limite ajustables (especificacion por parametro u objeto de
comunicacion)

e 4 puertas légicas AND y 4 puertas logicas OR con 4 entradas,
respectivamente. Como entradas para las puertas l6gicas hay disponibles 16
entradas légicas (en forma de objetos de comunicacion). La salida de cada
compuerta puede configurarse como 1 bit o 2 x 8 bits

La configuracion se realiza a través del Software ETC de KNX. El archivo de producto
esta disponible para descargar en la pagina principal de Elsner Elektronik en www.el-
sner-elektronik.de en el menu ,Descargas”.

1.1. Informacion técnica
Carcasa Plastico
Color Blanco
Montaje Instalacion en serie en regleta de sombrerete

Grado de proteccion
Dimensiones

Peso
Temperatura ambiente

Humedad atmosférica
ambiental

Tension de servicio
Corriente en el bus

Corriente auxiliar para la
salida

Salida

Corriente minima para la

medicion de tiempo de pro-

pagacion
Entradas

Ajustes del sensor de tem-
peratura T-NTC en la
entrada

Salida de datos

Tipo de BCU

Tipo de PEI
Direcciones del grupo

Actuador KNX S1R-B4 PF ¢ Version: 23.11.16 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.

IP 20

Aprox. 53 x 88 x 60 (an. x al. x pr., en mm)
3 unidades de separacién

Aprox. 170 g

Funcionamiento -20...+70°C,
Almacenamiento -55...+90°C

Max. 95 % HR, evitar la accion del rocio

Tension de bus KNX
10 mA

corriente continua hasta 24 V DC o

corriente alterna hasta 250 V AC

1 x salida libre de potencial

con 2 conexiones para accionamiento arriba/abajo

0 2 equipos.

Capacidad de carga de la salida: en total, max. 4 A en
carga resistiva.

AC efectiva 200 mA

4x analdgicas/digitales,
longitud maxima del cable 10 m

-30 °C...+80 °C

Borne de sujecion del bus KNX +/-
Microcontrolador propio

0

Max. 1024



5 Instalacion y puesta en servicio

Asignaciones Max. 1024
Objetos de comunicacion 239

El producto satisface las disposiciones de las directivas de la UE.

2. Instalacion y puesta en servicio

2.1. Instrucciones de instalacion

&> Lainstalacién, el control, la puesta en marchay la eliminacion de fallos
pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista profesional.

iPELIGRO!
A iPeligro de muerte por tension eléctrica (tension de red)!

En el interior del aparato hay componentes conductores de tension

no protegidos.

e Han de observarse las disposiciones VDE y national.

e Cortar la tension a todos los cables que haya que montar
y tomar medidas de seguridad contra una conexién accidental.
No poner en funcionamiento el aparato si éste presenta dafnos.

e Poner fuera de funcionamiento el aparato o la instalacién
y protegerlo contra la activacion accidental cuando se considere
que ya no existan garantias de un funcionamiento exento de peligro.

El dispositivo esta pensado Unicamente para un uso adecuado. En caso de que se rea-
lice cualquier modificacién inadecuada o no se cumplan las instrucciones de uso, se
perdera todo derecho sobre la garantia.

Tras desembalar el dispositivo, reviselo inmediatamente por si tuviera algun desper-
fecto mecanico. Si se hubiera producido algun desperfecto durante el transporte, de-
berd informarlo inmediatamente al distribuidor.

El dispositivo s6lo se puede utilizar en una instalacion fija, es decir s6lo cuando esta
montado y tras haber finalizado todas las labores de instalacién y puesta en marchay
sélo en el entorno para el que esta previsto.

Elsner no se hace responsable de las modificaciones de las normas posteriores a la pu-
blicacion de este manual.

2.2. Estructura del dispositivo

iPara la instalacion y la distribucion de cables en la conexion
KNX (N°2) y las entradas (N°7), que deben cumplirse para el cir-
cuito eléctrico SELV segun las Directivas y Normas!

Actuador KNX S1R-B4 PF ¢ Version: 23.11.16 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



6 Instalacion y puesta en servicio

8 BUS Fig. 1

L @m @ 1) LEDy pulsador de programacion (PRG)

T 2) Ranura para terminal de bus (KNX +/-)
R 3) Par de teclas de subida/bajada y LED

4) LED "Operacion” (Power), indicacion del
estado de funcionamiento, ver “Indicacion

elsner o del estado de fun'cionamiento mediante el
alaktronik LED Power” pagina 7.
KNX S1R-B4 PF FAN 5) Entrada de la tension auxiliar Un
KNX-Aktor @ para salidas A1/A2.
e m—— Carga maxima disponible: maxima 4 A
ower v Conexiones a/b para el uso para la co-
@ o o nexion de 230 V AC.
6) Salida A1-A2:
| @ @ | "Subida", "Bajada" o "Dispositivo1”, "Dis-
Ausginge | y | Eingange pOSI'tI'VOZ”
Ui a|b|ar]az 1]3]1 7) Entradas binarias/analdgicas 1-4 (con
000000 00 GND)

O 00 00 e e 00

Ulalb|blal<l2]a]L
Un A1l A2 Fig_ 2
T T Diagrama de conexiones de salida (A1, A2)
Con alimentacion de tension (UU,,

Un

2.3. Conexion

El equipo esta provisto de instalacion en serie en regleta de sombrerete e incorpora
3 unidades de separacion. La conexion se realiza mediante un borne de conexién en el
bus de datos KNX. Ademas, se necesita una fuente de alimentacién para el acciona-
miento o los consumidores conectados (U,).

iATENCION!

Los relés pueden estar encendidos en la primera puesta en ser-

vicio.

Los relés biestables instalados en este producto se pueden encender

con una sacudida fuerte, p. ej. en el transporte.

e Primero conecte la tension de bus; de este modo se apagan los relés
A continuacién conecte el suministro eléctrico del accionamiento.

Actuador KNX S1R-B4 PF ¢ Version: 23.11.16 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



7 Instalacion y puesta en servicio

2.3.1. Indicacion del estado de funcionamiento mediante el

LED Power
Comporta- Color
miento
Encendido Verde Funcionamiento normal

Intermitente

Encendido

Intermitente

Conexion de bus/tension de bus disponible.

Verde Funcionamiento normal
Sin conexidn de bus/tension de bus disponible.

Naranja El equipo se inicia o se programa a través de ETS.
No se ejecutan funciones de ejecucion.

Verde (encen- Modo de programacion activado

dido), naranja
(intermitente)

2.3.2. Indicacion del estado de funcionamiento mediante los
LED de canal

Comporta-
miento

Encendido

Encendido

Intermitencia
lenta

Intermitencia
lenta

Intermitencia
rapida
Intermitencia
répida
Intermitencia
rapida
Apagado

LED

Arriba

Abajo

Arriba

Abajo

Arriba

Abajo

Ambos simultanea-

mente

Ambos

Accionamiento en posicién final superior/
dispositivo encendido.

Accionamiento en posicion final inferior /
dispositivo encendido.

El accionamiento se mueve hacia arriba

El accionamiento se mueve hacia abajo

Accionamiento en posicion final superior,
bloqueo activo.

Accionamiento en posicion final inferior,
bloqueo activo.

Accionamiento en posicién intermedia,
bloqueo activo.

Accionamiento en posicion intermedia

Actuador KNX S1R-B4 PF ¢ Version: 23.11.16 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



Comporta-
miento

Intermitente

"Luz de funcio-
namiento"
sobre todos
los LED

2.3.3. Ejemplo de conexiéon

LED

Ambos de forma
alternante

Todos los canales

8 Instalacion y puesta en servicio

Error de determinacién automatica del tiempo
de funcionamiento.

Si el accionamiento se puede mover,
desplacelo manualmente hacia la posicion
final (replegar/desplegar o abrir/cerrar
completamente) para reiniciar la
determinacion del tiempo de funcionamiento.
Si el accionamiento no se puede mover,
compruebe las conexiones.

Se carg6 una version incorrecta de la
aplicacion. jUtilice la version adecuada para el
dispositivo!

El Actuador KNX S1R-B4 PF se adecua por la salida libre de potencial para la apli-
cacion con corriente alterna (230 V AC) como también con corriente continua adecuada

(12 VDC, 24 V DC).

Accionamiento de 230 V en la salida:

La conexion "U," se utiliza en este caso como "L". Los bornes "a" y "b" se usan como
"N"y "PE", como esta previsto en el ejemplo de conexidn.

Fig. 3

Red

o]

Ausgénge
Us|a] b|A1]|A2

9090¢¢eecee

o /,---"' T
7 m \\_ﬁ
[ 230ACV "l
I\‘;{:’] Eingénge "-.\ NPEA Y
SN 3 L \:.I-/

P
230VAC N —..|-
BEY!
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9 Instalacion y puesta en servicio

Dos consumidores de 230 V en la salida:

La conexion "U," se utiliza en este caso como "L". Los bornes "a" y "b" se usan como
"N"y "PE", como esta previsto en el ejemplo de conexidn.

Fig. 4
Ausgénge [/\/I Eingénge
Ul al|b|m|azl/ " J1]3]L
Red , ©009geeee
23»(]‘»"'»"—‘«'3|\lI g SN [FREPOOTO
11 cbeceoe
U la|b|blaP<]2]a]1

Accionamiento de 24 V DC en la salida:

La conexion "U,," se utiliza en este caso como "+". jUna determinacion del tiempo de
ejecucion automatico por una medida de corriente no es posible usando una fuente de
tensién de corriente continual

Fig. 5 o 0

S
[ 24vDC |
Ausginge Eingdnge \ AvY - )
Un|a|1|9n1|n2|><|1|93 L A%
? . . T , o ® o 0
11""0-6&....
U |alblblal<lz2lafL |

Control de una unidad de control de motor externa mediante la salida:

24V DC .

Fig. 6 WV /J
Power ;
o o Unidad de control
de motor
Entrada del pulsador
Ausgange \\’{r’ Eingange + A Y

U Jalb|arfazl/\f1]3]L
® 60 06 9 60 0 0 O

66 0-0-0-9-0-9-9
[ blalblb]lal<l2]a]lL
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10 Direccionamiento del aparato en el bus

Entradas:
Ejemplo con contacto binario en la entrada 1y sensor de temperatura T-NTC en la ent-
rada 4. Conexioén del sensor de temperatura independiente de la polaridad.
Fig. 7 L J
Ausgénge [ ] Eingénge ‘ B1 T-NTC
Usla|blar|Azl/ " f1]3]|L M

N

" EEREREX) ‘ )
UuJa|b]blal><J2z]a]|L

2.4. Instrucciones de montaje y de puesta en
marcha

No someta nunca el dispositivo a la accion del agua (lluvia). Se podria danar la electré-
nica. No se debe superar una humedad ambiental relativa del 95%. Evitar la accién del
rocio.

Tras la conexion a la tensidn de servicio, el dispositivo se encontrara durante algunos
segundos en la fase de inicializacion. Durante este tiempo, no se podra recibir o enviar
informacion a través del bus.

En los equipos KNX con funciones de seguridad (p. ej. bloqueo de viento o de lluvia)
se debe ajustar una supervision ciclica de los objetos de seguridad. La proporcion 6p-
tima es 1:3 (ejemplo: cuando la estacién meteorolégica envia un valor cada 5 minutos,
se debe ajustar el periodo de supervision en el actuador a los 15 minutos).

3. Direccionamiento del aparato en el bus

El aparato se suministra con la direccion de bus 15.15.250. En ETS puede programarse
otra direccion sobrescribiendo la direccion 15.15.250 o mediante el botdén de progra-
macion.

Actuador KNX S1R-B4 PF ¢ Version: 23.11.16 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



11 Protocolo de transmision

4. Protocolo de transmision

4.1. Lista de todos los objetos de comunicacion

Abreviaturas:

C Comunicacion

L Lectura

E Escritura

T Transmision

DPT Data Point Type

N° Texto Funcion Flags DPT Typ Dimen
sion

1 Versién del software Legible L-C- [217.1] DPT_Version 2 Bytes

10 | Canal A - Estado automatico | Salida L-CT [1] 1.xxx 1 Bit
o manual

11 Canal A - Manual largo Entrada LEC- [1.8] DPT_UpDown 1 Bit

12 Canal A - Manual corto Entrada LEC- [1.8] DPT_UpDown 1 Bit

13 | Canal A - Posicion de Entrada LEC- [5.1] DPT_Scaling 1 Byte
marcha manual

14 | Canal A - Posicion de Entrada LEC- [5.1] DPT_Scaling 1 Byte
ldaminas manual

15 | Canal A - Automatico largo | Entrada LEC- [1.8] DPT_UpDown 1 Bit

16 | Canal A - Automatico corto | Entrada LEC- [1.8] DPT_UpDown 1 Bit

17 | Canal A - Posicion de Entrada LEC- [5.1] DPT_Scaling 1 Byte
marcha automatica

18 Canal A - Posicion de Entrada LEC- [5.1] DPT_Scaling 1 Byte
ldaminas automatica

19 | Canal A - Cambio de Entrada LEC- [1] 1.xxx 1 Bit
manual a automatico

20 Canal A - Objeto de bloqueo | Entrada LEC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit
automatico

21 Canal A - Posicién de Salida L-CT [5.1] DPT_Scaling 1 Byte
marcha actual

22 Canal A - Posicion de Salida L-CT [5.1] DPT_Scaling 1 Byte
ldminas actual

23 | Canal A - Objeto de estado | Salida L-CT [1] 1.xxx 1 Bit

24 | Canal A - Obtener/guardar Entrada LEC- [18.1] 1 Byte
imagenes DPT_SceneControl

25 Canal A - Objeto de bloqueo | Entrada LEC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit
temperatura exterior

26 | Canal A - Valor de medicion | Entrada LEC- [9.1] 2 Bytes
bloqueo temperatura DPT_Value_Temp
exterior

Actuador KNX S1R-B4 PF ¢ Version: 23.11.16 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



N°

27

28

29

30

31

32

33

34

35

36

37

38

39

40

41

42

43

44

Texto

Canal A - Estado de bloqueo
temperatura exterior
Canal A - Objeto de
crepusculo

Canal A - Valor de medicion
crepusculo

Canal A - Estado de
crepusculo

Canal A - Control de hora
Canal A - Objeto de
desbloqueo temperatura
interior

Canal A - Valor de medicion
desbloqueo temperatura
interior

Canal A - Valor de consigna
desbloqueo temperatura
interior

Canal A - Estado de
desbloqueo temperatura
interior

Canal A - Objeto de
sombreado

Canal A - Luminosidad del
sombreado valor de
medicion 1

Canal A - Luminosidad del
sombreado valor de
medicion 2

Canal A - Luminosidad del
sombreado valor de
medicion 3

Canal A - Umbral de
sombreado

Canal A - Umbral de
sombreado 1=+ |0=-
Canal A - Umbral de
sombreado +

Canal A - Umbral de
sombreado -

Canal A - Estado de
sombreado

12

Funciéon

Salida

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada /
Salida
Entrada
Entrada

Entrada

Salida

Flags

L-CT

LEC-

LEC-

L-CT

LEC-

LEC-

LEC-

LEC-

L-CT

LEC-

LEC-

LEC-

LEC-

LECT

LEC-

LEC-

LEC-

L-CT

Protocolo de transmision

DPT Typ

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch
[9.4] DPT_Value_Lux
[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.1]
DPT_Value_Temp

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.4] DPT_Value_Lux

[9.4] DPT_Value_Lux

[9.4] DPT_Value_Lux

[9.4] DPT_Value_Lux
[1] 1.xxx
[1] 1.xxx
[1] 1.xxx

[1.1] DPT_Switch

Dimen
sion
1 Bit
1 Bit
2 Bytes
1 Bit
1 Bit
1 Bit
2 Bytes
2 Bytes

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

2 Bytes

2 Bytes
1 Bit
1 Bit
1 Bit

1 Bit
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N°

45

46

47
48

49

50

51

52

53

54

55

56

57

58

59

60

61

62

63

Texto

Canal A - Objeto de
aprendizaje posicion de
sombreado

Canal A - Acimut

Canal A - Elevacion

Canal A - Objeto de bloqueo
suministro de aire frio
Canal A - Valor de medicion
temperatura exterior
suministro de aire frio
Canal A - Estado de bloqueo
suministro de aire frio
Canal A - Ventilacion
obligatoria

Canal A - Objeto de bloqueo
suministro de aire calido
Canal A - Valor de medicion
temperatura interior
suministro de aire célido
Canal A - Valor de medicion
temperatura exterior
suministro de aire célido
Canal A - Valor de consigna
bloqueo suministro de aire
célido

Canal A - Estado de bloqueo
suministro de aire célido
Canal A - Objeto apertura
temperatura interior

Canal A - Valor de medicion
apertura temperatura
interior

Canal A - Valor de consigna
apertura temperatura
interior

Canal A - Umbral apertura
temperatura interior

Canal A - Umbral apertura
temperatura interior 1 = +
Canal A - Umbral apertura
temperatura interior +
Canal A - Umbral apertura
temperatura interior -

13

Funciéon

Entrada

Entrada

Entrada
Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada /
Salida
Entrada
Entrada

Entrada

Flags
LEC-
LEC-

LEC-
LEC-

LEC-

L-CT

LEC-

LEC-

LEC-

LEC-

LEC-

L-CT

LEC-

LEC-

LEC-

LECT

LEC-

LEC-

LEC-

Protocolo de transmision

DPT Typ
[1] 1.xxx
[9] 9.xxx

[9] 9.xxx
[1.1] DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.1]
DPT_Value_Temp

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.1]
DPT_Value_Temp
[1] 1.xxx

[1] 1.xxx

[1] 1.xxx

Dimen
sion
1 Bit

2 Bytes
2 Bytes
1 Bit

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

1 Bit
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N°

64

65

66

67

68

69

70

71

72

73

74

75

76

77

78

79

80

81

82

83

84

Texto

Canal A - Estado apertura
temperatura interior

Canal A - Objeto apertura
humedad interior

Canal A - Valor de medicion
apertura humedad interior
Canal A - Estado apertura
humedad interior

Canal A - Iniciar registrador
de posicion automatico
Canal A - Objeto de
aprendizaje registrador de
posicidon automatico

Canal A - Posicién cero
alcanzada

Canal A - Fallo del sensor de
posicion cero

Canal A - Estado posicion
cero master

Canal A - Orden de posicion
cero master

Canal A - Estado posicion
cero slave

Canal A - Estado posicion
cero master

Canal A - Orden de posicion
cero master

Canal A - Estado posicion
cero slave

Canal A - Accionamiento en
marcha

Canal A - Objeto
obstaculizante

Canal A - Bloqueo 1 - Objeto
de bloqueo

Canal A - Bloqueo 1 - Objeto
de bloqueo de viento

Canal A - Bloqueo 1 - Valor
de medicion bloqueo de
viento

Canal A - Bloqueo 1 - Estado
de bloqueo de viento

Canal A - Bloqueo 1 - Objeto
de bloqueo de lluvia
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Funciéon

Salida

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Salida

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Salida

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Flags
L-CT
LEC-
LEC-
L-CT
LEC-

LEC-

LEC-
L-CT
L-CT
L-CT
LEC-
LEC-
LEC-
L-CT
L-CT
L-CT
LEC-
LEC-

LEC-

L-CT

LEC-

Protocolo de transmision

DPT Typ

il

[1

.1] DPT_Switch

.11 DPT_Switch

[9.7]

DPT_Value_Humidity

[1

[1.

[1.

1

1

il

n

[1

[9.5] DPT_Value_Wsp

il

[1

.11 DPT_Switch

1] DPT_Switch

1] DPT_Switch

.11 DPT_Switch

.1] DPT_Switch

.11 DPT_Switch

.1] DPT_Switch

.11 DPT_Switch

.1] DPT_Switch

.11 DPT_Switch

.1] DPT_Switch

1 1.xxx

1 1.xxx

.1] DPT_Switch

.1] DPT_Switch

.1] DPT_Switch

.1] DPT_Switch

Dimen
sion
1 Bit
1 Bit
2 Bytes
1 Bit

1 Bit

1 Bit

1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit
1 Bit

2 Bytes

1 Bit

1 Bit
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N°

85

86

87

88

89

90

91

92

93

94

95

96

97

98

99

100

101

102

103

104

Texto

Canal A - Bloqueo 2 - Objeto
de bloqueo

Canal A - Bloqueo 2 - Objeto
de bloqueo de viento

Canal A - Bloqueo 2 - Valor
de medicion bloqueo de
viento

Canal A - Bloqueo 2 - Estado
de bloqueo de viento

Canal A - Bloqueo 2 - Objeto
de bloqueo de lluvia

Canal A - Bloqueo 3 - Objeto
de bloqueo

Canal A - Bloqueo 3 - Objeto
de bloqueo de viento

Canal A - Bloqueo 3 - Valor
de medicién bloqueo de
viento

Canal A - Bloqueo 3 - Estado
de bloqueo de viento

Canal A - Bloqueo 3 - Objeto
de bloqueo de lluvia

Canal A - Bloqueo 4 - Objeto
de bloqueo

Canal A - Bloqueo 4 - Objeto
de bloqueo de viento

Canal A - Bloqueo 4 - Valor
de medicién bloqueo de
viento

Canal A - Bloqueo 4 - Estado
de bloqueo de viento

Canal A - Bloqueo 4 - Objeto
de bloqueo de lluvia

Canal A - Bloqueo 5 - Objeto
de bloqueo

Canal A - Bloqueo 5 - Objeto
de blogueo de viento

Canal A - Bloqueo 5 - Valor
de medicion bloqueo de
viento

Canal A - Bloqueo 5 - Estado
de bloqueo de viento

Canal A - Bloqueo 5 - Objeto
de bloqueo de lluvia
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Funciéon

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada

Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Flags
LEC-
LEC-

LEC-

L-CT

LEC-

LEC-

LEC-

LEC-

L-CT

LEC-

LEC-

LEC-

LEC-

L-CT

LEC-

LEC-

LEC-

LEC-

L-CT

LEC-

Protocolo de transmision

DPT Typ
[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[9.5] DPT_Value_Wsp

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[9.5] DPT_Value_Wsp

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[9.5] DPT_Value_Wsp

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[9.5] DPT_Value_Wsp

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

Dimen
sion
1 Bit
1 Bit

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

1 Bit

1 Bit
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16 Protocolo de transmision

N° Texto Funcion Flags DPT Typ Dimen
sion

105 | Canal A - Limitacion Entrada LEC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit
temporal

110 | Canal A1 - Conmutar Entrada LEC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit

111 | Canal A1 - Mensaje de Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 Bit
confirmacioén

112 | Canal A1 - Estado Auslesbar | L-C- [1.1] DPT_Switch 1 Bit

113 | Canal A1 - Objeto de Entrada LEC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit
bloqueo

115 | Canal A1 - Inicio funcién de | Entrada -EC- [1.10] DPT_Start 1 Bit
luz de escalera

116 | Canal A1 - Inicio/parada Entrada LEC- [1.10] DPT_Start 1 Bit
funcion de luz de escalera

119 | Canal A1 - Vinculacion Entrada LEC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit

120 @ Canal A2 - Conmutar Entrada LEC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit

121 | Canal A2 - Mensaje de Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 Bit
confirmacion

122 | Canal A2 - Estado Auslesbar | L-C- [1.1] DPT_Switch 1 Bit

123 | Canal A2 - Objeto de Entrada LEC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit
bloqueo

125 | Canal A2 - Inicio funcién de @ Entrada -EC- [1.10] DPT_Start 1 Bit
luz de escalera

126 | Canal A2 - Inicio/parada Entrada LEC- [1.10] DPT_Start 1 Bit
funcion de luz de escalera

129 | Canal A2 - Vinculacion Entrada LEC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit

Entrada 1y 2 solo con KNX S1R-B2-UP y KNX S1R-B4-UP

150 | Entrada 1 - Largo Entrada/ | LECT [1.8] DPT_UpDown 1 Bit

Salida
151 | Entrada 1 - Corto Salida L-CT [1.8] DPT_UpDown 1 Bit
152 | Entrada 1 - Conmutar Entrada/ | LECT [1.1] DPT_Switch 1 Bit
Salida

1563 | Entrada 1 - Atenuar de Entrada/ | LECT [3.7] 4 Bit

forma relativa Salida DPT_Control_Dimmin
g

154 | Entrada 1 - Codificador Salida L-CT [5] 5.xxx 1 Byte
8 bits

155 | Entrada 1 - Codificador Salida L-CT [9.1] 2 Bytes
temperatura DPT_Value_Temp

156 | Entrada 1 - Codificador Salida L-CT [9.4] DPT_Value_Lux | 2 Bytes
luminosidad

157 | Entrada 1 - Imagen Salida L-CT [18.1] 1 Byte

DPT_SceneControl

158 | Entrada 1 - Objeto de Entrada LEC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit

bloqueo
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17 Protocolo de transmision

N° Texto Funcion Flags DPT Typ Dimen
sion
160 @ Entrada 1 - Fallo del sensor | Salida -CT [1.1] DPT_Switch 1 Bit
de temperatura
161 | Entrada 1 - Valor total del Salida L-CT [9.1] 2 Bytes
sensor de temperatura DPT_Value_Temp
162 | Entrada 1 - Valor de Entrada -EC- [9.1] 2 Bytes
medicion del sensor de DPT_Value_Temp
temperatura externo
163 | Entrada 1 - Valor de Salida L-CT [9.1] 2 Bytes
medicion del sensor de DPT_Value_Temp
temperatura
170 | Entrada 2 - Largo Entrada/ | LECT [1.8] DPT_UpDown 1 Bit
Salida
171 | Entrada 2 - Corto Salida L-CT [1.8] DPT_UpDown 1 Bit
172 | Entrada 2 - Conmutar Entrada/ | LECT [1.1] DPT_Switch 1 Bit
Salida
173 | Entrada 2 - Atenuar de Entrada/ | LECT [3.7] 4 Bit
forma relativa Salida DPT_Control_Dimmin
g
174 | Entrada 2 - Codificador Salida L-CT [5] 5.xxx 1 Byte
8 bits
175 | Entrada 2 - Codificador Salida L-CT [9.1] 2 Bytes
temperatura DPT_Value_Temp
176 | Entrada 2 - Codificador Salida L-CT [9.4] DPT_Value_Lux | 2 Bytes
luminosidad
177 | Entrada 2 - Imagen Salida L-CT [18.1] 1 Byte
DPT_SceneControl
178 | Entrada 2 - Objeto de Entrada LEC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit
bloqueo
180 ' Entrada 2 - Fallo del sensor | Salida --CT [1.1] DPT_Switch 1 Bit
de temperatura
181 | Entrada 2 - Valor total del Salida L-CT [9.1] 2 Bytes
sensor de temperatura DPT_Value_Temp
182 | Entrada 2 - Valor de Entrada -EC- [9.1] 2 Bytes
medicion del sensor de DPT_Value_Temp
temperatura externo
183 | Entrada 2 - Valor de Salida L-CT [9.1] 2 Bytes
medicion del sensor de DPT_Value_Temp
temperatura
Entrada 3 y 4 solo con KNX S1R-B4-UP
190 | Entrada 3 - Largo Entrada/ | LECT [1.8] DPT_UpDown 1 Bit
Salida
191 | Entrada 3 - Corto Salida L-CT [1.8] DPT_UpDown 1 Bit
192 | Entrada 3 - Conmutar Entrada/ | LECT [1.1] DPT_Switch 1 Bit
Salida
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N°

193

194

195

196

197

198

200

201

202

203

210

211
212

213

214

215

216

217

218

220

Texto

Entrada 3 - Atenuar de
forma relativa

Entrada 3 - Codificador
8 bits

Entrada 3 - Codificador
temperatura
Entrada 3 - Codificador
luminosidad

Entrada 3 - Imagen

Entrada 3 - Objeto de
bloqueo

Entrada 3 - Fallo del sensor

de temperatura

Entrada 3 - Valor total del
sensor de temperatura
Entrada 3 - Valor de
medicion del sensor de
temperatura externo
Entrada 3 - Valor de
medicion del sensor de
temperatura

Entrada 4 - Largo

Entrada 4 - Corto
Entrada 4 - Conmutar

Entrada 4 - Atenuar de
forma relativa

Entrada 4 - Codificador
8 bits

Entrada 4 - Codificador
temperatura

Entrada 4 - Codificador
luminosidad

Entrada 4 - Imagen

Entrada 4 - Objeto de
bloqueo

Entrada 4 - Fallo del sensor

de temperatura
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Funciéon

Entrada /
Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada

Salida

Salida

Entrada

Salida

Entrada /
Salida

Salida

Entrada /
Salida

Entrada /

Salida

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada

Salida

Flags

LECT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

LECT

L-CT
LECT

LECT

L-CT

L-CT

L-CT

L-CT

Protocolo de transmision

DPT Typ

[3.7]
DPT_Control_Dimmin
g

[5] 5.xxx

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.4] DPT_Value_Lux

[18.1]
DPT_SceneControl

[1.1] DPT_Switch
[1.1] DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.1]
DPT_Value_Temp

[1.8] DPT_UpDown

[1.8] DPT_UpDown
[1.1] DPT_Switch

[3.7]
DPT_Control_Dimmin
g

[5] 5.xxx

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.4] DPT_Value_Lux
[18.1]
DPT_SceneControl
[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

Dimen
sion
4 Bit
1 Byte
2 Bytes
2 Bytes
1 Byte
1 Bit
1 Bit
2 Bytes

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

1 Bit
1 Bit

4 Bit

1 Byte
2 Bytes
2 Bytes
1 Byte
1 Bit

1 Bit
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N°

221

222

223

300

301

302
303

304

305

306

307

308

309
310

311

312

313

314

315

316
317

Texto

Entrada 4 - Valor total del
sensor de temperatura
Entrada 4 - Valor de
medicion del sensor de
temperatura externo
Entrada 4 - Valor de
medicion del sensor de
temperatura

Umbral de temp. 1: valor
de medicion

Umbral de temp. 1: valor
absoluto

Umbral de temp. 1: (1:+ ] 0:-)

Umbral de temp. 1: retraso
de conmutacion de 0 a 1

Umbral de temp. 1: retraso
de conmutacion de 1a 0

Umbral de temp. 1: salida
de conmutacion

Umbral de temp. 1: bloqueo
de la salida de conmutacién

Umbral de temp. 2: valor de
medicion

Umbral de temp. 2: valor
absoluto

Umbral de temp. 2: (1:+ | 0:-)

Umbral de temp. 2: retraso
de conmutacion de 0 a 1

Umbral de temp. 2: retraso
de conmutacion de 1a 0

Umbral de temp. 2: salida
de conmutacion

Umbral de temp. 2: bloqueo
de la salida de conmutacién

Umbral de temp. 3: valor de
medicion

Umbral de temp. 3: valor
absoluto

Umbral de temp. 3: (1:+ ] 0:-)

Umbral de temp. 3: retraso
de conmutacion de 0 a 1
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Funciéon

Salida

Entrada

Salida

Entrada
Entrada /
Salida

Entrada
Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada

Entrada /

Salida

Entrada
Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada

Entrada /

Salida

Entrada
Entrada

Flags
L-CT

-EC-

L-CT

-EC-

LECT

L-CT

-EC-

-EC-

LECT

L-CT

-EC-

-EC-

LECT

Protocolo de transmision

DPT Typ

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.1]
DPT_Value_Temp

[1.1] DPT_Switch

[7] 7.xxx[7.5]
DPT_TimePeriodSec

[7] 7.xxx[7.5]
DPT_TimePeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.1]
DPT_Value_Temp

[1.1] DPT_Switch

[7] 7.xxx[7.5]
DPT_TimePeriodSec

[7] 7.xxx[7.5]
DPT_TimePeriodSec

[1.1] DPT_Switch

[1.1] DPT_Switch

[9.1]
DPT_Value_Temp

[9.1]
DPT_Value_Temp

[1.1] DPT_Switch

[7] 7.xxx[7.5]
DPT_TimePeriodSec

Dimen
sion
2 Bytes

2 Bytes

2 Bytes

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit
2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit
2 Bytes

2 Bytes

1 Bit

1 Bit

2 Bytes

2 Bytes

1 Bit
2 Bytes
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20 Protocolo de transmision

N° Texto Funcion Flags DPT Typ Dimen
sion

318 | Umbral de temp. 3: retraso Entrada -EC- [7] 7.xxx[7.5] 2 Bytes
de conmutacion de 1a 0 DPT_TimePeriodSec

319 | Umbral de temp. 3: salida Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 Bit
de conmutacion

320 | Umbral de temp. 3: bloqueo | Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit
de la salida de conmutacién

321 | Umbral de temp. 4: valor de | Entrada -EC- [9.1] 2 Bytes
medicion DPT_Value_Temp

322 | Umbral de temp. 4: valor Entrada/ | LECT [9.1] 2 Bytes
absoluto Salida DPT_Value_Temp

323 | Umbral de temp. 4: (1:+ | 0:-) | Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit

324 | Umbral de temp. 4: retraso | Entrada -EC- [7]1 7.xxx[7.5] 2 Bytes
de conmutacion de 0 a 1 DPT_TimePeriodSec

325 | Umbral de temp. 4: retraso Entrada -EC- [7] 7.xxx[7.5] 2 Bytes
de conmutacion de 1a 0 DPT_TimePeriodSec

326 | Umbral de temp. 4: salida Salida L-CT [1.1] DPT_Switch 1 Bit
de conmutacion

327 | Umbral de temp. 4: bloqueo | Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit

de la salida de conmutacién

340 | Entrada logica 1 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
341 | Entrada logica 2 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
342 | Entrada logica 3 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
343 | Entrada logica 4 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
344 | Entrada logica 5 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
345 | Entrada logica 6 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
346 | Entrada logica 7 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
347 | Entrada logica 8 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
348 | Entrada logica 9 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
349 | Entrada loégica 10 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
350 | Entrada logica 11 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
351 | Entrada logica 12 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
352 | Entrada logica 13 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
353 | Entrada logica 14 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
354 | Entrada logica 15 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
355 | Entrada logica 16 Entrada -EC- [1.2] DPT_Bool 1 Bit
360 | Logica AND 1: salida de Salida L-CT [1.2] DPT_Bool 1 Bit
conmutacion 1 bit
361 | Logica AND 1: salida A Salida L-CT [5.10] 1 Byte
8 bits DPT_Value_1_Ucount
362 | Logica AND 1: salida B Salida L-CT [5.10] 1 Byte
8 bits DPT_Value_1_Ucount
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N°

363
364

365

366

367
368

369

370

371
372

373

374

375
376

377

378

379
380

381

382

383
384

385

386

387

Texto

Légica AND 1: bloqueo

Légica AND 2: salida de
conmutacion 1 bit

Légica AND 2: salida A
8 bits

Légica AND 2: salida B
8 bits

Légica AND 2: bloqueo

Légica AND 3: salida de
conmutacion 1 bit

Légica AND 3: salida A
8 bits

Légica AND 3: salida B
8 bits

Légica AND 3: bloqueo

Légica AND 4: salida de
conmutacién 1 bit

Légica AND 4: salida A
8 bits

Légica AND 4: salida B
8 bits

Légica AND 4: bloqueo

Légica OR 1: salida de
conmutacion 1 bit

Légica OR 1: salida A 8 bits
Légica OR 1: salida B 8 bits
Légica OR 1: bloqueo
Légica OR 2: salida de
conmutacién 1 bit

Légica OR 2: salida A 8 bits
Légica OR 2: salida B 8 bits
Légica OR 2: bloqueo
Légica OR 3: salida de
conmutacion 1 bit

Légica OR 3: salida A 8 bits
Légica OR 3: salida B 8 bits

Légica OR 3: bloqueo

21

Funciéon

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada
Salida

Salida

Salida

Entrada

Flags

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-
L-CT

L-CT

L-CT

-EC-

Protocolo de transmision

DPT Typ

[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[5.10]
DPT_Value_1_Ucount

[5.10]
DPT_Value_1_Ucount

[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[5.10]
DPT_Value_1_Ucount

[5.10]
DPT_Value_1_Ucount

[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[5.10]
DPT_Value_1_Ucount

[5.10]
DPT_Value_1_Ucount

[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[5.10]
DPT_Value_1_Ucount

[5.10]
DPT_Value_1_Ucount

[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[5.10]
DPT_Value_1_Ucount

[5.10]
DPT_Value_1_Ucount

[1.1] DPT_Switch
[1.2] DPT_Bool

[5.10]
DPT_Value_1_Ucount

[5.10]
DPT_Value_1_Ucount

[1.1] DPT_Switch

Dimen
sion
1 Bit
1 Bit
1 Byte
1 Byte

1 Bit
1 Bit

1 Byte

1 Byte

1 Bit
1 Bit

1 Byte

1 Byte

1 Bit
1 Bit

1 Byte

1 Byte

1 Bit
1 Bit

1 Byte

1 Byte

1 Bit
1 Bit

1 Byte

1 Byte

1 Bit
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22 Protocolo de transmision

N° Texto Funcion Flags DPT Typ Dimen
sion
388 | Logica OR 4: salida de Salida L-CT [1.2] DPT_Bool 1 Bit
conmutacion 1 bit

389 | Logica OR 4: salida A 8 bits | Salida L-CT [5.10] 1 Byte
DPT_Value_1_Ucount

390 | Logica OR 4: salida B 8 bits | Salida L-CT [5.10] 1 Byte
DPT_Value_1_Ucount

391 | Logica OR 4: bloqueo Entrada -EC- [1.1] DPT_Switch 1 Bit
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23 Ajuste de los parametros

5. Ajuste de los parametros

Los preajustes de los pardmetros estan marcados con un subrayado.

5.1. Ajustes generales

Ajuste en primer lugar los pardmetros generales para la comunicacion de bus
(velocidad de telegramas, retrasos de envio). Adicionalmente puede indicar si en la
programacién de imagenes se deben transmitir al bus todas las configuraciones o solo
las modificadas.

Velocidad méxima de los telegramas 1e2e5e 1020 telegramas por segundo

Retraso del envio de los valores limite tras  5s...2h
volver la tension

Retraso de envio de las salidas de 5s..2h
conmutacion y estado tras volver la tensién

En el uso de iméagenes:

Aceptar en la programacion todos los pardmetros ® s6lo los pardametros
modificados

5.2. Salidas

Indique acé qué se conecta al canal de salida.

Tipo de funcionamiento
Canal A controla ® Persiana
¢ Persianas enrolladas
e Toldo
¢ Ventana
¢ segunda funcion de conmutacién

Luego aparecen las posibilidades de configuracion para cada salida:

Configuraciones para accionamiento (canal A):

e Especificaciones generales para el accionamiento conectado
(véase Canal-configuraciones - accionamientos, pagina 24)

e Funciones de control: Delimitacion de area de desplazamiento, bloqueos, clase
de automatismo (véase Control (accionamientos), pagina 26)

e Funciones de automatismo: El automatismo puede especificarse en forma
interna o externa
(véase Automatismo para el sombreado (accionamiento), pagina 32 o
Automatismo para el ventana (accionamiento), pagina 37)

e |magenes: Posiciones de desplazamiento (véase Imagenes (accionamientos),
pagina 41)

e Entradas de teclas: Configuracion como tecla de actor, tecla de bus o para el
sensor de posicidn cero (véase Entradas de teclas (accionamientos), pagina 42)
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Configuraciones de las funciones de conmutacion
(Los canales se dividen en dos interruptores A1[A2):

Especificaciones generales para la funcién de conmutacion

(véase Canal-configuraciones - funciones de conmutacion, pagina 48)
Conexion de diferentes objetos de comunicacion

(véase Conexion (funciones de conmutacion), pagina 48)

Retrasos de encendido/ apagado o conmutacion de tiempo

(véase Retrasos de encendido/ apagado o conmutacion de tiempo (funciones
de conmutacion), pagina 49)

Funcién de bloqueo (véase Funcidn de bloqueo (funciones de conmutacion),

pagina 50)

e Entrada de tecla: Configuracion como tecla de actor o tecla de bus
(véase Entrada de tecla (funciones de conmutacion), pagina 50)

5.2.1. Canal-configuraciones - accionamientos

Si en el canal de salida se encuentra conectado un accionamiento, primero ajuste aqui

las especificaciones generales para el accionamiento.

Sentido de marcha:

Arriba/abajo, adentro/afuera o abierto/cerrado pueden cambiarse.

Cambiar arriba/abajo persiana, persiana noe Si
enrollada)

Cambiar adentro/afuera (toldo)

Cambiar cerrado/abierto (ventana)

Tiempo de ejecucion:

El tiempo de ejecucion entre la posicion final es la base para el accionamiento de
posiciones intermedias (por ej. en limites en el area de desplazamiento e imagenes).
Puede ingresar numéricamente el tiempo de ejecucion (en segundos) o dejar que el
tiempo de ejecucién se calcule automaticamente. Luego el actuador determina las
posiciones finales en base a la corriente mas alta en la salida del accionamiento. Para
ello se deben ajustar regularmente desplazamientos de referencia (véase abajo).

Utilizar medicion automatica de tiempode noe Si
ejecucion

Utilizar medicion automatica de tiempo de  no
ejecucion

Tiempo de ejecucion a partiren s (persiana, 1 ... 320; 60
persiana enrollada)

Tiempo de ejecucion afuera en s (toldo)

Tiempo de ejecucién abierto en s (ventana)

Tiempo de ejecucion abierto en s (persiana, 1 ... 320; 65
persiana enrollada)

Tiempo de ejecucion entrada en s (toldo)

Tiempo de ejecucién cerrado en s

(ventana)
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Tiempo de ejecucion posicion cero y configuracion de pasos celosias:

(sélo para las persianas)

Durante el tiempo de ejecucidén en que el accionamiento continua el desplazamiento
en la posicidn cero (es decir después de alcanzar la posicion final superior), pueden
compensarse diferentes longitudes de suspensidon o posiciones de montaje de los
interruptores de posicion final. Los sombreados de una fachada se cierran por
completo debido a la adaptacion de los tiempos de ejecucion con lo cual resulta una
mejor imagen general.

Tiempo de paso x tiempo de paso resulta el tiempo de giro de las celosias.

Tiempo de ejecucion posicién ceroen 0,1s 0 ... 255
Tiempo de paso en 10 ms 10 ... 100; 20
Cantidad de paso celosias 1...265;5

Tiempo de pausa:
Los tiempos de pausa requeridos en un cambio de direccién del accionamiento deben
configurarse acorde a las especificaciones correspondientes del fabricante del motor.

Tiempo de pausa para cambio de direccién 5 ... 100; 10
en0,1s

Desplazamiento de referencia:

Debido a la activacién regular de ambas posiciones finales se vuelve a regular el
tiempo de ejecucion y la posicion final. Esto es especialmente importante para la
determinacién automatica de tiempo de ejecucion. Por tal razén acéd se configura
después de qué cantidad de traslaciones antes de un desplazamiento de posicion se
debe realizar un desplazamiento de referencia. El desplazamiento de referencia se
produce siempre en direccion de la posicidon segura (desciende en sombreados, cierra
en ventanas).

Realizar un desplazamiento de referencia noe Si
Realizar un desplazamiento de referencia si
en mas de desplazamientos antes de un 1...255; 10

desplazamiento automatico de posicion

Viraje de celosias:

(sélo para las persianas)

El viraje de las celosias deberia ajustarse acorde a las especificaciones del fabricante
del motor.

Girar celosias ® nunca
® sélo después del desplazamiento de
posicién
¢ después de cada desplazamiento

Objeto de estado y posicion de accionamiento:

El estado y la posicion actual pueden enviarse en el bus. El objeto de estado indica
enviando 1 que la posicion entrada o cerrada ha sido abandonada y es apta por e€j.,
para la supervision de ventanas.
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El retraso configurable para enviar la posicion exacta de accionamiento procura que
en un desplazamiento prolongado el bus no quede bloqueado por demasiado
paquetes de datos.

Utilizar objeto de estado noe Si

Enviar posicion de accionamiento después noe Si
de la modificacion

Retraso de envio de la posicion en 0,1 s 0..50; 10
(solo si se envia posicion de accionamiento
después de la modificacion)

Szenen:
Hier wird das Szenen-Menii flr diesen Ausgangs-Kanal aktiviert.

Szenen verwenden nein ¢ ja

Véase Imdgenes (accionamientos), pagina 41.

5.2.1.1. Control (accionamientos)

Configure acéa el comportamiento del accionamiento.

Limites en el area de desplazamiento:

El limite en el drea de desplazamiento se usa para evitar que dos ajustes colisionen
(por ej. un toldo y una ventana que se abre).

De dos accionamientos uno recibe prioridad y se parametriza como master, el otro
como slave. Mediante los sensores de posicién cero ambos actores conocen el propio
estado momentaneo y el del otro. Este se encuentra en "posicion segura" o "en
posicion no segura". La posicion segura se alcanza cuando el accionamiento se
encuentra en un area donde no es posible una colision (esto podria ser en un toldo por
ej. 0 a 30 % salido). Para comunicar la posicion segura del accionamiento se puede
conectar en las salidas del actor un sensor de posicidon cero (por ej. interruptor final o
barrera fotoeléctrica), o el actor recibe el mensaje de su sensor de posicion cero
mediante el bus (véase graficos en el capitulo posibilidades de conexion para sensores
de posicion cero en la parte general).

Antes de poner en funcionamiento el accionamiento del actor master, el actor slave
recibe el comando, de desplazar su accionamiento a una posicion segura. El
accionamiento slave permanece a continuacién en posicién seguro o vuelve, si no se
encuentra en un area segura.

Mediante el objeto de comunicacion "estado posicion cero slave" el actor master
conoce, si el accionamiento conectado en el actor slave ya se encuentra en posicion
segura (luego el master se desplaza inmediatamente) o no (luego espera). Recién
cuando en el actor master se presenta el mensaje que el accionamiento slave se
encuentra en posicion segura, desplaza su accionamiento mas allda de su propia
posicion segura.

Un ejemplo:
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El ventilado mediante una ventana debe tener prioridad ante un sombreado mediante
un toldo. Por lo que la ventana se parametriza como master, el toldo como slave.
Ambos posee un sensor de posicion cero que indica si el accionamiento se encuentra
en posicion segura o no.

Luego el toldo se encuentra arriba, la ventana debe abrirse. La ventana conoce el
estado del toldo ("posicion no segura") por lo que entonces da un comando master al
toldo, para el toldo la senal de replegarse un poco mdés. Si el toldo ha alcanzado la
posicion segura, se produce el correspondiente mensaje del sensor de posicion cero
del sombreado. Recién entonces se abre la ventana.
Master y Slave intercambiar regularmente su posicion ("seguro"
A 0 "no seguro"). Se puede configurar el tiempo de supervision
con la frecuencia de solicitud de informacion. El tiempo

seleccionado aca debe ser inferior al tiempo que el accionamiento
supervisado requiere para desplazarse desde el limite del area segura
(altima posicion segura comunicada) a una posicion en la cual existe
riesgo de colision.

Si no se recibe un estado master/slave o un objeto de posicion cero, el accionamiento
se desplaza a una posicidén segura, asi como en caso de corte de la tension del bus o
en mensaje de falla del sensor de posicidon cero (rige para la parametrizacion como
master y como slave).

Sin delimitacion de area de desplazamiento:

Usar delimitacion de area de no
desplazamiento

Procedimiento en caso de corte de la * no hay accién
tension del bus e parada

¢ Orden de subir

¢ Orden de bajar
Procedimiento tras retornar la tension del * no hay accién
bus y después de la programacién ® parada

* Orden de subir

¢ Orden de bajar

Con delimitacion de area de desplazamiento:

Configure aca si el sensor de posicion cero del accionamiento estd conectado
directamente en el actor (canal de entrada) o si se recibira la posicién cero mediante el
bus (objeto de comunicacion).

Usar delimitacion de area de si
desplazamiento

Sensor de posicion cero conectado como ¢ Objeto de comunicacién
¢ Canal de entrada

Actuador es Master ¢ Slave
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Actuador como master:

Actuador es

Repeticidon de envio para orden de master
ens

Periodo de supervisidn para objeto estado
slave (y posicion cero) en s

Actuador como Slave:

Actuador es

Repeticidn de envio para orden de slave en
s

Periodo de supervisidon para objeto estado
master (y posicion cero) en s

Posicién de desplazamiento para slave en
% cuando

entrada "master orden posicion cero" = 1

Objetos de bloqueo:

Ajuste de los parametros

Master

1...255;10

1...255; 10

Slave

1...255; 10

1...255;10

0...100

El canal de salida puede bloquearse con la lluvia, viento u otros sucesos. Sin embargo
ya se puede manejar a mano. Los bloqueos y la supervisién se configuran primero aca.
Para la configuraciéon de cada bloqueo aparecen a continuacidon opciones de menu
separados "bloqueo X" (véase capitulo Bloqueos - objetos de bloqueo, pagina 30,
Bloqueos - bloqueo de viento, pagina 30 y Bloqueos - bloqueo de lluvia, pagina 32).
Las prioridades de los objetos de bloqueo corresponden a la secuencia mencionada (el
bloqueo 1 tiene la mayor prioridad, el bloqueo 5 la minima).

Usar bloqueo 1 (alta prioridad)

Usar bloqueo 2

Usar bloqueo 3

Usar bloqueo 4

Usar bloqueo 5 (prioridad baja)

*no

* si, con objeto de bloqueo

¢ si, como bloqueo de viento
¢ si, como bloqueo de lluvia

*ho

* si, con objeto de bloqueo

¢ si, como bloqueo de viento
¢ si, como bloqueo de lluvia

*ho

* si, con objeto de bloqueo

¢ si, como bloqueo de viento
¢ si, como bloqueo de lluvia

*ho

* si, con objeto de bloqueo

¢ si, como bloqueo de viento
¢ si, como bloqueo de lluvia

*ho

* si, con objeto de bloqueo

¢ si, como bloqueo de viento
¢ si, como bloqueo de lluvia
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Tiene prioridad ® Bloqueo 5 ante manual
e Manual ante bloqueo 5

Usar supervision de los objetos de bloqueo  No e Si

Periodo de supervisidn para objetos de 5s...®2 h; 5 min
bloqueo

(sdlo si se utiliza supervision de los objetos

de bloqueo)

Procedimiento en caso de no recibir el e parada

objeto de bloqueo ¢ Orden de subir
(solo si se utiliza supervision de los objetos | ® Orden de bajar
de bloqueo)

Reseteo automatico:
Mediante un funcionamiento manual se desactiva la automatizacién del
accionamiento. Aca se configura cuando se vuelve a activa la automatizacion.

Manual cambia a automatico después de ¢ E| transcurso del tiempo de espera
¢ La recepcion de un objeto
¢ El transcurso de un tiempo de espera o la
recepcion de un objeto

Tiempo de espera en min 1...255; 20
(cuando se ha seleccionado "transcurso de

un tiempo de espera")

Cambio a automatico en valor de objeto 0e1e001
(cuando se ha seleccionado "recepcion de

un objeto")

Objeto de bloqueo automatizacion:

Con el objeto de bloqueo automatizacion se puede desactivar la automatizacion a corto
plazo (por €j. en presencia o durante conferencias en salas de conferencias).

Aca también se especifica en qué modo se encuentra el canal al volver la tensién, por
ej. después de un apagon. El modo (manual o automatico) se envia como objeto de
estado al bus.

Utilizar objeto de bloqueo automatismo noe Si

Modo de funcionamiento después de e Automatismo

volver la tensién * Manual

Envia objeto de estado ¢ 1 en automatico | 0 en manual

* 0 en automatico | 1 en manual

Retraso de envio de la salida de estado 0...50
Automatico o manual en 0,1 s

Clase de automatismo:

El automatismo para el accionamiento conectado puede especificarse externamente,
sin embargo todas las configuraciones pueden configurarse también internamente. Si
se selecciona "automatismo interno" aparece una opcion del menu separada
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"automatismo" (véase capitulo Automatismo para el sombreado (accionamiento),
pagina 32 o Automatismo para el ventana (accionamiento), pagina 37).

Clase de automatismo automatismo externo ® automatismo
interno

Bloqueos - objetos de bloqueo

La opcion del menu aparece sélo cuando en "control" se ha configurado un bloqueo
con objeto de bloqueo. Aca se determina qué pasa en el valor de objeto 1y 0. Mediante
los objetos de bloqueo libres se pueden configurar, por ejemplo, un escenario de
alarma de fuego (crear salidas de emergencia entrando los sombreados, sistema de
ventilacion mediante las ventanas). Asi se puede por ej. evitar el bloqueo en la terraza
(contacto de ventana abierto de la puerta de la terraza bloquea la persiana delante de
la puerta).

Designacion [Bloquea 1 ... 5]

jlndique acé una designacion!
Si objeto de bloqueo valor =1 ¢ No hay accién

® Parada

¢ Orden de subir ® Orden de bajar
(persiana/persiana enrollada)
¢ Orden de entrada ® Orden de salida

(Toldo)
e Orden de cerrar ® Orden de abrir
(Ventanas)
Si objeto de bloqueo valor =0
En funcionamiento manual antes y * No hay accion
después de bloqueo ¢ Desplace a la ultima posicion
En funcionamiento automatico después de = siga automatico
bloqueo
Valor del objeto antes de la 1° 0.1
comunicacion y al retornar la tension del
bus

Bloqueos - bloqueo de viento

La opcion del menu aparece s6lo cuando en "control" se ha configurado un bloqueo
de viento. El objeto de entrada "bloqueo de viento" se conecta con el objeto de salida
de un sensor de viento. La entrada puede ser tanto un objeto de 1 bit (menor o mayor
que un valor limite), como asi también un objeto de 16 bit (valor de medicion).

Designacion [Bloqueo de viento]
jIndique acé una designacion!
Clase de objeto de entrada 1 Bit 16 Bit
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Objeto de entrada de 1 bit:

Clase de objeto de entrada
Si objeto de bloqueo valor =1

Tiempo de espera en posicion segura en
min
después del bloqueo

Procedimiento después del tiempo de
espera

En funcionamiento manual antes y
después de bloqueo

En funcionamiento automatico después de
bloqueo

Objeto de entrada de 16 bit:

Clase de objeto de entrada

A partir de la velocidad de viento en m/s
bloquear

Cuando el bloqueo estéa activo

Tiempo de espera en posicion segura en
min

después del bloqueo

Procedimiento después del tiempo de
espera

En funcionamiento manual antes y
después de bloqueo

En funcionamiento automatico después de
bloqueo

Enviar estado de bloqueo actual

Ajuste de los parametros

1 Bit

* No hay accion

® Parada

¢ Orden de subir ® Orden de bajar
(persiana/persiana enrollada)

¢ Orden de entrada ® Orden de salida
(Toldo)

e Orden de cerrar ® Orden de abrir
(Ventanas)

1...255; 5

* No hay accion
¢ Desplace a la ultima posicion
siga automatico

16 Bit
2..30;5

* no hay accion

e parada

¢ Orden de subir ® Orden de bajar
(persiana/persiana enrollada)

¢ Orden de entrada ¢ Orden de salida
(Toldo)

e Orden de cerrar ® Orden de abrir
(Ventanas)

1...255; 5

* no hay accion
e desplace a la ultima posicién
siga automatico

noe Si
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Bloqueos - bloqueo de lluvia

La opcion del menu aparece soélo cuando en "control" se ha configurado un bloqueo
de lluvia. El objeto de entrada "bloqueo de lluvia" se conecta con el objeto de salida de
un sensor de lluvia.

Designacién [Bloqueo de lluvia]

jlndique acé una designacion!
Si objeto de bloqueo valor =1 ¢ No hay accion

e Parada

* Orden de subir
e Orden de bajar
Tiempo de espera en posicion segura en 1..255; 5
min
después del bloqueo
Procedimiento después del tiempo de

espera
En funcionamiento manual antes y * No hay accion
después de bloqueo ¢ Desplace a la ultima posicion

En funcionamiento automatico después de  siga automatico
bloqueo

5.2.1.2. Automatismo para el sombreado (accionamiento)

La opcion del menu "automatico" aparece sélo cuando en el "control" esta
seleccionado automatico interno. Las funciones automaticas internas consideran la
luminosidad/posicién del sol, la temperatura externa y la interna y posibilitan también
un control de tiempo y de crepusculo. Se puede especificar una posicion de
sombreado o instruirla.

Para poder aprovechar por completo el automatismo de sombreado interno, deben
encontrarse en el sistema de bus informaciones sobre la luminosidad/crepusculo,
temperatura interna y externa, hora y posicion del sol (por ej. datos de la estacion
meteoroldgica Elsner Suntracer KNX o Suntracer KNX-GPS).

Bloqueo de temperatura exterior:

El objeto de entrada "bloqueo de temperatura exterior" se conecta con el objeto de
salida de un sensor de temperatura. El objeto de entrada puede ser tanto un objeto de
1 bit (menor o mayor que un valor limite), como asi también un objeto de 16 bit (valor
de medicion).

Utilizar objeto de bloqueo automatismo noe Si

Utilizar objeto de bloqueo automatismo si
Clase de objeto de entrada de temperatura 1 Bit® 16 Bit

Objeto de entrada de 1 bit:

Clase de objeto de entrada de temperatura 1 Bit
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Se permite el sombreado cuando el bit es 0 y se bloquean cuando el bit es 1.
Objeto de entrada de 16 bit:

Clase de objeto de entrada de temperatura 16 Bit

Valor limite en 0,1°C -300 ... 800; 50
histéresis en 0,1°C 1...100; 20
Enviar estado de bloqueo actual noe Si

El sombreado se permite cuando

el valor de medicién es mayor que el valor limite + histéresis
y se bloquea,

el valor de medicién es menor o igual al valor limite.

Control de crepiisculo/de tiempo:

El control de tiempo se produce mediante un objeto de comunicacion. El objeto de
entrada "control de crepusculo" se conecta con el objeto de salida de un sensor de
luminosidad. El control de crepusculo puede ser tanto un objeto de 1 bit (menor o
mayor que un valor limite), como asi también un objeto de 16 bit (valor de medicion).

Usar control de crepusculo/de tiempo *no
¢ sélo control de crepusculo
¢ so6lo control de tiempo
e ambos (O conexion)

Usar control de crepusculo/de tiempo sélo control de creptsculo / ambos
Clase de objeto de crepusculo 1 Bit 16 Bit

Objeto de entrada de 16 bit:

Clase de objeto de crepusculo 16 Bit
Crepusculo valor limite en Lux 1...1000; 10
Retraso de conmutacion 1 minuto
Enviar estado de crepusculo actual noe Si

Liberacion de temperatura interna:

El objeto de entrada "liberacion de temperatura interna" se conecta con el objeto de
salida de un sensor de temperatura. El objeto de entrada puede ser tanto un objeto de
1 bit (menor o mayor que un valor limite), como asi también un objeto de 16 bit (valor
de medicién o valor nominal y real).

Usar liberacion de temperatura interna noe Si
Clase de objeto de entrada 1 Bit » 16 Bit ® 16 Bit temperatura nominal/
real
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Objeto de entrada de 16 bit:

Clase de objeto de entrada 16 Bit

Valor limite en 0,1°C -300 ... 800; 200
histéresis en 0,1°C 1...100; 20
Enviar estado de bloqueo actual noe Si

Objeto de entrada de 16 bit (temperatura nominal/real):
En esta funcion se leen los valores nominales y reales (valor de medicion) del objeto
de 16 bit y se los valora.

Clase de objeto de entrada Temperatura nominal/real de 16 bit
Valor nominal (SW) - Valor real (MW) 1...100; 20

Diferencia en 0,1°C

histéresis en 0,1°C 1...100; 20

Enviar estado de bloqueo actual noe Si

El sombreado se permite cuando

el valor de medicién es mayor o igual al valor nominal + diferencia

y se bloquea,

cuando el valor de medicion es inferior al del valor nominal+diferencia+histéresis.

Automatismo de sombreado:

El automatismo de sombreado analiza los objetos de entrada "luminosidad" y
"posicion del sol" de una estacion meteoroldgica. También se determina aca la
posicion de desplazamiento para el sombreado automatico.

Utilizar automatismo de sombreado noe Si

Luminosidad:

Para el control de luminosidad se puede utilizar tanto 1 objeto de 1 bit (menor o mayor
que un valor limite), como asi también uno, dos 6 tres objetos de 16 bit (valor de
medicién, por ej. zona este, sur o este).

Clase de entrada de sombreado 1x1Bite1x 16 Bite2 x 16 Bit® 3 x 16 Bit

Objeto de entrada de 1 x 1 bit:
Configure los tiempos de retraso para el sombreado (evita una constante apertura y
cierre en caso de condiciones luminicas que cambian rapidamente).

Clase de entrada de sombreado 1 x 1 bit
Retraso de apertura en min 0...255;12
Retraso de descenso en min 0..30;1
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1 x 16 Bit, 2 x 16 Bit 6 3 x 16 Bit como objeto de entrada:

Se debe especificar el valor limite de luminosidad por parametro u objeto de
comunicacién. En el caso de varios valores de medicion de luminosidad (2 x 16 Bit 6 3
x 16 Bit) sélo se compara el valor de luminosidad maximo con el valor limite.

Clase de entrada de sombreado 1 x 16 Bit * 2 x 16 Bit * 3 x 16 Bit
Sombreado especificacion de valor limite Pardmetro ¢ Objeto de comunicacion
por

Valor limite por parametro:

Configure el tiempo limite y el tiempo de retraso para el sombreado (evita una
constante apertura y cierre en caso de condiciones luminicas que cambian
rapidamente).

Sombreado especificacion de valor limite parametro

por
Valor limite de sombreado en klux 0...100; 30
Retraso de apertura en min 0...255;12
Retraso de descenso en min 0..30;1
Enviar estado de sombreado actual No e Si

Valor limite por objeto de comunicacion:

El valor limite se recepta por objeto de comunicacion y puede modificarse
adicionalmente (por ej. pulsador para "mas sensible" y "insensible"). Configure
también aqui los tiempos de retraso para el sombreado (evita una constante apertura
y cierre en caso de condiciones luminicas que cambian rapidamente).

Sombreado especificacion de valor limite Objeto de comunicacion
por
El dltimo valor comunicado debe *no
conservarse e tras volver la tensién
e tras volver la tensién y
programacion
Arranque valor limite en lux 0...100; 30
valido hasta la 1* comunicacion
Tipo de modificaciéon del valor limite e Valor absoluto con un objeto de com. de
16 bit ® Elevacién/descenso con un
objeto de com.
¢ Elevacion/ descenso con dos
objetos de comun.

Intervalo en klux 1..52
(solo en "elevacion/descenso con un objeto

de com.")

Retraso de apertura en min 0...255;12
Retraso de descenso en min 0..30;1
Enviar estado de sombreado actual noe Si
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Posicion del sol:

Analizar posicion del sol noe Si
Analizar posicion del sol si
La posicion del sol se define mediante e el valor discreto de acimut y elevacion

¢ Direcciones del cielo
(con respecto a acimut y elevacion)

Definicién de posicion del sol mediante valores:
Ingrese el rango (direccion y altura) en el que debe encontrarse el sol para que el
sombreado esté activo.

La posicion del sol se define mediante el valor discreto
de acimut y elevacion
Acimut de 0...360
Acimut hasta 0...360
Elevacién de 0..90
Elevacion hasta 0..90

Definicién de posicidn del sol mediante direcciones del cielo:
Especifique la direccion del cielo en la que el sol debe encontrarse para que el
sombreado esté activo.

La posicion del sol se define mediante Direcciones del cielo
(con respecto a acimut y elevacion)

Direccion en el cielo e Este (acimut: 0° ... 180°)
e Sudeste (acimut: 45° ... 225°)
e Sur (acimut: 90° ... 270°)
® Sudoeste (acimut: 135° ... 315°)
¢ Oeste (acimut: 180° ... 360°)

Posicion de celosias y desplazamiento (en persianas):

En persianas se puede configurar el angulo de las celosias o pueden seguir
automaticamente la elevacién. Rige: Las celosias estan cerradas en 100%, en 50%
horizontal.

Las celosias deben seguir la elevaciéon noe Si

Las celosias no deben seguir la elevacion (angulo de reversamiento fijo):
Configure la posicion deseada de las celosias y de la suspension.

Las celosias deben seguir la elevacion no
Posicién de las laminas en % 0...100; 75
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Posicién de persianas en % 0...100; 75
Usar objeto de instruccion para nueva noe Si
posicién de sombreado

(Se guardan la posicion de suspension 'y de

laminas, véase abajo la informacién)

Las celosias deben seguir la elevacion:
Se puede configurar tres diferentes rangos de elevacion para los cuales se determina
respectivamente una posicion de suspension y de laminas fija.

Las celosias deben seguir la elevaciéon si

En elevacién menor (en grados) 0...90; 10
Posicion de las laminas en % 0...100; 95
de lo contrario 0...100
Posicion de las laminas en %

Posicion de persianas en % 0...100
Usar objeto de instruccién para nueva noe Si

posicion de sombreado
(solo se guarda la posicion de suspension,
véase abajo la informacion)

Posicion de desplazamiento (en toldos y persianas arrollables):

Posicion de toldos en % o 0...100; 75
Posicion de persianas arrollables en %

Usar objeto de instruccion para nueva noe Si
posicion de sombreado

Usar objeto de instruccion para nueva posicion de sombreado: La posicion de
suspension puede especificarse en forma numérica o instruirse en forma manual. Para
instruir se configura "usar objeto de instruccion: Si" y se utiliza el "canal X sombreado
posicion de objeto de instruccidén" para guardar la posicidon activada. El guardar se
realiza en valor = 1 y puede, por ej. realizarse mediante un botén conectado con el
objeto de instruccion. Las especificaciones numéricas ya configuradas se
sobrescribiran con el objeto de instruccion.

5.2.1.3.Automatismo para el ventana (accionamiento)

La opcion del menu "automatico" aparece soélo cuando en el "control" estd
seleccionado automatico interno. Tenga en cuenta las funciones automaticas internas
en funcién a la configuracién de temperatura externa, temperatura interna, humedad
atmosférica y en el ambiente y posibilite la ventilacién obligatoria mediante un objeto
de comunicacion.

Para poder aprovechar al maximo la automatizacion de ventilacion interna deben
encontrarse informaciones en el sistema de bus sobre la temperatura interna y externa
y sobre la humedad de atmosférica y en el ambiente.
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Bloqueo de aire de entrada frio:

El objeto de entrada "bloqueo de aire de entrada frio" se conecta con el objeto de salida
de un sensor de temperatura. El objeto de entrada puede ser tanto un objeto de 1 bit
(menor o mayor que un valor limite), como asi también un objeto de 16 bit (valor de
medicion).

Usar bloqueo aire de entrada frio noe Si
Usar bloqueo aire de entrada frio si
Clase de objeto de entrada de temperatura = 1 Bit® 16 Bit
Objeto de entrada de 1 bit:
Clase de objeto de entrada de temperatura 1 Bit
Se permite la ventilacion cuando el bit es 0 y se bloquean cuando el bit es 1.

Objeto de entrada de 16 bit:

Clase de objeto de entrada de temperatura 16 Bit

Valor limite en 0,1°C -300 ... 800; 50
histéresis en 0,1°C 1...100; 20
Enviar estado de bloqueo actual noe Si

La ventilacion se permite cuando el valor de medicidon es mayor que el valor limite +
histéresis
y se bloquea, el valor de medicidon es menor o igual al valor limite.

Ventilacion forzosa:
Usar ventilacion forzosa: noe Si
Cuando la ventilacion forzosa esté activa ("Usar ventilacion forzosa: Si"), se ventila en
cuanto el objeto de comunicacion "Ventilacion forzosa" es = 1.
Bloqueo de aire de entrada caliente:

El objeto de entrada "bloqueo de aire de entrada caliente" se conecta con el objeto de
salida de un sensor de temperatura. El objeto de entrada puede ser tanto un objeto de
1 bit (menor o mayor que un valor limite), como asi también un objeto de 16 bit (valor
de medicion interno/externo o valor nominal y real).

Usar bloqueo entrada de aire caliente noe Si

Usar bloqueo entrada de aire caliente si

Clase de objeto de entrada 1 Bit » 16 Bit ® 16 Bit temperatura nominal/
real

Objeto de entrada de 1 bit:

Clase de objeto de entrada 1 Bit
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Se permite la ventilacion cuando el bit es 0 y se bloquean cuando el bit es 1.

Objeto de entrada de 16 bit:

Clase de objeto de entrada 16 Bit

Valor limite en 0,1°C -100 ... 200; 50
histéresis en 0,1°C 1...100; 20
Enviar estado de bloqueo actual noe Si

La ventilacion se permite cuando cuando el valor de medicion exterior es inferior al del
valor de medicion interno+diferencia-histéresis y se bloquea, cuando el valor de
medicién exterior es mayor o igual al valor de medicidén interno+ diferencia.

Objeto de entrada de 16 bit (temperatura nominal/real):
En esta funcion se leen los valores nominales y reales (valor de medicion) del objeto
de 16 bit y se los valora.

Clase de objeto de entrada Temperatura nominal/real de 16 bit
Cerrar cuando temperatura externa supera | 0...255; 50

el valor nominal por (en 0,1°C)

histéresis en 0,1°C 1...100; 20

Enviar estado de bloqueo actual noe Si

La ventilacién se permite cuando cuando el valor de medicion exterior es inferior al del
valor de medicion nominal+diferencia-histéresis y se bloquea, cuando el valor de
medicién exterior es mayor o igual al valor de nominal+ diferencia.

Abrir segiin temperatura/humedad:

Abre ventanas ® nunca
® en temperatura demasiado alta
¢ en humedad de aire interior demasiado
alta
e en temperatura o humedad de aire
interior
demasiado alta

Temperatura interior:

Estos parametros aparecen cuando se ventila "en temperatura demasiado alta" /
"temperatura o humedad de aire interior demasiado alta". El objeto de entrada puede
ser tanto un objeto de 1 bit (menor o mayor que un valor limite), como asi también un
objeto de 16 bit (valor de medicion o valor nominal y real).

Clase de objeto de entrada de temperatura = 1 Bit® 16 Bit ® 16 Bit temperatura nominal/
real

Objeto de entrada de 1 bit:
Clase de objeto de entrada de temperatura = 1 Bit

Se activa la ventilacion cuando el bit es 0 y se bloquea cuando el bit es 1.
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Objeto de entrada de 16 bit:
La especificacion del valor limite puede realizarse por parametro o por objeto de
comunicacién.

Clase de objeto de entrada de temperatura 16 Bit

Especificacion de valor limite temperatura = Parametro ® Objeto de comunicacion
interna por

Valor limite por pardmetro:

Especificacion de valor limite temperatura = Parametro

interna por

Valor limite temperatura interna en 0,1°C -100 ... 500; 300
histéresis en 0,1°C 1...100; 20
Enviar estado de temperatura actual noe Si

Valor limite por objeto de comunicacion:
El valor limite se recepta por objeto de comunicacion y puede modificarse
adicionalmente (por ej. pulsador para temperatura nominal + vy -).

Especificacion de valor limite temperatura | Objeto de comunicacion
interna por
El dltimo valor comunicado debe *no
conservarse e tras volver la tensién
e tras volver la tensién y
programaciéon
Inicio valor limite en 0,1°C 100 ... 500; 300
valido hasta la 1* comunicacion
Tipo de modificaciéon del valor limite e Valor absoluto con un objeto de com. de
16 bit ® Elevacién/descenso con un
objeto de com.
¢ Elevacion/ descenso con dos
objetos de comun.

ancho del paso 0,15°C ... 5°C; 1°C
(solo en "elevacion/descenso con un objeto

de com.")

histéresis en 0,1°C 1...100; 20
Enviar estado de temperatura actual noe Si

Objeto de entrada de 16 bit (temperatura nominal/real):
En esta funcion se leen los valores nominales y reales (valor de medicién) del objeto
de 16 bit y se los valora.

Clase de objeto de entrada de temperatura Temperatura nominal/real 16 bit

Abra cuando el valor real ha superado el 0...255; 20
valor nominal por (en 0,1°C)

histéresis en 0,1°C 1...100; 20
Enviar estado de blogqueo actual noe Si
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Humedad de aire interior:

Estos parametros aparecen cuando se ventila "en humedad de aire interior demasiado
alta" / "temperatura o humedad de aire interior demasiado alta". El objeto de entrada
puede ser tanto un objeto de 1 bit (menor o mayor que un valor limite), como asi
también un objeto de 16 bit (valor de medicion).

Clase del objeto de entrada de humedad 1 Bit e 16 Bit
Objeto de entrada de 1 bit:

Clase del objeto de entrada de humedad 1 Bit
Se activa la ventilacion cuando el bit es 0 y se bloquea cuando el bit es 1.
Objeto de entrada de 16 bit:

Clase del objeto de entrada de humedad 16 Bit

Valor limite humedad interna en % 0...100; 60
histéresis en 0,1°C 1...100; 5
Enviar estado de humedad actual noe Si

Apertura de ventana:

Si la ventilacion se controla mediante un objeto de entrada de 1 bit segun la
temperatura o humedad, entonces indique la posicion de apertura en %.

Apertura de la ventana en % 1...100

Si la ventilacion se controla mediante objetos de entrada de 16 bit segun la
temperatura o humedad, entonces puede configurar una posicién de apertura o abrir
paso a paso las ventanas. En el funcionamiento lento se controla la desviacién de
temperatura’humedad segun un tiempo determinado y, dado el caso, desplazarse un
paso mas hacia adentro/cerrado.

Apertura de ventana absoluto en % ® paso a paso
Apertura de la ventana en % 1...100

(solo si "apertura de ventana absoluta en

%")

paso a paso en (en %) 1...100; 25

(solo si "apertura de ventana paso a paso")

todos (en minutos) 1...60; 3

(solo si "apertura de ventana paso a paso")

5.2.1.4.Imagenes (accionamientos)

La opcion del mend "imagenes" aparece sélo cuando en las configuraciones del canal
de accionamiento se ha seleccionado "Usar imagenes: Si".

Puede guardar diferentes posiciones de desplazamiento para cada accionamiento
como imagenes y activarlas mediante el bus. Por accionamiento se encuentran
disponibles 16 imagenes.
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Utilizar imagenes noe Si

Puede asignarle un propio numero de imagen a cada imagen activada,
independientemente del nimero interno del actuador.

Nudmero de imagen 0..127
Posicion de persiana en % o 0...100; 50
posicion de persiana enrollable en % o

Posicién de toldos en % o

Posicién de la ventana en %

Posicion de las laminas en % 0...100; 70
(solo para las persianas)

5.2.1.6.Entradas de teclas (accionamientos)

Dependiendo del modelo, las entradas disponibles pueden ser dos, cuatro o ninguna.

Las entradas se pueden usar como pulsador del actuador o como pulsador del bus. Si
se ha conectado un sensor de temperatura (p. ej., T-NTC), la entrada se configurara
como pulsador del bus con la funcion ,, Sensor de temperatura (NTC)“.

La entrada 1 puede usarse en accionamiento conectado en formaalternativa par un
sensor de posicion cero.

Tipo de funcionamiento
Usar entrada 1 *No

e como tecla de bus

® como tecla de actor

e como sensor de posicidn cero
Usar entrada 2 (3/4) *No

e como tecla de bus

e como tecla de actor

Entrada como tecla de bus

Si se utiliza una entrada como tecla del bus, entonces en la activacion envia un valor
configurado anteriormente al bus. En el archivo de programa del actuador KNX S1R-
B4 PF se encuentran integrados diferentes parametros para funciones de bus
usualmente necesarias. De este modo se puede configurar las entradas de modo muy
sencillo como interruptor, control de accionamiento, atenuador para que envien
valores y para la activacion de imagenes.
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Funcion de bus e Interruptor
e Conmutador
® Persiana
® Persianas enrolladas
e Toldo
¢ Ventana
e Atenuador
¢ Codificador del valor de 8 bit
¢ Codificador de temperatura
¢ Codificador de luminosidad
*Imagenes

Entrada como conmutador:

Cuando ala entrada se la ha asignado un botén con la funcion de conmutar, seleccione
la funcion de bus "conmutador" y determine qué valor sera enviado al presionar y qué
al soltar el botén.

Funcién de bus Interruptor
Orden al pulsar la tecla *0 enviar_

*1no

® enviar telegrama
Orden al soltar la tecla *0no

¢ 1 enviar

® enviar telegrama
Enviar valor ¢ en caso de modificacion
e al cambiara 1
¢ al cambiar a 0
e al cambiar y periddicamente
¢ al cambiar a 1 y peridodicamente
e al cambiar a 0 y periédicamente

Enviar todos los valores 5s..2h
(solo cuando se envian "ciclicamente"

La entrada puede bloquearse con un objeto de bloqueo. Ajuste qué se envia al
(des)activar el bloqueo en el bus.
En bloqueos activos no se produce un envio ciclico.

Usar objeto de blogueo No e Si
Al activar el bloqueo por uUnica vez ¢ 0 enviar

e enviar 1

® no enviar telegrama
Al desactivar el bloqueo por Unica vez e enviar 0

¢ 1 enviar

® no enviar telegrama
e enviar estado actual
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Entrada como conmutador:

Cuando ala entrada se la ha asignado un botén con la funcion de conmutar, seleccione
la funcion de bus "conmutador" y determine qué valor sera enviado al presionar y qué
al soltar el boton.

Funcion de bus Conmutador

Orden al pulsar la tecla e conmutar
® no enviar telegrama

Orden al soltar la tecla e conmutar
® no enviar telegrama

La entrada puede bloquearse con un objeto de bloqueo. En bloqueo activo no se
produce una comunicacion de bus.

Usar objeto de blogueo Noe Si
Entrada para el control de persianas, persianas enrollables, toldos y
ventanas:

Si la entrada se utilizara para el control de un accionamiento mediante el bus,
seleccione la funcion del bus "persiana”, "toldo", "persiana enrollable" o "ventana" y
determine la funcion de tecla y el modo de control.

Funcién de bus Persiana / persiana enrollable / toldo /
ventana

Funcién de teclas Arriba ® Abajo (Persiana)
Arriba ® Abajo ¢ (Persianas
Arriba/Abajo enrollable)
Adentro e Afuera e (Toldo)
Adentro/Afuera (Ventanas)

Abierto ¢ Cerrado ¢
Abierto/Cerrado
Modo de control* e Estandar
e Estandar invertido
* Modo de confort
® Manivela de hombre muerto

*Podra encontrar una descripcion detallada de las posibilidades de configuracion para
cada modo de control en el capitulo Modos de control para el control del
accionamiento, pagina 58.

La entrada puede bloquearse con un objeto de bloqueo. En bloqueo activo no se
produce una comunicacion de bus.

Usar objeto de bloqueo Noe Si

Entrada como atenuador:

Cuando la entrada debe utilizarse como atenuador, seleccione la funciéon del bus
"atenuador" y determine la funcién de la tecla, distancia temporal (conmutar/atenuar)
Y, en caso deseado, la distancia de repeticion pulsando largo tiempo.
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Funcidn de bus Atenuador
Funcién de teclas mas claro ¢ mas oscuro ® mas claro/mas
oscuro

Periodo entre el encendido y la atenuacién | 1..50; 5
en 0,1 segundos

Repeticion de la orden de atenuacion noe Si

Repeticidn de la orden de atenuacion cada0,1s...ecada2s;cadals

en pulsacién larga

(sélo cuando se utiliza la orden de

atenuacion)

Atenuar el 1,50% *3% *6 % *12,50% * 25% * 50%
(solo cuando se utiliza la orden de

atenuacion)

La entrada puede bloquearse con un objeto de bloqueo. En bloqueo activo no se
produce una comunicacion de bus.

Usar objeto de blogueo Noe Si

Entrada como codificador de 8 bit:
Si la entrada debe utilizarse como codificador de 8 bit, seleccione la funcién del bus
"codificador de 8 bit" y determine qué valor debe enviarse.

Funcion de bus Indicadores de valor de 8 bits
Valor 0...255

La entrada puede bloquearse con un objeto de bloqueo. En bloqueo activo no se
produce una comunicacion de bus.

Usar objeto de blogqueo Noe Si

Entrada como codificador de temperatura:

Cuando se debe emplear la entrada como codificador de temperatura, seleccione la
funcion de bus "codificador de temperatura" y determine qué valor entre -30°C y +80°C
se debe enviar.

Enviando un valor de temperatura se puede, por ejemplo, modificar el valor nominal
de la regulacion de temperatura (por ej. Elsner KNX T-UP).

Funcion de bus Codificador de temperatura
Temperatura en 0,1°C -300...800; 200

La entrada puede bloquearse con un objeto de bloqueo. En bloqueo activo no se
produce una comunicacion de bus.

Usar objeto de blogueo Noe Si
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Entrada como codificador de luminosidad:

Cuando la entrada sera utilizada como un codificador de luminosidad (por €j. salida de
conmutacion de un sensor de sol), seleccione "codificador de luminosidad" y
determine qué valor serd enviado.

Enviando un valor de luminosidad se puede, por ejemplo, modificar el valor limite de
un sensor de sol (por ej. Elsner KNX L).

Funcién de bus Codificador de luminosidad
Luminosidad en Klux 0...100; 20

La entrada puede bloguearse con un objeto de bloqueo. En bloqueo activo no se
produce una comunicacion de bus.

Usar objeto de bloqueo Noe Si

Entrada hacia el control de imagenes:

Cuando con la entrada se accede y guarda imagenes, seleccione la funcién del bus
"imagenes" y determine el almacenamiento, la diferencia de tiempo (acceso/
almacenamiento) y el nimero de imagenes.

Funcién de bus Imagenes

Pulsar * sin almacenamiento
con almacenamiento

Tiempo entre acceso y almacenamiento 1...50; 10
en 0,1 segundos

(so6lo cuando se haya seleccionado "con
almacenamiento)

Imagen n° 0...127

La entrada puede bloquearse con un objeto de bloqueo. En bloqueo activo no se
produce una comunicacion de bus.

Usar objeto de bloqueo Noe Si

Entrada con el sensor de temperatura (NTC):

Si ha conectado a la entrada un sensor de temperatura, seleccione la funcion del bus
"Sensor de temperatura" y defina los valores predeterminados para el objeto
obstaculizante, la compensacion, el valor mixto y el comportamiento de envio.

Mediante la compensacion se pueden corregir las divergencias de las mediciones,
p. ej., causadas por fuentes de interferencias.

Funcion del bus Sensor de temperatura (NTC)
Usar objeto obstaculizante No ¢ Si

Compensacién en 0,1 °C -50...50; 0

Usar un valor de medicion externo No e Si
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Porcentaje del valor de medicion externo 5%®10%e..*50 %e®...®95 % *100 %
en el valor de medicion total
(solo si se usa un valor de medicion

externo)
Comportamiento de envio ® envia ciclicamente
¢ en caso de modificacion
¢ en caso de modificacidon y ciclicamente
Enviar valor cada 5s..2h
(cuando se envia ciclicamente)
A partir de una modificacion de 0,1°C..5°C;5,0°C

(si se envia en caso de modificacion)

Si se ha configurado un valor mixto a partir del valor de medicion propio y
del valor de medicion externo, todos los ajustes siguientes hacen referencia
al valor de medicion total.

Entrada como tecla de actor

Si se utiliza la entrada para el control del accionamiento en este canal, entonces
determine la funcion de tecla y el modo de control.

Funcion de teclas Arriba ® Abajo (Persiana)
Arriba ® Abajo ¢ (Persianas
Arriba/Abajo enrollables)
Adentro ¢ Afuera e (Toldo)
Adentro/Afuera (Ventanas)

Abierto ¢ Cerrado ®
Abierto/Cerrado
Modo de control* e estandar
e Estandar invertido
* Modo de confort
¢ Manivela de hombre muerto

*Podra encontrar una descripcion detallada de las posibilidades de configuracion para
cada modo de control en el capitulo Modos de control para el control del
accionamiento, pagina 58 en la parte general.

La entrada puede bloquearse con un objeto de bloqueo. En bloqueo activo no es
posible ningin manejo.

Usar objeto de blogueo Noe Si

Si se utilizan periodos de supervision o limites de areas de desplazamiento, en caso de
corte de la tensién del bus no es posible el manejo mediante la tecla local

Entrada como sensor de posicion cero

El sensor de posicion cero se utiliza para los limites de drea de desplazamiento de cada
accionamiento (véase Canal-configuraciones - accionamientos, pagina 24). En caso de
sensor de posicion cero averiado se puede enviar un mensaje de falla al bus.
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Enviar mensaje de falla en caso de sensor  Noe Si
de posicion cero averiado

5.2.2. Canal-configuraciones - funciones de conmutacion

Si en el canal de salida se ha conectado dos dispositivos conmutables, aparecen dos
canales separados (por ej. "canal A1 - funcién de conmutacion" y "canal A2 - funcion
de conmutacion"). En primer lugar configure las especificaciones generales para el
dispositivo conectado y active en caso de necesidad, conexiones, funciones de tiempo
y objetos de bloqueo. En el capitulo Nexo conexion - conexion temporizada - bloqueo,
pagina 60 encontrara un grafico al respecto.

Funcionamiento de relé Contacto de cierre ® Contacto de apertura
Procedimiento en caso de corte de la ¢ sin modificacién
tension del bus e abierto
e cerrado
Procedimiento al retornar la tensién del e como antes de la caida de la tensidn del
bus bus
sin modificacion
e abierto
e cerrado
Procedimiento después de resetear y e abierto
descargar ETS e cerrado
Utilizar objeto de estado *no

e como objeto de mensaje activo
® como objeto de estado pasivo
Usar funcién de conexion noe Si
(véase Conexion (funciones de
conmutacion), pagina 48)

Usar funcion de tiempo *no

(véase Retrasos de encendido/ apagado o e como retraso de conexién

conmutacion de tiempo (funciones de ® como retraso de desconexion
conmutacién), pagina 49) e como retraso de conexién y desconexion

e como interruptor de luz de escalera
Usar objeto de bloqueo noe Si

5.2.2.1.Conexion (funciones de conmutacion)

La opcion del menu "conexion" aparece so6lo cuando en las configuraciones del canal
de funciéon de conmutacion se ha seleccionado "Usar funciones de conexion: Si".

En el objeto de conexion ("conexion canal X) pueden conectarse diferentes objetos de
comunicacion con Y o O. Por ejemplo sélo se puede encender una luz, cuando la
entrada de la tecla activa Y crepusculo activo.

Modo de conexion YeO

Valor del objeto de conexion Oe1
tras volver la tensién del bus
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5.2.2.2.Retrasos de encendido/ apagado o conmutaciéon de tiempo
(funciones de conmutacion)

La opcion del menu aparece sélo cuando en las configuraciones para el canal de
funcion de conmutacion se ha seleccionado una funcion de tiempo. La opcion del
menu estd nombrada como la funcién seleccionada.

Con el retraso de encendido y apagado se puede, por ej. utilizar un dispositivo de
ventilacion y luz. Mediante el retraso de encendido el ventilador recién empieza
cuando la luz ya ha estado encendida un par de minutos. El retraso de desconexion
ocasiona que el ventilador aun siga funcionando cuando el interruptor se haya vuelto
a accionar y la luz ya esté apagada.

La funcién de tiempo-luz de escalera procura, por ej. que la luz esté encendida un
tiempo y luego se apague automaticamente.

Retraso de encendido

El retraso de encendido se configura con base temporal y factor de tiempo, (por ej. 1
min x 4 corresponde a 4 minutos). Adicionalmente se determina si el periodo de
tiempo se prolonga con una nueva recepcion del telegrama de encendido ("reiterable",
por ej. presionando nuevamente el interruptor) y qué pasa, si un telegrama de
apagado llega al bus.

Base temporal 0,1Tse1se1mine1h
Factor de tiempo 4...255; 4
Retraso de encendido es no reiterable ¢ reiterable

El telegrama de apagado durante el tiempo | nada ® una desconexion directa
de luz de escalera provoca

Retraso de apagado

El retraso de apagado se configura con base temporal y factor de tiempo, (por €j. 1 min
x 4 corresponde a 4 minutos). Adicionalmente se determina si el periodo de tiempo se
prolonga con una nueva recepciéon del telegrama de apagado ("reiterable", por e;j.
presionando nuevamente el interruptor) y qué pasa, si un telegrama de encendido
llega al bus.

Base temporal 0,1se1sel1mine1h
Factor de tiempo 4...255; 4

Retraso de encendido es no reiterable e reiterable

El telegrama de encendido durante el nada ¢ un encendido directo

tiempo de luz de escalera provoca

Interruptor de tiempo de luz de escalera

En la conmutacién temporal de luz de escalera se configura con base temporal y factor
de tiempo cuanto tiempo permanecera la luz encendida (por ej. 1 s x 10 corresponde a
10 segundos). Adicionalmente se determina si el periodo de tiempo se prolonga con
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una nueva recepcion del telegrama de encendido ("reiterable", por ej. presionando
nuevamente el interruptor) y qué pasa, si un telegrama de apagado llega al bus.

Base temporal 0,1se1seTmine1h
Factor de tiempo 4...255; 10
El tiempo de luz de escalera es no reiterable ® reiterable

El telegrama de apagado durante el tiempo nada ® una desconexion directa
de luz de escalera provoca

5.2.2.3.Funcién de bloqueo (funciones de conmutacion)

La opcién del menu "funcion de bloqueo" aparece sélo cuando en las configuraciones
del canal de funcién de conmutacién se ha seleccionado "Usar funciones de bloqueo:
Si".

El canal de salida puede bloquearse mediante un telegrama de bloqueo. Aca se
configura lo que funciona durante el bloqueo, en el retorno de la tensién del bus y
después del bloqueo. El manejo manual no es posible con bloqueo activo.

La funcion puede utilizarse, por ej. para una luz que al presionar una "tecla de panico"
(= activacion de la funcidon de bloqueo) se enciende y no puede volver a apagarse.

La funcion de bloqueo bloguea en O0e1

Valor del objeto de bloqueo 0e1

tras volver la tension del bus

Reaccion en el bloqueo no hay modificacién e abierto ® cerrado
Reaccion en la liberacion sigue orden de comando ® abierto ® cerrado

5.2.2.4.Entrada de tecla (funciones de conmutacion)

Dependiendo del modelo, las entradas disponibles pueden ser dos, cuatro o ninguna.

Las entradas se pueden usar como pulsador del actuador o como pulsador del bus. Si
se ha conectado un sensor de temperatura (p. ej., T-NTC), la entrada se configurara
como pulsador del bus con la funcién ,, Sensor de temperatura (NTC)”.

Tipo de funcionamiento

Usar entrada 1/2 (3/4) *No
e como tecla de bus
e como tecla de actor

Entrada como tecla de bus

Véase Entrada como tecla de bus, pagina 42.

Entrada como tecla de actor

Si se utiliza la entrada para el control del dispositivo en este canal, entonces determine
la funcién de tecla.

Funcion de tecla Interruptor e Conmutador
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Cuando a la entrada se la ha asignado una tecla con la funcion de conmutar, seleccione
la funcion de tecla "interruptor" y determine qué sucedera y cuando se enviara al

presionar/soltar la tecla.

Funcién de tecla
Orden al pulsar la tecla

Orden al soltar la tecla

Interruptor
e Encender
® Apagar

* Nada

® Encender
e Apagar

* Nada

La entrada puede bloquearse con un objeto de bloqueo. Configure qué sucede al
(des)activar el bloqueo. En bloqueo activo no es posible ningin manejo.

Usar objeto de bloqueo Noe Si
Usar objeto de bloqueo Si
Al activar el bloqueo por Unica vez ® Encender
® Apagar
* Nada
Al desactivar el bloqueo por Unica vez * Encender
® Apagar
* Nada

¢ Valorar estado actual

Cuando ala entrada se la ha asignado una tecla con la funcion de conmutar, seleccione
la funcién de tecla "conmutador" y determine qué pasa al presionar y qué al soltar la
tecla.

Funcion de tecla Conmutador
Orden al pulsar la tecla e Conmutar

* Nada
Orden al soltar la tecla e Conmutar

e Nada

La entrada puede bloquearse con un objeto de bloqueo. En bloqueo activo no es
posible ningin manejo.

Usar objeto de blogueo Noe Si

5.3. Umbrales temperatura

Active los umbrales que desee utilizar. Los Actuador KNX S1R-B4 PF proporcionan
cuatro umbrales para temperatura.

Emplear umbral 1/2/3/4 SieNo
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5.3.1. Umbral 1/2/3/4

Las posibilidades de configuracidon para los umbrales de temperatura, humedad son
iguales.

Umbral:

El umbral se puede configurar para cada parametro directamente en el programa de
aplicacion o predefinir para cada objeto de comunicacién mediante el bus.

Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la histéresis directamente.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objeto de comunicacion
Temperatura: Umbral en 0,1°C -300 ... 800; 200
Histéresis del umbral en % 0...50; 20

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:
Predefina cdmo el bus recibe el umbral. Basicamente se puede recibir un valor nuevo
o solo una orden para aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un umbral que sea vélido hasta la
primera comunicacion de un nuevo umbral. Con el equipo ya puesto en marcha puede
emplearse el ultimo umbral comunicado. Basicamente se predefine un rango de
temperatura en el que se puede modificar el umbral (limitacion de valor de objeto).

Un umbral establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una
modificacion. El valor actual se almacena en EEPROM para que se conserve si se corta
la tension y vuelva a estar disponible al retornar la tension.

Definicion de umbral por Parametro » Objeto de comunicacion
El altimo valor comunicado debe *no
conservarse e tras volver la tension

e tras volver la tensién y la
programacion
Inicio del umbral
Temperatura: en 0,1 °C -300 ... 800; 200
valido hasta la 1.* comunicacion
Limitacion de valor de objeto (min.)

Temperatura: en 0,1 °C -300...800

Humedad: en % HR 0...100

Limitacion de valor de objeto (max.)

Temperatura: en 0,1 °C -300...800

Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento/disminucion
Ancho del paso Temperatura: 0,1°Ce...e 1°Ce..+5°C
(solo con modificacion por "aumento/ Humedad: 1,00 % ® 2,00 % ¢ 5,00 % ¢ 10,00
disminucion") %

Histéresis del umbral en % 0...50; 20
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Salida de conmutacion:

Configure el comportamiento de la salida de conmutacion para cuando se rebase o no
se alcance el umbral. El retraso de conmutacion de la salida se puede configurar
mediante objetos o directamente como un parametro.

Salida en e Uporencima=1 | U - hist. por debajo =
(U = umbral) 0
e Uporencima=0 | U - hist. por debajo =
1
e Upordebajo=1 | U+ hist. por encima =
0
e U pordebajo=0 | U+ hist. porencima =
1
Retraso ajustable mediante objetos No ¢ Si
(en segundos)
Retraso de conmutacién de 0 a 1 ningunoel1se2se5sei0se..e2h
(cuando no se configura el retraso sobre
objetos)
Retraso de conmutacion de 1a 0 ningunoel1se2se5sei0se..e2h
(cuando no se configura el retraso sobre
objetos)

Salida de conmutacion envia al cambiar

en caso de modificacion a 1

en caso de modificacion a 0

en caso de modificacion y ciclicamente
en caso de modificaciona 1y
ciclicamente

en caso de modificacion a0y
ciclicamente

Ciclo de envio 5se10s30s...°2h
(solo cuando se envia ciclicamente)

Bloqueo:

La salida de conmutacion se puede guardar mediante un objeto. Establezca aqui los
valores predeterminados de comportamiento de la salida durante el bloqueo.

Emplear blogueo de la salida de No e Si

conmutacion

Evaluacion del objeto bloqueado ® Con valor 1: bloqueado | con valor 0:
desbloqueado
* Con valor 0: bloqueado | con valor 1:
desbloqueado

Valor del objeto de bloqueo antesde la1.? 0e1

comunicacion

Comportamiento de la salida de conmutacién

Actuador KNX S1R-B4 PF ¢ Version: 23.11.16 ¢ Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas y a errores.



54

Al bloquear

Al liberar
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

Ajuste de los parametros

® no enviar notificaciéon
* 0 enviar
® 1 enviar

[En funcion del ajuste para "salida de
conmutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacion en la liberacién depende del valor del
parametro "Salida de conmutacién envia" (véase "Salida de conmutacién")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0 y ciclicamente

5.4. Logica

® no enviar notificaciéon
e enviar el estado de la salida de
conmutacion

® no enviar notificaciéon
e si salida de conmutacién =1 = enviar 1

® no enviar notificaciéon
e si salida de conmutacién =0 = enviar 0

enviar el estado de la salida de
conmutacion

¢ si salida de conmutacién = 1 = =» enviar 1

e si salida de conmutacién = 0 = =» enviar 0

Active las entradas ldgicas e

indique valores de objetos hasta la

primera

comunicacion. Active entonces las salidas |dgicas necesarias.

Usar entrada légica

Valor del objeto antes de la 1.7
comunicacién para

Entrada logica 1 ... 16

Légica AND
Légica1/2/3/4

Logica OR
Légica1/2/3/4

Noe Si

no activa e activa

no activa e activa
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5.4.1. Logica ANDYyOR1/2/3/4

Las compuertas logicas AND y OR ofrecen las mismas posibilidades de configuracion.
Asigne a las entradas un evento de conmutacion y configure el comportamiento de

envio.

1./2./3./4. Entrada

Salida logica envia

® no usar

¢ todos los eventos de conmutacién que
estan a disposicion del unidad (siehe
Entradas de unién de la Iogica AND, Seite
56))

e un objeto de 1 bit ® dos objetos de 8 bits

Cuando la salida logica envia un objeto de 1 bit:

Salida logica envia
si l6gica = 1 = valor objeto
si l6gica = 0 = valor objeto

un objeto de 1 bit
190
0e1

Cuando la salida logica envia dos objetos de 8 bits:

Salida logica envia
Tipo de objetos

Si légica = 1 = valor objeto A
Si l6gica = 0 = valor objeto A
Si l6gica = 1 = valor objeto B

Si l6gica = 0 = valor objeto B

Comportamiento de envio

Ciclo de envio
(solo cuando se envia ciclicamente)

dos objetos de 8 bits

e valor (0 ... 255)

¢ porcentaje (0 % ... 100 %)

e angulo (0° ... 360°)

e [lamada de la escena (0 ... 127)

La configuracién depende del "tipo de
objetos"

La configuracién depende del "tipo de
objetos"

La configuracién depende del "tipo de
objetos"

La configuracién depende del "tipo de
objetos"

* en caso de modificacion de Idgica

e en caso de modificacion de légica a 1

¢ en caso de modificacion de légica a 0

e en caso de modificacion de légica y
ciclicamente

¢ en caso de modificacion de légicaa 1y
ciclicamente

¢ en caso de modificacion de légicaa 0y
ciclicamente

¢ al cambiar la I6gica+recogida del objeto

¢ al cambiar la l6gica+recogida del objeto y
ciclicamente

5se10se30seTmine..*2h
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56

Ajuste de los parametros

También se pueden bloquear las salidas l6gicas mediante objetos.

Evaluacion del objeto bloqueado

Valor del objeto de bloqueo antes de la 1.2

comunicaciéon

Comportamiento de la salida de
conmutacién

Al bloquear

El comportamiento al liberar de

comportamiento de envio

Valor del parametro
"comportamiento de envio"

en caso de modificacion de logica

en caso de modificacion de légica a 1
en caso de modificacion de logica a 0

en caso de modificacion de logica y
ciclicamente

en caso de modificacion de légicaa 1y
ciclicamente

en caso de modificacion de légicaa 0y
ciclicamente

en caso de modificacion de logica y
recogida del objeto

la

al cambiar la légica y recogida del objeto y

ciclicamente

* con valor 1: bloqueado | con valor 0:
desbloqueado

* con valor 0: bloqueado | con valor 1:
desbloqueado

0e1

® no enviar notificacion
e enviar el valor para légica=0
e enviar el valor para légica=1

salida de conmutacion depende del

Posibilidades de configuracion
"Comportamiento de la salida de
conmutacién al desbloquear":

no enviar notificacion
enviar el valor para el estado de logica
actual

no enviar notificacion
si légica =1 =» enviar valor para 1

no enviar notificacion
si logica =0 =>» enviar valor para 0

enviar el valor para el estado de légica

actual

(sin seleccion)

si logica =1 =» enviar valor para 1

(sin seleccion)

si l6gica =0 =» enviar valor para 0

(sin seleccion)

® no enviar notificacion

e Enviar el estado de la salida de
conmutacion

enviar el valor para el estado de l6gica

actual

(sin seleccion)

5.4.2. Entradas de union de la logica AND

no usar

Entrada légica 1

Entrada l6gica 1 invertida
Entrada l6gica 2
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Entrada l6gica 2 invertida
Entrada logica 3

Entrada légica 3 invertida
Entrada légica 4

Entrada ldgica 4 invertida
Entrada légica 5

Entrada légica 5 invertida
Entrada logica 6

Entrada légica 6 invertida
Entrada légica 7

Entrada ldgica 7 invertida
Entrada légica 8

Entrada l6gica 8 invertida
Entrada logica 9

Entrada légica 9 invertida
Entrada légica 10

Entrada ldgica 10 invertida
Entrada légica 11

Entrada l6gica 11 invertida
Entrada l6gica 12

Entrada légica 12 invertida
Entrada légica 13

Entrada ldgica 13 invertida
Entrada légica 14

Entrada l6gica 14 invertida
Entrada l6gica 15

Entrada légica 15 invertida
Entrada légica 16

Entrada l6gica 16 invertida

5.4.3. Entradas de uniéon de la légica OR
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Ajuste de los parametros

Las entradas de union de la légica OR corresponden a las de la légica AND.
Adicionalmente la l6gica OR dispone de las siguientes entradas:

Salida de conmutacion Logica AND 1
Salida de conmutacion Logica AND 1 invertida
Salida de conmutacion Logica AND 2
Salida de conmutacion Logica AND 2 invertida
Salida de conmutacion Logica AND 3
Salida de conmutacion Logica AND 3 invertida
Salida de conmutacion Logica AND 4
Salida de conmutacion Logica AND 4 invertida
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6. Parte general

6.1. Canal de salida con accionamiento

6.1.1. Modos de control para el control del accionamiento

Si se utilizan las entradas como tecla para el manejo de sombreado o ventanas,
pueden configurarse diferentes modos de control.

Modo de control e Estandar
e Estandar invertido
* Modo de confort
® Manivela de hombre muerto

Estandar:

Al presionar brevemente el accionamiento se desplaza o se para paso a paso. Al
presionar en forma prolongada el accionamiento se desplaza hasta la posicion final. La
diferencia de tiempo entre "breve" y "prolongado" se configura en forma individual.

Modo de control Estandar

Procedimiento para la activacion de los pulsadores:
corto = parar/paso; largo= arriba o abajo

Tiempo entre corto y largo 1...50; 10
en 0,1 segundos

Estandar invertido:

Al presionar brevemente el accionamiento se desplaza hasta la posicion final. Al
presionar de forma prolongada el accionamiento se desplaza paso a paso o se para. La
diferencia de tiempo entre "breve" y "prolongado" y el intervalo de repeticion puede
configurarse en forma individual.

Modo de control Estandar invertido

Procedimiento para la activacion de los pulsadores:
corto = arriba o abajo; largo= parada/paso

Tiempo entre corto y largo 1...50; 10
en 0,1 segundos
Repeticidn de la orden de paso cada0,1s...ecada2s;cada0,5s

en pulsacién larga

Modo confort:

En el modo confort una presion breve, algo mas larga y una prolongada de la tecla
desencadena diferentes reacciones del accionamiento. Los intervalos de tiempo se
configuran en forma individual.

Presionando brevemente la tecla (mas corto que el tiempo configurable 1) el
accionamiento se posiciona paso a paso (respectivamente se detiene).
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Si el accionamiento debe desplazarse un poco mas, se presiona un tiempo mas (mas
largo que tiempo 1 pero mas corto que tiempo 1+2). El accionamiento se detiene
inmediatamente al soltar la tecla.

Si el accionamiento debe desplazarse en forma automatica a su posicién final,
entonces la tecla recién debe soltarse al transcurrir el tiempo 1y 2. El desplazamiento
puede detenerse presionando brevemente.

Fig. 8

Esquema de los intervalos de tiempo del modo confort

Tiempo 1 Tiempo 2
0 1 1+2
Momento 0: Presionando la tecla, arranque de tiempo 1
Soltando después de transcurso de tiempo  Paso (o detiene el accionamiento que se
1: encuentra en desplazamiento)
Momento 1: Fin de tiempo 1, arranque de tiempo 2,

Orden de desplazamiento
Soltando después del transcurso de tiempo
1 parada
pero antes del transcurso del tiempo 2:
Soltando después de transcurso de tiempo  Se desplaza a la posicion final
1+2:

Modo de control Modo confort
Procedimiento para la activacion de los pulsadores:

Pulsar la tecla y

soltar antes de que transcurra el tiempo 1 = parar/ paso
mantener durante un tiempo superior al tiempo 1 = arriba o abajo
soltar entre el tiempo 1y 1 - 2 = parar

soltar tras tiempo 1 + 2 = ya no parar

Tiempo 1 00s..°2s;04s
Tiempo 2 0s..*3s;2s

Conmutacion hombre muerto:

El accionamiento se desplaza en cuanto se presiona la tecla y se detiene en cuanto se
la suelta.

Modo de control conmutacion hombre muerto

Procedimiento para la activacion de los pulsadores:
Presionar la tecla = orden de subir o bajar
Soltar la tecla = orden de parada
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6.2. Canal de salida con funcion de conmutacion

6.2.1. Nexo conexion - conexion temporizada - bloqueo

Aplicacion 1: Luz de escalera en el canal A1 que sélo debe ser conmutable en
crepusculo/noche (conexion) y se encendera en caso de alarma de fuego (bloqueo).

200: Canal A1 .
Conmutar entrada

205: Canal A1 .
Funcién de luz de escalera

Conmutacién
con funcién
de luz

de escalera

Arranque

209: Canal A1

Conexién entrada
(del sensor de crepusculo)

203: Canal Al

Y-
Conexién

Objeto de bloqueo entrada
(del sensor de humo)

-

Funcion de
bloqueo

201 Canal AL __ g
Notificacion salida
Relé -

Al conmutar mediante el objeto de comunicacién "conmutar canal A1" (200) la luz se
enciende o apaga en forma normal. Al conmutar mediante el objeto "Canal A1l
arranque de funcion de luz de escalera" (205) se activa la funcion temporal de luz de
escalera. La funcion temporal tiene prioridad, es decir, se sobrescribe el estado
desencadenado mediante la conmutacién normal.
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