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1. DESCRIPCION DE SU FUNCION:

Funcionamiento del teclado:

Envia diferentes tipos de telegrama al pulsar cualquiera de sus teclas, en funcién
de la parametrizacion que se le haya dado mediante el ETS. Pueden ser
telegramas de accionamiento, regulacién, control de persianas, valores
luminosidad o temperatura, etc. Cada tecla puede ser parametrizada para que
controle una sola funcién, o bien de modo que cada uno de sus dos lados
sensibles actiue de manera totalmente independiente. Se puede configurar para
gue estos lados sean arriba / abajo, o bien izquierda / derecha. Si se configura
para una sola funcion, entonces se puede parametrizar para que al pulsar en el
centro de la tecla se active otra funcién diferente.

Cada tecla dispone de los LEDs rojos de estado, que pueden estar siempre
encendidos, o bien dependiendo del estado de la funcién que controlen, y también
pueden ser controlados externamente a través de objetos de comunicacion. El
aparato dispone de un LED azul de funcionamiento, que se puede usar como luz
de orientacion (incluso parpadeando), o bien se puede conmutar mediante un
objeto de comunicacion. Cuando el controlador estd en modo de programacion,
este LED parpadea con una frecuencia de 8 Hz. Esta misma frecuencia de
parpadeo indica que la tecla ha sido pulsada en su parte central. Si el aparato esta
sin programar, este LED parpadea con una frecuencia de 0,75 Hz.

Funcionamiento del controlador de temperatura:

Este controlador se utiliza para la regulacion de temperatura en una estancia. En
funcion de las temperaturas de consigna y ambiente, se enviara un valor de salida
para actuar sobre las correspondientes valvulas de calor o de frio. La temperatura
ambiente puede ser medida por su propio sensor incorporado, o bien por uno
externo que envie la informacién a través del bus KNX.

Permite establecer un nivel basico y otro adicional tanto para frio como para calor.
Entre ambos niveles se ajustara una diferencia de temperatura, de forma que
cuando haya una diferencia importante entre la consigna y la temperatura
ambiente, se pondra en marcha el sistema adicional de frio o de calor, para que la
temperatura ambiente se iguale con la consigna lo antes posible. Los niveles
basico y adicional pueden tener distintos algoritmos de regulacion; es decir
pueden controlar sistemas de climatizacion totalmente distintos.

El controlador dispone de 5 modos de funcionamiento (confort, stand-by, noche,
proteccién contra extremos y bloqueo), cada uno de los cuales queda asociado a
una temperatura de consigna distinta para frio y calor. El control de la véalvula o
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cabezal se puede realizar en modo PI continuo, Pl por modulacién de impulso
(PWM) o bien a 2 puntos.

En combinacion con un controlador de temperatura que disponga de un objeto de
1 byte para cambiar el modo de funcionamiento, este aparato se puede usar como
auxiliar de ese controlador. La temperatura medida por su sensor puede ser
enviada al bus en formato de 2 bytes, para ser mostrada en un visualizador, o para
ser utilizada por cualquier otro aparato.

General:

El aparato incorpora un acoplador de bus, de forma que se conecta al KNX
directamente. Cuando se utiliza, un LED de funcionamiento puede servir como
LED de orientacion (también parpadeando), o puede ser activado mediante un
objeto de comunicacion independiente. Cuando el aparato se encuentra en modo
de programacion, este LED de funcionamiento parpadea con una frecuencia de
unos 8 Hz. También parpadea temporalmente con esa frecuencia para reconocer
gue se ha realizado la pulsacién de tecla completa. Si no se ha cargado ninguna
programacion en el aparato, o se le ha cargado una incorrecta, entonces este LED
azul parpadea con una frecuencia de 0,75 Hz. El aparato no funciona.

Accesorios:

Juego de teclas y display

Ref: ..4093 TSA..

Maodulo de extension de teclas

Ref.: 4094 TSEM

Juego de teclas para el mddulo de extension
Ref: ..404 TSA..
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Figura 1: Placa con display

(1) Display LCD retroiluminado

(2) Teclas 1y 2

(3) Tecla 3, integrada en el display
(4) LEDs de estado (2 x cada tecla)

(5) LED de funcionamiento
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Figura 2: Parte posterior

(6) Conexién para el cable KNX

(7) Conexion para el médulo expansor

st 2x (12)
|| 2x (13)

-

(8) (9) (10) (11) (13) (19)

Figura 3: Despiece y montaje
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(8) Aro metalico

(9) Marco de disefio

(10) Marco adaptador

(11) Modulo controlador

(12) Tornillos para la caja de empotrar

(13) Tornillos de nylon para sujecion

(14) Conexién KNX

(15) Placa para el controlador

Altura de montaje recomendada: 1.50 m.

La colocacion del aro metélico depende del disefio que se utilice. La cara “A” es
para las series A, CD y FD, mientras que la cara “B” es para la serie LS. Una vez
seleccionada la marca adecuada, se coloca con la indicacion TOP hacia arriba, y
se fija a la pared con los tornillos (12).

Coloque después el marco de disefio (9) sobre el aro metalico. Pase el cable por
dentro del marco, y conecte el controlador (11) al KNX mediante el Terminal (14).
El controlador se encaja a presion con el aro metalico.

A continuacién se colocan y aprietan los tornillos de plastico (13), sin hacer

demasiada fuerza. Antes de colocar la placa del display (15), asigne la direccion
fisica al aparato.
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(12)  (19) (7) (11) (13) (15)
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UG 4% (12)
ax (13)

(17) (12) (9 (18) (13) (16)

Figura 4
(7) Conector del controlador para el médulo de expansion
(9) Marco de disefio
(11) Médulo controlador
(12) Tornillos para la caja de empotrar
(23) Tornillos de plastico para sujecion
(14) Conexion KNX

(15) Display con teclas para el controlador

Péagina 6 de 87



ﬂ 4093 KRM TS D EWE

(16) Teclas para el modulo de expansién

(17) Aro metalico doble para combinar el controlador y el médulo de expansién en
un cajetin doble de empotrar

(18) Modulo de expansion
(19) Cable de conexion para modulo de expansion

La colocacion del aro metélico depende del disefio que se utilice. La cara “A” es
para las series A, CD y FD, mientras que la cara “B” es para la serie LS. Una vez
seleccionada la marca adecuada, se coloca con la indicacién TOP hacia arriba.

El médulo de expansién se puede conectar a cualquier controlador. Si se desea
colocar ambos aparatos en un cajetin doble, uno debajo del otro, se debe emplear
el aro metalico doble (17), segun se indica en la figura 4. Si se desea realizar el
montaje en una sola caja de empotrar, de modo que el médulo de ampliacién
quede en superficie, oculte el sobrante de cable dentro de la caja de empotrar, y
practique en la pared dos agujeros de @ 6 x 10 mm para que se puedan alojar en
ellos los tornillos de plastico. Puede utilizar el propio aro metélico como plantilla.

ATENCION

Si se monta el médulo expansor combinado en una caja doble con el médulo
principal: Coloque el aro metélico doble (17) en la orientacion correcta en la caja
de empotrar. Ponga cuidado en la inscripcién TOP, y “A” 0 “B” en la cara frontal.
Utilice los tornillos (12) para fijar a la caja de empotrar.

Coloque el marco de disefio (9) sobre el aro metélico, y después el mdédulo
expansor (18) en el aro metélico. Pase el cable de conexién (19) de un cajetin a
otro, por debajo del aro metalico.

Con el conector del cable de conexion en la orientacion correcta, insértelo en la
conexion prevista en el controlador (7). Asegurese de que el cable no queda
atrapado.

Conecte el médulo controlador (11) al bus KNX mediante su terminal.

Presione el modulo controlador para encajarlo en el aro metélico.

Sujete el controlador al aro metalico haciendo uso de los tornillos de plastico (13).
Apriételos suavemente.

Monte las teclas sobre el modulo expansor (16). Antes de montar las teclas y tapa
del display (15) en el médulo controlador principal, carguele su direccion fisica.

Pagina 7 de 87



ﬂ 4093 KRM TS D EWE

3. PUESTA EN MARCHA:

El aparato lleva integrada la BCU, pero no dispone de LED o de botén de
programacion separados. El modo de programacion se activa apretando
simultdneamente una combinacion de pulsadores, y se sefializa mediante el LED
de funcionamiento. Esto se debe hacer antes de montar las teclas:

© pmp= m—— ©
AHBHE%
eI
(5]

@9 [ @Flg [ o
0 L
ﬂﬂ]]/@.@ [l e

(5)
Jnn

(21)
Figura 5: Pulsadores para activar el modo de programacién

Para activar el modo de programacién, pulse primeramente el botén (20) y
manténgalo asi. Seguidamente, pasados unos 0,2 segundos, pulse el (21). Si
pulsa los dos simultaneamente no obtendra ningun resultado. ElI LED (5) azul de
funcionamiento parpadea rapidamente, unas 8 veces por segundo, para indicar
gue ya se ha entrado en modo de programacion.

Cargue la direccion fisica y la aplicacion siguiendo el proceso en el software ETS.
Montaje de las teclas embellecedoras

Estas teclas se suministran por separado, y vienen las cuatro en el mismo juego.
Después se pueden reemplazar individualmente para poner teclas con simbolos.
Las teclas entran a presion. Ponga la indicacion TOP en la parte superior.

Para simplificar el montaje las teclas vienen de fabrica colocadas en un soporte de

plastico. Cuando se reemplaza una tecla por otra con simbolos no es necesario
colocar el soporte de la nueva tecla.
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4. FUNCIONAMIENTO DEL CONTROLADOR:

4.1. Superficies de control.

El aparato dispone de tres superficies de control separadas mecanicamente: dos
de ellas son de los botones (22) y la otra es la del display (23). Ver figura 6.

408584

(B (2% 48 (€] (5] [o§)

——— — ] — —— —

Figura 6: Superficies de control

Cualquiera de las teclas, ya estén en la superficie 22 o 23, puede hacer
exactamente las mismas funciones que las demas. Las de la zona 22 permiten
ademas entrar en el segundo modo de funcionamiento, y disponen de unos LEDs
rojos de estado, situados entre ellas.

4.2. El display.

Durante su funcionamiento normal, el display puede mostrar hasta cuatro
informaciones diferentes: hora, temperatura de consigna, temperatura real o
temperatura exterior (Figura 7). Se puede conmutar de una informacion a otra de
forma automatica con intervalo parametrizado, o bien pulsando sobre un botén del
aparato, segun especificado en el ETS.
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(24) (25) (26) (27)

Figura 7: Posibles informaciones mostradas en el display

(24) Hora (parpadea el indicador de segundos ":")
(25) Temperatura real del ambiente

(26) Temperatura de consigna

(27) Temperatura exterior

*Las temperaturas se pueden mostrar en ° C 0 en ° F, segun se parametrice
en el ETS.

Pagina 10 de 87



ﬂ 4093 KRM TS D EWE

4.3. El segundo modo de funcionamiento.

Permite modificar algunos ajustes sin necesidad de recurrir al ETS. Para evitar
manipulaciones indeseadas, este segundo modo se puede bloquear mediante el
ETS. Un pulsador del teclado también puede inhibir este segundo modo.

El segundo modo de funcionamiento se activa apretando simultaneamente sobre
la esquina superior izquierda de los botones 1 y 3 del aparato (Figura 8). Por el
mismo procedimiento se puede regresar en cualquier momento al modo normal.
En este caso los ajustes seran o no guardados segun lo parametrizado en el ETS.

B (3% (7 (] &5 <]

Figura 8: Combinacién de pulsadores para entrar en el segundo modo de funcionamiento

Los ajustes de este segundo modo estan organizados en un menu de estructura
circular, que se muestra en el display. La seleccién y ajustes se llevan a cabo
mediante los botones 1 ... 4 del dispositivo (figura 9). Independientemente de
como se hayan parametrizado las teclas en el ETS, en este modo de
funcionamiento los botones siempre funcionan con légica “Arriba / Abajo”. Los
botones tienen las siguientes funciones:

Boton 1: + Ajuste en sentido ascendente
Botdn 2: - Ajuste en sentido descendente
Boton 3: A Pasar a opcién anterior del menu
Boton 4: ¥ Pasar a opcidn posterior del menu
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Figura 9: Asignacién de botones para manejar el segundo modo de funcionamiento

Mediante el ETS se puede seleccionar qué variables seran mostradas en este
segundo modo de funcionamiento, y cuéles no. Dentro de las que pueden ser
mostradas, también se puede decidir cuales son editables. Si una variable es
editable en este modo de funcionamiento, al seleccionarla aparece parpadeando.
Si aparece fija, entonces no se puede editar.

Temperatura de consigna base

Al seleccionar esta opcion se muestran los iconos A y Wl en el display. La
temperatura se ajusta mediante los botones + y — a intervalos de 1 °.

Reduccién de consigna de temperatura al stand-by, en modo calefaccion

Al seleccionar esta opcion se muestran los iconos e y Wl en el display. La
reduccion se ajusta mediante los botones + y — a intervalos de 0,1 °.
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Incremento de consigna de temperatura al stand-by, en modo refrigeracién

Al seleccionar esta opcion se muestran los iconos 3 y i en el display. El
incremento se ajusta mediante los botones + y — a intervalos de 0,1 °.

Reduccién de consigna de temperatura al modo noche, en calefaccién

Al seleccionar esta opcién se muestran los iconos (€] y il en el display. La
reduccion se ajusta mediante los botones + y — a intervalos de 0,1 °.

Incremento de consigna de temperatura al modo noche, en refrigeracion

Al seleccionar esta opcién se muestran los iconos (€] y i en el display. El
incremento se ajusta mediante los botones + y — a intervalos de 0,1 °.

Ajuste del modo presencia (Menu presencia)

Una “P” se muestra en el display para indicar que el modo presencia se puede
cambiar. Los simbolos que se muestran adicionalmente en el display identifican el
modo que estd operativo en el controlador. Dependiendo de esto, el modo de
presencia se puede ajustar utilizando los botones +y -.
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Si estd activo el modo “confort”, no es posible cambiar el modo de presencia. El
simbolo B luce continuamente.

Si esta activo el modo “standby”, los botones + 0 — se pueden utilizar para cambiar
entre los modos de confort y stand-by. El simbolo activado parpadea.

Si est4 activo el modo noche, los botones + o — sirven para conmutar entre modo
noche [ Y prolongacién de confort. [B[] En cada caso, los simbolos

correspondientes parpadean en el display.

Con el modo de proteccion contra extremos activo, los botones + y — se emplean
para conmutar entre los modos de proteccion contra extremos # y extension de

confort & % El simbolo correspondiente parpadea al seleccionarlo. Si se activa la
proteccién contra extremos, entonces no es posible activar la prolongacion de

confort en el menu correspondiente.

Ajuste de temperatura de consigna

Este ajuste se realiza segun lo visualizado en la escala “---- 0 ----“. Los botones +y
— sirven para hacer este ajuste hasta en 4 niveles. El resultado de la variacion de
temperatura respecto de la consigna basica se muestra en el display mediante un
valor numérico expresado en grados Kelvin. El incremento que supone cada uno
de los guiones depende de lo parametrizado en la rama correspondiente de la
ventana de parametros del ETS.

Ajuste del modo de funcionamiento
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Los botones + y — se pueden usar para ajustar el modo de funcionamiento del
controlador. El simbolo activo parpadea en el display. Se puede conmutar entre

confort m, stand-by Ej, noche [€ly proteccion contra extremos &,

Hay que tener en cuenta que cuando se hace este ajuste, solamente sera
aceptado al volver al modo normal de funcionamiento si cuando se regresa a este
modo no hay activo ningin modo de mayor prioridad. Solamente cuando ese
modo con mayor prioridad se haya terminado serd aceptado el modo que resulte
de este segundo modo de funcionamiento.

Control de velocidad del ventilador

Los botones + y — se emplean ahora para conmutar entre modo manual y
automatico del ventilador, y ajustar la velocidad en consecuencia. Cuando se
selecciona el menu de niveles de velocidad del ventilador parpadea el simbolo del
ventilador, e indica la velocidad seleccionada mediante los guiones que componen
la circunferencia . ¥, #. Sj no hay ninguna velocidad activa, desaparece el
simbolo. El display también indica si la velocidad esta en modo manual, mediante

el simbolo ™

Indicacion de la hora

Solamente a nivel informativo. No hay ajuste posible.

Indicacion de la temperatura real

Solamente a nivel informativo. No hay ajuste posible.

Indicacion de la temperatura de consigna
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Solamente a nivel informativo. No hay ajuste posible.

Indicacion de la temperatura exterior

- 280

Solamente a nivel informativo. No hay ajuste posible.

Ajuste de contraste del display

488683

ERRCES

Mediante los botones + y — se puede ajustar el contraste del display.

Ajuste de la luminosidad del display

El valor de luminosidad del display se muestra aqui, precedido de la letra “H”. Se
puede ajustar mediante los botones + y — entre los valores del 10 % y del 100 %.
También es posible apagar, encender o regular la intensidad de esta luminosidad
mediante la ventana de pardmetros de ETS, y también mediante objetos de

comunicacion.

Salida del segundo modo de funcionamiento confirmando los cambios

um
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Si haciendo uso de las flechas de desplazamiento visualizamos “OK”, entonces al
pulsar + 0 — saldremos del segundo modo de funcionamiento guardando los
cambios realizados.

Salida del segundo modo de funcionamiento desechando los cambios

ESC

Si haciendo uso de las flechas de desplazamiento visualizamos “ESC”, entonces
al pulsar + o — saldremos del segundo modo de funcionamiento desechando los
cambios realizados.

Si se sale del segundo modo de funcionamiento pulsando los botones 1 y 3 del
aparato de forma simultanea (ver figura 8), los cambios quedaran o no grabados
dependiendo de lo que se haya indicado en el correspondiente pardmetro dentro
de ETS.

También puede salir el aparato de este segundo modo de funcionamiento
simplemente dejando sin pulsar ningun botén durante un tiempo. Este
comportamiento también se ajusta por parametros.
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5. CARACTERISTICAS TECNICAS:

Proteccion:

Temperatura de funcionamiento:
Temperatura de almacenaje:
Humedad relativa:

Alimentacion KNX/EIB
Alimentacion:
Consumo:
Conexion:

IP 20

-5°Ca+45°C
—25°Ca+70°C

hasta 93% sin condensacion

21...32Vv DC
tip. 150 mw

al bus mediante terminales de conexién
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6. PROGRAMA DE APLICACION:

Mdédulo de regulacion continua de 3 canales 146A11.

6.1. Descripcién funcional de la aplicacion:

Funciones generales:

e El LED de funcionamiento puede estar permanentemente encendido o
apagado, o ser activado mediante un objeto de comunicacion.

¢ Dispone de un reloj interno para mantener la hora. La informacion inicial le
viene a través de un objeto de comunicacion de KNX. Después de un reinicio del
aparato, es posible que haga una peticién de hora.

¢ Display LC con retroiluminacion controlable. Este display dispone de varios
iconos para sefializar los diferentes estados de su controlador de temperatura
integrado. Se pueden mostrar hasta cuatro diferentes informaciones en el display
(hora, temperatura real, temperatura de consigna, temperatura exterior) de forma
secuencial, o mediante pulsacién de un botén.

e Control de escenas integrado, mediante el cual se pueden grabar
internamente hasta 8 escenas en las que pueden participar hasta 8 canales. Las
escenas se pueden reproducir internamente o externamente mediante objeto
auxiliar. Para cada escena, tanto la modificacion de cualquier valor memorizado
como su envio al bus puede ser permitido o bloqueado.

e El nimero de pulsadores se puede ampliar mediante el médulo de
ampliacion.

Para el teclado:

e Cada tecla se puede configurar como un solo pulsador, o dos pulsadores, y
se puede definir para que funcione en logica horizontal o vertical.

e Cada una de las teclas puede ser configurada por independiente para
realizar funciones de accionamiento, regulacion, control de persianas, envio
de valores o auxiliar de escenas.

e Posibilidad de funcionamiento a dos canales: Para cada tecla o pulsador se
puede establecer el envio de un telegrama diferente, incluso de distinto tipo,
dependiendo de si la pulsacion es larga o corta.

e Para las funciones que distinguen entre pulsacién corta y larga (persianas,
regulacién), y para el funcionamiento a dos canales, se puede establecer
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una funcion independiente si se pulsa la tecla en el centro. Por ejemplo, en
el caso de regulacion, se puede hacer que al pulsar en el centro de la tecla
se envie un determinado valor.

e En las teclas con funcion de valor se puede establecer una modificacion
constante del valor, si se mantiene la tecla pulsada.

e Se puede configurar también cualquier tecla como auxiliar de un controlador
de zona de temperatura, con prioridad normal o alta, para conmutarlo entre
sus distintos modos de funcionamiento.

e Cada tecla dispone de dos LEDs de estado.

e Si un LED de estado estd internamente relacionado con la tecla, puede
mostrar tanto la pulsacion, como el estado del propio objeto de
comunicacion. Si es independiente de la tecla, puede mostrar el estado de
un objeto de comunicacion externo, el estado de un controlador de zona de
temperatura, o el resultado de una comparacién de un valor de 1 byte.

e Las teclas pueden ser bloqueadas mediante un objeto de 1 bit, y se puede
definir su comportamiento durante el bloqueo

¢ Todos los LEDs de un modulo pueden parpadear simultaneamente en caso
de una alarma recibida por objeto de 1 bit. Dispone de objeto para que al
pulsar cualquier tecla se envie el reconocimiento de alarma al aparato que
la ha generado.

Para el control de climatizacion

Modos de funcionamiento

¢ 5 modos de funcionamiento: Confort, Standby, Noche, Proteccién extremos
y bloqueo

e Cambio entre los distintos modos mediante el objeto Konnex (1 byte) o bien
mediante objetos individuales de 1 bit.
Salida de control

e Puede funcionar para calefaccion, refrigeracion, o calefaccién vy
refrigeracion, con nivel basico y adicional en todos los casos. Se pueden
controlar hasta 4 sistemas de climatizacion simultdneamente.

e Control PI continuo o por modulacion de impulso (PWM), y también control
a 2 puntos.

e Salida de control de 1 byte o de 1 bit.

e Parametros para configurar el algoritmo PI.

e Control del ventilador, con funcionamiento manual o automatico.
Temperaturas de consigna

e Cada modo de funcionamiento va asociado a una temperatura de consigna
diferente para frio y para calor.

e Los valores de consigna del nivel adicional tienen una determinada
diferencia con los valores del nivel basico.
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La consigna se puede modificar localmente mediante los pulsadores, o0 bien
mediante un objeto de comunicacién de 1 byte.

Funcionalidad

Cambio entre modo frio y calor a través de objeto de comunicacion.

El manejo del controlador se puede inhibir mediante objeto de
comunicacion.

Prolongacion del confort parametrizable

Informacion completa del estado del controlador mediante objeto de 1 byte,
o parcial mediante objeto de 1 bit.

Desactivacion de la regulaciébn o de los niveles adicionales mediante
diferentes objetos de comunicacion.

Medicién de temperatura ambiente

Medicion a través de su sensor incorporado, o de uno externo.

Ponderacion parametrizable entre medicion del sensor incorporado y del
sensor externo.

Tiempo de peticién de medicion del sensor externo parametrizable.

La temperatura real y consigna se pueden enviar al bus si cambian en un
determinado porcentaje, o bien de manera ciclica.

La temperatura real puede ser compensada de forma separada para el
sensor interno y externo.

La proteccion contra extremos puede ser activada mediante un objeto de
comunicacion relacionado con un contacto magnético de ventana.

Alarma de temperatura con umbral superior e inferior, mediante objetos
separados.

Salida de control

Salida Unica o separada para calefaccion y refrigeracion.

La salida de control puede ser normal o invertida.

Envio automéatico y ciclo de envio con tiempo parametrizable para la salida
de control.

Control de las velocidades mediante un objeto de 1 byte, u 8 objetos de 1
bit.

Funcionalidad como auxiliar de regulador

Alternativamente a su configuracion como controlador de climatizacion, se
le puede activar el modo de auxiliar de regulador. De esta forma, este
aparato sera “esclavo” de otro RCD, y proporcionando las siguientes
funciones:

Control total del controlador “master” desde este “esclavo”, en cuanto a
activacion de modos de funcionamiento, estados de presencia y
modificacion de consigna de temperatura.

Indicacion de los estados del controlador “master” en el display del
controlador “esclavo”: variable de control de salida, desplazamiento de la
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consigna, temperatura real, temperatura de consigna y modo de
funcionamiento activo.

e También es posible medir la temperatura real ambiental desde el
controlador RCD “esclavo”

Principio de funcionamiento del controlador de climatizacion:

Para facilitar un correcto control de temperatura en espacios publicos o privados
se requiere en algoritmo de control especifico para los sistemas de calefaccion y
aire acondicionado. Teniendo en cuenta la temperatura real y la de consigna, el
controlador determinara los comandos que actuaran sobre el sistema, que en la
practica seran las vélvulas de zona sobre las que se deba actuar. Estas valvulas
pueden ser electrotérmicas (ETD) o bien motorizadas, y funcionaran sobre el
sistema de radiadores, fan-coils o suelo radiante implantado.

o (47)—4

| l
ﬂ!—-*@ﬁ == — B — 8
| |

| | I
(41) (43) (45) (46) (48) (48)

Figura 10: Diagrama del control de zona de climatizacién

(41) Temperatura de consigna

(42) Controlador RCD

(43) Algoritmo de control

(44) Valor de control

(45) Valvula de control

(46) Intercambiador de frio / calor (radiador, fan-coil, suelo radiante, ...)

(47 Variable externa (penetracion solar, temperatura exterior, iluminacion, ...)

(48) Habitacion o estancia
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(49) Temperatura real

El controlador mide la temperatura real (48) y la compara con la consigna
establecida (41), Con ayuda del algoritmo de control (43), el valor de control (44)
se calcula en funcion de la diferencia de las temperaturas real y de consigna. Este
valor de control actuara sobre una valvula (45), que seré& la que realmente controle
el sistema de intercambio de frio o de calor (46), cuya accion tendra un efecto
sobre la temperatura ambiente de la habitacion (48), que también se vera afectada
por otros factores externos (47).

El RCD analizara el efecto que produce sobre la temperatura ambiente, y en
funcidon de ello ira adaptando el algoritmo para mantener la temperatura real
siempre lo mas préxima a la consigna. Este aparato permite que ese algoritmo
funcione en modo proporcional-integral (Pl), que puede ser continuo de 1 salida a
1 byte o bien conmutable por modulacion de impulsos (PWM) para salida de 1 bit.
También se puede realizar un control convencional a 2 puntos.

En algunos casos practicos puede ser necesario utilizar mas de un algoritmo de
control. Por ejemplo, en grandes sistemas de suelo radiante, un circuito de control
gue solamente controle el suelo radiante, puede ser utilizado simplemente para
mantener estable la temperatura del propio suelo. Un fan-coil de apoyo se
controlara por un nivel adicional con su propio algoritmo de control. En estos
casos, se debe hacer una distincién entre los diferentes tipos de control, puesto
gue el comportamiento de un suelo radiante es siempre distinto del de los
radiadores.

Asi pues, este controlador permite configurar hasta 4 algoritmos de control: calor y
frio, tanto basico como adicional. Los valores de control calculados por el
algoritmo saldran a través de un objeto de 1 bit o de 1 byte, dependiendo de si se
escoge el control PI continuo, Pl conmutable por modulacion de impulso (PWM), o
bien control a dos puntos.

Control PI continuo

Este algoritmo esta compuesto de una parte proporcional y otra integral, lo que
permite alcanzar la temperatura consignada con minimas o nulas oscilaciones. Al
utilizar este algoritmo, el controlador RCD calculara el valor del comando en ciclos
de 30 segundos, y lo enviara al bus mediante un objeto de 1 byte, siempre que el
valor calculado haya cambiado en un determinado porcentaje respecto del valor
anteriormente enviado. Este porcentaje se especifica en el pardmetro “Envio
automatico con variacion en un ...%”.
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Command value (0 ... 100 %)
A

Integral component

Proportional component

Time

Figura 11: Control PI continuo

Si se establece un sistema adicional de calefaccion o refrigeracion, funcionara
igual que el basico, con la unica diferencia de que su temperatura de consigna
estara desplazada.

Caracteristicas especiales del control Pl continuo

Si la desviacion entre la temperatura de consigna y la real es lo suficientemente
elevada como para obtener un resultado del 100% en el algoritmo, el valor de
control de salida sera del 100% hasta que ambas temperaturas se igualen. Este
comportamiento se denomina “clipping”. De esta forma se consigue un rapido
calentamiento o enfriamiento de la estancia. Este comportamiento también es
aplicable al escalon adicional.

Control PI conmutable, por modulacion de impulso

Con este tipo de control la temperatura de la estancia se puede mantener tan
estable como en el caso del control Pl continuo. La diferencia entre ambas
técnicas es fundamentalmente la forma en que los valores de control se mandan al
bus. El valor de control calculado por el algoritmo en ciclos de 30 segundos se
convierte de forma interna en un comando de modulacion de impulsos (PWM) y
enviado al bus en forma de telegrama de 1 bit al final de un ciclo. El valor
resultante de esta modulacion es una medida de la posicion promedio de la
valvula de control. Ese tiempo de ciclo se define en el parametro “Tiempo de ciclo
variable de control conmutable”.

El valor promedio de salida, y con él la capacidad de calefactar o refrigerar, se
pueden modificar cambiando la proporcién de tiempo en que la valvula esta activa
dentro de cada ciclo PWM. EI RCD adapta esa proporcion al final de cada ciclo,
dependiendo del valor de control de salida del algoritmo.
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El valor de salida calculado estara vigente durante todo el tiempo que dure el
siguiente ciclo. Si durante un ciclo se produce una variacién de la temperatura de
consigna que sea suficiente para modificar el valor de salida, el RCD espera al
siguiente ciclo para aplicarlo. El siguiente esquema muestra el comportamiento de
la salida, en funcion del resultado del valor de control: primero un 30% y después
un 50%

No new command value calculated
Command Since start of the last cycle time New command value 50 %
value — Old command value maintained calculated and converted
| | 1
On
30 % 70 % 30 % 70 % 50 % 50 %
Off >
+—— Cycle time — Time
e.g.- 15 min.

Figura 12: Control Pl por modulacién de impulso

Para un valor de salida del 0% (off permanente) o 100% (on permanente) se
enviara el correspondiente valor 0 o 1 al final del ciclo, y ese valor se mantendra
hasta que la temperatura real se iguale con la consigna (efecto clipping). Aunque
el comando de control salga al bus mediante objeto de 1 bit, el valor de control de
1 byte también esté disponible en otro objeto de comunicacion, y puede ser util
para mostrarlo en una visualizacion, o para realizar determinados célculos. Los
parametros “Envio automatico con variacion en un ...%" y “Tiempo de ciclo para
transmision automatica ...” no tienen efecto para este modo de funcionamiento.

Si se establece un sistema adicional de calefaccion o refrigeracion, funcionara
igual que el basico, con la Unica diferencia de que su temperatura de consigna
estard desplazada. Ambos sistemas utilizaran el mismo tiempo de ciclo PWM.

Tiempo de ciclo

Los comandos de conmutacion por modulaciéon de impulsos se utilizan
basicamente para controlar cabezales electro térmicos (ETD). EI RCD envia
comandos de accionamiento a la salida de un actuador, preferentemente de salida
a triac especial para control de cabezales. El ciclo PWM deber& ser adaptado al
tiempo de ciclo del cabezal que se esté controlando, es decir, al tiempo que ese
cabezal tarda en realizar su recorrido completo, desde el estado de
completamente cerrado al estado de completamente abierto. Se debe tener
también en cuenta el tiempo muerto del cabezal, es decir, el tiempo que tarda en
empezar a reaccionar desde que ha recibido la orden de conmutacion.
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Caso 1: Tiempo de ciclo > 2 x tiempo de ciclo del cabezal ETD

En este caso, el ciclo PWM es lo suficientemente largo como para que el cabezal tenga
tiempo de realizar su recorrido completo en cualquier caso. La ventaja de este ajuste es
gue la temperatura se ajustara con bastante precision, incluso si con un mismo canal del
actuador se controlan varios cabezales de distintas caracteristicas. Por contra, los
cabezales electrotérmicos no soportan bien el hecho de que se les mantenga en su
posicion limite, por la que su vida se puede ver acortada. Ademas, si el tiempo de ciclo es
muy largo (> de 15 minutos), puede suceder que los radiadores se calienten demasiado, y
el resultado es que obtenemos una distribucién de calor poco uniforme, y por tanto una
pérdida de confort.

Este tipo de ajuste se recomienda para sistemas con mucha inercia, como el suelo
radiante.

Caso 2: Tiempo de ciclo <tiempo de ciclo del cabezal ETD

En este caso la duracién del ciclo PWM es insuficiente como para que los cabezales
puedan alcanzar su posicién extrema. Como ventaja principal se encuentra que esto
garantiza un flujo continuo de agua circulando por los radiadores, lo que revierte en una
distribucién mas uniforme del calor. El caudal de agua caliente circulante se ira
modulando en funcion de la evolucion de apertura del cabezal. La principal desventaja es
gue si hay mas de un cabezal conectado a la misma salida del actuador, el control de
temperatura se realizara con poca precision.

El flujo continuo de agua a través de la valvula, y por tanto el calentamiento continuo del
cabezal provoca cambios en los tiempos muertos antes de su apertura o cierre. Eso
también podria influir negativamente sobre el control de la temperatura. Afortunadamente
el algoritmo PI del RCD se ajusta después de cada ciclo, y es capaz de corregir esas
desviaciones.

Este ajuste se recomienda para sistemas de respuesta rapida, tales como los radiadores.

Control a 2 puntos

Se trata de un control de temperatura bastante simple, basado en establecer una
temperatura de consigna con una histéresis positiva y otra negativa. El actuador recibe
telegramas de 1 bit desde el controlador RCD, que son de valor “1” cuando la temperatura
real cae por debajo de la consigna menos la histéresis, y de valor “0” cuando rebasa la
consigna mas la histéresis, para el caso de la calefaccion. En este caso no se calcula
ningun valor de salida en %.

La desventaja es que la temperatura real siempre oscila alrededor de la consigna, sin
mantenerse estable. Se desaconseja para sistemas de reaccién rapida, como los
radiadores.

Pagina 26 de 87



m 4093 KRM TS D EWE

En la figura 13 se muestra un ejemplo de comportamiento de un control a 2 puntos para
calefaccion, en el que en un momento dado se incrementa la temperatura de consigna. En
la figura 14 se muestra el mismo ejemplo para un sistema de refrigeracion.

Heating
Room lemperalure
Setpoint temp.2 ﬂuﬂuf
Setpoint temp.1 ’H\‘vﬁuﬁ b
: ; ' i 1 IT|rne
Gummand value§ I '
on '
i 1 [ I_I I_I I_I F
Tlme

Figura 13: Control a 2 puntos para sistema de calefaccion

Cooling
Room temperature

Setpoint temp.2 AN
Setpoint temp.1 R e

: TII'HB
C{:mmsnd 'u'Eilue :

o0 [ 11 [ aiall

Time

Figura 14: Control a 2 puntos para sistema de refrigeracion

Adaptacion del algoritmo Pl

Para un control 6ptimo de la temperatura es necesario adaptar el funcionamiento del
algoritmo PI al sistema de calefacciébn o refrigeracion que se esté utlizando, y asi
conseguir el mayor confort posible con el minimo consumo. Una vez seleccionado en el
pardmetro “Tipo de calefaccion / refrigeracion” el sistema sobre el que se esté actuando,
el ETS propone unos valores en °K / min, que se consideran optimos en funcién de
resultados recogidos de experiencias practicas.

En las tablas siguientes se muestran esos valores para calefaccion y para refrigeracion,
ademas del tiempo de ciclo recomendable:
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Tipo de Rango Tiempo de reset | Tipo de control Ciclo PWM
calefaccion proporcional Pl recomendado recomendado
Radiadores 5 kelvin 150 minutos Continuo / PWM 15 min

Suelo radiante 5 kelvin 240 minutos PWM 15-20 min
Calefaccion 4 kelvin 100 minutos PWM 10-15 min
eléctrica

Fan coll 4 kelvin 90 minutos Continuo

Split 4 kelvin 90 minutos PWM 10-15 min
Tipo de Rango Tiempo de reset | Tipo de control Ciclo PWM
refrigeracion proporcional Pl recomendado recomendado
Techo radiante 5 kelvin 240 minutos PWM 15-20 min
Fan coll 4 kelvin 90 minutos Continuo
Split 4 kelvin 90 minutos PWM 10-15 min

Si los parametros “Tipo de calefaccion / refrigeracion” estan en “Mediante parametro de
regulacidon” se pueden hacer estos ajustes manualmente. El control resultante se puede
ver considerablemente afectado al preajustar el rango proporcional para calefaccion o
refrigeracion (componente P) y su tiempo de reset (componente ).

Atencién:

¢ Incluso una pequefia modificacién de estos ajustes puede revertir en un cambio
significativo en el comportamiento de la instalacion.

e La adaptacion se debe hacer siempre partiendo de los valores recomendados en
las tablas anteriores.
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Figura 15: Funcionamiento del control PI

y: Valor de control

xd: Diferencia de control (xd = xset - xact)
P=1/K: Parte proporcional configurable
K=1/P: Ganancia

TN: Tiempo de reset configurable

Algoritmo de control PI: Valor de control y =K xd [1+ (t/ TN)]
Desactivacién del tiempo de reset (ajuste = "0") ->
Algoritmo de control P: Valor de control y = K xd

La siguiente tabla nos indica el efecto que la variaciébn de cada uno de esos parametros
puede tener sobre el valor de control que sale del controlador:

Parametro Efecto
P: Pequefio Valor grande de control en caso de cambios en las consignas (posiblemente
permanentes). Rapido ajuste de la temperatura
P: Grande Valor pequefio de control, pero ajuste lento de la temperatura
Tn: Pequefio Réapida compensacion de las desviaciones de temperatura debidas a causas

ambientales, pero con riesgo de permanentes oscilaciones

Tn: Grande Compensacion mas lenta de esas desviaciones, con comportamiento mas
estable. Menos oscilaciones

Adaptacion del control a 2 puntos

Este tipo de control es muy simple. Solamente necesita establecer dos valores de
histéresis de temperatura, uno superior y otro inferior, que pueden ser ajustados mediante
parametros. Solamente hay que considerar que:

e Una histéresis pequefna hard que las variaciones de temperatura respecto de la
consigna no sean muy apreciables, pero aumentara el trafico en el bus KNX.
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e Sila histéresis es grande, se reduce el trafico de telegramas, pero por el contrario
la temperatura real se apartara mas de la consigna, lo cual repercutira negativamente en
la sensacion de confort.

. Small hysleresis Large hysteresis
Room temperature

Upper hysieresis value = % [ . P . S

Setpoint temperaiure P (R, T A \/ v

Lower hysteresis valua

Command valug

o il e B B

Figura 16: Efectos de la histéresis sobre el control a 2 puntos

El controlador puede trabajar en 5 modos de funcionamiento distintos, pudiendo estar
tanto en posicién "frio" como "calor" para cada uno de ellos. Esto significa que podemos
disponer de hasta 10 temperaturas de consigna diferentes. En un instante determinado
solamente puede haber activo un valor de consigna y una posicion determinada; ambas
informaciones determinan el estado del controlador en ese momento. Cada posicién
(frio/calor) tiene una correspondencia con un valor de salida, dependiendo siempre del
estado en gue se encuentre el controlador.

Segun se haya parametrizado, el controlador puede conmutar automaticamente entre la
posicion "frio" y "calor", dependiendo de la temperatura medida, o bien manualmente a
través del objeto de entrada de 1 bit "Frio/Calor".

Los modos de funcionamiento se podran seleccionar a través de los objetos de entrada
"Modo de confort"(1 = confort/0 = OFF), "Modo de noche/Standby"(1 = OFF / 0 =
Standby), que son de 1 bit, 0 a través de los pulsadores de la carcasa del controlador. El
modo adicional "Prolongacién del confort" (=modo de confort) serd activado a través de la
pulsacion de la tecla de presencia del controlador.

Si todas las direcciones de grupo de entrada estan a cero, entonces podremos conmutar
el controlador entre modo Standby y Confort a través de una tecla parametrizada como
pulsador de presencia.

Si la entrada "Modo confort" esta a nivel "1", y las de "Proteccién contra extremos" y
"Bloqueo del controlador" estan a nivel "0", entonces la entrada "Noche/Standby" y el
pulsador de presencia quedaran desactivados, y el controlador quedard en modo de
confort.

Después de inicializar el controlador (al programar o a la vuelta de la tension después de
haber fallado), el controlador queda siempre en modo Standby. Queda entonces receptivo
a pasar de aqui a cualquier estado, en funcién de sus entradas. El funcionamiento de
noche es el de mayor prioridad después del Standby; esto significa que el modo de
confort se superpone al modo de noche. El modo de proteccién contra heladas y
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sobrecalentamientos tiene prioridad sobre el modo de noche y el de confort. Finalmente,
el objeto de bloqueo del controlador tiene la mas alta prioridad, y domina siempre sobre
todos los demas.

En las descripciones de los objetos de comunicacion, en los capitulos siguientes,
podemos encontrar las tablas de funcionamiento de los diferentes estados.

No obstante, un funcionamiento de mayor prioridad no puede eliminar uno de menor
prioridad que esté activo en ese momento; simplemente el de menor prioridad quedara
desactivado temporalmente hasta que el superior desaparezca. Los objetos de
comunicaciéon siempre tienen prioridad sobre el pulsador de presencia. Un telegrama tipo
"1" recibido por el objeto de bloqueo, provoca un bloqueo inmediato del controlador, y su
salida queda fija a cero.

La temperatura actual de consigna se enviara siempre al bus ante cualquier cambio de su
valor, y también ante cualquier cambio en el modo de funcionamiento del controlador. La
temperatura medida actual también se enviara al bus ante cualquier cambio de los valores
parametrizados. Ademas, cualquier error de mediciébn de la temperatura podra ser
corregido mediante un factor de correccién en la ventana de parametros.

A través de diferentes objetos de comunicacion de 1 bit o de 1 byte se podra enviar al bus
el estado del controlador, para ser utilizado por el elemento de visualizacion mas
adecuado.

En caso de que la temperatura ambiente medida caiga por debajo de la temperatura de
congelacién predeterminada, se activa la alarma de proteccién contra heladas.

Las temperaturas de consigna:

Mediante la ventana de parametros se establece una temperatura de confort, que serd la
de referencia para todas las demas. Después se establecera una determinada reduccién
(o aumento) para el caso de stand-by, y otra distinta para el caso de noche. Las tres
temperaturas resultantes se podran modificar a través del botén giratorio. Los valores
consigna de las protecciones contra congelaciéon y heladas se establecen por parametros
en valor absoluto, y no son modificables mediante los pulsadores de ajuste de la
temperatura. Cuando el controlador est4 bloqueado, no hay ninguna temperatura de
consigna.

El funcionamiento con sistema basico + auxiliar:

Tanto para frio como para calor, este controlador es capaz de gobernar simultaneamente
un sistema béasico de climatizacion, mas otro auxiliar que se podria utilizar en caso de
requerirse una mayor potencia calorifica o frigorifica en un momento dado.

Es decir, para el caso de la calefaccion, el controlador permite establecer una reduccion
sobre la temperatura de confort basica, que nos dard como resultado una temperatura de
confort "auxiliar". Entonces, el sistema se comportara de la siguiente forma:
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Supongamos las siguientes condiciones:

Temperatura de confort: 22°C
Reduccién de temperatura para activacion de auxiliar: 10°C
Temperatura real medida: 8°C

En este caso, la temperatura real se encuentra por debajo de 12 °C, que es el umbral de
activacion de la calefacciéon auxiliar. Por lo tanto, funcionaran tanto la calefacciéon basica
como la auxiliar.

En cambio, en estas otras condiciones:

Temperatura de confort: 22 °C
Reduccién de temperatura para activacion de auxiliar: 10°C
Temperatura real medida: 15°C

La temperatura real ya se encuentra por encima del umbral de activacion de la calefaccion
auxiliar, por lo que ya no se requiere tanta potencia calefactora. En este caso, funcionara
solamente la calefaccion basica. Exactamente igual funcionard para el frio.

6.2. Notas de software:

Esta aplicacion solamente funciona con la versiéon ETS 3 0.f o superior.

6.3. Objetos de comunicacion:

Los objetos de comunicacién apareceran de forma dindmica segun se seleccionen los
parametros:

Numero de objetos de comunicacién: 112
Numero de direcciones (max): 254
Numero de asignaciones (max): 255

Gestion dindmica de tablas: si

Esta aplicacion tiene un elevado nimero de objetos de comunicacién, que basicamente
se agrupan en los objetos relacionados con el teclado, los relacionados con el control de
climatizacién, y los del display. Veamos cuales son y para qué sirven:
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6.3.1. Objetos para el teclado:

Los objetos de comunicacion para el teclado varian en funcién de que cada tecla se
configure para una sola funcién, o para dos funciones. Veamos las dos posibilidades:

Objetos paratecla 1 si tiene una sola funcién:

Obj  Funci6n Nombre Tipo DPT-ID
0 Conmutacion T. Interr basc 1 1 bit 1.xxx
0 Operacién corta duracién T. Interr basc 1 1 bit 1.007
0 Valor T. Interr basc 1 1 byte 5.xxx
0 Valor T. Interr basc 1 2 byte 7.XXX
0 Valor de luminosidad T. Interr basc 1 2 byte 9.004
0 Valor de temperatura T. Interr basc 1 2 byte 9.001
0 Mec. auxiliar de escenas T. Interr basc 1 1 byte 18.001
0 Conmutacion Canal 1 T. Interr basc 1 1 bit 1.xxx
0 Valor canal 1 T. Interr basc 1 1 byte 5.XXX
0 Valor canal 1 T. Interr basc 1 2 byte 9.001
1 Conmutacion T. Interr basc 1

acc. toda superficie 1 bit 1.xxx
1 Mec. auxiliar de escenas T. Interr basc 1

acc. toda superficie 1 byte 18.001
18 Regulacién de luz . Interr basc 1 4 bit 3.007
18 Operacién larga duracion . Interr basc 1 1 bit 1.008
18 Conmutacion Canal 2 . Interr basc 1 1 bit 1.xxx
18 Valor canal 2 . Interr basc 1 1 byte 5.XXx
18 Valor canal 2 Interr basc 1 2 byte 9.001

36 LED_Estado superior Interr basc 1 1 bit 1.Xxx

e e e e B e e e B B

36 LED_Estado superior Interr basc 1 1 byte 20.102
36 LED_Estado superior Interr basc 1 1 byte 5.xXxX
36 LED_Estado superior Interr basc 1 1 byte 6.XXX
37 LED_Estado inferior Interr basc 1 1 bit 1.XxX
37 LED_Estado inferior . Interr basc 1 1 byte 20.102
37 LED_Estado inferior . Interr basc 1 1 byte 5.XxX
37 LED_Estado inferior . Interr basc 1 1 byte 6.XXX

Descripcion de los objetos:

- 0: Objeto por el que se envia el telegrama al pulsar la tecla 1, y que puede ser para
accionamiento, accionamiento corto de persianas, envio de valores de 1 o 2 hytes, o
auxiliar de escenas, seguin se parametrice. Si para esta tecla se ha escogido el
funcionamiento a dos canales, entonces este objeto envia la direccién de grupo asociada
al canal 1.

- 1: Si se escoge por parametros que se pueda enviar un telegrama distinto al pulsar en el
centro de la tecla, aparece este objeto de comunicacién, que puede ser de accionamiento
0 auxiliar de escenas.
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- 18: Serd el objeto de accionamiento largo para persianas, o de regulacion para la tecla
1, si es el caso. Si se ha escogido el funcionamiento a dos canales, entonces sera el
objeto asociado al canal 2.

- 36: Objeto de 1 bit 0o 1 byte para controlar el encendido del LED de estado superior. Si
se escoge por parametros la opcion de 1 byte, podremos hacer que el LED se encienda si
el valor est& por encima o por debajo de un cierto umbral.

- 37: Objeto de 1 bit o 1 byte para controlar el encendido del LED de estado inferior. Si se
escoge por parametros la opcién de 1 byte, podremos hacer que el LED se encienda si el
valor esta por encima o por debajo de un cierto umbral.

Objetos paratecla 1 si tiene dos funciones (6 pulsadores en total):

En este caso, para una misma tecla se consideran por separado sus pulsadores de arriba
y abajo. Al de arriba se le denomina Tecla 1, y al de abajo Tecla 2.

Obj  Funcién Nombre Tipo DPT-ID
0 Conmutacion T.Tecla 1 1 bit 1.xxx
0 Operacién corta duracion T.Tecla 1l 1 bit 1.007
0 Valor T.Teclal 1 byte 5.XXX
0 Valor T.Teclal 2 byte 7 XXX
0 Valor de luminosidad T.Tecla 1 2 byte 9.004
0 Valor de temperatura T.Teclal 2 byte 9.001
0 Mec. auxiliar de escenas T.Tecla 1l 1 byte 18.001
0 Conmutacién Canal 1 T.Tecla 1l 1 bit 1.xxx
0 Valor canal 1 T.Tecla 1 1 byte 5.XxX
0 Valor canal 1 T.Teclal 2 byte 9.001
1 Conmutacion T. Tecla 2 1 bit 1.xxx
1 Operacion corta duracion T. Tecla 2 1 bit 1.007
1 Valor T. Tecla 2 1 byte 5.XXX
1 Valor T. Tecla2 2 byte 7 XXX
1 Valor de luminosidad T. Tecla 2 2 byte 9.004
1 Valor de temperatura T. Tecla 2 2 byte 9.001
1 Mec. auxiliar de escenas T. Tecla 2 1 byte 18.001
1 Conmutacion Canal 1 T. Tecla 2 1 bit 1.xxx
1 Valor canal 1 T. Tecla 2 1 byte 5.XXx
1 Valor canal 1 T. Tecla 2 2 byte 9.001
18 Regulacion de luz T.Tecla 1l 4 bit 3.007
18 Operacién larga duracion T.Teclal 1 bit 1.008
18 Conmutacién Canal 2 T.Tecla 1l 1 bit 1.xxx
18 Valor canal 2 T.Teclal 1 byte 5.xxx
18 Valor canal 2 T.Teclal 2 byte 9.001
19 Regulacién de luz T. Tecla 2 4 bit 3.007
19 Operacion larga duracion T. Tecla 2 1 bit 1.008
19 Conmutacion Canal 2 T. Tecla 2 1 bit 1.XxX
19 Valor canal 2 T. Tecla2 1 byte 5.XXx
19 Valor canal 2 T. Tecla 2 2 byte 9.001
36 LED de estado T.Tecla 1l 1 bit 1.xxx
36 LED de estado T.Tecla 1l 1 byte 20.102
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36 LED de estado T.Tecla 1 1 byte 5.XXx
36 LED de estado T.Tecla 1 1 byte 6.XXX
37 LED de estado T. Tecla 2 1 bit 1.XxX
37 LED de estado T. Tecla 2 1 byte 20.102
37 LED de estado T. Tecla 2 1 byte 5.XXX
37 LED de estado T. Tecla 2 1 byte 6.XXX

Descripcion de los objetos:

- 0: Objeto por el que se envia el telegrama al pulsar la parte superior (0 izquierda) de la
tecla 1, y que puede ser para accionamiento, accionamiento corto de persianas, envio de
valores de 1 o 2 bytes, o auxiliar de escenas, segun se parametrice. Si para esta parte de
la tecla se ha escogido el funcionamiento a dos canales, entonces este objeto envia la
direccion de grupo asociada al canal 1.

- 1: Objeto por el que se envia el telegrama al pulsar la parte inferior (o derecha) de la
tecla 2, y que puede ser para accionamiento, accionamiento corto de persianas, envio de
valores de 1 o0 2 bytes, o auxiliar de escenas, segun se parametrice. Si para esta parte de
la tecla se ha escogido el funcionamiento a dos canales, entonces este objeto envia la
direccién de grupo asociada al canal 1.

- 18: Sera el objeto de accionamiento largo para persianas, o de regulacion para la parte
superior (0 izquierda) de la tecla 1, si es el caso. Si se ha escogido el funcionamiento a
dos canales, entonces sera el objeto asociado al canal 2.

- 19: Seré el objeto de accionamiento largo para persianas, o de regulacion para la parte
inferior (0 derecha) de la tecla 2, si es el caso. Si se ha escogido el funcionamiento a dos
canales, entonces sera el objeto asociado al canal 2.

- 36: Objeto de 1 bit 0o 1 byte para controlar el encendido del LED de estado superior. Si
se escoge por parametros la opcion de 1 byte, podremos hacer que el LED se encienda si
el valor esté por encima o por debajo de un cierto umbral.

- 37: Objeto de 1 bit 0 1 byte para controlar el encendido del LED de estado inferior. Si se
escoge por parametros la opcién de 1 byte, podremos hacer que el LED se encienda si el
valor esta por encima o por debajo de un cierto umbral.

6.3.2. Objetos para las funciones de bloqueo:

Aqui se relacionan los objetos implicados en las dos funciones de bloqueo disponibles:

Obj  Funcidn Nombre Tipo DPT-ID
16 Conmutacién T. Func. de bloqueo 1 1 bit 1.xxx
16 Operacion corta duracién  T. Func. de bloqueo 1 1 bit 1.007
16 Valor T. Func. de bloqueo 1 1 byte 5.Xxx
16 Valor T. Func. de bloqueo 1 2 byte 7 XXX
16 Valor de luminosidad T. Func. de bloqueo 1 2 byte 9.004
16 Valor de temperatura T. Func. de bloqueo 1 2 byte 9.001
16 Mec. auxiliar de escenas T. Func. de bloqueo 1 1 byte 18.001
16 Conmutacion canal 1 T. Func. de bloqueo 1 1 bit 1.xxx
16 Valor canal 1 T. Func. de bloqueo 1 1 byte 5.XXX
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16 Valor canal 1 T. Func. de bloqueo 1 2 byte 9.001
17 Conmutacioén T. Func. de bloqueo 1 1 bit 1.xxx
17 Operacién corta duracién  T. Func. de bloqueo 2 1 bit 1.007
17 Valor T. Func. de bloqueo 2 1 byte 5.XXx
17 Valor T. Func. de bloqueo 2 2 byte 7 XXX
17 Valor de luminosidad T. Func. de bloqueo 2 2 byte 9.004
17 Valor de temperatura T. Func. de bloqueo 2 2 byte 9.001
17 Mec. auxiliar de escenas T. Func. de bloqueo 2 1 byte 18.001
17 Conmutacion canal 1 T. Func. de bloqueo 2 1 bit 1.Xxx
17 Valor canal 1 T. Func. de bloqueo 2 1 byte 5.XXX
17 Valor canal 1 T. Func. de bloqueo 2 2 byte 9.001
34 Operacion larga duracion  T. Func. de bloqueo 1 1 bit 1.008
34 Regulacion de luz T. Func. de bloqueo 1 4 bit 3.007
34 Conmutacién canal 2 T. Func. de bloqueo 1 1 bit 1.xxx
34 Valor canal 2 T. Func. de bloqueo 1 1 byte 5.XXX
34 Valor canal 2 T. Func. de bloqueo 1 2 byte 9.001
35 Operacién larga duracion  T. Func. de blogueo 2 1 bit 1.008
35 Regulacién de luz T. Func. de bloqueo 2 4 bit 3.007
35 Conmutacién canal 2 T. Func. de bloqueo 2 1 bit 1.Xxx
35 Valor canal 2 T. Func. de bloqueo 2 1 byte 5.XXX
35 Valor canal 2 T. Func. de bloqueo 2 2 byte 9.001
54 Blogueo T. Bloquear teclas 1 bit 1.001

Descripcion de los objetos:

Estos teclados disponen del objeto de comunicacién 54, mediante el cual se pueden
bloquear todas las teclas, y hacer que adopten un determinado comportamiento. Una
posibilidad es que todas manden telegramas por unos determinados objeto de
comunicacién, que también podran ser definidos para accionamiento, regulacién, control
de persianas, etc.

- 16: Por este objeto de comunicacion enviaran sus telegramas durante el bloqueo
aquellas teclas o pulsadores que hayan sido parametrizados para quedar
asociados a la funcién de bloqueo 1. Estos telegramas pueden ser de
accionamiento, regulacioén, persianas, envio de valores o auxiliar de escenas.

- 17: Por este objeto de comunicacion enviaran sus telegramas durante el bloqueo
aquellas teclas o pulsadores que hayan sido parametrizados para quedar
asociados a la funcion de bloqueo 2. Estos telegramas pueden ser de
accionamiento, regulacién, persianas, envio de valores o auxiliar de escenas.

- 34: Seré el objeto de accionamiento largo para persianas, o de regulacion para la
funcion de bloqueo 1, si es el caso. Si se ha escogido el funcionamiento a dos
canales, entonces sera el objeto asociado al canal 1.
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- 35: Sera el objeto de accionamiento largo para persianas, o de regulacién para la
funcion de bloqueo 2, si es el caso. Si se ha escogido el funcionamiento a dos
canales, entonces sera el objeto asociado al canal 2.

- 54: A través de este objeto se podra enviar la orden de blogueo al teclado.
Objeto para el LED de funcionamiento:

Obj Funcién Nombre Tipo DPT-ID
52 Conmutacién T. LED de funcionam 1 bit 1.001
Descripcion del objeto:

Mediante este objeto se podra encender / apagar el LED de funcionamiento, si asi
se ha habilitado en la rama general de parametros del RCD.

Objetos para la funcion de alarma:

Obj Funcién Nombre Tipo DPT-ID
56 Conmutacion T. Mensaje de alarma 1 bit 1.Xxx
57 Conmutacién T. Reconoc. mensaje alarma 1 bit 1.XXX

Descripcion de los objetos:

- 56: Objeto de 1 bit para recibir el telegrama de alarma.
- 57: Objeto de 1 bit para enviar el telegrama de reconocimiento de alarma.

Objetos para el auxiliar de controlador de zona de temperatura:

Estos objetos solamente apareceran si dentro de la rama “Regulador general”, el
parametro “Funcion regulador temperatura ambiente” se selecciona como
“Mecanismo auxiliar del regulador”. De este modo el aparato no realizara ningun
control de climatizacion, y quedara como auxiliar para manejar otro controlador de
estancias o de climatizacion:

Obj Funcién Nombre Tipo DPT-ID
58 Conmut. modo funcionamiento T. Mec. Aux. regul. 1 byte 20.102
59 Conm forzada modo func T. Mec. Aux. regul. 1 byte 20.102
60 Pulsador de presencia T. Mec. Aux. regul. 1 bit 1.001
61 Salida desplaz valor nom T. Mec. Aux. regul. 1 byte 6.010
62 Entrada desplaz valor nom T. Mec. Aux. regul. 1 byte 6.010
63 Estado regulador T. Mec. Aux. regul. 1 byte sin def
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Descripcion de los objetos:

- 58: Mediante este objeto de 1 byte podemos enviar al controlador de zona el
estado en que debe quedar: confort, stand-by, noche, o proteccion contra
extremos.

- 59: Si el controlador de zona dispone de un objeto adicional para cambio de
modo forzado, lo podremos relacionar con este objeto de comunicacion.

- 60: Objeto a relacionar con el pulsador de presencia de un controlador de zona.

- 61: Objeto para modificar la temperatura base de confort de un controlador.

- 62: Objeto para recibir el ajuste de la consigna realizado en un controlador de
zona.

- 63: Objeto de 1 byte para recibir el estado actual del controlador de zona. Se
puede designar uno de los LEDs de estado para que muestre el estado que
interesa conocer.

Objetos para el control de escenas:

Dispone de una memoria de escenas para 8 canales, que estaran reflejados en los
objetos de comunicacion del 66 al 73. Cada uno de ellos puede tener tres formatos
distintos, dependiendo de cdmo se configure en los parametros. Aqui se muestran
las posibilidades para el objeto 66, y finalmente el de auxiliar de escenas.

Obj Funcién Nombre Tipo DPT-ID
66 Conmutacion T. Salida de escena 1 1 bit 1.001
66  Valor T. Salida escena 1 1 byte 5.Xxx
66  Valor T. Salida escena 1 1 byte 5.001
74 Entrada mecan. auxiliar T. Escenas 1 Byte 18.001

Descripcion de los objetos:

- 66..73: Estos objetos seran los encargados de transmitir y recibir las direcciones
de grupo que participaran en las escenas realizadas por este aparato.

- 74: Mediante este objeto podremos grabar o reproducir desde el exterior
cualquier escena aqui configurada.

6.3.3. Objetos para el control de climatizacion:

Obj Funcién Nombre Tipo DPT-ID
64  Temperatura real R. Salida 2 byte 9.001
65 Sensor externo temperatura R. Entrada 2 byte 9.001
80 Valor nominal basico R. Entrada 2 byte 9.001
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82
86

82
83
84
85

87
88
89

90

90
90
90
90
90
90
90
90

91
92
94
95

96
96
97
98
98
99

96

Si el cambio de modo de funcionamiento se hace por objeto de 1 byte
Conmutac. modo fun..

Modo funcion. objeto forzado

Si el cambio de modo de funcionamiento se hace por 4 objetos de 1 bit
Modo confort
Modo Standby
Modo noche
Proteccion heladas/calor

Objeto de presencia
Estado de ventana

Conmutacion calentar / enfriar

Si el estado general del controlador se obtiene unificado por 1 byte
Estado regulador

Si se obtiene un s6lo estado por un objeto de 1 bit
Estado regulador, modo Confort
Estado regulador, modo Standby
Estado regulador, modo Noche
Estado reg., prot. Heladas / calor
Estado regulador, reg. bloqueado
Estado regulador, calentar / enfriar
Estado regulador, reg. inactivo

Estado reg. alarma helada

Mensaje calentar
Mensaje enfriar
Bloquear regulador
Bloquear nivel adicional

Var.
Var.
Var.
Var.
Var.
Var.

Var.

Valores de control si salida control a 2 puntos

ctrl calefaccion

ctrl calefaccion principal
ctrl calefaccionadicional
ctrl refrigeracion

ctrl refrig. basica

ctrl refrig. adicional

Valores de control si salida Pl de 1 byte

ctrl calefaccion

R. Entrada 1 byte 20.102
R. Entrada 1 byte 20.102
R. Entrada 1 bit 1.001
R. Entrada 1 bit 1.001
R. Entrada 1 bit 1.001
R. Entrada 1 bit 1.001
R. Entrada/Salida 1 bit 1.001
R. Entrada 1 bit 1.019
R. Entrada 1 bit 1.001
R. Salida 1byte -
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Entrada 1 bit 1.001
R. Entrada 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 bit 1.001
R. Salida 1 byte 5.001
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96 Var. ctrl calefaccién principal R. Salida 1 byte 5.001
97 Var. ctrl calefaccién adicional R. Salida 1 byte 5.001
98  Var. ctrl refrigeracion R. Salida 1 byte 5.001
98  Var. ctrl refrig. basica R. Salida 1 byte 5.001
99 Var. ctrl refrig. adicional R. Salida 1 byte 5.001

Valores de control y estado si salida PWM
96  Var crtl calefaccion (PWM) R. Salida 1 bit 1.001
96  Var crtl calef princ (PWM) R. Salida 1 bit 1.001
97 Var crtl calef adic (PWM) R. Salida 1 bit 1.001
98 Var crtl refrigeracion (PWM) R. Salida 1 bit 1.001
98 Var crtl refrig princ (PWM) R. Salida 1 bit 1.001
99 Var crtl refrig adic (PWM) R. Salida 1 bit 1.001
100 Var crtl PWM calefaccion R. Salida 1 byte 5.001
100 Var crtl PWM calef principal R. Salida 1 byte 5.001
101 Var crtl PWM calef adicional R. Salida 1 byte 5.001
102 Var crtl PWM refrigeracion R. Salida 1 byte 5.001
102 Var crtl PWM refrig principal R. Salida 1 byte 5.001
103 Var crtl PWM refirg adicional R. Salida 1 byte 5.001
104 Temperatura de consigna R. Salida 2 byte 9.001
106 Resp notifi despl. valor consig  R. Salida 1 byte 6.010
107 Consigna desplaz valor nom R. Entrada 1 byte 6.010
108 Notificacion estado adicional R. Salida 1byte -
109 Temperatura real desequilibr R. Salida 2 byte 9.001
110 Ventilacion, auto/manual R. Entrada 1 bit 1.001

111

111
112
113
114
115
116
117
118
119
120

Si se ha seleccionado envio de velocidad mediante objeto de 1 byte

Ventilacion, nivel vent 1 — 8

R. Salida

1 byte

5.001

Si se ha seleccionad envio de velocidad mediante objetos de 1 bit

Ventil, nivel ventilador 1
Ventil, nivel ventilador 2
Ventil, nivel ventilador 3
Ventil, nivel ventilador 4
Ventil, nivel ventilador 5
Ventil, nivel ventilador 6
Ventil, nivel ventilador 7
Ventil, nivel ventilador 8
Ventilacion, posicion forzada
Ventilacion, limite nivel

. Salida
. Salida
. Salida
. Salida
. Salida
. Salida
. Salida
. Salida
. Entrada
. Entrada

AVOVOVDOVODODO0D0D0

1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit

1.001
1.001
1.001
1.001
1.001
1.001
1.001
1.001
1.001
1.001
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121

6.3.4.

122
123
124
129
130
133
133

6.3.5.

100
100
100
100
100
100
102
102
102
104
108
129

Ventilacion, prot. ventilador R. Entrada

Objetos para funciones generales:

Temperatura externa R. Entrada
Limitacion temp. nom enfriar R. Entrada
Temperatura suelo radiante R. Entrada
Visualizacién ventilacion R. Salida

Hora D. Entrada
Retroiluminacién On/Off D. Entrada
Retroiluminacion luminosidad  D. Entrada

1 bit

2 byte
1 bit

2 byte
1 byte
3 byte
1 bit

1 byte

1.001

9.001
1.001
9.001
5.010
10.001
1.001
5.001

Objetos para configuracién como auxiliar de regulador:

Variable control calentar D. Entr. Mec.
Variable ctrl calentar/enfriar D. Entr. Mec.
Variable control PWM calentar D. Entr. Mec.
Variable ctrl PWM calent/enfriar D. Entr. Mec.
Variable control calentar D. Entr. Mec.
Variable ctrl calentar/enfriar D. Entr. Mec.
Variable control enfriar D. Entr. Mec.
Variable control PWM enfriar D. Entr. Mec.
Variable control enfriar D. Entr. Mec.
Temperatura de consigna D. Entr. Mec.
Notificacion estado adicional D. Entr. Mec.
Visualizacién ventilacion D. Entr. Mec.

AuUX.
AuX.
AuUX.
AuX.
AuX.
AuX.
AuUX.
AuUX.
AuX.
AuX.
AUX.
AuX.

1 byte
1 byte
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 byte
1 bit
1 bit
2 byte
1 byte
1 byte

5.001
5.001
1.001
1.001
1.001
1.001
5.001
1.001
1.001
9.001
No std.
5.010
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6.3.6. Descripcion de los objetos de comunicacion:

- 64: Objeto de 2 bytes para enviar al bus la temperatura real medida y corregida.

- 65: Objeto de 2 bytes para recibir un valor de temperatura a través del bus, que
sera ponderado con la temperatura medida por el propio sensor interno para
obtener al temperatura real a utilizar en el algoritmo.

- 80: Mediante este objeto el controlador puede recibir una nueva temperatura
base de consigna. El rango posible de temperatura vendra limitado por las
temperaturas de proteccion contra extremos que se hayan parametrizado.

Si se ha escogido el cambio de modo de funcionamiento por 1 byte, modo
KONNEX:

- 82: Si se ha escogido el cambio de modo de funcionamiento mediante 1 byte, se
podra hacer ese cambio a través de este objeto, en formato KONNEX. Este objeto
se rige por la tabla de valores mostrada a continuacion. El valor final del modo
activo no solamente dependera de este objeto, sino también de otros objetos con
mayor prioridad.

- 86: Objeto forzado — modo funcionamiento: La tabla de valores de este objeto de
1 byte es la misma que la del objeto anterior, segiin KONNEX, pero tiene prioridad
sobre aquél, y también sobre el objeto de estado de ventana y de presencia.

- 87: Objeto de presencia: Se trata de un objeto de 1 bit por el que se podra
transmitir al bus el estado del pulsador de presencia, y también se podra modificar
si se recibe un telegrama.

- 88: Estado de ventana: Mediante este objeto se podréa recibir un telegrama que
venga de un contacto de ventana a través de entrada binaria. Si se pone a “1”, el
controlador entrara en modo de proteccion contra extremos, y esta orden
prevalecera sobre todo lo demas, a excepcion del objeto 32.

A continuacion vemos la tabla de interaccion entre los distintos objetos, y el modo
que se activard en cada caso, siempre suponiendo que se haya parametrizado el
cambio de estado mediante el objeto de 1 byte modo KONNEX. La (X) significa
gue su estado es irrelevante:
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Valores de los objetos
Cambio modo | Obj. forz. modo Estado de Objeto de presencia
funcionamiento | funcionamiento ventana Modo activo
Obj. 82 Obj. 86 Obj. 88 Obj. 87

X 01 X X Confort
X 02 X X Stand-by
X 03 X X Noche
X 04 X X Protec. Extremos
X 00 1 X Protec. Extremos
01 00 0 0 Confort
02 00 0 0 Stand-by
03 00 0 0 Noche
04 00 0 0 Protec. Extremos
01 00 0 1 Confort
02 00 0 1 Confort
03 00 0 1 Prol. confort
04 00 0 1 Prol. confort
00 00 0 0 Ultimo modo valido
00 00 0 1 Confort/Prol. Confort

Si se ha escogido el cambio de modo de funcionamiento por 4 objetos de 1
bit:

- 82: Modo confort: Habiendo escogido el campo de modo de funcionamiento a
través de objetos de 1 bit, al recibir un telegrama “1” por este objeto, se pasara a
modo confort, siempre que no haya activa una funcion de mayor prioridad. A
continuacién se muestra el comportamiento en una tabla.

- 83: Modo Stand-by: Al recibir un telegrama “1” por este objeto, se pasara a modo
Stand-by, siempre que no haya activa una funcion de mayor prioridad.

- 84: Modo noche: Al recibir un telegrama “1” por este objeto, se pasara a modo
noche, siempre que no haya activa una funciéon de mayor prioridad.

- 85: Proteccidon extremos: Al recibir un telegrama “1” por este objeto, se pasara a
proteccién contra extremos, siempre que no haya activa una funcién de mayor
prioridad.

A continuacion vemos la tabla de interaccion entre los distintos objetos, y el modo
gue se activard en cada caso, siempre suponiendo que se haya parametrizado el
cambio de estado mediante 4 objetos de 1 bit. La (X) significa que su estado es
irrelevante:
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Valores de los objetos
Proteccion Confort Standby | Noche Estado Objeto
extremos ventana presencia Modo activo
Obj. 85 Obj. 82 Obj. 83 | Obj. 84 Obj. 88 Obj. 87
X X X X 1 X Protec. Extremos
1 X X X 0 0 Protec. Extremos
0 1 X X 0 0 Confort
0 0 1 X 0 0 Stand-by
0 0 0 1 0 0 Noche
1 X X X 0 1 Prolongacioén confort
0 1 X X 0 1 Confort
0 0 1 X 0 1 Confort
0 0 0 1 0 1 Prolongacién confort
0 0 0 0 0 0 Ultimo modo valido
0 0 0 0 0 1 Confort/Prol. Confort

- 89: Conmutacion frio / calor: Mediante este objeto se puede conmutar el
controlador entre frio y calor, en caso de que no se haya parametrizado para que
ese cambio no se haga de forma automatica. Si se hace de forma automatica,
entonces el RCD informara por aqui del estado de funcionamiento en que se
encuentra.

- 90: Estado controlador: Si se ha parametrizado el controlador para que envie su
estado a través de un solo objeto de 1 byte, aqui tendremos en todo momento el
estado actual del controlador, y se enviara al bus. El contenido de este objeto lo
determina el hecho de que cada estado tiene asignado 1 bit de este byte, segun
esta tabla:

—

Estado
1 = Modo confort activo
1 = Modo stand-by activo
1 = Modo noche activo
1 = Proteccion contra extremos activa
1 = Controlador blogueado
1 = Calor; 0 = Frio
1 = Controlador inactivo (Zona muerta)
1 = Alarma congelacién (Treal <= + 5 °C)

~N|o|ula|w|v|k|o|®

Si por el contrario se ha parametrizado para que este objeto muestre en forma de
1 bit el estado de un modo en concreto, este objeto sera de 1 bit, y se denominaré:

Estado controlador, xxxx
donde xxxx es el modo que esta mostrando.

- 90: Este objeto de 1 bit toma el estado “1” si en ese momento el controlador
demanda consumo de calefaccion.
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- 91: Este objeto de 1 bit toma el estado “1” si en ese momento el controlador
demanda consumo de refrigeracion.

- 94: Mediante envio de un “1” a este objeto de 1 bit el controlador queda
deshabilitado. Por ejemplo, punto de rocio.

- 95: Al recibir un “1” por este objeto queda inactivo el calor o refrigeracion
adicional.

- 96: Mediante este objeto enviara el controlador al bus el valor de control de la
calefaccion o calefaccién basica, destinado a accionar el cabezal o la valvula. Este
objeto puede ser de 1 bit o de 1 byte, en funcién de que se haya parametrizado
control PI continuo, por modulacion de impulsos (PWM) o a dos puntos.

- 97: Mediante este objeto enviara el controlador al bus el valor de control de la
calefaccion adicional, destinado a accionar el cabezal o la véalvula. Este objeto
puede ser de 1 bit o de 1 byte, en funcién de que se haya parametrizado control PI
continuo, por modulacién de impulsos (PWM) o a dos puntos.

- 98: Mediante este objeto enviara el controlador al bus el valor de control de la
refrigeracion o refrigeracion béasica, destinado a accionar el cabezal o la valvula.
Este objeto puede ser de 1 bit o de 1 byte, en funcibn de que se haya
parametrizado control Pl continuo, por modulacién de impulsos (PWM) o a dos
puntos.

- 99: Mediante este objeto enviara el controlador al bus el valor de control de la
refrigeracion adicional, destinado a accionar el cabezal o la vélvula. Este objeto
puede ser de 1 bit o de 1 byte, en funcién de que se haya parametrizado control PI
continuo, por modulacién de impulsos (PWM) o a dos puntos.

- 100: En caso de haber parametrizado el calor basico como modulacion de
impulso (PWM), en este objeto tendremos siempre el resultado del calculo PI para
el % de apertura del cabezal, en formato de 1 byte.

- 101: En caso de haber parametrizado el calor adicional como modulacion de
impulso (PWM), en este objeto tendremos siempre el resultado del célculo Pl para
el % de apertura del cabezal, en formato de 1 byte.

- 102: En caso de haber parametrizado la refrigeracion basica como modulacion
de impulso (PWM), en este objeto tendremos siempre el resultado del calculo Pl
para el % de apertura del cabezal, en formato de 1 byte.

- 103: En caso de haber parametrizado la refrigeracion adicional como modulacion
de impulso (PWM), en este objeto tendremos siempre el resultado del calculo PI
para el % de apertura del cabezal, en formato de 1 byte.
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- 104: En este objeto de 2 byte tendremos siempre disponible, y a través de él se
enviara al bus, la temperatura de consigna resultante. Este objeto es de salida,
por lo que no se puede enviar otra consigna al controlador distinta de la que
él mismo ha calculado.

- 106: Este objeto tiene formato de contador de 1 byte con signo, y su funcién es la
de indicar el estado de la rueda de ajuste de temperatura. Si la rueda estd en su
posicion central, este objeto tendra valor 0.

Si la rueda esta ajustada a +0,5 °K, es decir que afiade 0,5 °C a la temperatura
base de confort , entonces este objeto tendra valor 1. Un +1 °K equivale a un valor
2, etc.

Por el lado negativo, si el ajuste estd en -0,5 °K, el valor de este objeto seréa -1,
mientras que un ajuste de -1 °K equivale a un valor -2 y asi sucesivamente,
siempre en intervalos de 0,5 °K.

- 107: Mediante este objeto de comunicacion se podra modificar la variacion de
consigna introducida por la rueda de ajuste. Se trata también de un objeto de
contador de 1 byte con signo, igual que en el caso anterior.

Si recibe un valor O por este objeto, se anula el ajuste que se pueda haber
realizado por la rueda del controlador. Un valor 1 incrementard la consigna en +
0,5 °K respecto del valor de ajuste central, y asi sucesivamente, con una tabla de
correspondencia igual a la del objeto 52.

- 108: Este objeto de 1 byte esta concebido para mandar méas informacion sobre el
estado del controlador, de una forma espontanea, para ser mostrada en algun
elemento de visualizacion. Aqui esta su interpretacion:

Bit Estado

0 1 = Modo normal 0 = Modo forzado

1 1 = Prolongacién confort activa 0 = Prolongacion confort inactiva

2 1 = Presencia (deteccion) 0 = No presencia (deteccién)

3 1 = Presencia (pulsador presencia) 0 = No presencia (pulsador presencia)

4 1 = Contacto de ventana activo 0 = Contacto de ventana inactivo

5 1 = Nivel adicional activo 0 = Nivel adicional inactivo

6 1 = Proteccién extremos calefaccion activa 0 = Proteccién extremos calefaccién inactiva
7 1 = Controlador bloqueado (punto rocio) 0 = Controlador no bloqueado

- 109: En este objeto tendremos disponible la temperatura real que esta midiendo
el sensor, sin haber sido ajustada mediante el valor de correccion introducido en
los parametros.

- 110: Mediante este objeto se puede conmutar el ventilador entre modo
automatico y manual. Su polaridad es parametrizable.
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- 111: Si se ha establecido como 1 byte, entonces enviara a través de él la
velocidad que debe tomar el ventilador. El valor “0” indica ventilador apagado,
mientras que los valores 1 al 8 de ese byte activardn en el correspondiente
actuador las diferentes velocidades. Configurado como bits separados, por aqui se
controla la velocidad 1.

- 112...118: Si la velocidad del ventilador se ha configurado en bits separados,
cada uno de estos objetos controlan una velocidad. El nUmero de ellos dependera
de la cantidad de velocidades establecida.

- 119: Mediante este bit el ventilador quedara bloqueado en una velocidad que se
haya establecido mediante parametros para este efecto.

- 120: Recibiendo un “1” por este objeto el controlador fijar4 una velocidad maxima
gue se haya establecido por parametros. Puede ser (til para activar durante la
noche, por ejemplo.

- 121: Con un “1” por este objeto de comunicacion se activa la proteccion del
ventilador, lo que significa que puede ser conectado a la maxima velocidad
permitida, teniendo en cuenta las posibles limitaciones establecidas por
parametros.

- 122: Mediante este objeto se puede introducir en el controlador la temperatura
exterior medida por un sensor KNX. Este valor se puede mostrar en el display, y
también puede servir para limitar la temperatura de consigna cuando se trabaja en
modo de refrigeracion.

- 123: Este objeto de 1 bit sirve para activar la limitacion de temperatura de
consigna cuando se trabaja en modo de refrigeracion.

- 124: Sirve para introducir en el controlador la temperatura del suelo radiante, y
cerrar el paso de agua si se sobrepasan unos limites.

- 129: Este objeto de 1 byte contiene siempre el numero de nivel de velocidad
activa en cada momento: “0” = Ventilador OFF, “1” = nivel 1 activo, “2” = nivel 2
activo ... “8” = nivel 8 activo.

- 130: A través de este objeto puede el controlador recibir la hora desde el bus. Si
asi se ha parametrizado, se mostrara la hora en el display.

- 133: Si en el pardmetro “Retroiluminacion” dentro de la rama de “Pantalla” se
escoge una de las opciones vinculadas a objeto de comunicacién, aparece este
objeto, mediante el cual se puede controlar externamente la retroiluminacion del
display. Escogiendo una opcion de objeto de conmutacion, este objeto sera de 1
bit, y mediante él se podra apagar y encender esa retroiluminacion. Si se escoge
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la activacion por objeto de valor, se convierte en un objeto de 1 byte mediante el
cual se le puede enviar directamente un valor para que se encienda con una
determinada intensidad.

- 100: Objeto por el que este controlador, configurado como auxiliar de regulador,
recibe el valor de control del RCD principal para poder mostrarlo en el display.
Disponible cuando el modo de funcionamiento sea solamente calefaccion, o bien
calefaccion y refrigeracion por el mismo objeto. Su formato sera de 1 bit o de 1
byte dependiendo de la opcion escogida en el parametro “Tipo de la regulacion ...”

- 102: Objeto por el que este controlador, configurado como auxiliar de regulador,
recibe el valor de control del RCD principal para poder mostrarlo en el display.
Disponible cuando el modo de funcionamiento sea solamente refrigeracion. Su
formato sera de 1 bit o de 1 byte dependiendo de la opcion escogida en el
parametro “Tipo de la regulacion ...”

- 104: Objeto de 2 bytes mediante el cual este controlador recibira la temperatura
de consigna desde el regulador principal.

- 108: Este objeto de 1 byte sirve para mostrar los diferentes estados del
controlador principal en el auxiliar. Este objeto debe ser enlazado con el objeto del
mismo nombre que hay en el controlador principal.

- 129: Objeto de 1 byte para mostrar el nivel de velocidad del ventilador que hay
activo en el controlador principal. Este objeto debe ser enlazado con el objeto del
mismo nombre que hay en el controlador principal. Con valor “0”, representa
ventilador OFF, con valor “1” es velocidad 1, el valor “2” indica velocidad 2, etc.
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6.4. Parametros:

6.4.1. Parametros “General”:

KRTS Plugin 1.0.0.1

=Rilil1.1.49 Controlador ¢ ncia RCD, madulo compacto

= @ General
¥ Segundo plano de manejo

[T

Al pinchar sobre esa rama, en la parte derecha del ETS aparecen los parametros
relacionados:

- ¢Retardo de envio tras Reset o regreso tension bus?: Tras el regreso de la
tensibn de bus, o0 una reprogramacion, el aparato puede mandar
espontaneamente los estados del auxiliar de controlador, o las temperaturas al
bus. Para el auxiliar del controlador, el RCD realiza peticiones de lectura para
actualizar sus estados. En cuanto a la temperatura ambiente medida, la envia al
bus al inicializarse.

Si en una misma instalacion hay varios RCDs, puede pasar que el trafico sea muy
intenso al inicializar, y es ahi donde puede interesar activar este parametro, que
permite retrasar esos envios hasta 30 segundos. Lo ideal es poner un retardo
distinto en cada RCD.

- Tiempo iluminacién LED de estado en la indicacion de la pulsacion: Define el
tiempo que un LED de estado permanece encendido cuando se pulse una tecla, si
se ha parametrizado su LED para indicacion de pulsacion.

- Funcién del LED de modo de funcionamiento: Se refiere al LED de color azul.
Autoexplicativo.

- Representacion temperatura: Define si las temperaturas se mostraran en °C o
bien en °F.

- Representacion hora: Define el formato con el que se mostrara la hora.

- Solicitar hora: Si este parametro se ha activado, y el RCD no ha recibido una
fecha y hora vélidas en las ultimas 24 horas, entonces envia un telegrama por el
objeto de peticiobn de fecha y hora a las 4:00 h. Si recibi6 esa informacion
correctamente en las Ultimas 24 h, entonces ese telegrama se envia a las 0:00 h.

- Solicitar hora con: Establece la polaridad del objeto mencionado en el parametro
anterior, y se hara coincidir con los requerimientos del reloj patron.
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- Segundo plano de manejo: Activa o0 desactiva el segundo plano de
funcionamiento del display.

6.4.2. Parametros segundo plano de funcionamiento:

KRTS Plugin 1.0.0.1

= 1.1.43 Controlador de estancia RCD, mddul

= @ General

Segundo plano de mane|o

& Medicisn de la temperatura ambisnte

Al pinchar sobre esa rama, en la parte derecha del ETS aparecen los parametros
relacionados:

El segundo plano de funcionamiento permite modificar ciertos ajustes sin
necesidad de utilizar el software ETS. Esto soélo sera posible si se ha activado en
los pardmetros generales. Las modificaciones en los ajustes permaneceran
incluso después de una caida de la tensién de bus. Solamente se sobrescriben
con un nuevo volcado desde ETS. Véase capitulo 3.3.

Al pinchar sobre esa rama, en la parte derecha del ETS aparecen los parametros
relacionados. Los primeros parametros sirven basicamente para que aparezcan o
no en el menu principal las opciones descritas anteriormente:

- Variacion regulador continuo en segundo plano de manejo: Se refiere a si los
parametros de temperatura basica de consigna, y las variaciones de consigha
para los modos noche y stand-by deben o no estar disponibles para ser
modificados en este segundo plano de funcionamiento.

- Variacion presencia en segundo plano de manejo: Si esta visible, desde este
plano podremos ir a modo de confort, 0 de extension de confort.

- Variacion desplazamiento valor nominal en segundo plano de manejo: Si esta
visible, desde el segundo plano se podra modificar la temperatura de consigna del
RCD.

- Variacion modo de funcionamiento en segundo plano de manejo: Si esta visible,
desde este plano podremos conmutar entre los diferentes modos de
funcionamiento: confort, stand-by, noche y proteccion contra extremos.

- Variacion nivel ventilador en segundo plano de manejo: Si esta visible, podremos
modificar la velocidad del ventilador.
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- Indicacién de la hora en segundo plano de manejo: Define si se mostrara o no la
hora en el segundo plano.

- Indicacion temperatura real en segundo plano de manejo: Define si se mostrara o
no la temperatura real en el segundo plano.

- Indicacién temperatura nominal en segundo plano de manejo: Define si se
mostrara o no la temperatura de consigna en el segundo plano.

- Indicacién temperatura exterior en segundo plano de manejo: Define si se
mostrard o no la temperatura exterior en el segundo plano.

- Tiempo hasta salida automatica: Define el tiempo que ha de transcurrir sin pulsar
ninguna tecla para que el aparato salga del segundo plano de funcionamiento de
forma automatica.

- Guardar las modificaciones tras la salida automatica?: Autoexplicativo.

- ¢ Guardar modificacion tras salir mediante pulsacion de tecla?: Autoexplicativo.

6.4.3. Parametros de medicion de la temperatura ambiente:

= 1.1.49 Controlador de estancia RCD, mddulo com
+ @ General

tedizion de la temperatura ambisnte

¥ Regulacion de la temperatura ambiente

Al pinchar sobre esa rama, en la parte derecha del ETS aparecen los parametros
relacionados:

- Registro de la temperatura: El controlador lleva integrado un sensor de
temperatura ambiente, que es el sensor interno. Si se escoge esa opcion, la
temperatura real sera exclusivamente la medida por este sensor.

Si se activa la medicion por sensor externo, entonces aparece el objeto 65 de 2
bytes, a través del cual puede recibir una temperatura medida por otro sensor
KNX.

- Formacion valor de medicién interno a externo: Si en el parametro anterior se
escogieron los dos sensores, interno y externo, este otro sirve para ponderar
ambas lecturas, de lo cual saldra la temperatura real.

- Comparacion sensor interno: Si se ha escogido usar este sensor, este parametro
nos permite calibrar la temperatura por €l medida, en caso de que se registre una
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desviacion respecto de lo medido por otro termémetro considerado mas fiable. El
namero aqui entrado se multiplica por 0,1, para obtener los grados de ajuste.

- Comparacion sensor externo: idem para el sensor externo.

- Tiempo de consulta sensor externo: Si se ha configurado utilizar este sensor, y
se recibe su informacion por el objeto 65, entrando aqui un valor distinto de cero,
haremos que el controlador demande ciclicamente la temperatura medida por ese
sensor. Si se pone cero, entonces esperara a que le llegue.

- Enviar con variacion de temperatura en: Entrando aqui un valor distinto de cero,
haremos que el controlador mande espontaneamente a través del objeto 64 el
valor resultante de temperatura real, al cambiar respecto del ultimo valor mandado
en el montante aqui indicado.

- Envio ciclico de la temperatura ambiente: Autoexplicativo.

6.4.4. Parametros “Regulacion de la temperatura ambiente”:

= 1.1.49 Controlador de estancia RCD, madulo compacto
+ @ General
ﬂ“ t edicidn de la termperatura ambiente
= R egulacion de |a temperatura ambiente
= @ Regulador general
+ m Contral del ventilador
+ E‘;ﬁ Salida de variables de control y de estada

+ {E% Walores nominales
+ Sequnda plana de manejo
+ m Funcionalidad del regulador
= Teclado

Al pinchar sobre esa rama, en la parte derecha del ETS aparecen los parametros
relacionados:

- Regulacion de la temperatura ambiente: La opcion “desconectado” inhabilitara
todas las funciones relacionadas con el control de temperatura, quedando
operativas solamente las funciones de los pulsadores y el display. Si se configura
como “Mecanismo auxiliar de regulador” también se inhabilitan esas mismas
funciones, pero aparecen los objetos de comunicacién del 58 al 63, denominados
“D. Entr. Mec. Aux.”, quedando abierta la posibilidad de que cualquiera de sus
pulsadores pueda cambiar el modo de funcionamiento y la consigna de otro
controlador de clima. La opcién por defecto “conectado” habilita el control de
climatizacion.
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Los siguientes parametros solamente aparecen si se ha seleccionado la
opcion de “Mecanismo auxiliar de regulador”

- ¢ Solicitar valor del mecanismo auxiliar del regulador?: Este parametro solamente
aparece si se ha seleccionado la funcién de auxiliar termostato, y define si se
solicitara o no al controlador principal su estado al arrancar.

- Modo funcionamiento regulador: Aqui se debe entrar el mismo modo de
funcionamiento que tenga el regulador principal, para que éste auxiliar sea capaz
de mostrar los iconos correctos de funcionamiento en cada instante.

- Regulador envia variable de control calentar y enfriar a un objeto comuan: Aqui se
establece si el regulador principal envia los comandos de control a través de un
mismo objeto, o van individualizados para frio y calor. Debe estar parametrizado
igual que en el principal.

- Tipo de regulacién calefaccién / frio: Si en el parametro anterior se especificé que
los comandos se envian por objetos separados, entonces aqui tendremos dos
parametros separados para especificar el tipo de regulacion para frio y para calor.
En caso contrario, tendremos solamente un parametro. Aqui se especifica el tipo
de control que se hace sobre la salida. Debera coincidir con lo parametrizado en el
regulador principal.

- Regulador emite variable de control ... invertida: Nuevamente tendremos uno o
dos parametros en funcién de la opcién anteriormente escogida. Aqui se
especifica si el regulador emite su variable de control normal o invertida.

- Regulador control del ventilador disponible: Define si en el controlador principal
se ha activado o no el control del ventilador.

- Cantidad de niveles de ventilador: Autoexplicativo. Debe coincidir con lo
especificado en el principal.

- Incremento del desplazamiento del valor nominal de 4 niveles: Define qué salto
térmico en el ajuste de la temperatura de consigna (nominal) representa cada uno
de los guiones horizontales del display. Debe coincidir con lo especificado en el
principal.
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6.4.5. Parametros “Regulador general”:

i‘s tedicion de la temperatura ambiente
- Regulacian de la temperatura ambiente
- @ Regulador general
¥ m Contral del wentilador
+ Eﬁi Salida de variablesz de contral y de estada

+-22 Valores nominales

Al pinchar sobre esa rama, en la parte derecha del ETS aparecen los parametros
relacionados:

- Modo funcionamiento regulador: Aqui se define si el controlador debera funcionar
s6lo para calentar, enfriar, 0 para ambas cosas. También aqui podremos escoger
la opcion de tener un sistema principal y otro adicional, tanto para frio como para
calor. Dependiendo de la opcién que aqui se escoja, irdn 0 no apareciendo los
parametros que vienen a continuacion.

En total, este controlador es capaz de actuar sobre 4 sistemas de climatizacion de
forma simultanea.

- Control del ventilador disponible: Si se activa esta opcion, el aparato sera capaz
de controlar un ventilador que tenga hasta 8 velocidades, mandando érdenes de
conmutacion entre ellas de forma automética en forma de la demanda de calor o
de frio, o bien de forma manual. Aparecerd la rama de parametros “Control del
ventilador”, donde podremos configurar su funcionamiento.

- Modo funcionamiento ventilador (no es efectivo con reg. 2 puntos conmutable):
Aqui se determina si el ventilador actla solamente sobre la calefaccion,
refrigeracion, o ambas cosas. Si se ha establecido un control a 2 puntos no es
posible utilizar el control de las velocidades del ventilador.

- Enviar var. Control calentar y enfriar a un objeto comun: Este parametro
solamente es visible si se ha escogido controlar simultaneamente un sistema de
calefaccion y otro de refrigeracion, tanto para el nivel principal como adicional.
Determina si solamente habra una salida de control comdn para calentar y enfriar,
0 estaran por separado.

- Tipo de regulacién de calefaccion: Sirve para seleccionar el tipo de control que
gueremos que se lleve a cabo sobre la calefaccion principal. La opcién "Control Pl
continuo" hara que la salida se exprese en forma de 1 byte, con lo cual la valvula
de calefaccion basica deberd ir controlada a través de un cabezal continuo. La
opcion "Regulacion Pl por accionamiento” hara que la salida sean telegramas
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ON/OFF, de 1 bit, pero con modulacion de impulsos de una duracion que ird en
funcion al resultado del algoritmo. La opcién “Control a 2 puntos” activara un tipo
de control muy basico, basado en accionar por simple comparacién entre consigna
y real, aplicando una histéresis.

- Tipo de calefaccion: Para calcular el algoritmo que proporciona el valor de
control en %, el controlador necesita saber sobre qué tipo de instalaciéon de
calefaccion tiene que actuar, puesto que cada una tiene una inercia térmica
diferente.

Si la calefaccion a controlar no se encuentra en la lista que proporciona este
parametro, entonces tendremos que escoger un valor de inercia térmica que se
corresponda a la calefaccidon que se ha instalado. Para ello hay que escoger la
opcion "mediante parametro de regulaciéon”, y entrar los datos manualmente, en
los dos siguientes parametros que apareceran:

- Rango proporcional calentar: Aqui se introduciran los grados correspondientes a
la parte proporcional del algoritmo, que seran después multiplicados por 0,1.

-Tiempo de accion integral calentar: Es el tiempo en minutos para la parte integral
del algoritmo.

- Limite inferior de histéresis reg. 2 puntos calentar: En caso de que se haya
escogido la opcidon de control a dos puntos, determina los °K a restar a la
temperatura real, para obtener la temperatura por debajo de la cual se activara la
calefaccion.

- Limite superior de histéresis reg. 2 puntos calentar: En caso de que se haya
escogido la opcion de control a dos puntos, determina los °K a sumar a la
temperatura real, para obtener la temperatura por encima de la cual se desactivara
la calefaccion.

- Limite inferior de histéresis reg. 2 puntos enfriar: En caso de que se haya
escogido la opcion de control a dos puntos, determina los °K a restar a la
temperatura real, para obtener la temperatura por debajo de la cual se desactivara
la refrigeracion.

- Limite superior de histéresis reg. 2 puntos enfriar: En caso de que se haya
escogido la opcién de control a dos puntos, determina los °K a sumar a la
temperatura real, para obtener la temperatura por encima de la cual se activaréa la
refrigeracion.

Para el calor principal, y la refrigeracién principal y adicional encontraremos
los mismos parametros descritos para el calor basico.
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- Conmutacion modo funcionamiento: Si se escoge la opcién de 4 x 1 bit,
apareceran 4 objetos de 1 bit, del 82 al 85, mediante los que podemos activar los
diferentes modos de funcionamiento por separado. Ver apartado de objetos de
comunicacion.

Si por el contrario escogemos el cambio de modo por objeto de 1 byte, aparecera
un unico objeto, el numero 82, mediante el cual podremos pasar a cualquier
estado, segun la tabla que aparece en el apartado de los objetos de comunicacion.

- Modo funcionamiento tras reinicio: Autoexplicativo.

- Modo funcionamiento cuando todos los objetos de 1 bit = 0: Autoexplicativo.
Solamente aparece si el cambio de modo de funcionamiento se realiza mediante
objetos de 1 bit.

- Conmutacion entre calentar y enfriar: Si se ha configurado un sistema de
calefaccion y de refrigeracion aqui se define si ha de funcionar en modo
automatico, es decir, si el controlador mandara érdenes de calentar o de enfriar
dependiendo de la situacién de la temperatura de consigna respecto de la
ambiental, o bien si la conmutacion entre frio y calor se ha de hacer de forma
manual mediante un objeto de comunicacion.

Si se escoge la opcidn automatica, aparecen los siguientes parametros:

- Envio automético de la conmutacion calentar / enfriar: Cuando el cambio entre
calefaccion y refrigeracion se hace de forma automética, entonces el objeto 89
“Conmutacion calentar/enfriar” se convierte en un objeto de salida mediante el cual
el RCD informa al bus el estado de funcionamiento. Este parametro define si esa
informacién se enviard solamente cuando haya cambio de ciclo, o bien siempre
gue cambie el valor de salida.

- Envio ciclico conmut. calentar/enfriar: Si se pone aqui un valor distinto de ciclo,
sera el tiempo de ciclo con el cual se envia el valor explicado en el parametro
anterior.

6.4.6. Parametros “Control del ventilador”:

- Regulacian de la temperatura ambiente
- @ Requlador general
m Contral del ventiladaor
¥ Egﬁ Salida de variables de control v de ¢

2. X valares mominalee
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Al pinchar sobre esa rama, en la parte derecha del ETS aparecen los parametros
relacionados:

- Cantidad de niveles de ventilador: Numero de velocidades que tendra el
ventilador.

- Cambio de niveles de ventilador con: Si se escoge la opcion de 1 byte,
solamente habra un objeto de comunicacién de 1 byte, el 111, a través del cual se
enviara la velocidad a la que tiene que ir el ventilador. El valor “0” indica ventilador
apagado, mientras que los valores 1 al 8 de ese byte activaran en el
correspondiente actuador las diferentes velocidades. Si se escoge la opcion de 8
bits, este objeto sera de 1 bit, y quedara asociado a la velocidad 1, y después
apareceran tantos objetos de 1 bit como sean necesarios para controlar las
restantes velocidades.

- Valor umbral ventil. x -> nivel y, *1%: Estos parametros determinan el umbral del
porcentaje del algoritmo PI resultante para que se cambie de una velocidad a otra
en el funcionamiento automatico del ventilador.

- Histéresis entre valores umbral, *1%: Este porcentaje determina la histéresis
para cambiar de un umbral a otro, para evitar oscilaciones cuando la salida del
algoritmo esté muy proxima a uno de los umbrales.

- Tiempo de espera al cambiar de nivel: Autoexplicativo.

- Limite de nivel (nivel méx. ventilador): Puede ser interesante que el ventilador
pueda tener una velocidad limitada en determinados periodos, por ejemplo,
durante la noche. Aqui se puede escoger cual sera la velocidad maxima en ese
periodo. Esa situacion se activara mediante el objeto 120.

- Comportamiento durante la posicion forzada: Comportamiento del ventilador si se
activa la posicion forzada mediante el objeto 119.

- Interpretacion objeto control ventilador automatico/Manual: Se refiere al objeto
110.

- Cambio de nivel de ventilador a manual: Si se escoge la opcion por defecto “sin
cambios”, entonces al pasar el aparato a modo manual, se mantendra la misma
velocidad que tenia en ese momento en el modo auto. De lo contrario, se ird a la
velocidad aqui escogida.

- Retardo desconex. ventilador calentar, *0,1s, O=inactivo: Aqui se puede
establecer un retardo a la desconexion para cuando el ventilador tenga que pasar
de la velocidad mas alta a cero, en modo calefaccion.

Péagina 57 de 87



n 4093 KRM TS D EWE

- Retardo desconex. ventilador enfirar, *0,1s, O=inactivo: Aqui se puede establecer
un retardo a la desconexion para cuando el ventilador tenga que pasar de la
velocidad mas alta a cero, en modo refrigeracion.

- Proteccion del ventilador: Si se activa esta proteccion, el aparato vigilara las
salidas que se hayan mantenido inactivas las ultimas 24 horas, y activara su
ventilador en la velocidad maxima parametrizada durante 5 minutos.

- Arranque por nivel: Aqui se define a qué velocidad se ir4 el ventilador cuando
arranque desde cero. Lo normal es que vaya a la velocidad 1. Pero hay
ventiladores que no pueden arrancar a una velocidad muy pequefia; en este caso
podemos escoger una velocidad mayor, y una vez que el ventilador esté en
marcha, ya llegara a la velocidad que le corresponda de forma automatica.

- Valor de control es 0% hasta que salida interna sea mayor que, *1%: Si ponemos
aqui un valor, el RCD considerara que la salida del algoritmo es 0% hasta que no
sobrepase este valor.

- Valor de control es 100% siempre var ctrl. interna sea mayor que, *1%: Si
ponemos aqui un valor, el RCD considerara que la salida del algoritmo es 100%
hasta que no sobrepase caiga por debajo de este valor.

- Offset variable de control, *1%: Sirve para introducir una desviacion en la salida

del algoritmo, de cara al control automatico de la velocidad del ventilador.

6.4.7. ParAmetros “Salida de variables de control y de estado”:

= @ Regulador general
B8 Contral del ventilador

% S alida de vaniables de control yde estado

¥ {E% Yalores nominales
I S VU TR (R

Este grupo de parametros va relacionado con la salida del controlador hacia el
cabezal o actuador, y el envio de su estado al bus.

Al pinchar sobre esa rama, en la parte derecha del ETS aparecen los parametros
relacionados:

- Envio automatico con variacion en un (0...100): Determina el porcentaje de
variacion del resultado del algoritmo que sera necesario para que se envie un
telegrama al sistema.
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- Tiempo ciclo var. control conmutable: Si se ha configurado alguna salida como
control Pl por modulacién de impulsos, este parametro determina la duracién del
ciclo completo. Cuanto menor sea el valor aqui introducido, mas rapida sera la
respuesta del sistema, pero también se vuelve mas inestable.

- Tiempo de ciclo para transmision automatica: Determina la frecuencia con que el
termostato enviara el valor de salida, aunque las variaciones del resultado del
algoritmo no hayan sido suficientes. Solamente aparece si alguna salida esta
parametrizada como control Pl continuo, o bien a 2 puntos.

- Salida de var. control nivel adicional calentar: Autoexplicativo.
- Salida de var. control nivel principal calentar: Autoexplicativo.
- Salida de var. control nivel adicional enfriar: Autoexplicativo.
- Salida de var. control nivel principal enfriar: Autoexplicativo.

- Mensaje calentar: Habilita el objeto 91, mediante el cual el controlador informa al
bus si hay demanda de calefaccion.

- Mensaje enfriar: Habilita el objeto 92, mediante el cual el controlador informa al
bus si hay demanda de refrigeracion.

- Estado regulador: Si se escoge la opcion “Regulador en general”, el objeto 36
gueda configurado como 1 byte, a través del cual el controlador es capaz de
mandar todos sus estados en un solo telegrama. Véase apartado de descripcion
de los objetos de comunicacion.

La opcién “Transmitir estado individual” hara que ese objeto sea de solamente 1
bit, y transmita el estado de una sola cosa, que se definird en el siguiente
parametro:

- Estado individual: Define cual de los estados mostrara el objeto 90, si en el
parametro anterior se ha configurado como 1 bit.

6.4.8. Parametros “Valores nominales”:

= @ Requlador general
+ m Control del ventilador
¥ Eﬁﬁ Salida de wariables de control v de esta

¥ Segundo plano de manejo
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Este grupo de parametros trata con todo lo referente al célculo de la temperatura
de consigna (temperatura nominal).

Al pinchar sobre esa rama, en la parte derecha del ETS aparecen los parametros
relacionados:

- Temperatura basica tras reinicio: Es el valor de temperatura base para el célculo
del valor de consigna en los diferentes modos de funcionamiento, con los
correspondientes incrementos. El valor entrado aqui puede ser modificado a
través del objeto 80, si esta disponible.

- Adoptar permanentemente modificacion desplazamiento valor nominal basico: El
valor basico de consigna puede ser modificado, por ejemplo mediante un objeto de
comunicacion. Si en este parametro se escoge la opcién afirmativa, entonces este
nuevo valor permanecerd aunque se haga cambio de modo de funcionamiento. En
caso contrario, el desplazamiento se perdera al cambiar de modo.

- Modificacion del valor nominal de la temperatura basica a través del bus:
Determina si estara o no disponible el objeto de comunicacién 80, mediante el cual
se podra modificar por el bus la temperatura base.

- Temperatura nominal proteccion contra helada: Es la temperatura por debajo de
la cual se activara la calefaccion, si el controlador esta en modo de proteccion
contra extremos.

- Temperatura proteccion contra calor: Es la temperatura por encima de la cual se
activara la refrigeracion, si el controlador estd en modo de proteccién contra
extremos.

- Posicion de la zona muerta: La zona muerta aparece cuando el controlador tiene
control simultaneo de calefaccion y refrigeracion, para evitar que el sistema oscile
cuando la temperatura real y consigna se encuentran muy proximas. Es una zona
de temperatura dentro de la cual el controlador no aportara frio ni calor.

Si definimos que esta zona muerta sea simétrica, el valor introducido para la
misma se divide en dos partes iguales, y cada una de ellas se resta 0 se suma a la
consigna base:

Consigna base para calefaccién = Consignha base - 1/2 zona muerta
Consigna base para refrigeracién = Consigna base + 1/2 zona muerta

Si por el contrario la definimos como asimétrica, entonces la zona muerta se
atribuye en su totalidad a la consigna base para refrigeracion:

Consigna base para calefaccion = Consigna base
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Consigna base para refrigeracién = Consigna base + zona muerta

- Zona muerta entre calentar y enfriar: Aqui se establece el valor de la zona
muerta.

- Diferencia entre el nivel basico y el adicional: Solamente visible si se ha definido
nivel basico y adicional. Es la diferencia de temperatura que tiene que registrarse
sobre la consigna del nivel basico para que se active la calefaccion o la
refrigeracion adicional.

- Envio con variacion temp. nominal un: El valor aqui introducido, multiplicado por
0,1, determina en cuanto tiene que variar la consigna respecto del dltimo valor
enviado al bus KNX, para que el nuevo valor de temperatura de consigna sea
enviado al bus.

- Envio ciclico de la temperatura nominal: Si se introduce aqui un valor distinto de
cero, ese valor cada cuantos minutos se envia al bus la temperatura de consigna,
aunque no haya variado.

- Incremento del desplazamiento de valor nominal de 4 niveles: Determina el salto
de temperatura que representa cada uno de los guiones que aparecen en el
display.

- ¢Indicacion temp. en pantalla del valor nominal al desplazarse valor nominal?: Si
aqgui se escoge la opcion afirmativa, cada vez que modifiguemos el valor de
consigna mediante pulsacién de botones del display, la nueva consigna sera
mostrada, aunque el display no se haya configurado para ello. El valor de la nueva
temperatura nominal (consigna) sera mostrado durante 5 segundos,
sobrescribiendo cualquier cosa que muestre el display en ese momento, para
después desaparecer dejando paso a la informacion permanente.

- Reduccion temperatura nominal en modo Stand-by (calentar): Determina el
incremento negativo de temperatura que se aplicaréa sobre el valor de base cuando
el termostato se encuentre en modo de standby, para el funcionamiento en
calefaccion.

T consigna =T base - T reduccién standby +- Rueda ajuste

- Reduccién temperatura nominal en modo Noche (calor): Determina el
incremento negativo de temperatura que se aplicard sobre el valor de confort
cuando el termostato se encuentre en modo de noche, para el funcionamiento en
calefaccion. En modo noche, la temperatura de consigna no esté sujeta a la rueda
de ajuste.

T consigna =T base - T reduccién noche
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- Aumento temperatura nominal en modo Stand-by (enfriar): Determina el
incremento positivo de temperatura que se aplicara sobre el valor de base cuando
el termostato se encuentre en modo de standby, para el funcionamiento en
refrigeracion.

T consigna =T base + T reduccion standby +- Rueda ajuste

- Aumento temperatura nominal en modo Noche (enfriar): Determina el
incremento positivo de temperatura que se aplicard sobre el valor de confort
cuando el termostato se encuentre en modo de noche, para el funcionamiento en
refrigeracion. En modo noche, la temperatura de consigna no esta sujeta a la
rueda de ajuste.

T consigna =T base + T reduccion noche

- Limite de la temperatura nominal en modo enfriar: En caso de que la temperatura
exterior sea muy alta, se puede limitar la temperatura de consigna, para que el
diferencial entre temperatura exterior e interior se mantenga dentro de unos
limites.

- Activacion limitacion temp. nominal en modo refrigeracion mediante objeto: Si se
escoge afirmativamente, aparece el objeto 123, de 1 bit, mediante el cual se
puede activar esta limitacion.

- Diferencia respecto a temp. externa en modo refrigeracion: Determina la
diferencia maxima que puede haber entre la temperatura exterior y la consigna en
modo confort.

- Temperatura nominal max. en modo refrigeracion: La consigna no puede rebasar
este valor.

6.4.9. Parametros “Segundo plano de manejo”:

- @ Regulador general
¥ m Contral del wentilador
+ Eﬁi Salida de variables de control y de esta
+ %"% Walores nominales

¥ Segundo plano de manejo
+ 0 Funcionalidad del reguladar

Este grupo de pardmetros establece cuales de las variables de la temperatura de
consigna (nominal) seran modificables en el segundo plano de funcionamiento del
RCD. Téngase en cuenta que para que sean modificables, primero tienen que
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ser visibles, y eso se habilita en la rama “Segundo plano de manejo” que se
encuentra bajo larama de parametros “General” en el RCD.

Al pinchar sobre esa rama, en la parte derecha del ETS aparecen los parametros
relacionados:

- Variacién temperatura base: Escogiendo la opcion “liberado”, al ir a este punto,
del menu dentro del segundo plano de manejo, la temperatura de consigna
(nominal) base aparecera parpadeando, y se podra modificar. En caso contrario,
aparecera fija, con lo que se podra visualizar pero no modificar.

- Variacion temp. nominal modo Standby (calentar): Igual parametro que el
anterior, pero para el diferencial de reduccion de temperatura cuando pasamos a
modo stand-by, estando en funcionamiento de calefactar.

- Variacion temp. nominal modo Standby (enfriar): ldem para el diferencial de
aumento de temperatura cuando pasamos a modo stand-by, estando en
funcionamiento de refrigerar.

- Variacion temp. nominal modo Noche (calentar): Idem para el diferencial de
reduccion de temperatura cuando pasamos a modo noche, estando en
funcionamiento de calefactar.

- Variacion temp. nominal modo Noche (enfriar): ldem para el diferencial de
aumento de temperatura cuando pasamos a modo noche, estando en
funcionamiento de refrigerar.

6.4.10. Parametros “Funcionalidad del regulador”:

+- 3% Dal0a 08 YaNames 08 CORIal Y o
+ {E% Walorez nominales
+ Segundo plano de manejo
m Funcionalidad del regulador
Teclado

m Pantalla

Al pinchar sobre esa rama, en la parte derecha del ETS aparecen los parametros
relacionados:

- Deteccion de presencia: Escogiendo la opcion “Pulsador de presencia”, la
notificacion de presencia para pasar a modo confort se lleva a cabo mediante el
pulsador de presencia, o bien mediante el objeto de comunicacion 87, de
presencia. Si el aparato se encuentra en modo noche, pasara a modo de
prolongacién de confort.
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La opcién “Detector de presencia” anula el pulsador de presencia, y pasa el control
exclusivo al objeto 87, que puede ser controlado desde un detector de movimiento
o de presencia.

- Duracion de la ampliacion modo confort: Solamente visible si la opcion anterior
se configur6 como pulsador de presencia. Cuando el termostato se encuentre en
modo Noche, un accionamiento sobre el pulsador de presencia o telegrama
recibido por el objeto, hara que el termostato conmute temporalmente a modo de
confort. Estara en modo de confort durante el tiempo que se especifique en este
parametro, para después volver automaticamente a modo noche. Si se entra el
valor “0", esto significa que una vez en modo de confort, el termostato seguira asi
indefinidamente, hasta que alguien vuelva a accionar el pulsador de presencia,
para volver a modo noche.

- Desconectar controlador (modo punto de rocio): Este parametro habilita el objeto
40 de bloqueo del controlador. Al recibir un “1” por este objeto, el aparato queda
blogqueado, el LED correspondiente se enciende, y la salida de control permanece
siempre a “0”.

- Proteccion de valvula: Si se activa esta opcion, el cabezal abrira la valvula cada
24 horas, para evitar que ésta pueda bloquearse por efecto de la cal.

- Limite temp. calefaccion suelo radiante: Si el aparato esta controlando un
sistema de calefaccion por suelo radiante, y captamos esa temperatura mediante
el objeto 124, podemos hacer que el controlador se desconecte si se rebasa una
determinada temperatura del suelo.

- Influencia sobre: Determina sobre qué calefaccion tendra efecto esta
desconexion.

- Temperatura max. en suelo radiante, *1°C: Autoexplicativo.

6.4.11. Parametros “Teclado”:

m Funcionalidad del regulador
= Teclado
¥ lﬁ Canfiguracian de teclaz
+ B Blogqueo
¥ E Menzajes de alarma

Este extenso bloque de parametros se refiere al funcionamiento de las teclas. Al
pinchar sobre esa rama, en la parte derecha del ETS aparecen los parametros
relacionados.
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6.4.11.1. Parametros “Configuracién de teclas”:

(= Teclado
= b@_; Configuracian de teclaz
= l[@; Concepto de mando madulo requlador continuo
@ Teclal
@ Tecla 2
% Intermuptar bazculante 2 [Teclas 3/4)

Al pinchar sobre esa rama, en la parte derecha del ETS aparecen los parametros
relacionados. Este apartado solamente permite especificar si hay o no conectado
un modulo de ampliacion para el teclado.

6.4.11.2. Parametros “Concepto de mando modulo de regulador
continuo”:

= Teclado
= b;@; Configuracian de teclas
= b@_; Concepta de mando madulo regulador continuo
@ Teclal
@ Tecla 2
% Interruptor basculante 2 [Teclas 244
% |nterruptor bagculante 3 [Teclas 5/6]

Al pinchar sobre esa rama, en la parte derecha del ETS aparecen los parametros
relacionados.

- Concepto de mando de las teclas 1 y 2: Define si la primera tecla (izquierda) hara
una sola funcion (Interruptor basculante 1) o bien sus dos zonas sensibles
actuaran como dos teclas independientes: Tecla 1y Tecla 2.
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- Interpretacion de teclas: Habiendo escogido la “funcion pulsador” en el parametro
anterior, aqui se nos ofrecen dos opciones:

e Mando de superficie Unica: Escogiendo esta posibilidad, toda la tecla
gueda configurada como un solo pulsador. Es decir, el telegrama enviado al
bus sera el mismo, independientemente de que se pulse en el centro de la
tecla, arriba, abajo, a izquierda o derecha.

e Mando de superficie doble: Mediante esta opcién la superficie de la tecla
gueda dividida en dos zonas sensibles: izquierda / derecha o bien arriba /
abajo.

- Disposicién de teclas: Establece si las zonas sensibles de la tecla, tanto si esta
configurada como interruptor basculante como si lo esta como pulsador a doble
superficie, seran las horizontales (izquierda y derecha) o las verticales (arriba y
abajo). Lo mismo encontramos para las demas teclas.

Los mismos parametros estan disponibles las teclas T-3y T-4, y paralas T-5y T-
6.

6.4.11.3. Parametros “Concepto de mando de modulo de ampliacion”:

% Interuptar basculante 3 [Teclas 5/6)

= h@; Concepto de mando de madulo de ampliacidn
% |nterruptor bazculante de madulo 4 [Teclaz 7/3)
% |nterruptor bagculante de madulo 5 [Teclaz 3/410]
% Intermuptar bazculante de madulo & [Teclas 11/12]
% |nterruptor bazculante de madulo 7 [Teclazs 13/74)

Se trata de un grupo de parametros equivalente a los descritos en el apartado
5.4.11.4, pero referidos al modulo de ampliacion de teclado. Solamente estaran
visibles si se ha habilitado dicho modulo. Al pinchar sobre esa rama, en la parte
derecha del ETS aparecen los parametros relacionados.

- Concepto de mando de las teclas 7 y 8: Define si la primera tecla (izquierda) hara
una sola funcion (Interruptor basculante 4) o bien sus dos zonas sensibles
actuaran como dos teclas independientes: Tecla 7 y Tecla 8.
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T-2 T—4
T=8
T-10

— - —_
T-11 T-13
T=12 T-14

- Interpretacion de teclas: Habiendo escogido la “funcion pulsador” en el parametro
anterior, aqui se nos ofrecen dos opciones:

e Mando de superficie Unica: Escogiendo esta posibilidad, toda la tecla
gueda configurada como un solo pulsador. Es decir, el telegrama enviado al
bus sera el mismo, independientemente de que se pulse en el centro de la
tecla, arriba, abajo, a izquierda o derecha.

e Mando de superficie doble: Mediante esta opcién la superficie de la tecla
queda dividida en dos zonas sensibles: izquierda / derecha o bien arriba /
abajo.

- Disposicién de teclas: Establece si las zonas sensibles de la tecla, tanto si esta
configurada como interruptor basculante como si lo esta como pulsador a doble
superficie, seran las horizontales (izquierda y derecha) o las verticales (arriba y
abajo). Lo mismo encontramos para las demas teclas.

Los mismos parametros estan disponibles las teclas T-9 y T-10, T-11 y T-12, y
paralas T-13y T-14.
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6.4.11.4. Parametros “Interruptor basculante 1”:

Los pardmetros que aparecen en este capitulo son los que corresponden al caso
de haber parametrizado las teclas T-1 y T-2 como interruptor basculante. Para las
demas teclas, funciona igual.

= Teclado
= t,@_; Configuracian de teclas
- fb@_; Concepto de mando madulo regulador continuo
% |nterruptor bazculante 1 [Teclaz 1/2]
% [ntermuptor bagculante 2 [Teclas 344]

- Funcién: Define la funcién a realizar por esta tecla, y los parametros que
apareceran a continuacion dependen siempre de lo que se escoja aqui.

Parametros para la funcién “Conmutacion”:

- Funcion del LED de estado superio/inferior: Puede estar siempre apagado,
siempre encendido, o sefalizar pulsacion, pero hay otras opciones mas
avanzadas:

Indicacion de estado (Objeto conmutacion): Se encendera o apagara con
los telegramas ACK recibidos por el propio objeto de accionamiento.
Indicacion de estado invertida (Objeto conmutacion): Se encenderd o
apagard en forma inversa a los telegramas ACK recibidos por el propio
objeto de accionamiento.

Control a través de un objeto LED independiente: Aparece un objeto de
comunicacion independiente mediante el que se puede conmutar el LED.
Indicacion modo de funcionamiento (Regulador KNX): Si esta activo el
modo auxiliar de controlador de zona de temperatura, sefializara la
activacion de uno de los estados del controlador, segun se especifique en
otro parametro que aparece a continuacion. Para la comunicacién aparece
un objeto de comunicacion 20, que tiene el formato normalizado por KNX
para manejar los estados de los controladores de zona.

Comparador sin/con signo: Si se escogen estas opciones, el objeto de
comunicacion relacionado serd de 1 byte, y después aparecen unos
parametros que permiten establecer un umbral, por encima o por debajo del
cual quedaré encendido el LED de estado.

- Control del LED de estado mediante el valor de objeto: Si en el parametro
anterior se escogi6 la opcion “Control a través de un objeto LED independiente”,
aqui se define el comportamiento del LED ante cada tipo de telegrama recibido por
el objeto de comunicacion que aparece al respecto.
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- LED estado ON con: En el caso de que el parametro anterior se ha escogido la
opcion “Indicaciéon modo de funcionamiento (Regulador KNX)” aqui se define en
gué estado debe entrar el controlador de zona para que se encienda el LED.

Si se habia escogido la funciéon de comparador con/sin signo, aqui se establece el
criterio de comparacion.

- Valor de comparacion: Autoexplicativo. Solamente si la funcién del LED de
estado es un comparador.

- Orden al pulsar/dejar de pulsar el interruptor basculante 1.x: Se trata de definir
gué comando se enviara al pulsar y dejar de pulsar cada una de las dos
superficies activas que tiene la tecla T-1 y T-2 configurada de este modo. La
opcion “CON” significa el modo alternado. Es decir, que siempre envia orden
contraria al estado actual de ese grupo.

Parametros para la funcién “Regulacion de luz”:

- Funcién del LED de estado superior/inferior: Idéntico funcionamiento que para el
modo de conmutacion.

- Orden al pulsar el interruptor basculante 1.x: Se trata de definir gué comando se
enviara al pulsar y dejar de pulsar cada una de las dos superficies activas que
tiene la tecla T-1 y T-2 configurada de este modo. La opcién “CON” significa el
modo alternado. Es decir, que siempre envia orden contraria al estado actual de
ese grupo.

- Tiempo entre conmutacion y reg. de luz int. Basc. 1.x: Tiempo que se debe
mantener pulsada la tecla para que se envie comando de regulacion. Hay dos
parametros, porque se puede establecer por separado para la parte superior y la
inferior de la tecla.

- Parametros ampliados: Permite mostrar mas parametros para definir mejor el
funcionamiento de la tecla respecto de la regulacion.

- Regular con mas luz un: Define el paso de regulacion relativo al regular
ascendente. Cada pulsacion de tecla regulara como maximo con el paso aqui
establecido. Especialmente para pasos pequefios, se recomienda activar la
repeticion de telegramas.

- Regular con menos luz un: Igual, pero para regulacion descendente.
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- ¢ Enviar telegrama de parada?: Si se activa, enviara un telegrama para detener la
regulacién al soltar la tecla. Es especialmente necesario para pasos grandes.

- ¢Repeticion de telegrama?: Activando esta opcion el pulsador ira mandando
telegramas de regulacién mientras se mantenga la tecla pulsada.

- Tiempo entre dos telegramas: Solamente visible si se activa la opcidén anterior.

- Accionamiento de toda la superficie: Solamente se muestra si cada tecla realiza
una sola funcion, y sirve para enviar un comando diferente cuando se pulsa en el
centro de la tecla.

- Orden con accionamiento de toda la superficie: Define el tipo de funcién a llevar
a cabo cuando se pulsa en el centro de la tecla. Si se escoge la funcién de
reproducir escena con memorizacion, entonces distingue también entre una
pulsaciéon corta, de menos de 1 segundo, con la que reproducira la escena, y
pulsacion larga, de mas de 5 segundos, con la que graba la escena. Tiempos
intermedios seran ignorados.

Dependiendo de la funcién escogida aparece otro parametro donde se especifica
el valor a mandar.

Parametros para la funcién “Persiana”:

- Funcion del LED de estado superior/inferior: Idéntico funcionamiento que para la
conmutacion

- Orden al pulsar el interruptor basculante: Autoexplicativo.

- Concepto de mando: Si la persiana tiene regulacion de inclinacion de lamas,
puede ser conveniente ajustar la légica de funcionamiento del pulsador a las
necesidades del tipo de motor:

Escogiendo la opcién por defecto “corta-larga-corta”, cuando hacemos la primera
pulsacién se envia un telegrama por el objeto de accionamiento corto para detener
el funcionamiento del motor. Pasado un tiempo T1 (Tiempo entre comando corto y
largo) sin soltar el pulsador, se manda un telegrama por el objeto de
accionamiento largo, y empieza a contar el tiempo T2 (Tiempo de ajuste de
lamas). Dentro de ese tiempo, si soltamos la tecla, el motor para porque se envia
otro telegrama por el objeto de accionamiento corto. Una vez pase T2, aunque
soltemos seguira activo el accionamiento largo, y la persiana continuard subiendo
durante el tiempo parametrizado en el actuador.
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La opcion “larga-corta” serd igual, pero sin que se envie el primer telegrama de
accionamiento corto, y asi con las demas.

- Tiempo entre orden corta y larga int. Basc. 1.x: Es el tiempo T1 referenciado en
el pardmetro anterior. Hay dos parametros, porque se puede establecer por
separado para la parte superior y la inferior de la tecla.

- Tiempo de ajuste de lamas int. Basc. 1.x: Es el tiempo T2 referenciado en el
parametro anterior. Hay dos pardmetros, porque se puede establecer por
separado para la parte superior y la inferior de la tecla.

- Accionamiento de toda la superficie: Solamente se muestra si cada tecla realiza
una sola funcién, y se ha escogido como concepto de funcionamiento la opcién
“larga-corta o corta”. Sirve para enviar un comando diferente cuando se pulsa en
el centro de la tecla.

- Orden con accionamiento de toda la superficie: Define el tipo de funcion a llevar
a cabo cuando se pulsa en el centro de la tecla. Si se escoge la funcién de
reproducir escena con memorizacion, entonces distingue también entre una
pulsacion corta, de menos de 1 segundo, con la que reproducira la escena, y
pulsacion larga, de mas de 5 segundos, con la que graba la escena. Tiempos
intermedios seran ignorados.

Dependiendo de la funcién escogida aparece otro parametro donde se especifica
el valor a mandar. Para la conmutacién, la opcion “CON” significa el modo
alternado. Es decir, que siempre envia orden contraria al estado actual de ese

grupo.

Parametros para la funcion “Transmisor de valores 1 byte”:

- Funcién del LED de estado superior/inferior: Idéntico funcionamiento que para la
conmutacion.

- Modo de funcionamiento: Define si el valor se enviara con formato de valor
absoluto de 0 ..255, o bien en valor relativo de 0..100%. Se puede diferenciar para
cada una de las dos partes de la tecla

- Valor interruptor basculante 1.x.: Valor a enviar al pulsar cada tecla o pulsador.

- Ajuste de valor mediante pulsacion larga: Si se activa esta opcion, cuando se
mantenga la tecla pulsada méas de 5 segundos se empezaran a mandar
telegramas de forma secuencial, incrementando o decrementando el valor inicial.
El LED de estado parpadea cada vez que se envia un nuevo telegrama.
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Si se activa esta opcién aparecen los siguientes parametros:

- Valor de inicio con el ajuste de valor: Se puede partir de un valor parametrizado,
del ultimo valor que el propio pulsador envi6 al bus, o bien del valor que tenga el
objeto de comunicacién en ese momento,.

- Sentido ajuste de valor: Si se escoge la opcion de “alterno”, cada vez que se
haga un ajuste, cambiara el modo entre incrementar y decrementar.

- Incremento: Es el valor que se suma o se resta en cada nuevo telegrama.
- Tiempo entre dos telegramas: Autoexplicativo.

- ¢Ajuste de valor con desbordamiento?: Si se contesta que no, en caso de que la
tecla se mantenga pulsada hasta el limite de regulacion, cuando llegue a ese
limite deja automaticamente de mandar telegramas. En caso contrario, una vez
llegue al limite, har4 una pausa de dos anchos de paso, y seguidamente mandara
el valor del limite opuesto para iniciar de nuevo el proceso de regulacion.

Parametros para la funcion “Transmisor de valores 2 byte”:

- Funcion del LED de estado superior/inferior: Idéntico funcionamiento que para la
conmutacion.

- Modo de funcionamiento: Define si el valor de 2 bytes a enviar serd una
temperatura en °C, luminosidad en Lux, o bien un nimero entero entre 0 y 65535.
Dependiendo de la opcién escogida, aparecera el parametro o los parametros
para establecer el valor en concreto.

- Valor (...) interruptor basculante 1.x.: Valor a enviar al pulsar cada una de las dos
partes de la tecla.

- Ajuste de valor mediante pulsacion larga: Si se activa esta opcion, cuando se
mantenga la tecla pulsada mas de 5 segundos se empezaran a mandar
telegramas de forma secuencial, incrementando o decrementando el valor inicial.
El LED de estado parpadea cada vez que se envia un nuevo telegrama.

Si se activa esta opcién aparecen los siguientes parametros:
- Valor de inicio con el ajuste de valor: Se puede partir de un valor parametrizado,

del ultimo valor que el propio pulsador envio al bus, o bien del valor que tenga el
objeto de comunicacién en ese momento,.
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- Sentido ajuste de valor: Si se escoge la opcion de “alterno”, cada vez que se
haga un ajuste, cambiara el modo entre incrementar y decrementar.

- Incremento: Es el valor que se suma o se resta en cada nuevo telegrama.
- Tiempo entre dos telegramas: Autoexplicativo.

- ¢Ajuste de valor con desbordamiento?: Si se contesta que no, en caso de que la
tecla se mantenga pulsada hasta el limite de regulacion, cuando llegue a ese
limite deja autométicamente de mandar telegramas. En caso contrario, una vez
llegue al limite, hara una pausa de dos anchos de paso, y seguidamente mandara
el valor del limite opuesto para iniciar de nuevo el proceso de regulacion.

Parametros para la funcién “Mecanismo auxiliar de escenas”:

- Funcién del LED de estado superior/inferior: Idéntico funcionamiento que para el
modo de conmutacion.

- Modo de funcionamiento: Las opciones de auxiliar de escenas con/sin
memorizacion habilitan un objeto de comunicacion de 1 byte, mediante el cual este
pulsador enviara la llamada a un teclado o modulo exterior de escenas.

La opcidn de acceso a escena interna permitira reproducir 0 memorizar una de las
escenas que guarda el propio médulo RCD.

- Numero escena (1...64) int. Basc. 1.x: Autoexplicativo.

Parametros para la funcién “Manejo a dos canales”:

Esta parametrizacion permite que una misma tecla pueda realizar dos funciones
totalmente distintas, dependiendo de si se le hace una pulsacién corta o larga.
Ademas se puede parametrizar que al hacer pulsacién larga se envie primero la
funcién de pulsacion corta, y después la de pulsacién larga, o bien que se envie
una u otra exclusivamente.

- Funcion del LED de estado superior/inferior: Idéntico funcionamiento que para la
funcion de conmutacion.

- Concepto de mando: Si se escoge “Canal 1 o canal 2", entonces se enviara
solamente la funcion para el canal 1 cuando se haga pulsacién corta, y solamente
la funcion para el canal 2 cuando se haga pulsacion larga.
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La opcion “Canal 1 y canal 2” hara que se envie la funcién para el canal 1 cuando
se haga pulsacion corta, y si se mantiene pulsado, entonces también se enviara la
funcion para el canal 2.

- Funcion canal 1: Las opciones son las mismas que para cualquier tecla,
exceptuando las funciones de regulacion, persianas y auxiliar de escenas. Igual
sucede con la funcién para el canal 2.

- Accionamiento de toda la superficie: Sirve para enviar un comando diferente
cuando se pulsa en el centro de la tecla.

- Funcion con accionamiento de toda la superficie: Define el tipo de funcion a llevar
a cabo cuando se pulsa en el centro de la tecla. Si se escoge la funcién de
reproducir escena con memorizacion, entonces distingue también entre una
pulsacion corta, de menos de 1 segundo, con la que reproducira la escena, y
pulsacién larga, de mas de 5 segundos, con la que graba la escena. Tiempos
intermedios seran ignorados.

Dependiendo de la funcién escogida aparece otro pardmetro donde se especifica
el valor a mandar. Para la conmutacion, la opcion “CON” significa el modo
alternado. Es decir, que siempre envia orden contraria al estado actual de ese

grupo.

6.4.11.5. Parametros “Tecla 1”:

Los parametros que aparecen en este capitulo son los que corresponden al caso
de haber parametrizado las teclas T-1 y T-2 como funcion pulsador. Para las
demas teclas, funciona igual.

= Teclado
= b;@; Configuracion de teclas
- bﬁ_ Concepto de mando madula requladaor continuo
oy recs 1
@ Tecla 2

% |nterruptor bagculante 2 [Teclas 3/4)
% Intermptar basculante 3 [Teclas 5/6]

Cuando se selecciona la tecla de esta forma, las opciones son las mismas
gue las del apartado anterior, 6.4.11.4, y ademas se afiaden estas otras:

Parametros para la funcién “Mecanismo aux. reg. -> Reg. Temp. ambiente”:

Esta funcion esta pensada para que este RCD sirva como auxiliar de cualquier
otro controlador de temperatura. Para que sea operativa, es necesario que el
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parametro “Funcién regulador temperatura ambiente” de la rama “Regulacion de la
temperatura ambiente” esté ajustado en “Mecanismo auxiliar de regulador”. Véase
figura siguiente:

KRTS Plugin 1.0.0.1

= 1.1.43 Controlador de estancia RCD. madulo compact| | Funcion reguladar temperatura ambisnte conectado b
desconectado

o auxiliar de regulador

Al activar esa opcion aparecen los objetos de comunicacion del 58 al 63,
denominados genéricamente “T.Mecanismo auxiliar de regulador”, que seran a
través de los cuales se comunicaré esta tecla con el controlador de clima al que va
a manejar.

DZfIEB Conmutacian moda func, T.Mecanismo auxiliar de requladar 1 Byte
DZ_’ISQ onm Forzada modo Func T.Mecanismo auxiliar de requlador 1 Byte
DZ_’IGEI Pulsador de presencia T.Mecanismo auxiliar de requlador 1 bik

DZ_’IEI salida desplaz walar nom T.Mecanismo auxiliar de requlador 1 Byte
DZ_’IEQ Entrada desplaz, walor nominal T.Mecanismo auxiliar de requlador 1 Byte
DZ_’IGS Estado requlador T.Mecanismo auxiliar de requlador 1 Byte

- Funcion del LED de estado: Idéntico funcionamiento que para la funcién de
conmutacion, exceptuando la posibilidad de que el LED muestre el estado de la
propia funcion, que solamente esta disponible si como modo de funcionamiento se
selecciona el pulsador de presencia.

- Modo de funcionamiento: Las funciones de pulsador de presencia y ajuste de
consigna “Desplazamiento del valor nominal”, tienen el mismo significado que
esas mismas funciones dentro del propio RCD, solamente que en este caso se
transmiten a otro controlador a través de los objetos 60 y 61, respectivamente..

Si se selecciona la opcion “Conmutacion del modo de funcionamiento”, enviara a
través del objeto 58 el estado que se seleccione en el siguiente parametro. Para el
controlador que reciba este estado, tendra la misma prioridad que otra solicitud de
cambio de estado que pueda tener en modo local, o remoto a través de ese mismo
objeto de otro aparato.

La opcion “Conmutacion forzada del modo de funcionamiento” también dar& lugar
a un siguiente parametro donde se selecciona el modo a transmitir, pero en este
caso la transmision se realiza por el objeto 59, que tiene prioridad sobre el objeto
58 para el controlador que reciba el estado, y también sobre cualquier otra orden
local.
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- Modo funcionamiento (...) al accionar el pulsador: Autoexplicativo. Solamente
para el tipo de funcién de cambio de modo, normal o forzado.

- Funcion de presencia al accionar el pulsador: Autoexplicativo. Solamente para el
tipo de funcién de pulsador de presencia.

- Desplazamiento del valor nominal al accionar el pulsador: Autoexplicativo.
Solamente para el tipo de funcion “Desplazamiento del valor nominal”.
Parametros para la funcién “Control del ventilador”:

- Funcion del LED de estado: Idéntico funcionamiento que para la funcién de
conmutacion.

- Funcion de la tecla: Determina si al pulsar esta tecla la velocidad del ventilador
tiene que pasar a modo automatico, o0 a modo manual. En este Ultimo caso, cada
vez que se pulse la tecla aumentara el ventilador en una velocidad.

Parametros para la funcién “Cambio de la indicacién de pantalla”:

Seleccionando esta opcion, la tecla quedara dedicada al cambio de la informacién
gue se muestra en el display.

- Funcion del LED de estado: Idéntico funcionamiento que para la funcién de
conmutacion.

- Con pulsacion de una tecla: Autoexplicativo.

Parametros para la funcion “Modo de funcionamiento del regulador”:

Seleccionando esta opcion, la tecla quedara destinada a la seleccion de un modo
de funcionamiento del propio controlador RCD.

- Funcién del LED de estado: Idéntico funcionamiento que para el modo de
conmutacion.

- Funcion de la tecla: Escogiendo la opcion de “Conmutacion del modo de
funcionamiento”, aparece después otro parametro donde podemos seleccionar el
modo de funcionamiento en que el RCD quedara cuando se pulse esta tecla. La
opcion “Pulsador de presencia” hara que esta tecla sirva para activar o desactivar
ese modo de funcionamiento.
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Pardmetros para la funciéon “Desplazamiento del valor nominal”:

Seleccionando esta opcion, la tecla quedara destinada al ajuste de la temperatura
de consigna del propio controlador RCD.

- Funcién del LED de estado: Idéntico funcionamiento que para el modo de
conmutacion.

- Accionamiento de tecla: Aqui se especifica si esta tecla servira para subir o para
bajar la temperatura.

6.4.11.6. Parametros “Bloqueo”:

El RCD permite el blogqueo de sus teclas en cualquier momento, como respuesta a
un telegrama que le llegue por el bus al objeto de comunicacion previsto. Estos
parametros sirven para activar esa funcion, ademas de configurar el
comportamiento que tendra cada tecla una vez bloqueada.

= Teclado
¥ h;@; Configuracian de teclaz
= B Blogueo
e B Bloquear - Funcidn de bloquea 1
+ B Blogquear - Funcidn de bloqueo 2

Al pinchar sobre esta rama, aparece a la derecha la ventana de parametros
disponibles.

- ¢Funcion bloqueo?: Si se activa esta opcion aparece el objeto 54, de bloqueo,
gue permitird bloquear el funcionamiento de las teclas cuando por él se reciba un
determinado valor de telegrama. Los parametros que aparecen a continuacion
permiten establecer el funcionamiento de las teclas durante el bloqueo.

- Polaridad del objeto de blogueo: Define si las teclas se bloquearan al recibir un
telegrama tipo “1” o tipo “0”.

- Reaccion del teclado al comienzo del bloqueo: Tras recibir el correspondiente
telegrama por el objeto 54, y bloquearse las teclas, el aparato puede enviar al bus
un determinado telegrama. En este pardmetro se establece la funcion que
realizara.

Escogiendo la opcion de “Reaccion como tecla >>x<< al presionar/soltar”, el
teclado enviara al bloguearse el mismo telegrama que si se pulsara o soltara la
tecla que se escoja en el siguiente parametro.

Péagina 77 de 87



ﬂ 4093 KRM TS D EWE

Otra posibilidad es que se comporte segun se parametrice en los grupos de
parametros “Funcién de blogueo 1" y “Funcién de bloqueo 2", y finalmente también
se puede hacer que se envie una de las escenas internas.

- Tecla >>X<<: Es la tecla a que se refiere el anterior parametro.

- Comportamiento durante el blogueo activo: Este parametro establece si
participaran todas las teclas o no en el bloqueo, y el comportamiento que tendran
las que si participen cuando se les pulse estando en modo de bloqueo.

La opcién “Todas las teclas sin funcién” har4 que al recibir el telegrama por el
objeto de bloqueo, todas las teclas queden bloqueadas y no reaccionen ante una
pulsacion.

La opcion “Todas las teclas se comportan como” hara que al pulsar cualquier
tecla, ésta se comporte como una tecla determinada segun los dos parametros
siguientes. Se hara una distincidon entre teclas parejas y no parejas, en referencia
a las que tienen solamente una funcion y las que tienen dos funciones.

La opcidn “Algunas teclas sin funcién” hara que no todas las teclas participen en el
bloqueo. En el grupo de pardmetros “Bloqueo - seleccion de teclas” se hard una
seleccion de las que participan en el blogqueo. Todas las que participen en el
bloqueo quedaran sin funcién mientras estén en esa situacion.

Finalmente, la opcién “Algunas teclas se comportan como” hara que cuando entre
el bloqueo, las teclas seleccionadas se comporten como una tecla determinada
segun los dos pardmetros siguientes. Se hara una distincion entre teclas planas y
no planas, en referencia a las que tienen solamente una funcion y las que tienen
dos funciones.

- Durante un bloqueo, todas las teclas pares se comportan como: Si en el
parametro anterior se escogié alguna de las dos opciones de “se comportan
como”, las teclas seleccionadas para el bloqueo que tengan numero impar se
comportardn durante el bloqueo, cuando se les pulse, como la tecla aqui
designada.

- Durante un blogqueo, todas las teclas impares se comportan como: Si en el
parametro anterior se escogié alguna de las dos opciones de “se comportan
como”, las teclas seleccionadas para el bloqueo que tengan numero par se
comportardn durante el bloqueo, cuando se les pulse, como la tecla aqui
designada.

- Reaccion del teclado al finalizar el bloqueo: Tras recibir el correspondiente
telegrama por el objeto 54, y desbloquearse las teclas, el aparato puede enviar al
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bus un determinado telegrama. En este parametro se establece la funcién que
realizara. Las opciones son las mismas que las de al inicio del blogueo.

- Tecla >>Y<<: Si el parametro anterior se escogid que al inicio del bloqueo se
envie un telegrama igual al que se enviaria al pulsar o soltar una tecla, aqui se
define cudl sera esa tecla.

Parametros bloqueo — seleccion de teclas

Este grupo de pardmetros solamente esta visible si en los parametros de bloqueo
se escogid alguna opcién de “algunas teclas”, de modo que no todas las teclas se
bloqueen al recibir el correspondiente telegrama por el objeto 54. Aqui se
selecciona qué teclas participaran en el bloqueo:

- ¢, Tecla x?: Determina si la tecla en concreto participa o no en el bloqueo.

Parametros bloqueo — Funcion bloqueo 1

Tanto al inicio como al final del bloqueo se puede hacer que el teclado envie una
escena interna, un determinado telegrama al bus, que seria el mismo que al pulsar
o soltar una tecla del mismo teclado, o bien un telegrama dependiente de lo que
se configure en una de las dos funciones de bloqueo configuradas en estos grupos
de parametros.

Las funciones de bloqueo 1 y 2 tienen las mismas posibilidades de configuracion
qgue cualquiera de las teclas, a excepciéon de todo lo relacionado con los LEDs de
estado.

Cuando se escoge una de estas funciones, se puede establecer que al inicio o al
final del bloqueo el teclado envie el telegrama correspondiente a pulsar o soltar “la
tecla”, aqui configurado.

6.4.11.7. Parametros “Mensajes de alarma”:

Los LEDs de estado y de funcionamiento de este modulo pueden ser utilizados
para disparar una indicacion luminosa en caso de que se produzca una situacion
de alarma captada por cualquier componente KNX.

Una vez recibida la alarma por el objeto 56, todos los LEDs parpadean de forma
simultanea, independientemente de cémo esté parametrizado su funcionamiento.
Segun se parametrice, se puede hacer que la alarma se resetee mediante
pulsaciéon de una de las teclas, o bien a través del objeto de comunicacién 57.
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+ Pantalla

Al pinchar sobre esta rama, aparece a la derecha la ventana de parametros
disponibles.

- Indicacion mensaje de alarma: Sirve para activar esta funcion de alarma.

- Polaridad del objeto de mensaje de alarma: Referido al objeto 56, aqui se define
qué valor recibido sera interpretado como alarma o reposo (reinicio de alarma)

- ¢ Reinicio del mensaje de alarma mediante pulsacion de tecla?: Si se habilita esta
opcion, cuando se pulse cualquier tecla quedara la alarma reseteada. La primera
pulsacién a la tecla solamente tendra esta funcion, y no provocarda el envio de la
funcidn que esa tecla tenga asignada por parametros.

- ¢ Utilizar objeto de confirmacion de alarma?: En caso afirmativo aparece el objeto
57 mediante el cual podremos enviar un telegrama para resetear la alarma.

- Confirmar mensaje de alarma mediante: Autoexplicativo.

6.4.12. Parametros “Pantalla”:

El controlador RCD dispone de un display LCD retroiluminado, que dispone de dos
campos bien diferenciados: un campo superior parametrizable donde podemos
mostrar una temperatura o la hora, y un campo inferior consistente en una linea de
estado con simbolos predefinidos, que se activan para indicar diferentes estados
del RCD:

e () S —— —
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He aqui una descripcion de los diferentes iconos:

. ——0: Ajuste de consigna a valor de menos temperatura.

0: Ajuste de consigna a valor central

0O——...: Ajuste de consigna a valor de mas temperatura.

[ Modo calor mostrando el nivel de demanda =) ] ) [ )

[ Modo frio mostrando el nivel de demanda [ ] 5% 5]

WA Simbolo de valvula: Demanda de energia, actualmente calentando o
enfriando.

. Ventilador activo, mostrando velocidad actual [*] [¥] [ [ (%] [# [« i
B Modo confort.

& Modo stand-by.

C: Modo noche.

E2N Modo proteccion contra extremos.

C: Prolongacion de confort para modo noche.

B [ Prolongacién de confort para proteccion contra extremos.

g:

Controlador bloqueado; punto de rocio.

Al pinchar sobre esta rama, aparece a la derecha la ventana de parametros
disponibles.

e B Bloquen
+ -8 Mensajes de alarma

+ 0 e

+- "%, Escenas

- Retroiluminacion: Dependiendo de la opcion aqui seleccionada, puede estar
permanentemente encendida o apagada, encenderse por pulsacion de una tecla,
por el objeto de comunicacion 133 de accionamiento, o ambas cosas. También
puede regular su intensidad al encendido dependiendo de que el modo noche esté
activo, o del contenido de un objeto del mismo objeto 133, esta vez en formato de
1 byte.

- Luminosidad de la retroiluminacion: Se trata del valor por defecto que tendra la
intensidad de la retroiluminacion tras programar el aparato. Este valor puede ser
modificado en el segundo modo de funcionamiento, o bien al recibirse otro valor
mediante el objeto 133, si asi se ha configurado en el parametro anterior.

- Cantidad de las informaciones de indicacion: En el display se pueden mostrar
hasta 4 informaciones diferentes: temperatura real del ambiente, temperatura de
consigna, hora y temperatura exterior. Aqui se determina cuantas se mostraran. Si
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se escoge “Ninguna informacién de indicacion”, la parte central del display
guedara siempre en negro.

- Cambio ciclico de las informaciones de indicacién (1..60s): El display no puede
mostrar mas de una informacion simultaneamente. Si en el parametro anterior se
selecciond mostrar mas de una, entonces se veran secuencialmente. Aqui se
define el intervalo de tiempo que pasara desde que se muestre una informacion a
la siguiente.

Adicionalmente se puede configurar cualquier pulsador para que al apretarlo se
muestre directamente una de las informaciones en el display, o bien la siguiente o
la anterior de la que se estd mostrando en el momento. Se trata de la opcién
“Cambio de la indicacion de pantalla”, para el teclado. Ver apartado 6.4.11.5. Si se
escoge la opcion de mostrar la anterior o siguiente informacion, el display hara el
salto de forma inmediata, y después continuara con su ciclo al transcurrir el tiempo
parametrizado aqui. Si la opcidn escogida es la de acceso a una determinada
informacién, se mostrara al pulsar la tecla, y una vez transcurrido el tiempo pasara
a la siguiente para seguir el mostrado secuencial.

- Mostrar marco de pictograma: Si se escoge la opcion afirmativa, todos los
pictogramas de la parte inferior del display quedara rodeados por un marco
cuadrado. Ese marco sera siempre visible, también cuando el icono esté inactivo,
Y NO se vea; en este caso se vera un marco vacio.

Seleccionando la opcion negativa no se verd ese marco, ni cuando los
pictogramas estén activos, ni cuando estén inactivos.

6.4.13. Parametros “Escenas”:

Este controlador dispone de una memoria propia que permite almacenar y
reproducir hasta 8 escenas, en cada una de las cuales pueden participar 8
canales. Estas escenas se podran reproducir mediante los propios botones del
teclado, o bien externamente a través de un objeto de auxiliar de escenas. En este
grupo de parametros se configura el comportamiento de esta funcion.

£ E Menzaje: de alarma
¥ Pantalla
= :Ji{-z Ezcenas
¥ %: Salida de ezcena
¥ %: Salida de escena 2
+ % Salida de escena 3

Al pinchar sobre esta rama, aparece a la derecha la ventana de parametros
disponibles.
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- ¢ Funcién de escena?: Activa o desactiva la funcion de escenas en este aparato.

- ¢ Sobrescribir valores de escena con la descarga de ETS?: En caso afirmativo,
cuando se vuelque la programacién del ETS se borraran todas las escenas que el
usuario haya grabado, prevaleciendo los ajustes por pardmetros.

- Escena “x” Acceso mediante objeto auxiliar con nimero de escena: Determina,
del 1 al 64, con qué namero de escena recibido por el objeto 74 de entrada auxiliar
de escenas sera reproducida cada una de las escenas.

Pardmetros para Salida de escena x (1...8):

- Tipo de datos: Determina para cada canal de las escenas, si sera de
conmutacion, valor de regulacién de luz o posicionamiento de persianas.

- Escena x orden de conmutacién: Si se ha escogido que la escena sea de tipo
accionamiento (conmutaciéon), aqui se define el estado a enviar cuando se
reproduzca cada una de las ocho escenas.

- Escena x valor (0..255): Valor a enviar al reproducir cada una de las ocho
escenas, habiendo escogido la opcién de envio de valor de luz.

- Escena x valor / pos. pers. (0..100%): Valor a enviar al reproducir cada una de
las ocho escenas, habiendo escogido la opcién de posicion de persiana.

Estos seran los valores de escena que cogera la memoria del teclado cuando se
vuelque la programacion de ETS por primera vez. Si asi se permite por
parametros, se podran modificar posteriormente desde el propio teclado, o un
auxiliar.

- ¢Permitir memorizacion?: Habilita la posibilidad de modificar los valores de
escenas por pulsacion larga de la tecla asociada, posteriormente al volcado de la
aplicacion desde ETS.

- ¢ Permitir transmision?: Escogiendo la opcidén negativa, al reproducir la escena, el
estado de esta salida quedara sin modificar.

- Retardo a la transmisién: Si se pone a cero este parametro, al reproducir la
escena se enviaran los correspondientes telegramas por los distintos canales lo
antes posible. Puede suceder incluso que el orden de envio no se corresponda
con el orden de numeracion de los canales.
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Este parametro permite establecer un retardo de envio diferente para cada canal,
gue puede servir para optimizar el trafico de telegramas por el bus, o bien para
crear determinados efectos, como por ejemplo, que una luz no se encienda hasta
gue no se haya bajado la persiana.
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