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Controlador PI climatizacion, sin rueda de ajuste ...2178 ORTS...
ni LEDs de indicacion

Familia: Pulsador
Producto: Autoregulacion
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1. DESCRIPCION DE SU FUNCION:

Este controlador se utiliza para la regulacion de temperatura en una estancia. En
funcion de las temperaturas de consigna y ambiente, se enviard un valor de salida
para actuar sobre las correspondientes valvulas de calor o de frio. La temperatura
ambiente puede ser medida por su propio sensor incorporado, o bien por uno
externo que envie la informacion a través del bus KNX, o que esté conectado al
canal 4 de la entrada binaria, si se configura correctamente.

Permite establecer un nivel basico y otro adicional tanto para frio como para calor.
Entre ambos niveles se ajustara una diferencia de temperatura, de forma que
cuando haya una diferencia importante entre la consigna y la temperatura
ambiente, se pondra en marcha el sistema adicional de frio o de calor, para que la
temperatura ambiente se iguale con la consigna lo antes posible. Los niveles
basico y adicional pueden tener distintos algoritmos de regulacion; es decir
pueden controlar sistemas de climatizacion totalmente distintos.

El controlador dispone de 5 modos de funcionamiento (confort, stand-by, noche,
proteccion contra extremos y bloguee),.cada uno de los cuales queda asociado a
una temperatura de consigna distinta, para frio y calor. El control de la valvula o
cabezal se puede realizar en ‘modg PI continuo, Pl por modulacion de impulso
(PWM) o bien a 2 puntos. No disporie de rueda de ajuste ni LEDs de indicacion.

Este modelo incorpora ademas una entrada binaria de libre potencial con 4
canales independientes entre si. Esta entrada binaria enviara al bus KNX distintos
telegramas al recibir impulsos por sus entradas, segun lo parametrizado. Estos
telegramas pueden ser de accionamiento, regulacién, control de persianas, envio
de valores o auxiliar de escenas.

Los canales 1 y 2 pueden ser también configurados como salida para encender
LEDs. El canal 4 permite conectar una sonda de temperatura, y ser configurado
para medir la temperatura ambiente, o bien para actuar como limitador de
temperatura de un suelo radiante.

No esta permitido conectar ningun tipo de tensién a estas entradas.
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2. CARACTERISTICAS TECNICAS:

Proteccion:
Homologacion:
Temperatura ambiente:
Temperatura almacenaje:
Montaje:

Alimentacion por KNX:
Tension:

Consumo:

Conexion:

Sensor interno temperatura:
Rango de medicion:
Resolucion:

Humedad relativa:

Comportamiento a la caida de
bus:

Comportamiento al regreso de
bus solamente:

Entrada binaria
NUmero:

Longitud del cable:

Impedancia:

IP 20

KNX

-5 °C hasta +45 °C
-25 °C hasta +70 °C
En caja universal

21 ... 32VDC
tip 150 mW
terminales de conexién KNX

0 °C hasta + 40 °C +- 1%
0,1K
0 % a 95% (sin condensacion)

no hay comunicaciéon con KNX, se
pierden los valores de los objetos

el aparato se inicializa, vy
dependiendo de los parametros se
enviaran distintos valores al bus. El
comportamiento de las entradas
binarias dependera de lo
parametrizado.

hasta 4, dependiendo de los
parametros

maximo 5 m. El sensor de
temperatura externo viene con un
cable de 4 m., que se puede
prolongar hasta 50 m.

max. 2 kOhm para garantizar un
buen reconocimiento del flanco
ascendente
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Salida

NUumero: hasta 2, dependiendo de Ilos
parametros

Longitud del cable: maximo 5 m.

Corriente de salida: max. 0,8 mA por canal

Tensién de salida: tip. 1,5 V para LED. 5 V a circuito
abierto.

Ejemplos de conexionado de la entrada binaria:

Conexionado para 4 entradas binarias:

I . 4

e/

3

3

-

Q00000

Conexionado para 2 salidas, 1 entrada y un sensor de temperatura externo:
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3. APLICACION:

Controlador con entrada binaria 4 canales, 705D11

3.1. Descripcién funcional de la aplicacién:

Control de climatizacién:

Modos de funcionamiento

¢ 5 modos de funcionamiento: Confort, Standby, Noche, Proteccion extremos
y bloqueo

e Cambio entre los distintos modos mediante el objeto Konnex (1 byte) o bien
mediante objetos individuales de 1 bit.
Salida de control

e Puede funcionar para calefdccién, refrigeracion, o calefaccién vy
refrigeracion, con nivel basico‘y ‘adicional en todos los casos. Se pueden
controlar hasta 4 sistemas deselimatizacion simultdneamente.

e Control PI continuo o par medutlacion de impulso (PWM), y también control
a 2 puntos.

e Salida de control de 1 byte o0 de 1 bit.

e Parametros para configufar el algoritmo PI.
Temperaturas de consigna

e Cada modo de funcionamiento va asociado a una temperatura de consigna
diferente para frio y para calor.

e Los valores de consigna del nivel adicional tienen una determinada
diferencia con los valores del nivel basico.

e La consigna se puede modificar localmente mediante la rueda, o bien
mediante un objeto de comunicacion de 1 byte.
Funcionalidad

e Cambio entre modo frio y calor a través de objeto de comunicacion.

e EI manejo del controlador se puede inhibir mediante objeto de
comunicacion.

e Prolongacion del confort parametrizable

¢ Informacién completa del estado del controlador mediante objeto de 1 byte,
o parcial mediante objeto de 1 bit.

e Desactivacion de la regulacion o de los niveles adicionales mediante
diferentes objetos de comunicacion.
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Mediciéon de temperatura ambiente

e Medicion a través de su sensor incorporado, o de uno externo.

e Ponderacion parametrizable entre medicion del sensor incorporado y del
sensor externo.

e Tiempo de peticién de medicion del sensor externo parametrizable.

e Las temperaturas real y consigna se pueden enviar al bus si cambian en un
determinado porcentaje, o bien de manera ciclica.

e La temperatura real puede ser compensada de forma separada para el
sensor interno y externo.

e La proteccién contra extremos puede ser activada mediante un objeto de
comunicacion relacionado con un contacto magnético de ventana.

e Alarma de temperatura con umbral superior e inferior, mediante objetos
separados.
Salida de control

e Salida Unica o separada para calefaccion y refrigeracion.

e La salida de control puede ser normal o invertida.

e Envio automatico y ciclo de enyio con,tiempo parametrizable para la salida
de control.

Entrada binaria:

General

e Funciones de accionamiento, regulacion, control de persianas y envio de
valores parametrizables por separado para cada canal de la entrada.

e Objeto de bloqueo independiente para cada canal, y con polaridad
parametrizable.

e Tiempo de retardo al regreso de la tension de bus y tiempo de rebote
parametrizables.

e Comportamiento al regreso de la tensidon de bus parametrizable por
separado para cada entrada.

¢ Limite de telegramas enviados parametrizable para cada entrada.
Funcion accionamiento

e Dos objetos de comunicacion independientes para cada entrada, con el
valor del telegrama parametrizable.

e Telegrama para flanco de subida y de bajada ajustable independientemente
(ON, OFF, ALTERNADO, SIN REACCION)

e Envio ciclico de los objetos de accionamiento configurable por separado
para cada flanco, y dependiente del tipo de telegrama a enviar.
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Funcion regulacién

e Funcionamiento a simple o doble tecla.

e Tiempo entre accionamiento y regulacion ajustable, igual que el ancho de
paso de regulacion.

¢ Repeticion de telegrama o envio de telegrama stop ajustables.

Funcidén persianas

e Comando al flanco de subida parametrizable (SIN FUNCION, ARRIBA,
ABAJO, ALTERNADO)

e Concepto de manejo parametrizable (Corto — Largo — Corto o bien Largo —
Corto)

e Tiempo entre accionamiento corto y largo parametrizable.

e Tiempo de ajuste de lamas parametrizable. (Tiempo durante el cual se
puede terminar con un comando de accionamiento largo al soltar la tecla)
Funcion envio de valores

¢ Diferentes valores parametrizables para cada flanco.

e Ajuste de los valores mediante pulsacion larga
Funcion auxiliar de escenas

¢ Diferentes valores parametrizableSwpara cada flanco.

e Posible grabacion de valoresparada escena mediante pulsacion larga.
Funcion de envio de valgres'de'temperatura y luminosidad.

o Diferentes valores parameétrizables para cada flanco.

e Ajuste de los valores mediante pulsacion larga.

Funcion sensor de temperatura

e El canal 4 de la entrada binaria se puede usar como sensor externo de
temperatura.
Salidas

e Los canales 1y 2 pueden ser parametrizados como salida.

e Pueden sefializar mediante LED conectado el estado de la salida de control
de 1 bit del controlador, o bien la informacién que reciban a través de objeto
de 1 bit.

e El estado actual de la salida puede ser enviado mediante objeto de 1 bit.

3.2. Principio de funcionamiento:

El controlador mide la temperatura actual del ambiente, y la compara con la
temperatura de consigna que haya en ese momento. Si la diferencia entre ambos
valores sobrepasa el valor parametrizado, un algoritmo PI calculara un valor
constante que se hallara entre el 0% y el 100%, y a partir de ahi enviara a la salida
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correspondiente un telegrama de 1 bit, que oscilara entre "0" y "1" con una
frecuencia y ancho de impulso que vendran dados por ese %.

La salida del controlador también podria ser una conversién directa del % a un
valor analégico de 1 byte, con el que se podria controlar un cabezal de regulacion
continua. Esto sucede si se configura el controlador como regulador PI
proporcional.

Es decir, aunque se trabaje con un cabezal que sea del tipo "todo/nada”, el
controlador podra conseguir una regulacion proporcional integral (PI), jugando con
la duracion de los tiempos de apertura y de cierre de la cabezal. Un ciclo de
funcionamiento que tenga el cabezal abierto un 75% del ciclo, y cerrado el 25%
restante, correspondera aproximadamente al efecto que tendria un cabezal de
regulacién continua (PI) abiert al 75% de su rango de apertura. La duracion del
ciclo, asi como la proporcién entre los tiempos de apertura y cierra, variaran en
funcion del resultado del algoritmo PI.

El controlador puede trabajar en 5 modos de funcionamiento distintos, pudiendo
estar tanto en posicion "frio" comg,'calor*para cada uno de ellos. Esto significa
que podemos disponer de hasta*l0\temperaturas de consigna diferentes. En un
instante determinado solamente puedé haber activo un valor de consigha y una
posicion determinada; ambastinformaciones determinan el estado del controlador
en ese momento. Cada posicidn (frio/calor) tiene una correspondencia con un
valor de salida, dependiendo siempre del estado en que se encuentre el
controlador.

Segun se haya parametrizado, el controlador puede conmutar automaticamente
entre la posicion "frio" y "calor”, dependiendo de la temperatura medida, o bien
manualmente a través del objeto de entrada de 1 bit "Frio/Calor".

Los modos de funcionamiento se podran seleccionar a través de los objetos de
entrada "Modo de confort"(1 = confort/0 = OFF), "Modo de noche/Standby"(1 =
OFF / 0 = Standby), que son de 1 bit, o a través de los pulsadores de la carcasa
del controlador. EI modo adicional "Prolongacion del confort" (=modo de confort)
sera activado a través de la pulsacion de la tecla de presencia del controlador.

Si todas las direcciones de grupo de entrada estan a cero, entonces podremos
conmutar el controlador entre modo Standby y Confort a través del pulsador de
presencia.
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Si la entrada "Modo confort" esta a nivel "1", y las de "Proteccion contra extremos"
y "Bloqueo del controlador" estan a nivel "0", entonces la entrada "Noche/Standby"
y el pulsador de presencia quedaran desactivados, y el controlador quedara en
modo de confort.

Después de inicializar el controlador (al programar o a la vuelta de la tensién
después de haber fallado), el controlador queda siempre en modo Standby. Queda
entonces receptivo a pasar de aqui a cualquier estado, en funcion de sus
entradas. El funcionamiento de noche es el de mayor prioridad después del
Standby; esto significa que el modo de confort se superpone al modo de noche. El
modo de proteccion contra heladas y sobrecalentamientos tiene prioridad sobre el
modo de noche y el de confort. Finalmente, el objeto de bloqueo del controlador
tiene la mas alta prioridad, y domina siempre sobre todos los demas.

En las descripciones de los objetos de comunicacion, en los capitulos siguientes,
podemos encontrar las tablas de funcionamiento de los diferentes estados.

No obstante, un funcionamiento de.mayor ‘prioridad no puede eliminar uno de
menor prioridad que esté activo.en _ese“momento; simplemente el de menor
prioridad quedara desactivado temporalmente hasta que el superior desaparezca.
Los objetos de comunicaciom siempfe tienen prioridad sobre el pulsador de
presencia. Un telegrama tipoN!1"ecibido por el objeto de bloqueo, provoca un
bloqueo inmediato del controlador, y su salida queda fija a cero.

La temperatura actual de consigna se enviara siempre al bus ante cualquier
cambio de su valor, y también ante cualquier cambio en el modo de
funcionamiento del controlador. La temperatura medida actual también se enviara
al bus ante cualquier cambio de los valores parametrizados. Ademas, cualquier
error de medicién de la temperatura podra ser corregido mediante un factor de
correccion en la ventana de parametros.

A través de diferentes objetos de comunicacion de 1 bit o de 1 byte se podra
enviar al bus el estado del controlador, para ser utilizado por el elemento de
visualizaciébn mas adecuado.

En caso de que la temperatura ambiente medida caiga por debajo de la
temperatura de congelacion predeterminada, se activa la alarma de proteccion
contra heladas, y el led correspondiente se activa.
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Las temperaturas de consigna:

Mediante la ventana de parametros se establece una temperatura de confort, que
sera la de referencia para todas las demas. Después se establecerd una
determinada reduccion (o aumento) para el caso de stand-by, y otra distinta para
el caso de noche. Las tres temperaturas resultantes se podran modificar a través
del boton giratorio. Los valores consigna de las protecciones contra congelacion y
heladas se establecen por parametros en valor absoluto. Cuando el controlador
esta bloqueado, no hay ninguna temperatura de consigna.

El funcionamiento con sistema basico + auxiliar:

Tanto para frio como para calor, este controlador es capaz de gobernar
simultdneamente un sistema béasico de climatizacion, mas otro auxiliar que se
podria utilizar en caso de requerirse una mayor potencia calorifica o frigorifica en
un momento dado.

Es decir, para el caso de la calefagcci@n, eb controlador permite establecer una
reduccion sobre la temperatura de,confort”basica, que nos dara como resultado
una temperatura de confort "auxiiart, Entonces, el sistema se comportara de la
siguiente forma:

Supongamos las siguientes condiciones:

Temperatura de confort: 22 °C
Reduccién de temperatura para activacion de auxiliar: 10°C
Temperatura real medida: 8°C

En este caso, la temperatura real se encuentra por debajo de 12 °C, que es el
umbral de activacion de la calefaccion auxiliar. Por lo tanto, funcionaran tanto la
calefaccion basica como la auxiliar.

En cambio, en estas otras condiciones:

Temperatura de confort: 22 °C
Reduccién de temperatura para activacion de auxiliar: 10°C
Temperatura real medida: 15°C

La temperatura real ya se encuentra por encima del umbral de activacion de la
calefaccion auxiliar, por lo que ya no se requiere tanta potencia calefactora.
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En este caso, funcionard solamente la calefaccion basica. Exactamente igual
funcionara para el frio.

Eleccidn del tipo de sistema de climatizacién.

La ventana de parametros generales nos permite seleccionar el tipo de equipo de
climatizacion que vamos a controlar, y en funcién de ello se establecerd un valor
de inercia térmica, que en definitiva es un diferencial de temperatura dividido entre
un tiempo de ajuste. En caso de que ninguna de las opciones seleccionadas se
ajuste a las necesidades, se puede entrar otro diferencial de temperatura a traves
de los parametros. Con esto se obtendra una determinada inercia térmica, que
sera la que el controlador aplique en su algoritmo de control.

Entonces se deben tener en cuenta las siguientes cuestiones:

- Si se entra un diferencial de temperatura pequefio, obtendremos mayores
oscilaciones en caso de que se modifiguen Jas temperaturas de consigna, aunque
se llegara mas rapido a alcanzarlas.

- Si se entra un diferencial grande,\las oscilaciones serdn menores, aunque se
tardara mucho més en alcanzah/os Walbres consigna.

- Un tiempo de reajuste pequéfio implicara una mayor rapidez en compensar
cualquier variacion de temperatura de consigna, aunque existira el peligro de
oscilaciones.

- Un tiempo grande hara desaparecer el peligro de oscilaciones, aunque implicara
mayor tiempo para alcanzarse la temperatura consignada.

3.3. Objetos de comunicacion:

Los objetos de comunicacién apareceran de forma dinamica segun se seleccionen
los parametros:

NuUumero de objetos de comunicacion: 59
Numero de direcciones (max): 120
Numero de asignaciones (max): 120
Gestion dindmica de tablas: si
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Longitud maxima de tablas: 120
Obj Funcién Nombre Tipo DPT-ID
Objetos para entradas binarias, funcion accionamiento
0-3  Objeto accionamiento x.1 T.entrada x 1 bit 1.001
4-7  Objeto accionamiento x.2 T.entrada x 1 bit 1.001
8-11 Bloqueo objeto accionam x.1 T.entrada x 1 bit 1.001
12-15 Bloqueo objeto accionam x.2 T.entrada x 1 bit 1.001
Objetos para entradas binarias, funcion regulacion
0-3  Accionamiento T.entrada x 1 bit 1.001
4-7  Regular T.entrada x 4 bit 3.007
8-11 Bloqueo T.entrada x 1 bit 1.001
Objetos para entradas binarias, funcion persianas
0-3  Accionamiento corto T.entrada x 1 bit 1.007
4-7  Accionamiento largo T.entrada x 1 bit 1.008
8-11 Bloqueo {.entrada x 1 bit 1.001
Objetos para entradasBinarias; funcion envio de valores de 1 byte
0-3 Valor T.entrada x 1 byte 5.001
8-11 Bloqueo T.entrada x 1 bit 1.001
Objetos para entradas binarias, funcion envio de valores de temperatura
0-3 Valor de temperatura T.entrada x 2 byte 9.001
8-11 Bloqueo T.entrada x 1 bit 1.001
Objetos para entradas binarias, funcion envio de valores de luminosidad
0-3 Valor luminoso T.entrada x 2 byte 9.004
8-11 Bloqueo T.entrada x 1 bit 1.001
Objetos para entradas binarias, funcion auxiliar de escenas
0-3 Entrada auxiliar de escenas T.entrada x 1 byte 18.001
8-11 Bloqueo T.entrada x 1 bit 1.001
Objetos para entradas binarias 1y 2, funcion salida objeto acc. externo
0-1  Accionamiento T.saliday 1 bit 1.001
4-5  Obj. externo accion. T.saliday 1 bit 1.001
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Objetos para entrada 4, como limitador temperatura suelo radiante
3 Temperatura suelo radiante T.entrada 4 2 byte 9.001

Objetos de comunicacion para el controlador PI

23  Temperatura real R. Salida 2 byte 9.001
24 Sensor externo temperatura R. Entrada 2 byte 9.001
26 Consigna base R. Entrada 2 byte 9.001
Si el cambio de modo de funcionamiento se hace por objeto de 1 byte
28 Cambio modo funcionamiento  R. Entrada 1 byte 20.102
32 Obj. forzado — modo funcionam R. Entrada 1 byte 20.102
Si el cambio de modo de funcionamiento se hace por 4 objetos de 1 bit
28 Modo confort R. Entrada 1 bit 1.001
29 Modo Stand-by R. Entrada 1 bit 1.001
30 Modo noche R. Entrada 1 bit 1.001
31 Proteccion extremos R. Entrada 1 bit 1.001
33 Objeto de presencia R. Enfrada/Salida 1 bit 1.001
34 Estado de ventana R."Entrada 1 bit 1.019
35 Conmutacion frio / calor R. Entrada 1 bit 1.001
36 Estado controlador R. Salida 1 byte -
36 Estado controlad, modonconfert R. Salida 1 bit 1.001
36 Estado controlad, modo sttby  R. Salida 1 bit 1.001
36 Estado controlad, modo noche R. Salida 1 bit 1.001
36 Estado controlad, prot. extrem R. Salida 1 bit 1.001
36 Estado controlad, bloqueado R. Salida 1 bit 1.001
36 Estado controlad, Calor / Frio  R. Salida 1 bit 1.001
36 Estado controlad, inactivo R. Salida 1 bit 1.001
36 Estado controlad, alarm congel R. Salida 1 bit 1.001
37 Indicacion de calefaccion R. Salida 1 bit 1.001
38 Indicacion refrigeracion R. Salida 1 bit 1.001
40 Bloqueo del controlador R. Entrada 1 bit 1.001
41 Blogqueo del equipo adicional R. Entrada 1 bit 1.001

Valores de control si salida control a 2 puntos

42 Valor control calef. basica R. Salida 1 bit 1.001
43  Valor control calef.adic R. Salida 1 bit 1.001
44 Valor control refrig. basica R. Salida 1 bit 1.001
45  Valor control refrig. adic R. Salida 1 bit 1.001
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Valores de control si salida Pl de 1 byte

42 Valor control calef. basica R. Salida 1 byte 5.001
43  Valor control calef.adic R. Salida 1 byte 5.001
44 Valor control refrig. basica R. Salida 1 byte 5.001
45  Valor control refrig. adic R. Salida 1 byte 5.001

Valores de control y estado si salida PWM

42 Salida calor basico (PWM) R. Salida 1 bit 1.001
43 Salida calor adicional (PWM) R. Salida 1 bit 1.001
44  Valor salida frio basico R. Salida 1 bit 1.001
45 Salida frio adicional (PWM) R. Salida 1 bit 1.001
46 PWM-Salida calor basico R. Salida 1 byte 5.001
a7 PWM-Salida calor adicional R. Salida 1 byte 5.001
48 PWM-Salida frio basico R. Salida 1 byte 5.001
49 PWM-Salida frio adicional R. Salida 1 byte 5.001
50 Temperatura de consigna R. Salida 2 byte 9.001
52 Reenvio modificacion consigna¢ R. Salida 1 byte 6.010
53 Entrada modificacion consigna_ “R.Entrada 1 byte 6.010
57 Indicar estado adicional R. Salida 1byte -
58  Temperatura real no ajuStada\ ”R. Salida 2 byte 9.001

Descripcion de los objetos:

- 0-3: Objeto de 1 bit para envio de telegramas de accionamiento por el canal 1 de
las entradas, tanto si se trata del objeto propio de la funcion de accionamiento
como si se trata del objeto de accionamiento de la funcion de regulacion. Para la
funcion de persianas, por estos objetos se transmite el telegrama de
accionamiento corto, para la funcion de envio de valores o auxiliar de escenas, por
aqui se transmiten los valores correspondientes.

Si los dos primeros canales de la entrada binaria se configuran como salida
accionable mediante objeto de comunicacion externo, entonces los objetos 0 y 1
serviran para manejar los canales de salida 1 y 2, respectivamente.

- 4-7: Objeto de 1 bit para envio de telegramas de accionamiento por el canal 2 de
las entradas, si se han parametrizado como accionamiento, o bien de 4 bits para el
envio de telegramas de regulacion. Para la funcién de persianas, por estos objetos
se transmite el telegrama de accionamiento largo.
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- 8-11: Objetos de bloqueo para las diferentes entradas binarias, o canal 1 de la
entrada, en el caso de la funcion de accionamiento.

- 12-15: Objetos de bloqueo para el canal 2 de la entrada, en el caso de la funcion
de accionamiento.

- 3: Si la entrada 4 se ha parametrizado como limitador de temperatura del suelo
radiante, mediante este objeto de 2 byte se enviard al bus el valor actual de
temperatura medido en el suelo radiante.

- 4-5: Si las entradas 1 y 2 se han parametrizado como salida accionable por
objeto de comunicacion, estos dos objetos serviran para recibir esos telegramas
de accionamiento.

- 23: Objeto de 2 bytes para enviar al bus la temperatura real medida y corregida.

- 24: Objeto de 2 bytes para recibir un valor de temperatura a través del bus, que
sera ponderado con la temperatura¢medida por el propio sensor interno para
obtener al temperatura real a utilizar_en €l algoritmo. Si la entrada 4 se utiliza
como sensor externo de temperatura, este objeto no se debe asociar a
ninguna direccién de grupo;

- 26: Mediante este objeto el controlador puede recibir una nueva temperatura
base de consigna. El rango posible de temperatura vendra limitado por las
temperaturas de proteccion contra extremos que se hayan parametrizado.

Si se ha escogido el cambio de modo de funcionamiento por 1 byte, modo
KONNEX:

- 28: Si se ha escogido el cambio de modo de funcionamiento mediante 1 byte, se
podra hacer ese cambio a través de este objeto, en formato KONNEX. Este objeto
se rige por la tabla de valores mostrada a continuacién. El valor final del modo
activo no solamente dependera de este objeto, sino también de otros objetos con
mayor prioridad.

- 32: Objeto forzado — modo funcionamiento: La tabla de valores de este objeto de
1 byte es la misma que la del objeto anterior, segun KONNEX, pero tiene prioridad
sobre aquél, y también sobre el objeto de estado de ventana y de presencia.
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- 33: Objeto de presencia: Se trata de un objeto de 1 bit por el que se podra
transmitir al bus el estado del pulsador de presencia, y también se podra modificar
si se recibe un telegrama.

- 34: Estado de ventana: Mediante este objeto se podréa recibir un telegrama que
venga de un contacto de ventana a través de entrada binaria. Si se pone a “1”, el
controlador entrard& en modo de proteccion contra extremos, y esta orden
prevalecera sobre todo lo demas, a excepcion del objeto 32.

A continuacion vemos la tabla de interaccion entre los distintos objetos, y el modo
gue se activara en cada caso, siempre suponiendo que se haya parametrizado el
cambio de estado mediante el objeto de 1 byte modo KONNEX. La (X) significa
gue su estado es irrelevante:

Valores de los objetos
Cambio modo | Obj. forz. modo Estado de Objeto de presencia
funcionamiento | funcionamiento ventana Modo activo
Obj. 28 Obj. 32 Obj. 34 Obj. 33

X 01 X X Confort
X 02 X X Stand-by
X 03 X X Noche
X 04 X X Protec. Extremos
X 00 1 X Protec. Extremos
01 00 0 0 Confort
02 00 0 0 Stand-by
03 00 0 0 Noche
04 00 0 0 Protec. Extremos
01 00 0 1 Confort
02 00 0 1 Confort
03 00 0 1 Prol. confort
04 00 0 1 Prol. confort
00 00 0 0 Ultimo modo valido
00 00 0 1 Confort/Prol. Confort

Si se ha escogido el cambio de modo de funcionamiento por 4 objetos de 1
bit:

- 28: Modo confort: Habiendo escogido el campo de modo de funcionamiento a
través de objetos de 1 bit, al recibir un telegrama “1” por este objeto, se pasara a
modo confort, siempre que no haya activa una funcion de mayor prioridad. A
continuacién se muestra el comportamiento en una tabla.

- 29: Modo Stand-by: Al recibir un telegrama “1” por este objeto, se pasara a modo
Stand-by, siempre que no haya activa una funcién de mayor prioridad.

JUNG ELECTRO IBERICA, S.A www.jungiberica.es
Ctra C-155 km 14,2 de Granollers a Sabadell comercial@jungiberica.es
08185 LLICA DE VALL (BARCELONA) Tel.: 902 35 35 60




JUNIG

KNX

P4gina 18 de 36
-...2178 ORTS... -

- 30: Modo noche: Al recibir un telegrama “1” por este objeto, se pasard a modo
noche, siempre que no haya activa una funcion de mayor prioridad.

- 31: Proteccion extremos: Al recibir un telegrama “1” por este objeto, se pasara a
proteccién contra extremos, siempre que no haya activa una funcién de mayor
prioridad.

A continuacion vemos la tabla de interaccion entre los distintos objetos, y el modo
que se activard en cada caso, siempre suponiendo que se haya parametrizado el
cambio de estado mediante 4 objetos de 1 bit. La (X) significa que su estado es
irrelevante:

Valores de los objetos
Proteccion Confort Standby | Noche Estado Objeto
extremos ventana presencia Modo activo
Obj. 31 Obj. 28 Obj.29 | Obj. 30 Obj. 34 Obj. 33
X X X X 1 X Protec. Extremos
1 X X X 0 0 Protec. Extremos
0 1 X X 0 0 Confort
0 0 1 X 0 0 Stand-by
0 0 0 1 0 0 Noche
1 X X X 0 1 Prolongacién confort
0 1 X X 0 1 Confort
0 0 1 X 0 1 Confort
0 0 0 1 0 1 Prolongacion confort
0 0 0 0 0 0 Ultimo modo vélido
0 0 0 0 0 1 Confort/Prol. Confort

- 35: Conmutacion frio / calor: Mediante este objeto se puede conmutar el
controlador entre frio y calor, en caso de que no se haya parametrizado para que
ese cambio no se haga de forma automatica.

- 36: Estado controlador: Si se ha parametrizado el controlador para que envie su
estado a través de un solo objeto de 1 byte, aqui tendremos en todo momento el
estado actual del controlador, y se enviara al bus. El contenido de este objeto lo
determina el hecho de que cada estado tiene asignado 1 bit de este byte, segun
esta tabla:
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Estado
1 = Modo confort activo
1 = Modo stand-by activo
1 = Modo noche activo
1 = Proteccidn contra extremos activa
1 = Controlador blogueado
1 = Calor; 0 = Frio
1 = Controlador inactivo (Zona muerta)
1 = Alarma congelacién (Treal <= + 5 °C)

—

~N|o|o|a|w|v|k oW

Si por el contrario se ha parametrizado para que este objeto muestre en forma de
1 bit el estado de un modo en concreto, este objeto sera de 1 bit, y se denominara:

Estado controlador, xxxx
donde xxxx es el modo que esta mostrando.

- 37: Este objeto de 1 bit toma el estado “1” si en ese momento el controlador
demanda consumo de calefaccion.

- 38: Este objeto de 1 bit toma elgestado “1” si en ese momento el controlador
demanda consumo de refrigeracion.

- 40: Mediante envio de un¥\!1"=a este objeto de 1 bit el controlador queda
deshabilitado. Por ejemplo, punto de rocio.

- 41: Al recibir un “1” por este objeto queda inactivo el calor o refrigeracion
adicional.

- 42: Mediante este objeto enviara el controlador al bus el valor de control de la
calefaccion basica, destinado a accionar el cabezal o la valvula. Este objeto puede
ser de 1 bit o de 1 byte, en funcion de que se haya parametrizado control PI
continuo, por modulacién de impulsos (PWM) o a dos puntos.

- 43. Mediante este objeto enviara el controlador al bus el valor de control de la
calefaccion adicional, destinado a accionar el cabezal o la valvula. Este objeto
puede ser de 1 bit o de 1 byte, en funcidén de que se haya parametrizado control PI
continuo, por modulacién de impulsos (PWM) o a dos puntos.

- 44: Mediante este objeto enviara el controlador al bus el valor de control de la
refrigeracion basica, destinado a accionar el cabezal o la vélvula. Este objeto
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puede ser de 1 bit o de 1 byte, en funcién de que se haya parametrizado control Pl
continuo, por modulacién de impulsos (PWM) o a dos puntos.

- 45: Mediante este objeto enviara el controlador al bus el valor de control de la
refrigeracion adicional, destinado a accionar el cabezal o la valvula. Este objeto
puede ser de 1 bit o de 1 byte, en funcidén de que se haya parametrizado control PI
continuo, por modulacién de impulsos (PWM) o a dos puntos.

- 46: En caso de haber parametrizado el calor basico como modulacion de impulso
(PWM), en este objeto tendremos siempre el resultado del célculo Pl para el % de
apertura del cabezal, en formato de 1 byte.

- 47: En caso de haber parametrizado el calor adicional como modulacién de
impulso (PWM), en este objeto tendremos siempre el resultado del célculo Pl para
el % de apertura del cabezal, en formato de 1 byte.

- 48: En caso de haber parametrizado la'refrigeracion basica como modulacion de
impulso (PWM), en este objeto tendremes siémpre el resultado del calculo PI para
el % de apertura del cabezal, en formatoe. de”1 byte.

- 49: En caso de haber parametrizado’la refrigeracion adicional como modulacion
de impulso (PWM), en este ohjete-tendremos siempre el resultado del célculo PI
para el % de apertura del cabezal, en formato de 1 byte.

- 50: En este objeto de 2 byte tendremos siempre disponible, y a través de él se
enviara al bus, la temperatura de consigna resultante. Este objeto es de salida,
por lo que no se puede enviar otra consigna al controlador distinta de la que
él mismo ha calculado.

- 52: Este objeto tiene formato de contador de 1 byte con signo, y su funcion es la
de mostrar la diferencia que tiene la actual consigna respecto de lo que seria el
ajuste cero de una hipotética rueda.

Si la “rueda” esta ajustada a +0,5 °K, es decir que afiade 0,5 °C a la temperatura
base de confort , entonces este objeto tendra valor 1. Un +1 °K equivale a un valor
2, etc.

Por el lado negativo, si el ajuste estd en -0,5 °K, el valor de este objeto seréa -1,
mientras que un ajuste de -1 °K equivale a un valor -2 y asi sucesivamente,
siempre en intervalos de 0,5 °K.
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- 53: Mediante este objeto de comunicacion se podra modificar la consigna como
si fuese mediante la rueda de ajuste. Se trata también de un objeto de contador de
1 byte con signo, igual que en el caso anterior.

Si recibe un valor 0 por este objeto, no habr& ajuste por la “rueda” del controlador.
Un valor 1 incrementara la consigna en + 0,5 °K respecto del valor de ajuste
central, y asi sucesivamente, con una tabla de correspondencia igual a la del
objeto 52.

- 57: Este objeto de 1 byte estd concebido para mandar mas informacion sobre el
estado del controlador, de una forma espontanea, para ser mostrada en algun
elemento de visualizacion. Aqui esta su interpretacion:

Bit Estado

0 1 = Modo normal 0 = Modo forzado

1 1 = Prolongacion confort activa 0 = Prolongacién confort inactiva

2 1 = Presencia (deteccién) 0 = No presencia (deteccion)

3 1 = Presencia (pulsador presencia) 0 = No presencia (pulsador presencia)

4 1 = Contacto de ventana activo 0 = Contacto de ventana inactivo

5 1 = Nivel adicional activo 0 = Nivel adicional inactivo

6 1 = Proteccion extremos caléfaéeiémactiva 0 = Proteccidn extremos calefaccién inactiva
7 1 = Controlador blogueado (punte rocio) 0 = Controlador no bloqueado

- 58: En este objeto tendremos\disponible la temperatura real que esta midiendo el
sensor, sin haber sido ajustada.mediante el valor de correccién introducido en los
parametros.

3.4. Parametros:

3.4.1. Parametros “Termostato en general”:

- Modo de funcionamiento: Aqui se define si el controlador deberé funcionar sélo
para calefaccion, o para frio, o para ambas cosas. También aqui podremos
escoger la opcion de tener un sistema basico y otro adicional, tanto para frio como
para calor. Dependiendo de la opcién que aqui se escoja, irdn o no apareciendo
los parametros que vienen a continuacion.

En total, este controlador es capaz de actuar sobre 4 sistemas de climatizacion de
forma simultanea.
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- Objeto de bloqueo adicional: Este parametro sirve para habilitar el objeto de
comunicacion 41, de 1 bit, mediante el cual se podra bloquear la climatizacion
adicional, independientemente de la bésica.

- Enviar salida frio y calor por el mismo objeto: Este parametro solamente es
visible si se ha escogido controlar simultdneamente un sistema de calefacciéon y
otro de refrigeracion, tanto para el nivel basico como adicional. Determina si
solamente habra una salida de control comun para calefaccion y refrigeracion, o
estaran por separado.

- Tipo de calor basico: Sirve para seleccionar el tipo de control que queremos que
se lleve a cabo sobre la calefaccion basica. La opcion "Control Pl continuo" hara
gue la salida se exprese en forma de 1 byte, con lo cual la valvula de calefaccion
basica deberd ir controlada a través de un cabezal continuo. La opcién
"Regulacion Pl por accionamiento” hara que la salida sean telegramas ON/OFF,
de 1 bit, pero con modulacién de impulsos de una duracién que ird en funcién al
resultado del algoritmo. La opcion “Controt a 2 puntos” activara un tipo de control
muy béasico, basado en accionar pox simpleycomparacion entre consigna y real,
aplicando una histéresis.

- Tipo de calefaccion basica: Para calcular el algoritmo que proporciona el valor
de control en %, el controladomnneeesita saber sobre qué tipo de instalacion de
calefaccion tiene que actuar, pugsto que cada una tiene una inercia térmica
diferente.

Si la calefacciébn a controlar no se encuentra en la lista que proporciona este
parametro, entonces tendremos que escoger un valor de inercia térmica que se
corresponda a la calefaccion que se ha instalado. Para ello hay que escoger la
opcion "a través de los parametros”, y entrar los datos manualmente, en los dos
siguientes parametros que apareceran:

- Campo proporcional nivel basico: Aqui se introducirdn los grados de inercia
térmica, que seran después multiplicados por 0,1.

-Tiempo ampliado nivel basico: Es el tiempo en minutos para el valor de inercia
térmica.

- Limite inferior de histéresis del calor basico a dos puntos: En caso de que se
haya escogido la opcion de control a dos puntos, determina los °K a restar a la
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temperatura real, para obtener la temperatura por debajo de la cual se activara la
calefaccion basica.

- Limite superior de histéresis del calor basico a dos puntos: En caso de que se
haya escogido la opcidén de control a dos puntos, determina los °K a sumar a la
temperatura real, para obtener la temperatura por encima de la cual se desactivara
la calefaccion bésica.

Para el calor adicional, y la refrigeracion basica y adicional encontraremos
los mismos parametros descritos para el calor basico.

- Cambio modo funcionamiento: Si se escoge la opcién de 4 x 1 bit, apareceran 4
objetos de 1 bit, del 28 al 31, mediante los que podemos activar los diferentes
modos de funcionamiento por separado. Ver apartado de objetos de
comunicacion.

Si por el contrario escogemos el cambig”degsmodo por objeto de 1 byte, aparecera
un unico objeto, el numero 28, mediante el cual podremos pasar a cualquier
estado, segun la tabla que aparece,en el apartado de los objetos de comunicacion.

- Modo funcionamiento tras reset: Autoéxplicativo.

- Modo funcionamiento si todos los objetos de 1 bit = 0: Autoexplicativo.
Solamente aparece si el cambio de modo de funcionamiento se realiza mediante
objetos de 1 bit.

3.4.2. Parametros “Valores consigna”:

- Temperatura béasica tras reset: Es el valor de temperatura base para el célculo
del valor de consigna en los diferentes modos de funcionamiento, con los
correspondientes incrementos. El valor entrado aqui puede ser modificado a
través del objeto 26, si esta disponible.

- Cambio de valor consigna de la temperatura basica: Determina si estard o no
disponible el objeto de comunicacion 26, mediante el cual se podrda modificar por
el bus la temperatura base.

- ¢Adoptar modificacién de consigna de temperatura base?: Visible solamente si
se acitvd el objeto 26, aqui se define si el valor introducido mediante el bus
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permanecera indefinidamente en el controlador, a no ser que se reprograme, o0 por
el contrario se perdera cuando se le haga un reset, o se le cambie de modo.

- Temperatura proteccidon congelacion: Es la temperatura por debajo de la cual se
activarq la calefaccion, si el controlador estd en modo de proteccion contra
extremos.

- Temperatura proteccion sobrecalentamiento: Es la temperatura por encima de la
cual se activara la refrigeracion, si el controlador estd en modo de proteccion
contra extremos.

- Posicion de la zona muerta: La zona muerta aparece cuando el controlador tiene
control simultaneo de calefaccién y refrigeracion, para evitar que el sistema oscile
cuando la temperatura real y consigna se encuentran muy proximas. Es una zona
de temperatura dentro de la cual el controlador no aportara frio ni calor.

Si definimos que esta zona muerta sea simétrica, el valor introducido para la
misma se divide en dos partes iguales, yycada una de ellas se resta 0 se suma a la
consigna base:

Consigna base para calefaccion = Consigna base - 1/2 zona muerta
Consigna base para refrigeracion = Consigna base + 1/2 zona muerta

Si por el contrario la definimos como asimétrica, entonces la zona muerta se
atribuye en su totalidad a la consigna base para refrigeracion:

Consigna base para calefaccion = Consigna base
Consigna base para refrigeraciéon = Consigna base + zona muerta

- Zona muerta entre calor y frio: Aqui se establece el valor de la zona muerta.

- Diferencia entre zona basica y adicional: Solamente visible si se ha definido nivel
basico y adicional. Es la diferencia de temperatura que tiene que registrarse sobre
la consigna del nivel basico para que se active la calefaccion o la refrigeracion
adicional.

- Enviar si cambia la consigna en: El valor aqui introducido, multiplicado por 0,1,
determina en cuanto tiene que variar la consigna respecto del ultimo valor enviado
al bus KNX, para que el nuevo valor de temperatura de consigna sea enviado al
bus.
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- Envio ciclico de la temperatura de consigna: Si se introduce aqui un valor distinto
de cero, ese valor cada cuantos minutos se envia al bus la temperatura de
consigna, aunque no haya variado.

- Reduccion de consigna en modo stand-by (calor): Determina el incremento
negativo de temperatura que se aplicara sobre el valor de base cuando el
termostato se encuentre en modo de standby, para el funcionamiento en
calefaccion.

T consignha =T base - T reduccién standby +- Rueda ajuste

- Reduccion de consigna en modo noche (calor): Determina el incremento
negativo de temperatura que se aplicara sobre el valor de confort cuando el
termostato se encuentre en modo de noche, para el funcionamiento en
calefaccion. En modo noche, la temperatura de consigna no esta sujeta a la rueda
de ajuste.

T consigna =T base - T yeduccion noche

- Aumento de consigna en moda'stand-by (frio): Determina el incremento positivo
de temperatura que se aplicafa sohre” el valor de base cuando el termostato se
encuentre en modo de standby, pard el funcionamiento en refrigeracion.

T consigna =T base + T reduccion standby +- Rueda ajuste

- Aumento de consigna en modo noche (frio): Determina el incremento positivo de
temperatura que se aplicard sobre el valor de confort cuando el termostato se
encuentre en modo de noche, para el funcionamiento en refrigeracion. En modo
noche, la temperatura de consigna no esté sujeta a la rueda de ajuste.

T consigha =T base + T reduccion noche

3.4.3. Parametros “Funcionalidad controlador”:

- Deteccion de presencia: Escogiendo la opcién “Pulsador de presencia”, la
notificacion de presencia para pasar a modo confort se lleva a cabo mediante el
objeto de comunicacién 33, de presencia. Si el aparato se encuentra en modo
noche, pasara a modo de prolongacion de confort.
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La opcidén “Detector de presencia” pasa el control exclusivo al objeto 33, que
puede ser controlado desde un detector de movimiento o de presencia.

- Duracién prolongacion de confort: Solamente visible si la opcién anterior se
configuré como pulsador de presencia. Cuando el termostato se encuentre en
modo Noche, un telegrama recibido por el objeto, hard que el termostato conmute
temporalmente a modo de confort. Estara en modo de confort durante el tiempo
gue se especifique en este parametro, para después volver automaticamente a
modo noche. Si se entra el valor “0", esto significa que una vez en modo de
confort, el termostato seguiréd asi indefinidamente, hasta que se vuelva a enviar un
cero por el objeto referido, para volver a modo noche.

- Cambio entre frio y calor: Si se escoge aqui la opcion de automatico, entonces el
controlador enviara automaticamente ordenes de calefaccién o refrigeracion, a
través de sus correspondientes objetos de comunicacion, segun el resultado del
algoritmo en cada momento. La opcion del objeto de comunicacion hard necesario
enviar telegramas a través del objeto de” camunicacion 35, de conmutacion entre
frio y calor para conmutar entre un mada,y otro.

- Envio automatico del cambio“entte calor y frio: Solamente visible si en el
parametro anterior se escogio4a opcion de automatico. El controlador envia al bus
su modo de funcionamiento (Calor/iATio) a través del objeto 35. Aqui se define si el
telegrama se tiene que enviar al modificarse el modo de funcionamiento, o se ha
de esperar a que cambie el valor de salida.

- Envio ciclico del cambio entre calor y frio: Solamente visible si se escogi6 la
opcion de automatico de cambio automéatico de modo. El controlador envia al bus
su modo de funcionamiento (calor / frio) a través del objeto 35. Entrando aqui un
valor distinto de cero, el controlador envia al bus el estado de funcionamiento de
manera ciclica.

- Desconectar controlador (Punto de rocio): Este parametro habilita el objeto 40 de
bloqueo del controlador. Al recibir un “1” por este objeto, el aparato queda
bloqueado, el LED correspondiente se enciende, y la salida de control permanece
siempre a “0".

- Proteccion del cabezal: Si se activa esta opcién, el cabezal abrira la valvula cada
24 horas, para evitar que ésta pueda bloquearse por efecto de la cal.
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3.4.4. Parametros “Medicién de temperatura ambiente”:

- Medicion de temperatura: El controlador lleva integrado un sensor de
temperatura ambiente, que es el sensor interno. Si se escoge esa opcion, la
temperatura real sera exclusivamente la medida por este sensor.

Si se activa la medicion por sensor externo, entonces aparece el objeto 24 de 2
bytes, a través del cual puede recibir una temperatura medida por otro sensor
KNX. En caso de que el canal 4 de la entrada binaria se haya configurado como
sensor de temperatura, entonces sera la temperatura medida por ese sensor la
que se considere, quedando ANULADA la informacion que venga por el objeto 24.
En este caso, se recomienda no relacionar ese objeto con ninguna direccion de
grupo, para evitar problemas de funcionamiento.

- Medicién interna y externa: Si en el parametro anterior se escogieron los dos
sensores, interno y externo, este otro sirve para ponderar ambas lecturas, de lo
cual saldra la temperatura real.

- Ajuste sensor interno: Si se ha eseegido usar este sensor, este parametro nos
permite calibrar la temperatura ‘per ‘€l medida, en caso de que se registre una
desviacion respecto de lo medido par ‘otro termometro considerado mas fiable. El
namero aqui entrado se multiplica*por 0,1, para obtener los grados de ajuste.

- Ajuste sensor externo: idem para el sensor externo.

- Tiempo de peticion al sensor externo: Si se ha configurado utilizar este sensor, y
se recibe su informacion por el objeto 24, entrando aqui un valor distinto de cero,
haremos que el controlador demande ciclicamente la temperatura medida por ese
sensor. Si se pone cero, entonces esperara a que le llegue.

- Enviar si temperatura ambiente cambia en: Entrando aqui un valor distinto de
cero, haremos que el controlador mande espontaneamente a través del objeto 23
el valor resultante de temperatura real, al cambiar respecto del ultimo valor
mandado en el montante aqui indicado.

- Envio ciclico temperatura ambiente: Autoexplicativo.
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3.4.5. Parametros “Salida de valor y estado”:

Este grupo de parametros va relacionado con la salida del controlador hacia el
cabezal o actuador, y el envio de su estado al bus.

- Envio automatico al cambiar en: Determina el porcentaje de variacion del
resultado del algoritmo que serd necesario para que se envie un telegrama al
sistema.

- Ciclo para la modulacién de impulsos: Si se ha configurado alguna salida como
control PI por modulacién de impulsos, este parametro determina la duracion del
ciclo completo. Cuanto menor sea el valor aqui introducido, mas rapida sera la
respuesta del sistema, pero también se vuelve mas inestable.

- Ciclo para el envio automatico: Determina la frecuencia con que el termostato
enviara el valor de salida, aunque las variaciones del resultado del algoritmo no
hayan sido suficientes. Solamente aparece, si alguna salida estad parametrizada
como control PI continuo, o bien a 2 puntes.

- Salida de calor basico: Autoexplicativo.

- Salida de calor adicional: Auteexplicativo.
- Salida de frio basico: Autoexplicativo.

- Salida de frio adicional: Autoexplicativo.

- Indicacién de calefaccién: Habilita el objeto 37, mediante el cual el controlador
informa al bus si hay demanda de calefaccion.

- Indicacién refrigeracion: Habilita el objeto 38, mediante el cual el controlador
informa al bus si hay demanda de refrigeracion.

- Estado del controlador: Si se escoge la opcion “Termostato en general”, el objeto
36 queda configurado como 1 byte, a través del cual el controlador es capaz de
mandar todos sus estados en un solo telegrama. Véase apartado de descripcion
de los objetos de comunicacion.

La opcién “Transmitir estado propio” hara que ese objeto sea de solamente 1 bit, y
transmita el estado de una sola cosa, que se definird en el siguiente parametro:
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- Estado individual: Define cual de los estados mostrara el objeto 36, si en el
parametro anterior se ha configurado como 1 bit.

3.4.6. Parametros para las entradas binarias:

Este grupo de parametros, y los siguientes, hacen referencia al comportamiento
de los 4 canales de entrada binaria de que dispone este controlador.

Entrada binaria general

- Funcién canal 1(2): Aqui se establece si el canal 1(2) funcionard como entrada o
como salida para accionamiento de LEDSs.

El canal 3 solamente podra funcionar como entrada binaria.

- Funcion canal 4: Este canal puede fungionar como otra entrada binaria, o bien se
le puede conectar un sensor de temperatura.

Escogiendo la opcion “Sensor externo de temperatura ...” proporcionara la
temperatura medida por el sensef externo. Hace falta que esta opcion esté
contemplada en los parametros . de medicién de temperatura ambiente.

En este caso, queda anulada la funcién del objeto de comunicacion 24, y se
recomienda no asociarle ninguna direccion de grupo para evitar un mal
funcionamiento.

Si se escoge la opcion de “Limitador de temperatura (Suelo radiante)”, el
controlador queda preparado para recibir la temperatura medida por un sensor
insertado en el suelo radiante, y su funcién sera la de desconectar el controlador si
se rebasa un determinado limite, que se configura en el grupo de parametros
“Entrada 4”.

- Retardo al regreso de la tensién de bus (Base / Factor): El producto de estos dos
parametros determina el tiempo durante el cual la entrada binaria queda
bloqgueada después de que regrese la tensién de bus. Pasado este tiempo se
enviaran o no los estados de los diferentes canales, segun parametrizado.
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Es especialmente Util si tenemos en el bus KNX diferentes aparatos que envien
sus estados al regreso de la tension de bus. Poniendo un tiempo distinto en cada
uno, evitaremos saturar el bus de telegrama cuando se reinicie tras una caida de
tension.

- Tiempo de rebote para entrada (Factor): El factor que aqui se determine,
multiplicado por 0,5 ms, nos dara el tiempo minimo durante el cual tendrda que
estar excitada la entrada para que se envie algun telegrama al bus. De esta
manera se evitan accionamientos indeseados por rebotes en la entrada.

- Maxima frecuencia de envio: Si se activa esta opcion quedara limitado el nimero
de telegramas que la entrada binaria puede enviar al bus en 17 segundos. El
namero limite se establece en el parametro “Telegramas cada 17 s”. Durante los
primeros 17 segundos después del regreso de la tension de bus no se enviara
ningan telegrama.

Entrada 1 (Para funcionalidad comg entrada binaria)

- Funcion Entrada 1: DeterminasJla funcion a realizar por esta entrada.
Dependiendo de lo que se esc6ja aqui; variaran el resto de parametros.

Paradmetros para la funcién Accionamiento

- Comando al flanco ascendente/descendente. Objeto de accionamiento x.x: La
aplicacion permite mandar comandos distintos al flanco ascendente vy
descendente, y ademas se dispone de dos objetos de comunicacion, el 1.1y el 1.2
para cada uno de los flancos de esta entrada 1.

- Comportamiento al regreso de la tension: Determina su comportamiento cuando
regrese la tension de bus. Esta accion se llevara a cabo cuando pase el retardo
establecido en el grupo “General” de parametros.

- ¢ Envio ciclico?: Si no se activa esta opcién, solamente se envia un telegrama al
cambio de flanco. Al activarla, se consigue que después de producido el flanco, el
telegrama correspondiente se envie ciclicamente al bus, aunque no hayan mas
flancos. Se puede habilitar esta opcion para el flanco de subida y bajada por
separado. El tiempo de ciclo es el producto de una base de tiempos por un factor,
que se determinan en los siguientes parametros. El factor es comuan, pero la base
de tiempos se puede establecer por separado para los objetos 1.1y 1.2.
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Parametros para la funcién Reqular

- Funcionamiento: Si se escoge la opcion de teclas emparejadas, entonces este
canal solamente servira para encender y regular hacia arriba, o para apagar y
regular hacia abajo. El funcionamiento simple permite manejar el regulador con un
solo canal, que funcionara en modo alternado tanto para conmutar como para
regular.

También es posible el funcionamiento con doble tecla, que es una combinacion de
los dos anteriores. De este modo, un canal queda asignado para regular hacia
arriba, y otro hacia abajo, pero cualquiera de los dos conmuta en modo alternado.

- Tiempo entre accionar y regular (Base x Factor): Determina el tiempo minimo
gue habra que mantener pulsada la entrada para que pase a modo de regulacion.

- Comportamiento al regreso de la tension: Se refiere al comando a enviar cuando
regresa la tension de bus, siempre tras el yetardo establecido en los parametros
generales.

- Regular hacia arriba en: Detefmina el maximo valor de regulacion al que se
puede llegar mediante telegramas de 4 bits.

- Regular hacia abajo en: Determina el minimo valor de regulacion al que se puede
llegar mediante telegramas de 4 bits.

- ¢ Enviar telegrama STOP?: Esta opcion activada por defecto permite que cuando
se deje de pulsar la entrada se detenga la regulacion.

- ¢Repeticién de telegrama?: Activando esta opcidn se enviara ciclicamente el
telegrama de regulacidon mientras se mantenga pulsada la entrada. Aparecen
entonces otros dos parametros que determinan el ciclo de envio.

Parametros para la funciéon Persiana:

- Orden tras el flanco ascendente: Autoexplicativo.

- Comportamiento al regreso de la tension: Se refiere al comando a enviar cuando
regresa la tension de bus, siempre tras el retardo establecido en los parametros
generales.
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- Concepto de manejo: Define el comportamiento de la entrada ante una pulsacion
larga. Hay dos posibilidades:

Corto-Largo- Corto. Con un flanco de subida se envia de entrada un telegrama de
accionamiento corto (STEP), y con ello se inicia el tiempo T1, que es el tiempo
entre accionamiento corto y largo. Si dentro de T1 detecta un flanco de bajada, ya
no se envia ningun otro telegrama.

|

—T1 1 T2 1 -
l I fallende Flarke Keine Akfionen
STEP move =STEP

Si dentro de T1 no se detecta flanco de bajada, al pasar ese tiempo se envia un
telegrama de accionamiento largo, y comienza el tiempo T2, que es el de
regulacién de lamas. Si se detecta el flanco descendente dentro de T2, entonces
se envia un telegrama de accionamiento™eorto. Esta funcion se utiliza si hay
persianas que solamente permiten ajusteade’ lamas, y T2 debe ser el tiempo que
tardan las mismas en girar los 18Q°.

Largo-Corto. Con un flancefdessubida en la entrada se envia un telegrama de
accionamiento largo, y comienza el tiempo T1, entre accionamiento corto y largo.
Si dentro de T1 se detecta un flanco de bajada, entonces se envia un telegrama
de accionamiento corto. Esta funcion se utiliza para regulacion de lamas, y T1
debe ser el tiempo que tardan las mismas en girar los 180°.

}

I T | *

I fzllande Flanke Keinge Aktionen

MOVE = STEP

- Base para tiempo minimo para pasar a accionamiento largo.: Multiplicada por el
factor, nos da el tiempo que hay que mantener accionada la entrada para que se
envie el telegrama de accionamiento largo.

- Base (x factor) para tiempo para regulacion de lamas: Define el tiempo durante el
cual un accionamiento largo para regulacion de lamas sera interrumpido al soltar
la tecla.
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- Pardmetros para la funcién Envio de valores:

- Funcién de: Se define la funcion a realizar dentro de ser un envio de valores.
Dependiendo de la subfuncién que aqui se seleccione se presentaran a partir de
aqui unos parametros u otros.

Parametros para la subfunciéon de “Envio de valores”

- Envio de valor ante: Aqui se define si la entrada debe reaccionar al flanco
ascendente (normalmente abierto), al descendente (normalmente cerrado), o a
ambos (funcionamiento como un interruptor.

- Valor al flanco ascendente/descendente: Autoexplicativo.

- Comportamiento al regreso de la tension: Referido a la tension de bus. Se puede
optar que envie el mismo telegrama que ante un flanco ascendente o
descendente, o bien el estado actual.

- Ajuste mediante pulsacion larga;.Define si'se habilita o no la posibilidad de que
manteniendo la entrada pulsada) se, vaya ejecutando una regulacion del valor,
consistente en enviar valores SucesivoS en escala creciente o decreciente, con un
intervalo y salto a definir en lo$,sigui€ntes parametros.

- Intervalo entre dos telegramas (Base x factor): Tiempo que transcurre desde un
telegrama al siguiente.

- Paso (1...10): Salto de valor de un telegrama al siguiente.

Parametros para la subfuncion de “Auxiliar de escenas sin memorizacion”

- Enviar nimero de escena al: Aqui se define si la entrada debe reaccionar al
flanco ascendente (normalmente abierto), al descendente (normalmente cerrado),
0 a ambos (funcionamiento como un interruptor.

- Escena para flanco ascendente/descendente: Autoexplicativo.
- Comportamiento al regreso de la tension: Referido a la tension de bus. Se puede

optar que envie el mismo telegrama que ante un flanco ascendente o
descendente, o bien el estado actual.
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Parametros para la subfuncion de “Auxiliar de escenas con memorizacién”

- Enviar nimero de escena al: Aqui se define si la entrada debe reaccionar al
flanco ascendente (normalmente abierto), al descendente (normalmente cerrado),
0 a ambos (funcionamiento como un interruptor.

- Escena para flanco ascendente/descendente: Autoexplicativo.
- Comportamiento al regreso de la tension: Referido a la tension de bus. Se puede
optar que envie el mismo telegrama que ante un flanco ascendente o

descendente, o bien el estado actual.

- ¢Solamente funcién de memorizacion?: Es posible que la entrada solamente
envie telegramas de memorizacion, y no de reproduccion de escenas.

- Base (x factor) para el tiempo de accionamiento largo para memorizar: Define el
tiempo durante el cual se tendra que gmantener accionada la entrada para que
ejecute la grabacion de la escena.

Parametros para la subfuncion de\‘VValores de temperatura”

- Enviar valor ante: Aqui se, define si la entrada debe reaccionar al flanco
ascendente (normalmente abierto), al descendente (normalmente cerrado), o a
ambos (funcionamiento como un interruptor.

- Valor al flanco ascendente/descendente: Autoexplicativo.

- Comportamiento al regreso de la tension: Referido a la tension de bus. Se puede
optar que envie el mismo telegrama que ante un flanco ascendente o
descendente, o bien el estado actual.

- Ajuste mediante pulsacion larga: Define si se habilita o no la posibilidad de que
manteniendo la entrada pulsada, se vaya ejecutando una regulacion del valor,
consistente en enviar valores sucesivos en escala creciente o decreciente, con un
intervalo y salto a definir en los siguientes parametros.

- Intervalo entre dos telegramas (Base x factor): Tiempo que transcurre desde un
telegrama al siguiente.

- Paso (1...10): Salto de valor de un telegrama al siguiente.
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Parametros para la subfuncién de “Valores de luminosidad”

- Enviar valor ante: Aqui se define si la entrada debe reaccionar al flanco
ascendente (normalmente abierto), al descendente (normalmente cerrado), o a
ambos (funcionamiento como un interruptor.

- Valor al flanco ascendente/descendente: Autoexplicativo.

- Comportamiento al regreso de la tension: Referido a la tension de bus. Se puede
optar que envie el mismo telegrama que ante un flanco ascendente o
descendente, o bien el estado actual.

- Ajuste mediante pulsacion larga: Define si se habilita o no la posibilidad de que
manteniendo la entrada pulsada, se vaya ejecutando una regulacion del valor,
consistente en enviar valores sucesivos en escala creciente o decreciente, con un
intervalo y salto a definir en los siguientes parametros.

- Intervalo entre dos telegramas (Base X factor): Tiempo que transcurre desde un
telegrama al siguiente.

- Paso (1...10): Salto de valor-de un‘telegrama al siguiente.

Entrada 1, Bloquear (Disponihle para funcionalidad como entrada binaria):
Estos parametros determinan la posibilidad de bloquear mediante un objeto de
comunicacion el correspondiente canal de la entrada binaria. Esta posibilidad no
esta disponible para canales configurados como contador, y los valores de los
parametros pueden variar dependiendo de la funcion que tenga la entrada en
cuestion.

- Funcion de bloqueo: Sirve para habilitar el bloqueo para esa entrada.

- Polaridad del objeto de bloqueo: Determina el tipo de telegrama para activar y
para bloquear la entrada.

- Comportamiento al inicio del bloqueo (...): Define el valor a enviar por el / los
objeto(s) de comunicacion asociados a la entrada cuando se produce su bloqueo.

- Comportamiento al fin del bloqueo (...): Define el valor a enviar por el / los
objeto(s) de comunicacion asociados a la entrada cuando se produce su bloqueo.
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Entrada 2y 3: Igual que entrada 1

Entrada 4: Igual que entrada 1, con la opcion de utilizarla para conectar
sensor de temperatura

Salida 1 (para funcionalidad como Salida para relé electronico y LED)

Si se configura el canal 1 como salida, es posible conectarle directamente un LED
para mostrar el estado de actividad de cualquiera de las salidas del controlador,
dependiendo de la opcion que se escoja en el unico objeto “Funcion de salida 1”.
Para esto es necesario que la salida de control esté configurada como modulacién
de impulso, PWM, o bien como control a 2 puntos.

Si se escoge la opcion “Salida objeto accionamiento externo”, entonces aparece el
objeto de comunicacion 0, de 1 bit, a través del cual podremos controlar esta
salida desde una direccion de grupo que venga por el bus KNX.

Salida 2: Igual que salida 1

Entrada 4 (para funcionalidad de Iimitador de temperatura, suelo radiante)

- Temperatura umbral (10..60)* 12€: Cuando la temperatura del suelo radiante,
medida a través del sensor cqonectado a esta entrada, sobrepase el valor aqui
especificado, la salida de control indicada en el parametro a continuacién quedara

puesta a cero, para evitar un sobrecalentamiento del suelo.

- Histéresis: Cuando la temperatura del suelo caiga por debajo del valor umbral,
menos la histéresis, se volvera a activar la salida de control.

- Efecto en: Aqui se determina si la temperatura umbral afectara al sistema de
calor béasico o adicional.
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