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m Definicion del producto

1 Definicion del producto

1.1 Catalogo del producto

Nombre del producto: Act. de conmut. 4 fases / act. persianas 2 canal. / Act. de conmut. 8 fa-
ses / act. persianas 4 canal. / Act. de conmut. 16 fases / act. persianas
8 canal.

Aplicacion: Actuador
Forma constructiva: REG (Montaje en linea)
Num. de art. 2304.16 REG HE / 2308.16 REG HE / 2316.16 REG HE

1.2 Descripcién de su funcion

El actuador de conmutacién/persianas recibe telegramas de sensores o de otros equipos de
control a través de la red KNX y conmuta consumidores eléctricos. Las salidas de relé del ac-
tuador se pueden ajustar en la configuracién de software del ETS en el modo persiana o, de
forma alternativa, en el modo interruptor, siendo posible también el funcionamiento mixto de los
modos de funcionamiento mencionados en el aparato. En el modo persiana, el actuador de
conmutacién/persianas puede controlar, con sus contactos de relé, celosias, persianas enrolla-
bles, toldos, compuertas de ventilacién o elementos de proteccion solar similares accionados
eléctricamente con una tension de alimentacion de 230 V CA. De forma alternativa, en el modo
interruptor, el actuador conmuta consumidores eléctricos, como instalaciones de alumbrado, o
pequenas tensiones. Cada salida de relé dispone de un relé de conmutacién monoestable ali-
mentado de la red, por lo que también se pueden configurar niveles de prioridad en caso de fa-
llar la tensién de bus.

Con los elementos de mando (4 teclas) del frontal del aparato se pueden activar y desactivar
los relés manualmente, en paralelo a la red KNX, también sin tension de bus o estando sin pro-
gramar. De esta manera, se puede realizar una rapida comprobacion del funcionamiento de los
consumidores conectados.

Las caracteristicas funcionales configurables mediante el ETS de manera independiente para
cada canal de salida incluyen en el modo persiana, por ejemplo, tiempos de desplazamiento
parametrizables por separado, funciones ampliadas de respuesta, asignaciones para hasta 5
funciones de seguridad diferentes, una amplia funcion de proteccion solar y la integracion en
escenas o posiciones forzadas (escenas o posiciones forzadas disponibles en el actuador de
conmutacion/persianas de 8/16 canales sélo a partir del ETS3.0d). También es posible contro-
lar de manera centralizada todas las salidas de persiana.

En el modo interruptor, las caracteristicas funcionales incluyen, por ejemplo, amplias funciones
temporizadas, operaciones légicas, escenas, funciones de bloqueo o, alternativamente, posi-
ciones forzadas y respuestas ampliadas (escenas o posiciones forzadas disponibles en el ac-
tuador de conmutacion/persianas de 8/16 canales sélo a partir del ETS3.0d). También es posi-
ble conmutar de manera centralizada todas las salidas de conmutacion.

Ademas, los niveles de prioridad de los relés se pueden configurar por separado en caso de
producirse una caida de la tension de bus o de regresar la tensién de bus o de red, o tras un
proceso de programacion del ETS.

Para la programacion y la puesta en marcha de los aparatos se recomienda el ETS3.0 a partir
de la version "d" parche "A" o el ETS4.0. Solo mediante la utilizacion de esta version de ETS o
de versiones mas actuales se pueden aprovechar las ventajas referentes a las descargas
(tiempos de descarga notablemente menores) y a la programacion de parametros.

El actuador de conmutacion/persianas dispone de una conexion de tension de red independien-
te de los accionamientos o de los consumidores conectados para el suministro propio. Para la
activacion de las salidas, siempre debe estar conectada la tension de red de 230 V. La electré-
nica del aparato se alimenta mediante la tension del bus o mediante la tension de red. El apara-
to esta previsto para montar sobre carriles DIN en pequefios armarios cerrados o en repartido-
res de corriente en instalaciones fijas situadas en zonas de interior secas.
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w Montaje, conexion eléctrica y manejo

2 Montaje, conexion eléctrica y manejo

2.1 Indicaciones de seguridad

Sélo las personas cualificadas eléctricamente pueden instalar y montar aparatos eléctri-
cos. Durante estas operaciones es necesario observar las normas de prevencion de ac-
cidentes vigentes.

Si no se observa el manual de instrucciones existe el riesgo de provocar incendios, da-
nos en los equipos u otras situaciones de peligro.

Peligro de descarga eléctrica. El actuador no es adecuado para la desconexiéon directa.

Peligro de descarga eléctrica. No conectar conjuntamente en las salidas la tension de
red y el circuito de MBTS/MBTP.

Peligro de descarga eléctrica. Durante la instalaciéon es necesario asegurarse de que
existe un aislamiento suficiente entre la tensiéon de alimentacion y el bus. Se ha de man-
tener una distancia minima de 4 mm entre el bus y los hilos de tension.

Si se deben conectar varios accionamientos en paralelo a una salida, se deberan obser-
var necesariamente las indicaciones del fabricante. En caso contrario, se pueden danar
los accionamientos conectados.

Peligro de descarga eléctrica. Antes de realizar cualquier trabajo en el aparato, o antes
de cambiar la carga conectada, este se debera desconectar de la red (desconectar el in-
terruptor automatico).

No conectar motores trifasicos. El dispositivo puede ser danado.

Utilizar motores de accionamiento con interruptores de final de carrera mecanicos o
electréonicos. Comprobar que los sensores estan ajustados correctamente. Tener en
cuenta las indicaciones del fabricante del motor. El dispositivo puede ser dafado.
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2.2 Estructura del mecanismo
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Figura 1: Actuador de conmutacién / persianas 2/4 canales
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Figura 2: Actuador de conmutacion / persianas 4/8 canales
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m Montaje, conexion eléctrica y manejo
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Figura 3: Actuador de conmutacién / persianas 8/16 canales

Conexion bus KNX

Tecla y LED de programacion (rojo). EI LED de programacion parpadea lentamente cuan-
do se encuentra activado el modo estado seguro.

Terminales de rosca (Ax,—= ) para la conexién de las diferentes cargas
Teclado para el manejo manual con LED de estado

LED de estado de las salidas con indicacion del sentido de desplazamiento o de la posi-
cion de conmutacion (1 LED por salida):

LED apagado: salida desactivada

LED encendido: salida activada (en modo persiana: hacia arriba "A" o hacia abajo " ¥")
LED parpadeando lentamente: salida en modo manual

LED parpadeando rapidamente: salida bloqueada manualmente

Conexion de red para la alimentacion de la electrénica del aparato
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m Montaje, conexion eléctrica y manejo

2.3 Montaje y conexién eléctrica

A

iPELIGRO!
Descarga eléctrica al tocar piezas conductoras de tension.
Las descargas eléctricas pueden provocar la muerte.

Antes de trabajar en el dispositivo, cortar la corriente y cubrir los componentes
conductores de tension que se encuentren en el entorno.

A

iPELIGRO!

Si se conectan los consumidores de la tension de alimentacién y MBTS/MBTP
a un actuador en todos los circuitos MBTS/MBTP simultaneamente, existe ries-
go de descarga eléctrica.

Las descargas eléctricas pueden provocar la muerte. Peligro de dainos irrepara-
bles en todos los equipos conectados a MBTS/MBTP.

No conectar ningin consumidor para MBTS/MBTP/MTBF.

JATENCION!

Calentamiento inadmisible con una carga demasiado alta del dispositivo.

El aparato y los conductores conectados pueden dafarse en la zona de cone-
xion.

No sobrepasar la intensidad de corriente admisible maxima (véanse los "Datos
técnicos").

Cargar las salidas contiguas, como maximo, hasta 20 A.

A

JATENCION!
Peligro de dafos al conectar varios motores en una salida al mismo tiempo.

Existe el peligro de que los interruptores final de carrera se suelden y de que
los motores, elementos de proteccion solar y actuadores de persianas se es-
tropeen.

Tenga en cuenta las indicaciones del fabricante. Utilizar relé de desconexion si
fuera necesario.

Montar el aparato

= Montar el aparato sobre perfil conforme con la norma DIN EN 60715. Los terminales de
rosca para la conexiéon de los motores deben situarse arriba.

i) No se requiere ningun carril de datos KNX.

(i] Préstese atencion al rango de temperaturas admisible (-5 °C...+45 °C) y, eventualmente,
dispéngase de la suficiente refrigeracion.

Conectar el aparato para alimentar la electrénica del mismo.

®m | a conexion de bus (terminales de bus estandar) y la conexién de alimentacion de red se
deben realizar segun la (figura 4) (ejemplo de conexion).
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m Montaje, conexion eléctrica y manejo
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Figura 4: Conexion eléctrica de la tension de red

Se puede conectar cualquier conductor externo (L1, L2. L3).

Para la activacion de las salidas, incluso en modo manual, siempre debe estar conectada
la tension de red. La electronica del aparato (BCU con programa de aplicaciéon) se alimen-
ta mediante la tension del bus o0 mediante la tension de red.

(il La conexidn de motores de accionamiento en el modo persiana o de cargas en el modo in-
terruptor se describe en las paginas siguientes.

[ =

Conectar aparato para motores de accionamiento de 230 V en el modo persiana

En el modo persiana, cada dos salidas de relé contiguas forman una salida de persiana. Cada

salida de relé izquierda (A1, A3, ...) esta pensada para la subida ( A) y cada salida de relé de-
recha (A2, A4), para la bajada ( ¥).

El actuador de conmutacién/persianas debe estar configurado en el ETS en el modo persiana

para el canal de salida correspondiente (1 x salida de persiana) (este ajuste es el ajuste confi-
gurado de fabrica).

m  Conectar los motores de accionamiento segun la (figura 5) (ejemplo de conexién).
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m Montaje, conexion eléctrica y manejo
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Figura 5: Conexion eléctrica para motores de accionamiento de 230 V en el modo persiana

Préstese atencion a las cargas admitidas (comparese con los datos técnicos).
Se puede conectar cualquier conductor externo (L1, L2. L3).

Las compuertas de aireacion se deben conectar de tal forma que al activarse el sentido de
marcha "arriba - A" se abran y con el sentido de marcha "abajo - ¥" se cierren.

S

Conectar el aparato para cargas en el modo interruptor
En el modo interruptor se pueden controlar las salidas de forma independiente entre si.

El actuador de conmutacién/persianas debe estar configurado en el ETS en el modo interruptor
para el canal de salida correspondiente (2 x salida de conmutacién).

(i Préstese atencion a las cargas admisibles (véanse los "Datos técnicos").
i Se pueden conectar diferentes conductores externos (L1, L2, L3) a las salidas.
i/ No conectar motores trifasicos.

L1 —® L 4

L3 @

QOO OOO

Al TT—1 A2 T—1 |A3 T—1 A4 T—1
—

Figura 6: Conexion eléctrica para cargas en el modo interruptor
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Corriente residual maxima admisible de las salidas contiguas
La corriente residual maxima admisible de las salidas contiguas es de 20 A (figura 7).

2 max. X max.

20A 20A

~—A =
Ymax. [[A1]A2]A3]...
20A An|...

Figura 7: Corriente residual maxima admisible de las salidas contiguas

Colocacion / retirada de la tapa

Para proteger la conexion de bus contra las tensiones peligrosas, especialmente en la zona de
conexion, se puede insertar una tapa para lograr una separacion segura.

El montaje de la tapa se realiza con el terminal del bus insertado y con el cable de bus conecta-

do y desplazado hacia atras.

®m  Para colocar la tapa: deslizar la tapa sobre el terminal del bus hasta que se aprecie que

queda encajada (figura 8).

®m  Para retirar la tapa: presionar la tapa ligeramente por los lados y tirar de ella (figura 8).

1

2

Figura 8: Colocacion / retirada de la tapa
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m Montaje, conexion eléctrica y manejo

2.4 Puesta en funcionamiento

Una vez montado el actuador y realizada la conexion de la linea del bus, de la alimentacién de
la red y de todos los consumidores eléctricos, se puede poner el aparato en funcionamiento.
Solo en el modo persiana es necesario seguir unos pasos especiales para la puesta en funcio-
namiento antes de la programacion a través del ETS. En general, se recomienda seguir los si-
guientes procedimientos...

Q iPELIGRO!
Riesgo de descarga eléctrica al entrar en contacto con los componentes con-
ductores de tension que se encuentren en el entorno de la instalacion.

Las descargas eléctricas pueden provocar la muerte.

Antes de trabajar en el dispositivo, cortar la corriente y cubrir los componentes
conductores de tension que se encuentren en el entorno.

Medir los tiempos de desplazamiento (solo en el modo persiana)

Para el posicionamiento de celosias, persianas enrollables, toldos o para ajustar el angulo de
apertura de las compuertas de aireacion, el actuador necesita los datos exactos respectivos al
tiempo de desplazamiento maximo.

Conectar la alimentacion de red.

®  Sjaun no se ha producido, desplazar el elemento hasta la posicion final superior (abrir
completamente la compuerta de aireacion).

Se ha alcanzado la posicién final superior (compuerta de aireacién abierta).

= |niciar tiempo de medicién y, aparte, desplazar el elemento de proteccidn solar (compuerta
de aireacion) manualmente hasta la posicion final inferior (cerrar totalmente).

= Detener la medicion del tiempo al llegar a la posicién final inferior (la posicion totalmente
cerrada).

Introducir el valor obtenido en el ETS (véase "Descripcion del software").
Se recomienda medir el tiempo varias veces y calcular la media de los valores obtenidos.

El tiempo de desplazamiento también se puede determinar después de poner en marcha
el ETS (mando del bus).

] ]

Medir la ampliacién del tiempo de desplazamiento (solo en el modo persiana)

Las celosias o persianas enrollables se desplazan mas lentamente al subir debido al peso 0 a
influencias fisicas externas como, por ejemplo, la temperatura, el viento, etc. También en el ca-
so de las compuertas de aireacion, el tiempo de apertura puede durar mas que el de cierre.
Por ello, el actuador de conmutacién / persianas tiene en cuenta, en cada desplazamiento ha-
cia arriba o apertura (operacion larga duracion / posicionamiento), la ampliacion del tiempo de
desplazamiento parametrizado. Dicha ampliacion se calcula porcentualmente a partir de los
tiempos de desplazamiento en ambos sentidos.

El elemento de proteccion solar (compuerta de aireacion) debe encontrarse en la posicion final
inferior (compuerta de aireacion cerrada). Conectar la alimentacion de red.

= Sjaun no se ha producido, desplazar el elemento hasta la posicion final inferior (cerrar
completamente la compuerta de aireacion).

Se ha alcanzado la posicion final inferior (compuerta de aireacion cerrada).

= |niciar tiempo de medicién y, aparte, desplazar el elemento (compuerta de aireacion) ma-
nualmente hasta la posicion final superior (abrir totalmente).

= Detener la medicion del tiempo al llegar a la posicién final superior (la posicion totalmente
abierta).

= |ntroducir en el ETS el valor obtenido en relacién porcentual respecto al tiempo de despla-
zamiento determinado del elemento de proteccion solar (véase "Descripcion del software").
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m Montaje, conexion eléctrica y manejo

i/ Se recomienda medir el tiempo varias veces y calcular la media de los valores obtenidos.

i/ Laampliacién del tiempo de desplazamiento también se puede determinar después de po-
ner en marcha el ETS (mando del bus).

Medir el tiempo de desplazamiento de las lamas (solo con celosias en el modo persiana)

En el caso de las celosias, el ajuste de las lamas forma parte, en funcion de la construccion,
del tiempo de desplazamiento total del elemento de proteccion solar. El tiempo de desplaza-
miento de las lamas corresponde al tiempo entre la posicion "cerrada — 100%" y "abierta — 0%"
de las lamas. Para el calculo del angulo de abertura de las lamas, el actuador requiere informa-
cion sobre el tiempo de desplazamiento de las lamas.

Las lamas se encuentran totalmente cerradas (como el desplazamiento descendente de la ce-
losia).
Conectar la alimentacién de red.

= |niciar el tiempo de medicion y, aparte, abrir manualmente las lamas totalmente (como el
desplazamiento ascendente de la celosia).

= Detener la medicion del tiempo al llegar a la posicién totalmente abierta.
= |ntroducir el valor obtenido en el ETS (véase "Descripcion del software").
i/ Se recomienda medir el tiempo varias veces y calcular la media de los valores obtenidos.

El tiempo de desplazamiento de las lamas también se puede determinar después de poner
en marcha el ETS (mando del bus).

Realizar la puesta en marcha del ETS.

Antes de programar el programa de aplicacién y los parametros a través del ETS, es necesario
asegurarse de que la configuracion de los parametros de la asignacion de la salida (definicidon
de canal) coincide con la conexion de los consumidores eléctricos en el actuador.

m  Conectar la tension de bus.

Comprobacion: presionando la tecla de programacioén, se debe iluminar el
LED de programacion rojo.

m  Descargar las direcciones fisicas y los datos de la aplicacion con el ETS.

(i] Sin estar la tension de bus activa o estando sin programar, también es posible conmutar
las salidas del actuador manualmente siempre que esté activada la alimentacion de red.
En el modo de funcionamiento obra, también se ofrece la posibilidad de comprobar el fun-
cionamiento de las cargas o de los accionamientos conectados a cada una de las salidas.

Realizar desplazamiento de referencia (opcional solo en el modo persiana)

El actuador de conmutacion / persianas sélo puede realizar desplazamientos a las posiciones
prefijadas del elemento de proteccion solar o de la compuerta de aireacién cuando se conocen
las posiciones actuales. Para ello, tras conectarse la tension de alimentacion o tras cada proce-
so de programacion realizado a través del ETS (direccion fisica, programa de aplicacion, des-
carga parcial), se deben sincronizar todas las salidas. Esta sincronizacién se lleva a cabo con
ayuda del desplazamiento de referencia.

Conectar la alimentacion de red.

®  Sjaun no se ha producido, desplazar los elementos de proteccién solar hasta la posicion
final superior (abrir completamente la compuerta de aireacion).

= Esperar hasta que se haya desactivado el relé de salida (no solamente el final de carrera
del accionamiento).

Ya se ha realizado el desplazamiento de referencia.
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[i] El actuador de conmutacion / persianas guarda las posiciones del elemento de proteccion
solar, de las lamas o de las compuertas de aireacion en una memoria volatil. Tras cada fa-
llo de la tension de alimentacion (fallo de la tensién de bus y de la de red) o tras cada pro-
ceso de programacion del ETS, el actuador efectia automaticamente para cada salida un
desplazamiento de referencia, antes de poder desplazarse a una nueva posicion.

(1] Tras regresar la tensién de bus, el actuador de conmutacion / persianas genera para cada
salida un mensaje "Posicion no valida", el cual también se puede enviar al bus
en caso de parametrizarse. Dicho mensaje se retira (valor de mensaje inverso) en el ins-
tante en que se pueda realizar un desplazamiento de referencia.
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2.5 Manejo

El actuador de conmutacion / persianas dispone de un mando manual para todas las salidas.
Con el teclado de 4 teclas de funcion y 3 LED de estado dispuesto en el frontal del aparato se
pueden seleccionar los siguientes modos de funcionamiento:

e e A= =

Modo bus: manejo mediante teclados u otros dispositivos de bus.

Modo manual breve: manejo manual del aparato mediante el teclado, regreso automatico
al modo bus.

Modo manual permanente: manejo manual exclusivo del aparato mediante el teclado, re-
greso al modo bus solamente tras cancelacion manual del manejo manual.

Los modos de funcionamiento se pueden activar o bloquear en el ETS mediante la para-
metrizacion del aparato.

En el modo manual no es posible activar las salidas a través del bus.

El manejo manual sélo se puede realizar si la alimentacién de red del actuador esta activa-
da. Si la tension del bus regresa o si se produce un fallo en la tensién de alimentacion, el
modo manual finaliza.

En modo bus, es posible bloquear el modo manual mediante un telegrama. Al activarse el
bloqueo se pone fin al modo manual.

En el capitulo "Descripcion del software" de esta documentacién se puede consultar mas
informacién sobre el manejo manual, especialmente sobre los posibles ajustes de parame-
trizacion y sobre el comportamiento al cambio al pasar de una funcion a otra del actuador
de conmutacién / persianas.

Elementos de mando y de indicacion para el manejo manual

AV AV
[ I
A1 A2 A3 A4

(1) @00®

\QR ALL OFF Nl (8)
(2)—oe ¢
(3)——\‘}2’3 ‘J;F’,l.,' \
(4)— / | \\
(5) (o) (7)

Figura 9: Elementos de mando y de indicaciéon para el manejo manual en el actuador de
conmutacion/persianas de 2/4 canales
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(A1 A3 A4 A5 A6 A7 Ae)
00000000
(1)_\QA ALLOFF\ N\ /
far
)58 87
(1) —+ / | A\

(5) (6) (7)

Figura 10: Elementos de mando y de indicacién para el manejo manual en el actuador de
conmutacion/persianas de 4/8 canales

AY AV AV AV AV AV AV AV
/1 11 1 [ l_l
A1 A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 A9 A10 A11A12 A13A14 A15A16

(1) 0000000000 0000 00
_\QAALLOFF < (8)

§2)——32 cv
DT%0 ®a  \
(4>~/ / | N

(5) (e) (7)

Figura 11: Elementos de mando y de indicacién para el manejo manual en el actuador de
conmutacion/persianas de 8/16 canales

Tecla <\:
Activacion/desactivacion del modo manual.

LED <:
Sefaliza el modo manual permanente.

Tecla ON/A

En el modo persiana:

pulsacion larga (> 1 s) = salida ascender / pulsacién corta (< 1 s) = salida parar
En el modo interruptor:

pulsacion = salida conectada

LED de estado ON/ A:
Con el LED encendido en el modo manual sefaliza un desplazamiento de accionamiento
activo (arriba / abrir) o una salida conectada (contacto de relé cerrado).

Tecla OFF/ ¥

En el modo persiana: pulsacion larga (> 1 s) = salida descender / pulsacioén corta (< 1 s) =
salida parar

En el modo interruptor: pulsacion = salida desconectada

LED de estado OFF/ V¥:
Con el LED encendido en el modo manual sefaliza un desplazamiento de accionamiento
activo (abajo / cerrar) o una salida desconectada (contacto de relé abierto).

Tecla ALL OFF:
Detiene todos los accionamientos / desconecta todas las salidas (s6lo durante el modo
manual permanente).
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(8) LED de estado A/ ¥: Con el LED encendido senaliza un desplazamiento de accionamien-
to activo en el modo persiana o contactos de relé cerrados en el modo interruptor en caso
de activacion a través del modo bus o del manejo manual.

Prioridades

El actuador de conmutacion / persianas distingue entre varias funciones que pueden afectar a
una salida. Para que no haya ningun conflicto de estado, a todas las posibles funciones se les
asigna una prioridad determinada. La funcién con mayor prioridad anula la funcién con inferior
prioridad.

En el modo persiana existen las siguientes prioridades:

- Prioridad 1: modo manual (prioridad superior).
- Prioridad 2: posicion forzada.
- Prioridad 3: funcién/funciones de seguridad.

Prioridades 4 y 5: se pueden parametrizar en el ETS. Por lo que se puede obtener...

- Prioridad 4: funcion de proteccion solar.
- Prioridad 5: modo bus directo (modo corto/largo, posicionamiento, escenas, funcién cen-

tral).

0...

- Prioridad 4: modo bus directo (modo corto/largo, posicionamiento, escenas, funcion cen-
tral).

- Prioridad 5: funcién de proteccion solar.

0...

- Prioridad 4: funcién de proteccioén solar y modo de bus directo
(modo corto/largo, posicionamiento, escenas, funcién central).

En el modo interruptor existen las siguientes prioridades:

- Prioridad 1: modo manual (prioridad superior).

- Prioridad 2: posicién forzada o funcion de bloqueo

- Prioridad 3: operacion légica

- Prioridad 4: modo bus directo (objeto "Conmutacion", escenas, funcion central)

Activar modo manual breve
El modo manual esta activado en el ETS.
®  Pulsar la tecla < brevemente (< 1 s).

En el modo persiana de A1: los 2 LED de estado de A1 parpadean (LED <\ permanece
apagado).

En el modo interruptor de A1: el LED de estado de A1 parpadea (LED <\ permanece apa-
gado).

(il En las salidas que estan parametrizadas en el modo persiana en el ETS, los 2 LED de es-
tado de un par de salidas siempre parpadean. En las salidas parametrizadas en el modo
interruptor, solamente parpadea el LED de estado correspondiente a la salida selecciona-
da. Es posible el funcionamiento mixto.

(i Sitras 5 s no se pulsa ninguna tecla, el actuador pasa automaticamente al modo bus.

Desconectar modo manual breve
El modo manual breve fue activado.
m 5 s sin pulsar tecla

- 0 -
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-0 -
u

]

Seleccionar todas las salidas, una tras otra, pulsando brevemente la tecla<.. Después,
pulsar de nuevo la tecla®..

Desconectar la tensién de red o reiniciar el bus (retorno de la tension de bus).

El modo manual breve ha finalizado. Los LED de estado A1...A4 / 8 / 16 indican el estado
segun el modo de bus cuando la tension de red esta conectada.

Al desactivarse el modo manual breve, no se modifica el estado ajustado mediante el mo-
do manual. Sin embargo, cuando a través del bus, antes o durante el modo manual, se ac-
tiva una funcioén con una prioridad mas alta que el modo directo (p. €j.: posicién forzada,
funcién de bloqueo o funcién de seguridad), el actuador ejecuta, para las salidas afecta-
das, la funcion con mayor prioridad. En el modo interruptor sélo se bloquea el manejo a
través del bus y el comportamiento al comienzo de la funcion forzada o de bloqueo no se
ejecuta.

Activar modo manual permanente
El modo manual esta activado en el ETS. El modo bus o el modo manual breve esta activado.

Pulsar la tecla €\, 5 s al menos.

El LED de estado <\ se ilumina.

En el modo persiana de A1: los 2 LED de estado de A1 parpadean.
En el modo interruptor de A1: el LED de estado de A1 parpadea.

El modo manual permanente esta ahora activado.

Desactivar modo manual permanente
El modo manual permanente fue anteriormente activado.

-0 -
|

]

Pulsar la tecla ©\5 s al menos.

Desconectar la tensién de red o reiniciar el bus (retorno de la tensién de bus).

ElI LED de estado <\ se apaga. Los LED de estado A1...A4 / 8 / 16 muestran el estado se-
gun el modo de bus cuando la alimentacion de red esta conectada.

En funcion de la parametrizacion del actuador en el ETS, al desactivar el modo manual
permanente las salidas se ajustan en el ultimo estado ajustado en el modo manual o al es-
tado actualizado internamente (modo directo, posicidn forzada/funcion de bloqueo, posi-
cion de seguridad o de proteccion solar).

Manipular una salida en modo manual
El modo manual (permanente o breve) se encuentra activo.

Seleccionar la salida deseada: pulsar brevemente la tecla < (en caso necesario, pulsar
varias veces).

Los LED de estado de la salida seleccionada A1...A4 / 8 / 16 parpadean. En el modo per-
siana parpadean los LED de un par de salidas. Ademas, en el teclado se indica el estado
de conmutacion o un desplazamiento de accionamiento de la salida seleccionada median-
te el LED de estado "ON/ A" u "OFF/ W¥".

Manipular la salida pulsando las teclas de manejo en el teclado.

En el modo persiana:

Pulsacién corta (< 1s) de la tecla ON/ A u OFF/ ¥: detener accionamiento.
Pulsacién larga (> 1 s) de la tecla ON/A: subir o abrir accionamiento.

Pulsacion larga (> 1 s) de la tecla OFF/V¥: bajar o cerrar accionamiento.
En el modo interruptor:

Pulsacion de la tecla ON/ A: conectar (cerrar contacto de relé).
Pulsacion de la tecla OFF/W¥: desconectar (abrir contacto de relé).
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La salida seleccionada ejecuta de inmediato las correspondientes 6rdenes.

Desconectar todas las salidas (en el modo persiana: detener todos los accionamientos)
El modo manual permanente esta ahora activado.

]

Pulsar la tecla ALL OFF.

Todas las salidas se desactivan de inmediato (parada). Las salidas no estan bloqueadas.
A continuacién, se pueden volver a activar individualmente.

La funcién "ALL OFF" no esta disponible en modo manual breve.

Bloquear, mediante el modo manual, el control de bus sobre las salidas individuales.
El modo manual permanente esta ahora activado.
En el ETS se debe haber autorizado previamente el bloqueo del control de bus.

Seleccionar salida: pulsar brevemente la tecla <\ (en caso necesario, pulsar varias veces).

Los LED de estado de la salida seleccionada A1...A4 / 8 / 16 parpadean. En el modo per-
siana parpadean los LED de un par de salidas. Ademas, en el teclado se indica el estado
de conmutacién o un desplazamiento de accionamiento de la salida seleccionada median-
te el LED de estado "ON/ A" u "OFF/ W¥".

Pulsar al mismo tiempo las teclas ON/ Ay OFF/ ¥ durante al menos 5 s.

La salida afectada A1...A4 / 8 / 16 se encuentra ahora bloqueada (no es posible el modo
bus).

Los LED de la salida seleccionada A1...A4 / 8 / 16 parpadean rapidamente. En el modo
persiana parpadean los LED de un par de salidas.

i Para desbloquear proceder de la misma manera.

i/ Una salida bloqueada en modo manual sélo se puede manipular en el modo manual per-
manente.

[i] Si se selecciona una salida bloqueada en el modo manual, los LED parpadean a intervalos
de tiempo el doble de breves.
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Datos técnicos

3 Datos técnicos

General

Marca de homologacion
Temperatura ambiente
Temperatura de almacenamiento/ transporte
Peso

Num. de art. 2304.16 REG HE
Num. de art. 2308.16 REG HE
Num. de art. 2316.16 REG HE
Anchura de montaje

Num. de art. 2304.16 REG HE
Num. de art. 2308.16 REG HE
Num. de art. 2316.16 REG HE
Posicién de montaje

Distancia minima
tipo de fijacién

KNX/EIB / VDE
-5...+45°C
-25...+70°C

aprox. 2509
aprox. 290g
aprox. 4609

72mm / 4moddulos
72mm / 4moddulos
144 mm / 8moddulos

cualquiera (bornes de salida preferentemente

arriba)
ninguna

Insercion sobre carriles DIN en armarios cerra-
dos (p. €j. pequenos distribuidores, etc.)

Bornes de conexiéon para la alimentacion eléctrica y para las salidas

Tipo de conexién
monofilar

flexible sin funda terminal
flexible con funda terminal
Par de apriete de conexion

Alimentacion KNX

Medio KNX

Modo de puesta en funcionamiento
Tension nominal KNX

Potencia absorbida KNX

Tipo de conexion KNX

Alimentacion externa
Tension nominal

Frecuencia de la red

Potencia disipada

NUm. de art. 2304.16 REG HE
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NUm. de art. 2316.16 REG HE

Salidas (A1...A16)

Tipo de contacto

Tensidon de conexidn

Intensidad de conmutacion AC1
Intensidad de conmutacion AC3
Lamparas fluorescentes
Corriente de encendido 200 us
Corriente de encendido 20 ms
Corriente de conexion minima AC

Intensidad de corriente maxima admisible
Salidas contiguas

Dispositivo

NUm. de art. 2304.16 REG HE

Num. de art. 2308.16 REG HE

NUm. de art. 2316.16 REG HE

Terminal de rosca
0,5...4 mm?
0,5...4 mm?

0,5...2,5mm?
max. 0,8 Nm

TP 1

Modo S
CC21...32V MBTS
tip. 150 mW

Borne de conexiéon

AC 230/240V ~
50/60 Hz

max. 2W
max. 3W
max. 4,5W

Contacto y, monoestable
CA 250V ~

16 A

10A

16 AX

max. 800 A

max. 165 A

100 mA

220A

2 40A
2 80A
2 160A

Num. de art. 2304.16 REG HE
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Potencias de conmutacién por salida (A1...A16)

Carga 6hmica
Carga capacitiva
Motores

Carga de lampara

Lamparas incandescentes

Lamparas halégenas HV

Lamparas halégenas de bajo voltaje con trans-
formadores electrénicos

Lamparas halégenas de bajo voltaje con trans-
formadores inductivos

Lampara fluorescente compacta

sin compensacion

Lampara fluorescente compacta compensada
en paralelo

Lamparas de vapor de mercurio
sin compensacion
compensadas en paralelo

Lampara fluorescente T5/T8
sin compensacion
compensadas en paralelo
Conexién duo

Numero de balastros electrénicos que se pueden conectar

T8 Lamparas
QTP 2x 58 W

T5 Lamparas
QT-FH4 x 14 W
QT-FQ 2 x 54 W

(i) Numero max. por cada salida (con 25.000 operaciones de conmutacion)

3000 W
méax. 16 A (140p)
1380 VA

3000 W
2500 W
1500 W

1200 VA

1000 W
1160 W (140 pF)

1000 W
1160 W (140 pF)

1000 W
1160 W (140 pF)
2300 W / 140 pF

11

10
11

i/ El numero de balastros electronicos que se pueden conectar depende del tipo y del fabri-
cante, y también de la calidad de la red de instalacion de baja tension. Por ese motivo, se
ha elaborado, a modo de ejemplo, una lista con los diferentes tipos de balastros electroni-

cos (Fabricante: Osram).
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4 Descripcion del software

4.1 Especificacion del software

Ruta de busqueda ETS: - Salida / Salida binaria, mixta / Act. de conmut. 4 fases / act.
persianas 2 canal.

- Salida / Salida binaria, mixta / Act. de conmut. 8 fases / act.
persianas 4 canal.

- Salida / Salida binaria, mixta / Act. de conmut. 16 fases / act.
persianas 8 canal.

Tecnologia utilizada: TPUART + pC

Clase KNX: 3b - aparato con cert. PhL + pila
Configuracion: modo S estandar

Tipo de IFE: "00"Hex / "0" pec

Conexion de IFE: sin conector

Aplicaciones para el actuador de conmutacién/persianas 2/4 canales REG:

NU- Breve descripcion Nombre Version a partir de la
m. version de
la mascara
1 Aplicacion de conmutacién/persianas Conmutacion, Per- 1.1 705
multifuncional siana 20CA11 para ETS3.0
a partir de la
version d

Aplicaciones para el actuador de conmutacion/persianas 4/8 canales REG:

Nu- Breve descripcidon Nombre Version a partir de la
m. version de
la mascara
1 Aplicacion de conmutacion/persianas Conmutacion, Per- 0.2 705
multifuncional siana 208002 para ETS 2
y ETS
3.0a...c
Conmutacion, Per- 1.2
siana 208012 para ETS3.0
a partir de la
version d
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Aplicaciones para el actuador de conmutacion/persianas 8/16 canales REG:

Nu- Breve descripciéon Nombre Version a partir de la
m. version de
la mascara
1 Aplicacion de conmutacion/persianas Conmutacion, Per- 0.2 705
multifuncional siana 207802 para ETS 2
y ETS
3.0a...c
Conmutacion, Per- 1.2
siana 207812 para
ETS3.0 a
partir de la
version d
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Funciones

4.2 Software "Conmutacion, persiana 20CA11 / 2078x2 / 2080x2"

4.2.1 Funciones

General

Posibilidad de parametrizar el modo persiana o el modo interruptor de las salidas. En el
modo persiana, cada dos salidas contiguas se agrupan en una salida de persiana. Posibili-
dad de modo mixto en un actuador.

Las reacciones ante la caida de la tension de bus y el regreso de la misma y tras una pro-
gramacioén del ETS se pueden ajustar para cada salida.

Las respuestas activas se pueden retardar, de manera global, tras regresar la tension de
bus.

Manipulacién manual de las salidas con independencia del bus con indicacién de estado
mediante LED (como ejemplo, para el modo de funcionamiento obra).

Cada salida cuenta con todas las funciones sin limitaciones. Todas las funciones orienta-
das a los canales se pueden parametrizar por separado para cada salida. Con ello se posi-
bilita el control independiente y multifuncional de las salidas de persiana y de conmutacion.

Modo persiana

Modo de funcionamiento parametrizable: control de celosias, persianas enrollables, toldos
o compuertas de ventilacion.

Tiempos de desplazamiento de los elementos de proteccion solar parametrizables por se-
parado con ampliaciéon del tiempo para desplazamientos hasta la posicion final superior.
Con las celosias, se puede parametrizar, de manera independiente, un tiempo de despla-
zamiento de lamas.

Se puede configurar el tiempo de conmutacion del cambio de sentido y los tiempos para
los modos breve y largo (paso, mover).

Posibilidad de activar de manera centralizada todas las salidas de persiana mediante un
telegrama de larga duracion de 1 bit.

Respuesta de la posicién del elemento de proteccion solar o de la posicion de lamas (solo
en modo bus). Adicionalmente, se puede notificar una posicion no valida del elemento de
proteccion solar o un desplazamiento de accionamiento. Funciones de respuesta activas
(en\giadas al producirse un cambio o ciclicamente al bus) o pasivas (el objeto se puede
leer).

Asignaciones hasta para 5 funciones de seguridad diferentes (3 alarmas de viento, 1 de
lluvia, 1 de helada), opcionalmente con vigilancia ciclica. Las funciones de seguridad (obje-
tos, tiempos ciclo, prioridad) se crean, de manera orientada al aparato, conjuntamente pa-
ra todas las salidas. La asignacion de cada una de las salidas a las funciones de seguri-
dad, asi como las reacciones de seguridad, se pueden parametrizar de manera orientada
a los canales.

Se puede activar, independientemente para cada salida, una amplia funcién de proteccion
solar con posiciones, fijas y variables, de los elementos de proteccion solar o de las lamas,
al inicio o al final de la funcion. Incluye offset dinamico de las lamas para celosias.

Para cada salida de persiana se puede realizar una funcion de posicién forzada (con el ac-
tuador de conmutacion/persianas de 8/16 canales sélo a partir de la versién ETS3.0d).

Se pueden parametrizar hasta 8 escenas internas por salida (con el actuador de conmuta-
cion/persianas de 8/16 canales sélo a partir de la versién ETS3.0d).

Modo interruptor

Conmutacion independiente de las salidas de conmutacion.

Modo contacto de cierre o de apertura configurable.

Funcién de accionamiento central con informacion del estado acumulada.

Conectar la respuesta (sélo el modo bus): Funcién de respuesta activa (enviada al produ-
cirse un cambio o ciclicamente al bus) o pasiva (el objeto se puede leer).

Funcion de operacién logica individual para cada salida.

Funcion de bloqueo parametrizable para cada canal. Funciéon de posicion forzada alternati-
va independiente para cada salida (funcion de posicion forzada solo disponible en el actua-
dor de conmutacion/persianas de 8/16 canales sélo a partir de la versién ETS3.0d).
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Funciones

Funciones temporizadas (retardo a la conexién y desconexion, funcion de luz de escaleras

- también con funcién de preaviso).
Se pueden parametrizar hasta 8 escenas internas (con el actuador de conmutacién/persia-

nas de 8/16 canales sélo a partir de la version ETS3.0d).
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Indicaciones sobre el software

4.2.2 Indicaciones sobre el software

Programacion ETS y puesta en funcionamiento

Para la programacion y la puesta en marcha de los aparatos se recomienda el ETS3.0 a partir
de la version "d" parche "A" o el ETS4.0. Solo mediante la utilizacién de esta version de ETS o
de versiones mas actuales se pueden aprovechar las ventajas referentes a las descargas
(tiempos de descarga notablemente menores) y a la programacion de parametros.

La base de datos de productos necesaria para el ETS3.0 a partir de la version "d" y para el
ETS4.0 se ofrece en el formato *.VDA4. El programa de aplicacion correspondiente para las va-
riantes de 4/8 canales y de 8/16 canales posee el numero de version "1.2". Para la variante de
2/4 canales, el programa de aplicacion posee la version "1.1".

Para el ETS2 y las versiones mas antiguas del ETS3 se dispone de bases de datos de produc-
tos separadas en formato *.VD2 sélo para las variantes de 4/8 canales y de 8/16 canales. La
aplicacion para estas versiones del ETS posee el nimero de version "0.2".

iEl programa de aplicacion del actuador de 8/16 canales tiene un alcance de funciones diferen-
te al descrito en esta documentacion! Su programa de aplicacion con el numero de version
"0.2" no permite el uso de la funcion de escenas o de las posiciones forzadas.

Mediante la actualizacion de las antiguas versiones del ETS a la versién ETS3.0d o a las ulti-
mas versiones, se dispone de una herramienta adicional mediante un Add-in del ETS3. Con
esta herramienta se pueden convertir las bases de datos antiguas de productos con version de
aplicacion "0.2" (por ejemplo de los proyectos del ETS2 ya existentes) al nuevo formato de apli-
cacion (version "1.2"). De esta forma, se pueden aprovechar las ventajas de la aplicacion
ETS3.0d sin modificar la programacién. El Add-in del ETS3 se obtiene del fabricante por sepa-
rado y es gratuito.

Modo estado seguro

Cuando, por ejemplo, el aparato no funciona correctamente debido a un mal disefio de la insta-
lacion o a una puesta en marcha defectuosa, se puede detener la ejecucion de la aplicacion
cargada mediante la activacion del Modo Estado Seguro. En el Modo Estado Seguro no es po-
sible activar las salidas manualmente ni a través del bus. El actuador se comporta de manera
pasiva ya que la aplicacion no se ejecuta (estado de ejecucién: finalizado). Solo sigue funcio-
nando el software del sistema, de tal forma que sigue siendo posible realizar las funciones de
diagnéstico del ETS y la programacion del aparato.

Activar el Modo Estado Seguro
= Desconectar la tension de bus y la tensién de alimentacion de la red.
= Pulsar la tecla de programacion manteniéndola pulsada.

= Conectar la tension de bus o la tension de red. Soltar la tecla de programacion sélo cuan-
do el LED de programacién parpadee lentamente.

El Modo Estado Seguro esta ahora activado. Pulsando de nuevo brevemente la tecla de
programacion, también se puede activar y desactivar, como de costumbre, el modo de pro-
gramacién en el Modo Estado Seguro. Ademas, el LED de programacion sigue parpadean-
do, independientemente del modo de programacion, mientras que el Modo Estado Seguro
siga activo.

(il Se puede finalizar el Modo Estado Seguro mediante la desconexion de la tension de ali-
mentacion (bus y red) o mediante un proceso de programacion del ETS.

Descarga de la aplicacion

La aplicacion se puede descargar a través del ETS. En este caso, el manejo manual, como par-
te de la aplicacion, tampoco funciona.
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4.2.3 Tabla de objetos

Numero de objetos de comunicacion: 2/4 canales:
42 (Numero max. de objetos 57 - espacios en-
tre ellos)
4/8 canales:
74 (Numero max. de objetos 109 - espacios
entre ellos)
8/16 canales:
138 (NUmero max. de objetos 213 - espacios

entre ellos)

Numero de direcciones (max.): 254
Numero de asignaciones (max.): 255
Gestion dinamica de tablas: no
Longitud maxima de tablas: 255
Objetos para los canales:
Funciona- Manejo manual
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
(] °  Bloqueo Manejo manual ~ 1bit 1.003 "

C,E, - (L)
Descripcion Objeto de 1 bit para bloquear los pulsadores del mando manual del aparato.

La polaridad se puede parametrizar.

Funciona- Manejo manual
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D<—| 1 Estado Manejo manual 1bit 1.002  ©°N

C,-, T(L)
Descripcion Objeto de 1 bit para enviar el estado del mando manual. El objeto es "0" cuan-

do el mando manual esta desactivado (funcionamiento de bus). El objeto es
"1" cuando el mando manual se activa. Se puede parametrizar que se mues-
tre el manejo manual temporal o permanente como informacion de estado.

Funciona- Funcion central persiana (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D<-| 2 Desplazamiento central Todas las salidas 1 bit 1.008 clon
de persiana C,-TML?
Descripcion Objeto de 1 bit para el desplazamiento central (tiempo desplazamiento de lar-
ga duracioén) de las salidas de persiana asignadas. La polaridad se puede pa-
rametrizar.

1: Se pueden leer todos los objetos de comunicacién. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".
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Funciona- Funcién de seguridad (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
EL—I 3 Alarma de viento 1 Seguridad persia- 1 bit  1.005 clon
na C,-, T(L)
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion o desactivaciéon centralizadas de la primera
alarma de viento ("0" = alarma de viento desactivada / "1" = alarma de viento
activada).
Funciona- Funcion de seguridad (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D«—I 4 Alarma de viento 2 Seguridad persia- 1 bit  1.005 cion
na C,-, T(L)
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion o desactivacién centralizadas de la segunda
alarma de viento ("0" = alarma de viento desactivada / "1" = alarma de viento
activada).
Funciona- Funcion de seguridad (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D«—I 5 Alarma de viento 3 Seguridad persia- 1 bit  1.005 cion
na C,-, T(L)
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion o desactivacion centralizadas de la tercera
alarma de viento ("0" = alarma de viento desactivada / "1" = alarma de viento
activada).
Funciona- Funcion de seguridad (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D‘-I 6 Alarma lluvia Seguridad persia- 1 bit 1.005 clon
na C,-, T(L)
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion o desactivacion centralizadas de la alarma

de lluvia ("0" = alarma de lluvia desactivada / "1" = alarma de lluvia activada).

Funciona- Funcion de seguridad (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
|:|<—| 7 Alarma de helada Seguridad persia- 1 bit  1.005 cion
na C,-, T(L)
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion o desactivacion centralizadas de la alarma
de helada ("0" = alarma de helada desactivada / "1" = alarma de helada acti-
vada).

1: Se pueden leer todos los objetos de comunicacién. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".
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Funciona- Funcién central conmutacion (Modo interruptor)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
(] 7 Conmutacion central Todas las salidas 1 bit 1.001  ©ON
de conmutacioén C,-, T(L)!?
Descripcion Objeto de 1 bit para la conmutacion central de las salidas de conmutacion
asignadas. La polaridad se puede parametrizar.
Funciona- Acuse de recibo colectivo (Modo interruptor)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
] 7 Acuse de recibo colectivo Todas las salidas 4 byte 27.001 ©ON
de conmutacion 532, -, T (L)
Descripcion Objeto de 4 bytes para la notificacién central de los estados de conmutacién
del actuador.
Objetos orientados a los canales para el modo interruptor:
Funciona- Salida conmutacién (Modo interruptor)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
10 Conmutacion Salida 1-163 1bit 1.001 €N
205" CE - (L)
Descripcion Objeto de 1 bit para controlar una salida ("1" = conectar / "0" = desconectar;
tener en cuenta el modo de funcionamiento parametrizado).
Funciona- Posicién forzada (modo interruptor - con el actuador de conmutacién/persianas
miento: de 8/16 canales so6lo a partir de la version ETS3.0d)
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
11, Posicién forzada Salida 1- 163 2bit 2001 °ON
2016."‘ C’ E’ = (L)1
Descripcion Objeto de 2 bit para el control forzado de una salida. El estado de un objeto
tras el regreso de la tension de bus se puede predefinir mediante parametriza-
cion.

1: Se pueden leer todos los objetos de comunicacion. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".

2: Los objetos de respuesta pueden ser, en funcién de la parametrizacion, activos de
transmision (marca T ajustada) o pasivos de lectura (marca R ajustada).

3: El numero de salidas o de objetos de comunicacién depende del aparato programado.
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Funciona- Funcién de bloqueo (Modo interruptor)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
12, Bloqueo Salida 1 - 16 1bit 1.003 N
207 C,E, - (L)?
Descripcion Objeto de 1 bit para el bloqueo de una salida (polaridad parametrizable).
Funciona- Funcion de operacién loégica (modo interruptor)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
J3 Operacion logica Salida 1 - 16' 1bit 1.003 "
208" C,E, - (L)
Descripcion Objeto de 1 bit para la entrada de la operacion logica de una salida. El valor

del objeto tras el regreso de la tension de bus o tras un proceso de programa-
cion del ETS se puede predefinir mediante la parametrizacion.

Funciona- Funcion de escalera (modo interruptor)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
14 Inicio/parada funcion de es-  Salida 1- 16 1bit 1.010  ©ON
509" calera C,E, -, (L)
Descripcion Objeto de 1 bit para activar o desactivar el tiempo de conexién de la funciéon

de escalera de una salida ("1" = conectar / "0" = desconectar).

Funciona- Funcion de escenas (modo interruptor - con el actuador de conmutacion/
miento: persianas de 8/16 canales solo a partir de la version ETS3.0d)
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
16 Mecanismo auxiliar de esce-  Salida 1 - 16 1byte 18.001 ©ON
2117 nas C,E, - (L)y?
Descripcion Objeto de 1 byte para el acceso a escenas 0 para memorizar nuevos valores
de escenas.

1: El numero de salidas o de objetos de comunicacién depende del aparato programado.

2: Se pueden leer todos los objetos de comunicacién. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".
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Funciona- Respuesta del estado de conmutacion (modo interruptor)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
18, Conectar la respuesta Salida 1-16 1bit 1.001  ©ON
213" C,-T(L)
23
Descripcion Objeto de 1 bit para notificar el estado de conmutacién de una salida

("1" = conectada / "0" = desconectada; tener en cuenta el modo de funciona-
miento parametrizado)

Objetos orientados a los canales para el modo persiana:

Funciona- Operacion de larga duracién (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-

10 Operacion de larga duracion ~ Salida 1/2-15/16  1bit 1.008 "

192" ! C,E, - (L)
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion de la operacién de larga duracion.
Funciona- Operacion de corta duracion (Modo persiana)
miento:

Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-

1. Operacion de corta duracion ~ Salida 1/2 - 15/16' 1 bit 1.007 <"

J s 2

193 C’ E’ = (L)
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion de la operacion de corta duracién o para de-

tener un desplazamiento de accionamiento.

Funciona- Posicién forzada (modo persiana - con el actuador de conmutacion/persianas de
miento: 8/16 canales solo a partir de la version ETS3.0d)
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
12, Posicion forzada Salida 1/2-15/16 2bit 2.008  ©°"
194" ! C,E, - (L)
Descripcion Objeto de 2 bit para el control forzado de una salida. El estado de un objeto
tras el regreso de la tension de bus se puede predefinir mediante parametriza-
cion.

1: El nUmero de salidas o de objetos de comunicacion depende del aparato programado.

2: Se pueden leer todos los objetos de comunicacion. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".

3: Las marcas de comunicacion se establecen automaticamente en funcion de la
parametrizacion. Marca "T" para objeto de aviso activo; marca "R" para objeto de estado
pasivo.
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Funciona- Funcién de escenas (modo persiana - con el actuador de conmutacion/persianas
miento: de 8/16 canales solo a partir de la version ETS3.0d)
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
13 Mecanismo auxiliar de esce- ~ Salida 1/2- 15/16  1byte 18.001 "
195" nas ! C,E, - (L)
Descripcion Objeto de 1 byte para el acceso a escenas 0 para memorizar nuevos valores
de escenas.
Funciona- Funcion de proteccion solar (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
18 Automatico Salida 1/2 - 15/16" 1 bit 1.002  ©ON
200 g) E, - (L)
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion o desactivacion de la funcion de sombreado
(sol disponible / no disponible). La polaridad se puede parametrizar.
Funciona- Funcion de proteccion solar (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
19 Posicion sol / sombra ® Salida 1/2 - 15/16" 1byte 5.001  ©ON
20’1."’ C! E’ = (L)2
Descripcion Objeto de 1 byte para la especificacion de un valor variable de posicion
(0...255) de altura de celosia, de persiana enrollable o de posicion de la com-
puerta de aireacion con la proteccion solar activa.
Funciona- Funcion de proteccion solar (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
20, Posicion sol / sombra Salida 1/2 - 15/16" 1 byte 5.001  ©ON
202" C.E - (L)
Descripcion Objeto de 1 byte para la especificacion de un valor variable de posicién de la-

mas (0...255) con la proteccion solar activa.

1: El numero de salidas o de objetos de comunicacion depende del aparato programado.

2: Se pueden leer todos los objetos de comunicacion. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".

3: La descripcion del objeto varia en funcion del tipo de elemento configurado (celosia,
persiana enrollable, toldo, compuerta de aireacion).
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Funciona- Funcién de proteccion solar (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
21, Offset posicion de lamas sol ~ Salida 1/2 - 15/16' 1byte 1.003 ~ “°"
J s 2
203 CE - ()
Descripcion Objeto de 1 byte para la especificacion de un angulo de posicion de lamas (-

100 % ... +100% - el mayor o menor angulo de posicién se evalia como + 0 -
100%) para la correccion "manual” de la posicion de lamas con la proteccién

solar activa.
Funciona- Respuesta de notificacion de la posicion (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
24, Respuesta de nofificacion de  Salida 1/2 - 15/16" 1byte 5.001 N
206 " la posicion33 C,- T,L24
Descripcion Objeto de 1 byte para la respuesta de notificacién de la posicién de la altura
de la celosia o persiana enrollable o de la posicion de la compuerta de airea-
cion (0...255).
Funciona- Respuesta de notificacion de la posicién (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
25, Respuesta de nofificacion de ~ Salida 1/2- 15/16" 1bit 1.002 <"
507 la posicion de lamas C,-, T,L24
Descripcion Objeto de 1 bit para la respuesta de notificacién de una posicion no valida de
la altura de la celosia o persiana enrollable o de la posicién de la compuerta
de aireacion ("0" = posicion valida / "1" = posicion no valida).
Funciona- Respuesta movimiento accionamiento (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
27, Respuesta de notificacion Salida 1/2 - 15/16" 1 bit 1.002  ©ON
509"’ movimiento del accionamien- C,-, T,L24
to
Descripcion Objeto de 1 bit para la respuesta de un movimiento de accionamiento activo

(salida alimentada - subir o bajar -"0" = ningiin movimiento de accionamiento /
"1" = movimiento de accionamiento).|

1: El nUmero de salidas o de objetos de comunicacion depende del aparato programado.

2: Se pueden leer todos los objetos de comunicacion. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".

3: La descripcion del objeto varia en funcién del tipo de elemento configurado (celosia,
persiana enrollable, toldo, compuerta de aireacion).

4: Las marcas de comunicacion se establecen automaticamente en funcion de la
parametrizacion. Marca "T" para objeto de aviso activo; marca "R" para objeto de estado
pasivo.
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Funciona- Valor de consigna de la posicion (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
28, Posicion ! Salida 1/2 - 15/162 1 byte 5.001  ©ON
210" C,E - (L)
Descripcion Objeto de 1 byte para la especificacion de un valor de posicién (0...255), con
manipulacion directa, de altura de celosia o de persiana enrollable o de posi-
cién de la compuerta de aireacion.
Funciona- Valor de consigna de la posicion (Modo persiana)
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
29, Posicion lamas Salida 1/2 - 15/16  1byte 5.001 ¢
21’1."’ 2 3C! W! ™ (L)
Descripcion Objeto de 1 byte para la especificacion de un valor de posicion de lamas

(0...255) con manipulacion directa.

1: La descripcién del objeto varia en funcién del tipo de elemento configurado (celosia,
persiana enrollable, toldo, compuerta de aireacion).

2: El numero de salidas o de objetos de comunicacién depende del aparato programado.

3: Se pueden leer todos los objetos de comunicacion. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".
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4.2.4 Descripcion de la funcion

4.2.4.1 Descripcion funcional extendida a los canales

Retardo tras el retorno de la tensiéon de bus

Para reducir del trafico de telegramas a través de la linea de bus tras conectar la tension de
bus (reinicio de bus), tras conectar el aparato a la linea de bus o tras realizar un proceso de
programacion en el ETS, es posible retardar todas las respuestas de notificacion activas que
debe enviar el actuador. Para ello se puede definir un tiempo de retardo que afecte al canal
(parametro "Retardo tras regreso de la tensién de bus" en la pagina de parametros "General").
Los telegramas de respuesta de notificacion para la inicializacion solo se envian al bus una vez
pasado el tiempo parametrizado.

Las respuestas que, realmente, se deben retrasar se pueden ajustar, independientemente del
canal de salida y de cada funcién de comunicacién de realimentacion.

[i] El retardo no afecta al comportamiento de las salidas. Solo se retardan las respuestas. Las
salidas también se pueden controlar durante el tiempo de retardo tras el regreso de la ten-
sion de bus.

i) Siel tiempo de retardo tras el retorno de la tensién de bus se ajusta a "0" se desactiva to-
talmente dicho retardo. En este caso, todas las respuestas, si se envian de manera activa,
se mandan al bus sin retardo.

i/ Cuando se activa la tension de red (en este momento la tensién de bus ya esta conectada)
los telegramas de respuesta se envian siempre sin retardo.

Funcion central para salidas de conmutacién

El actuador ofrece la posibilidad de vincular todos o ciertos canales de salida de conmutacion
con un objeto de comunicacion centralizada de 1 bit. El comportamiento en el control de una
salida a través de la funcién central es comparable con una direccidon de grupo central que se
ha creado en todos los objetos de "conmutacion”.

Las salidas asignadas a la funcion central son controladas en funcion del valor de objeto central
recibido. La polaridad del telegrama central se puede invertir, en caso necesario, mediante pa-
rametrizacion.

El comportamiento de los canales resulta idéntico con el control "normal" a través de los obje-
tos de "conmutacion" (misma prioridad — se ejecuta la ultima orden de conmutacion (figura 12)).
Por consiguiente, también se tienen en cuenta todas las funciones "subsiguientes" como, por

ejemplo, las funciones temporizadas o adicionales o las operaciones légicas. El modo de relé
parametrizado también se evalla de forma independiente para cada salida.

Objeto . .
"Conmutacion central® Polaridad objeto central
Objeto
"Conmutacion"

Figura 12: Esquema funcional "Conmutacién central"
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Activar funcion central

= Activar la funcién central en la pagina de parametros "General salidas de conmutacion”
mediante el parametro " Funcidn central para salidas de conmutacién?" seleccionando
"SI’"_

Una vez activada la funcion, el objeto de comunicacién "Conmutacién central" se muestra
visible.

Asignar salidas de conmutacion a la funcién central
Cada salida de conmutacion se puede asignar de forma independiente a la funcién central.

La funcién central se debe activar en la pagina de parametros "General salidas de conmuta-

cion". De lo contrario, las asignaciones no tendran ningun efecto sobre las salidas de conmuta-

cion.

= Ajustar el parametro "Asignacion a funcién central", de la pagina de parametros "Ax — Ge-
neral" dénde (x = numero de la salida), a "Si".

Asi, la salida correspondiente queda asignada a la funcion central. Ahora se puede activar
o desactivar de forma centralizada.

i) Elestado de conmutacién ajustado mediante la funcion central se actualiza en los objetos
de respuesta y, en el caso de que estos se envien de manera activa, también se envia al
bus. El estado de conmutacién ajustado mediante una funcién central no se actualiza en
los objetos de "conmutacion”.

(i) Tras regresar la tensién de bus o tras un proceso de programacion del ETS siempre se de-
sactiva la funcion central (valor de objeto "0").

Funcion central para salidas de persiana

El actuador ofrece la posibilidad de vincular todos o ciertos canales de salida, con un

objeto de comunicacion cetralizada de 1 bit. EI comportamiento en el control de una salida a
través de la funcion central es comparable con una direccidon de grupo central que se ha creado
sobre todos los objetos de "operacion larga duracion”.

Las salidas asignadas a la funcion central son controladas en funcion del valor de objeto central
recibido. La polaridad del telegrama central se puede invertir, en caso necesario, mediante pa-
rametrizacion.

El comportamiento de los canales resulta idéntico con el control "normal" a través de los obje-
tos "Operacion de larga duracion" (misma prioridad - se ejecuta la ultima orden - (figura 13) ).

Objeto Polaridad objeto central
"Desplazamiento central"

Objeto
"Operacion larga duracion"

Figura 13: Esquema funcional "Desplazamiento central”

v

Activar funcion central

= Activar la funcioén central en la pagina de parametros "General" seleccionando "Si" en el
parametro "; Funcion central para salidas de persiana?".

Una vez activada la funcioén, el objeto de comunicacién "Desplazamiento central" se mues-
tra visible.
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Asignar las salidas a la funcién central
Se puede asignar cada una de las salidas independientemente de la funcién central.

La funcién central se debe activar en la pagina de parametros "General". De lo contrario, una
asignacion no tendra ninguna influencia sobre la salida de persiana.

m  Ajustar el parametro "Asignacion respecto funcion central” en la pagina de parametros
"Ax — Liberaciones" (x = numero de la salida) en "Si".

Asi, la salida correspondiente queda asignada a la funcién central. Esta puede ahora des-
plazarse de forma centralizada.

[i] La nueva posicion del elemento de proteccion solar, de la compuerta de aireacion o de las
lamas ajustada mediante la funcion central se actualiza, al final de un desplazamiento, en
los objetos de respuesta y, en el caso de que estos se envien de manera activa, también
son enviados al bus. Hay que tener en cuenta que el actuador de conmutacion / persianas
s6lo puede calcular las posiciones tras la conexién de la tensién de alimentacion, cuando
previamente se ha realizado un desplazamiento de referencia a la posicion final superior.

[i] La funcién central forma parte del "Modo directo" de una salida. Por este motivo, la funcién
central posee la misma prioridad que el manejo mediante objetos de corta y larga duracion
para el control a través de objetos de posicionamiento o para el acceso a escenas.

[i] Tras regresar la tensién de bus o tras un proceso de programacién del ETS siempre se de-
sactiva la funcién central (valor de objeto "0").

Respuesta de notificacion colectiva para salidas de conmutacion

Tras recibir 6rdenes centrales o tras el regreso de la tension de bus, la carga de envios de tele-
gramas de una linea de bus suele ser elevada, ya que muchos dispositivos de bus envian el
estado de sus objetos de comunicacién en forma de respuesta. Este efecto se produce, en es-
pecial, cuando se utilizan sistemas de visualizacion. Para mantener una carga baja de envios

de telegramas en la 'inicializacién del bus', se puede utilizar la respuesta de notificacién colecti-
va del actuador.

En la respuesta de notificacién colectiva los estados de conmutacion de todas las salidas de
conmutacion se agrupan en un solo telegrama. El objeto de comunicacion de 32 bits "Respues-

ta de notificacion colectiva" contiene la informacion de respuesta de cada una de las salidas
orientada a bit (figura 14).

Byte 4 Byte 3 Byte 2 yt
OO AN —| O
~| =[] ~| —| =| | | | ~~]| o w| | | uf —|
CEEEEEEENEEEEREE AN
B EEEECIEEEEEEEEIEEEEE R IEEEEEEEE
EEEEEEEEIEEEEEEEE 323838338 22288532
223555555 | 52555558 |33333533 33383333
3130 2928 2726 25 24 12322 2120 19 18 17 16! 151413121110 9 8' 7 6 5 4 3 2 1 0!
M M NA NA

Figura 14: Estructura del objeto de respuesta de notificacion colectiva

Es posible representar de forma Iégica hasta 16 salidas y, por tanto, hasta 16 estados de con-
mutacion diferentes. Cada salida posee un bit que indica el estado de conmutacion (bit "S") y
otro que define el enmascaramiento (bit "M"). Los bits "S" corresponden a los estados de con-
mutacion légicos no invertidos de las salidas y son "1" (conectado) o "0" (desconectado). Los
bits "M" son "1" si el actuador dispone de esta salida. De forma analoga, los bits "M" son "0" si
la salida correspondiente no esta disponible en el actuador o si el canal esta configurado como
salida de persiana. En los ultimos casos mencionados, los bits "S" pertinentes también son
siempre "0" porque no hay ningun estado de conmutacion.

De ello se derivan los siguientes formatos de valor de objeto cuando, por ejemplo, todas las sa-
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lidas estan ajustadas en el modo interruptor:

Actuador de conmutacion/persianas 2/4 canales: "00 OF 00 0x", x = estados de conmutacion,
Actuador de conmutacion/persianas 4/8 canales: "00 FF 00 xx", xx = estados de conmutacion,
Actuador de conmutacion/persianas 8/16 canales: "FF FF xx xx", xx xx = estados de conmuta-
cion.

El tipo de punto de datos de la respuesta de notificacion colectiva se corresponde con el estan-
dar KNX (DPT 27.001). Se podria utilizar en aplicaciones de visualizacién adecuadas - por
ejemplo, en edificios publicos como escuelas y hospitales - en donde los estados de conmuta-
cion de todos los sistemas actuadores se muestran de forma centralizada y no hay ninguna vi-
sualizacién del estado de conmutacion separada en dispositivos de mando. En tales aplicacio-
nes, la respuesta de notificacion colectiva puede sustituir a las respuestas individuales de 1 bit
y, por tanto, reducir notablemente la carga del bus.

Activar la respuesta de notificaciéon colectiva

La respuesta de notificacion colectiva se puede utilizar como un objeto de comunicacién activo
0 como un objeto de estado pasivo. Como objeto de comunicacién activo, la respuesta de noti-
ficacién colectiva se envia al bus con cada cambio de un estado de conmutacion. En la funcion
como objeto de estado pasivo no se produce ninguna transmision de telegramas cuando se
produce una variacion. En este caso se debe leer el valor del objeto. El ETS establece automa-
ticamente las marcas de comunicacion del objeto necesarias para la funcion.

m  Ajustar el parametro "; Utilizar respuesta de notificacion colectiva?" de la funcién necesaria
en "Si, objeto de comunicacion activo" o en "Si, objeto de estado pasivo", segun corres-
ponda.

El objeto de comunicacién de 4 bytes "Respuesta de notificacion colectiva" esta activo. El
objeto se puede utilizar en cuanto tenga una direccién de grupo vinculada.

Configuracion de la respuesta de notificacion colectiva en caso de regresar la tensién de
bus o de un proceso de programacion del ETS

El estado de la respuesta de notificacion colectiva se envia al bus tras regresar la tension de
bus o tras un proceso de programacién del ETS en caso de utilizarse como un objeto de comu-
nicacién activo. En estos casos, se puede retrasar la respuesta, ajustandose el tiempo de retar-
do de forma global para todas las salidas (véase "Retardo tras el regreso de la tensién de
bus").

m  Ajustar el parametro "Retardo para respuesta tras regreso de la tension de bus" de la res-
puesta de notificacion colectiva en "Si".

La respuesta de notificacion colectiva se envia con retardo tras regresar la tension de bus
o tras un proceso de programacién del ETS. Durante el transcurso del tiempo de retardo
no se envia ninguna respuesta, aunque durante ese tiempo varie algun estado de conmu-
tacion.

m  Ajustar el parametro "Retardo para respuesta tras regreso de la tension de bus" de la res-
puesta de notificacién colectiva en "No".

La respuesta de notificacion colectiva se envia de inmediato tras regresar la tension de
bus o tras un proceso de programacion del ETS.

Configuracion del envio ciclico de la respuesta de notificacion colectiva

El telegrama de respuesta de notificacidon colectiva, ademas de transmitirse en caso de produ-
cirse un cambio, también se puede enviar de forma ciclica a través del objeto de comunicacién
de envio activo.

m  Ajustar el parametro "; Envio ciclico de la respuesta de notificacion colectiva?" en la pagi-
na de parametros "General" en "Si".

El envio ciclico esta activado.
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m  Ajustar el parametro "; Envio ciclico de la respuesta de notificacion colectiva?" en la pagi-
na de parametros "General" en "No".

El envio ciclico esta desactivado, de manera que la respuesta de notificacion colectiva solo
se envia al bus en caso de cambio de un estado de conmutacion.

El tiempo de ciclo se define de forma central para todos los telegramas de respuesta cicli-
cos en la pagina de parametros "General".

Durante un tiempo de retardo activo tras el regreso de la tension de bus no se envia ningu-
na respuesta de notificacion colectiva, aun en caso de cambio de un estado de conmuta-
cion.

i/ Una salida parpadeante (véase "Funcion de bloqueo") siempre se notifica como "conecta-
dall

=

Manejo manual

El actuador de conmutacion / persianas dispone de un mando manual para todas las salidas de
conmutacion o de persiana. Con el teclado de 4 teclas de funcién y 3 LED de estado dispuesto
en el frontal del aparato se pueden seleccionar los siguientes modos de funcionamiento:

- Modo bus: manejo mediante teclados u otros dispositivos de bus.

- Modo manual breve: manejo manual in situ mediante el teclado, regreso automatico al mo-
do bus.

- Modo manual permanente: manejo manual in situ mediante el teclado.

El manejo de las teclas de funcidn, el control de las salidas y la indicacion de estado se descri-
ben con detalle en el capitulo "2.5 Manejo manual®.

En los siguientes apartados se describe con exactitud la parametrizacion, la respuesta de notifi-
cacion del estado, el bloqueo a través de la manipulacién por bus y el comportamiento al cam-
bio con otras funciones del actuador de conmutacion / persianas al activar y desactivar el ma-
nejo manual.

El manejo manual sélo se puede realizar si la alimentacion de red del actuador esta activada.
En el estado de suministro del actuador de conmutacién / persianas, el manejo manual se en-
cuentra completamente activo. En este estado sin programar, se puede también activar y de-
sactivar cada una de las salidas sin necesidad de contar con tension de bus, por lo que se pue-
de realizar una rapida comprobacién del funcionamiento de los motores de accionamiento co-
nectados (por ejemplo en obra).

Tras la primera puesta en marcha del actuador, con el ETS se puede activar o bloquear el ma-
nejo manual para diferentes estados de funcionamiento de manera independiente. De esta ma-
nera, se puede bloquear el manejo manual en modo bus (estando disponible la tension de bus).
También es posible bloquear completamente el manejo manual cuando sélo se produce la cai-
da de la tension de bus. En consecuencia, el manejo manual se bloquea totalmente cuando
tanto el bloqueo de bus como el bloqueo por caida de bus estan activos.

Autorizar manejo manual

Mediante los parametros "Manejo manual con caida de tensién de bus" y "Manejo manual con
modo bus", en la pagina de parametros "Manejo manual”, se bloquea o se autoriza el manejo
manual para los diferentes estados de funcionamiento.

m  Configurar el parametro "Manejo manual con caida de tension de bus" como "autorizar".

En principio, se autoriza el manejo manual estando la tension de bus desactivada. Este
ajuste corresponde con la configuracion suministrada de fabrica.

= Configurar el parametro "Manejo manual con caida de tension de bus" como "bloqueado”.

El manejo manual se encuentra totalmente bloqueado cuando la tension de bus se en-
cuentra desactivada. Como en este estado tampoco es posible realizar ningun manejo a
través del bus, ya no es posible controlar las salidas del actuador.

= Configurar el parametro "Manejo manual con modo bus" como "autorizado".
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En principio, se autoriza el manejo manual estando la tensién de bus activada. Las salidas
del actuador se pueden controlar bien mediante el bus o bien manualmente. Este ajuste
corresponde con la configuracion suministrada de fabrica.

= Configurar el parametro "Manejo manual con modo bus" como "bloqueado”.

El manejo manual se encuentra totalmente bloqueado cuando la tensién de bus se en-
cuentra activada. Con esta configuracion, las salidas del actuador sélo se pueden controlar
a través del bus.

i Solo con la configuracién "Manejo manual con modo bus = autorizado" se pueden ver
otros parametros y objetos de comunicacion del manejo manual. Por ello, solamente con
esta parametrizacién se pueden configurar la funcion de bloqueo, el mensaje de estado y
el bloqueo del control de bus.

Configurar el comportamiento al comienzo y al final del manejo manual

El manejo manual diferencia entre el modo manual breve y el permanente. En funcion de estos
modos de funcionamiento, el comportamiento puede variar especialmente al finalizar el manejo
manual. Principalmente, se debe tener en cuenta que durante un modo manual activado, el ma-
nejo mediante bus, es decir, el control de las salidas a través del modo directo (conmutar / mo-
ver / paso / posicién / escena / central) o a través de las funciones de proteccion solar, de blo-
queo, de posicion forzada o de seguridad, siempre se encuentra bloqueado. Por lo tanto, el ma-
nejo manual posee la mayor prioridad.

Comportamiento al comienzo del manejo manual:

El comportamiento al comienzo del manejo manual no diferencia entre el modo manual breve o
permanente. Al activarse el modo manual, aquellos desplazamientos iniciados previamente a
través del bus para las salidas de persiana se ejecutan hasta el final, a no ser que estos se de-
tengan manualmente. Los estados de conmutacion de las salidas de conmutacion se mantie-
nen.

Las posiciones forzadas, la funcion de bloqueo, la funcién de seguridad y la funcién de protec-

cion solar que se encuentren activas se pueden anular con el manejo manual. Estas funciones

se vuelven a activar tras la desactivacion del modo manual, siempre y cuando aun no se hayan
vuelto a cancelar.

Comportamiento al final del manejo manual

El comportamiento, al finalizar el manejo manual, diferencia entre el modo manual breve o per-
manente.

El modo manual breve se desactiva automaticamente en el momento en que se marque la ulti-
ma salida y se vuelva a pulsar la tecla de seleccion <. Al desactivarse el modo manual breve,
el actuador regresa al modo bus 'normal’, mientras que el estado ajustado mediante el manejo
manual permanece sin variar. Sin embargo, si a través del bus se hubiera activado, antes o du-
rante el manejo manual, una posicion forzada, una funcion de bloqueo, una funcién de seguri-
dad o una funcion de proteccién solar (independientemente de la prioridad ajustada), el actua-
dor vuelve a ejecutar de nuevo, para las salidas afectadas, estas funciones prioritarias.

El modo manual permanente se desactiva si se pulsa la tecla de seleccion < durante mas de 5
s. En funcién de la parametrizacion del actuador en el ETS, al desactivar el modo manual per-
manente, las salidas se ajustan al ultimo estado ajustado en el modo manual o al estado actua-
lizado internamente (modo directo, posicién forzada, bloqueo, posicién de seguridad o de pro-
teccion solar). El parametro "Comportamiento al final del manejo manual permanente con modo
bus" determina la reaccion.

= Ajustar el parametro "Comportamiento al final del manejo manual permanente con modo
bus" como "Sin variacion".
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Todos los telegramas para el manejo directo recibidos estando activo el manejo manual
permanente (conmutacion, larga/corta duracién, posicionamiento, central, escenas) son re-
chazados. Tras finalizar el manejo manual permanente, el estado momentaneo de todas
las salidas permanece sin variar.

Sin embargo, si a través del bus se hubiera activado, antes o durante el manejo manual,
una posicion forzada, una funcién de bloqueo, una funcién de seguridad o una funcién de
proteccion solar (independientemente de la prioridad ajustada), el actuador vuelve a ejecu-
tar de nuevo, para las salidas afectadas, estas funciones prioritarias.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento al final del manejo manual permanente con modo
bus" como "Actualizar salidas".

Estando activo el manejo manual permanente, todos los telegramas entrantes se actuali-
zan internamente (excepcion en el modo persiana: telegramas de corta duracién - paso/
parada). Al finalizar el manejo manual, las salidas se ajustan a los estados actualizados o
a la ultima posicion absoluta que se habia prefijado antes del manejo manual permanente
para las salidas de persiana. Una operacién de larga duracion no se actualiza si la salida
de persiana pertinente ya se encuentra en la posicion final correspondiente.

El comportamiento al final del manejo manual permanente, sin estar la tensién de bus acti-
vada (s6lo modo manual), se ajusta de forma invariable como "Sin variacion".

Las operaciones ejecutadas durante un manejo manual son enviadas al bus a través de
los objetos de respuesta, si estos estan autorizados y si se envian de forma activa.

Si hay un modo manual activo, este siempre finaliza cuando regresa la tension de bus o
cuando se realiza una programacion del ETS. En este caso, al finalizar el manejo manual
no se realiza el comportamiento parametrizado o prefijado. En vez de ello, el actuador eje-
cuta el comportamiento parametrizado al regresar la tensién de bus o tras un proceso de
programacion del ETS.

R

Configurar la funcién de bloqueo del manejo manual

El manejo manual se puede bloquear, de manera independiente, a través del bus,

incluso durante un manejo manual activado. Estando activada la funcién de bloqueo, en el mo-
mento en que se recibe un telegrama de bloqueo a través del objeto de bloqueo, el actuador fi-
naliza de inmediato cualquier manejo manual que eventualmente se encuentre activado y blo-

quea las teclas de funcion del frontal del aparato. La polaridad del telegrama del objeto de blo-
queo es parametrizable.

El manejo manual con modo bus debe estar activado en el ETS.

m  Ajustar el parametro "; Funcion de bloqueo?", de la pagina de parametros
"Manejo manual", a "Si".

Ahora, la funcion de bloqueo del manejo manual se encuentra habilitada y el objeto de blo-
queo es visible.

= Configurar en el parametro "Polaridad del objeto de bloqueo" la polaridad de telegrama de-
seada.

i/ Con la polaridad "0 = bloqueada; 1 = autorizada" la funcién de bloqueo se activa de inme-
diato tras el regreso de la tension de bus o tras un proceso de programacién del ETS (va-
lor de objeto "0"). En este caso, para activar, en primer lugar, un manejo manual se debe
enviar un telegrama de autorizacion "1" al objeto de bloqueo.

i/ En caso de producirse una caida de la tensién de bus, el bloqueo a través del objeto de
bloqueo siempre se encuentra inactivo (por lo tanto, el manejo manual se encuentra autori-
zado o totalmente bloqueado segun la parametrizacion). Si previamente hubiese activo un
bloqueo, este se vuelve a activar tras el regreso de la tension de bus. El bloqueo sélo se
desactiva si se recibe un telegrama de autorizacion.

i/ En caso de producirse una caida de la tensién de alimentacién (caida de la tension de bus
y de la de la red), el bloqueo se desactiva a través del objeto de bloqueo. Una sola inte-
rrupcion de la alimentacion de red no influye sobre el bloqueo del manejo manual.
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i/ Cuando se pone fin a un manejo manual activo mediante un bloqueo, el actuador envia
también un mensaje de estado "Manejo manual inactivo" al bus, siempre y cuando esté
autorizado el mensaje de estado.

Configurar el mensaje de estado del manejo manual

Cuando el manejo manual se activa o se desactiva, el actuador puede enviar al bus un mensa-
je de estado a través de un objeto independiente. El telegrama de estado solo se puede enviar
si se dispone de tension de bus. La polaridad del mensaje de estado se puede parametrizar.

El manejo manual con modo bus debe estar autorizado.

= Configurar el parametro "; Enviar estado?" de la pagina de parametros "Manejo manual”, a
n m
Si".

Ahora, el mensaje de estado del manejo manual se encuentra autorizado y el objeto de es-
tado es visible.

= Determinar, con el parametro "Funcién y polaridad objeto de estado" si el telegrama de es-
tado sera, en general, "1" al activarse el manejo manual o solo al activarse el manejo ma-
nual permanente.

El objeto de estado siempre es "0" cuando se desactiva el manejo manual.

El estado, tras el regreso de la tension de bus, sélo se envia activamente al bus ("0") cuan-
do con el regreso del bus se pone fin a un manejo manual activado durante la caida de la
tension de bus. En este caso, el envio del telegrama de estado se produce sin retardo.
Tras el regreso de la tension de bus o tras un proceso de programacion del ETS, el valor
del objeto es "0" y también se puede leer.

i/ Cuando se pone fin a un modo manual activo mediante una funcién de bloqueo del manejo
manual, el actuador envia también una notificacion de estado "Manejo manual inactivo" al
bus.

= =

Configurar el bloqueo del control de bus

Las salidas de conmutacién o de persiana se pueden bloquear localmente, de tal manera que
las salidas afectadas no se puedan seguir controlando a través del bus. El bloqueo del manejo
mediante bus se inicia con el manejo local en modo manual permanente y se sefaliza median-
te el parpadeo rapido del LED de estado de la salida afectada. Las salidas bloqueadas pueden,
entonces, controlarse solamente en el modo manual permanente.

El manejo manual con modo bus debe estar activado en el ETS.

= Configurar el parametro "Control de bus de salidas individuales con modo bus bloqueado",
en la pagina de parametros "Manejo manual®, como "Si".

Ahora, la funcién para el bloqueo del control de bus se encuentra autorizada y se puede
activar localmente. Seleccionando de forma alternativa en este punto "No", se evita la acti-
vacion del bloqueo del control de bus en el modo manual permanente.

(il El bloqueo iniciado localmente posee la prioridad mas alta. De esta forma, se anulan otras

funciones del actuador que se puede activar a través del bus (p. €j.: posicion forzada, fun-
cion de bloqueo o funcién de seguridad).
En funcion de la parametrizacion del actuador en el ETS, con la liberacién del bloqueo y la
inmediata desactivacion del modo manual permanente, las salidas se ajustan al ultimo es-
tado ajustado en el modo manual o al estado actualizado internamente (modo directo, po-
sicion forzada, bloqueo, posicion de seguridad o de proteccion solar).

[i] Al fallar la tension de bus o al retornar la misma, no se restablece el bloqueo del control de
bus activado localmente. Tampoco la sola caida de la tension de red restablece el blo-
queo. El fallo de la tensién de alimentacion (caida de la tension de bus y de red) desactiva
el bloqueo del control de bus.
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Funciones de seguridad para salidas de persiana

El actuador de conmutacién/persianas distingue hasta cinco funciones de seguridad diferentes
para las salidas de persiana. Cada funcion de seguridad dispone de su propio objeto de comu-
nicacién, de tal manera que las funciones se pueden activar o desactivar con independencia
entre si.

Se dispone de tres alarmas de viento diferentes. Estas alarmas se pueden utilizar, por ejemplo,
para la proteccion, contra el viento o contra fuertes golpes de viento, de persianas o toldos en
diferentes fachadas de edificios. Adicionalmente o de forma alternativa, se pueden autorizar y
utilizar una alarma de lluvia, por ejemplo para la proteccion de toldos, y una alarma de helada,
por ejemplo para evitar, con las bajas temperaturas, dafios mecanicos en las persianas exten-
didas. La polaridad de telegrama de los objetos de seguridad esta prefijada:

"0" = sin alarma / "1" = alarma.

Generalmente, son las estaciones meteoroldgicas las que controlan los objetos de comunica-
cion de la funcion de seguridad mediante sensores que detectan la temperatura, la velocidad
del viento y la lluvia.

Las funciones de seguridad se crean y se configuran de forma conjunta para todas las salidas
de persiana. Las diferentes salidas de persiana del actuador se pueden asignar, de forma inde-
pendiente, a todas las funciones de seguridad o a algunas individualmente. Solamente las sali-
das asignadas reaccionan a un cambio de estado de los objetos de seguridad. Para ello, las
reacciones se pueden parametrizar, de forma orientada a los canales, al comienzo de un men-
saje de alarma (telegrama "1") o al final (telegrama "0").

Como las salidas también pueden asignarse a mas de una alarma de seguridad, la prioridad de
los mensajes de alarma entrantes se puede ajustar de manera extendida a los canales. Asi, las
tres alarmas de viento poseen, respecto a si mismas y sin poderse modificar, la misma priori-
dad (funcién légica O). A diferencia de la alarma de helada o de la de lluvia, es posible parame-
trizar la secuencia de prioridad de las alarmas de viento.

Los objetos de comunicacion para las alarmas de seguridad se pueden supervisar cuando en-
tran telegramas ciclicos. Si no llegan telegramas durante un cierto tiempo de vigilancia ajusta-
ble, el actuador activa, para las salidas asignadas, el desplazamiento de seguridad. La funcion
de seguridad finaliza en el momento en que se reciba un nuevo telegrama "0".

Para la alarma de viento, para la de lluvia y para la de helada se pueden ajustar en el ETS, de
forma independiente, diferentes tiempos de vigilancia entre "1 minuto' y '23 horas 59 minutos'.
Para las alarmas de viento se configura un tiempo comun. Sin embargo, cada alarma de viento
dispone de su propio temporizador, por lo que se pueden comprobar, de manera independiente
entre si, si los objetos de viento reciben actualizaciones de telegramas.
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Evaluacion de la prioridad
alta --> media --> baja

1
Objeto » ciclica ) > N
"Alarma de viento 1" Vigilancia Viento 1
‘ T 1
Objeto ___,| ciclica >4
"Alarma de viento 2" Vigilancia Viento
, T 1)
Objeto » ciclica > Salida 1
"Alarma de viento 3" Vigilancia Viento 3
Objeto , ciclica >
"Alarma de lluvia" Vigilancia Lluvia
Objeto __ 4| ciclica . >
"Alarma de helada" Vigilancia Helada _/

1): Tiempo de vigilancia comun, diferentes temporizadores.

Ny

YyvyYyy
Salidas 2...8

Figura 15: Esquema funcional de las funciones de seguridad

Autorizar las funciones de seguridad

En primer lugar, las funciones de seguridad se deben autorizar de manera global antes de po-
derse parametrizar y utilizar. Tras autorizarlas globalmente, cada una de las alarmas de seguri-
dad se puede autorizar o bloquear de manera independiente entre si.

m  Ajustar el parametro "Funciones de seguridad" en la pagina de parametros "Seguridad sali-
das persiana" como "liberadas".

Asi, se autorizan globalmente las funciones de seguridad, volviéndose visibles los demas
parametros y la pagina de parametros "Tiempos seguridad persiana".

m  Ajustar los parametros "Alarma de viento 1", "Alarma de viento 2", "Alarma de viento 3",
"Alarma de lluvia" y "Alarma de helada" como "Autorizada" en funcion de las necesidades
funcionales. Seleccionando "bloqueada" se desactiva la correspondiente alarma.

Ahora, las alarmas de seguridad requeridas se encuentran autorizadas. Los objetos de se-
guridad son visibles y se pueden vincular con direcciones de grupo.

[i] Hay que tener en cuenta que las asignaciones orientadas a los canales de las salidas de
persiana a las alarmas de seguridad (en la pagina de parametros "Ax — Seguridad"; donde
x =numero de la salida) sélo funcionan cuando la correspondiente alarma también esta ac-
tivada. De lo contrario, la asignacién no contara con ninguna funcionalidad.

Una actualizacion de objeto de los objetos de seguridad no muestra ninguna reaccion
("ON" tras "ON" u "OFF" tras "OFF").

Tras una caida de la tension de alimentacion (caida de tension de bus y de red) o tras un
proceso de programacion del ETS las funciones de seguridad siempre se desactivan. En
caso de producirse una caida, solo de la tensién de red o solo de la tensién de bus, no se
pierden los estados de objeto de las funciones de seguridad y las funciones permanecen
activadas, siempre y cuando estas estuviesen previamente activadas. En este caso se de-
be tener en cuenta, sin embargo, que al regresar la tension de bus o la de red, se ejecuta
el comportamiento parametrizado (parametro "Comportamiento tras retorno de la tensién
de bus o de red"). Después, las salidas afectadas también se bloquean por seguridad y so-
lo se pueden manejar de nuevo a través del bus cuando se pone fin a las funciones de se-
guridad asignadas.

=
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Ajustar las prioridades de seguridad

Cuando a una salida se le asigna mas de una alarma de seguridad, es importante definir la
prioridad de los telegramas de seguridad entrantes. En dicho caso, una alarma con una priori-
dad alta anula a las alarmas con prioridades mas bajas. En el momento en que finalice la alar-
ma con la prioridad mas elevada, se ejecuta la alarma de seguridad con la prioridad subordina-
da, siempre que esta alarma se encuentre activa.

Las funciones de seguridad se deben autorizar de manera global.

m  Ajustar el parametro "Prioridad de las alarmas de seguridad" en la pagina de parametros
"Seguridad salidas persiana" con la secuencia de prioridades necesaria.

(i] Las tres alarmas de viento tienen, respecto a si mismas, la misma prioridad
(funcion logica O). La ultima actualizacion del telegrama en los objetos de la alarma de
viento decide cual sera la alarma de viento que se vaya a ejecutar. Una salida asignada
solo desactiva completamente la alarma de viento cuando todos los objetos, los tres, se
encuentran inactivos ("0").

Configurar la vigilancia ciclica

En caso de que sea necesario realizar una vigilancia ciclica de los objetos de seguridad, se de-
ben activar por separado cada una de las funciones de vigilancia. La liberacion de las funciones
de vigilancia y la configuracion de los tiempos de vigilancia se realizan en la pagina de parame-
tros "Tiempos seguridad persiana".

Las funciones de seguridad se deben autorizar de manera global.

®m  En caso de que se deba activar una vigilancia de las alarmas de viento se debe configurar
el parametro " Utilizar la vigilancia de las alarmas de viento?" con "Si".

Ahora, la vigilancia de los objetos de alarma de viento se encuentra activada. En el instan-
te en que se active la vigilancia, se deben escribir todos los objetos de alarma de viento ci-
clicamente mediante telegramas. En el instante en que solo un telegrama de alarma de
viento deje de recibirse dentro del tiempo de vigilancia, se ejecutara la reaccion a la alarma
de viento para la salida afectada.

®m  Parametrizar el tiempo de vigilancia requerido para los objetos de alarma de viento con los
parametros "Tiempo para vigilancia alarma de viento".

m  En el caso en que se deba activar la vigilancia de la alarma de lluvia, se debe configurar el
parametro " Utilizar vigilancia para alarma de lluvia?" con "Si".

Ahora, la vigilancia del objeto de alarma de lluvia se encuentra activada. En el instante en
que se active la vigilancia, se debe escribir el objeto de alarma de lluvia ciclicamente me-
diante telegramas.

= Parametrizar el tiempo de vigilancia requerido para el objeto de alarma de lluvia con los
parametros "Tiempo para vigilancia alarma de lluvia".

m  En el caso en que se deba activar la vigilancia de la alarma de helada, se debe configurar
el parametro "¢ Utilizar vigilancia para alarma de helada?" con "Si".

Ahora, la vigilancia del objeto de alarma de helada se encuentra activada. En el instante
en que se active la vigilancia, se debe escribir el objeto de alarma de helada ciclicamente
mediante telegramas.

= Parametrizar el tiempo de vigilancia requerido para el objeto de alarma de helada con los
parametros "Tiempo para vigilancia alarma de helada".

[i] La vigilancia de las alarmas de viento sélo se debe activar cuando en
"Seguridad salidas de persiana" se ha activado, al menos, una alarma de viento.
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(i] Eltiempo ciclo de los emisores deberia ser menor que el tiempo de vigilancia parametriza-
do del actuador de conmutacién / persianas para garantizar que, al menos, se recibe un te-
legrama dentro del tiempo de vigilancia.

Ajuste de la definiciéon de canal

Las salidas de relé del actuador de conmutacion/persianas se pueden ajustar en la configura-
cion de software del ETS en el modo persiana o, de forma alternativa, en el modo interruptor,
siendo posible también el funcionamiento mixto de estas definiciones de canal para las diferen-
tes salidas del aparato.

En el modo persiana, el actuador de conmutacion/persianas puede controlar, con sus contactos
de relé, celosias, persianas enrollables, toldos, compuertas de ventilacion o elementos de pro-
teccion solar similares accionados eléctricamente con una tensién de alimentacién de 230 V
CA. De forma alternativa, en el modo interruptor, el actuador conmuta consumidores eléctricos,
como instalaciones de alumbrado, o pequeias tensiones.

La definicién de canal se puede configurar de forma independiente para cada par de salidas en
la pagina de parametros "Seleccion conmutacion - persiana”. En funcién de esta configuracion,
en el ETS se aplican todos los parametros y objetos dependientes de los canales y se conmu-

tan de manera visible.

En funcién de la definicion de canal ajustada, las salidas se pueden configurar por separado
(modo interruptor p. ej. A1, A2, A3, A4,...) o agrupar en pares de salidas (modo persiana p. €j.
A1/2, A3/4,...). Por consiguiente, también se modifican los nombres de los objetos de salida y
las descripciones de las paginas de los parametros. También en modo manual se agrupan las
salidas tal como se describe.

En el modo persiana, cada salida del par de salidas controla uno de los sentidos de desplaza-
miento (p. ej., A1 — arriba / A2 — abajo). Los sentidos de desplazamiento se bloquean entre si a
través del software de aplicacion, garantizandose asi que no sea posible la activacion simulta-
nea de ambos sentidos de desplazamiento cuando el actuador de conmutacién/persianas fun-
cione sin errores.

Configurar la definiciéon de canal

Q JATENCION!
Si no se respetan las especificaciones técnicas (véase Datos técnicos) al utili-
zar el actuador, los contactos de relé se pueden fundir.
Los motores de accionamiento corren el riesgo de sufrir dafios irreversibles si

se funden los contactos de relé y, como consecuencia de ello, se activan am-
bos sentidos de desplazamiento al mismo tiempo.

iEl actuador se debe utilizar exclusivamente respetando sus especificaciones
técnicas!

No se ha implementado ningun bloqueo mecanico de los sentidos de desplazamiento, ya que
las salidas también se tienen que poder controlar de forma independiente en el modo interrup-
tor.

m  Ajustar el parametro "Salida x y salida y" (x=1,3,5,../y=2,4,6,...) en "1 x salida persia-
na".
El par de salidas correspondiente esta configurado ahora en el modo persiana. Ambas sa-
lidas estan agrupadas en un canal de persiana.

m  Ajustar el parametro "Salida x y saliday" (x=1,3,5,../y=2,4,6,...) en "2 x salida con-
mutacion”.
El par de salidas correspondiente esta configurado ahora en el modo interruptor. Ambas
salidas se han dispuesto de forma separada entre si como dos canales de conmutacion.
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i] Las configuraciones de parametros y de objetos de cada una de las salidas dependen de
los parametros de la pagina "Seleccién conmutacion - persiana" y el ETS las ajusta cuan-
do se modifica la configuracion de la definicion de canal. En este caso se pueden perder
las configuraciones de los parametros o las asignaciones de las direcciones de grupos a
los objetos. Por este motivo, las definiciones de canal se deben ajustar al principio de la
parametrizacion del actuador.
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4.2.4.2 Descripcion funcional orientada a los canales

4.2.4.2.1 Descripcion funcional de las salidas de conmutacién

Modo de funcionamiento

Los relés de una salida de conmutacién se pueden parametrizar como contactos normalmente
abiertos o normalmente cerrados. De este modo, es posible invertir los estados de conmuta-
cion. El modo de funcionamiento ajustado también afecta a las respuestas del estado de con-
mutacion.

Configuraciéon del modo de funcionamiento

El parametro "Modo de funcionamiento" esta disponible, para cada uno de los canales de sali-
da, en la pagina de parametros "Ax — General" (x = numero de la salida).

= Configurar el modo de funcionamiento como contacto normalmente abierto.

Estado de conmutacién = desactivado ("0") -> Contacto de relé abierto,
Estado de conmutacién = activado ("1") -> Contacto de relé cerrado.

= Configurar el modo de funcionamiento como contacto normalmente cerrado.

Estado de conmutacién = desactivado ("0") -> Contacto de relé cerrado,
Estado de conmutacién = activado ("1") -> Contacto de relé abierto.

Objeto Funcion de
"Mecan. aux. de escenas” escenas

Objeto - Funcion de :
"Funcién escalera" escalera

Objeto Funciones * *
[ "C o temporizadas . _ Caigao Z‘: z::mlento
§ Funcion de bloqueo Modo de -Regr. de la tens. de bus Parpadeo ¥
Operacion logica o diop;:“j:“” funcionamiento ~Proceso de program (solo en Ia func. de bloqueo
Oeto . del ETS
"Operacion logica”

Objeto . Retardo tras o Envio ciclico "
"Respuesta” regreso tension bus F
Objeto . Retardo tras o Envio ciclico “ * = de parametrizacion opcional

"Resp. notific. colectiva” regreso tension bus r

Figura 16: Esquema funcional "Modo de funcionamiento”

i) Elestado de conmutacion Idgico ("activado - 1" o "desactivado — 0") se ajusta a través del
objeto de comunicaciéon "Conmutacion” y se ve afectado por las funciones que se pueden
activar opcionalmente (p. ej., funciones temporizadas/de escalera, operaciones logicas,
funciones de bloqueo/forzadas, escenas) (figura 16).

(i Un estado de conmutacion ajustado tras el regreso de la tensién de bus o de red o tras un
proceso de programacion del ETS se actualiza en el objeto de respuesta. En caso de pro-
ducirse una caida de la tensién de red, los telegramas de respuesta del estado de conmu-
tacion se envian al bus si la tensién de bus continua conectada. En este caso se debe te-
ner en cuenta que, independientemente del modo de funcionamiento ajustado (contacto
normalmente abierto o normalmente cerrado), todas las salidas se inicializan con el estado
de conmutacién "desconectado - 0" y, por tanto, el telegrama de respuesta también se
ajusta a este estado.

Comportamiento a la caida de tension del bus, tras el regreso de la tension de bus o de
red o tras un proceso de programacion del ETS.

Los niveles de prioridad de los relés se pueden configurar por separado para cada salida tras el
regreso de la tensidon de bus o tras un proceso de programacion del ETS. Como el actuador es-
ta equipado con relés monoestables con alimentacion de red, también se puede definir el esta-
do de conmutacion del relé en caso de producirse una caida de la tensién de bus.

NUm. de art. 2304.16 REG HE Pagina 47 de 164
Num. de art. 2308.16 REG HE
Num. de art. 2316.16 REG HE



m Software "Conmutacion, persiana 20CA11 / 2078x2 / 2080x2"
Descripcién de la funcién

Configuraciéon del comportamiento tras un proceso de programacion del ETS

El parametro "Comportamiento tras proceso de programacion ETS" esta disponible, para cada
uno de los canales de salida, en la pagina de parametros "Ax — General" (x = niumero de la sali-
da). Mediante este parametro se puede configurar el comportamiento del relé de la salida, inde-
pendientemente del comportamiento tras regresar la tension de bus.

= Configurar el parametro a "sin reaccion".

Tras un proceso de programacion del ETS, el relé de la salida no muestra ninguna reac-
cion y permanece en el ultimo estado de conmutacion ajustado. El estado de conmutacion
I6gico interno no se pierde con el proceso de programacion del ETS.

m  Ajustar el parametro en "Cerrar contacto".

El contacto de relé se cierra tras un proceso de programacion del ETS.
m  Ajustar el parametro en "Abrir contacto".

El contacto de relé se abre tras un proceso de programacioén del ETS.

i) El comportamiento parametrizado en este punto se ejecutara cada vez que se realice una
descarga de la aplicacion o de parametros mediante el ETS. La descarga sencilla, solo de
las direcciones fisicas, o una programacion parcial, sélo de las direcciones de grupo, hace
que no se tenga en cuenta este parametro, sino que se ejecuta el "comportamiento tras re-
torno de tension de bus o de red" parametrizado.

Se puede realizar un proceso de programacion del ETS en el momento en que se conecte
y se active la tension de bus en el actuador de conmutacién / persianas. Para una descar-
ga de ETS no se requiere la tensién de red.

Durante cada proceso de programacion del ETS, el actuador de conmutacién/persianas
abre siempre los contactos de relé para todas las salidas. Por este motivo, se puede abrir
brevemente un contacto de relé cerrado incluso con el ajuste "sin reaccién”.

Un estado de conmutacion ajustado tras un proceso de programacion del ETS se actualiza
en el objeto de respuesta en funcion del parametro "Modo de funcionamiento".

Un proceso de programacion del ETS finaliza el modo manual si esta activo.

Tras un proceso de programacion del ETS, las funciones de bloqueo y las posiciones for-
zadas siempre estan desactivadas.

e e e I =

Configurar comportamiento con caida de tension de bus

El parametro "Comportamiento con caida de tensién de bus" esta disponible por separado para
cada uno de los canales de salida en "Ax General" (x = numero de la salida).

= Configurar el parametro a "sin reaccion".

En caso de caida de la tensién de bus, el relé de la salida no muestra ninguna reaccion y
permanece en el ultimo estado de conmutacién ajustado, siempre que la alimentacién de
red del actuador continue conectada.

m  Ajustar el parametro en "Cerrar contacto".

En caso de caida de la tension de bus, el contacto de relé se cierra, siempre que la ali-
mentacion de red del actuador continde conectada.

m  Ajustar el parametro en "Abrir contacto".
En caso de caida de la tension de bus, el contacto de relé se abre.
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i/ Con los ajustes "Cerrar contacto" y "Abrir contacto", los retardos activados previamente o

las escenas retardadas a las que se ha accedido previamente no surten ningun efecto so-
bre la salida afectada en caso de caida de la tension de bus. Debido a ello, cualquier ac-
tualizacion de telegrama que se haya recibido poco antes de la caida de la tension de bus
se pierde si el correspondiente tiempo de retardo aun no ha finalizado.
Con el ajuste "sin reaccién", los retardos (retardo de tiempo, acceso a escena retardado)
iniciados antes de la caida del bus se evaluan también tras la caida de la tension de bus,
siempre y cuando la alimentacion de red continue conectada. Por tanto, el estado de una
salida todavia puede cambiar tras la caida del bus.

il Al producirse una caida de la alimentacién de red, todos los relés del actuador vuelven a
su estado de reposo (contacto abierto), independientemente del estado de la tensién de
bus. En este estado las salidas no se pueden controlar. Las funciones temporizadas (retar-
dos de escenas, retardos de tiempo) no se ven interrumpidas solo por la caida de la ten-
sion de red.

En caso de producirse una caida de la tension de red, los telegramas de respuesta del es-
tado de conmutacion se envian al bus si la tension de bus continia conectada. En este ca-
so se debe tener en cuenta que, independientemente del modo de funcionamiento ajusta-
do (contacto normalmente abierto o normalmente cerrado), todas las salidas se inicializan
con el estado de conmutacién "desconectado" y, por tanto, el telegrama de respuesta tam-
bién se ajusta a este estado.

i/ En caso de caida de la tension de bus o de red también se memorizan los estados actua-
les de las posiciones forzadas para que, dado el caso, se puedan actualizar al regresar la
tension de bus (en funcion de la parametrizacion de las funciones de posicién forzada).

[i] Las funciones de bloqueo o de posicion forzada activas se borran siempre en caso de cai-
da de la tensién de bus y, a continuacién, se desactivan.

[i] En caso de producirse una caida de la tension de bus o de red, los estados de conmuta-

cion de las salidas se guardan interna, de tal forma, que cuando regrese la tensién de bus
o la de red, se pueden volver a adoptar los estados de conmutacién, siempre y cuando es-
to esté asi parametrizado. Dicha memorizacion se produce antes de ejecutarse la reaccion
parametrizada en caso de una caida de la tension de bus y solo cuando aun se dispone de
una parte de la tension de alimentacion (de red o de bus) o cuando falla totalmente la ten-
sion de alimentacion y se dispone, de al menos, 20 segundos de tensién de red tras el ulti-
mo reinicio de manera ininterrumpida (bateria suficientemente cargada para realizar el pro-
ceso de memorizacion). Tras la caida de una parte de la tension de alimentacion el proce-
so de memorizacién se realiza sélo una vez...

Ejemplo 1:
Caida tensién bus -> Proceso memorizacién -> después, caida tension red -> no se vuelve
a realizar otro proceso de memorizacion,

Ejemplo 2:
Caida tension red -> Proceso memorizacion -> después, caida tensién bus -> no se vuelve
a realizar otro proceso de memorizacion.

Como los estados de conmutaciéon sélo se memorizan una vez en caso de fallar la tension
de bus, aquellas estados que se hayan ajustado manualmente después de la caida del
bus no se podran actualizar.

Configuracion del comportamiento tras el retorno de la tension de bus o de red

El parametro "Comportamiento tras retorno tension de bus o de red" esta disponible, para cada
uno de los canales de salida, en la pagina de parametros "Ax — General" (x = nimero de la sali-
da).

m  Ajustar el parametro en "Cerrar contacto".
El contacto de relé se cierra tras el regreso de la tensién de bus o de red.
m  Ajustar el parametro en "Abrir contacto".
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R

El contacto de relé se abre tras el regreso de la tension de bus o de red.
Ajustar el paramentro en "Estado como antes de caida tension de bus/red".

Tras regresar la tension de bus o de red, se actualiza el ultimo estado de conmutacion
configurado e internamente memorizado antes de caer la tension de bus o de red.

Ajustar el parametro en "Activar funcion escalera (de estar parametrizada)".

La funcién de escalera se activa tras el regreso de la tension de bus o de red, indepen-

dientemente del objeto "Conmutacién". En este ajuste se debe tener en cuenta que la fun-
cion de escalera también esté liberada y configurada. Si la funcién de escalera no esta ac-
tivada, no habra ninguna reaccion tras el regreso de la tension de bus/red con este ajuste.

Con la configuracion "Estado como antes de caida tensién de bus/red": Un proceso de pro-
gramacion del ETS de la aplicacion o de los parametros restablece el estado de conmuta-
cion memorizado internamente a "desactivado - 0".

El "Comportamiento tras regresar la tension de bus o de red" parametrizado solo se ejecu-
ta cuando el ultimo proceso de programacion del ETS de la aplicacion o de los parametros
se ha realizado hace mas de aprox. 20 s al activarse la tension de bus. De lo contrario
(Tets < 20 s), al regresar la tension de bus también se ejecuta el "Comportamiento tras el
proceso de programacion ETS".

En el caso en que sea, exclusivamente, la tension de red la que falle tras una descarga del
ETS y se vuelva a activar de nuevo, el actuador ejecuta el "Comportamiento al regresar la
tension de bus o de red".

El regreso de la tension de red no afecta a los objetos de comunicacion que reciben los es-
tados del bus (p. €j., entradas de operaciones légicas). Los objetos permanecen en el ulti-
mo estado ajustado, en caso de que la tension de bus no haya sufrido interrupciones.

Con la posicion forzada como funcion adicional: El objeto de comunicacion de la posicion
forzada se puede inicializar por separado tras el regreso de la tensién de bus. De este mo-
do, al realizar una activacion de posicion forzada se influye sobre la forma en que va a
reaccionar la salida al regresar la tension de bus. El "Comportamiento al retorno de la ten-
sion de bus o de red" parametrizado sélo se ejecuta si no se activa ninguna posicion forza-
da tras el regreso de la tension de bus.

La caida de la tension de red del actuador desactiva siempre la posicion forzada.

Con la funcion de bloqueo como funcién adicional: Las funciones de bloqueo activas siem-
pre estan desactivadas tras el regreso de la ten—sién de bus o de red.

Un estado de conmutacion ajustado tras el regreso de la tension de bus o de red se actua-
liza en el objeto de respuesta en funcién del parametro "Modo de funcionamiento”.

Al regresar la tensién de bus, se finaliza cualquier manejo manual activo. En caso de fallo
de la red no es posible realizar ningun manejo manual.

Respuesta del estado de conmutacion

El actuador puede comunicar al bus el estado de conmutacion ajustado en la salida ("conecta-
do" o "desconectado") (figura 17). El valor de respuesta se puede invertir opcionalmente.
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Figura 17: Esquema funcional de la respuesta

Activar la respuesta del estado de conmutacion

La respuesta del estado de conmutacion se puede utilizar como un objeto de comunicacién ac-
tivo o como un objeto de estado pasivo. Como objeto de comunicacién activo, la respuesta del
estado de conmutacién se envia al bus con cada cambio de un estado de conmutacion. En la
funcién como objeto de estado pasivo no se produce ninguna transmision de telegramas cuan-
do se produce una variacion. En este caso se debe leer el valor del objeto. EI ETS establece
automaticamente las marcas de comunicacion del objeto necesarias para la funcion.

El parametro "; Respuesta?" esta disponible por separado para cada uno de los canales de sa-
lida en la pagina de parametros "Ax General" (x = numero de la salida).

m  Ajustar el parametro en "no invertir, objeto de comunicacién activo" o "invertir, objeto de
comunicacion activo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. El estado de conmuta-
cion se envia no invertido o invertido, en funcion del ajuste seleccionado, en cuanto se pro-
duce un cambio de estado o después de que el ETS haya programado el aparato. El tele-
grama de respuesta del estado de conmutacién también se envia tras regresar la tension
de bus o de red.

m  Ajustar el parametro en "no invertir, objeto de estado pasivo" o "invertir, objeto de estado
pasivo".
El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. El estado de conmuta-
cion sélo se envia como respuesta no invertido o invertido, en funciéon del ajuste seleccio-
nado, cuando el objeto de respuesta es leido por el bus. El telegrama no se envia automa-

ticamente tras regresar la tensidén de bus o de red o tras un proceso de programacion del
ETS.

(i] Las actualizaciones de "ON" a "ON" o de "OFF" a "OFF" a través del objeto "Conmutacion"
o del objeto "Conmutacion central" también desencadenan siempre el envio del telegrama
de respuesta con objetos de envio activo. Si hay un retardo ajustado, cuando cambie un
estado de conmutacion a través del objeto "Conmutacion”, la respuesta no se actualizara
hasta que haya transcurrido el tiempo de retardo.

Los cambios de los estados de conmutacion a través del manejo manual también se co-
munican al bus.

(i) Con la funcion de bloqueo como funcién adicional: Una salida parpadeante siempre se no-
tifica como "conectada". Las respuestas de estado de conmutacion también se envian pa-
ra las salidas bloqueadas si estas se han modificado, por ejemplo, mediante el manejo ma-
nual.

=
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Configuracion de la respuesta del estado de conmutacién en caso de regresar la tensién
de bus o tras un proceso de programacion del ETS

El estado de la respuesta del estado de conmutacién se envia al bus tras regresar la tension de
bus o tras un proceso de programacién del ETS en caso de utilizarse como un objeto de comu-
nicacién activo. En estos casos, se puede retrasar la respuesta, ajustandose el tiempo de retar-
do d()a forma global para todas las salidas (véase "Retardo tras el regreso de la tension de
bus").

m  Ajustar el parametro "Retardo para respuesta tras regreso de la tension de bus" en la pagi-
na de parametros "Ax General" (x = numero de la salida) en "Si".

La respuesta del estado de conmutacion se envia con retardo tras regresar la tensién de
bus o tras un proceso de programacion del ETS. Durante el transcurso del tiempo de retar-
do no se envia ninguna respuesta, aunque durante ese tiempo varie algun estado de con-
mutacion.

= Ajustar el parametro "Retardo para respuesta tras regreso de la tension de bus" en la pagi-
na de parametros "Ax General" (x = numero de la salida) en "No".

La respuesta del estado de conmutacién se envia de inmediato tras regresar la tension de
bus o tras un proceso de programacion del ETS.

(il En caso de respuesta tras regresar la tensiéon de bus o tras un proceso de programacion
del ETS se evalua el modo de funcionamiento parametrizado. Ejemplos de respuesta del
estado de conmutacion no invertida:

Modo de funcionamiento contacto normalmente abierto: cerrar contacto = respuesta "co-
nectado”

Modo de funcionamiento contacto normalmente abierto: abrir contacto = respuesta "desco-
nectado”

Modo de funcionamiento contacto normalmente cerrado: cerrar contacto = respuesta "des-
conectado"

Modo de funcionamiento contacto normalmente cerrado: abrir contacto = respuesta "co-
nectado”

i/ Cuando se activa la tension de red (en este momento la tensién de bus ya esta conectada)
los telegramas de respuesta se envian siempre sin retardo.

Configuracion del envio ciclico de la respuesta del estado de conmutacion

El telegrama de respuesta del estado de conmutacién, ademas de transmitirse en caso de pro-
ducirse un cambio, también se puede enviar de forma ciclica a través del objeto de comunica-
cién activo.

m  Ajustar el parametro "; Envio ciclico de la respuesta?" de la pagina de parametros "Ax —
General" (x = numero de la salida), como "Si".

El envio ciclico esta activado.

m  Ajustar el parametro "Envio ciclico de la respuesta" en la pagina de parametros "Ax Gene-
ral" (x = numero de la salida) en "No".

El envio ciclico esta desactivado, de manera que la respuesta solo se envia al bus en caso
de cambio de un estado de conmutacion.

El tiempo de ciclo se define de forma central en la pagina de parametros "Tiempos salidas
de conmutacioén”.

(i) Durante un tiempo de retardo activo tras el regreso de la tension de bus no se envia ningu-
na respuesta, aun en caso de cambio de un estado de conmutacion.

=

Retardos

En cada salida de conmutacién se pueden ajustar hasta dos funciones temporizadas indepen-
dientes la una de la otra. Las funciones temporizadas afectan exclusivamente a los objetos de
comunicacion "Conmutaciéon" o "Conmutacion central" (en caso de que haya una funcién cen-
tral activada para la salida afectada) y retrasan el valor de objeto recibido en funcién de la pola-
ridad de telegrama (figura 18).
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Figura 18: Esquema funcional de los retardos

Envio ciclico

Activar el retardo a la conexion

Los retardos deben estar activados en la pagina de parametros "Ax — Liberaciones" (x = nume-
ro de la salida).

®m  En la pagina de parametros "Ax — Retardos", ajustar el parametro "Seleccion del retardo”
en "Retardo a la conexion" o en "Retardo a la conexién y desconexion”.

El retardo a la conexion esta liberado. Ahora se puede especificar el tiempo de retardo a la
conexion deseado. Cuando se recibe un telegrama ON se inicia un tiempo parametrizable.
Si se recibe otro telegrama ON, este tiempo solo se volvera a iniciar si el parametro "; Re-
tardo a la conexién reactivable? esta configurado como "Si". El estado de conmutacién 16-
gico solo se transmitira a las funciones siguientes (p. €j., operacion légica, funcion de blo-
queo/de posicion forzada) y, dado el caso, se conectara la salida tras haber transcurrido el
retardo a la conexion. Si se recibe un telegrama OFF durante el retardo a la conexion, el
retardo se cancela. En este caso, el estado de conmutacion légico esta "desconectado”.

Activar el retardo a la desconexion

Los retardos deben estar activados en la pagina de parametros "Ax — Liberaciones" (x = niume-
ro de la salida).

m  En la pagina de parametros "Ax — Retardos", ajustar el parametro "Seleccion del retardo”
en "Retardo a la desconexién" o en "Retardo a la conexién y desconexion”.

El retardo a la desconexion esta liberado. Ahora se puede especificar el tiempo de retardo
a la desconexioén deseado. Cuando se recibe un telegrama OFF se inicia un tiempo para-
metrizable. Si se recibe otro telegrama OFF, este tiempo solo se volvera a iniciar si el pa-
rametro "; Retardo a la desconexion reactivable? esta configurado como "Si". El estado de
conmutacion légico solo se transmitira a las funciones siguientes (p. ej., operacion logica,
funcion de bloqueo/de posicion forzada) y, dado el caso, se desconectara la salida tras ha-
ber transcurrido el retardo a la desconexion. Si se recibe un telegrama ON durante el retar-
do a la desconexion, el retardo se cancela. En este caso, el estado de conmutacion légico

esta "conectado".

i/ Respuesta: Si hay un retardo ajustado, cuando cambie un estado de conmutacién, los tele-
gramas de respuesta no se enviaran hasta que haya transcurrido el tiempo de retardo.
Una actualizacion del objeto debido a una reactivacion de "ON" a "ON" o de "OFF" a "OFF"
durante un tiempo de retardo activo no afecta a la respuesta del estado de conmutacion.

(i] Alfinal de una funcién de bloqueo o de una funcion de posicién forzada se puede actuali-
zar el estado recibido durante la funcion o ajustado antes de la misma. También se actuali-
zan los tiempos residuales de las funciones temporizadas si estos no han finalizado en el
momento de la liberacién del bloqueo o de la posicién forzada. En caso de una funcion de
operacion logica, un estado de conmutacion nuevo recibido a través del objeto "Conmuta-
cion" también se evaluara con retardo.

Los retardos no afectan a la funcién de escalera, en caso de que esté activada.

Un retardo en curso se cancela completamente si se reinicia el actuador (caida de la ten-
sion de bus o proceso de programacion del ETS).

=9 =
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Funcion de escalera

La funciéon de escalera se puede parametrizar de forma independiente para cada salida y utili-
zarse para iluminar una escalera de forma temporizada o controlar aplicaciones con funciones
similares. La funcién de escalera se debe liberar para cada una de las salidas en la pagina de
parametros "Ax — Liberaciones" para que los correspondientes objetos de comunicacién y para-
metros (de la pagina de parametros "Ax — Funcién de escalera") estén visibles.

La funciéon de escalera se controla a través del objeto de comunicacion "Inicio/parada funcién
de escalera" y es independiente del objeto "Conmutaciéon” de la salida (figura 19). De este mo-
do, es posible el "funcionamiento paralelo" del control temporal y del normal, siendo siempre la
ultima orden recibida la que se ejecute:

Un telegrama en el objeto "Conmutacion" o un acceso a escena habiendo una funcién de esca-
lera activa en ese momento interrumpe prematuramente la funcion de escalera y se ajusta el
estado de conmutacion de acuerdo con el valor de objeto recibido (también se tienen en cuenta
los retardos) o el valor de escena. De igual modo, una funcién de escalera anula el estado de
conmutacion del objeto "Conmutacién" o un acceso a escena.

La funcion de escalera también se puede combinar con otras funciones de la salida segun el
esquema funcional. No obstante, no es posible combinarla con la funcién de operacion légica.

Objeto Retardo ‘ Funcion de Funcion de  |*
"Funcion escalera ala conexion escalera preaviso

inicio/parada" (control temporal)

Objeto
"Conmutacion central”

Polaridad objeto central

Comportamiento

) . Funcion de bloqueo - Caida de bus. .
F Modo de
o D ] [ unclones I o de posicion funcionamiento - Regr. de la tens. de bus [—4 Parpadeo
Conmutacion' | temporizadas | prlisn  Proteso de program solo ena func. de blogueo
del ETS
[ Objeto H Control de }'—
(Mecan. aux. de escenas”) escenas
Objeto ) Retardo tras e io i 1' P
" " % Envio ciclico b vz
ww bus 10 clell r' b de parametrizacién opcional
Objeto “_<' Retardo tras e o [
(Resp. notific. colectival regreso tension bus Envio cidico ‘

Figura 19: Esquema funcional de la funcion de escalera

La funciéon de escalera se puede ampliar con un retardo a la conexion separado y con una fun-
cion de preaviso. De acuerdo con la norma DIN 18015-2, la funcién de preaviso debe avisar a
las personas que todavia se encuentren en la escalera de que la luz se va a apagar en poco
tiempo.

Definir el comportamiento a la conexion de la funcién de escalera

Un telegrama ON en el objeto "Inicio/parada funcién de escalera” activa el tiempo de escalera
(Ton), cuya duracion se define con el parametro "Tiempo de escalera". Ademas, se puede acti-
var un retardo a la conexion (Tret) (véase "Configuracion del retardo a la conexion de la funcion
de escalera"). Al finalizar el tiempo de escalera se desconecta la salida u, opcionalmente, se
activa el tiempo de preaviso (Tpreay) de la funcién de preaviso (véase "Configuracion de la fun-
cion de preaviso de la funcion de escalera"). Teniendo en cuenta un posible retardo a la cone-
xién y una funcién de preaviso, se produce el comportamiento a la conexion de la funcion de
escalera que se muestra en la siguiente figura.
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Figura 20: Comportamiento a la conexion de la funcion de escalera

El parametro "; Tiempo de escalera reactivable?" determina si el tiempo de escalera se puede
volver a activar.

La funcidon de escalera debe estar activada en la pagina de parametros "Ax — Liberaciones" (x =
numero de la salida de conmutacion).

m  Ajustar el parametro "; Tiempo de escalera reactivable?" en "Si".

Cada telegrama ON recibido durante la fase ON del tiempo de escalera vuelve a activar el
tiempo de escalera completo.

m  Ajustar el parametro "; Tiempo de escalera reactivable?" en "No".

Los telegramas ON recibidos durante la fase ON del tiempo de escalera se rechazan. El
tiempo de escalera no se vuelve a activar.

Un telegrama ON recibido durante el tiempo de preaviso vuelve a activar siempre el tiempo
de escalera independientemente del parametro "; Tiempo de escalera reactivable?".

Si la funcion adicional "Prolongacion de tiempo" esta ajustada, el parametro "; Tiempo de
escalera reactivable?" no se puede modificar. En este caso, esta ajustado en "No" de for-
ma fija.

=

Definir el comportamiento a la desconexion de la funcién de escalera

En una funcién de escalera también se puede parametrizar la reaccion a un telegrama OFF en

el objeto "Inicio/parada funcion de escalera". Si no se recibe ningun telegrama OFF, la salida se
desactiva, dado el caso, al finalizar el tiempo de preaviso. Teniendo en cuenta un posible retar-
do a la conexién y una funcion de preaviso, se produce el comportamiento a la desconexiéon de
la funcion de escalera que se muestra en la siguiente figura.

Reaccion a
telegrama OFF = ignorar

Reaccion a

A telegrama OFF = desconectar
Telegrama O)N Ol )N OFF ON OFF
"Funcion escalera

inicio/parada”

Salida

» Tiempo

Il

Respuesta ON
(no invertida)

T Ret

TON

il

T Preav

T Ret

TON

[ ]

T Ret

TON

— Tiempo
T Preav

OFF

» Tiempo

Figura 21: Comportamiento a la desconexion de la funcion de escalera

El parametro "Reaccion al telegrama OFF" determina si se puede interrumpir prematuramente
el tiempo de escalera (Ton) de la funcion de escalera.

La funcién de escalera debe estar activada en la pagina de parametros "Ax — Liberaciones" (x =
numero de la salida).
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m  Ajustar el parametro "Reaccion al telegrama OFF" en "desconectar".

La salida se desconecta de inmediato cuando se recibe un telegrama OFF a través del ob-
jeto "Inicio/parada funcion de escalera" durante una fase ON del tiempo de escalera. La in-
terrupcién prematura del tiempo de escalera de este modo se efectua sin aviso previso, es
decir, no se inicia el tiempo de preaviso.

m  Ajustar el parametro "Reaccion al telegrama OFF" en "ignorar".

Los telegramas OFF recibidos durante la fase ON del tiempo de escalera se rechazan. El
tiempo de escalera se ejecuta completamente hasta el final, dado el caso, con un preaviso.

Configuracion del retardo a la conexién de la funcion de escalera

Un telegrama ON para activar la funcién de escalera también se puede evaluar con retardo. Es-
te retardo a la conexion se puede activar por separado para la funcién de escalera y no afecta
a los retardos parametrizables para el objeto "Conmutacion”.

La funcién de escalera debe estar activada en la pagina de parametros "Ax — Liberaciones" (x =
namero de la salida).

= Enla pagina de parametros "Ax — Funcion de escalera”, ajustar el parametro "; Retardo a
la conexién para la funcion de escalera?" como "Si".

El retardo a la conexion para la funcion de escalera esta liberado. Ahora se puede especifi-
car el tiempo de retardo a la conexion deseado. El retardo a la conexién se inicia cuando
se recibe un telegrama ON en el objeto "Inicio/parada funcion de escalera". Si se recibe
otro telegrama ON, este tiempo solo se volvera a iniciar si el parametro

"¢ Retardo a la conexion reactivable?" esta configurado como "Si". Solo una vez finalizado
el retardo se activara el tiempo de escalera y se conectara la salida.

i/ Un telegrama OFF recibido a través del objeto "Inicio/parada funcién de escalera" durante
el retardo a la conexion solo finalizara el retardo si el parametro "Reaccion al telegrama
OFF" esta ajustado en "desconectar". De lo contrario, el telegrama OFF se ignorara.

Configuracion de la funcién de preaviso de la funcién de escalera

De acuerdo con la norma DIN 18015-2, el preaviso debe avisar a las personas que todavia se
encuentren en la escalera de que la luz se va a apagar pronto. A modo de preaviso se apaga
brevemente varias veces la luz conectada a la salida antes de apagarse la salida definitivamen-
te. El tiempo de preaviso (Tpreay), la duracion de las interrupciones durante el preaviso (Tinterrup)
y el numero de interrupciones de preaviso se pueden parametrizar (figura 22). El tiempo de
preaviso se suma al tiempo de escalera (Ton). El tiempo de preaviso afecta al valor del objeto
de respuesta, por lo que el valor "0" (en caso de envio no invertido) solo se actualiza en el obje-
to de respuesta una vez finalizado el tiempo de preaviso.

4 T |pteryp Numero de interrupciones = 4 (ejemplo)

ON
Salida 1] 2] [3

OFF >le > » Tiempo

T ON T Preav

Respuesta ON
(no invertida) » T

OFF » Tiempo

Figura 22: Funcién de preaviso de la funcién de escalera (ejemplo)

La funcion de escalera debe estar activada en la pagina de parametros "Ax - Liberaciones" (x =
numero de la salida).
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®  En la pagina de parametros "Ax — Funcién de escalera", ajustar el parametro "; Activar
tiempo de preaviso?" como "Si".

La funcién de preaviso esta activada. Ahora se puede ajustar el tiempo de preaviso
(TPreav) deseado.

= En la pagina de parametros "Ax — Funcion de escalera", ajustar el parametro "Numero de
preavisos" en el valor deseado (1...10).

Durante el tiempo de preaviso, la luz conectada a la salida se apagara tantas veces como
se haya parametrizado en este punto. El primer preaviso se ejecuta siempre al comenzar
el tiempo de preaviso.

®m  En la pagina de parametros "Ax — Funcion de escalera", ajustar el parametro "Tiempo de
las interrupciones de preaviso" en el valor deseado.

Un interrupcion (Tinerrup) durante el tiempo de preaviso durara exactamente el tiempo que
se haya parametrizado aqui. El tiempo de interrupcion configurable permite ajustar la fase
de desconexioén de la luz de forma individual al tipo de lampara utilizado.

i) Se debe tener en cuenta que el "nimero de preavisos" y el "tiempo de las interrupciones
de preaviso" se deben ajustar a la duracién del "tiempo de preaviso" total. Por tanto, la fa-
se de desconexion completa durante un preaviso ("Numero de preavisos" + "Tiempo de las
interrupciones de preaviso") no puede tener una duracién mayor al propio tiempo de prea-
viso. De lo contrario, se debe contar con errores.

(il Un telegrama ON en el objeto "Inicio/parada funcién de escalera" durante una funcién de
preaviso activa detiene el tiempo de preaviso e inicia siempre (independientemente del pa-
rametro "; Tiempo de escalera reactivable?") el tiempo de escalera de nuevo. El parametro
"Reaccion al telegrama OFF" también se evalua durante el tiempo de preaviso, por lo que
un preaviso activo se puede finalizar prematuramente con una desconexion.

Configuraciéon del comportamiento tras regresar la tension de bus de la funcién de esca-
lera

La funcidn de escalera se puede iniciar automaticamente de forma opcional tras el regreso de
la tension de bus.

La funcién de escalera debe estar activada en la pagina de parametros "Ax — Liberaciones" (x =
nuamero de la salida).

= Enla pagina de parametros "Ax — General", ajustar el pardmetro "Comportamiento tras re-
gresar la tension de bus o de red" en "Activar funcién de escalera".

El tiempo de escalera de la funcidén de escalera se inicia inmediatamente después de re-
gresar la tension de bus o de red.

i En este ajuste se debe tener en cuenta que la funcion de escalera también esté activada y
configurada. Si la funcién de escalera no esta activada, no habra ninguna reaccion tras el
regreso de la tension de bus/red con este ajuste.

(i] Sila funcion de escalera se inicia automaticamente tras regresar la tensiéon de bus/red no
se iniciara ningun retardo, en caso de que la funcion de escalera haya parametrizado un
retardo.

(i El"Comportamiento al regresar la tension de bus o de red" parametrizado solo se ejecuta
cuando el ultimo proceso de programacion del ETS de la aplicacion o de los parametros se
ha realizado hace mas de aprox. 20 s al activarse la tension de bus. De lo contrario
(Ters < 20 s), al regresar la tension de bus también se ejecuta el "Comportamiento tras el
proceso de programaciéon ETS".

En el caso en que sea, exclusivamente, la tension de red la que falle tras una descarga del
ETS y se vuelva a activar de nuevo, el actuador ejecuta el "Comportamiento al regresar la
tension de bus o de red".

iEl comportamiento parametrizado solamente se ejecuta si no hay ninguna posicion forza-
da activa tras regresar la tension de bus!

i/ Un estado de conmutacion ajustado tras el regreso de la tension de bus o de red se actua-
liza en el objeto de respuesta en funcién del parametro "Modo de funcionamiento”.

=
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Funcion de escenas (con el actuador de conmutacioén/persianas de 8/16 canales sélo a
partir de la versién ETS3.0d)

En el actuador se pueden crear hasta 8 escenas y memorizar valores de escena de forma inde-
pendiente para cada salida. El acceso o, incluso, la memorizacion de los valores de escena,
tienen lugar a través de un objeto auxiliar de escenas independiente mediante telegramas auxi-
liares. El tipo de punto de datos del objeto auxiliar permite direccionar hasta 64 escenas como
maximo. Por ello, en la parametrizacion de una escena es posible determinar con qué niumero
de escena (1...64) se responde a la escena interna (1...8).

La funcion de escena se debe autorizar, para cada una de las salidas, en la pagina de parame-
tros "Ax — Autorizaciones" para que los correspondientes objetos de comunicacion y parame-
tros (de la pagina de parametros "Ax — Escenas") estén visibles.

La funcién de escenas se puede combinar con otras funciones de la salida (figura 23), siendo
siempre la ultima orden recibida o ajustada la que se ejecuta:

Un telegrama en el objeto "Conmutacién”, un acceso a escena o un telegrama de memoriza-
cion de escena durante una funcion de escalera activa interrumpe prematuramente la funcion
de escalera y ajusta el estado de conmutacion de acuerdo con el valor de objeto recibido (tam-
bién se tienen en cuenta los retardos) o el valor de escena. De igual modo, el estado de con-
mutacion de la salida, ajustado a través del objeto "Conmutacién" o un acceso a escena, se
puede anular mediante una funcion de escalera o un nuevo resultado de la funcién de opera-
cién logica.

Objeto Retardo * Funcion de Funcion de
"Funcion escalera ala conexion escalera preaviso

inicio/parada” (control temporal)

" Objeyta - Polaridad objeto central
C central
r
Funciones . Funcién de blogueo - Caida de bus .
temporizadas ‘[ Operacion légica 0 de posicion m:ggr?:m\emo - Regr. de la tens. de bus |9 ’ P‘arp'adeod "
forzada - Proceso de program. solo en la func. de blogueo;

del ETS

Objeto
"0

Objeto i
"Operacion logica"

1
Objeto Control de [
"Mecan. aux. de escenas’, escenas

Nota: jFuncion de operacion logica solo como alternativa
ala funcion de escalera!

Acceder

Memorizar

Objeto b Retardo tras . e *
w‘_wwn bus Enviocidieo _|*

L. * = de parametrizacion opcional

Objeto ' Retardo tras
(Resp. notific. colectiva’ regreso tensién bus

Envio ciclico

Figura 23: Esquema funcional de la funcion de escenas

Configuracion del retardo de acceso a escenas para la funcién de escenas

Los accesos a escena de una salida también se pueden retardar opcionalmente. De esta ma-
nera, se pueden configurar, interactuando con varias salidas, desarrollos dinamicos de escenas
con telegramas ciclicos de escenas.

La funcion de escena debe estar activada en la pagina de parametros "Ax — Autorizaciones" (x
= numero de la salida).

®m  En la pagina de parametros "Ax — Escenas", configurar el parametro "Retardar acceso a
escena" como "Si".

Ahora, el tiempo de retardo se encuentra activado y se puede parametrizar por separado.
El retardo solamente influye sobre el acceso a escena de la salida. Tras la llegada de un
telegrama de acceso a escena se inicia el tiempo de retardo. Solamente tras finalizar el
tiempo se accede a la escena en cuestion y en la salida se establece el estado de conmu-
tacion.
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i/ Cada telegrama de acceso a escena reinicia el tiempo de retardo y lo vuelve a activar. Si,
en el momento en que hay un retardo activo, se recibe un nuevo telegrama de acceso a
escena, se elimina la escena antigua, a la que aun no se ha accedido, y solamente se eje-
cuta la ultima recibida.

[i] El retardo de acceso a escenas no afecta a la memorizacion de valores de escena. Un te-
legrama de memorizacion de escena que se produzca dentro del retardo del acceso a es-
cena cancela el tiempo de retardo y, con ello, el acceso a la escena.

Configuraciéon del comportamiento de las descargas del ETS para la funcién de escenas

Al memorizar una escena, los valores de la misma son almacenados internamente en la memo-
ria no volatil del aparato (véase "Configuracion del comportamiento del guardado de datos para
la funcion de escenas"). Para que durante un proceso de programacion del ETS del programa
de la aplicacién o de los parametros, los valores memorizados no sean sustituidos por los esta-
dos de conmutacién de escenas originalmente configurados, el actuador puede anular la so-
brescritura de dichos valores de escena. Alternativamente, en cada proceso de programacion
con el ETS se pueden cargar de nuevo en el aparato los valores originales.

La funcién de escenas debe estar activada en la pagina de parametros "Ax — Liberaciones" (x =
numero de la salida de conmutacion).

®  En la pagina de parametros "Ax — Escenas" configurar el parametro "¢ Sobrescribir durante
la descarga de ETS los valores almacenados en el aparato?" como "Si".

Con cada proceso de programacion con el ETS del programa de aplicacion o de los para-
metros, los valores de escena parametrizados en el ETS para la salida afectada son pro-
gramados en el actuador. De esta forma, se sobrescriben los valores de escena eventual-
mente guardados en el aparato mediante una funcion de memorizacion.

= Enla pagina de parametros "Ax — Escenas" configurar el parametro "¢ Sobrescribir durante
la descarga de ETS los valores almacenados en el aparato?" como "no".

En este caso se mantienen los valores de escena eventualmente guardados en el aparato
mediante una funciéon de memorizacion. Si no se hubiese almacenado ningun valor de es-
cena se mantendran las ultimas 6rdenes de conmutacién programadas mediante el ETS.

(i Durante la primera puesta en marcha del actuador el parametro deberia estar ajustado co-
mo "Si" para que la salida se inicialice con valores de escena validos. De lo contrario, el
valor en el actuador sera "0" (desconectado) para todas las escenas.

Configuracion de los niumeros de escena y del estado de conmutacién de escenas para
la funcién de escenas

El tipo de punto de datos del objeto auxiliar de escenas permite direccionar hasta un maximo
de 64 escenas. Por ello, para cada una de las escenas internas (1...8) de la salida se debe de-
terminar con qué numero de escena (1...64) hay que dirigirse a ellas, es decir , acceder a ellas
o memorizarlas. Como siguiente paso, se debe determinar qué estado de conmutacién se debe
ajustar en la salida cuando se accede a una escena.

La funcién de escena debe estar activada en la pagina de parametros "Ax — Autorizaciones" (x
= numero de la salida).

= Enla pagina de parametros "Ax — Escenas" configurar el nimero para cada escena con el
parametro "Escena x se activa mediante el nimero de escena" (x = numero de escena
(1...8) con el cual deben responder.

Szenen angesprochen werden sollen. Ahora, una escena puede responder a través del nu-
mero de escena parametrizado. El ajuste "0" desactiva la correspondiente escena, de tal
forma que no se puede acceder a ella ni memorizarla.

1] Sihay varias escenas parametrizadas con el mismo nimero de escena, solamente res-
pondera la escena que tenga el numero interno de escena (1...8) mas pequeno. En este
caso se ignoran las demas escenas internas.
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®  En la pagina de parametros "Ax — Escenas" ajustar para cada escena el parametro "Esta-
do de conmutacion en escena x" (x = numero de escena (1...8) en la orden de conmuta-
cion deseada ("conectar" o "desconectar").

En caso de acceder a una escena, se accede a la orden de conmutacion parametrizada y
la salida se ajusta en consecuencia.

La salida solo se ajusta segun la orden de conmutacién en caso de acceder a una escena
si no hay ninguna posicién forzada o funcion de bloqueo activada.

(i La orden de conmutacién parametrizada solamente se carga en el actuador durante un
proceso de programacion del ETS cuando el parametro "; Sobrescribir durante la descarga
del ETS los valores almacenados en el aparato?" esta configurado como "Si".

=

Configuraciéon del comportamiento del guardado de datos para la funcién de escenas

El estado de conmutacion logico ("conectado” o "desconectado") ajustado en la salida segun el
esquema funcional se puede memorizar internamente cuando se recibe un telegrama de me-
morizacion de escena a través del objeto auxiliar. En este caso, el estado de conmutacién an-
tes de la memorizacion se puede ver afectado por todas las funciones de la salida, siempre que
las funciones individuales también estén activadas (p. e€j., funcién de bloqueo, funcion de posi-
cion forzada, manejo manual, etc.).

Se aplica la siguiente regla general: se memoriza el estado de conmutacién légico que se co-
munica al bus a través de la respuesta no invertida o, en caso de que la respuesta no esté acti-
vada, el que se habria comunicado al bus.

La funcién de escena debe estar activada en la pagina de parametros "Ax — Autorizaciones" (x
= numero de la salida).

= En la pagina de parametros "Ax — Escenas" ajustar para cada escena el parametro "Fun-
cion de memorizacion para escena x" (x = numero de la escena (1...8) como "Si".

Ahora, la funcién de memorizacién se encuentra activada para la escena en cuestion. Al
recibirse un telegrama de memorizacion a través del objeto "Mecanismo auxiliar de esce-
nas" se memoriza internamente el estado de conmutacion légico actual.

®m  En la pagina de parametros "Ax — Escenas" ajustar para cada escena el parametro "Fun-
cion de memorizacion para escena X" (x = numero de la escena (1...8) como "No".

Ahora, la funcién de memorizacién se encuentra desactivada para la escena en cuestion.
Se ignorara cualquier telegrama de memorizacién que se reciba a través del objeto "Auxi-
liar de escenas".

Funciones adicionales

Se pueden activar funciones adicionales para cada salida de conmutacién. Como funcion adi-
cional se puede configurar una funcién de bloqueo o, alternativamente, una funcién de posicion
forzada (sélo disponible en el actuador de conmutacion/persianas de 8/16 canales a partir de la
version ETS3.0d). Solo se puede activar una de estas funciones para una salida. También es
posible parametrizar una funcién de operacion logica.

Estas funciones adicionales se activan y configuran en la pagina de parametros "Ax - Funcio-
nes adicionales" (x = nimero de la salida).

Configuracién de la funcion de bloqueo como funcién adicional

La funcién de bloqueo también se puede combinar con otras funciones de la salida segun el es-
quema funcional (figura 24). Si hay un bloqueo activo, las funciones anteriores se anulan, de
manera que la salida afectada se bloquea en la posicion de bloqueo. Con esta anulacion tam-
bién se puede efectuar una conexién de luz permanente.
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Objeto i Funcién de

"Funcién escalera escalera
inicio/parada” (control temporal)

Nota: jFuncién de operacion logica solo como alternativa
a lafuncion de escalera!

Objeto
"Conmutacion central”

Polaridad objeto central

C

Modo de - Caida de bus N
Operacién logica Funcidn de bloqueo funcionamiento [ |- Regr. de la tens. de bus [ Parpadeo
- Proceso de program.

del ETS

Funciones
temporizadas

Objeto
"Conmutacién”

Objeto M
"Operacion logica"

. ]«
Objeto Control de |
Mecan. aux. de escenas’) escenas

Acceder

Memorizar

5 I* . W * = de parametrizacion opcional
., Objeto | Retardo tras Envio ciclico ‘ ’ "
Respuesta! regreso tension bus |

Figura 24: Esquema funcional de la funcién de bloqueo

En la pagina de parametros "Ax — Funciones adicionales", ajustar el parametro "Seleccién
de la funcién adicional" en "Funcién de bloqueo”.

Ahora, la funcién de bloqueo se encuentra activada. El objeto de comunicacién "Bloqueo”
y los parametros de la funcion de bloqueo estan visibles.

En la pagina de parametros "Ax — Funciones adicionales", ajustar el parametro "Polaridad
objeto de bloqueo" en la polaridad deseada.

Tras una caida de la tensién de bus o de red o tras un proceso de programaciéon del ETS
de la aplicacion o de los parametros, la posicion de bloqueo siempre esta desactivada (va-
lor de objeto "0"). En el ajuste invertido ("1 = liberado; 0 = bloqueado"), tras la inicializacion
se debe recibir primero una actualizacion de telegrama "0" para que se active el bloqueo.

Las actualizaciones del objeto de bloqueo de "ON" a "ON" o de "OFF" a "OFF" no mues-
tran ninguna reaccion. El relé permanece en la ultima posicion ajustada, dado el caso,
también por manejo manual.

Una salida bloqueada a través del bus se puede continuar manejando manualmente.

En la pagina de parametros "Ax — Funciones adicionales", ajustar el parametro "Comporta-
miento al comienzo de la funcién de bloqueo" en el comportamiento requerido.

Al comienzo del bloqueo se ejecuta el comportamiento parametrizado y se bloquea la sali-
da. Con el ajuste "sin modificacion del estado de conmutacion”, el relé de la salida no reac-
ciona y permanece en el ultimo estado de conmutacion ajustado (estado segun la ultima
respuesta no invertida). Con el ajuste "parpadear”, la salida se conecta y desconecta cicli-
camente durante el bloqueo. El tiempo de parpadeo se configura de forma general para to-
das las salidas en la pagina de parametros "General". Durante el parpadeo, el estado de
conmutacioén légico es "ON 1",

En la pagina de parametros "Ax — Funciones adicionales", ajustar el parametro "Comporta-
miento al final de la funcién de bloqueo" en el comportamiento requerido.
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Al final del bloqueo se ejecuta el comportamiento parametrizado y se vuelve a liberar la sa-
lida. Con el ajuste "sin modificacion del estado de conmutacién”, el relé de la salida no
reacciona y permanece en el ultimo estado ajustado por la funcién de bloqueo.

Con "configurar el estado a seguir”, el ultimo estado de conmutacién ajustado antes de la
funcién de bloqueo o actualizado internamente durante la funcion de bloqueo se ajusta al
final del bloqueo. También se actualizan los tiempos residuales de las funciones tempori-
zadas o de la funcién de escalera si estos no han finalizado en el momento de la liberacion
del bloqueo. Con los ajustes "sin modificacion del estado de conmutacion”, "conectar”,
"desconectar" o "parpadear”, los estados ajustados al final de la funcion de bloqueo no
afectan a la funciones temporizadas o de escalera.

Con el ajuste "parpadear”, la salida se conecta y desconecta ciclicamente tras el bloqueo.
El parpadeo dura hasta que se especifica un nuevo estado de conmutacion. El tiempo de
parpadeo se configura de forma general para todas las salidas en la pagina de parametros
"General". Durante el parpadeo, el estado de conmutacion légico es "ON 1".

(il Los estados definidos al final de una funcién de bloqueo anulan una funcién de operacién
l6gica parametrizada. La operacién logica parametrizada se ejecuta y se ajusta el resulta-
do en la salida solo si se modifica o actualiza al menos un estado de entrada de la opera-
cion logica tras la liberacion del bloqueo.

Configuracién de una funcién de posicion forzada como funcién adicional (con el actua-
dor de conmutacién/persianas de 8/16 canales solo a partir de la versién ETS3.0d).

La funcién de posicion forzada también se puede combinar con otras funciones de la salida se-
gun el esquema funcional (figura 25). Si hay una posicion forzada activa, las funciones anterio-
res se anulan, de manera que la salida afectada se bloquea en la posicion forzada.

Objeto ) Funcién de

"Funcién escalera escalera
inicio/parada” (control temporal)

Nota: jFuncion de operacion légica solo como alterativa
a la funcion de escalera!

T Polaridad objeto central
"Conmutacion central”

Objeto
"Conmutacion”

Objeto "
"Operacién logica”
Objeto
"Posicion forzada"
Acceder

. |
Objeto Control de l * = de parametrizacion opcional
"Mecan. aux. de escenas) escenas

c

: » - Caida de bus
P Funcion de posicion Modo de
—
Operacion logica [ oy funcionamiento - segr. de la tens. de bus
- Proceso de program.

del ETS

Funciones
temporizadas

Memorizar

Objeto o Retardo tras b Envio cidico L
"Respuesta” regreso tension bus \

Figura 25: Esquema funcional de la funcion de posicién forzada

®  En la pagina de parametros "Ax — Funciones adicionales", ajustar el parametro "Seleccion
de la funcién adicional" en "Posicién forzada".

La funcion de posicion forzada esta activada. El objeto de comunicacion "Posicion forzada"
y los parametros de la funcién de posicion forzada estan visibles.

Con la posicion forzada de 2 bits, el estado de conmutacion de la salida se determina directa-
mente mediante el telegrama de posicion forzada. Con el primer bit (bit 0) del objeto "Posicion
forzada" se indica el estado de conmutacion que se debe forzar. Con el segundo bit (bit 1) del
objeto se activa o se desactiva la posicion forzada (véase tabla 1).
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Bit 1 Bit 0 Funcién

0 X Posicién forzada inactiva -> Control normal
0 X Posicion forzada inactiva -> Control normal
1 0 Posicion forzada activa: desconectar

1 1 Posicion forzada activa: conectar

Tabla 1: Codificacion de los bits de la posicion forzada

]

1]

Las actualizaciones del objeto de posicion forzada de "Posicion forzada ON" a "Posicion
forzada ON" hacen que el relé se ajuste en la posicién forzada cada vez. Las actualizacio-
nes de "Posicion forzada OFF" a "Posicion forzada OFF" no muestran ninguna reaccion.

Una salida forzada a través del bus se puede continuar manejando manualmente.

En la pagina de parametros "Ax — Funciones adicionales", ajustar el parametro "Comporta-
miento al final de la posicion forzada" en el comportamiento requerido.

Al final de la posicion forzada se ejecuta el comportamiento parametrizado y se vuelve a li-
berar la salida para el "control normal”. Con el ajuste "sin modificacion del estado de con-
mutacion”, el relé de la salida no reacciona y permanece en el ultimo estado ajustado por
la posicion forzada.

Con "Realizar seguimiento del estado de conmutacion”, el ultimo estado de conmutacion
ajustado antes de la posicién forzada o actualizado internamente durante la funcién de po-
sicion forzada se ajusta al final de la funcién de posicion forzada. También se actualizan
los tiempos residuales de las funciones temporizadas o de la funciéon de escalera si estos
no han finalizado en el momento de la liberacién de la posicion forzada. Con los ajustes
"sin modificacién del estado de conmutacién”, "conectar" o "desconectar”, los estados
ajustados al final de la funcién de posicion forzada no afectan a la funciones temporizadas
o de escalera.

Los estados definidos al final de una funcion de posicion forzada anulan una funcién de
operacion logica parametrizada. La operacion légica parametrizada se ejecuta y se ajusta
el resultado en la salida solo si se modifica o actualiza al menos un estado de entrada de
la operacion ldgica tras la liberaciéon de la posicién forzada.

El objeto de comunicacion de la posicion forzada se puede inicializar tras el regreso de la ten-
sion de bus. De esta manera, es posible influir sobre el estado de conmutacién de la salida
cuando esta activa la posicion forzada.

En la pagina de parametros "Ax — Funciones adicionales", ajustar el parametro "Comporta-
miento tras regresar la tensién de bus" en el comportamiento requerido.

Tras regresar la tension de bus, el estado parametrizado se transmite al objeto de comuni-
cacioén "Posicion forzada". Si hay una posicion forzada activa, inmediatamente tras regre-
sar la tensién de bus, la salida se conmuta a la posicion correspondiente y se bloquea de
forma forzada hasta que se libera la posicion forzada a través del bus. En este caso, el pa-
rametro "Comportamiento tras regresar la tension de bus o de red" en la pagina de para-
metros "Ax - General" no se evalla para la salida afectada.

Con el ajuste "Estado posicion forzada antes de la caida del bus", se ajusta el estado de la
posicion forzada que se ha guardado en una memoria no volatil en el momento de produ-
cirse una caida del bus o de la red. En este caso, tras un proceso de programacion del
ETS de la aplicacion o de los parametros, el valor siempre se ajusta internamente en "no
activo".

La caida de la tension de red del actuador desactiva siempre la posicion forzada. La posi-
cion forzada tampoco se activa cuando no hay tension de red al regresar la tensién de bus.
En este caso, el parametro "Comportamiento tras regresar la tensién de bus o de red" en
la pagina de parametros "Ax - General" se ejecuta al regresar la tensién de red.
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Tras un proceso de programacion del ETS de la aplicacion o de los parametros, la funcion
de posicion forza~da siempre esta desactivada (valor de objeto "0").

El "Comportamiento tras regresar la tensién de bus" de la posicién forzada parametrizado
so6lo se ejecuta cuando el ultimo proceso de programacion del ETS de la aplicacion o de
los parametros se ha realizado hace mas de aprox. 20 s al activar la tension de bus. De lo
contrario (Tets< 20 s), al regresar la tensién de bus no se activa la posicion forzada y se
ejecuta el "Comportamiento tras el proceso de programacion ETS".

)

Configuracion de la funcién de operacion légica como funcion adicional

En cada salida se puede parametrizar una funcion de operacién légica de forma separada e in-
dependiente. Esta funcion permite vincular I6gicamente el estado del objeto "Conmutacion™ con
el de un objeto de operacion légica adicional. El estado del objeto de comuniacién para "Con-
mutacion" también se puede evaluar con retardo si se ha ajustado un retardo a la conexién o a
la desconexion.

La funcion de operacion logica también se puede combinar con otras funciones de la salida se-
gun el esquema funcional (figura 26). No obstante, no es posible combinarla con la funcién de
escalera o con la comprobacién ciclica.

Objeto

" P - Polaridad objeto central
‘Conmutacion central

P

* Funcién de bloqueo - Caida de bus \
Funciones Operacion logica o de posicion 4’{ lMu::;::miento F Regr. de la tens. de bus [ I Taf'Pideg o
forzada - Proceso de program. (solo en la func. de bloqueo)

del ETS

Objeto
" iare

Objeto
"Operacion légica"
1+ Acceder

Objeto M Controlde |
(Mecan. aux. de escenas) escenas

Objeto )
"Respuesta”
Objeto p = de parametrizacion opcional
(Resp. notific. colectiva'

Figura 26: Esquema funcional de la funcion de operacion légica

Nota: jFuncion de operacion logica solo como altemnativa
ala funcion de escalera!

Memorizar

Se pueden parametrizar los siguientes tipos de operacion logica (figura 27).

Realimentacion

Conmutacion O———— Conmutacion O———— Conmutacion

21 0 salida & O salida & O salida

Operacién logicaO———— Operacion légica O——— Operacion l6gica O———

(o] Y Y realimentada

Figura 27: Operaciones logicas de la funcion de operacion logica

(il "Y con realimentacion":
Con un objeto de operacién logica = "0" la salida siempre es "0" (Y légica). En este caso, la
realimentacion de la salida en la entrada "Conmutacion” la restablece al ajustarla. Solo
cuando el objeto de operacién logica es "1", se puede adoptar el estado logico "1" al reci-
birse un nuevo "1" en la entrada "Conmutacion” de la salida.

El objeto "Operacion légica" se puede inicializar con un valor preajustado tras el regreso de la
tension de bus o de un proceso de programacioén del ETS, por lo que en caso de recibirse una
actualizacién de telegrama en el objeto "Conmutacion” se puede determinar de inmediato un
resultado de operacion logica correcto y ajustarse en la salida.
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= Enla pagina de parametros "Ax — Funciones adicionales”, ajustar el parametro "¢ Funcién
de operacioén logica?" como "Si".
La funcién de operacion légica esta activada. El objeto de comunicacién "Operacion 16gi-
ca" y los parametros de la funcién de operacion logica estan visibles.

= En la pagina de parametros "Ax — Funciones adicionales", ajustar el parametro "Tipo de
funcién de operacion logica" en el tipo de operacion légica deseado.

®m  En la pagina de parametros "Ax — Funciones adicionales", ajustar el parametro "Valor del
objeto de operacion légica tras regresar la tensién de bus" y "Valor del objeto de operacion
I6gica tras descarga del ETS" en los estados iniciales requeridos.

El objeto "Operacion légica" se inicializa con los estados de conmutacion ajustados tras el
regreso de la tension de bus o tras un proceso de programacion del ETS del programa de
aplicacion o de los parametros.

(il La funcién de operacion ldgica solo se ejecuta tras un reinicio del actuador (regreso de la
tension de bus o proceso de programacion del ETS) si se actualiza al menos un objeto de
entrada de la operacion légica a través de un telegrama del bus.

il Los estados especificados al final de una funcién de bloqueo o de posicion forzada o los
estados de conmutacion ajustados tras un proceso de programacion del ETS, una caida
de la tensién de bus o el regreso de la tension de bus/red anulan la funcién de operacion
I6gica. La operacion logica parametrizada se ejecuta y se ajusta el resultado en la salida
solo si se modifica o actualiza al menos un estado de entrada de la operacion ldgica.

[i] Elregreso de la tension de red no afecta a los objetos de comunicacién de las operaciones
l6gicas. Los objetos permanecen en el ultimo estado ajustado, en caso de que la tension
de bus no haya sufrido interrupciones.
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4.2.4.2.2 Descripcion funcional de las salidas de persiana

Modo de funcionamiento

Cada una de las salidas del actuador de conmutacion / persianas se puede configurar, de ma-
nera independiente, en el tipo de accionamiento conectado mediante la definicion del modo de
funcionamiento. Se pueden controlar celosias, asi como, de manera alternativa, persianas en-
rollables o toldos o, como tercera alternativa, compuertas de aireacion. En funcién del modo de
funcionamiento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los parametros y de los ob-
jetos de comunicacion de todas las funciones de una salida.

Asi, con el modo de funcionamiento "Celosia" también se dispone, por ejemplo, de parametros
y de objetos para el control de las lamas. En el modo de funcionamiento

"Persiana enrollable / toldo" no hay control de lamas, pero, en el caso de los toldos se puede
parametrizar una funcién para el tensado de cortina. Con el modo de funcionamiento
"Compuerta de aireacion", se diferencia entre el desplazamiento de accionamiento "cerrar" y
"abrir", en vez de los desplazamientos arriba o abajo de las celosias o persianas enrollables.
En esta documentacién también se utiliza el término "elemento de proteccion solar” para las ce-
losias, persianas enrollables o toldos cuando no se describe, explicitamente, una funcién espe-
cial (p. ej.: control de lamas).

Con todos los modos de funcionamiento se pueden prefijar posiciones.

Configuracién del modo de funcionamiento

El parametro "Modo de funcionamiento" se encuentra, de manera independiente para cada sali-
da de persiana, en la pagina de parametros "Ax General" (x = numero de la salida).

= Configuraciéon del parametro "Modo de funcionamiento" al modo necesario.

(i] El pardametro "Modo de funcionamiento” influye sobre numerosos parametros y objetos de
comunicacion de las salidas de persiana orientados a los canales. Al cambiar en el ETS de
modo de funcionamiento los parametros se adaptan dinamicamente, de tal forma que las
configuraciones ya afectadas o las conexiones entre direcciones de grupo se pueden vol-
ver a restablecer. Por esta razén, el modo de funcionamiento requerido se debe parametri-
zar al inicio de la configuracion del aparato orientada a los canales.

[i] Las compuertas de aireacion se deben conectar a las salidas de tal manera que con el
sentido de desplazamiento "arriba - A" se abran y con el sentido "abajo - ¥" se cierren.

i/ Un toldo se desplaza hacia arriba cuando se enrolla.

Comportamiento a la caida de tension del bus, tras el regreso de la tension de bus o de
red o tras un proceso de programacion del ETS.

Los niveles de prioridad de los relés se pueden configurar por separado para cada salida en ca-
so de producirse una caida de la tension de bus o de regresar la tensién de bus o de red, o tras
un proceso de programacion del ETS. Como el actuador esta equipado con relés monoestables
con alimentacion de red, también se puede definir el estado de conmutacién del relé en caso
de producirse una caida de la tensién de bus.

Configuraciéon del comportamiento tras un proceso de programacion del ETS

El parametro "Comportamiento tras proceso programacion ETS" esta disponible, para cada uno
de los canales de salida, en la pagina de parametros "Ax - General" (x = numero de la salida).
Mediante este parametro se puede configurar el comportamiento del relé de la salida indepen-
dientemente del comportamiento tras el retorno de la tension de bus o de red.

En funcién del modo de funcionamiento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los
textos de los ajustes de los parametros ("subir" < "abrir compuerta" /

"bajar" < "cerrar compuerta").

= Configurar parametro a "parada".
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Tras un proceso de programacion del ETS, el actuador conmuta los relés del actuador a la
posicion "parar". Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que,
eventualmente, se esté realizando.

m  Configurar parametro a "subir" o "abrir compuerta".

Tras un proceso de programacion del ETS, el actuador hace subir el elemento de protec-
Cion solar o abre la compuerta de aireacion.

= Configurar parametro como "bajar" o "cerrar compuerta".

Tras un proceso de programacion del ETS, el actuador hace bajar el elemento de protec-
cion solar o cierra la compuerta de aireacion.

(i] Alinicio de cada proceso de programacion del ETS, el actuador de conmutacion/persianas
siempre realiza una "parada" para todas las salidas de persiana. Se finaliza cualquier mo-
do manual que se encuentre activo.

i/ El"Comportamiento tras proceso de programacién del ETS" aqui parametrizado se ejecu-
tara cada vez que se realice una descarga de la aplicacion o de parametros mediante el
ETS. La descarga sencilla, solo de las direcciones fisicas, o una programacion parcial, s6-
lo de las direcciones de grupo, hace que no se tenga en cuenta este parametro, sino que
se ejecuta el "comportamiento tras retorno de tension de bus o de red" parametrizado.

[i] Se puede realizar un proceso de programacion del ETS en el momento en que se conecte
y se active la tension de bus en el actuador de conmutacion / persianas. Para una descar-
ga de ETS no se requiere la tensién de red. Si un proceso de programacion del ETS ha si-
do realizado sélo con tension de bus, el "Comportamiento tras proceso de programaciéon
del ETS" solo se realiza cuando la alimentacion de red del actuador también esta activada.
Ademas, no se activa el "Comportamiento tras retorno de tensién de bus o de red".

Esta reaccion se debe tener especialmente en cuenta con aquellos actuadores que se
montan en una instalacion eléctrica previamente programados.

(i] Tras un proceso de programacién del ETS, las funciones de seguridad, las posiciones for-
zadas (con el actuador de conmutacion/persianas de 8/16 canales solo a partir de la ver-
sion ETS3.0d) y las funciones de proteccion solar siempre estan desactivadas.

Configurar comportamiento con caida de tension de bus

El parametro "Comportamiento con caida de tensién de bus" esta disponible por separado para
cada uno de los canales de salida en la pagina de parametros

"Ax - General" (x = numero de la salida). El parametro define el comportamiento de una salida
de persiana en el momento en que sélo falla la tensién de bus. El comportamiento parametriza-
do no se lleva a cabo cuando en el momento de producirse la caida de la tensién de bus hay
un manejo manual activo (los LED de estado parpadean con el manejo manual temporal o per-
manente).

En funcidon del modo de funcionamiento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los
textos de los ajustes de los parametros ("subir" < "abrir compuerta" /

"bajar" < "cerrar compuerta").

m  Configurar parametro a "parada".

En caso de una caida de tension, el actuador conmuta los relés de la salida a la posicion
"parar". Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que, eventual-
mente, se esté realizando.

= Configurar parametro a "subir" o "abrir compuerta".

En caso de producirse una caida de tension, el actuador hace subir el elemento de protec-
Ccion solar o abre la compuerta de aireacion.

= Configurar parametro como "bajar" o "cerrar compuerta".

En caso de producirse una caida de tension, el actuador hace bajar el elemento de protec-
Cion solar o cierra la compuerta de aireacion.

= Configurar el parametro como "Desplazarse a posiciéon".
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En caso de producirse una caida de tension de bus, el accionamiento conectado puede
desplazarse a una posicion dada mediante otros parametros (0...100%). En el control de
celosias, también se pueden posicionar las lamas por separado. Cuando se desconoce la
posicion que habia en el momento de la caida de tensién de bus, el actuador realiza un
desplazamiento de referencia antes de desplazarse a la posicion deseada (p. ej.: debido a
la caida de la tension de alimentacion o a un proceso previo de programacion del ETS).

= Configurar el parametro a "sin reaccién".

En caso de producirse una caida de la tension de bus, el relé de la salida no mostrara nin-
guna reaccion. Aquellos desplazamientos que estuvieran ejecutandose en el momento de

la caida de la tension se siguen ejecutando hasta completarse, siempre y cuando aun esté
conectada la tension de red.

(i] Las funciones de seguridad, de posicion forzada o de proteccion solar (independientemen-
te de la prioridad configurada) también permanecen activas tras una caida de la tension de
bus, siempre y cuando aun esté conectada la tension de red. Por consiguiente, estas fun-
ciones también se realizan de nuevo sin tension de bus al finalizar un modo de funciona-
miento manual temporal o permanente, en caso de autorizarse el manejo manual si se pro-
duce una caida del bus.

i/ Cuando se produce una caida de la tension de bus, una vez que finaliza el movimiento adn
en marcha o parametrizado ya no es posible controlar las salidas, a no ser que sea ma-
nualmente (si la tension de red esta activada y el manejo manual autorizado) o mediante el
retorno de la tensién de bus o de la red.

(i En cualquier caso, cuando se produce una caida de la tension de bus se detienen todas
las funciones temporales. Asi, se interrumpen todos los accesos a escena que se encuen-
tran en retardado, se finalizan los tiempos de retardo para la proteccion solar y para la pre-
sencia, ignorandose el ultimo valor de objeto recibido que, ademas, se encuentra en retar-
do. Debido a ello, cualquier actualizacién de telegrama que se haya recibido poco antes de
la caida de la tension de bus se pierde si el correspondiente tiempo de retardo aun no ha
finalizado.

(i Al producirse una caida de la tensién de red, basicamente vuelven todos los relés del ac-
tuador a su estado de reposo ("parada"), independientemente del estado de la tension de
bus. En este estado las salidas no se pueden controlar. Las funciones temporales (retardo
de escenas, de luz solar y de presencia) no se ven interrumpidas por solo una caida de la
tension de red.
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[i] En caso de producirse una caida de la tension de bus o de red, los datos actuales de posi-

cionamiento de las salidas se guardan interna y permanentemente, de tal forma, que cuan-
do regrese la tension de bus o la de red, se pueden volver a adoptar exactamente las posi-
ciones de dichos valores, siempre y cuando esto esté asi parametrizado. Dicha memoriza-
cion se produce antes de ejecutarse la reaccion parametrizada en caso de una caida de la
tension de bus y solo cuando aun se dispone de una parte de la tension de alimentacién
(de red o de bus) o cuando falla totalmente la tensién de alimentacion y se dispone, de al
menos, 20 segundos de tension de red tras el ultimo reinicio de manera ininterrumpida (ba-
teria suficientemente cargada para realizar el proceso de memorizacion). jLa memoriza-
Ccion no se lleva a cabo cuando se desconocen los datos de posicionamiento! Tras la caida
de una parte de la tension de alimentacién el proceso de memorizacion se realiza sélo una
vez...

Ejemplo 1:
Caida tension bus -> Proceso memorizacién -> después, caida tensioén red -> no se vuelve
a realizar otro proceso de memorizacion,

Ejemplo 2:
Caida tension red -> Proceso memorizacion -> después, caida tension bus -> no se vuelve
a realizar otro proceso de memorizacion.

En cuanto a los datos de posicionamiento a memorizar se considera:

Se memorizan las posiciones actuales de los elementos de proteccion solar, de las lamas
y de las compuertas de aireacién. En el caso de las celosias, la altura a memorizar siem-
pre se considera con el 100% de la posicion de lamas

(Véase "Calculo de la posicion de lamas"). También para aquellas salidas que se encon-
traban en movimiento en el instante del proceso de memorizacion se guardan las posicio-
nes temporalmente desplazadas. Debido a que la memorizacién de los datos de posiciona-
miento se realiza porcentualmente con numeros enteros (0...100), no se puede evitar que
se produzca una pequena desviacion respecto a las posiciones comunicadas al regresar la
tension de bus o de red (dentro del rango 0...255).

Como los valores de las posiciones sélo se memorizan una vez en caso de fallar la tensién
de bus, aquellas posiciones que se hayan ajustado manualmente después de la caida del
bus no se podran actualizar. Como ejemplo y de forma analoga, aquellos telegramas de
posiciones forzadas o las posiciones de offset de las lamas para la proteccién solar que se
hayan recibido a través del bus después de un fallo de la tension de red tampoco podran
memorizarse ni actualizarse.

Los datos memorizados de las posiciones no se pierden durante los procesos de progra-
macion del ETS.

En caso de caida de la tension de bus o de la de red también se memorizan los estados
actuales de las posiciones forzadas (con el actuador de conmutacién/persianas de 8/16
canales solo a partir de la version ETS3.0d) o también, de haberse parametrizado, los va-
lores de offset de las lamas de las posiciones de proteccion solar.

Configuracion del comportamiento tras el retorno de la tension de bus o de red

El parametro "Comportamiento tras regresar la tension de bus o de red" esta disponible por se-
parado para cada uno de los canales de salida en la pagina de parametros

"Ax — General" (x = numero de la salida).

En funcion del modo de funcionamiento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los
textos de los ajustes de los parametros ("subir" <> "abrir compuerta" /

"bajar" < "cerrar compuerta").

Configurar parametro a "parada".

Al regresar la tensién de bus o de red, el actuador conmuta los relés del actuador a la posi-
cion "parar”. Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que,
eventualmente, se esté realizando.

Configurar parametro a "subir" o "abrir compuerta".
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El actuador hace subir al elemento de proteccidn solar cuando regresa la tension de bus o
de red, o abre la compuerta de aireacion.

= Configurar parametro como "bajar" o "cerrar compuerta".

El actuador hace bajar al elemento de proteccion solar cuando regresa la tension de bus o
de red, o cierra la compuerta de aireacion.

m  Configuracion de parametro a "Posicidn en caso de fallo de bus/red".

Tras regresar la tension de bus o de red, se actualiza el ultimo valor de posicion configura-
do e internamente memorizado antes de caer la tension de bus o de red (incluida la posi-
cion de lamas). Cuando se desconoce la posicion actual existente que hay en el momento
del retorno de la tension de bus o de red, el actuador realiza un desplazamiento de refe-
rencia antes de desplazarse a la posicion deseada (p. €j.: debido a la caida total de la ten-
sion de alimentacién o a un proceso previo de programacion del ETS).

= Configurar el parametro como "Desplazarse a posicion".

Tras el retorno de la tension de bus o de red, el accionamiento conectado puede despla-
zarse a una posicion dada mediante otros parametros (0...100%). En el control de celo-
sias, también se pueden posicionar las lamas por separado. Cuando se desconoce la posi-
cion actual existente que hay en el momento del retorno de la tensién de bus o de red, el
actuador de conmutacion / persianas realiza un desplazamiento de referencia antes de
desplazarse a la posicidon deseada (p. €j.: debido a la caida total de la tensién de alimenta-
cién o a un proceso previo de programacién del ETS).

= Configurar el parametro a "sin reaccion".

El relé de la salida no muestra ninguna reaccion cuando regresa la tension de bus o la de
red. Los desplazamientos que se estén ejecutando en el instante en que retorna la tension
se realizan totalmente hasta el fin.

i/ Con el ajuste "Posicién con caida de bus/red": si no se pudo guardar los valores de posi-
cion al fallar la tension de bus o de red, debido, por ejemplo, a que no se conocian los da-
tos de las posiciones (no se ha realizado desplazamiento de referencia), tampoco mostrara
el actuador ninguna reaccion con esta parametrizacion.

i/ Con el ajuste "Sin reaccion": las érdenes recibidas a través del bus (tension de bus dispo-
nible) durante una caida de la tension de red son actualizadas al regresar la tensién de
red. Los desplazamientos breves o largos interrumpidos se reinician de nuevo, si aun no
han finalizado, en toda su longitud, mientras que los desplazamientos de posicionamiento
se prosiguen desde la posicién interrumpida.

i/ Todas las funciones temporales (retardo de escena, luz solar y presencia) solo se detienen
si se produce una caida de la tensidn de bus, de tal manera que una interrupcion de la ali-
mentacion de red, estando disponible la tension de bus, no conlleva la pérdida de los esta-
dos ni de las funciones temporales.

i/ EI comportamiento parametrizado siempre se ejecuta independientemente de los estados
actuales de la funcion seguridad o de proteccion solar. Sin embargo, la seguridad o la pro-
teccion solar también pueden estar activas tras el regreso de la tensién de red cuando es-
tas funciones ya se habian activado antes de la caida de tension de o bus, o bien antes o
durante una caida de tension de red. De este modo se puede anular un modo de funciona-
miento directo.

Solo en caso de producirse una caida total de la tensién de alimentacion (tensién de bus o
de red) se desactiva la funcion de proteccion solar o de seguridad.

(i El objeto de comunicacion de la posicion forzada (con el actuador de conmutacién/persia-
nas de 8/16 canales solo a partir de la version ETS3.0d) se puede inicializar por separado
tras el regreso de la tensién de bus. De este modo, al realizar una activacién de posicion
forzada se influye sobre la forma en que va a reaccionar la salida al regresar la tension de
bus. La caida sola de la tension de red no influye en el estado de la posicién forzada. Si
so6lo regresa la tension de red, cualquier posicion forzada previamente activada seguira es-
tado activa.

El "Comportamiento al retorno de la tensién de bus o de red" parametrizado sélo se ejecu-
ta si no se activa ninguna posicion forzada tras el regreso de la tension de bus.

(il Al regresar la tension de bus, se finaliza cualquier manejo manual activo. En caso de fallo
de la red no es posible realizar ningun manejo manual.
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i/ El"Comportamiento al regresar la tension de bus o de red" parametrizado solo se ejecuta
cuando el ultimo proceso de programacion de ETS de la aplicaciéon o de los parametros se
ha realizado hace mas de aprox. 20 s al activar la tension de bus y de red. De lo contrario
(Tes < 20 s), al regresar la tensién de bus/red también se ejecuta el
"Comportamiento tras el proceso de programacién ETS".

En el caso en que sea, exclusivamente, la tension de bus o de red la que falle tras una
descarga del ETS y se vuelva a activar de nuevo, el actuador ejecuta el
"Comportamiento en caso de retorno de tension de bus o de red".

Deteccion y configuracion de las operaciones de corta y larga duracion

La operacion de corta duracion (paso) permite ajustar el angulo de las lamas de una celosia o
la 'posicion de ranura' de una persiana enrollable. En la mayoria de los casos, la operacion de
corta duracién se activa accionando un teclado de persiana, por lo que hay que acceder ma-
nualmente al control del elemento de proteccion solar. Si el actuador recibe una orden breve
durante un movimiento de la celosia, persiana enrollable, toldo o de la compuerta de aireacion,
el actuador de conmutacion / persianas detiene de inmediato el desplazamiento de acciona-
miento.

La operacion de larga duracién (mover) se deduce del tiempo de desplazamiento de la celosia,
persiana enrollable/toldo o de la compuerta de aireacion que esté conectada, por lo que no se
configura por separado. El tiempo de desplazamiento se debe medir 'manualmente’ e introdu-
cirse en los parametros del ETS. El control de la salida mediante un telegrama de operacion de
corta o larga duracién también se denomina 'modo directo'.

Para poder garantizar que el elemento de proteccién solar o la compuerta de aireacion se en-
cuentre siempre en una posicion final tras finalizar la operacién de larga duracion, el actuador
de conmutacion / persianas alarga siempre, en un 20%, la duracién del tiempo de desplaza-
miento de larga duracién parametrizado o aprendido.

Ademas, el actuador tiene en cuenta, con todos los desplazamientos hacia arriba o en todos
los movimientos de apertura, la ampliacion del tiempo de desplazamiento parametrizada, ya
que los motores de accionamiento son, en general, mas lentos debido al peso del elemento de
proteccién solar o debido a influencias fisicas externas (p. ej.: temperatura, viento, etc.). Con
ello se garantiza que también se alcance siempre la posicion final superior con los desplaza-
mientos de larga duracion que no sufran interrupciones.

i/ Se puede volver a disparar una operacion de larga o corta duracion con la recepcion de un
nuevo telegrama de operacion de larga o corta duracion.

(il Un desplazamiento de accionamiento activado en modo manual o mediante una funcion
de seguridad siempre ejecuta la operacién de larga duracion. Las 6rdenes "subir" o "bajar"
parametrizadas en el ETS también provocan la activacion de la operacién de larga dura-
cion.

Configuracién de la operacién de corta duracion

La operacion de corta duracidn se parametriza por separado para cada una de las salidas inde-
pendientemente del tiempo de desplazamiento del elemento de proteccion solar o de la com-
puerta de aireacion. En el ETS se puede determinar si al recibir un telegrama de operacién de
corta duracién solo se ejecuta la operacion "parada" de un movimiento o si se activa la salida
por un tiempo determinado.

m  Ajustar el parametro "Operacién corta duracién" en la pagina de parametros
"Ax — Tiempos" (x = niumero de la salida) en "Si".

El actuador activa la salida afectada durante el tiempo parametrizado en

"Tiempo para operacion corta duracion" cuando se recibe un telegrama de operacion de
corta duracion y la salida no se encuentra ejecutando ningun desplazamiento. Si en el mo-
mento de la recepcion del telegrama la salida se encuentra realizando un movimiento, solo
se detiene la salida.

m  Ajustar el parametro "Operacion corta duracion" en la pagina de parametros
"Ax — Tiempos" (x = numero de la salida), en "No (solo parada)".
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El actuador solamente detiene la salida afectada cuando se recibe un telegrama de corta
duracién y la salida se encuentra realizando un desplazamiento. Si en el momento de reci-
birse el telegrama la salida no se encuentra ejecutando ningun movimiento, no se produce
ninguna reaccion.

[i] El"Tiempo para operacion corta duracion" parametrizado deberia corresponder, en el caso
de una celosia, aprox. 4 de todo el tiempo del movimiento de las lamas y, en el caso de
una persiana enrollable, el tiempo completo para la apertura de su cortina.

(i En un principio, la operacion de corta duracion se realiza sin ampliacion de tiempo de des-
plazamiento.

Deteccion y configuracion de los tiempos de desplazamiento

Para calcular las posiciones y también para ejecutar la operacion de larga duracion, el actuador
de conmutacion / persianas requiere el tiempo de desplazamiento exacto de la celosia, de la
persiana, enrollable/toldo o de la compuerta de aireacion que esté conectada. El tiempo de
desplazamiento para una salida se debe medir "manualmente" e introducirse en la parametriza-
cion del ETS. Es importante determinar con exactitud el tiempo de desplazamiento para poder
desplazarse a las posiciones con exactitud. Por ello se recomienda realizar varias mediciones
del tiempo, calcular la media de los valores obtenidos e introducirla en los parametros corres-
pondientes.

El tiempo de desplazamiento es el que tarda un accionamiento en llegar desde la posicién total-
mente abierta (posicion final superior / toldo recogido) a la posicion totalmente cerrada
(posicion final inferior / toldo totalmente extendido). jNo al revés! Los tiempos de desplazamien-
to se detectan en funcion de los diferentes tipos de accionamiento (figura 28).

Persiana Persiana enrollable

superior D

Posicién final *

superior D

Posicion final ™

Tiempo desplazamiento [s]

J

Tiempo desplazamiento [s]

inferior

Posicion final D
Toldo Compuerta de aireaciéon

superior [I [I\Tlempo . Compuerta
o desplazamiento [s] n
Posicion final "e ~a completamente Tiempo
abierta desplazam. [s]

inferior Posicion final -
Persiana enrollable
completamente
cerrada

C Wi i3
L e ]

inferior Posicién final - Compuerta
Toldo completamente completamente
extendido cerrada

Figura 28: Determinacion del tiempo de desplazamiento en funcion del tipo de accionamiento

Configuracion del tiempo de desplazamiento de celosia, persiana enrollable/toldo, com-
puerta de aireacion

En el capitulo "Puesta en marcha" se describen con detalle las instrucciones para la medicion
del tiempo de desplazamiento.
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®  En el parametro
"Tiempo desplazamiento persiana”,"Tiempo desplazamiento persiana enrollable/toldo" o
"Tiempo desplazamiento compuerta ventilacion" en la pagina de parametros
"Ax — Tiempos" (x = numero de la salida), introducir exactamente el tiempo de desplaza-
miento determinado en la puesta en marcha. El tiempo de desplazamiento puede durar,
como maximo, '59 minutos y 59 segundos'. Por principio, no se pueden realizar tiempos
mas largos.

i/ Ademas, el actuador tiene en cuenta la ampliacion parametrizada del tiempo en todos los
movimientos ascendentes o en todos los movimientos en el sentido de la posicién abierta,
ya que, en general, los motores de accionamiento son mas lentos debido al peso del ele-
mento de proteccion solar o a las influencias fisicas externas (p. ej.: temperatura, viento,
etc.).

Determinacion y configuracion del tiempo de desplazamiento de lamas (sé6lo con celo-
sias)

En el control de celosias, también se pueden posicionar las lamas por separado. Para que el
actuador de conmutacion / persianas calcule las posiciones de las lamas y las pueda comuni-
car al bus, el actuador requiere la informacion exacta sobre el tiempo de giro de las lamas. En
todos los casos, el tiempo de desplazamiento de las lamas se debe determinar y parametrizar
'manualmente’.

El actuador de conmutacion / persianas esta concebido para controlar accionamientos para
persianas de un solo motor sin posicion de trabajo. Con este tipo de accionamiento, las lamas
se ajustan directamente al variar la altura de la persiana a través de un acoplamiento mecani-
co. Para ello, el actuador parte de que las lamas se encuentran totalmente cerradas cuando la
celosia desciende. De forma analoga, también se parte de la idea de que las lamas se encuen-
tran totalmente abiertas cuando la celosia asciende (figura 29). Dicha clase de celosia es la

mas extendida del mercado.
= _(®

« /
Sentido del movimiento // I Sentido del movimiento / /

p

p
de la celosia: ARRIBA r de la celosia: ABAJO h
Incidencia de la luz Incidencia de la luz

Lamas completamente ' Lamas completamente
abiertas (0%) - 0% | cerradas (100%) -
incidencia directa de la luz % sombreado maximo

Figura 29: Tipo 1 — Celosias con posicion oblicua de las lamas en ambos sentidos de
desplazamiento.

También hay sistemas de celosias de un solo motor sin posicién de trabajo, cuyas lamas se po-
sicionan en forma recta al ascender y adoptan una posicion oblicua al descender. Este tipo de
celosias también se pueden conectar al actuador de conmutacion / persianas, consiguiendo
una posiciéon de lamas totalmente abierta estando estas en posicion recta (figura 30).
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Figura 30: Tipo 2 — Celosias con posicion de lamas oblicua y recta

Configuracién del tiempo de desplazamiento de lamas

En el capitulo "Puesta en marcha" se describen las instrucciones para la medicion del tiempo
de desplazamiento de las lamas.

m  Ajustar exactamente los parametros "Tiempo desplazamiento laminas" en la pagina de pa-
rametros "Ax — Tiempos" (x = numero de la salida) con el valor determinado al realizar la
puesta en marcha.

i/ Eltiempo de desplazamiento de lamas debe ser inferior al tiempo de desplazamiento de la
persiana ajustado o aprendido.

i/ Laampliacion del tiempo de desplazamiento parametrizado también se tiene en cuenta
con los desplazamientos de lamas en posicién totalmente abierta (ascenso).

Determinacion y configuraciéon de la ampliacion del tiempo de desplazamiento y del tiem-
po de conmutacion

Las celosias, las persianas enrollables o los toldos se desplazan mas lentamente al subir debi-
do al peso o a influencias fisicas externas como, por ejemplo, la temperatura, el viento, etc.
También en el caso de las compuertas de aireacion, el tiempo de apertura puede durar mas
que el de cierre.

Por ello, el actuador de conmutacién / persianas tiene en cuenta, en cada desplazamiento ha-
cia arriba o apertura, la ampliacion del tiempo de desplazamiento parametrizado. Dicha amplia-
cion se calcula, porcentualmente, a partir de la diferencia entre los tiempos de desplazamiento
en ambos sentidos.

La ampliacion del tiempo de desplazamiento se determina, para cada salida por separado, du-
rante la puesta en marcha y se introduce en la parametrizacion del ETS.

En el capitulo "Puesta en marcha" se describen las instrucciones para la medicion de la amplia-
cion del tiempo de desplazamiento.

Ejemplo para la determinacién de la ampliacion de tiempo de desplazamiento:

- "Tiempo de desplazamiento" anteriormente determinado y parametrizado:
Tou = 20 segundos;

- tiempo de desplazamiento determinado desde la posicion final inferior a la superior:
Tuo = 22 segundos;

- tiempo calculado de exceso de tiempo: Tyo - Tou= 2 segundos ->
2 segundos de 20 segundos corresponden al 10%;

- Ampliacion de tiempo a parametrizar: 10%.

Para proteger a los motores de posibles averias, se puede parametrizar, para cada salida, una
pausa de tiempo fijo cuando se conmuta el sentido de desplazamiento. Durante el tiempo de
pausa no se alimenta a ninguno de los dos sentidos de desplazamiento ("parada").

Por norma general, el ajuste de los parametros requerido se puede tomar de la documentacién
técnica del motor de accionamiento utilizado. El tiempo de conmutacion se tendra en cuenta en
cada estado de funcionamiento del actuador.
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Configuracién de la ampliacién del tiempo de desplazamiento

m  En el parametro "Ampliacion tiempo desplazamiento para desplazamiento hacia arriba" en
la pagina de parametros "Ax - General" (x = numero de la salida), introducir el valor de am-
pliacion del tiempo de desplazamiento determinado (en caso necesario, redondear dicho
valor).

Configuracién del tiempo de conmutacion para el cambio de sentido de desplazamiento

= Configurar el parametro
"Tiempo de conmutacion para el cambio de sentido de desplazamiento" en la pagina de
parametros "Ax — Tiempos" (x = numero de la salida) con la pausa requerida de conmuta-
cion.

i/ Generalmente, el actuador de conmutacion / persianas se suministra configurado de fabri-
ca con un tiempo de conmutacion de 1 s.

Calculo de posicionamiento de la altura de elemento de proteccion solar o de la com-
puerta de aireacion

El actuador de conmutacién / persianas dispone de una funcién de posicionamiento confortable
y exacta. Mediante el manejo manual o por bus, el actuador calcula, en cada ajuste, la posicion
actual de la celosia, de la persiana enrollable, del toldo o de la compuerta de aireacion. El valor
de posicién calculado es una medida para la altura del elemento de proteccién solar o para el
grado de apertura de la compuerta de aireacion (figura 31).

Celosia Persiana enrollable
superior D U superior D o D
Posicion final = 0% I Posicion final = 0% ¥
SN P
N S
3 i
. ~ .
. ~ . | .
inferior - inferior 0 ) Persiana
100% = 100 %

Posicion final ° Posicion final enrollable
completamente
cerrada

Toldo Compuerta de aireacion

) D [I inferior Posicién final -
superior . Toldo completamente Compuerta 0%
Posicion final "% 0 .A) extendido completamente B o
e abierta
el . .

- 100 % D 100 % Compuerta

completamente
cerrada

Figura 31: Definicion de la posicion en funcion del tipo de accionamiento

El actuador de conmutacion / persianas deduce las posiciones del tiempo de desplazamiento
parametrizado ya que los propios accionamientos convencionales no dan informacién sobre los
valores de posicionamiento. Asi pues, el tiempo de desplazamiento parametrizado por separa-
do para cada salida es una referencia para todos los desplazamientos de posicionamiento y es
el factor determinante para la exactitud del calculo de la posicién. Por esta razén, los tiempos
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de desplazamiento se deben determinar con gran exactitud para conseguir el posicionamiento
mas exacto posible.

Para un posicionamiento en funcion del valor actual de la posicién, el actuador calcula el tiem-
po de desplazamiento linealmente.

Ejemplo 1...

La persiana enrollable, en una salida, posee un tiempo total de desplazamiento de 20 s. La per-
siana enrollable se encuentra en la posicion final superior (0%). Esta se debe desplazar a la po-
sicion correspondiente al 25%. El actuador calcula el tiempo de desplazamiento necesario para
el posicionamiento: 20 s - 0,25 (25¢) = 5 s. A continuacion, la salida hace descender, durante

5 s, a la persiana enrollable posicionandose asi al 25% de la altura del elemento de proteccién
solar.

Ejemplo 2...

La persiana enrollable, en una salida, posee un tiempo total de desplazamiento de 20 s. La per-
siana enrollable se encuentra en la posicion correspondiente al 25%. Esta se debe desplazar a
la posicion correspondiente al 75%. La diferencia de posicionamiento corresponde al 50%. El
actuador calcula el tiempo de desplazamiento necesario para el posicionamiento diferencial:

20 s - 0,5 (509%) = 10 s. A continuacion, la salida hace descender, durante 10 s, a la persiana en-
rollable posicionandola asi al 75% de la altura del elemento de proteccién solar.

Para todos los desplazamientos ascendentes, al tiempo de desplazamiento calculado se le
anade, automaticamente, la ampliacion del tiempo de desplazamiento parametrizada.

Ejemplo 3...

La persiana enrollable, en una salida, posee un tiempo total de desplazamiento de 20 s. La per-
siana enrollable se encuentra en la posicion correspondiente al 75%. Esta se debe desplazar a
la posicion correspondiente al 25%. La diferencia de posicionamiento corresponde al 50%. El
actuador calcula el tiempo de desplazamiento necesario, sin ampliacion, para el posicionamien-
to diferencial:

20 s - 0,550%) = 10 s. Teniendo en cuenta la ampliacion del tiempo de desplazamiento

(p. ej.: 10%) se obtiene el tiempo de ascenso definitivo:

10 s - ((100% + 10% (ampliacion tiempo desplazamiento)) * 100%) = 10's - 1,1 =11 s. A continuacion, la
salida hace ascender, durante 11 s, a la persiana enrollable posicionandola asi al 25% de la al-
tura del elemento de proteccion solar.

Ademas, para los posicionamientos hasta las posiciones finales, tanto superior como inferior
(0% 6 100%) siempre se realiza el desplazamiento con un tiempo total ampliado en un 20%.
Ejemplo 4...

La persiana enrollable, en una salida, posee un tiempo total de desplazamiento de 20 s. La per-
siana enrollable se encuentra en la posicion correspondiente al 50%. Esta se debe desplazar a
la posicion correspondiente al 100%. La diferencia de posicionamiento corresponde al 50%. El
actuador calcula el tiempo de desplazamiento necesario para el posicionamiento diferencial:
20 s - 0,5 (50%) = 10 s. Como el movimiento se realiza hasta una posicion final, el actuador afa-
de el 20% fijo al tiempo de desplazamiento total.

10 s + (20% : 100%) - 20 s = 14 s. A continuacion, la salida hace descender, durante 14 s, a la
persiana enrollable posicionandola asi, con seguridad, al 100% de la altura del elemento de
proteccion solar.

Ejemplo 5...

La persiana enrollable, en una salida, posee un tiempo total de desplazamiento de 20 s. La per-
siana enrollable se encuentra en la posicion correspondiente al 50%. Esta se debe desplazar a
la posicion correspondiente al 0%. La diferencia de posicionamiento corresponde al 50%. El ac-
tuador calcula el tiempo de desplazamiento necesario, sin ampliacion, para el posicionamiento
diferencial: 20 s - 0,5 (50%) = 10 s. Como el movimiento se realiza hasta una posicion final, el ac-
tuador afiade el 20% %ijo al tiempo de desplazamiento total: 10 s + (20% : 100%) - 20 s = 14 s.
Teniendo en cuenta la ampliacién del tiempo de desplazamiento (p. ej.: 10%) se obtiene el
tiempo de ascenso definitivo:

14 s ((100% + 10% (ampliacién tiempo desplazamiento)) © 100%) = 14 s - 1,1 = 15,4 s. A continuacion, la
salida hace ascender, durante 15,4 s, a la persiana enrollable posicionandola asi, con seguri-
dad, al 0% de la altura del elemento de proteccion solar.
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i El actuador de conmutacion / persianas solamente ejecuta desplazamientos de posiciona-
miento cuando se ha prefijado una nueva posicién que difiere de la posicion actual.

i] El actuador de conmutacion / persianas guarda temporalmente las posiciones del elemen-
to de proteccion solar o de las compuertas de aireacién. El actuador sélo puede realizar
desplazamientos a las posiciones prefijadas del elemento de proteccion solar o de la com-
puerta de aireacion cuando se conocen las posiciones actuales. Para ello, tras conectarse
la tensién de alimentacién o tras cada proceso de programacion realizado a través del ETS
(direccion fisica, programa de aplicacion, descarga parcial), se deben sincronizar todas las
salidas. Esta sincronizacion se lleva a cabo con ayuda de un desplazamiento de referencia
(véase "Desplazamiento de referencia").

(il En caso de producirse una caida de la tensién de bus o de red, se interrumpen los despla-
zamientos de posicionamiento en marcha. Si cae la tension de bus, se ejecuta el compor-
tamiento parametrizado. Si cae la tension de red, se detienen los accionamientos. Los des-
plazamientos de posicionamiento también se interrumpen al activar el manejo manual.

Calculo de la posicion de lamas (sé6lo con celosias)

En el modo de funcionamiento "Celosia" el actuador de conmutacion / persianas siempre calcu-
la la posicion de las lamas, por lo que se puede determinar el angulo de posicion y, por lo tanto,
la 'transmisién de luz' de la celosia. Si hubiera que desplazarse a una nueva posicién de celo-
sia, siempre se realiza, a continuacion, un posicionamiento de las lamas. De esta forma, se ac-
tualizan las ultimas posiciones ajustadas de lamas o se ajustan con un nuevo valor en caso de
resultar un cambio de posicion.

En los sistemas de celosias con un solo motor y sin posicion de trabajo, las lamas se ajustan
directamente mediante la variacién de la altura de la celosia. Por ello, un ajuste de la posicién
de las lamas siempre influye en la posicion de la celosia (figura 32).
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de celosia —» Celosia =50% —» < > y desplazamiento de laminas

Figura 32: Ejemplo para el posicionamiento de lamas con efecto sobre la posicidn de la celosia
(ejemplo para el tipo de lamas 1. El tipo 2 es analogo).

Como una posicién de lamas prefijada se debe mantener fija hasta la siguiente modificacion, el
actuador no modifica la posicién de la altura de la persiana cuando el tiempo de desplazamien-
to calculado para la modificacion de la posicidén se encuentra dentro del tiempo de desplaza-
miento de lamas parametrizado.

De forma analoga, el actuador tiene en cuenta el comportamiento de los tiempos de desplaza-
miento de las lamas y de la celosia y, al posicionar las lamas, siempre calcula de nuevo la posi-
cion de la celosia resultante. Al utilizar objetos de respuesta de notificacion de la posicion
(véase "Informacién de realimentacién de la posicién") el actuador también envia al bus las po-
siciones de celosia modificadas durante el ajuste.

Ejemplo (figura 32)...

La posicion de la celosia esta prefijada al 50%. Un cambio en el angulo de las lamas (100...0%)
ocasiona que se calcule una nueva posicion de celosia, que también se puede actualizar en los
objetos de respuesta de notificacion de la posicion. Si, en este caso, el actuador debe ajustar
una nueva posicion de celosia, p. e].: 47%, el actuador no realiza ningun desplazamiento ya
que el tiempo de desplazamiento calculado se encuentra dentro del tiempo de desplazamiento
de lamas parametrizado y, por lo tanto, dentro del movimiento de las lamas. Siguiendo este
ejemplo, un cambio de la posicion de celosia del 55% produce un desplazamiento de la misma,
ya que dicho cambio no se encuentra dentro del movimiento de las lamas (0 a 100%).
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Con cada proceso de posicionamiento, la posicién de consigna de la celosia se remite a la po-
sicion de lamas del 100%. Por esta razén, con un reposicionamiento de las lamas (0 a 100%)
se responde con una menor posicion de celosia como posicion de consigna.

Excepcidn: una posicion de consigna para la celosia del 0% (posicion final superior) asignara
0% como posicion de lama. También en este caso, el reposicionamiento de las lamas causa
una modificacion de la altura de la celosia (breve descenso). Solo en este caso se devolvera
una posicién mayor de celosia como posicién de consigna (figura 33). Con el tipo de lamas 1,
estas permaneceran, por norma general, en posicion recta cuando la celosia se encuentre en
la posicion final superior. Por esta razén, con el tipo de lamas 1, la posicion de lamas calculada
so6lo corresponde con el angulo efectivo de abertura después de que la primera lamina se haya

desplegado totalmente (100%).
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Figura 33: Ejemplo para el posicionamiento de lamas con la celosia posicionada en la posicion
final superior.
(ejemplo para el tipo de lamas 1).

Ejemplo (figura 33)...

La posicién de la celosia esta prefijada al 0%. Mediante un desplazamiento prolongado, la celo-
sia se encuentra, con seguridad, en la posicion final superior. Un cambio en el angulo de las la-
mas (0...100%) ocasiona que se calcule una nueva posicion de celosia, que también se puede
actualizar en los objetos de respuesta de notificacion de la posicion. Si, en este caso, el actua-
dor debe ajustar una nueva posicion de celosia, p. €j.: 5%, el actuador no realiza ningun des-
plazamiento ya que el tiempo de desplazamiento calculado se encuentra dentro del tiempo de
desplazamiento de lamas parametrizado y, por lo tanto, dentro del movimiento de las lamas. Si-
guiendo este ejemplo, un cambio de la posicion de celosia del 15% produce un desplazamiento
de la misma, ya que dicho cambio no se encuentra dentro del movimiento de las lamas

(0 a 100%).

(i) Elactuador de conmutacion / persianas solamente ejecuta posicionamientos de lamas
cuando se fija una nueva posicion que difiera de la posicion actual de las lamas.

[i] El actuador de conmutacion / persianas memoriza, temporalmente, las posiciones de las
lamas. El actuador sélo puede realizar desplazamientos a las posiciones de lamas prefija-
das cuando se conoce la posicion actual. Para ello, tras conectarse la tensién de alimenta-
cion o tras cada proceso de programacion realizado a través del ETS (direccion fisica, pro-
grama de aplicacion, descarga parcial), se deben sincronizar todas las salidas. Esta sin-
cronizacion se lleva a cabo con ayuda de un desplazamiento de referencia, ya sea de la-
mas o de celosia (véase "Desplazamiento de referencia").

(il Las lamas siempre se reposicionan tras el posicionamiento de la altura de la celosia. En
este caso, el actuador generalmente posiciona las lamas al 100% al volverse a activar la
tension de alimentacion o tras un proceso de programacion del ETS, a no ser de que se in-
dique alguna consigna de posicion especial para las lamas.
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[i] Cuanto menor sea la relacion del desplazamiento de las lamas respecto al de la celosia,
mas exacto sera el posicionamiento y menor influencia tendra el ajuste del angulo de las
lamas sobre la altura de la celosia.

Desplazamiento de referencia

Tras un proceso de programacion del ETS (direccidn fisica, programa de aplicaciéon, descarga
parcial) o tras la caida de la tension de alimentacion del actuador (tension de bus y tension de
red), se pierden los datos de posicionamiento actuales. Antes de que el actuador pueda realizar
desplazamientos a nuevas posiciones tras regresar la tensién de bus y de red o tras un proce-
so de programacion, primero es necesario realizar un ajuste de las posiciones. Se puede reali-
zar un ajuste de las posiciones mediante el desplazamiento de referencia.

Un desplazamiento de referencia es un desplazamiento hasta la posicion final superior, cuyo
tiempo se ha ampliado un 20% vy, adicionalmente, el tiempo de desplazamiento prolongado pa-
rametrizado (figura 34). Un desplazamiento de referencia no se puede volver a disparar.

Los desplazamientos de referencia se pueden ejecutar mediante las siguientes 6rdenes:

- una operacion de larga duracion ininterrumpida, activada mediante el correspondiente ob-
jeto de comunicacion, para un desplazamiento hasta la posicién final superior (aqui tam-
bién cuenta un desplazamiento de seguridad completado);

- un posicionamiento hacia el 0%,

- un manejo manual mediante el desplazamiento a la posicion final superior.

Celosia Lamas Persiana enrollable
0 .. 0 ool 00
: [] 9 [ ]
- 0% I Desplazamiento/v}l ----- Tipo 1 0 :A’ !
: N de referencia W/ | : :
S Despl ient 0% _| : i Desplazamiento
; N esplazamiento A — : gt !
: X dereferencia s > : : e referencia
100% = | 100 % |
J L 00

0% (4\ - Tipo 2
—
<>

Toldo Compuerta de aireacion

g 0% D ¥~Desplazamiento de referencia L 0%

. e "/Desplazamiento
.:100 % D 100 % de referencia

Figura 34: Desplazamiento de referencia

Al realizar un posicionamiento de las lamas de una celosia mediante el correspondiente objeto
de comunicacion tras regresar la tension de bus y de red, o tras un proceso de programacion,
sera necesario realizar un desplazamiento de referencia de las lamas si la celosia no ha sido
desplazada hacia arriba o hacia abajo durante, al menos, el tiempo parametrizado de desplaza-
miento de las lamas. Para el desplazamiento de referencia de las lamas, en primer lugar, el ac-
tuador lo ejecuta, en un principio, durante el tiempo de desplazamiento de lamas hasta llegar a
la posicion totalmente abierta (0%) y, a continuacion, desplaza las lamas a la posicién deseada.
La posicidn de las lamas se considerara también ajustada en el momento en que la celosia,
mediante una orden larga, haya ascendido o descendido, al menos, durante el tiempo parame-
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trizado de desplazamiento de lamas.

i/ Un desplazamiento de referencia concluido de la celosia también ajusta la posicion de las
lamas.

Si se interrumpe un desplazamiento de referencia, por ejemplo mediante una operacion de
corta duracion, la posicion seguira sin conocerse al igual que antes.

i/ Una operacioén de larga duracion, activada mediante el correspondiente objeto de comuni-
cacion, que se desplace hacia la posicién final inferior, también ajusta la posicion de refe-
rencia.

Adicionalmente, también se puede forzar un desplazamiento de referencia con la funcién
de proteccion solar, antes de cada desplazamiento de proteccién solar, aun cuando las po-
siciones son conocidas. De esta manera, se garantiza que, con la funcién de proteccion
solar, incluso después de varios desplazamientos de posicionamiento, siempre se alcance
con exactitud la posicion de proteccion solar parametrizada.

[i] Silos accionamientos conectados se activan a menudo para realizar los posicionamientos
(por ejemplo varias veces al dia), es posible que tras un tiempo se produzcan inexactitu-
des en los posicionamientos. Estas desviaciones de posicion respecto a la posicion de
consigna son debidas, principalmente, a influencias fisicas externas. Para conseguir siem-
pre durante el servicio un posicionamiento exacto, se recomienda realizar el desplaza-
miento de referencia, al menos, una vez al dia. Esto se puede conseguir, por ejemplo, me-
diante una orden centralizada de ascenso en el objeto de operacion de larga duracion.

Valor de consigna de la posicién

Se diferencia entre los siguientes valores de consigna de la posicion:

- posicionamiento directo a través de los objetos de posicionamiento (modo directo);

- posicionamiento mediante la activacion de proteccion solar;

- posicionamiento a través del comportamiento tras la caida de la tensién de bus o tras el re-
greso de la tensién de bus o de red;

- posicionamiento al acceder a una escena.

Posicionamiento a través de los objetos de posicionamiento
Cada celosia, persiana enrollable, toldo o compuerta de aireacion se puede posicionar directa-
mente a través del objeto "Posicién ..." existente por cada salida. También las lamas poseen un
objeto de posicionamiento propio. Siempre se realiza el desplazamiento a la ultima posicion re-
cibida. El actuador no muestra ninguna reaccion cuando se recibe, varias veces consecutivas,
el valor de posicién ajustado o el valor al que debe desplazarse.

Este tipo de control se describe también como "modo directo", al igual que las maniobras me-
diante objetos de operacién corta, de operacion larga, de objeto central o a través de un acceso
a escena. Por este motivo, el posicionamiento a través de los objetos posee la misma prioridad.
Cualquier desplazamiento de posicionamiento originado por un objeto de comunicacion puede
interrumpirse, en cualquier momento, mediante una orden de larga duracion, de corta duracion,
mediante una orden central o mediante el acceso a una escena. Es posible anular el modo di-
recto con funciones de superior clasificacién, como por ejemplo: manejo manual, posicion for-
zada, seguridad o también proteccion solar (parametrizable).

Los telegramas de posicionamiento deben corresponder con el formato de datos de 1 byte se-
gun KNX tipo de punto de datos 5.001 (graduacién a escala). El actuador de conmutacion / per-
sianas convierte linealmente el valor recibido (0...255) en una posicion (0...100%) (véase tabla
2).

Valor recibido Posicion derivada del valor (0...100 %)

(0...255)

0 0% (posicion final superior / lamas o compuerta de aireacion abier-
tas)

! | (todos los valores intermedios redondeados en pasos de un 1%)

255 100% (posicion final inferior / lamas o compuerta de aireacion cerra-
da)
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Tabla 2: Formato de datos de los objetos de posicionam. con conversién en valores de posicion
porcentuales

Durante un desplazamiento de posicionamiento en marcha, es posible que se reciban nuevos
telegramas de posicionamiento. En este caso, el actuador ejecuta, de inmediato, el cambio de
sentido cuando la nueva posicidén se encuentra en el sentido opuesto.

Si durante un posicionamiento de celosia se recibe una posicién de lamas, primero se posicio-
nara la celosia hasta el final y, posteriormente, las lamas. Si durante un posicionamiento de las
lamas se recibe una posicion de celosia, el actuador interrumpe el posicionamiento de las la-
mas y se desplaza a la nueva posicion de celosia. Solo después, el actuador actualiza la ultima
posicion de lamas recibida.

En principio, durante el posicionamiento de una celosia se actualiza la posicion de las lamas.
Tras la conexion de la tension de alimentacion del actuador o tras un proceso de programacion
con el ETS, puede que se desconozca la posicidon de las lamas si aun no se ha producido nin-
guna operacion de larga duracion en sentido ascendente o descendente durante, al menos, el
tiempo parametrizado de desplazamiento de lamas o aun no se ha realizado ningun posiciona-
miento de las mismas (sin viaje de referencia de lamas). En este caso, durante un posiciona-
miento de la celosia las lamas se desplazan a la posicion totalmente cerrada (100%). Después,
la posicion de lamas se considera como compensada.

(il La funcién de proteccion solar dispone, opcionalmente, de la posibilidad de recibir la infor-
macion que se debe ajustar en caso de hacer sol, como la altura del elemento de protec-
cion solar, la posicién de las compuertas de aireacion o la posicion de las lamas, a través
de objetos de comunicacion independientes y, de esta forma, prefijar dichos valores de for-
ma variable. Esta especificacion variable de la posicion de la funcion de proteccion solar
funciona de forma idéntica a la especificacion de las posiciones mediante objetos de co-
municacién en modo directo. Con la funcion de proteccion activada, solamente la prioridad
de los telegramas entrantes de un modo directo se puede parametrizar en el ETS de ma-
nera adicional.

Posicionamiento mediante la funcién de proteccion solar, mediante el comportamiento tras la
caida de la tension de bus o tras el regreso de la tension de bus o de red, o mediante el acceso
a una escena:

Con las funciones nombradas del actuador de conmutacion / persianas, las posiciones a donde
se deben realizar los desplazamientos se pueden parametrizar directamente en el ETS, en fun-
cion del modo de funcionamiento parametrizado. Se pueden preestablecer valores de posicion
entre 0% y 100% en pasos de 1%.

En estos casos, tratandose de una celosia, primero se realiza el posicionamiento de la altura
de la celosia. Solo después se realiza el desplazamiento a la posicién de lamas parametrizada.

i/ Con cada posicionamiento se debe tener en cuenta: si los accionamientos conectados se
activan a menudo para realizar los posicionamientos (por ejemplo varias veces al dia), es
posible que tras un tiempo se produzcan inexactitudes. Estas desviaciones de posicion
respecto a la posicion de consigna son debidas, principalmente, a influencias fisicas exter-
nas. Para conseguir siempre durante el servicio un posicionamiento exacto, se recomienda
realizar el desplazamiento de referencia, al menos, una vez al dia. Esto se puede conse-
guir, por ejemplo, mediante una orden centralizada de ascenso en el objeto de operacion
de larga duracion.

Respuestas de notificacion de la posiciéon

Ademas, el actuador de conmutacion / persianas puede, para la determinacion de las posicio-
nes a través de objetos de posicionamiento, actualizar los valores actuales de posicidon median-
te objetos de respuesta separados y también enviarlos al bus, siempre que la tension de bus
esté activada. De esta manera, es posible diferenciar la posicion nominal prefijada de la posi-
cion real del accionamiento controlado.
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En funcién del modo de funcionamiento parametrizado, las siguientes respuestas de notifica-
cion de la posicion se pueden ajustar para cada salida:

- Respuesta de notificacion (1 byte) de la posicidon de la celosia, persiana enrollable, toldo o
compuerta de aireacion;
- respuesta de notificacion (1 byte) de la posicion de lamas (so6lo con celosias).

Cada una de las respuestas de notificacion de la posicion se puede activar en el ETS con inde-
pendencia entre si y disponen de su propio objeto de comunicacion.

En cada desplazamiento de accionamiento, el actuador calcula la nueva posicién y la actualiza
en los objetos de respuesta de notificacion de la posicion. Incluso cuando se controla una sali-
da a través de un telegrama de operacion corta o larga, o manualmente, también se actualizan
las posiciones y los objetos de respuesta, siempre y cuando esté activada la tension de bus.

Los objetos de respuesta se actualizan al producirse los siguientes eventos:

- alfinalizar un movimiento de accionamiento, incluyendo el posicionamiento de las lamas
en el caso de celosias, cuando se detiene el accionamiento y la nueva posicion queda
ajustada;

- enun desplazamiento a la posicion final, incluso cuando se ha alcanzado la posicion final
mediante calculo, es decir, tras finalizar la ampliacion del 20% y la ampliacion del tiempo
de desplazamiento.

Los objetos de respuesta no se actualizan cuando la ultima posicion notificada no ha variado
tras un desplazamiento (p. ej.: cuando se posiciona de nuevo una celosia, no se notifica de
nuevo la posicién de lamas que no ha variado).

El actuador de conmutacién / persianas no puede calcular ninguna posicion para la respuesta
de notificacion cuando los datos de posicionamiento actuales se desconocen al regresar la ten-
sion de alimentacién (tension de bus o de red) o tras un proceso de programacién del ETS. En
estos casos se debe realizar, en primer lugar, un desplazamiento de referencia (véase
"Desplazamiento de referencia"), de tal forma que se pueda conseguir un ajuste de las posicio-
nes. Si no se conocen las posiciones, el actuador ejecuta automaticamente desplazamientos
de referencia cuando recibe nuevas posiciones y estas se deben ajustar. Mientras se desco-
nozca una posicion, el valor del objeto de respuesta sera "0".

Configuracién de la respuesta de notificacion de la posicion para celosias, persianas en-
rollables, toldos, o compuertas de aireacion

Las respuestas se pueden autorizar y configurar independientemente para cada salida. Si se
han autorizado las respuestas, el ETS, en funcion del modo de funcionamiento ajustado, adap-
ta los textos de los parametros ("Respuesta notificacion posicion celosia”,

"Respuesta notificacion posicion persiana enrollable/toldo" o

"Respuesta notificacidon posicion compuerta aireacion"). La respuesta se puede utilizar como un
objeto de notificacién activo o como un objeto de estado pasivo. Como objeto de notificacion
activo, la respuesta de notificacion de la posicion es enviada al bus cada vez que se produce
una variacion del valor de la posiciéon. En la funcion como objeto de estado pasivo no se produ-
ce ninguna transmision de telegramas cuando se produce una variacion. En este caso se debe
leer el valor del objeto. EI ETS establece automéaticamente las marcas de comunicacion del co-
rrespondiente objeto necesarias para la funcion.

Si el objeto de notificacidn realiza envios de forma activa, se puede enviar al bus la posicion ac-
tual tras el retorno de la tension de bus cuando el valor de la posicién varie respecto al ultimo
transmitido. En este caso, si se conocen los datos de las posiciones se puede retrasar el envio
de la respuesta para reducir la carga del bus, ajustandose de forma global el tiempo de retardo
para todas las salidas (véase "Retardo tras el retorno de la tensién de bus").

Las funciones de respuesta de una salida se deben activar en la pagina de parametros
"Ax — Liberaciones" (x = numero de la salida). Solo entonces se pueden visualizar los parame-
tros para las respuestas de notificacion.
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m  Ajustar el parametro "Respuesta notificacién posicion celosia",
"Respuesta notificacién posicion persiana enrollable/toldo" o-"
Respuesta notificacion posicion compuerta aireacion”, en la pagina de parametros
"Ax — Respuestas de notificaciéon", como
"El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de comunicacion activo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. La posicidén se enviara en
el momento en que se produzca un cambio. Si la posicién es desconocida no se envia nin-
gun valor de forma activa.

m  Ajustar el parametro "Respuesta notificacién posicion celosia",
"Respuesta notificacion persiana enrollable/toldo" o-""Rickmeldung
Luftungsklappenposition”, en la pagina de parametros "Ax — Respuestas de notificacion”,
como "El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de estado pasivo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. La posicion soélo se envia
como respuesta cuando el objeto de respuesta de notificacién es leido por el bus. Si la po-
sicion es desconocida, al realizar la lectura se notificara el valor "0".

La respuesta debe estar configurada como de envio activo.

m  Sjresulta necesario retrasar el envio de las respuestas tras regresar la tensién de bus, el
parametro "Retardo de respuesta notificacion tras regreso tension bus", en la pagina de
parametros "Ax— Respuestas de notificacion", se debera configurar como "Si".

La respuesta de notificacion de la posicion es enviada con retardo tras el retorno de la ten-
sion de bus. Una vez transcurrido el tiempo de retardo, al bus se envia el ultimo valor de
posicion ajustado de forma estatica. Durante el transcurso del tiempo de retardo no se en-
via ninguna respuesta, aunque durante ese tiempo varie algun valor de posicion.

Configurar la respuesta de notificacion de la posiciéon de las lamas (sélo con celosias)

Las respuestas para las posiciones de las lamas se pueden autorizar y configurar independien-
temente para cada salida. La respuesta se puede utilizar, al igual que con la respuesta de noti-
ficacion de la posicion de la altura de la celosia, como un objeto de notificacién activo o como
un objeto de estado pasivo.

Si el objeto de notificacién realiza envios de forma activa, se puede enviar al bus la posicion ac-
tual de las lamas tras el retorno de la tension de bus cuando el valor de la posicién varie res-
pecto al ultimo transmitido. En este caso, si se conocen los datos de las posiciones se puede
retrasar el envio de la respuesta para reducir la carga del bus, ajustandose de forma global el
tiempo de retardo para todas las salidas (véase "Retardo tras el retorno de la tension de bus").

Las funciones de respuesta de una salida se deben activar en la pagina de parametros
"Ax — Liberaciones" (x = numero de la salida). Solo entonces se pueden visualizar los parame-
tros para las respuestas de notificacion de las lamas.

m  Ajustar el parametro "Respuesta notificacién posicion de lamas", en la pagina de parame-
tros "Ax — Respuestas de notificacion", como
"El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de comunicacién activo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. La posicidon se enviara en
el momento en que se produzca un cambio. Si la posicidn es desconocida no se envia nin-
gun valor de forma activa.

= Ajustar el parametro "Respuesta notificacion posicion de lamas", en la pagina de parame-
tros "Ax — Respuestas de notificacion", como
"El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de estado pasivo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. La posicion soélo se envia
como respuesta cuando el objeto de respuesta de notificacion es leido por el bus. Si la po-
sicion es desconocida, al realizar la lectura se notificara el valor "0".

La respuesta debe estar configurada como de envio activo.

m  Sjresulta necesario retrasar el envio de las respuestas tras regresar la tensién de bus, el
parametro "Retardo de respuesta notificacion tras regreso tension bus", en la pagina de
parametros "Ax— Respuestas de notificacion", se debera configurar como "Si".
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La respuesta de notificacion de la posicion es enviada con retardo tras el retorno de la ten-
sion de bus. Una vez transcurrido el tiempo de retardo, al bus se envia el ultimo valor de
posicion ajustado de forma estatica. Si bien es verdad que durante el tiempo de retardo se
actualiza el objeto de respuesta de notificacion en cuestion, no se enviara ninguna res-
puesta de forma activa, aunque haya variado un valor de posicion durante el tiempo de re-
tardo.

i/ Comportamiento de la respuesta de notificacion de la posicion en caso de fallar la tension
y a su regreso:
Al regresar la tensién de bus estando la tension de alimentacion del actuador activada, los
datos actuales de las posiciones siempre se escriben en los objetos de respuesta. Asi, las
posiciones también son enviadas al bus, si los objetos de respuesta envian de manera ac-
tiva y si los datos de las posiciones difieren de los ultimos datos notificados de las mismas,
por ejemplo debido a un manejo manual. Si los datos de las posiciones no se conocen, los
objetos de respuesta se inicializan con "0" y no se envian al bus.
Si no se dispone de tensién de red, no se podran controlar los accionamientos conectados,
de tal forma que, aunque regrese la tension de bus, no se producira ninguna respuesta de
notificacion de la posicion. Al regresar la tension de red se ejecutara el comportamiento
parametrizado. Asi, los objetos de respuesta se actualizaran cuando se active la tension
de bus.

[i] En el modo de celosia, los cambios de posicionamiento de la celosia que se encuentren
dentro del ajuste de las lamas (0 a 100%) no causaran ningun desplazamiento y, por lo
tanto, tampoco produciran ningin cambio en los datos de las posiciones notificadas.

Respuestas de 'Posicion desconocida’' y movimiento de accionamiento

Siempre y cuando la tension de bus esté activada, el actuador de conmutacién / persianas tam-
bién puede notificar informaciones de estado mas amplias 1 bit para las respuestas de notifica-
cion de los valores de las posiciones, ademas de enviarlas al bus de forma activa.

Las siguientes respuestas de estado se pueden configurar por separado para cada salida:

- respuesta de una posicién no valida;
- respuesta de notificaciéon de un movimiento de accionamiento.

Respuesta de notificacion de una posicion no valida;

Tras conectar la tensién de alimentacion (de bus o de red) o tras un proceso de programacién
del ETS, se desconocen todos los datos de posicionamiento de las salidas. En este caso, es-
tando la tensién de bus conectada, el actuador puede actualizar el objeto de respuesta
"Posicion no valida"(Valor de objeto "1"), el cual indica entonces que los valores de los objetos
de respuesta de notificacidon de posicion de 1 byte no son validos.

La respuesta de una posicion no valida solamente se restablecera de nuevo

(valor de objeto "0") cuando los datos de las posiciones de la celosia, de la persiana enrollable,
del toldo o de la compuerta de aireacion se hayan ajustado mediante desplazamientos de refe-
rencia. Solo el ajuste de la posicion de las lamas de una celosia no restablece una notificacion
de estado 'Posicion no valida'.

Opcionalmente, el valor del objeto de la respuesta de estado se puede enviar activamente al
bus si se produce una variacion.

Respuesta de notificacién movimiento de accionamiento:

A través de un objeto independiente de comunicacion de 1 bit por cada salida, el actuador de
conmutacion / persianas puede notificar si el accionamiento conectado se mueve, por consi-
guiente, la salida es alimentada en cualquiera de los sentidos de la marcha. El objeto de res-
puesta posee el valor de objeto "1" cuando se alimenta la salida. De forma analoga, en el obje-
to se escribe un "0" cuando la salida afectada se detiene en cualquier posicion de parada. Para
ello no importa como fue activada la salida (operacion de larga o corta duracion, posiciona-
miento, manualmente, etc.).

Opcionalmente, el valor del objeto de la respuesta de estado se puede enviar activamente al
bus si se produce una variacion.

Cuando falla la tension de red en el actuador, siempre se escribe un "0" en el objeto de res-
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puesta "Movimiento de accionamiento". Ademas, el estado de la respuesta se deduce exclusi-
vamente del estado del relé. Si un accionamiento debiera estar bloqueado o debiera encontrar-
se en una posicion final, el valor notificado no correspondera con el estado real del movimiento
del accionamiento.

Configuracion de la respuesta de notificacion de una posiciéon no valida

La respuesta de una posicion no valida se puede autorizar y configurar independientemente pa-
ra cada salida. Si se han autorizado las respuestas, el ETS, en funcién del modo de funciona-
miento ajustado, adapta los textos de los parametros

("Respuesta notificacion posicién celosia no valida",

"Respuesta notificacidon posicion persiana enrollable/toldo no valida" o

"Respuesta notificacidn posicion compuerta aireacion no valida").

La respuesta se puede utilizar como un objeto de notificacién activo o como un objeto de esta-
do pasivo. Como objeto de comunicacion activo, la respuesta de estado se envia al bus con ca-
da cambio del valor del objeto. En la funcién como objeto de estado pasivo no se produce nin-
guna transmisién de telegramas cuando se produce una variacién. En este caso se debe leer el
valor del objeto. ElI ETS establece automaticamente las marcas de comunicacion del corres-
pondiente objeto necesarias para la funcion.

Si el objeto de notificacidn realiza envios de forma activa, tras el regreso de la tension de bus
se puede retardar el envio de notificaciones para reducir la carga del bus, ajustandose de for-
ma global el tiempo de retardo para todas las salidas

(véase "Retardo tras el retorno de la tension de bus").

Las funciones de respuesta de una salida se deben activar en la pagina de parametros
"Ax — Liberaciones" (x = numero de la salida). Solo entonces se pueden visualizar los parame-
tros para las respuestas de notificacion.

m  Ajustar el parametro "Respuesta notificacidn posicion celosia no valida",
"Respuesta notificacidon posicion persiana enrollable/toldo no valida" o-"
Respuesta notificacion posicion compuerta aireacién no valida", en la pagina de parame-
tros "Ax — Respuestas de notificacién", como
"El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de comunicacién activo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. Se envia un telegrama
siempre que se produce un cambio (p. €j.: tras un proceso de programacion del ETS, tras
conectar la tension de alimentacion o tras un desplazamiento de referencia).

m  Ajustar el parametro "Respuesta notificacidn posicion celosia no valida",
"Respuesta notificacidon posicion persiana enrollable/toldo no valida" o-"
Respuesta notificacion posicion compuerta aireacién no valida", en la pagina de parame-
tros "Ax — Respuestas de notificacién", como
"El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de estado pasivo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. Sélo se envia un telegra-
ma como respuesta cuando el bus lee el objeto de respuesta.

La respuesta debe estar configurada como de envio activo.

m  Sjresulta necesario retrasar el envio de las respuestas tras regresar la tensién de bus, el
parametro "Retardo de respuesta notificacion tras regreso tension bus”, en la pagina de
parametros "Ax— Respuestas de notificacion", se debera configurar como "Si".

La respuesta de una posicidén no valida se envia retardada tras regresar la tension de bus.
Una vez transcurrido el tiempo de retardo, al bus se envia el ultimo estado configurado del
valor de objeto. Durante el tiempo de retardo no se envia ninguna respuesta, aunque se
detecte un valor de posicién, por ejemplo mediante un desplazamiento de referencia.

[i] Elenvio automatico tras el regreso de la tensién de bus tiene lugar solamente cuando se
produce una modificacion del estado del objeto (por ejemplo, mediante un desplazamiento
de referencia durante un manejo manual).
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Configuracion de la respuesta de notificaciéon de un movimiento de accionamiento

La respuesta de un movimiento de accionamiento se puede autorizar y configurar independien-
temente para cada salida. La respuesta se puede utilizar como un objeto de notificacion activo
0 como un objeto de estado pasivo. Como objeto de comunicacién activo, la respuesta de esta-
do se envia al bus con cada cambio del valor del objeto. En la funcion como objeto de estado
pasivo no se produce ninguna transmision de telegramas cuando se produce una variacion. En
este caso se debe leer el valor del objeto. EI ETS establece automaticamente las marcas de
comunicacion del correspondiente objeto necesarias para la funcion.

Si el objeto de notificacion realiza envios de forma activa, tras el regreso de la tension de bus
se puede retardar el envio de notificaciones para reducir la carga del bus, ajustandose de for-
ma global el tiempo de retardo para todas las salidas

(véase "Retardo tras el retorno de la tension de bus").

Las funciones de respuesta de una salida se deben activar en la pagina de parametros
"Ax — Liberaciones" (x = numero de la salida). Solo entonces se pueden visualizar los parame-
tros para las respuestas de notificacion.

m  Ajustar el parametro "Respuesta notificacion movimiento accionamiento”, en la pagina de
parametros "Ax — Respuestas de notificacion", como
"El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de comunicacion activo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. Se envia un telegrama en
el instante en que el accionamiento conectado se pone en movimiento o se detiene.

m  Ajustar el parametro "Respuesta notificacién movimiento accionamiento", en la pagina de
parametros "Ax — Respuestas de notificacion", como
"El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de estado pasivo".

El objeto de respuesta de notificacién se encuentra ahora activo. En este caso sdlo se en-
via un telegrama como respuesta, segun el movimiento actual del accionamiento, cuando
el objeto de respuesta de notificacion es leido por el bus.

La respuesta debe estar configurada como de envio activo.

m  Siresulta necesario retrasar el envio de las respuestas tras regresar la tension de bus, el
parametro "Retardo de respuesta notificacion tras regreso tension bus", en la pagina de
parametros "Ax— Respuestas de notificacion", se debera configurar como "Si".

Por ejemplo, al regresar la tension de bus la respuesta de un movimiento de accionamien-
to se envia con retardo cuando, gracias al comportamiento configurado, el accionamiento

se pone en marcha al regresar la tension de bus. Una vez transcurrido el tiempo de retar-

do, al bus se envia el ultimo estado configurado del valor de objeto. Durante el transcurso
del tiempo de retardo no se envia ninguna respuesta, aunque el accionamiento se pare o

se ponga en movimiento.

(il El envio automatico tras el regreso de la tension de bus sélo se produce cuando el accio-
namiento se pone en movimiento al regresar la tensién de bus o cuando, debido a la caida
del bus, se ha producido un cambio en el movimiento de accionamiento.

Funcioén de seguridad

El actuador de conmutacién / persianas distingue entre cinco funciones de seguridad diferen-
tes: 3 x alarma de viento, 1 x alarma de lluvia, 1 x alarma de helada. Cada funcion de seguri-
dad dispone de su propio objeto de comunicacién, de tal manera que las funciones se pueden
activar o desactivar con independencia entre si. Las funciones de seguridad se crean y se con-
figuran de forma conjunta para todas las salidas de persiana

(véase el capitulo "Descripcion funcional extendida a los canales").

Las diferentes salidas del actuador se pueden asignar, de forma independiente, a todas las fun-
ciones de seguridad o a algunas individualmente. Solamente las salidas asignadas reaccionan
a un cambio de estado de los objetos de seguridad. Para ello, las reacciones al comienzo de un
mensaje de alarma (telegrama "1") se pueden parametrizar de manera independiente para ca-
da alarma y, para todas las alarmas conjuntamente, se puede parametrizar la reaccién al final
(telegrama "0") de todos los mensajes de alarma (figura 35).
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Figura 35: Esquema funcional de las funciones de seguridad orientadas a los canales

La asignacién de una salida a las alarmas de viento, a la alarma de lluvia y a la alarma de hela-
da se realiza de manera independiente. Cuando una salida esta conectada con varias alarmas,
la alarma que se impone y que se activa viene decidido por la prioridad configurada. En dicho
caso, una alarma con una prioridad alta anula a las alarmas con prioridades mas bajas. En el
momento en que finalice la alarma con la prioridad mas elevada, se ejecuta la alarma de segu-
ridad con la prioridad subordinada, siempre que esta alarma se encuentre activa.

A diferencia de la alarma de helada o de la de lluvia, la secuencia de prioridad de las alarmas
de viento se puede parametrizar en la pestafa de parametros "Seguridad" de forma extendida
a los canales. Las tres alarmas de viento poseen, respecto a si mismas y sin poderse modifi-
car, la misma prioridad (funcion logica O). La ultima actualizacion del telegrama en los objetos
de la alarma de viento decide cual sera la alarma de viento que se vaya a ejecutar. La alarma
de viento sélo se desactiva completamente cuando los tres objetos estan inactivos ("0").

Las salidas con alarmas de seguridad activas se bloquean, es decir: se impide el control de la
salida afectada a través del bus mediante una operacién directa (telegrama de corta duracién/
largo, escenas, posicionamiento, central) o mediante una funcién de proteccion solar. Solo la
posicion forzada (con el actuador de conmutacién/persianas de 8/16 canales so6lo a partir de la
version ETS3.0d) y el manejo manual directamente realizados en el aparato tienen mayor prio-
ridad, por lo que estas funciones pueden anular el bloqueo de seguridad. Al final de una posi-
cion forzada o de un manejo manual, se vuelve a ejecutar la reaccion de seguridad si aun esta
activa una alarma de seguridad asignada.

Asignacion de alarmas de seguridad

Las asignaciones de las alarmas de seguridad individuales se pueden realizar por separado pa-
ra cada salida. La asignacién del canal se realiza en la pagina de parametros
"Ax — Seguridad" (x = numero de la salida).

Las funciones de seguridad deben estar liberadas globalmente en la pagina de parametros
"Seguridad salidas persiana" antes de configurar las asignaciones a las salidas.

La funcién de seguridad de una salida debe estar autorizada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida). Solo entonces se pueden visualizar los para-
metros orientados a los canales para la funcién de seguridad.

= En caso de ser necesario realizar una asignacion a las alarmas de viento, se debe configu-
rar el parametro "Asignacién a alarmas de viento" en la alarma, o alarmas, de viento re-
queridas.

Asi, la salida se encuentra asignada a las alarmas de viento indicadas.

®m  En caso de ser necesario realizar una asignacion a la alarma de lluvia, se debe configurar
el parametro "Asignacién a alarma de lluvia" como "Si".

Asi, la salida se encuentra asignada a la alarma de lluvia.
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®m  En caso de ser necesario realizar una asignacién a la alarma de helada, se debe configu-
rar el parametro "Asignacion a alarma de helada" como "Si".

Asi, la salida se encuentra asignada a la alarma de helada.

i/ Cuando se asigna una salida a una alarma que no se ha autorizado de forma global, la
asignacion no tendra ninguna funcioén.
(il En el capitulo "Descripcion de funciones extendida a los canales — funciones de seguridad"

se puede consular mas informacion sobre la activacion o desactivacion de una alarma de
seguridad, sobre la configuracion de la prioridad, asi como la vigilancia ciclica.

Configuraciéon del comportamiento al comienzo de una alarma de seguridad

El comportamiento de una salida al comienzo de una alarma de seguridad se puede parametri-
zar independientemente para cada salida (alarmas de viento de manera conjunta, alarma de
lluvia y de helada por separado). La configuracion del comportamiento de la alarma se realiza
en la pagina de parametros "Ax — Seguridad” (x = numero de la salida). Al comienzo de una
alarma de seguridad el actuador bloquea las salidas afectadas, es decir: se impide el control de
las mismas a través del bus mediante una operacion directa o mediante una funcién de protec-
cion solar.

En funcién del modo de funcionamiento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los
textos de los ajustes de los parametros

("subir" « "abrir compuerta" / "bajar" < "cerrar compuerta").

Las funciones de seguridad deben estar autorizadas globalmente en la pagina de parametros
"Seguridad".

La funcién de seguridad de una salida debe estar autorizada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida). Solo entonces se pueden visualizar los para-
metros orientados a los canales para la funcion de seguridad.

Solo se puede ajustar el comportamiento al producirse una alarma de seguridad cuando la sali-
da afectada esta asignada a la correspondiente alarma. La parametrizaciones en funcion de las
alarmas no se diferencian entre si, por lo que, en adelante, la seleccion de los parametros sélo
se describira con ejemplos una sola vez.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento con..." a "Sin reaccion”.

Al comienzo de la alarma se bloquea la salida y el relé de la salida no muestra ninguna
reaccion. Los desplazamientos activos en dicho momento se llevaran a cabo hasta el final.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento con..." a "Subir" o "Abrir compuerta".

El actuador desplaza el elemento de proteccion solar hacia arriba o abre la compuerta de
aireacion al comienzo de la alarma y bloquea la salida.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento con..." a "Bajar" o "Cerrar compuerta".

El actuador desplaza el elemento de proteccion solar hacia abajo o cierra la compuerta de
aireacion al comienzo de la alarma y bloquea la salida.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento con..." a "Parar".

Al comienzo de la alarma, el actuador conmuta los relés de la salida a la posicion "Parar" y
bloquea la salida. Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que,
eventualmente, se esté realizando.

i/ Eltiempo de desplazamiento de seguridad de una salida hasta alcanzar las posiciones fi-
nales se determina con el parametro "Tiempo desplazamiento” en la pagina de parametros
"Ax - Tiempos". De ello se deduce un desplazamiento de seguridad, como la operacién de
larga duracién, a partir del tiempo de desplazamiento. Desplazamiento descendente:
Tiempo desplazamiento + 20%; Desplazamiento ascendente:
Tiempo desplazamiento + 20% + ampliacién del tiempo de desplazamiento parametrizada.
Los desplazamientos de seguridad no se pueden volver a disparar.
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i/ En el caso de las celosias, al finalizar los desplazamientos de seguridad que se desplacen
a las posiciones finales no se actualiza la posicion de las lamas.

Configurar el comportamiento al final de todas las alarmas de seguridad.

El actuador de conmutacion / persianas solamente dispara el bloqueo de seguridad de una sali-
da cuando todas las alarmas de seguridad asignadas a la salida se vuelven inactivas. A conti-
nuacion, la salida afectada muestra el "Comportamiento al final de la funcién de seguridad" pa-
rametrizado. La configuracion de este comportamiento se realiza en la pagina de parametros
"Ax — Seguridad" (x = numero de la salida) de manera conjunta para todas las alarmas.

En funcién del modo de funcionamiento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los
textos de los ajustes de los parametros

("subir" « "abrir compuerta" / "bajar" < "cerrar compuerta").

Las funciones de seguridad deben estar liberadas globalmente en la pagina de parametros
"Seguridad salidas persiana".

La funcién de seguridad de una salida debe estar autorizada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones". Solo entonces se pueden visualizar los parametros orientados a los ca-
nales para la funcién de seguridad.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento al final de la funcion de seguridad” a "Sin reaccioén".

Al finalizar todas las alarmas de seguridad se libera la salida y el relé de la salida no mues-
tra ninguna reaccién. Los desplazamientos activos en dicho momento se llevaran a cabo
hasta el final.

= Ajustar el parametro "Comportamiento al final de la funcidon de seguridad" a "Subir" o
"Abrir compuerta".

El actuador libera la salida al finalizar todas las alarmas de seguridad y desplaza el ele-
mento de proteccion solar hacia arriba o abre la compuerta de aireacion.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento al final de la funciéon de seguridad" a "Bajar" o
"Cerrar compuerta".

El actuador libera la salida al finalizar todas las alarmas de seguridad y desplaza el ele-
mento de proteccion solar hacia abajo o cierra la compuerta de aireacion.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento al final de la funcién de seguridad" a "Parar"

Al finalizar todas las alarmas de seguridad se libera la salida y el actuador conmuta los re-
Iés de la salida a la posicion "Parar". Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de
accionamiento que, eventualmente, se esté realizando.

= Ajustar el parametro "Comportamiento al final de la funcidon de seguridad" a
"Actualizar posiciéon"

Al finalizar todas las alarmas de seguridad se vuelve a ajustar para la salida el ultimo esta-
do ajustado estaticamente antes de producirse la funcion de seguridad o el estado que se
actualizé durante la funcién de seguridad y que se memorizé internamente. Al mismo tiem-
po, se actualizan los objetos de posicion, el objeto de larga duracion y la funcién de esce-
na.

[i] Al seleccionar "Actualizar posicion": cuando se autoriza la funcién de seguridad el actuador
de conmutacién / persianas soélo puede actualizar posiciones absolutas (telegrama de posi-
cion, valor de escena) cuando se conocen los datos de las posiciones y se prefijaron posi-
ciones. En caso contrario, no se producira ninguna reaccién en el momento en que se libe-
re la funcion de seguridad.

Los datos de posicionamiento se pueden actualizar si, antes de la funcién de seguridad,
habia ajustada una posicion o si, durante el bloqueo de seguridad, se recibe un nuevo tele-
grama de posicién a través de los objetos de posicionamiento. En el ultimo caso indicado,
cuando se autoriza la funcién de seguridad se realiza un desplazamiento de referencia si
la posicion no se conocia antes del bloqueo de seguridad ni durante el mismo.

Las posiciones de las lamas conocidas también se actualizan tal como se describe. Esto
también es asi aun cuando se desconoce la altura de la persiana.

Por el contrario, los desplazamientos de larga duracion (desplazamiento sin consigna de
posicion) siempre se actualizan.
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(i El"Comportamiento al final de la funcién de seguridad" configurado sélo se ejecuta cuan-
do la salida cambia a modo directo al finalizar todas las alarmas de seguridad. Si hay una
funcion de proteccion solar activada (independientemente de la prioridad configurada para
el modo directo), esta se ejecutara.

Funcion de proteccion solar

Para cada salida del actuador de conmutacion / persianas se puede configurar y ejecutar por
separado una funcion de proteccioén solar. En general, la proteccion solar se puede combinar
con celosias, persianas enrollables o toldos, permitiendo, por ejemplo, un sombreado inteligen-
te de cuartos, terrazas o balcones cuando incide la luz solar, incluso en funcién del

angulo y la intensidad del sol (figura 36)
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Figura 36: Principio de una funcién de proteccion solar (ejemplos)
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Las funciones de proteccion solar del actuador de conmutacion / persianas se pueden adaptar
a muchos casos de aplicacion. En el caso de aplicaciones sencillas, por ejemplo con medicion
de la intensidad de la luz del sol con un sensor de luminosidad independientemente del angulo
de incidencia, los elementos de proteccién solar controlados se pueden cerrar total o parcial-
mente de tal manera que se pueda impedir la radiacion solar molesta. En dichas aplicaciones,
la funcion de proteccion solar solamente evalua la sefial de luz solar de 1 bit del sensor de lu-
minosidad o de un sensor similar (p. ej.: estacidén meteorolégica con control de limites) y ordena
el cierre o la apertura del elemento de proteccion solar controlado hasta posiciones fijas para-
metrizadas o posiciones variables determinadas a través del bus.

En el caso de aplicaciones mas complejas -como, por ejemplo, el control de sombreado me-
diante estaciones meteoroldgicas que adicionalmente evalian el angulo del sol, determinando
asi las posiciones de los elementos de proteccién solar y también de las lamas de manera di-
namica-, hay objetos de comunicacion adicionales disponibles para determinar la posicion en la
proteccién solar.

Incluso con las aplicaciones sencillas de proteccién solar, las posiciones de las lamas se pue-
den corregir con posterioridad para adaptar un sombreado individual de forma fija o variable.
De esta forma, se puede ajustar estaticamente un offset de lamas en la parametrizacién del
ETS, por ejemplo, para adaptar la reflexiéon solar en funcion de la situacion del edificio o, adicio-
nalmente, este se puede determinar dinamicamente a través de un objeto de comunicacion de
bus, por ejemplo para que la apertura de las lamas pueda ser corregida posteriormente
'manualmente’ por las personas de una sala o a través del control central de un edificio.

En todos los casos es posible configurar en el ETS la prioridad entre un

telegrama entrante de luz solar y el modo directo de una salida

(telegrama de corta/larga duracién, escenas, posicionamiento, central). De esta forma, se pue-
de influenciar sobre una posicion de proteccidn solar, por ejemplo pulsando manualmente una
tecla en una sala, e interrumpir la funcién de proteccién solar. De forma alternativa, se puede
hacer que un modo directo no interrumpa la proteccion solar, la salida, entonces, se bloquea.
Una funcidn de proteccion solar se puede anular localmente en el aparato mediante una fun-
cion de seguridad, una posicion forzada (con el actuador de conmutacién/persianas de 8/16 ca-
nales solo a partir de la version ETS3.0d) o también mediante un manejo manual, ya que estas
funciones del actuador de conmutacién/persianas tienen siempre mayor prioridad. Al finalizar
cualquiera de las funciones indicadas de mayor prioridad, se vuelve a ejecutar la reaccién co-
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mo al comienzo de la proteccién solar si en ese instante aun sigue activa la funcion de protec-
cion solar.

La funcién de sombreado se activa y se desactiva a través del

objeto de comunicacién de 1 bit "Sol/proteccion solar fachada". La polaridad de este objeto se
puede parametrizar en el ETS. La proteccién solar solamente se activa en el momento que el
objeto reciba sefiales segun la prioridad configurada "Luz solar". Tras un proceso de programa-
cion del ETS o tras la activacion de la tension de alimentacion, en primer lugar, el objeto debe
ser definido por el bus incluso estando la polaridad invertida, hasta que se active la funcion de
proteccioén solar.

Opcionalmente, un nuevo valor de objeto recibido "Inicio sol /sombreado o Fin sol / sombreado"
se puede evaluar con retardo. De esta forma es posible suprimir las variaciones cortas de lumi-
nosidad, por ejemplo las que tienen lugar cuando el tiempo esta ligeramente nuboso o cuando
hay tormentas. Una actualizacién del objeto "Sol / sombreado fachada" (activacién a activacion)
reactiva la proteccion solar si esta fue influida con anterioridad por un manejo directo segun la
prioridad configurada y si, eventualmente, fue de nuevo autorizada.

En el ETS se puede configurar la reaccion de una salida afectada cuando se inicia la funcion de
sombreado. Al mismo tiempo, es posible, entre otras opciones, desplazarse a valores de posi-
cion que pueden ser de parametrizacion fija o que pueden venir dados a través del bus vy, por lo
tanto, ser variables. La asignacion variable de posiciones de proteccién solar se puede realizar,
por ejemplo, mediante pulsadores o sistemas de visualizacion. Adicionalmente, para un posi-
cionamiento definido de proteccion solar se puede forzar la ejecucion de un desplazamiento de
referencia. De esta manera, se garantiza que, al realizarse un posicionamiento de proteccion
solar, las diferentes salidas hagan que los elementos de proteccién solar se desplacen sincroni-
zadamente a posiciones idénticas.

También es posible ajustar la reaccion al final de una funcion de sombreado. En esta situacion
el elemento de proteccion solar puede desplazarse a una posicion final, puede detenerse o
puede no mostrar ninguna reaccién. También es posible actualizar las posiciones.

Mediante la configuracion de una prioridad en la parametrizacion del ETS se puede determinar
si se puede influir sobre la funcion de proteccién solar mediante el modo directo o si un
telegrama "Sol/proteccién solar fachada" (con el actuador de conmutacién/persianas de 8/16
canales sélo a partir de la version ETS3.0d) bloquea la salida correspondiente en la posicién de
proteccion solar. En un principio, las funciones "Manejo manual”, "Posicién forzada" y
"Seguridad" poseen una mayor prioridad, de tal forma que estas funciones pueden anular una
funcién de proteccion solar, aunque no la pueden finalizar. De esta forma, al finalizar una fun-
cion con una prioridad mayor, se vuelve a ejecutar la reaccion de proteccion solar si a través
del objeto "Sol / sombreado fachada" se sigue sefalizando luz solar.

(i] Tras un proceso de programacién del ETS siempre se desactiva la funcion de proteccion
solar. Una funcion activa de proteccion solar (independientemente de la prioridad configu-
rada respecto al modo directo) permanecera también activa en caso de fallar la tensién de
bus, siempre que la tension de red siga conectada. Por lo tanto, la ultima reaccion realiza-
da de proteccion solar también se ejecuta de nuevo sin tension de bus al final de un modo
manual temporal o permanente si se autoriza el manejo manual al fallar la tensién de bus.

El diagrama esquematico de la proteccién solar (figura 37) muestra un ejemplo de como se
unen entre si los componentes de los sensores en dicha funcién de proteccion.
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Figura 37: El diagrama esquematico de la proteccién solar

El esquema funcional (figura 38) muestra todas las posibles funciones de la proteccion solar.
Para representarlo de forma resumida, no se han representado las funciones de mayor priori-
dad (manejo manual, posicion forzada, funcién de seguridad).
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Figura 38: Esquema funcional de la proteccion solar

Configuracién de la prioridad de la proteccién solar

Para cada salida se puede configurar por separado la prioridad de la funcién de proteccién so-
lar. En la proteccion solar simple, la prioridad se configura entre el

objeto "Sol / sombreado fachada" y los objetos del modo directo (telegrama de corta/ larga du-
racion, telegrama central o de posicion, acceso a escena).

La funcién de proteccion solar se debe liberar en la pagina de parametros "Ax — Liberaciones"
(x = numero de la salida) para que los parametros de la proteccion solar estén visibles.

m  Ajustar el parametro "Prioridad modo de proteccion solar respecto al modo directo”, en la
pagina de parametros "Ax — Proteccion solar", como "Misma prioridad".
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El modo de proteccion solar se puede anular en cualquier momento mediante el modo di-
recto. De igual forma, la proteccion solar inhibe el modo directo cuando se recibe un nuevo
telegrama "Luz solar" a través del objeto "Sol / sombreado fachada" y, en el caso de ha-
berse parametrizado, ha finalizado el eventual retardo. Cuando el modo directo anula la
funcién de proteccion solar, no se ejecuta el comportamiento configurado

"Reaccion con fin sol / sombreado".

m  Ajustar el parametro "Prioridad modo de proteccion solar respecto al modo directo”, en la
pagina de parametros "Ax — Proteccion solar", como "Mayor prioridad".

El modo de proteccion solar activo anula el modo directo. Por lo tanto, un modo directo no
puede interrumpir, posteriormente, la proteccion solar. El modo directo solamente se podra
activar de nuevo una vez que haya finalizado la funcién de proteccion solar.

m  Ajustar el parametro "Prioridad modo de proteccion solar respecto al modo directo”, en la
pagina de parametros "Ax — Proteccion solar", como "Menor prioridad".

La activacion de un modo directo puede anular, en cualquier momento, la proteccién solar.
Cuando se anula la proteccién solar, no se ejecuta el comportamiento configurado
"Reaccion con fin sol / sombreado". La funcion de proteccion solar solamente se puede ac-
tivar de nuevo después de realizarse un desplazamiento de autorizacion a través de un
manejo directo y cuando se haya recibido un nuevo telegrama "Luz solar" a través del ob-
jeto "Sol / sombreado fachada". Mientras no se realice el desplazamiento de autorizacion,
se ignoraran los intentos de activacion de la funcion de proteccion solar.

Sobre el desplazamiento de autorizacion:

Un desplazamiento de autorizacion es un desplazamiento concluido de larga duracion que
se ejecuta hasta alcanzar la posicién final superior y que se ha iniciado a través del objeto
de "operacion larga duracion" o "Desplazamiento central". Un manejo manual, un despla-
zamiento ascendente tras un fallo o retorno de la tension de bus, un posicionamiento a
"0%" o un desplazamiento ascendente tras la autorizacion forzada o tras la autorizacion de
seguridad no producen ninguna autorizacion.

Si se interrumpe el desplazamiento de autorizacion, no se produce una autorizacion de la
proteccion solar. La funcién de proteccién solar también se bloquea cuando, a través del
modo directo se ha vuelto a ajustar la salida después de concluir un desplazamiento de
autorizacion.

En un principio, la funcién de proteccion solar es autorizada tras un proceso de programa-
cion del ETS o tras la activacion de la tension de alimentacién (tensidon de bus y tension de
red).

i/ El manejo manual local realizado directamente en el aparato, la funcién de posicion forza-
da vy las funciones de seguridad tienen prefijadas una prioridad mayor que la de proteccion
solar. La proteccion solar se inhibe con una funcion que posea una prioridad superior, pero
no se cancela. De esta forma, al final de una funciéon de mayor prioridad se vuelve a ejecu-
tar la reaccién que se inicié al comienzo de la proteccion solar si esta aun se encuentra ac-
tiva en dicho instante.

i/ Con los ajustes "misma prioridad" o "menor prioridad" la proteccion solar solamente se
puede inhibir a través de un modo directo cuando este se puede aplicar de inmediato. Por
lo tanto, durante un manejo manual local en el aparato, si hay activa una funcion de posi-
cion forzada o una funciéon de seguridad, la activacién de un modo directo no inhibe la pro-
teccion solar.

i/ Con los ajustes "misma prioridad" o "menor prioridad": cuando la proteccion solar ha sido
inhibida por el modo directo, una consigna variable de las posiciones de persiana y de la-
mas, o de un offset de lamas comunicado a través del bus con el Inicio sol / sombreado,
no muestra en la salida ninguna reaccién. A pesar de ello, los valores recibidos de las po-
siciones o de las compensaciones se memorizan internamente, de tal forma que con una
reactivacion de la proteccion solar se realizan los desplazamientos hasta las nuevas posi-
ciones.
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Configuracion de la prioridad del objeto "Sol / sombreado fachada"

La polaridad de telegrama del objeto "Sol / sombreado fachada" se puede configurar por sepa-
rado para cada salida. De esta forma, se puede realizar una adaptacion a las senales de los
sensores disponibles o de las estaciones meteoroldgicas con la funcion de proteccion solar.

La funcion de proteccion solar se debe liberar en la pagina de parametros "Ax — Liberaciones"
(x = numero de la salida) para que los parametros de la proteccion solar estén visibles.

m  Ajustar el parametro "Polaridad objeto 'Sol / sombreado fachada™, en la pagina de parame-
tros "Ax — Proteccion solar”, con la polaridad de telegrama requerida.

La sefal de luz solar se evalua en funcion de la polaridad configurada.

i/ Con la funcién de proteccion solar, una actualizacién del objeto "Sol / sombreado fachada"
(activacion a activacién) reactiva la proteccion solar si esta fue influida con anterioridad por
un manejo directo segun la prioridad configurada y si, eventualmente, fue de nuevo autori-
zada.

Configuracion retardo para Inicio y Fin sol / sombreado

El telegrama recibido a través del objeto "Sol / sombreado fachada" para la activacién o desac-
tivacion (segun polaridad) de la funcién de sombreado se puede evaluar, independientemente
para cada salida, con retardo.

La funcién de proteccion solar se debe liberar en la pagina de parametros "Ax — Liberaciones"
(x = numero de la salida) para que los parametros de la proteccion solar estén visibles.

m  Ajustar el parametro "Retardo Inicio sol / sombreado”, en la pagina de parametros
"Ax — Inicio proteccion solar", con el tiempo de retardo requerido.

El telegrama para la activacion de la funcién de sombreado se evalua con retardo segun la
configuracién realizada.

m  Ajustar el parametro "Retardo Fin sol / sombreado", con el tiempo de retardo requerido.

El telegrama para la desactivacion de la funcién de sombreado se evalua con retardo se-
gun la configuracion realizada.

=

Si los parametros se ajustan con un tiempo "0" se desactiva el correspondiente retardo. En
este caso se evalla, de inmediato, el estado de |la senal de luz solar.

Una actualizacion del objeto "Sol / sombreado fachada" reactiva la funcion de proteccion
solar, teniendo en cuenta el retardo, si esta fue afectada o interrumpida con anterioridad
por un manejo directo de inferior o igual prioridad.

=

Configuracion de la reaccién con Inicio sol / sombreado

El comportamiento de la salida al inicio de la funciéon de sombreado, o tras finalizar, en su caso,
el tiempo de retardo, se puede configurar en el ETS independientemente para cada salida. Con
la funcion de proteccion solar, el comportamiento se ejecuta cuando la funcién de proteccion
solar se activa al recibir una nueva sefal de luz solar. La reaccion no se ejecutara si, en el ins-
tante en que se recibe la nueva posicién de sombreado, hay una funcién activa de mayor priori-
dad.

La configuracion de la reaccién con inicio sol/proteccion solar se realiza en la pagina de para-
metros "Ax — Proteccion solar Inicio" (x = numero de salida). En funcion del modo de funciona-
miento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los textos de los ajustes de los para-
metros ("subir" « "abrir compuerta" / "bajar" < "cerrar compuerta"). El ETS también adapta los
parametros seleccionables en funcién del modo de funcionamiento configurado.

La funcién de proteccion solar se debe liberar en la pagina de parametros "Ax — Liberaciones"
(x = numero de la salida) para que los parametros de la proteccion solar estén visibles.

= Configurar el parametro "Reaccion con Inicio sol / sombreado" con "sin reaccién”.
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Al comienzo de la funcién de sombreado la salida cambia a la proteccion solar y los relés
de la salida no muestran ninguna reaccion. Los desplazamientos activos en dicho momen-
to se llevaran a cabo hasta el final.

= Configurar el parametro "Reaccion con Inicio sol / sombreado" con
"subir" o "abrir compuerta".

El actuador sube el elemento de proteccion solar o abre la compuerta de aireacion al co-
mienzo de la funciéon de sombreado.

= Configurar el parametro "Reaccion con Inicio sol / sombra" como
"bajar" o "cerrar compuerta".

El actuador baja el elemento de proteccién solar al comienzo de la funcién de sombreado
o cierra la compuerta de aireacion.

= Configurar el parametro "Reaccion con Inicio sol / sombreado" con "parar”.

Al iniciar la funcion de sombreado, el actuador cambia los relés de la salida a la posicién
"parar". Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que, eventual-
mente, se esté realizando.

= Configurar el parametro "Reaccion con Inicio sol /sombreado" con
"Acceso escena interna". Configurar el nimero de escena al que se debe acceder en el
parametro "Numero de escena (1...8)".

Al comienzo de la funcién de sombreado, el actuador de conmutacion / persianas accede,
para la salida en cuestion, al valor de posicién ajustado en la configuracion de escena. Por
lo tanto, no se ejecuta ningun acceso a escenas como en el modo directo, sino que sola-
mente se realizan los desplazamientos al correspondiente valor de posicion de la escena.

= Configurar el parametro "Reaccion con Inicio sol / sombreado" con "posicion fija".

Al comienzo de la funcion de sombreado, el actuador de conmutacion / persianas solicita,
para la salida en cuestion, un valor fijo de posicion.

i/ Con el modo de funcionamiento "celosia" el ajuste de "Posicion fija" se puede seleccionar
por separado tanto para la altura de la persiana como para la posicion de las lamas. Debi-
do a ello, el ETS adapta la seleccion de los parametros y amplia para este modo de funcio-
namiento las opciones de configuracion.

= Solo con "posicién fija": configurar el parametro "Posicion fija de celosia”,
"Posicion fija de persiana enrollable/todo" o "posicion fija de compuerta de aireaciéon” con
la opcion "como valor parametrizado”. A continuacion, ajustar los parametros
"Posicién de celosia (0...100%)", "Posicion persiana enrollable/toldo (0...100%)" o
"Posicién compuerta de aireacion (0...100%)" al valor de posicion deseado.

Al comienzo de la funcién de sombreado, la salida ejecuta, invariablemente, el desplaza-
miento hasta el valor de posicion parametrizado.

®=  Solo con "posicion fija": configurar el parametro "posicion fija de celosia”,
"posicion fija de persiana enrollable/toldo” o "posicion fija de compuerta de aireaciéon” con
"sin modificacién de la posicién actual".

Al comienzo de la funcién de sombreado se mantiene el ultimo valor de posicion configura-
do de la celosia, de la persiana enrollable, del toldo o de la compuerta de aireacion.

m  Solo con "posicidn fija" y con el modo de funcionamiento "Celosia": ajustar el parametro
"Posicion fija de lamas (0...100%)" con el valor de posicion deseado.

Al comienzo de la funcién de sombreado, la salida ejecuta, invariablemente, el desplaza-
miento hasta el valor de posicion parametrizado después de haberse ajustado la altura de
la celosia.

m  Configurar el parametro "Reaccién con Inicio sol / sombreado" con "posicién variable".
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Al comienzo de la funcion de sombreado, el actuador de conmutacion / persianas llama,
para la salida en cuestion, al valor variable de posicion predeterminado. La consigna varia-
ble de la altura de la celosia, de la posicion de la persiana enrollable, de la del toldo o de la
compuerta de aireacion se recibe a través del objeto de comunicacion independiente
"...pos. sol/sombreado" (en el modo de funcionamiento "Celosia" para las lamas también a
través del objeto independiente "Pos. lamas sol/sombreado").

(il En el modo de funcionamiento "Celosia" la opcién "posicion variable" se puede seleccionar
por separado tanto para la altura de la celosia como para la posicion de las lamas. Debido
a ello, el ETS adapta la seleccion de los parametros y amplia para este modo de funciona-
miento las opciones de configuracion.

i/ El comportamiento configurado con este parametro solamente se ejecuta si no hay activa-
da una funcion de mayor prioridad (p. ej.: seguridad) en el momento en que tiene lugar la
funcién de sombreado.

i/ Con la configuracién "Llamada escena interna": con esta configuracion la funcion de esce-
nas de la salida debe estar autorizada en el ETS. En caso contrario, al comienzo de la fun-
cién de sombreado se producira un posicionamiento a valores de posicién indefinidos.
También se realiza el desplazamiento a los valores de posicion de escenas almacenados
en el actuador mediante la funcién de memorizacion de escenas. Un retardo configurado
de acceso a escena no tiene ningun efecto sobre el acceso al valor de escena de la fun-
cion de proteccion solar.

(i) Con la configuracion "posicion variable": Tras un proceso de programacion del ETS o tras
la activacion de la tensidon de alimentacion, los
objetos "...pos. sol/sombreado" y "pos. lamas sol/sombreado" deben ser escritos por el
bus con valores de posicionamiento. En caso contrario, el actuador no realiza ningun posi-
cionamiento al comenzar la funcidon de sombreado, ya que no cuenta con datos de posicio-
namiento validos.
Los datos de las posiciones se pueden actualizar en cualquier momento a través del bus
estando el actuador en servicio, incluso con la proteccion solar activa (p. ej.: mediante una
estacién meteorolégica destinada a la actualizacion del estado del sol). Estando activa la
funcién de sombreado, el actuador de conmutacion / persianas se desplaza entonces de
inmediato a las nuevas posiciones recibidas. En el caso de que haya una funcién activa de
mayor prioridad, el actuador memoriza los nuevos valores de posicionamiento recibidos y
se desplaza hasta ellos en un posterior proceso de sombreado.
Los ultimos datos recibidos de las posiciones no se pierden si falla la tensién de bus (ten-
sion de red activada).

Configuracion del forzado de un desplazamiento de referencia durante la funciéon de pro-
teccion solar

Al comienzo de una funcién de sombreado se puede forzar, en caso necesario, un desplaza-
miento de referencia, si se deben realizar desplazamientos hasta valores de posicion fijos o va-
riables o hasta posiciones de escenas. Mediante el forzado de un desplazamiento de referencia
al comienzo de la funcion de proteccidn solar se puede garantizar que diferentes salidas des-
placen sincronizadamente las posiciones de los elementos de proteccion solar o de las lamas a
valores idénticos de posicion (p. ej. con un gran frontal de ventanas). En caso contrario, sin el
forzado del desplazamiento de referencia se pueden producir inexactitudes en el posiciona-
miento que pueden perturbar el 'aspecto general' de la fachada de un edificio con sistemas de
sombreado.

Un desplazamiento forzado de referencia siempre se ejecuta en el modo de proteccion solar si
a través del objeto "Sol sombreado fachada" se sefaliza, primero, el inicio de una funcion de
sombreado. Las actualizaciones del objeto desde 'Luz solar disponible' hasta

'luz solar disponible' no producen ningun desplazamiento de referencia cuando la salida, en es-
te instante, aun se encuentra en la posicién de proteccién solar.

Un desplazamiento forzado de referencia siempre se ejecuta en el modo de proteccion solar si
a través del objeto "Sol sombreado fachada" se sefaliza, primero, el inicio de una funcion de
sombreado. Las actualizaciones del objeto desde 'Luz solar disponible' hasta 'luz solar disponi-
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ble' no producen ningun desplazamiento de referencia cuando la salida, en este instante, aun
se encuentra en la posicién de proteccion solar.

Tal como se ha descrito anteriormente, para la sincronizacion siempre se ejecuta un desplaza-
miento forzado de referencia aun cuando se conozcan las posiciones del elemento de protec-
cion solar o de las lamas. En principio, al final de una funcién de proteccion solar no se fuerza
ningun desplazamiento de referencia.

La funcion de proteccion solar se debe liberar en la pagina de parametros "Ax — Liberaciones"
(x = numero de la salida) para que los parametros de la proteccion solar estén visibles.

La reaccion con Inicio sol / sombreado debe estar configurada como consigna de posicion fija o
variable o como acceso a una escena interna.

= Ajustar el parametro
¢, Desplazamiento de referencia antes de cada posicionamiento de proteccion solar?" en la
pagina de parametros "Ax — Inicio proteccion solar", como "Si".

Al comienzo de la funcién de sombreado siempre se forzara, tal como se ha descrito, un
desplazamiento de referencia. Tras finalizar el desplazamiento de referencia se ajusta la
posicion predeterminada.

m  Ajustar el parametro
"¢ Desplazamiento de referencia antes de cada posicionamiento de proteccion solar?" en la
pagina de parametros "Ax — Proteccion solar Inicio" (x = numero de la salida) en "No".

Al comienzo de la funcién de sombreado solamente se ejecuta un desplazamiento de refe-
rencia cuando se desconocen los datos de las posiciones, por ejemplo tras un proceso de
programacion del ETS o tras la conexion de la tension de alimentacién. En caso contrario,
se realizan los desplazamientos hasta la posicion predeterminada para la funcion de som-
breado.

[i] Un desplazamiento de referencia es un desplazamiento hasta la posicion final superior, cu-
yo tiempo se ha ampliado un 20% y, adicionalmente, el tiempo de desplazamiento prolon-
gado parametrizado. Un desplazamiento de referencia no se puede volver a disparar.

(i Para valores de posicionamiento de consigna variable: Con la funcion de proteccion activa,
no se ejecuta un desplazamiento de referencia cuando se determinan los nuevos valores
de las posiciones a través del bus.

i/ Para el modo de funcionamiento "Celosia": Un desplazamiento de referencia concluido de
la altura de la celosia también sincroniza la posicion de las lamas.
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Offset de lamas durante la funcién de proteccion solar (sélo con el modo de funciona-
miento "Celosia")

Para la posicién de las lamas al comienzo de una funcion de sombreado se puede indicar un
offset, por separado para cada salida, cuando se deben realizar desplazamientos a posiciones
de lamas fijas o variables.

El offset de las lamas puede corregir, en caso necesario, la posiciéon de consigna, fija o varia-
ble, de las lamas permitiendo, de esta forma, el ajuste de una situacion individual de sombrea-
do con proteccion solar activa. Se diferencian dos consignas de offset:

- El offset de lamas se puede parametrizar de manera estatica en el ETS. Mediante la para-
metrizacion de un valor de offset estatico es posible adaptar el sombreado en ciertas zo-
nas del edificio que, debido a la sombra proyectada por otras construcciones, no se ven
sometidas a la totalidad de la radiacion solar. Con ello es posible inhibir el angulo de lamas
fijo o ajustado de forma variable por el control de la proteccion solar, de tal forma que las
lamas siempre se encuentren algo mas abiertas que lo determinado originalmente. Alter-
nativamente, el offset estatico también permite cerrar las lamas cuando se producen refle-
jos de luz solar de gran intensidad.

- Adicionalmente, el bus puede adaptar el offset de las lamas mediante el objeto de comuni-
cacién independiente "Offset posicion lamas sol". De esta manera, también se puede ajus-
tar el offset de lamas deseado durante una funcion activa de sombreado, con independen-
cia de un modo directo, por ejemplo, mediante la operacion de corta duracion. Por lo tanto,
se puede dar el ejemplo de que las personas de una sala puedan, en cualquier momento,
corregir 'manualmente' y adaptar individualmente el angulo de las lamas mediante la con-
signacion de un valor en una tecla o en una visualizacion. Una consigna de offset a través
del objeto sobrescribe el valor parametrizado en el ETS.

El offset prefijado se tiene en cuenta con cada posicionamiento de lamas cuando esta activada
la funcion de sombreado (Inicio sol/proteccion solar), sumandose dicho offset a la posicion de
consigna de las lamas. El valor del offset se puede variar en el rango de -100% ... 0 ... 100%,
de tal forma que se puede influir sobre el angulo de las lamas en ambos sentidos, hasta llegar
a la posicion final de las lamas (figura 39). Con un offset del "0%" la posicion final de las lamas
correspondera siempre con la posicidon de consigna de las lamas para la funcion de proteccién
solar.

Posicién de lamas tras correccién de offset Posicién de lamas tras correccién de offset

Posicién de consigna de lamas 4 Posicién de consigna de lamas '231:“\'
Inicio sol / sombreado 20% | Inicio sol / sombreado :

| el I .o el A

i Offset: -30% == 90%_ | Offset: -30% 5

50% aeemmm— = (Offset = 0%) "N \ ~
(Offset = 0%) | ~ | L
Offset: +30% ! ' Offset: +30% '
— ™ 80%._ | — ~ 100%\

Figura 39: Ejemplo del modo de funcionamiento del offset de lamas
(ejemplo para el tipo de lamas 1 / Para el tipo de lamas 2 es analogo)

El valor de la posicidn final resultante tras la suma del offset siempre se encuentra dentro del
rango entre 0 y 100%. Por lo tanto, la posicion minima y la maxima vienen determinadas por la
posicion final de las lamas. Con una consigna de offset no es posible superar estos limites.
Ejemplo (figura 39)...

Posicion de lamas Inicio sol / sombreado = 90%

Offset posicién de lamas Inicio sol / sombreado = +30%

-> la posicion de lamas resultante es 100%, ya que se ha alcanzado la posicion final de las la-
mas.

El formato de los datos del objeto de comunicacion "Offset posicion de lamas sol" permite, se-
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gun el tipo de punto de datos KNX 6.001 (DPT_Percent_V8), la fijacién de valores positivos y
negativos dentro del rango -128 ... 0 ... +127. El actuador interpreta el valor recibido directa-
mente como un offset en %. Los valores menores de -100 6 superiores a +100 se limitan res-
pectivamente a un offset minimo de (-100%) y a uno maximo de (+100%) evaluandose confor-
me a ello.

Una consigna de offset a través del objeto sobrescribe el valor parametrizado en el ETS. Un va-
lor de offset recibido a través del objeto de comunicacion se puede memorizar de forma interna
en una memoria no volatil en caso de fallar la tension de bus o de red del actuador, por lo que,
en caso de fallar la tensién de alimentacion completamente (tension de bus y de red), no se
pierde el ultimo valor de offset recibido. De forma alternativa, la consigna de offset que se reci-
be a través del bus se puede dejar de aplicar en caso de fallar la tensién de alimentacion (0%),
de manera que se vuelve a evaluar el valor parametrizado en el ETS. El comportamiento de la
conSsigna de offset, en caso de fallar la tension de bus o de red, se puede parametrizar en el
ETS.

La funcién de proteccion solar se debe liberar en la pagina de parametros "Ax — Liberaciones"
(x = numero de la salida) para que los parametros de la proteccion solar estén visibles.

La reaccion con Inicio sol / sombreado debe estar parametrizada como consigna de posicion fi-
ja o variable.

m  Ajustar el parametro "Offset con posicion de lamas fija o variable", en la pagina de parame-
tros "Ax — Inicio proteccion solar”, como "sin offset".

La correccion de offset estd desactivada. Con una funcion de sombreado (Inicio sol / som-
breado), se alcanza, sin offset, la posicion de consigna fija o variable de las lamas. Los
otros parametros para la configuracion del offset permanecen ocultos.

m  Ajustar el parametro "Offset con posicion de lamas fija y variable" como
"Offset como parametro”.

La correccidn estatica de offset mediante la consigna de parametros del ETS se encuentra
activa. Con cada funcion de sombreado (Inicio sol / sombreado) la posicién nominal de las
lamas se corrige siempre con el valor de offset parametrizado.

m  Ajustar el parametro "Offset con posicion de lamas fija y variable" como
"Offset como parametro y mediante objeto".

La correccion de offset mediante consigna de parametros del ETS y mediante la consigna

a través el objeto se encuentra activa. El offset de las lamas se determina mediante un va-
lor fijo parametrizado en el ETS, pudiéndose adaptar dinamicamente a través de un objeto
de comunicacion independiente. Con cada funcion de sombreado (Inicio sol / sombreado)

la posicion nominal de las lamas se corrige siempre con el valor de offset determinado.

®=  Configurar el parametro "Offset posicion de lamas (-100 ... 100%)", en la pagina de para-
metros "Ax — Inicio proteccion solar" con el valor de offset requerido.

El valor parametrizado define la correccion estatica de offset de la posicion de lamas. El
valor parametrizado se puede adaptar a través del objeto "Offset posicion lamas sol" si se
autorizé el objeto de comunicacion.

m  Ajustar el parametro
"¢, Guardar offset posicion lamas a través de objeto en caso de caida de tensién de bus o -
de red?" como "no".

El valor recibido a través del objeto solamente se guarda temporalmente en una memoria
volatil. De esta forma, el valor recibido so6lo sustituye al valor parametrizado hasta una nue-
va inicializacién del actuador (retorno de tension de bus o de red cuando estaban los dos
previamente desconectados). Después de una inicializacién se vuelve a utilizar el valor de
offset parametrizado en el ETS.

m  Ajustar el parametro
"¢, Guardar offset posicion lamas a través de objeto en caso de caida de tensién de bus o -
de red?" como "Si".
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En caso de caida de la tension de bus o de red, el valor recibido se guarda en el actuador
en una memoria no volatil. Asi, el valor de offset parametrizado originalmente se sobrescri-
be de forma permanente. Sélo un nuevo proceso de programacion del ETS restablece el
offset a la consigna parametrizada.

(i) Un valor de offset que se reciba a través del bus se guarda en el actuador de forma tempo-
ral o no volatil y se tiene en cuenta para la siguiente funcion de sombreado. La recepciéon
de un valor de offset durante una funcién activa de sombreado (Inicio sol / sombreado acti-
vo) conlleva la inmediata y 'visible' actualizacion, en la salida, del angulo de offset.

Tras un proceso de programacion del ETS, el offset siempre se ajusta con el valor parame-
trizado en el ETS.

Para la memorizacion de la posicion de offset de lamas en caso de caida de la tensién de
bus o de red: El valor de offset prefijado a través del objeto solamente se memoriza cuan-
do aun se dispone de una parte de la tension de alimentacion (red o bus) o cuando la ten-
sion de alimentacion falla completamente y anteriormente, al menos durante 20 segundos
tras el ultimo reinicio, se dispuso de tension de red de manera ininterrumpida (la bateria
para el proceso de memorizacién se encuentra suficientemente cargada). En caso contra-
rio no se realiza ninguna memorizacion.

[i] El offset de lamas no tiene ningun efecto sobre el comportamiento de una salida al finalizar
la funcién de sombreado (Fin sol / sombreado).

=

Configuracion de la reaccion con sol/proteccion solar fin

Al finalizar una funciéon de sombreado, eventualmente tras finalizar el tiempo de retardo, la sali-
da afectada muestra la reaccion configurada cuando en el instante de la desactivacion no hay
ninguna funcion activa con una prioridad superior. La reaccion configurada tampoco se ejecuta
al finalizar una funcién de sombreado cuando, segun la prioridad, el modo directo inhabilita la
sefal de luz solar.

La reaccion al finalizar una funcion de sombreado se configura en la pagina de parametros

"Ax Proteccion solar Fin" (x = numero de la salida). En funcion del modo de funcionamiento
configurado, el ETS adapta las denominaciones de los textos de los ajustes de los parametros
("subir" « "abrir compuerta" / "bajar" < "cerrar compuerta").

La funcién de proteccién solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

= Configurar el parametro "Reaccion con Fin sol / sombreado" con "sin reacciéon”.

Al final de la funcion de sombreado, el relé de la salida no muestra ninguna reaccion. Los
desplazamientos activos en dicho momento se llevaran a cabo hasta el final.

= Configurar el parametro "Reaccion con Fin sol / sombreado” con
"subir" o "abrir compuerta".

El actuador sube el elemento de proteccion solar o abre la compuerta de aireacion al finali-
zar la funcién de sombreado.

= Configurar el parametro "Reaccién con Fin sol / sombra" como
"bajar" o "cerrar compuerta".

El actuador baja el elemento de proteccion solar al final de la funcidon de sombreado o cie-
rra la compuerta de aireacion.

m  Configurar el parametro "Reaccion con Fin sol / sombreado" con "parar”.

Al finalizar la funcién de sombreado, el actuador cambia los relés de la salida a la posicion
"parar". Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que, eventual-
mente, se esté realizando.

= Configurar el parametro "Reaccion con Fin sol / sombreado" con "Actualizar posicion”.

NUm. de art. 2304.16 REG HE Pagina 100 de 164
Num. de art. 2308.16 REG HE
Num. de art. 2316.16 REG HE



m Software "Conmutacion, persiana 20CA11 / 2078x2 / 2080x2"
Descripcién de la funcién

Al finalizar la funcién de sombreado se establece en la salida el ultimo estado ajustado de
forma estatica antes de la funcion de proteccion solar o el estado actualizado durante la
proteccion solar y memorizado internamente. Al mismo tiempo, se actualizan los objetos
de posicion, el objeto de larga duracion y la funcién de escena.

(i) El comportamiento configurado con este parametro solamente se ejecutara cuando, al au-
torizarse la funcion de proteccion solar, no haya ninguna funcién activa de mayor prioridad
(p. €j.: seguridad) o cuando un modo directo, en funcién de la prioridad, no haya inhabilita-
do la senal de luz solar.

(il Al seleccionar "Actualizar posiciéon": cuando finaliza la funcién de proteccion solar el actua-
dor de conmutacion / persianas solo puede actualizar posiciones absolutas (telegrama de
posicion, valor de escena) cuando se conocen los datos de las posiciones y se prefijaron
posiciones. En caso contrario, al finalizar la funcion de sombreado no se muestra ninguna
reaccion.

Los datos de posicionamiento se pueden actualizar si, antes de tener lugar la funcion de
proteccion solar, habia configurada una posicion definida, o si durante la funcién de protec-
Cion solar se ha recibido un nuevo telegrama de posicionamiento a través de los objetos
de posicionamiento. En el ultimo caso indicado se ejecuta un desplazamiento de referencia
al final de la proteccién solar cuando no se conocia la posicidon antes ni durante la protec-
cion solar.

Las posiciones de las lamas conocidas también se actualizan tal como se describe. Esto
también es asi aun cuando se desconoce la altura de la persiana.

Los desplazamientos de larga duracién (desplazamiento sin consigna de posicion) siempre
se actualizan.

Ejemplos de aplicacién de la funcion de proteccién solar

En este capitulo se describen diferentes ejemplos de aplicacion de la funcion de proteccion so-
lar del actuador de sala en combinacién con la

estacion meteorolégica KNX de Jung (n.° ref. 2224 REG W) y con el

sensor de combinacion (n.° ref. WS 10 KS...).

Para cada aplicacion se muestra un esquema de los objetos de comunicacion de la estaciéon
meteorologica que se deben conectar con el actuador de sala.

Las indicaciones para configurar correctamente la estacion meteoroldégica KNX se pueden leer
en la correspondiente documentacion de producto.
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- |. Proteccién solar con control de los valores limite de luminosidad y posiciones fijas de
proteccioén solar:

Se utiliza el control de los valores limite de la estacién meteorolégica. Cuando se supera el
limite de luminosidad configurado, la estacion meteoroldgica envia al bus un telegrama
con el valor "1" a través del objeto "Valor limite 1 [sol...]". De esta forma, en el actuador de
conmutacion / persianas se activa la funcion de sombreado y se ajusta la correspondiente
posicion fija de proteccion solar para el elemento de proteccién solar. Con el

modo de funcionamiento "Celosia" del actuador de conmutacién / persianas se accede a la
posicion fija de lamas parametrizada.

Después de que la luminosidad medida descienda por debajo del limite (eventualmente
con histéresis), la estacion meteoroldgica envia al bus el valor "0". De esta forma, en el ac-
tuador de conmutacion / persianas se desactiva la funcion de sombreado y se ejecuta la
correspondiente reaccion Fin sol / sombreado. Los objetos de comunicacion deben conec-
tarse entre si en funcion de la consigna (figura 40).

Configuracién minima del actuador de conmutacién / persianas (los parametros no listados
son opcionales):

- funcién simple o ampliada de proteccion solar;

- polaridad objeto "Sol / sombreado fachada" = "1" luz solar;

- reaccion con Inicio sol / sombreado = posiciones fijas;

- configurar las posiciones fijas.

Estacion meteorolégica Actuador de persianas

|

Figura 40: Configuracion de los objetos de comunicacion para el ejemplo de aplicacion |.

- II. Proteccién solar con control de sombreado y posiciones fijas de proteccion solar:

Se utiliza el control de sombreado de la estacion meteoroldgica. Cuando se supera el limi-
te de luminosidad de fondo ajustado para el sombreado, la estacion meteorologica envia al
bus un telegrama de 1 bit con el valor "1" a través del

objeto "Sombreado fachada" [control sombreado fachadas 1-4]". De esta forma, en el ac-
tuador de conmutacion / persianas se activa la funciéon de sombreado y se ajusta la corres-
pondiente posicion fija de proteccién solar para el elemento de proteccion solar. Con el
modo de funcionamiento "Celosia" del actuador de conmutacion / persianas se accede a la
posicion fija de lamas parametrizada.

Después de que la luminosidad de fondo para el sombreado descienda por debajo del limi-
te (eventualmente con histéresis), la estacion meteoroldgica envia al bus el valor "0". De
esta forma, en el actuador de conmutacion / persianas se desactiva la funcién de sombrea-
do y se ejecuta la correspondiente reaccion Fin sol / sombreado. Los objetos de comunica-
cion deben conectarse entre si en funcion de la consigna (figura 41).

Configuracién minima del actuador de conmutacion / persianas (los parametros no listados
son opcionales):

- polaridad objeto "Sol / sombreado fachada" = "1" luz solar;

- reaccion con Inicio sol / sombreado = posiciones fijas;

- configurar las posiciones fijas.
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Estacion meteorolégica Actuador de persianas

(N

Figura 41: Configuracion de los objetos de comunicacion para el ejemplo de aplicacion Il.

- lll. Proteccion solar con control de sombreado y altura fija de elemento de proteccion solar
y actualizacién variable de la posicion de lamas:

Se utiliza el control de sombreado de la estacion meteoroldgica. En el actuador de conmu-
tacion / persianas se han conectado celosias. Cuando se supera el limite de luminosidad
de fondo para el sombreado, la estacion meteorologica envia al bus un telegrama de 1 bit
con el valor "1" a través del objeto "Sombreado fachada" [control sombreado fachada 1-4]".
De esta forma, el actuador de conmutacion / persianas activa la funciéon de sombreado y
ajusta la correspondiente posicion fija de proteccion solar para la altura de la celosia.
Mediante el control individual de fachada de la estacion meteorolégica, a través del objeto
de 1 byte "Posicion de lamas (%) fachada [control individual fachada ...]" se envia al bus la
posicidon de las lamas que se debe ajustar para la actualizacion de las lamas en funcién de
la posicion del sol. De esta manera, en el actuador de conmutacion / persianas se ajusta la
posicion de lamas requerida para la funcion de sombreado.

Cuando la luminosidad de fondo para el sombreado desciende por debajo del valor limite
(eventualmente con histéresis) la estacién meteorolégica envia al bus el valor "0" a través
del objeto "Sombreado fachada [control de sombreado fachada 1-4]". De esta forma, en el
actuador de conmutacion / persianas se desactiva la funcion de sombreado y se ejecuta la
correspondiente reaccion Fin sol / sombreado.

Lo ideal seria que en la estacion meteoroldgica, al finalizar el sombreado, se suprimiese
mediante parametrizacion el

telegrama "Posicion de lamas (%) fachada [Control individual fachada ...]" = "0%" En caso
contrario, el posicionamiento por separado de las lamas podria perturbar el comportamien-
to de la salida al finalizar la funcién de sombreado

(eventualmente podrian producirse pequefias sacudidas).

Los objetos de comunicacion deben conectarse entre si en funcién de la consigna (figu-
ra 42).

Configuracién minima del actuador de conmutacion / persianas (los parametros no listados
son opcionales):

- polaridad objeto "Sol / sombreado fachada" = "1" luz solar;

- reaccion con Inicio sol / sombreado = posicion fija de celosia, posicion variable de lamas;
- configurar posicion fija de celosia.

Estacion meteoroldgica Actuador de persianas

G G
- (RS

Figura 42: Configuracion de los objetos de comunicacién para el ejemplo de aplicacion 1.
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- IV. Proteccion solar con control de sombreado y altura variable de elemento de proteccion
solar y actualizacién variable de la posicion de lamas:

Se utiliza el control de sombreado de la estacion meteoroldgica. En el actuador de conmu-
tacion / persianas se han conectado celosias. Cuando se supera el limite de luminosidad
de fondo para el sombreado, la estacion meteorolégica envia al bus un telegrama de 1 bit
con el valor "1" a través del objeto "Sombreado fachada" [control sombreado fachada 1-4]".
De esta manera, en el actuador de conmutacion / persianas se activa la funcion de som-
breado.

Mediante el control individual de fachada de la estacidon meteorolégica al bus se envia ade-
mas, a través del

objeto de 1 byte "Posicién de lamas (%) fachada [control individual fachada ...]", la posicion
de las lamas que se debe ajustar para la actualizacion de las lamas en funcion de la posi-
cion del sol y, a través del objeto de

1 byte "Sombreado fachada altura de elemento de proteccién solar umbral/posicién [contr-
ol individual fachada ...]", la altura que se debe ajustar. De esta manera, en el actuador de
conmutacién / persianas se ajusta la posiciéon de lamas y la altura de celosia necesarias
para la funcion de sombreado.

Cuando la luminosidad de fondo para el sombreado desciende por debajo del valor limite
(eventualmente con histéresis) la estacion meteorolégica envia al bus el valor "0" a través
del objeto "Sombreado fachada [control de sombreado fachada 1-4]". De esta forma, en el
actuador de conmutacion / persianas se desactiva la funcién de sombreado y se ejecuta la
correspondiente reaccién Fin sol / sombreado.

Lo ideal seria que en la estacion meteoroldgica, al finalizar el sombreado, se suprimiesen
mediante parametrizacion el

telegrama "Posicion de lamas (%) fachada [Control individual fachada ...]" = "0%" y el tele-
grama

"Sombreado fachada altura de elemento de proteccién solar umbral/posicion [control indivi-
dual fachada ...]" = 0%. En caso contrario, el posicionamiento por separado de las lamas y
de la altura de celosia podria perturbar el comportamiento de la salida al finalizar la funcion
de sombreado (eventualmente podrian producirse pequefas sacudidas).

Los objetos de comunicacion deben conectarse entre si en funcién de la consigna (figu-
ra 43).

Configuracién minima del actuador de conmutacién / persianas (los parametros no listados
son opcionales):

- polaridad objeto "Sol / sombreado fachada" = "1" luz solar;

- reaccion con Inicio sol / sombreado = posicidn variable de celosia, posicion variable de
lamas.

Estacion meteorologica Actuador de persianas

Figura 43: Configuracion de los objetos de comunicacion para el ejemplo de aplicacion V.
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- V. Proteccion solar con control de sombreado y altura variable de elemento de proteccion
solar y posicion fija de lamas:

Se utiliza el control de sombreado de la estacion meteoroldgica. En el actuador de conmu-
tacion / persianas se han conectado celosias. Cuando se supera el limite de luminosidad
de fondo para el sombreado, la estacion meteorolégica envia al bus un telegrama de 1 bit
con el valor "1" a través del objeto "Sombreado fachada" [control sombreado fachada 1-4]".
De esta forma, en el actuador de conmutacion / persianas se activa la funcion de sombrea-
do y se ajusta la correspondiente posicion fija de proteccion solar para angulo de las la-
mas.

Mediante el control individual de fachada de la estacidon meteorolégica al bus se envia ade-
mas, a través del

objeto de 1 byte "Sombreado fachada altura de elemento de proteccion solar umbral/posic-
ion [control individual fachada ...]", la altura que se debe ajustar. De esta manera, en el ac-
tuador de conmutacion / persianas se ajusta la altura de persiana necesaria para la funcion
de sombreado.

Cuando la luminosidad de fondo para el sombreado desciende por debajo del valor limite
(eventualmente con histéresis) la estacién meteorolégica envia al bus el valor "0" a través
del objeto "Sombreado fachada [control de sombreado fachada 1-4]". De esta forma, en el
actuador de conmutacion / persianas se desactiva la funcion de sombreado y se ejecuta la
correspondiente reaccioén Fin sol / sombreado.

Lo ideal seria que en la estacion meteoroldgica, al finalizar el sombreado, se suprimiese
mediante parametrizacion el

telegrama "Sombreado fachada altura de elemento de proteccién solar umbral/posicién [c-
ontrol individual fachada ...]" = 0%. En caso contrario, el posicionamiento por separado de
la persiana podria perturbar el comportamiento de la salida al finalizar la funciéon de som-
breado (eventualmente podrian producirse pequenas sacudidas).

Los objetos de comunicacion deben conectarse entre si en funcién de la consigna (figu-
ra 44).

Configuracién minima del actuador de conmutacion / persianas (los parametros no listados
son opcionales):,

- polaridad objeto "Sol / sombreado fachada" = "1" luz solar;

- reaccion con Inicio sol / sombreado = posicion variable de celosia, posicion fija de lamas;
- configuracion de la posicion fija de lamas.

Estacion meteorologica Actuador de persianas

Figura 44: Configuracion de los objetos de comunicacién para el ejemplo de aplicacion V.

Funcion de escenas (con el actuador de conmutacién/persianas de 8/16 canales sélo a
partir de la versién ETS3.0d)

Independientemente para cada salida, en el actuador se pueden establecer hasta 8 escenas y
se pueden memorizar los valores de las posiciones de escena correspondientes a la altura de
una celosia, persiana enrollable o toldo, asi como también de una compuerta de aireacion. En
el modo de funcionamiento Celosia, también es posible guardar las consignas de las posicio-
nes de las lamas. El acceso o, incluso, la memorizacién de los valores de escena, tienen lugar
a través de un objeto auxiliar de escenas independiente mediante telegramas auxiliares. Opcio-
nalmente también se puede acceder con retardo a una escena.
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El tipo de punto de datos del objeto auxiliar permite direccionar hasta 64 escenas como maxi-
mo. Por ello, en la parametrizacion de una escena es posible determinar con qué
numero de escena (1...64) se responde a la escena interna (1...8).

La funcidon de escenas se debe liberar para cada una de las salidas en la pagina de parametros
"Ax — Liberaciones" (x = numero de la salida) para que los correspondientes objetos de comuni-
cacion y parametros (de la pagina de parametros "Ax Escenas") estén visibles.

La funcion de escena se debe asignar al modo directo a través de telegramas de operacion
corta o larga, telegramas centrales o de posicion, al igual que el control de la salida. Por esta
razon, una posicion de escena solicitada puede ser inhabilitada en cualquier momento a través
de un manejo manual, una posicién forzada (con el actuador de conmutacion/persianas de 8/16
canales solo a partir de la version ETS3.0d) o una funcion de seguridad. De la misma forma,
hay otros telegramas del modo directo que también bloquean la ultima posicion de escena soli-
citada. A diferencia de la funcion de proteccion solar, la prioridad del modo directo, asi como la
de la funcién de escenas se puede parametrizar

(comparese con "Funcién de proteccion solar").

Configuracion del retardo de acceso a escenas para la funcion de escenas

Los accesos a escena de una salida también se pueden retardar opcionalmente. De esta ma-
nera, se pueden configurar, interactuando con varias salidas, desarrollos dinamicos de escenas
con telegramas ciclicos de escenas.

La funcién de escenas debe estar activada en la pagina de parametros
"Ax — Liberaciones" (x = numero de la salida).

= Enla pagina de parametros "Ax — Escenas", configurar el parametro
"Retardar acceso a escena" como "Si".

Ahora, el tiempo de retardo se encuentra activado y se puede parametrizar por separado.
El retardo solamente influye sobre el acceso a escena de la salida. Tras la llegada de un
telegrama de acceso a escena se inicia el tiempo de retardo. Solamente tras finalizar el
tiempo se accede a la escena en cuestion y en la salida se establece el correspondiente
valor de posicién de escena.

i/ Cada telegrama de acceso a escena reinicia el tiempo de retardo y lo vuelve a activar. Si,
en el momento en que hay un retardo activo, se recibe un nuevo telegrama de acceso a
escena, se elimina la escena antigua, a la que aun no se ha accedido, y solamente se eje-
cuta la ultima recibida.

[i] El retardo de acceso a escenas no afecta a la memorizacion de valores de escena. Un te-
legrama de memorizacion de escena que se produzca dentro del retardo del acceso a es-
cena cancela el tiempo de retardo y, con ello, el acceso a la escena.

[i] En caso de fallar la tension de bus se detienen todas las funciones. De igual manera, se
cancelan todos los accesos a escena que se encuentren en retardo. De esta forma, un ac-
ceso a escena recibido poco antes de la caida de tension se perdera si aun no ha finaliza-
do el correspondiente tiempo de retardo. Incluso al activarse una funcién de mayor priori-
dad (manejo manual, posicion forzada, seguridad, proteccion solar — de tener mayor o
igual prioridad que el modo directo) se interrumpe cualquier acceso a escena retardado.
De todas formas, el acceso a escena se memoriza internamente, por lo que las ultimas po-
siciones de escena solicitadas se pueden actualizar a finalizar una funcién de mayor priori-
dad.

Configuracion del comportamiento de las descargas del ETS para la funcién de escenas

Al memorizar una escena, los valores de la misma son almacenados internamente en la memo-
ria no volatil del aparato

(véase "Configuracion del comportamiento del guardado de datos para la funcién de escenas").
Para que durante un proceso de programacion con el ETS del programa de la aplicacion o de
los parametros, los valores memorizados no sean sustituidos por los valores de posicion de es-
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cenas originalmente proyectados, el actuador puede anular la sobrescritura de dichos valores
de escena. Alternativamente, en cada proceso de programacién con el ETS se pueden cargar
de nuevo en el aparato los valores originales.

La funcién de escenas debe estar activada en la pagina de parametros
"Ax — Liberaciones" (x = numero de la salida).

= En la pagina de parametros "Ax — Escenas" configurar el parametro
", Sobrescribir durante la descarga de ETS los valores almacenados en el aparato?" como
"SI’"_

Con cada proceso de programacion con el ETS del programa de aplicacion o de los para-
metros, los valores de escena parametrizados en el ETS para la salida afectada son pro-
gramados en el actuador. De esta forma, se sobrescriben los valores de escena eventual-
mente guardados en el aparato mediante una funcion de memorizacion.

= Enla pagina de parametros "Ax — Escenas" configurar el parametro
" Sobrescribir durante la descarga de ETS los valores almacenados en el aparato?" como
llnoll.
En este caso se mantienen los valores de escena eventualmente guardados en el aparato
mediante una funcion de memorizacion. Si no hubiese almacenado ningun valor de escena
se mantendran los ultimos valores de posicién programados mediante el ETS.

i) Durante la primera puesta en marcha del actuador el parametro deberia estar ajustado co-
mo "Si" para que la salida se inicialice con valores de escena validos. Tal como se sumi-
nistra el actuador de conmutacion / persianas, las posiciones de escena se encuentran
configuradas internamente dentro de los valores por defecto, al igual que en la base de da-
tos de producto del ETS.

Configuracién de los nimeros de escena

El tipo de punto de datos del objeto auxiliar de escenas permite direccionar hasta un maximo
de 64 escenas. Por ello, para cada una de las escenas internas (1...8) de la salida se debe de-
terminar con qué numero de escena (1...64) hay que dirigirse a ellas, es decir , acceder a ellas
0 memorizarlas.

La funcién de escenas debe estar activada en la pagina de parametros
"Ax — Liberaciones" (x = numero de la salida).

= Enla pagina de parametros "Ax — Escenas" configurar el nimero para cada escena con el
parametro
"Escena y se activa mediante el nimero de escena" (y = numero de escena (1...8) con el
cual deben responder.

Ahora, una escena puede responder a través del numero de escena parametrizado. El
ajuste "0" desactiva la correspondiente escena, de tal forma que no se puede acceder a
ella ni memorizarla.

1] Sihay varias escenas parametrizadas con el mismo nimero de escena, solamente res-
pondera la escena que tenga el numero interno de escena (1...8) mas pequeno. En este
caso se ignoran las demas escenas internas.

Configuracion de las posiciones de escena

Como siguiente paso, se debe determinar qué valores de posicion

(posicion de celosia, de persiana enrollable, de toldo, de compuerta de aireacién) se deben
ajustar en la salida cuando se accede a una escena. Con el modo de funcionamiento "Celosia"
se puede indicar tanto la altura de la celosia como la posicion de las lamas.

La funcién de escenas debe estar activada en la pagina de parametros
"Ax — Liberaciones" (x = numero de la salida).
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®  En la pagina de parametros "Ax — Escenas" configurar, para cada una de las escenas, el
parametro "Posicion ... con escena y" (y = numero de escena (1...8) con el
valor de posicion (0...100%).

Al acceder a una escena se ajusta en la salida la correspondiente posicion parametrizada.

(i] Los valores de posicién parametrizados solamente se cargan en el actuador mediante un
proceso de programacion del ETS cuando el parametro
"¢ Sobrescribir los valores memorizados en el aparato mediante la descarga del ETS?" es-
ta configurado como "Si".

(i] El actuador de conmutacion / persianas ejecuta, eventualmente, un desplazamiento de re-
ferencia antes de ajustar la correspondiente posicion de escena cuando se desconocen los
datos actuales de posicion (p. €j. tras un proceso de programaciéon del ETS o tras la activa-
cion de la tension de alimentacion).

Configuraciéon del comportamiento del guardado de datos para la funcién de escenas

El valor actual de la posicion de una celosia, persiana enrollable, toldo, compuerta de aireacién
0, incluso, de las lamas, se puede memorizar internamente a través del objeto auxiliar cuando
se recibe un telegrama de memorizacion de escena. Para ello, antes de la memorizacion es po-
sible modificar el valor de posicién con todas las funciones de la salida (p. €j. operacion corta/
larga, telegrama central o de acceso a escena, funcion de seguridad o de proteccion solar y
manejo manual).

La funcién de escenas debe estar activada en la pagina de parametros
"Ax — Liberaciones" (x = numero de la salida).

= En la pagina de parametros "Ax — Escenas" ajustar para cada escena el parametro
"Funcién de memorizacién para escena y" (y = numero de la escena (1...8) como "Si".

Ahora, la funcion de memorizacion se encuentra activada para la escena en cuestion. Al
recibirse un telegrama de memorizacion a través del objeto "Auxiliar de escenas" se me-
moriza internamente el valor actual de la posicion.

= Enla pagina de parametros "Ax — Escenas" ajustar para cada escena el parametro
"Funciéon de memorizacién para escena y" (y = numero de la escena (1...8) como "No".

Ahora, la funcién de memorizacién se encuentra desactivada para la escena en cuestion.
Se ignorara cualquier telegrama de memorizacién que se reciba a través del
objeto "Auxiliar de escenas".

i/ En cuanto a los datos de posicionamiento a memorizar se considera:
Se memorizan las posiciones actuales de los elementos de proteccion solar, de las lamas
y de las compuertas de aireaciéon. En el caso de las celosias, la altura de celosia a memo-
rizar siempre se considera con el 100% de la posicion de lamas. También para aquellas
salidas que se encontraban en movimiento en el instante del proceso de memorizacion se
guardan las posiciones temporalmente desplazadas.
Debido a que la memorizacién de los datos de posicionamiento se realiza porcentualmente
con numeros enteros (redondeo 0...100), no se puede evitar que se produzca una peque-
fa desviacion respecto a las posiciones que se adoptan al acceder a una escena.
Dicha memorizacién se produce solo si durante al menos 20 segundos tras el ultimo reini-
cio se ha contado con tensién de red de forma ininterrumpida (bateria suficientemente car-
gada para realizar el proceso de memorizacion). jLa memorizacién no se lleva a cabo
cuando se desconocen los datos de posicionamiento!

Funcion de posicion forzada (con el actuador de conmutacién/persianas de 8/16 canales
solo a partir de la versiéon ETS3.0d)

La funcién de posicion forzada se puede activar para cada salida. La posicion forzada cuenta
con la prioridad mas alta después del manejo manual. Por lo tanto, una posicion forzada activa
inhibe a la funcion de seguridad, a la funcién de proteccion solar y al modo directo (telegrama
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de operacién corta/larga, escenas, posicionamiento, central). Durante una consigna de posiciéon
forzada la salida afectada queda bloqueada, de tal forma que esta no se puede controlar con
funciones de menor prioridad y solamente se puede manejar manualmente. Al finalizar el ma-
nejo manual se vuelve a ejecutar de nuevo la reaccion forzada si la posicion forzada sigue es-
tando activa.

La funcién de posicion forzada posee, por cada salida, un objeto de comunicacion de 2 bit inde-
pendiente. El estado de la salida con una posicién forzada se determina directamente mediante
un telegrama de posicion forzada. Con el primer bit (bit 0) del objeto "Posicion forzada" se indi-
ca el sentido de la marcha que se debe forzar al igual que con la operacioén de larga duracion.
Con el segundo bit (bit 1) del objeto se activa o se desactiva la posicion forzada (véase tabla 3).

Bit 1 Bit 0 Funcién

0 X Posicién forzada inactiva Control normal

0 X Posicién forzada inactiva Control normal

1 0 Posicion forzada activa: subir / abrir compuerta

1 1 Posicién forzada activa: bajar / cerrar compuerta

Tabla 3: Codificacion de los bits de la posicién forzada

El comportamiento de una salida al finalizar la posicion forzada se puede parametrizar. Ade-
mas, el objeto de posicion forzada se puede inicializar al regresar la tension de bus. Sélo el fa-
llo de la tension de red (tension de bus aun disponible) no produce ningun efecto en el estado
de la posicion forzada. Si solo regresa la tension de red, cualquier posicion forzada previamen-
te activada seguira estado activa.

[i] Eltiempo de desplazamiento forzado de una salida hasta alcanzar las posiciones finales
se determina con el parametro "Tiempo desplazamiento” en la pagina de parametros
"Ax - Tiempos". De ello se deduce un desplazamiento forzado al igual que la operacion de
larga duracion a partir del tiempo de desplazamiento. Desplazamiento descendente:
Tiempo desplazamiento + 20%; Desplazamiento ascendente:
Tiempo desplazamiento + 20% + ampliacién del tiempo de desplazamiento parametrizada.
Los desplazamientos forzados no se pueden volver a disparar.

En el caso de las celosias, al finalizar los desplazamientos forzados que se desplacen a
las posiciones finales no se actualiza la posicion de las lamas.

Las actualizaciones del objeto de posicion forzada de "Posicion forzada activa" a
"Posicioén forzada activa" manteniendo el sentido de desplazamiento forzado, o de
"Posicion forzada inactiva" a "Posicion forzada inactiva” no muestran ninguna reaccion.

Tras un proceso de programacion de ETS de la aplicacién o de los parametros, siempre se
borra la posicion forzada.

La funcién de posicion forzada también permanece activa tras un fallo de la tensién de bus
siempre que la tension de red se encuentre aun activa. Por consiguiente, la posicion forza-
da también se ejecuta de nuevo sin tension de bus al finalizar un modo de funcionamiento
manual temporal o permanente, en caso de autorizarse el manejo manual si se produce
una caida del bus.

[i] El estado actual de la posicion forzada se memoriza en caso de fallar la tensiéon de bus o
de red.

N N =

Autorizacion de la funcién de posicion forzada
La funcién de posicion forzada se puede autorizar por separado para cada una de las salidas.
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= Ajustar el parametro "Funcién de posicion forzada" en la pagina de parametros
"Ax — Liberaciones" (x = numero de la salida) en "liberado".

Ahora, la funcién de posicion forzada esta autorizada. Se crea el correspondiente objeto
de comunicacion pudiéndose visualizar los parametros en la
pagina "Ax — Posicién forzada".

Configuraciéon del comportamiento al finalizar la posiciéon forzada

El comportamiento de una salida al finalizar una posicion forzada se puede parametrizar de
manera orientada a los canales. Este comportamiento se configura en la pagina de parametros
"Ax — Posicién forzada" (x = numero de la salida).

La funcién de posicion forzada de una salida debe estar autorizada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones". Solo entonces se pueden visualizar los parametros orientados a los ca-
nales para la funcién de la posicién forzada.

= Ajustar el parametro "Comportamiento al final de la funcién de posicién forzada" a
"Actualizar posiciéon".

Al finalizar una posicion forzada se adopta en la salida el ultimo estado ajustado estatica-
mente antes de la funcién de posicion forzada, o bien el estado actualizado durante la fun-
cion de posicion forzada y memorizado internamente. Al mismo tiempo, se actualizan los
objetos de posicidn, el objeto de larga duracién y la funcidn de escena.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento al final de la funcién de posiciéon forzada" como
"Sin modificar".

Al finalizar la posicion forzada no se modifica el ultimo estado ajustado. A continuacién, se
vuelve a liberar la salida. Los desplazamientos activos en dicho momento se llevaran a ca-
bo hasta el final.

(il Al seleccionar "Actualizar posiciéon": cuando finaliza la funcién de posicion forzada el actua-
dor de conmutacion / persianas solo puede actualizar posiciones absolutas (telegrama de
posicion, valor de escena) cuando se conocen los datos de las posiciones y se prefijaron
posiciones. En caso contrario, no se producira ninguna reaccion en el momento en que se
libere la funcion de posicién forzada.

Los datos de posicionamiento se pueden actualizar si, antes de tener lugar la funcion de
posicion forzada, habia configurada una posicion definida, o si durante el bloqueo de posi-
cion forzada se ha recibido un nuevo telegrama de posicionamiento a través de los objetos
de posicionamiento. En el ultimo caso mencionado, al liberarse la posicion forzada se eje-
cuta un desplazamiento de referencia cuando la posicién, antes o durante el bloqueo de la
posicion forzada, era desconocida.

Las posiciones de las lamas conocidas también se actualizan tal como se describe. Esto
también es asi aun cuando se desconoce la altura de la persiana.

Por el contrario, los desplazamientos de larga duracion (desplazamiento sin consigna de
posicion) siempre se actualizan.

i El"Comportamiento al final de la posicion forzada" configurado sélo se ejecuta cuando la
salida cambia a modo directo al finalizar la posicion forzada. Estando activa una funcién de
seguridad o de proteccion solar (independientemente de la prioridad configurada respecto
al modo directo), se ejecutara la funcién con la prioridad mas baja. Tampoco se ejecuta el
comportamiento parametrizado cuando se ha determinado que al regresar la tension de
bus se finalice la posicion forzada. En este caso se ejecuta el
"Comportamiento tras retorno tension de bus o de red".

Configuracion del comportamiento de la posiciéon forzada tras el retorno de la tensién de
bus

El objeto de comunicacién de la posiciéon forzada se puede inicializar tras el regreso de la ten-

sion de bus. De esta manera, estando activa la posicién forzada con la inicializacion del bus es
posible influir y bloquear una salida.

La caida sola de la tension de red no influye en el estado de la posicion forzada. Si sélo regre-
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sa la tension de red, cualquier posicién forzada previamente activada seguira estado activa.

El comportamiento tras regresar la tension de bus para la posicion forzada se configura, inde-
pendientemente para cada una de las salidas, en la pagina de parametros

"Ax — Posicién forzada" (x = numero de la salida).

En funcién del modo de funcionamiento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los
textos de los ajustes de los parametros

("subir" « "abrir compuerta" / "bajar" < "cerrar compuerta").

Tras regresar la tension de bus, el estado parametrizado se transmite al objeto de comunica-
cion "Posicion forzada".

La funcién de posicion forzada de una salida debe estar autorizada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones". Solo entonces se pueden visualizar los parametros orientados a los ca-
nales para la funcién de la posicién forzada.

= Configurar el parametro "Comportamiento tras retorno tensién de bus" como
"Sin posicion forzada activa".

Tras el retorno de la tensién de bus se desactiva la posicion forzada. En este caso, tras re-
gresar la tension de bus se ejecuta el "Comportamiento tras retorno tensién de bus/red"
configurado.

= Configurar el parametro "Comportamiento tras retorno tensién de bus" como
"Posicion forzada activada, subir", o como "Posicion forzada activada, abrir compuerta”.

La posicién forzada se activa tras el retorno de la tensiéon de bus y, de manera forzada, se
desplaza hacia arriba el elemento de proteccion solar o bien se abre la compuerta de ai-
reacion. La salida afectada permanecera bloqueada de forma forzada hasta que se reciba
una autorizacion a través del bus. En este caso, para la salida afectada no se evalua el pa-
rametro "Comportamiento tras retorno tension de bus/red".

= Configurar el parametro "Comportamiento tras retorno tensién de bus" como
"Posicién forzada activada, bajar", o como "Posicion forzada activada, cerrar compuerta".

La posicién forzada se activa tras el retorno de la tensién de bus y, de manera forzada, se
desplaza hacia abajo el elemento de proteccion solar o bien se cierra la compuerta de ai-
reacion. La salida afectada permanecera bloqueada de forma forzada hasta que se reciba
una autorizacion a través del bus. En este caso, para la salida afectada no se evalua el pa-
rametro "Comportamiento tras retorno tension de bus/red".

= Configurar el parametro "Comportamiento tras retorno tensién de bus" como
"Estado de la posicién forzada antes de caida bus/red".

Tras el retorno de la tensién de bus, se actualiza el ultimo estado de la posicién forzada
existente antes de la caida de la tension de bus o de red y memorizado internamente. Me-
diante un proceso de programacion de ETS se borra el estado guardado (lo que causa una
reaccion como "Sin posicion forzada activa"). Si el estado actualizado es

"Sin posicion forzada activa", al regresar la tensién de bus se ejecuta el parametro
"Comportamiento tras retorno tensién bus/red".

i/ Configuracion o estado actualizado "Sin posicién forzada activa": La reaccion de la salida
afectada tras el retorno de la tensién de red se define mediante el parametro
"Comportamiento tras retorno tensién de bus/red".

(i] Tras un proceso de programacién de ETS de la aplicacién o de los parametros, siempre se
borra la posicion forzada.

Funcion 'Tensado de cortina'

Con el modo de funcionamiento persiana enrollable/toldo se puede activar la funcién de tensa-
do de cortina. El tensado de cortina permite "estirar" la tela de un toldo una vez que se ha saca-
do. La funciéon de tensado de cortina también se puede utilizar para el control de persianas en-
rollables para ajustar la posicion de las rendijas al finalizar un desplazamiento descendente
hasta la posicion final de la cortina de la persiana.

Si se encuentra activada en la parametrizacion del ETS, la funcion de tensado de cortina se
ejecuta, con cada desplazamiento descendente, tras parar y tras finalizar el tiempo parametri-
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zado de conmutacion. Para realizar el tensado, acto seguido el elemento de proteccién solar se
desplaza brevemente en el sentido opuesto (figura 45).

~~

Movimiento descendente Caja del toldo

\\

Figura 45: Tensado de cortina de un toldo

Desplazamiento del tensado de cortina
Caja del toldo

Tela (tensada)

Brazos Brazos

El elemento que dispare el desplazamiento descendente es indiferente: telegrama de larga/cor-
ta duracion o telegrama de posicionamiento, posicion forzada, funcion de seguridad o de pro-
teccién solar, telegrama central, acceso a escena o, incluso, un manejo manual.

El tensado de cortina jamas se ejecuta con los desplazamientos ascendentes.

i/ Un tensado de cortina influye en el célculo del posicionamiento y en la respuesta de notifi-
cacion de la posicion, ya que con el tensado la posicion de la persiana enrollable o del tol-
do varia. Al tener lugar un posicionamiento en la posicion final (100%) inferior, siempre se
notifica un valor de posicionamiento mas pequeno tras la ejecucion del tensado de cortina.

[i] La funcion de tensado de cortina no se puede parametrizar con los modos de funciona-
miento celosia ni compuerta de aireacion.

Activar la funcién de tensado de cortina

La funcién de tensado de cortina se puede activar de forma independiente para cada salida de
persiana enrollable o de toldo en la pagina de parametros
"Ax — Liberaciones" (x = numero de la salida).

El modo de funcionamiento debe estar configurado como "Persiana enrollable/toldo".
m  Ajustar el parametro "Funcién tensado de cortina" como "Autorizada".

Asi, se activa la pagina de parametros "Ax — Tensado de cortina" y se activa la funcion de
tensado de pafio.

[i] La funcién de tensado de cortina no se puede parametrizar con los modos de funciona-
miento celosia ni compuerta de aireacion.

Configuracion de la funcién de tensado de cortina

En la pagina de parametros "Ax — Tensado de cortina" (x = niUmero de la salida) se puede con-
figurar la activacion de una funcién de tensado de cortina de forma independiente para cada
salida de persiana enrollable o de toldo. Se puede parametrizar el tiempo de desplazamiento
necesario para un tensado de cortina en el sentido contrario de la marcha.

La funciéon de tensado de cortina debe estar activada.
= Configurar los parametros "Tiempo para tensado de cortina" con el valor requerido.
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Tras finalizar un movimiento de descenso se detiene el elemento de proteccion solar y, al
acabarse el tiempo de conmutacion este se desplaza en el sentido contrario durante el
tiempo de tensado de cortina parametrizado.

i/ Eltensado de cortina se debe configurar con un tiempo menor que el tiempo de desplaza-
miento parametrizado o medido de la persiana enrollable o del toldo. En caso contrario se
producira un error.

[i] La funcién de tensado de cortina solamente se realiza cuando el movimiento descendente
dura mas tiempo que el tiempo parametrizado de tensado de cortina.
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4.2.4.3 Configuracién de fabrica

Con la configuracién de fabrica, el actuador muestra un comportamiento pasivo, es decir: no se
envian telegramas al bus. Siempre que se cuente con tension de red, es posible controlar las
salidas manualmente desde el aparato. Durante el manejo manual no se envian respuestas de
notificacion al bus. Otras funciones del actuador permanecen desactivadas.

Con el ETS se puede programar y poner en marcha el aparato. 15.15.255 es la direccion fisica
prefijada.

La configuracién de fabrica cuenta ademas con las siguientes caracteristicas:

- Definicion de canal: todas las salidas configuradas en modo persiana

- Tiempo de desplazamiento (marcha continua): 1 minuto

- Ampliacién del tiempo de desplazamiento: 2%

- Pausa al cambiar de sentido de marcha: 1 s

- Comportamiento con caida de tension de bus: sin reaccion

- Comportamiento tras retorno de la tensién de bus o de alimentacién: parar
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4.2.5 Parametros

Descripcion
O General

Retardo tras regreso de
la tension de bus
Minutos (0...59)

Segundos (0...59)

¢, Funcién central para
salidas de conmuta-
cion ?

Polaridad objeto central

¢, Funcion central para
salidas de persiana?

Polaridad objeto central

¢ Utilizar respuesta de
notificacion colectiva
para salidas de conmu-
tacion?

Valores

0...59

0..17...59

Si
No

0 = desconectar; 1 = co-
nectar

0 = conectar; 1 = desco-
nectar

Si
No

0 = ARRIBA; 1 = ABAJO
0 = ABAJO; 1 = ARRIBA

No

Si, objeto de comunicacién

activo

Si, objeto de estado pasivo

Comentario

Para reducir del trafico de telegramas a
través de la linea de bus tras conectar la
tension de bus (reinicio de bus), tras co-
nectar el aparato a la linea de bus o tras
realizar un proceso de programacién en
el ETS, es posible retardar todas las
respuestas de notificacion activas del
actuador. Este parametro determina, pa-
ra este caso, un tiempo de retardo que
comprende todo el aparato. Los telegra-
mas de respuesta de notificacién para la
inicializacién solo se envian al bus una
vez pasado el tiempo parametrizado en
este punto.

Ajuste de los minutos del tiempo de re-
tardo.

Ajuste de los segundos del tiempo de
retardo.

La opcién "Si" autoriza la funcion central
para las salidas de conmutacion y, con
ello, el objeto "Conmutacion central.
Solo estando la funcién autorizada se
puede realizar una asignacion de las sa-
lidas individuales de conmutacion a la
funcion central.

Aqui se configura la polaridad del objeto
central "Conmutacion central".

[i] Este parametro soélo esta visible es-
tando la funcion conmutacion cen-
tral activada.

La opcion "Si" autoriza la funcion central
para las salidas de persiana vy, con ello,
el objeto "desplazamiento central". S6lo
estando la funcién autorizada se puede
realizar una asignacion de las salidas in-
dividuales de persiana a la funcién cen-
tral.

Aqui se configura la polaridad del objeto
central.

(i Este parametro sélo esta visible es-
tando la funcién central de persiana
liberada.

Para mantener una carga baja de en-
vios de telegramas en la 'inicializacion
del bus', se puede utilizar la respuesta
de notificacion colectiva del actuador. La
seleccion de la opcion "Si" activa la res-
puesta de notificacion colectiva para las
salidas en modo conmutacién y habilita
el correspondiente objeto.

Después, se determina si la respuesta
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¢ Retardo para respues- Si
ta tras regreso de la No
tension de bus?

¢ Envio ciclico de la res-
puesta de notificacion
colectiva?

Si (envio ciclico y en caso

de cambio)

No (envio sélo en caso de

modificacion)

Tiempo para parpadeo
(todas las salidas de
conmutacion asigna-
das)

SOOI =
Snonn

de notificacion se envia de forma activa
(transmision de telegrama en caso de
cambio) o de forma pasiva (transmision
de telegrama so6lo como respuesta a
una solicitud de lectura). Los indicado-
res de comunicacion del objeto son es-
tablecidos por el ETS de manera auto-
matica en funcion de la configuracion.

La respuesta de notificacion colectiva se
puede enviar al bus con retardo tras re-
gresar la tension de bus o tras un proce-
so de programacién del ETS. La opcién
"Si" activa el tiempo de retardo para la
respuesta de notificacién colectiva cuan-
do regresa la tension de bus. El tiempo
de retardo se parametriza en "General"
(véase arriba).

i Este parametro solo esta visible
con la respuesta de notificacién co-
lectiva activada.

El valor de objeto de la respuesta de no-
tificacion colectiva se puede enviar de
forma ciclica.

El telegrama de respuesta de notifica-
cion se envia ciclicamente al bus al
cambiar el estado. El tiempo ciclo se pa-
rametriza, de forma general, para todas
las respuestas de notificacion en "Tiem-
pos salidas de conmutacion”.

El telegrama de respuesta de notifica-
cién se envia ciclicamente al bus solo
cuando cambia el estado.

(i Este parametro solo esta visible
con la respuesta de notificacién co-
lectiva activada.

Al comienzo o al final de una funcién de
bloqueo, en caso de utilizarse, se pue-
den parametrizar las salidas de conmu-
tacion también con "parpadeo". En este
caso, las salidas cambian ciclicamente
su estado de conmutacion.

El parametro "Tiempo de parpadeo” de-
fine, de forma general para todas las sa-
lidas de conmutacion, el tiempo que es-
ta activada y el tiempo que esta desacti-
vada una sefal de salida con parpadeo.

Ejemplo:

Tiempo para parpadeo =1s

1 s encendida -> 1 s apagada ->
1 s encendida -> 1 s apagada ...
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Od Tiempos salidas de conmutacion

Tiempo para envioci- 0...23
clico respuesta de notifi-

cacion

Horas (0...23)

Minutos (0...59) 0...2..59

Segundos (10...59) 10...59

Od Seguridad salidas persiana

Funciones de seguridad bloqueado

autorizado

Alarma de viento 1 bloqueado

autorizado

Alarma de viento 2 bloqueado

autorizado

Alarma de viento 3 bloqueado

autorizado

Con independencia de la parametriza-
cion, las diferentes respuestas activas
del actuador pueden enviar también ci-
clicamente su estado al bus.

El parametro "Tiempo para envio ciclico
respuesta de notificacion" establece, en
general, el tiempo de ciclo para todas
las salidas de conmutacion.

Ajuste de las horas del tiempo de ciclo.

Ajuste de los minutos del tiempo de ci-
clo.

Ajuste de los segundos del tiempo de ci-
clo.

Preajuste: 2 minutos 10 segundos

Si se deben utilizar hasta las 5 funcio-
nes de seguridad del actuador y, por lo
tanto, parametrizar, aqui se debe autori-
zar la funcién extendida a los canales
(ajuste: "autorizado").

Con las funciones de seguridad desacti-
vadas (ajuste "bloqueado") la asigna-
cioén, eventualmente parametrizada de
las salidas individuales de persiana para
la vigilancia de la seguridad, no tendra
ninguna funcion.

En este punto, se puede autorizar la pri-
mera alarma de viento y, por lo tanto, se
puede autorizar el objeto de comunica-
cion (ajuste: "autorizado"). Con la prime-
ra alarma de viento desactivada

(ajuste: "bloqueada") la asignacion,
eventualmente parametrizada de las sa-
lidas individuales de persiana para la
alarma de viento 1, no tendra ninguna
funcion.

En este punto, se puede autorizar la se-
gunda alarma de viento y, por lo tanto,
se puede autorizar el objeto de comuni-
cacion (ajuste: "autorizado"). Con la se-
gunda alarma de viento desactivada
(ajuste: "bloqueada") la asignacion,
eventualmente parametrizada de las sa-
lidas individuales de persiana para la
alarma de viento 2, no tendra ninguna
funcioén.

En este punto, se puede autorizar la ter-
cera alarma de viento y, por lo tanto, se
puede autorizar el objeto de comunica-

cion (ajuste: "autorizado"). Con la terce-
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Alarma de lluvia bloqueado
autorizado

Alarma de helada bloqueado
autorizado

Prioridad de las alarmas Viento --> Lluvia --> Hielo

de seguridad Viento --> Hielo --> Lluvia
Lluvia --> Viento --> Hielo
Lluvia --> Hielo --> Viento
Hielo --> Lluvia --> Viento
Hielo --> Viento --> Lluvia

O Tiempos seguridad persiana

¢ Utilizar la vigilancia de  Si
alarmas de viento?

(Solo si se han autoriza- No
do las alarmas de vien-

to)

ra alarma de viento desactivada

(ajuste: "bloqueada") la asignacion,
eventualmente parametrizada de las sa-
lidas individuales de persiana para la
alarma de viento 3, no tendra ninguna
funcioén.

En este punto, se puede autorizar la
alarma de lluvia y, por lo tanto, se puede
autorizar el objeto de comunicacion
(ajuste: "autorizado"). Con la alarma de
lluvia desactivada (ajuste: "bloqueada")
la asignacion, eventualmente parametri-
zada de las salidas individuales de per-
siana para la alarma de lluvia, no tendra
ninguna funcién.

En este punto, se puede autorizar la
alarma de helada vy, por lo tanto, se pue-
de autorizar el objeto de comunicacién
(ajuste: "autorizado"). Con la alarma de
helada desactivada

(ajuste: "bloqueada") la asignacion,
eventualmente parametrizada de las sa-
lidas individuales de persiana para la
alarma de helada, no tendra ninguna
funcioén.

Este parametro define la evaluacion de
la prioridad de las alarmas individuales
de seguridad. Interpretacion:

alta --> media --> baja.

[i] Las tres alarmas de viento tienen,
respecto a si mismas, la misma
prioridad.

(il Los parametros de activacion de
las alarmas de seguridad y el para-
metro de prioridad solamente se
muestran visibles si se han autori-
zado las funciones de seguridad.

Cuando las alarmas de viento autoriza-
das en "Seguridad salidas de persiana"
se deben supervisar ciclicamente para
controlar la llegada de telegramas a los
objetos de seguridad, es aqui dénde se
debe activar dicha vigilancia

("ajuste: "Si").

En caso contrario (ajuste: "No"), no se
producira ninguna vigilancia ciclica de
los objetos.

i/ En el instante en que, en este pun-
to, se active la vigilancia, se deben
escribir todos los objetos de alarma
de viento ciclicamente mediante te-
legramas.
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Tiempo para vigilancia  0...23
alarma de viento
Horas (0...23)

Minutos (1...59) 1...25...59
¢ Utilizar la vigilancia Si

para las alarmas de

viento? No

Tiempo para la vigilan-  0...23
cia de la alarma de llu-

via

Horas (0...23)

Minutos (1...59) 1..2..59

[i] La vigilancia sélo se debe activar
cuando en "Seguridad" se ha auto-
rizado, al menos, una alarma de
viento.

Aqui se parametriza el tiempo de vigi-
lancia de las alarmas de viento.

Ajuste de las horas del tiempo de vigi-
lancia.

Ajuste de los minutos del tiempo de vigi-
lancia.

Preajuste: 25 minutos

[i] Eltiempo ciclo del emisor debe ser
inferior a la mitad del tiempo de vi-
gilancia parametrizado del actua-
dor.

i/ Solamente se puede ajustar el
tiempo cuando la vigilancia para las
alarmas de viento se encuentra ac-
tiva.

Cuando la alarma de lluvia activada en
"Seguridad salidas persiana" se debe
supervisar ciclicamente para controlar la
llegada de telegramas al objeto de se-
guridad, es aqui donde se debe activar
dicha vigilancia (ajuste: "Si").

En caso contrario (ajuste: "No"), no se
producira ninguna vigilancia ciclica del
objeto.

[i] En el instante, en que en este pun-
to, se active la vigilancia, se debe
escribir ciclicamente el objeto auto-
rizado de alarma de lluvia mediante
telegramas.

(i El parametro solamente se muestra
visible si en "Seguridad" se ha au-
torizado la alarma de lluvia.

Aqui se parametriza el tiempo de vigi-
lancia de la alarma de lluvia.

Ajuste de las horas del tiempo de vigi-
lancia.

Ajuste de los minutos del tiempo de vigi-
lancia.

Preajuste: 2 minutos

(i] El tiempo ciclo del emisor debe ser
inferior a la mitad del tiempo de vi-
gilancia parametrizado del actua-
dor.
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¢ Utilizar vigilancia para
alarma de helada?

Tiempo para vigilancia
alarma de helada
Horas (0...23)

Minutos (1...59)

O Manejo manual

Manejo manual con cai-
da de tension de bus

Manejo manual con mo-
do bus

¢, Funcion de bloqueo?

Si
No

1..2..59

bloqueado

autorizado

bloqueado

autorizado

i/ Solamente se puede ajustar el
tiempo cuando la vigilancia para la
alarma de lluvia se encuentra acti-
va.

Cuando la alarma de helada activada en
"Seguridad salidas persiana" se debe
supervisar ciclicamente para controlar la
llegada de telegramas al objeto de se-
guridad, es aqui donde se debe activar
dicha vigilancia (ajuste: "Si").

En caso contrario (ajuste: "No"), no se
producira ninguna vigilancia ciclica del
objeto.

(il En el instante, en que en este pun-
to, se active la vigilancia, se debe
escribir ciclicamente el objeto auto-
rizado de alarma de helada me-
diante telegramas.

i El pardmetro solamente se muestra
visible si en
"Seguridad salidas persiana" se ha
autorizado la alarma de helada.

Aqui se parametriza el tiempo de vigi-
lancia de la alarma de helada.

Ajuste de las horas del tiempo de vigi-
lancia.

Ajuste de los minutos del tiempo de vigi-
lancia.

Preajuste: 2 minutos

(il Eltiempo ciclo del emisor debe ser
inferior a la mitad del tiempo de vi-
gilancia parametrizado del actua-
dor.

i/ Solamente se puede ajustar el
tiempo cuando la vigilancia para la
alarma de helada se encuentra acti-
va.

En caso de producirse un fallo de la ten-
sion de bus (tension de bus desactiva-
da), aqui se puede parametrizar si se
autoriza el manejo manual, es decir, si
debe posibilitarse o se desactiva.

Aqui se debe parametrizar si para el
modo bus (tensién de bus activada) se
autoriza el modo manual, es decir, si de-
be posibilitarse o se desactiva.

El manejo manual se puede bloquear a
través del bus, incluso durante un ma-
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Si
No

Polaridad del objeto de 0 = liberado; 1 = bloquea-
bloqueo do

0 = bloqueado 1 = autoriza-
do

¢ Enviar estado? Si

No

Funcion y polaridad del
objeto de estado

0 = inactivo; 1 = act. ma-
nual activa

0 =inactivo; 1 = manejo
manual permanente activa-
do

Comportamiento al fina-
lizar el manejo manual
permanente en modo
bus

sin modificacion

Actualizacién de las salidas

nejo manual activado. Para ello, en este
punto se puede autorizar el objeto de
bloqueo.

Este parametro establece la polaridad
del objeto de bloqueo.

[i] Solamente se muestra visible sila
funcion de bloqueo del manejo ma-
nual se encuentra autorizada.

El estado actual del manejo manual se
puede enviar al bus a través de un obje-
to independiente de estado cuando se
dispone de tension de bus (ajuste: "Si").

Con este parametro se indica la infor-
macion que incluye el objeto de estado.
El objeto siempre es "0" cuando el ma-
nejo manual esta desactivado.

El objeto es "1" cuando el manejo ma-
nual esta activado (permanente o breve)

El objeto solamente es "1" cuando el
manejo manual permanente se encuen-
tra activado.

(i] Este parametro solamente se en-
cuentra visible cuando se ha autori-
zado el envio del estado del mane-
jo manual.

(i) Tras el regreso de la tension de bus
el estado solo se envia activamente
al bus ("0") cuando, al activarse de
nuevo el bus, se pone fin a un ma-
nejo manual.

El comportamiento del actuador al finali-
zar el manejo manual permanente de-
pende de este parametro.

Todos los telegramas para el manejo di-
recto recibidos estando activo el manejo
manual permanente (conmutacién, lar-
gal/corta duracion, posicionamiento, es-
cenas) son rechazados. Tras finalizar el
manejo manual permanente, el estado
momentaneo de todas las salidas per-
manece sin variar. Sin embargo, si du-
rante el manejo manual se hubiera acti-
vado una funciéon de mayor prioridad co-
mo modo directo (seguridad, posicion
forzada, funcién de bloqueo, proteccién
solar), el actuador activara dicha funcion
de mayor prioridad para las salidas co-
rrespondientes.

Estando activo el manejo manual per-
manente, todos los telegramas entran-
tes son actualizados internamente (con
excepcioén de los telegramas de corta
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Control de bus bloquea-
ble de salidas individua-
les con modo bus

Si
No

O Seleccion conmutacion - persiana

Funcion
Salida 1
y salida 2

Funcion
Salida 3
y salida 4

Funcién
Salida 5
y salida 6*

Funcion
Salida 7
y salida 8%

Funcion
Salida 9
y salida 10**

Funcién
Salida 11
y salida 12**

Funcion
Salida 13
y salida 14**

Funcion
Salida 15
y salida 16**

*: Solo con actuadores
de conmutacién/persia-
nas de 4/8 canales y de
8/16 canales.

**: Solo con el actuador
de conmutacién/persia-

1 x salida persiana

2 x salida conmutacién

1 x salida persiana

2 x salida conmutacién

1 x salida persiana

2 x salida conmutacion

1 x salida persiana

2 x salida conmutacién

1 x salida persiana

2 x salida conmutacién

1 x salida persiana

2 x salida conmutacion

1 x salida persiana

2 x salida conmutacién

1 x salida persiana

2 x salida conmutacién

duracion). Al finalizar el manejo manual,
las salidas se ajustan consecuentemen-
te.

Las salidas individuales se pueden blo-
quear localmente durante el manejo ma-
nual permanente, de tal forma que las
salidas bloqueadas ya no pueden con-
trolarse por el bus. Sélo se permite reali-
zar un bloqueo mediante el manejo ma-
nual cuando este parametro esta confi-
gurado como "Si".

Este parametro determina la definicién
de canal del par de salidas A1y A2.

Este parametro determina la definicion
de canal del par de salidas A3 y A4.

Este parametro determina la definicién
de canal del par de salidas A5 y A6.

Este parametro determina la definicién
de canal del par de salidas A7 y A8.

Este parametro determina la definicion
de canal del par de salidas A9 y A10.

Este parametro determina la definicién
de canal del par de salidas A11y A12.

Este parametro determina la definicién
de canal del par de salidas A13 y A14.

Este parametro determina la definicion
de canal del par de salidas A15 y A16.
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nas de 8/16 canales.

O Ax — General (x = numero del par de salidas 1/2 ... max. 15/16 en modo persiana / todas las
salidas se pueden parametrizar con independencia entre si. / jSolo es visible en el modo per-

siana!)

Modo de funcionamien- Celosia
to

(jAjustese en primer lu-  Persiana enrollable / toldo

gar!)

Compuerta de aireacién

Comportamiento tras
proceso programacion
ETS

subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

parar

Comportamiento con
caida de tensién de bus

En el modo persiana, el actuador de
conmutacién/persianas puede controlar
diferentes tipos de sistemas de acciona-
miento. La configuracién de este para-
metro determina el tipo de accionamien-
to o el tipo de elemento de proteccion
solar que se encuentra conectado a la
salida.

(il EIETS, en funcién de lo que se
ajuste en este parametro, establece
dinamicamente los siguientes para-
metros (designacion de textos, pa-
rametros visibles, etc.). Por esta ra-
z0n, el parametro
"Modo de funcionamiento" se debe
ajustar antes que los todos los de-
mas parametros de una salida.

El actuador permite el ajuste, indepen-
diente para cada salida, del estado pre-
ferido del relé tras un proceso de pro-
gramacion del ETS.

Tras un proceso de programacion del
ETS, el actuador hace subir el elemento
de proteccion solar o abre la compuerta
de aireacion.

Tras un proceso de programacion del
ETS, el actuador hace bajar el elemento
de proteccion solar o cierra la compuer-
ta de aireacion.

Tras un proceso de programacion del
ETS, el actuador conmuta los relés del
actuador a la posicion "parar". Con ello,
se interrumpe cualquier desplazamiento
de accionamiento que, eventualmente,
se esté realizando.

[i] EI comportamiento parametrizado
en este punto se ejecutara cada
vez que se realice una descarga de
la aplicacién o de parametros me-
diante el ETS. La descarga sencilla,
solo de las direcciones fisicas, o
una programacion parcial, solo de
las direcciones de grupo, hace que
no se tenga en cuenta este para-
metro, sino que se ejecuta el
"Comportamiento tras regresar la t-
ension de bus" parametrizado.

El actuador permite el ajuste, indepen-
diente para cada salida, del estado pre-
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parar

subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

Desplazarse hasta la posi-
cion

sin reaccion

Posicion celosiaenca- 0...100%
so de fallar la tension

de bus

(0...100%)

Posicion de lamas en 0...100%
caso de fallar la tension

de bus

(0...100%)

ferido del relé en caso de fallar la ten-
sion de bus.

En caso de una caida de tension, el ac-
tuador conmuta los relés de la salida a
la posicion "parar”. Con ello, se inte-
rrumpe cualquier desplazamiento de ac-
cionamiento que, eventualmente, se es-
té realizando.

En caso de producirse una caida de ten-
sion, el actuador hace subir el elemento

de proteccion solar o abre la compuerta

de aireacion.

En caso de producirse una caida de ten-
sion, el actuador hace bajar el elemento

de proteccion solar o cierra la compuer-

ta de aireacion.

En caso de producirse una caida de ten-
sion de bus, el accionamiento conecta-
do puede desplazarse a una posicion
dada mediante otros parametros.

En caso de producirse una caida de la
tension de bus, el relé de la salida no
mostrara ninguna reaccion. Los despla-
zamientos activos en el instante de pro-
ducirse el fallo se llevaran a cabo hasta
el final.

Aqui se indica la posicién de la celosia a
la que hay que desplazarse en caso de
fallar la tension de bus.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento con caida de ten-
sion de bus" se encuentra ajustado
como "Desplazarse hasta posiciéon".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
celosia.

Aqui se indica la posicién de las lamas a
la que hay que desplazarse en caso de
fallar la tensién de bus, después de ha-
berse posicionado la altura de la celo-
sia.

(i Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento con caida de ten-
sion de bus" se encuentra ajustado
como "Desplazarse hasta posiciéon".

i/ Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
celosia.
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Posicion persiana enro-
llable/toldo en caso de
fallar la tension de bus
(0...100%)

Posicién compuerta de
aireacion en caso de fa-
llar la tension de bus
(0...100%)

Comportamiento tras
regresar la tension de
bus o de red

0...100%

0...100%

parar

subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

Posicidon en caso de caida
de tensiéon de bus o de red

Desplazarse hasta la posi-
cion

Aqui se indica la posicién de la persiana
enrollable o del toldo a la que hay que
desplazarse en caso de fallar la tensién
de bus.

(i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento con caida de ten-
sion de bus" se encuentra ajustado
como "Desplazarse hasta posicion".

i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
persiana enrollable/toldo.

Aqui se indica la posicién de la com-
puerta de aireacion a la que hay que
desplazarse en caso de fallar la tensién
de bus.

[i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento con caida de ten-
sion de bus" se encuentra ajustado
como "Desplazarse hasta posicion".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
compuerta de aireacion.

El actuador permite el ajuste, indepen-
diente para cada salida, del estado pre-
ferido del relé tras el retorno de la ten-
sion de bus o de red. Asi, el comporta-
miento parametrizado se ejecuta cuan-
do la tension de bus o la tension de red
vuelven a conectarse.

Al regresar la tension de bus o de red, el
actuador conmuta los relés del actuador
a la posicion "parar”. Con ello, se inte-
rrumpe cualquier desplazamiento de ac-
cionamiento que, eventualmente, se es-
té realizando.

El actuador hace subir al elemento de
proteccién solar cuando regresa la ten-
sion de bus o de red, o abre la compuer-
ta de aireacion.

El actuador hace bajar al elemento de
proteccién solar cuando regresa la ten-
sion de bus o de red, o cierra la com-
puerta de aireacion.

Tras regresar la tensién de bus o de
red, se actualiza el ultimo valor de posi-
cion configurado e internamente memo-
rizado antes de caer la tension de bus o
de red.

Al retornar la tension de bus o de red, el
accionamiento conectado puede despla-
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sin reaccion

Posicion celosia al re- 0...100%
gresar la tension de

bus/red

(0...100%)

Posicion de las lamas al 0...100%
regresar la tension de

bus/red

(0...100%)

zarse a una posicion dada mediante
otros parametros.

El relé de la salida no muestra ninguna
reaccion cuando regresa la tension de
bus o la de red. Los desplazamientos
que se estén ejecutando en el instante
en que retorna la tensién se realizan
hasta el final.

Las ordenes recibidas a través del bus
en el momento de producirse una sola
caida de la tension de red se actualizan
al regresar la tension de red.

Los desplazamientos de tiempos cortos
o largos interrumpidos vuelven a iniciar-
se en su totalidad, mientras que los des-
plazamientos de posicion se contindan
desde el punto en que se produjo la in-
terrupcion.

i/ EI comportamiento parametrizado
so6lo se ejecuta cuando el ultimo
proceso de programacion del ETS
de la aplicacién o de los parame-
tros se ha realizado hace mas de
aprox. 20 s. De lo contrario (Tgrs <
20 s), al regresar la tension red
también se ejecuta el "Comporta-
miento tras el proceso de progra-
macion ETS".

Aqui se indica la posicién de la celosia a
la que hay que desplazarse al regresar
la tension de bus o de red.

(i Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento tras retorno tensi-
on de bus o de red" se encuentra
ajustado como
"Desplazarse hasta posicion".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
celosia.

Aqui se indica la posicién de las lamas a
la que hay que desplazarse al regresar
la tension de bus o de red, después de
haberse posicionado la altura de la celo-
sia.

(i Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento tras retorno tensi-
on de bus o de red" se encuentra
ajustado como
"Desplazarse hasta posicion".
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[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento

celosia.
Posicién persiana enro- 0...100% Aqui se indica la posicién de la persiana
llable/toldo al regresar enrollable o del toldo a la que hay que
la tension de bus/red desplazarse al regresar la tension de
(0...100%) bus o de red.

(i Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento tras retorno tensi-
on de bus o de red" se encuentra
ajustado como
"Desplazarse hasta posicion".

i/ Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
persiana enrollable/toldo.

Posicion compuerta de  0...100% Aqui se indica la posicion de la com-
aireacion al regresar la puerta de aireacion a la que hay que
tension de bus/red desplazarse al regresar la tension de
(0...100%) bus o de red.

(i Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento tras retorno tensi-
6n de bus o de red" se encuentra
ajustado como
"Desplazarse hasta posicion".

i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
compuerta de aireacion.

Ampliacién del tiempo 2 % El actuador de conmutacion/persianas
de desplazamiento para 3 % amplia, con el valor aqui parametrizado,
el desplazamiento as- 4 % todos los desplazamientos hacia arriba
cendente 5% o todos los movimientos de apertura de
6 % la compuerta de ventilacion de las sali-
7% das de persiana. La ampliacion se cal-
8 % cula porcentualmente a partir de la dife-
9 % rencia entre el tiempo de desplazamien-
10 % to determinado hasta la posicién final in-
12,5 % ferior (posicion totalmente cerrada) y el

tiempo de desplazamiento hasta la posi-
cion superior (posicion totalmente abier-
ta).

Od Ax — Tiempos (x = nimero del par de salidas 1/2 ... max. 15/16 en modo persiana / todas
las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si. / jSolo es visible en el modo
persiana!)

Operacion de corta du- Aqui se puede parametrizar la reaccion
racion a la recepcion de un telegrama de corta
duracion.

No (solo parar)
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Si

Tiempo para operacién  0...59
de corta duracién
Segundos (0...59)

Milisegundos 0...50...99
(0...99 x 10)

Tiempo desplazamiento 0...1...59
celosia
Minutos (0...59)

Segundos (0...59) 0..59

Tiempo de desplaza- 0...1...59
miento persiana enrolla-

ble / toldo

Minutos (0...59)

El accionamiento solamente se detiene
cuando en el instante de la recepcion
del telegrama se encuentra realizando
un desplazamiento. Si no se esta reali-
zando ningun movimiento no se produce
ninguna reaccion.

Al recibirse un telegrama de corta dura-

cion se inicia la operacion de corta dura-
cién cuando el accionamiento esta para-
do. Si en el momento de recibirse el te-

legrama el accionamiento se encuentra

en movimiento, este se detiene.

Aqui se configura el tiempo para la ope-
racion de corta duracion.

Configuracién de los segundos de la
operacion de corta duracion.

Ajuste del tiempo en milisegundos de la
operacion de corta duracion

Preajuste: 500 Milisegundos

(i Eltiempo para la operacion de cor-
ta duracion deberia ser max. Y2 del
tiempo de ajuste de las lamas.

[i] El parametro solamente esta visible
cuando el parametro
"Operacion corta duracion" esta
configurado como "Si".

Aqui se ajusta el tiempo de desplaza-
miento de la celosia. Es el tiempo que
hay que determinar para un desplaza-
miento completo desde la posicién final
superior hasta la posicién final inferior.

Ajuste de los minutos del tiempo de des-
plazamiento de la celosia.

Ajuste de los segundos del tiempo de
desplazamiento de la celosia.

Preajuste: 1 minuto

(i] jEltiempo de desplazamiento se
debe determinar con exactitud!

(i Estos parametros solamente estan
visibles con el modo de funciona-
miento celosia.

Aqui se ajusta el tiempo de desplaza-
miento de la persiana enrollable o del
toldo. Es el tiempo que hay que determi-
nar para un desplazamiento completo
desde la posicién final superior hasta la
posicion final inferior.

Ajuste de los minutos del tiempo de des-

Num. de art. 2304.16 REG HE
Num. de art. 2308.16 REG HE
Num. de art. 2316.16 REG HE

Pagina 128 de 164



m Software "Conmutacion, persiana 20CA11 / 2078x2 / 2080x2"
Parametros

Segundos (0...59) 0..59

Tiempo de desplaza- 0..1...59
miento compuerta de ai-

reacion

Minutos (0...59)

Segundos (0...59) 0..59

Tiempo desplazamiento 0...59
lamas
Minutos (0...59)

Segundos (0...59) 0..4...59

plazamiento de la persiana enrollable o
toldo.

Ajuste de los segundos el tiempo de
desplazamiento de la persiana enrolla-
ble o toldo.

Preajuste: 1 minuto

[i] jEltiempo de desplazamiento se
debe determinar con exactitud!

(i Estos parametros solamente estan
visibles con el modo de funciona-
miento persiana enrollable / toldo.

Aqui se ajusta el tiempo de desplaza-
miento de la compuerta de aireacion. Se
debe determinar el tiempo para un des-
plazamiento completo desde la posicion
totalmente abierta hasta la posicion to-
talmente cerrada.

Ajuste de los minutos del tiempo de des-
plazamiento de la compuerta de airea-
cion.

Ajuste de los segundos del tiempo de

desplazamiento de la compuerta de ai-
reacion.

Preajuste: 1 minuto

[i] iEl tiempo de desplazamiento se
debe determinar con exactitud!

(il Estos parametros solamente estan
visibles con el modo de funciona-
miento compuerta de aireacion.

Aqui se ajusta el tiempo de desplaza-
miento de las lamas. Se debe determi-
nar el tiempo para un movimiento com-
pleto desde la posicién de lamas total-
mente cerrada hasta la posicion de la-
mas totalmente abierta (desplazamiento
hacia abajo).

Ajuste de los minutos del tiempo de des-
plazamiento de las lamas.

Ajuste de los segundos del tiempo de
desplazamiento de las lamas.

Preajuste: 4 sequndos
[i] iEltiempo de desplazamiento se
debe determinar con exactitud!

(i] Eltiempo de las lamas que se debe
parametrizar debe ser menor que el
tiempo de la celosia.
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Parametros

Tiempo de conmutacién
para el cambio de senti-
do de desplazamiento

0,5s
1s
2s
5s

[i] Estos parametros solamente estan
visibles con el modo de funciona-
miento celosia.

Determina el tiempo de pausa en un
cambio de sentido de desplazamiento
(tiempo de conmutacion).

O Ax — Liberaciones (x = numero del par de salidas 1/2 ... méax. 15/16 en modo persiana / to-
das las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si. / jSolo es visible en el mo-

do persiana!)

Funciones de repuesta
de notificacion

Funciones de seguridad

Funciones de protec-
cion solar

Funcion de escenas
(con el actuador de 8/16
canales

solo a partir de la ver-
sion ETS3.0d)

Funcion de posicién for-
zada

(con el actuador de 8/16
canales

solo a partir de la ver-
sion ETS3.0d)

Funcién Tensado de
cortina

¢ Asignacion a la fun-
cion central?

bloqueado

autorizado

bloqueado

autorizado

bloqueado

autorizado

bloqueado

autorizado

bloqueado

autorizado

bloqueado

autorizado

En este punto se pueden bloquear o au-
torizar las funciones de respuesta de
notificacion. Con la funcidn activa, se
muestran los correspondientes parame-
tros en

"Ax — Respuestas de notificacion".

En este punto se pueden bloquear o au-
torizar las funciones de seguridad. Con
la funcion activa, se muestran los co-
rrespondientes parametros en

"Ax — Seguridad" y se autorizan los ob-
jetos necesarios.

En este punto se pueden bloquear o au-
torizar las funciones de proteccion solar.
Con la funcién activa, se muestran los
correspondientes parametros en

"Ax — Seguridad" (3 nudos de parametr-
0s) y se autorizan los objetos necesa-
rios.

En este punto se pueden bloquear o au-
torizar las funciones de escenas. Con la
funcion activa, se muestran los corres-
pondientes parametros en

"Ax — Escenas" y se autorizan los obje-
tos necesarios.

En este punto se puede bloquear o au-
torizar la funcién de posicion forzada.
Con la funcioén activa, se muestran los
correspondientes parametros en

"Ax — Posicioén forzada" y se autorizan
los objetos necesarios.

En este punto se puede bloquear o au-
torizar la funcién de tensado de cortina.
Con la funcion activa, se muestran los
correspondientes parametros en

"Ax — Tensado de cortina" y se autori-
zan los objetos necesarios.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
persiana enrollable/toldo.

En este punto se realiza la asignacion
de la salida a la funcion central.
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Si (jautorizar la funcion
central en "General"!)

No

La salida se encuentra asignada a la
funcion central. Se debe tener en cuenta
que la funcién central de persiana tam-
bién debe estar liberada en "General".
De lo contrario, una asignacién no ten-
dra ninguna influencia sobre la salida de
persiana.

La salida no se encuentra asignada a la
funcién central.

Od Ax — Respuestas (x = nimero del par de salidas 1/2 ... max. 15/16 en modo persiana / to-
das las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si. / Solo visible en modo per-
siana y accesible cuando el parametro "; Funciones de respuesta?" se encuentra ajustado en la
pagina de parametros "Ax — Autorizaciones" como "autorizado".

Respuesta posicion de
persiana

Sin respuesta de notifica-

cion

El objeto de respuesta
es objeto de comunicacion

activo

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de

estado pasivo

Respuesta de notifica-
cién posicion persiana
enrollable / toldo

Sin respuesta de notifica-

cion

El objeto de respuesta
es objeto de comunicacion

activo

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de

estado pasivo

La respuesta de notificacion de la posi-
cion actual de celosia que posee la sali-
da se puede enviar al bus de forma in-
dependiente.

La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificacion. Respuesta de
notificacion desactivada.

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
comporta de forma pasiva (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).

i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
celosia.

La respuesta de notificacion de la posi-
cion actual de persiana enrollable o de
toldo que posee la salida se puede en-
viar al bus de forma independiente.

La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificacion. Respuesta de
notificacion desactivada.

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
comporta de forma pasiva (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).
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Respuesta de notifica-
cion posicién compuerta
de aireacion

Sin respuesta de notifica-

cion

El objeto de respuesta
es objeto de comunicacion

activo

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de

estado pasivo

¢ Retardo para respues- Si (jtiempo de retardo en

ta de notificacion tras "General")
regreso de la tensién de
bus? No

Respuesta de notifica-
cion de la posicién de
lamas

Sin respuesta de notifica-

cion

El objeto de respuesta
es objeto de comunicacion

activo

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de

estado pasivo

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
persiana enrollable/toldo.

La respuesta de notificacion de la posi-
cioén actual de compuerta de aireacion

que posee la salida se puede enviar al
bus de forma independiente.

La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificacion. Respuesta de
notificacion desactivada.

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
comporta de forma pasiva (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
compuerta de aireacion.

La respuesta de notificacion se puede
enviar al bus con retardo tras regresar la
tension de bus o tras un proceso de pro-
gramacion del ETS. El ajuste "Si" activa
el tiempo de retardo para la respuesta
de notificacion cuando regresa la ten-
sion de bus. El tiempo de retardo se pa-
rametriza en "General".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el objeto de respuesta de
notificacion de envio activo.

La respuesta de notificacion de la posi-
cioén actual de lamas que posee la salida
se puede enviar al bus de forma inde-
pendiente.

La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificacion. Respuesta de
notificacion desactivada.

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
comporta de forma pasiva (envio de te-
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¢ Retardo para respues- Si (jtiempo de retardo en

ta de notificacion tras "General"!)
regreso de la tensién de
bus? No

Respuesta posicion de
persiana invalida

Sin respuesta de notifica-

cion

El objeto de respuesta
es objeto de comunicacion

activo

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de

estado pasivo

Respuesta de notifica-
cion posicién persiana
enrollable / toldo no va-
lida

Sin respuesta de notifica-

cion

legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
celosia.

La respuesta de notificacion se puede
enviar al bus con retardo tras regresar la
tension de bus o tras un proceso de pro-
gramacion del ETS. El ajuste "Si" activa
el tiempo de retardo para la respuesta
de notificacion cuando regresa la ten-
sion de bus. El tiempo de retardo se pa-
rametriza en "General".

i/ Este parametro solamente esta visi-
ble con el objeto de respuesta de
notificacién de envio activo.

El actuador puede notificar al bus que
no se conoce la posicion actual de la ce-
losia (p. ej.: tras una inicializacion cuan-
do aun no se ha realizado ningun des-
plazamiento de referencia).

La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificacion. Respuesta de
notificacion desactivada.

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
comporta de forma pasiva (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
celosia.

El actuador puede notificar al bus que
no se conoce la posicion actual de la
persiana enrollable o toldo (p. ej.: tras
una inicializacion cuando aun no se ha
realizado ningun desplazamiento de re-
ferencia).

La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificacion. Respuesta de
notificacion desactivada.

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
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El objeto de respuesta
es objeto de comunicacion

activo

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de

estado pasivo

Respuesta de notifica-
cion posicion compuerta
de aireacion no valida

Sin respuesta de notifica-

cion

El objeto de respuesta
es objeto de comunicacion

activo

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de

estado pasivo

¢ Retardo para respues- Si (jtiempo de retardo en

ta de notificacion tras "General™)
regreso de la tensién de
bus? No

Respuesta de notifica-
ciéon movimiento del ac-
cionamiento

envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
comporta de forma pasiva (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
persiana enrollable/toldo.

El actuador puede notificar al bus que
no se conoce la posicion actual de la
compuerta de aireacion (p. ej.: tras una
inicializacién cuando aun no se ha reali-
zad)o ningun desplazamiento de referen-
cia).

La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificacion. Respuesta de
notificacion desactivada.

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
comporta de forma pasiva (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
compuerta de aireacion.

La respuesta de notificacion se puede
enviar al bus con retardo tras regresar la
tension de bus o tras un proceso de pro-
gramacion del ETS. El ajuste "Si" activa
el tiempo de retardo para la respuesta
de notificacion cuando regresa la ten-
sion de bus. El tiempo de retardo se pa-
rametriza en "General".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el objeto de respuesta de
notificacion de envio activo.

El actuador puede notificar al bus que el
accionamiento conectado se encuentra
en movimiento, es decir, que se esta ali-
mentando a un sentido de marcha.
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Sin respuesta de notifica- La salida no dispone de objeto de res-
cion puesta de notificacion. Respuesta de
notificacion desactivada.

El objeto de respuesta La respuesta de notificacion y el objeto
es objeto de comunicacion se encuentran activados. El objeto se
activo envia de forma activa (envio de telegra-

ma al producirse un cambio).

El objeto de respuesta de  La respuesta de notificacion y el objeto

notificacion es un objeto de se encuentran activados. El objeto se

estado pasivo comporta de forma pasiva (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

¢ Retardo para respues- Si (jtiempo de retardo en La respuesta de notificacion se puede

ta de notificacion tras "General™) enviar al bus con retardo tras regresar la
regreso de la tensién de tension de bus o tras un proceso de pro-
bus? No gramacion del ETS. El ajuste "Si" activa

el tiempo de retardo para la respuesta
de notificacion cuando regresa la ten-
sion de bus. El tiempo de retardo se pa-
rametriza en "General".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el objeto de respuesta de
notificacion de envio activo.

O Ax — Seguridad (x = numero del par de salidas 1/2 ... max. 15/16 en modo persiana / todas

las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si. / Solo visible en modo persiana
y accesible cuando el parametro " Funciones de seguridad?" se encuentra ajustado en la pagi-
na de parametros "Ax - Liberaciones" como "liberado")

Asignacion a alarmas No En este punto se determina si la salida
de viento debe reaccionar a una alarma de viento
Alarma de viento 1 y a cual.

Alarma de viento 2
Alarma de viento 3
Alarma de viento 1 + 2
Alarma de viento 1 + 3
Alarma de viento 2 + 3

Alarma de viento1 +2 + 3

Comportamiento con Con este parametro se determina el
alarma de viento comportamiento de la salida al inicio de
una alarma de viento.

sin reaccion Al comienzo de la alarma, o alarmas, de
viento se bloquea la salida y el relé de la
salida no muestra ninguna reaccion. Los
desplazamientos eventualmente activos
en dicho momento se llevaran a cabo
hasta el final.
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subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

parar

Asignacién a alarma de Si
lluvia
No

Comportamiento con
alarma de lluvia

sin reaccion

subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

parar

El actuador desplaza el elemento de
proteccién solar hacia arriba o abre la
compuerta de aireacion al comienzo de
la alarma, o alarmas, de viento y blo-
quea la salida.

El actuador desplaza el elemento de
proteccion solar hacia abajo o cierra la
compuerta de aireacion al comienzo de
la alarma, o alarmas, de viento y blo-
quea la salida.

Al comienzo de la alarma, o alarmas, de
viento el actuador conmuta los relés de
la salida a la posiciéon "Parar" y bloquea
la salida. Con ello, se interrumpe cual-
quier desplazamiento de accionamiento
que, eventualmente, se esté realizando.

i/ EI comportamiento configurado me-
diante este parametro se ejecutara
en el instante en que se active una
de las alarmas de viento asignadas.

(i Este parametro solamente se
muestra visible cuando a la salida
se ha asignado, al menos, una alar-
ma de viento.

En este punto se determina si la salida
debe reaccionar a una alarma de lluvia.

Con este parametro se determina el
comportamiento de la salida al inicio de
una alarma de lluvia.

Al comienzo de la alarma de lluvia se
bloguea la salida y el relé de la salida no
muestra ninguna reaccion. Los despla-
zamientos eventualmente activos en di-
cho momento se llevaran a cabo hasta
el final.

El actuador desplaza el elemento de
proteccién solar hacia arriba o abre la
compuerta de aireacion al comienzo de
la alarma de lluvia y bloquea la salida.

El actuador desplaza el elemento de
proteccion solar hacia abajo o cierra la
compuerta de aireacion al comienzo de
la alarma de lluvia y bloquea la salida.

Al comienzo de la alarma de lluvia, el
actuador conmuta los relés de la salida
a la posicion "Parar" y bloquea la salida.
Con ello, se interrumpe cualquier des-
plazamiento de accionamiento que,
eventualmente, se esté realizando.
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Asignacién a alarma de  Si
helada
No

Comportamiento con
alarma de helada

sin reaccion

subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

parar
Comportamiento al final
de la funcién de seguri-
dad
(viento, lluvia, helada)
sin reaccion

subir / abrir compuerta

[i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando a la salida
se ha asignado la alarma de viento.

En este punto se determina si la salida
debe reaccionar a una alarma de hela-
da.

(i Solo es posible efectuar una asig-
nacién a las alarmas cuando las
funciones de seguridad y las pro-
pias alarmas estan liberadas en
"Seguridad".

Con este parametro se determina el
comportamiento de la salida al inicio de
una alarma de helada.

Al comienzo de la alarma de helada se
bloquea la salida y el relé de la salida no
muestra ninguna reaccion. Los despla-
zamientos eventualmente activos en di-
cho momento se llevaran a cabo hasta
el final.

El actuador desplaza el elemento de
proteccion solar hacia arriba o abre la
compuerta de aireacion al comienzo de
la alarma de helada y bloquea la salida.

El actuador desplaza el elemento de
proteccién solar hacia abajo o cierra la
compuerta de aireacion al comienzo de
la alarma de helada y bloquea la salida.

Al comienzo de la alarma de helada, el
actuador conmuta los relés de la salida
a la posicion "Parar" y bloquea la salida.
Con ello, se interrumpe cualquier des-
plazamiento de accionamiento que,
eventualmente, se esté realizando.

[i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando a la salida
se ha asignado la alarma de hela-
da.

Con este parametro se determina el
comportamiento de la salida al finalizar
cualquier funciéon de seguridad.

Al finalizar las funciones de seguridad
se libera la salida y el relé de la salida
no muestra ninguna reaccion. Los des-
plazamientos activos en dicho momento
se llevaran a cabo hasta el final.

El actuador libera la salida al finalizar
las funciones de seguridad y desplaza el
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bajar / cerrar compuerta

parar

Actualizar posiciéon

elemento de proteccion solar hacia arri-
ba o abre la compuerta de aireacion.

El actuador libera la salida al finalizar
las funciones de seguridad y desplaza el
elemento de proteccion solar hacia aba-
jo o cierra la compuerta de aireacion.

Al finalizar las funciones de seguridad
se libera la salida y el actuador conmuta
los relés de la salida a la posicion
"Parar". Con ello, se interrumpe cual-
quier desplazamiento de accionamiento
que, eventualmente, se esté realizando.

Al finalizar una funciéon de seguridad se
vuelve a ajustar para la salida el ultimo
estado ajustado estaticamente antes de
producirse la funcién de seguridad o el
estado que se actualizé durante la fun-
cion de seguridad y que se memorizé in-
ternamente. Al mismo tiempo, se actua-
lizan los objetos de posicion, el objeto
de larga duracion y la funcién de esce-
na.

i/ El comportamiento ajustado con es-
te parametro sélo se ejecuta cuan-
do la salida cambia a modo directo
al finalizar la funcion de seguridad.
Si hay una funcion de proteccion
solar activa, esta se ejecutara.

Od Ax — Proteccion solar (x = nimero del par de salidas 1/2 ... max. 15/16 en modo persiana /
todas las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si. / Solo visible en modo
persiana y accesible cuando el parametro "; Funciones de proteccién solar?" se encuentra
ajustado en la pagina de parametros "Ax — Autorizaciones" como "autorizado".

Prioridad del modo de
proteccién solar respec-
to al modo directo

misma prioridad

prioridad mas elevada

prioridad mas baja

Con este parametro se ajusta la priori-
dad de la funcién de proteccion solar
respecto al modo directo.

La proteccion solar se puede interrumpir
mediante el modo directo y a la inversa.
El modo de proteccion solar solamente
se activa de nuevo con la posterior re-
cepcion de "Sol disponible".

La proteccion solar posee la prioridad
mas elevada por lo que no se puede in-
terrumpir mediante un modo directo.

El modo directo posee la prioridad mas
elevada por lo que no se puede inte-
rrumpir mediante una funcioén de protec-
cion solar. La funcion de proteccion so-
lar solo se puede activar después de
que se ejecute ininterrumpidamente un
desplazamiento de autorizacion, iniciado
por el modo directo, hasta la posicion fi-
nal superior.
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[i] Modo directo =
operacioén larga/corta duracion
Posicionamiento mediante objetos,
escenas, central.

Polaridad objeto "Sol/  luz del sol = 1; sin luz del Aqui se define la polaridad del objeto de
sombreado fachada" sol=0 la entrada "Sol / sombreado fachada" de
la funcion de proteccion solar.
Luz solar = 0; sin luz solar
=1

Od Ax — Proteccion solar Inicio (x = nimero del par de salidas 1/2 ... max. 15/16 en modo per-
siana / todas las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si. / Solo visible en
modo persiana y accesible cuando el parametro " Funciones de proteccién solar?" se encuen-
tra ajustado en la pagina de parametros "Ax — Autorizaciones" como "autorizado".

Retardo Inicio sol / som- 0...59 El telegrama recibido a través del objeto
breado "Sol / sombreado fachada" para la acti-
Minutos (0...59) vacion o desactivacion (segun polari-

dad) de la funcién de sombreado se
puede evaluar con retardo.

Ajuste de los minutos del tiempo de re-
tardo.

Segundos (0...59) 0...30...59 Ajuste de los segundos del tiempo de
retardo.

Preajuste: 30 segundos

i/ Sien ambos parametros se ajusta
un tiempo "0" se desactiva el retar-
do. En este caso, el estado de la
funcién de sombreado se evalua al

instante.
Reaccién con Inicio sol / En este punto se ajusta el comporta-
sombreado miento de la salida al comienzo de la

funciéon de sombreado, eventualmente
tras finalizar el tiempo de retardo.

sin reaccion Al comienzo de la funcion de sombrea-
do la salida cambia a la proteccion solar
y los relés de la salida no muestran nin-
guna reaccion. Los desplazamientos ac-
tivos en dicho momento se llevaran a
cabo hasta el final.

subir Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, el actuador sube el elemento de pro-
teccion solar.

bajar Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, el actuador baja elemento de protec-
cion solar.

parar Al iniciar la funcién de sombreado, el ac-

tuador cambia los relés de la salida a la
posicién "parar". Con ello, se interrumpe
cualquier desplazamiento de acciona-
miento que, eventualmente, se esté rea-
lizando.

NUm. de art. 2304.16 REG HE Pagina 139 de 164
Num. de art. 2308.16 REG HE
Num. de art. 2316.16 REG HE



m Software "Conmutacion, persiana 20CA11 / 2078x2 / 2080x2"
Parametros

Acceso a la escena interna

posicion fija de celosia o

de lamas

Posicion fija de celosia /
posicion variable de lamas

Posicién fija de lamas / po-
sicion variable de celosia

posiciones variables de ce-
losia y de lamas

Reaccion con Inicio sol /
sombreado

sin reaccion

subir

bajar

parar

Acceso a la escena interna

posicion fija persiana en-

rollable / toldo

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do se accede a una escena interna del
actuador.

Al comienzo de la funciéon de sombrea-
do, la salida ejecuta el desplazamiento a
valores fijos de posicion de celosia y de
lamas.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, la salida ejecuta el desplazamiento a
un valor fijo parametrizado de posicion
de celosia y a una posicion de lamas
que, al ser predeterminada por un obje-
to independiente, es variable.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, la salida ejecuta el desplazamiento a
un valor fijo parametrizado de posicion
de lamas y a una posicion de celosia
que, al ser predeterminada por un obje-
to independiente, es variable.

Al comienzo de la funcion de sombrea-
do la salida ejecuta los desplazamientos
a las posiciones de celosia y de lamas
que, al ser predeterminadas por dos ob-
jetos independientes, son variables.

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

En este punto se ajusta el comporta-
miento de la salida al comienzo de la
funcion de sombreado, eventualmente
tras finalizar el tiempo de retardo.

Al comienzo de la funcidon de sombrea-
do la salida cambia a la proteccién solar
y los relés de la salida no muestran nin-
guna reaccion. Los desplazamientos ac-
tivos en dicho momento se llevaran a
cabo hasta el final.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, el actuador sube el elemento de pro-
teccion solar.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, el actuador baja elemento de protec-
cién solar.

Al iniciar la funcién de sombreado, el ac-
tuador cambia los relés de la salida a la
posicion "parar”. Con ello, se interrumpe
cualquier desplazamiento de acciona-
miento que, eventualmente, se esté rea-
lizando.

Al comienzo de la funcion de sombrea-
do se accede a una escena interna del
actuador.

Al comienzo de la funcion de sombrea-
do, la salida ejecuta el desplazamiento a
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posicién variable persiana
enrollable / toldo

Reaccion con Inicio sol /
sombreado

sin reaccion

Abrir compuerta

Cerrar compuerta

parar

Acceso a la escena interna

Posicion fija de compuer-
ta de aireacion

Posicion variable de com-
puerta de aireacion

Numero de escena 1.8
(1...8)

una posicion fija parametrizada de per-
siana enrollable/toldo.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, la salida ejecuta el desplazamiento a
una posicién de persiana enrollable/tol-
do que, al ser predeterminada por un
objeto independiente, es variable.

i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Persiana enrollable/toldo".

En este punto se ajusta el comporta-
miento de la salida al comienzo de la
funcidon de sombreado, eventualmente
tras finalizar el tiempo de retardo.

Al comienzo de la funcion de sombrea-
do la salida cambia a la proteccién solar
y los relés de la salida no muestran nin-
guna reaccion. Los desplazamientos ac-
tivos en dicho momento se llevaran a
cabo hasta el final.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, el actuador abre la compuerta de ai-
reacion.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, el actuador cierra la compuerta de
aireacion.

Al iniciar la funcién de sombreado, el ac-
tuador cambia los relés de la salida a la
posicién "parar". Con ello, se interrumpe
cualquier desplazamiento de acciona-
miento que, eventualmente, se esté rea-
lizando.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do se accede a una escena interna del
actuador.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, la salida ejecuta el desplazamiento a
una posicion fija parametrizada de la
compuerta de aireacion.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, la salida ejecuta el desplazamiento a
una posicién de compuerta de aireacion
que, al ser predeterminada por un obje-
to independiente, es variable.

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Compuerta de aireacion".

En este punto se define el numero de la
escena interna al cual se debe acceder
al inicio de la funcidon de sombreado.
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Posicién fija de persia-
na

como valor parametriza-

do

Sin modificacion de la posi-

cion actual

Posicion de celosia 0...50...100

(0...100 %)

Posicion fija de lamas 0...50...100

(0...100 %)

[i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Reaccion con Inicio sol / som-
breado" esta ajustado como "Acce-
SO escena interna".

La posicion fija de celosia al comienzo
de la funcién de sombreado se puede
determinar bien mediante un parametro
independiente de forma estatica, o bien,
en un principio, se puede ajustar con el
valor actual existente en el momento en
que se activa la sefial de luz solar, es
decir, que permanece invariable.

Al comienzo de la funciéon de sombrea-
do, el desplazamiento se ejecuta hasta
la posicion de celosia parametrizada.

Al comienzo de la funciéon de sombrea-
do, se mantiene el valor actual de la po-
sicion de la celosia. En este instante, la
salida se comporta como si solamente
se posicionasen las lamas con la fun-
cidon de sombreado.

(i Este parametro solamente se
muestra visible cuando, al comien-
zo de la funcidon de sombreado, la
celosia debe alcanzar una posicion
fija.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

Aqui se parametriza el valor fijo para la
posicién de la celosia al que hay que
desplazarse al comienzo de la funcion
de sombreado.

(i Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Posicion fija de celosia" esta
ajustado con "Como valor parame-
trizado".

i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

Aqui se parametriza el valor fijo de la
posicion de lamas al que hay que des-
plazarse al inicio de la funcion de som-
breado y, eventualmente, después de
posicionarse la celosia.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando, al comien-
zo de la funcién de sombreado, las
lamas deben alcanzar una posicion
fija.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".
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Posicién fija persiana
enrollable / toldo

como valor parametriza-

do

Sin modificaciéon de la posi-

cion actual

Posicion persiana enro- 0...50...100

llable / toldo
(0...100 %)

Posicién fija de com-
puerta de aireacion

como valor parametriza-

do

Sin modificaciéon de la posi-

cion actual

La posicidn fija de persiana enrollable/
toldo al comienzo de la funcién de som-
breado se puede determinar bien me-
diante un parametro independiente de
forma estatica o bien, en un principio, se
puede ajustar con el valor actual exis-
tente en el momento en que se activa la
senal de luz solar, es decir, que perma-
nece invariable.

Al comienzo de la funciéon de sombrea-
do, el desplazamiento se ejecuta hasta
la posicion parametrizada de la persiana
enrollable/toldo.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, se mantiene el valor actual de la po-
sicion de la persiana enrollable/toldo.
Los desplazamientos activos en el mo-
mento de la activacion de la sefial de luz
se ejecutan hasta el final.

(i Este parametro solamente se
muestra visible cuando, al comien-
zo de la funcidon de sombreado, la
persiana enrollable/toldo debe al-
canzar una posicion fija.

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Persiana enrollable/toldo".

Aqui se parametriza el valor fijo para la
posicion de la persiana enrollable o tol-
do al que hay que desplazarse al co-
mienzo de la funcion de sombreado.

(i Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Posicion fija persiana enrolla-
ble/toldo" esta ajustado con "Como
valor parametrizado”.

i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Persiana enrollable/toldo".

La posicion fija de la compuerta de ai-
reacion al comienzo de la funcion de
sombreado se puede determinar bien
mediante un parametro independiente
de forma estatica o bien, en un principio,
se puede ajustar con el valor actual
existente en el momento en que se acti-
va la sefial de luz solar, es decir, que
permanece invariable.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, el desplazamiento se ejecuta hasta
la posicion parametrizada de la com-
puerta de aireacion.

Al comienzo de la funcién de sombrea-

do, se mantiene el valor actual de la po-
sicion de la compuerta de aireacion. Los
desplazamientos activos en el momento
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Posicion de compuerta
de aireacion
(0...100 %)

¢ Desplazamiento de re-
ferencia antes de cada
posicionamiento de pro-
teccion solar?

Offset con posicion fija
y variable de lamas

0...50...100
Si

No

sin offset

Offset como parametro

Offset como parametro y
mediante objeto

de la activacion de la sefal de luz se
ejecutan hasta el final.

[i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando, al comien-
zo de la funcion de sombreado, la
compuerta de aireacion debe alcan-
zar una posicion fija.

[i] Este parametro solamente esté vi-
sible con el modo de funcionamien-
to "Compuerta de aireacion”.

Aqui se parametriza el valor fijo para la
posicion de la compuerta de aireacion al
que hay que desplazarse al comienzo
de la funcién de sombreado.

(i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Posicion fija de compuerta de
aireacion" esta ajustado con "Como
valor parametrizado".

i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Compuerta de aireacion".

Antes de ejecutarse un posicionamiento
con la funcién de proteccion solar, se
puede forzar al accionamiento a que
realice un desplazamiento de referencia
(ajuste: "Si"). Un desplazamiento de re-
ferencia se trata de un desplazamiento
de posicionamiento hasta la posicion fi-
nal superior o hasta la posicion total-
mente abierta. Mediante el forzado del
desplazamiento de referencia se pue-
den sincronizar los accionamientos co-
nectados a las distintas salidas. Si no se
fuerza el desplazamiento de sincroniza-
cion (ajuste "No"), el actuador solamen-
te ejecuta una vez un desplazamiento
de referencia cuando retorna la tension
de alimentacion.

Para la correccion posterior 'manual’ del
angulo de las lamas durante una funcion
de sombreado se puede prefijar un valor
de offset para las lamas. El offset corri-
ge, tanto en sentido positivo como nega-
tivo, el angulo de las lamas ajustado. De
esta manera, una persona en una sala
puede adaptar de manera individual las
condiciones de iluminacion.

La correccion de offset esta desactiva-
da.

El offset de las lamas se determina de
forma estatica mediante la parametriza-
cion de un valor fijo.

El offset de las lamas se determina me-
diante la parametrizacion de un valor fi-
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Offset posicion de la- -100...0...100
mas
(-100..100 %)

"¢ Guardar offset posi-
cion lamas a través de
objeto en caso de caida
de tension de bus o de
red?"

Si

No

jo, pudiéndose adaptar dinamicamente
a través de un objeto de comunicacion
independiente.

(i Este parametro solamente se pue-
de visualizar si al comienzo de la
funcién de sombreado hay que
desplazarse a una posicion de la-
mas fija o variable.

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

Aqui se parametriza el offset de las la-
mas. El valor parametrizado en este
punto se suma, al comienzo de la fun-
cion de sombreado, al angulo actual de
las lamas.

(i] Los limites para la posicion de las
lamas 0...100% tampoco se pue-
den rebasar con la correccion de
offset.

i/ Hay que observar, que el valor de
offset parametrizado se puede so-
brescribir mediante la eventual re-
cepcidn, a través del objeto, de un
valor dinamico.

i/ Este parametro solamente se pue-
de visualizar si el parametro "Offset
con posicion fija y variable de la-
mas" se ha ajustado con "Offset co-
mo parametro” o con "Offset como
parametro y mediante objeto".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

Si el offset se determina a través de un
objeto, en este punto se establece si el
valor recibido se debe memorizar en el
actuador de forma no volatil.

En caso de caida de la tension de bus o
de red, el valor recibido se guarda en el
actuador en una memoria no volatil. Asi,
el valor de offset parametrizado original-
mente se sobrescribe de forma perma-
nente.

El valor recibido a través del objeto sola-
mente se guarda temporalmente en una
memoria volatil. De esta forma, este so6-
lo sustituye al valor parametrizado hasta
una nueva inicializacion del actuador
(retorno de tensién de bus o de red
cuando estaban los dos previamente
desconectados). Después de una inicia-
lizacion se vuelve a utilizar el valor de
offset parametrizado.
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[i] Este parametro solamente se pue-
de visualizar si el parametro "Offset
con posicion fija y variable de la-
mas" se ha ajustado con "Offset co-
mo parametro y mediante objeto".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

Od Ax — Proteccion solar Fin (x = nimero del par de salidas 1/2 ... max. 15/16 en modo persia-
na / todas las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si. / Solo visible en mo-
do persiana y accesible cuando el parametro "¢ Funciones de proteccién solar?" se encuentra
ajustado en la pagina de parametros "Ax — Autorizaciones" como "autorizado".

Retardo Fin sol / som- 0..59
breado
Minutos (0...59)

Segundos (0...59) 0...30...59

Reacciéon con Fin sol /
sombreado

sin reaccion

subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

parar

El telegrama recibido a través del objeto
"Sol / sombreado fachada" para la de-
sactivacién (segun polaridad) de la fun-
cién de sombreado se puede evaluar
con retardo.

Ajuste de los minutos del tiempo de re-
tardo.

Ajuste de los segundos del tiempo de
retardo.

Preajuste: 30 segundos

i/ Sien ambos parametros se ajusta
un tiempo "0" se desactiva el retar-
do. En este caso, el estado de la
funcién de sombreado se evalua al
instante.

En este punto se ajusta el comporta-
miento de la salida al final de la funcién
de sombreado, eventualmente tras fina-
lizar el tiempo de retardo.

Al final de la funcién de sombreado la
salida abandona la proteccion solar y
los relés de la salida no muestran ningu-
na reaccion. Los desplazamientos acti-
vos en dicho momento se llevaran a ca-
bo hasta el final.

El actuador sube el elemento de protec-
cion solar o abre la compuerta de airea-
cion al final de la funcién de sombreado.

El actuador baja el elemento de protec-
cion solar al final de la funcién de som-
breado o cierra la compuerta de airea-
cion.

Al finalizar la funcion de sombreado, el
actuador cambia los relés de la salida a
la posicion "parar”. Con ello, se inte-
rrumpe cualquier desplazamiento de ac-
cionamiento que, eventualmente, se es-
té realizando.
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Actualizar posicion

Al finalizar la funcion de sombreado se
establece en la salida el ultimo estado
ajustado antes de la funcion de protec-
cion solar o el estado actualizado duran-
te la funciéon de proteccién solar y me-
morizado internamente. Al mismo tiem-
po, se actualizan los objetos de posi-
cion, el objeto de larga duracion y la fun-
cion de escena.

i/ EI comportamiento configurado con
este parametro solamente se ejecu-
ta si no hay activada una funcion
de mayor prioridad (p. ej.: seguri-
dad) en el momento en que finaliza
la funcién de sombreado.

O Ax — Escenas (x = numero del par de salidas 1/2 ... max. 15/16 en modo persiana / todas
las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si. / Solo visible en modo persiana
y accesible cuando el parametro "Funcion de escenas" esta configurado como "liberado" en "Ax
Liberaciones". / Con el actuador de 8/16 canales solo a partir de la versiéon ETS3.0d)

¢ Retardar acceso a es- Si
cena?

No
Tiempo de retardo 0...59
Minutos (0...59)
Segundos (0...59) 0...10...59

¢, Sobrescribir durante la  Si
descarga del ETS los
valores almacenados No
en el aparato?

A través del objeto auxiliar de escenas
se accede a una escena. En caso nece-
sario, se puede acceder con retardo a la
escena en el actuador tras recibir un te-
legrama de acceso (ajuste. "Si"). Alter-
nativamente, el acceso tiene lugar de in-
mediato tras recibirse el telegrama
(ajuste: "no").

[i] Elretardo en el acceso a las esce-
nas no influye en la memorizacion
de los valores de escenas.

Aqui se parametriza la duracion del re-
tardo de escenas.

Ajuste de los minutos del retardo de es-
cenas.

Ajuste de los segundos del retardo de
escenas.

Preajuste: 10 segundos

(il Los parametros para el tiempo de
retardo solamente estan visibles
cuando el parametro "; Retardo ac-
ceso a escena"? se ha ajustado
con "Si".

Al memorizar una escena, sus valores
(estado actual de las salidas afectadas)
se guardan internamente en el aparato.
Para que durante un proceso de progra-
macion con el ETS los valores memori-
zados no sean sustituidos por los valo-
res de las escenas originalmente pro-
yectados, el actuador puede anular la
sobrescritura de dichos valores de esce-
na (ajuste "no"). Alternativamente, en
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La escena X se puede
activar mediante un nu-
mero de escena (nUme-
ro "0" = escena desacti-
vada)

X = depende de la es-
cena (1...8)

Posicion celosia con es-
cena X

X = depende de la es-
cena (1...8)

Posicién de las lamas
con la escena X

X = depende de la es-
cena (1...8)

Posicion persiana enro-
llable/toldo con escena
X

X = depende de la es-
cena (1...8)

Posicién compuerta de
aireacion con escena X

X = depende de la es-
cena (1...8)

Funcion de memoriza-
cion para la escena X

0...1*..64

*: el numero de escena pre-

definido depende de la es-
cena (1...8).

0*...100
*: el valor de posicién pre-

definido depende de la es-
cena (1...8).

0*...100
*: el valor de posicion pre-

definido depende de la es-
cena (1...8).

0*...100
*: el valor de posicién pre-

definido depende de la es-
cena (1...8).

0*...100
*: el valor de posicion pre-

definido depende de la es-
cena (1...8).

Si
No

cada proceso de programacion con el
ETS se pueden cargar de nuevo en el
aparato los valores originales (ajuste
"SI’")_

El actuador distingue entre 8 escenas
diferentes de las que se puede acceder
0 memorizar a través del objeto auxiliar
de escenas. El tipo de punto de datos
del objeto auxiliar de escenas permite,
en cambio, direccionar hasta un maximo
de 64 escenas. En este punto se deter-
mina mediante qué numero de escena
(1...64) se responde a la escena interna
(1...8). El ajuste "0" desactiva la corres-
pondiente escena.

En este punto se parametriza la posi-
cion de la celosia a la que hay que des-
plazarse al acceder a la escena.

i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

En este punto se parametriza la posi-
cion de las lamas a la que hay que des-
plazarse al acceder a la escena.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

En este punto se parametriza la posi-
cion de la persiana enrollable/toldo a la
que hay que desplazarse al acceder a la
escena.

i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Persiana enrollable/toldo".

En este punto se parametriza la posi-
cion de la compuerta de ventilacion a la
que hay que desplazarse al acceder a la
escena.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Compuerta de aireacion".

Si se ajusta como "Si", se autoriza la
funcion de memorizacion de escenas.
Estando la funcion autorizada, al recibir-
se un telegrama de memorizacién a tra-
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X = depende de la es-
cena (1...8)

vés del objeto auxiliar se puede memori-
zar internamente la posicion actual
(0...100%) . Con el ajuste "No" se igno-
ran los telegramas de memorizacion.

Od Ax — Posicién forzada (x = nimero del par de salidas 1/2 ... max. 15/16 en modo persiana /
todas las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si. / Solo visible en modo
persiana y accesible cuando el parametro "Funcion de posicion forzada" esta configurado como
"liberado" en "Ax Liberaciones". / Con el actuador de 8/16 canales solo a partir de la version

ETS3.0d)

Comportamiento al final
de la posicion forzada

Actualizar posiciéon

sin modificacion

Comportamiento tras
regresar la tensioén de
bus

No hay ninguna posicion
forzada activa

Posicion forzada activada,
subir / abrir compuerta de
aireacion

Posicion forzada activa, ba-
jar / cerrar compuerta

Estado de la posicién forza-
da antes de producirse el
fallo de la tensién de bus/
red

El comportamiento de la salida al co-
mienzo de una posicion forzada se de-
termina directamente con el telegrama
de posicion forzada. EI comportamiento
de la salida al finalizar la posicion forza-
da se puede parametrizar.

Al finalizar la posicién forzada, en la sa-
lida se adopta la ultima posicion ajusta-
da antes de la posicién forzada o la po-
siciéon actualizada internamente durante
la posicion forzada.

Al finalizar la posicién forzada no se mo-
difica la posicién ajustada. A continua-
cién, se vuelve a liberar la salida.

El objeto de comunicacion de la posi-
cion forzada se puede inicializar tras el
regreso de la tension de bus.

Tras el retorno de la tensiéon de bus se
desactiva la posicion forzada.

La posicién forzada se activa tras el re-
torno de la tensién de bus y se desplaza
hacia arriba el elemento de proteccion
solar o bien se abre la compuerta de ai-
reacion.

La posicién forzada se activa tras el re-
torno de la tension de bus y se desplaza
hacia abajo el elemento de proteccion
solar o bien se cierra la compuerta de
aireacion.

Tras el retorno de la tensidon de bus, se
actualiza el ultimo estado de la posicion
forzada existente antes de la caida de la
tension de bus o de red y memorizado
internamente. Mediante un proceso de
programacion de ETS se borra el estado
guardado (lo que causa una reaccion
como "Sin posicion forzada activa").

(il Incluso después de un proceso de
programacion del ETS de la aplica-
cion o de los parametros este para-
metro es evaluado.
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[i] Los pardmetros para la posicion
forzada solamente estan visibles
cuando el parametro "Funcion de
posicién forzada" se ha ajustado,
en la pagina de parametros "Ax —
Autorizaciones", como "Autoriza-
do".

Od Ax — Tensado de cortina (x = nimero del par de salidas 1/2 ... max. 15/16 en modo persia-
na / todas las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si. / Solo visible para
"persiana enrollable/toldo" y accesible cuando el parametro "Funcién tensado de cortina" esta
configurado como "liberado" en "Ax Liberaciones")

Tiempo para el tensado 0...1...59 Aqui se parametriza la duracion del des-
de cortina plazamiento de la cortina.
Segundos (0...59)
Ajuste de los segundos del tiempo de
desplazamiento de cortina.

Milisegundos 0.9 Ajuste de los milisegundos del tiempo
(0...9x100) de desplazamiento de cortina.

Preajuste: 1 Segundo

(i Eltiempo para el desplazamiento
de tensado de cortina ajustado de-
be ser menor que el tiempo de des-
plazamiento de la persiana enrolla-
ble/toldo.

Od Ax — General (x = numero de la salida A1 ... max. A16 en modo interruptor / todas las sali-
das se pueden parametrizar con independencia entre si. / jSolo es visible en el modo interrup-
tor!)

Modo de funcionamien- Los relés de una salida de conmutacion

to se pueden parametrizar como contactos
normalmente abiertos o normalmente
cerrados. De este modo, es posible in-
vertir los estados de conmutacion.

Contacto normalmente Estado de conmutacion = desactivado
abierto ("o") ->
Contacto de relé abierto
Estado de conmutacion = activado ("1")
->
Contacto de relé cerrado

Contacto normalmente ce- Estado de conmutacion = desactivado
rrado ("0") ->
Contacto de relé cerrado
Estado de conmutacién = activado ("1")
->
Contacto de relé abierto

Comportamiento tras El actuador permite el ajuste, indepen-
proceso programacion diente para cada salida, del estado pre-
ETS ferido del relé tras un proceso de pro-

gramacion del ETS.

cerrar contacto El contacto de relé se cierra tras un pro-
ceso de programacion del ETS.
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abrir contacto

sin reaccion

Comportamiento con
caida de tension de bus

cerrar contacto
abrir contacto

sin reaccion

Comportamiento tras
retorno de la tension de
bus o de alimentacion

cerrar contacto

abrir contacto

Estado como antes de
caida tension de bus/red

Activar funcion escalera (de
estar parametrizada)

El contacto de relé se abre tras un pro-
ceso de programacion del ETS.

Tras un proceso de programacion del
ETS, el relé de la salida no muestra nin-
guna reaccion y permanece en el esta-
do de conmutacion actual ajustado.

(il EI comportamiento parametrizado
en este punto se ejecutara cada
vez que se realice una descarga de
la aplicacion o de parametros me-
diante el ETS. La descarga sencilla,
sé6lo de las direcciones fisicas, o
una programacion parcial, solo de
las direcciones de grupo, hace que
no se tenga en cuenta este para-
metro, sino que se ejecuta el "Com-
portamiento tras retorno de tension
de bus" parametrizado.

El actuador permite el ajuste, indepen-
diente para cada salida, del estado pre-
ferido del relé en caso de fallar la ten-
sion de bus.

En caso de caida de la tension de bus,
el contacto de relé se cierra.

En caso de caida de la tension de bus,
el contacto de relé se abre.

En caso de caida de la tension de bus,
el relé de la salida no muestra ninguna
reaccion y permanece en el estado de
conmutacién actual ajustado.

El actuador permite el ajuste, indepen-
diente para cada salida, del estado pre-
ferido del relé tras el retorno de la ten-
sion de bus o de red.

El contacto de relé se cierra tras el re-
greso de la tension de bus o de red.

El contacto de relé se abre tras el regre-
so de la tension de bus o de red.

Tras regresar la tension de bus o de
red, se actualiza el ultimo estado de
conmutacioén configurado e internamen-
te memorizado antes de caer la tensién
de bus o de red.

La funcién de escalera se activa tras el
regreso de la tension de bus o de red,
independientemente del objeto "Conmu-
tacion". En este ajuste se debe tener en
cuenta que la funcién de escalera tam-
bién esté activada y configurada. Si la
funcién de escalera no esta activada, no
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habra ninguna reaccion tras el regreso
de la tension de bus con este ajuste.

i/ Con la configuracion "Estado como
antes de caida tension de bus/red":
Un proceso de programacion del
ETS de la aplicacion o de los para-
metros restablece el estado de con-
mutacion memorizado internamente
a "desactivado - 0".

i/ EI comportamiento parametrizado
so6lo se ejecuta cuando el ultimo
proceso de programacion del ETS
de la aplicacién o de los parame-
tros se ha realizado hace mas de
aprox. 20 s. De lo contrario
(TeTs< 20 s), al regresar la tension
de bus también se ejecuta el "Com-
portamiento tras el proceso de pro-
gramacion ETS".

i/ Se debe tener en cuenta que tras el
regreso de la tension de bus/red,
puede haber una posicion forzada
activa que, dado el caso, podria
afectar al estado de conmutacion

de la salida.
¢ Asignacion a la fun- En este punto se realiza la asignacion
cion central? de la salida a la funcion central.

Si (liberar funcion central ~ La salida se encuentra asignada a la

en “General”!) funcion central. Se debe tener en cuenta
que la funcién central de conmutacion
también debe estar liberada en "Gene-
ral". De lo contrario, las asignaciones no
tendran ningun efecto sobre las salidas
de conmutacion.

No La salida no se encuentra asignada a la
funcién central.

¢, Respuesta ? El estado de conmutacion actual de la
salida se puede enviar al bus de forma
independiente.

ninguna La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificacion. Respuesta de
notificacion desactivada.

no invertir, objeto de comu- La respuesta de notificacion y el objeto

nicacion activo se encuentran activados. El estado se
envia no invertido. El objeto se envia de
forma activa (envio de telegrama al pro-
ducirse un cambio).

no invertir, objeto de estado La respuesta de notificacion y el objeto

pasivo se encuentran activados. El estado se
envia no invertido. El objeto se compor-
ta de forma pasiva (envio de telegrama

NUm. de art. 2304.16 REG HE Pagina 152 de 164
Num. de art. 2308.16 REG HE
Num. de art. 2316.16 REG HE



m Software "Conmutacion, persiana 20CA11 / 2078x2 / 2080x2"
Parametros

invertir, objeto de comuni-
cacién activo

invertir, objeto de estado
pasivo

¢ Retardo para respues- Si (tiempo de retardo en

ta de notificacion tras "General")
regreso de la tensién de
bus? No

¢ Enviar ciclicamente
con respuesta?

Si (envio ciclico y en caso
de cambio)

No (envio s6lo en caso de
modificacion)

so6lo como respuesta a una solicitud de
lectura).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El estado se
envia invertido. El objeto se envia de
forma activa (envio de telegrama al pro-
ducirse un cambio).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El estado se
envia invertido. El objeto se comporta
de forma pasiva (envio de telegrama so-
lo como respuesta a una solicitud de
lectura).

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

La respuesta de notificacion se puede
enviar al bus con retardo tras regresar la
tension de bus o tras un proceso de pro-
gramacion del ETS. El ajuste "Si" activa
el tiempo de retardo para la respuesta
de notificacion cuando regresa la ten-
sion de bus. El tiempo de retardo se pa-
rametriza en "General".

El valor de objeto de la respuesta se
puede enviar de forma ciclica.

El telegrama de respuesta de notifica-
cién se envia ciclicamente al bus al
cambiar el estado. El tiempo ciclo se pa-
rametriza de forma general para todas
las respuestas en "Tiempos".

El telegrama de respuesta de notifica-
cion se envia ciclicamente al bus solo
cuando cambia el estado.

Od Ax — Liberaciones (x = numero de la salida A1 ... max. A16 en modo interruptor / todas las
salidas se pueden parametrizar con independencia entre si. / {Solo es visible en el modo inte-

rruptor!)

Retardos bloqueado
autorizado

Funcion de escalera bloqueado
autorizado

En este punto se pueden bloquear o li-
berar los retardos. Con la funcién libera-
da, se muestran los correspondientes
parametros en "Ax — Retardos".

En este punto se puede bloquear o libe-
rar la funcion de escalera. Con la fun-
cion activa, se muestran los correspon-
dientes parametros en "Ax — Funcion de
escalera" y se activan los objetos nece-
sarios.
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Funcion de escenas
(con el actuador de 8/16
canales

solo a partir de la ver-
sion ETS3.0d)

bloqueado

autorizado

En este punto se pueden bloquear o au-
torizar las funciones de escenas. Con la
funcion activa, se muestran los corres-
pondientes parametros en "Ax — Esce-
nas" y se autorizan los objetos necesa-
rios.

Od Ax — Retardos (x = numero de la salida A1 ... max. A16 en modo interruptor / todas las sali-
das se pueden parametrizar con independencia entre si. / Solo visible en modo interruptor y ac-
cesible cuando el parametro "; Retardos?" se encuentra ajustado en la pagina de parametros

"Ax — Autorizaciones" como "autorizado".

Seleccion del retardo

Retardo a la conexién
Horas (0...23)

Minutos (0...59)

Segundos (0...59)

¢, Retardo a la conexion
reactivable?

Retardo a la descone-
Xion
Horas (0...23)

Minutos (0...59)

sin retardo de tiempo

Retardo a la desconexion

Retardo a la conexién

Retardo a la conexién y
desconexion

0...30...59

Si
No

0...59

El objeto de comunicacién "Conmuta-
cion" puede ser utilizado con retardo de
tiempo. Mediante el ajuste elegido, se
seleccionara el modo de funcionamiento
deseado del retardo de tiempo y se des-
conectaran los demas parametros del
retardo.

Aqui se parametriza la duracion del re-
tardo a la conexion.

Ajuste de las horas del retardo a la co-
nexion.

Ajuste de los minutos del retardo a la
conexion.

Ajuste de los segundos del retardo a la
conexion.

Preajuste: 30 segundos

Un retardo a la conexién desactivado,
se puede reactivar mediante otro tele-
grama "1" (Ajuste "Si"). Una alternativa
seria detener la reactivacion (Ajuste
"NO").

(il Los parametros para el retardo a la
conexion son solo visibles si el pa-
rametro "Seleccion del retardo” en
"Retardo a la conexion" o en "Re-
tardo a la conexién y desconexion”
esta parametrizado.

Aqui se parametriza la duracion del re-
tardo a la desconexion.

Ajuste de las horas del retardo a la des-
conexion.
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Parametros

Segundos (0...59)

¢ Retardo a la descone-
xion activable?

0...30...59

Si
No

Ajuste de los minutos del retardo a la
desconexion.

Ajuste de los segundos del retardo a la
desconexion.

Preajuste: 30 segundos

Un retardo a la desconexion desactiva-

do, se puede reactivar mediante otro te-
legrama "0" (Ajuste "Si"). Una alternati-

va S?ria detener la reactivacion (Ajuste

llNo" .

[i] Los parametros para el retardo a la
conexion son solo visibles si el pa-
rametro "Seleccion del retardo” en
"Retardo a la desconexién" o en
"Retardo a la conexion y descone-
xion" esta parametrizado.

Od Ax — Funcion de escalera (x = nimero de la salida A1 ... max. A16 en modo interruptor / to-
das las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si. / Solo visible en modo inte-
rruptor y accesible cuando el parametro " Funcion de escalera?" se encuentra ajustado en la
pagina de parametros "Ax — Autorizaciones" como "autorizado".

Tiempo de escalera
Horas (0...23)

Minutos (0...59)

Segundos (0...59)

¢, Tiempo de escalera
reactivable?

Reaccién al telegrama
OFF

0..23

0...3...59

Si
No

desconectar

ignorar

Aqui se parametriza la duracién del
tiempo de escalera de la funciéon de es-
calera.

Ajuste de las horas del tiempo de esca-
lera.

Ajuste de los minutos del tiempo de es-
calera.

Ajuste de los segundos del tiempo de
escalera.

Preajuste: 3 minutos

Un tiempo de escalera activo se puede
reactivar (ajuste "Si"). De forma alterna-
tiva, se puede suprimir la reactivacion
(ajuste "No").

Desactivando la funcion de escalera se
puede interrumpir prematuramente un
tiempo de escalera activo.

recibirse un telegrama en el ob-
Al b tel OFF | ob
jeto "Inicio/parada funcion de escalera”
se interrumpe el tiempo de escalera.

Los telegramas OFF se ignoran. El tiem-
po de escalera se ejecuta completamen-
te hasta el final.
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¢ Activar retardo a la co-
nexién para la funcién
de escalera?

Si
No

Retardo a la conexién 0..23
Horas (0...23)

Minutos (0...59) 0..59

Segundos (0...59) 0...30...59

¢ Retardo a la conexion ~ Si
reactivable?

No
¢ Activar tiempo de
preaviso?
Si
No

La funcién de escalera permite activar
un retardo a la conexion propio. Este re-
tardo actua sobre el proceso de reacti-
vacion de la funcién de escalera y retar-
da la conexion.

El retardo a la conexion esta activado.

El retardo a la conexion esta desactiva-
do.

[i] Elretardo a la conexion parametri-
zado aqui es independiente del res-
to de funciones temporizadas del
actuador. Solo actua sobre la fun-
cion de escalera y no afecta al ob-
jeto "Conmutacion”.

Aqui se parametriza la duracion del re-
tardo a la conexion.

Ajuste de las horas del retardo a la co-
nexion.

Ajuste de los minutos del retardo a la
conexion.

Ajuste de los segundos del retardo a la
conexion.

Preajuste: 30 segundos

Un retardo a la conexidn activo se pue-
de reactivar (ajuste "Si"). De forma alter-
nativa, se puede suprimir la reactivacion
(ajuste "No").

(il Los parametros del retardo a la co-
nexion solo estan visibles cuando el
parametro "¢ Activar retardo a la co-
nexion para la funcion de escale-
ra?" se ha ajustado con "Si".

Una vez finalizado el tiempo de escalera
de una funcion de escalera, la salida
puede emitir preavisos antes de la des-
conexion. Los preavisos deben avisar a
las personas que todavia se encuentren
en la escalera de que la luz se va a apa-
gar en seguida.

La funcién de preaviso esta activada.

La funcién de preaviso esta desactiva-
da.
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Parametros

Tiempo de preaviso
Minutos (0...59)

Segundos (0...59)

Numero de preavisos
(1...10)

Tiempo de las
interrupciones de prea-
viso

Segundos (0...59)

Milisegundos (0...9 x
100)

0...30...59

1..3..10

Aqui se parametriza la duracion del
tiempo de preaviso. El tiempo de preavi-
S0 se suma al tiempo de escalera. Los
preavisos (desconectar la salida) solo
se emiten durante el tiempo de preavi-
So.

Ajuste de los minutos del tiempo de
preaviso.

Ajuste de los segundos del tiempo de
preaviso.

Preajuste: 30 segundos

(il Un tiempo de preaviso activo se in-
terrumpe al reactivarse la funcion
de escalera.

Este parametro indica la frecuencia con
la que se desconecta la salida durante
el tiempo de preaviso y, por tanto, cuan-
tos preavisos se emiten.

Aqui se define la duracién de una inte-
rrupciéon de preaviso, es decir, cuanto
rato debe estar desconectada la salida
durante una interrupcion de preaviso. El
tiempo se debe ajustar individualmente
al comportamiento de desconexién de la
lampara utilizada.

Ajuste de los segundos de la interrup-
cion de preaviso.

Ajuste de los milisegundos de la inte-
rrupcion de preaviso.

Preajuste: 500 Milisegundos

i/ Se debe tener en cuenta que el
"numero de preavisos" y el "tiempo
de las interrupciones de preaviso"
se deben ajustar a la duracion del
"tiempo de preaviso" total. Por tan-
to, la fase de desconexion comple-
ta durante un preaviso ("Numero de
preavisos" + "Tiempo de las inte-
rrupciones de preaviso") no puede
tener una duracién mayor al propio
tiempo de preaviso. De lo contrario,
se debe contar con errores.

O Ax — Escenas (x = numero de la salida A1 ... max. A16 en modo interruptor / todas las sali-
das se pueden parametrizar con independencia entre si. / Solo visible en modo interruptor y ac-
cesible cuando el parametro "4 Funcién de escenas?" se encuentra ajustado en la pagina de

parametros "Ax — Autorizaciones" como "autorizado".
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¢ Retardar acceso a es-
cena?

Tiempo de retardo
Minutos (0...59)

Segundos (0...59)

¢, Sobrescribir durante la
descarga del ETS los
valores almacenados
en el aparato?

La escena X se puede
activar mediante un nu-
mero de escena (hume-
ro "0" = escena desacti-
vada)

X = depende de la es-
cena (1...8)

Si
No

0...10...59

Si
No

0..1*..64

*: el nimero de escena pre-
definido depende de la es-
cena (1...8).

A través del objeto auxiliar de escenas
se accede a una escena. En caso nece-
sario, se puede acceder con retardo a la
escena en el actuador tras recibir un te-
legrama de acceso (ajuste. "Si"). Alter-
nativamente, el acceso tiene lugar de in-
mediato tras recibirse el telegrama
(ajuste: "no").

(i] El retardo en el acceso a las esce-
nas no influye en la memorizacion

de los valores de escenas.

Aqui se parametriza la duracion del re-
tardo de las escenas.

Ajuste de los minutos del tiempo de re-
tardo de las escenas.

Ajuste de los segundos del tiempo de
retardo de las escenas.

Preajuste: 10 segundos

(i] Los parametros para el tiempo de
retardo solamente estan visibles
cuando el parametro "; Retardo ac-
ceso a escena"? se ha ajustado

con "Si".

Al memorizar una escena, sus valores
(estado actual de las salidas afectadas)
se guardan internamente en el aparato.
Para que durante un proceso de progra-
macién del ETS los valores memoriza-
dos no sean sustituidos por los estados
de conmutacién de las escenas original-
mente configurados, el actuador puede
anular la sobrescritura de dichos valores
de escena (ajuste: "no"). Alternativa-
mente, en cada proceso de programa-
cion con el ETS se pueden cargar de
nuevo en el aparato los valores origina-
les (ajuste "Si").

El actuador distingue entre 8 escenas
diferentes de las que se puede acceder
0 memorizar a través del objeto auxiliar
de escenas. El tipo de punto de datos
del objeto auxiliar de escenas permite,
en cambio, direccionar hasta un maximo
de 64 escenas.

En este punto se determina mediante
qué numero de escena (1...64) se res-
ponde a la escena interna (1...8). El
ajuste "0" desactiva la correspondiente
escena.
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Estado de conmutacion conectar
en escena X
desconectar
X = depende de la es-
cena (1...8)

Funcion de memoriza-  Si
cion para la escena X

No
X = depende de la es-
cena (1...8)

En este punto se parametriza la orden
de conmutacion que debe ejecutarse al
acceder a la escena.

Si se ajusta como "Si", se autoriza la
funcién de memorizacién de escenas.
Estando la funcidn liberada, al recibirse
un telegrama de memorizacion a traves
del objeto auxiliar se puede memorizar
internamente el estado de conmutacién
l6gico actual (conectado/desconectado).
Con el ajuste "No" se ignoran los tele-
gramas de memorizacion.

Od Ax — Funciones adicionales (x = numero de la salida A1 ... max. A16 en modo interruptor /
todas las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si. / jSolo es visible en el

modo interruptor!)

Seleccion de la funcion  ninguna funcién adicio-

adicional nal

Funcion de bloqueo

Posicion forzada

Polaridad objeto de blo- 0 = bloqueado;

queo 1 =liberado
1 = liberado;
0 = bloqueado

Comportamiento al co-
mienzo de la funcion de
bloqueo

sin modificacion del estado

conmutacioén

desconectar

conectar

En este punto se puede definir y activar
la funcién adicional. La funcién de blo-
queo solo se puede parametrizar como
alternativa a la funcion de posicion for-
zada.

Este parametro define la polaridad del
objeto de bloqueo.

(1] Tras una caida de la tension de bus
o de red o tras un proceso de pro-
gramacion del ETS de la aplicacion
o de los parametros, la posicién de
bloqueo siempre esta desactivada
(valor de objeto "0"). En el ajuste in-
vertido ("1 = liberado; 0 = bloquea-
do"), tras la inicializacién se debe
recibir primero una actualizacion de
telegrama "0" para que se active el
bloqueo.

i Este parametro solo esta visible
cuando la funcion de bloqueo esta
liberada.

El comportamiento de la salida al co-
mienzo de la funcion de bloqueo se pue-
de parametrizar.

Al comienzo del bloqueo el relé de la sa-
lida no muestra ninguna reaccion y per-
manece en el estado de conmutacion
actual ajustado. A continuacién, la sali-
da se bloquea.

Al comienzo del bloqueo, la salida se
desconecta y se bloquea.

Al comienzo del bloqueo, la salida se
conecta y se bloquea.
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parpadeo

Comportamiento al final
de la funcién de blo-
queo

sin modificacion del estado
conmutacion

desconectar

conectar

configurar el estado a se-

guir

parpadeo

La salida se enciende y se apaga de for-
ma intermitente durante el bloqueo y es-
ta bloqueada durante este tiempo. El
tiempo de parpadeo se configura de for-
ma general para todas las salidas en
"General". Durante el parpadeo, el esta-
do de conmutacion légico es "ON -1".

i/ Una salida bloqueada a través del
bus se puede continuar manejando
manualmente.

(i Este parametro solo esta visible
cuando la funcion de bloqueo esta
liberada.

El comportamiento de la salida al final
de la funcién de bloqueo se puede para-
metrizar.

El estado de conmutacion interno no va-
ria al final del bloqueo. A continuacion,
se vuelve a liberar la salida.

El estado de conmutacién se ajusta en
"desconectar” al final del bloqueo. La
salida se vuelve a liberar.

El estado de conmutacion se ajusta en
"conectar" al final del bloqueo. La salida
se vuelve a liberar.

El ultimo estado de conmutacién ajusta-
do antes de la funcion de bloqueo o ac-
tualizado internamente durante la fun-
cion de bloqueo se ajusta al final del
bloqueo. También se tienen en cuenta
las funciones temporizadas o de escale-
ra que estén activas.

La salida se enciende y se apaga de for-
ma intermitente al final de la funcién de
bloqueo y se vuelve a liberar. El parpa-
deo dura hasta que se especifica un
nuevo estado de conmutacion. El tiem-
po de parpadeo se configura de forma
general para todas las salidas en "Ge-
neral". Durante el parpadeo, el estado
de conmutacién logico es "ON - 1",

(il Los estados ajustados al final de la
funcién de bloqueo no inician nin-
guna funcion temporizada (excep-
cion: "configurar el estado a se-
guir").

(il Si hay una funcion logica parametri-
zada, el estado se evalua en la fun-
cion de operacion loégica como si el
estado se hubiera actualizado a tra-
vés del objeto "Conmutacion” (la
funciones temporizadas no se eva-
luan).
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Comportamiento al final
de la posicion forzada

Realizar seguimiento del
estado de conmutacion

sin modificacion del esta-
do conmutacioén

desconectar

conectar

Comportamiento tras
regresar la tension de
bus

sin posicioén forzada

Posicion forzada On, co-
nectar

Posicion forzada On, des-
conectar

[i] Este parametro sélo esta visible
cuando la funcién de bloqueo esta
liberada.

El comportamiento de la salida al co-
mienzo de una posicion forzada se de-
termina directamente con el telegrama
de posicion forzada. EI comportamiento
de la salida al finalizar la posicion forza-
da se puede parametrizar.

Al finalizar la posicién forzada, se ajusta
el ultimo estado de conmutacion ajusta-
do antes de la funcion forzada o actuali-
zado internamente durante la funcion
forzada. También se tienen en cuenta
las funciones temporizadas o de escale-
ra que estén activas.

El estado de conmutacién interno no va-
ria al final de la posicién forzada. A con-
tinuacion, se vuelve a liberar la salida.

El estado de conmutacion se ajusta en
"desconectar" al final de la posicion for-
zada. La salida se vuelve a liberar.

El estado de conmutacion se ajusta en
"conectar" al final de la posicion forzada.
La salida se vuelve a liberar.

[i] Los estados ajustados al final de la
posicion forzada no inician ninguna
funcién temporizada (excepcion:
"Realizar seguimiento del estado
de conmutacion”).

(i) Sihay una funcién logica parametri-
zada, el estado se evalua en la fun-
cion de operacion loégica como si el
estado se hubiera actualizado a tra-
vés del objeto "Conmutacién” (la
funci)ones temporizadas no se eva-
lban).

El objeto de comunicacién de la posi-
cion forzada se puede inicializar tras el
regreso de la tensién de bus. Es posible
influir sobre el estado de conmutacion
de la salida cuando esta activa la posi-
cion forzada.

No se activa ninguna posicion forzada al
regresar la tension de bus. Reaccién de
la salida segun el parametro "Comporta-
miento tras regresar la tensién de bus o
de red".

La posicién forzada se activa. La salida
se conecta de manera forzada.

La posicién forzada se activa. La salida
se desconecta de manera forzada.

Num. de art. 2304.16 REG HE
Num. de art. 2308.16 REG HE
Num. de art. 2316.16 REG HE

Pagina 161 de 164



JUNG

Software "Conmutacion, persiana 20CA11 / 2078x2 / 2080x2"

Parametros

¢ Funcién de operacion
l6gica?

Tipo de funcion de ope-
racion logica

Valor del objeto de ope-
racion légica tras regre-
sar la

tensién bus

Valor del objeto de ope-
racion légica tras des-
carga del ETS

Estado de la posicion forza- El estado de la posicion forzada se ajus-

da antes de producirse el
fallo de la tension de bus/
red

Si
No

o
AND (Y)

AND with feedback (Y reali-

mentada)

0 (Off)
1 (ON)

0 (Off)
1 (ON)

ta al valor que se ha guardado en una
memoria no volatil en el momento de
producirse una caida del bus o de la
red. Tras un proceso de programacion
del ETS de la aplicacion o de los para-
metros, el valor se ajusta internamente
en "no activo".

(i] Tras un proceso de programacion
de ETS de la aplicaciéon o de los
parametros, siempre se borra la po-
sicion forzada.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble cuando la funcién de posicion
forzada esta activada.

En este punto se puede liberar la fun-
cion de operacion logica (ajuste "Si").

(i] La funcion de operacién logica solo
se puede activar si no hay ninguna
funcion de escalera activada.

Este parametro define el tipo de funcion
de operacion légica. El objeto "Opera-
cion logica" se vincula con el estado de
conmutacion légico de la salida (objeto
"Conmutacién" tras la evaluacion de po-
sibles retardos parametrizados) segun
la funcion de operacién logica que se ha
ajustado aqui.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble cuando la funcién de operacion
I6gica esta activada.

Tras regresar la tension de bus, el valor
del objeto de operacion logica se iniciali-
za con el valor especificado en este
punto.

i Este parametro solamente esta visi-
ble cuando la funcion de operacion
I6gica esta activada.

Tras un proceso de programacion del
ETS de la aplicacion o de los parame-
tros, el valor del objeto de operacion 16-
gica se inicializa con el valor especifica-
do en este punto.

(i Este parametro solamente esta visi-
ble cuando la funcién de operacion
l6gica esta activada.
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