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Definicion del producto

1 Definicion del producto
1.1 Catalogo del producto

Nombre del producto: Actuador persianas 2 can. AC230V, 1 can. DC12-48V / Actuador per-
sianas 4 can. AC230V, 2 can. DC12-48V / Actuador persia-
nas 8 can. AC230V, 4 can. DC12-48V

Aplicacion: Actuador
Forma constructiva: REG (Montaje en linea)
NUm. de art. 2502 REG HE / 2504 REG HE / 2508 REG HE

1.2 Descripcién de su funcion

El actuador de persianas recibe los telegramas de sensores o de otros equipos de control a tra-
vés de la red KNX/EIB y conmuta, con sus contactos de relé independientes entre si, celosias,
persianas enrollables, toldos, compuertas de aireacion u otros tipos similares de elementos de
proteccidn solar accionados eléctricamente con tensiones de 230 V c. a. (en funcién del apara-
to pueden ser 2, 4 u 8 canales), o mediante pequefias tensiones 12...48 V c. c. (en funcion del
aparato pueden ser 1, 2 6 4 canales). Cada salida para persiana dispone de un relé de conmu-
tacion monoestable alimentado de la red, por lo que también se pueden configurar niveles de
prioridad en caso de fallar la tension.

Con los elementos de mando (4 teclas) del frontal del aparato se pueden activar y desactivar
los relés manualmente, en paralelo a la red KNX/EIB, también sin tension de bus o estando sin
programar. De esta manera, se puede realizar una rapida comprobacién del funcionamiento de
los motores conectados.

Las caracteristicas funcionales configurables mediante el ETS de manera independiente para
cada canal de salida incluyen, por ejemplo, tiempos de desplazamiento parametrizables por se-
parado, alternativamente, un sistema automatico de deteccion de la posicion final para acciona-
mientos de 230 V con finales de carrera mecanicos, funciones ampliadas de respuesta, asigna-
ciones hasta para 5 funciones de seguridad diferentes, una funcion de proteccién solar adapta-
da a una gran variedad de necesidades y la integracion en escenas o posiciones forzadas (es-
cenas o posiciones forzadas con la variante de mecanismo de 4/8 canales solo a partir del
ETS3.0d). También es posible controlar de manera centralizada todas las salidas. Ademas, los
niveles de prioridad de los relés se pueden configurar por separado en caso de producirse una
caida de la tensidén de bus o de regresar la tension de bus o de red, o tras un proceso de pro-
gramacion del ETS.

Para la programacioén y la puesta en marcha del aparato se recomienda el

ETS3.0 a partir de la versién d parche A. Solo utilizando esta version del ETS, o una version
mas actual, se pueden aprovechar las ventajas respectivas a las descargas (tiempos mas cor-
tos). Ademas, con la variante de 4/8 canales, sélo es posible contar con toda la capacidad de
funcionamiento desde la version ETS3.0d en adelante. Para el ETS2 y otras versiones antiguas
del ETS3, se dispone de otra base de datos de productos.

El actuador de persianas dispone de una conexién de tension de red independiente del accio-
namiento conectado. Para la activacion de las salidas, esta conexion siempre se debe alimen-
tar con la tension de red de 230 V. La alimentacion del acoplador de red integrado se realiza
mediante la tension de bus o mediante la tension de red, por lo que el aparato también se pue-
de programar con el ETS aunque sélo esté activada la tensién de bus KNX/EIB.

El aparato esta previsto para montar sobre carriles DIN en pequefios armarios cerrados o en
repartidores de corriente en instalaciones fijas situadas en zonas de interior secas.
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Montaje, conexion eléctrica y manejo

2 Montaje, conexion eléctrica y manejo

2.1 Indicaciones de seguridad

Sélo las personas cualificadas eléctricamente pueden instalar y montar aparatos eléctri-
cos. Durante estas operaciones es necesario observar las normas de prevencion de ac-
cidentes vigentes.

Si no se observa el manual de instrucciones existe el riesgo de provocar incendios, da-
fnos en los equipos u otras situaciones de peligro.

Antes de realizar cualquier trabajo con el aparato, o antes de cambiar la carga conecta-
da, este se debera aislar de la red (desconectar el interruptor automatico), si no, se corre
el riesgo de sufrir una descarga eléctrica.

Este actuador de persianas no es adecuado para desconectarse directamente de la ali-
mentacion.

Si se deben conectar varios accionamientos en paralelo a una salida, se deberan obser-
var necesariamente las indicaciones del fabricante. En caso contrario, se pueden danar
los accionamientos conectados.

Utilizar solamente elementos de proteccidén solar con interruptores de final de carrera
mecanicos o electréonicos. Comprobar el correcto ajuste de los finales de carrera de los
accionamientos.

No conectar conjuntamente en un actuador de persianas la tension de red ni el circuito
de MBTS.

No conectar motores trifasicos.

Durante la instalacion es necesario asegurarse de que existe un aislamiento suficiente
entre la tensién de alimentacion y el bus. Se ha de mantener una distancia minima de 4
mm entre el bus y los hilos de tensién.

Esta prohibido abrir el aparato y utilizarlo sin respetar sus especificaciones técnicas.
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Montaje, conexion eléctrica y manejo

2.2 Estructura del mecanismo

Figura 1: Estructura del actuador de persianas 1/2 canales REG

Figura 2: Estructura del actuador de persianas 2/4 canales REG
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Montaje, conexion eléctrica y manejo

Figura 3: Estructura del actuador de persianas 4/8 canales REG

Conexion bus KNX/EIB

Tecla y LED de programacion (rojo). ElI LED de programacion parpadea lentamente cuan-
do se encuentra activado el modo estado seguro.

Terminal de rosca para conexion de los motores
Teclado para el manejo manual

LED de estado de las salidas con indicacion del sentido de la marcha (2 LED por salida):
LED apagado: salida desactivada

LED encendido: salida activada (hacia arriba "A" o hacia abajo "V¥")

LED parpadeando lentamente: salida en modo manual

LED parpadeando rapidamente: salida bloqueada manualmente

(6) Conexion de red para la alimentacion de la electrénica del aparato

—_ ~~
N —
~ ~—

GICKC)

Dimensiones actuador de persianas 1/2 canales REG:
Ancho (A): 72 mm (4 TE) / Alto (H): 90 mm / Profundo (P): 70 mm

Dimensiones actuador de persianas 2/4 canales REG:
Ancho (A): 72 mm (4 TE) / Alto (H): 90 mm / Profundo (P): 70 mm

Dimensiones actuador de persianas 4/8 canales REG:
Ancho (A): 144 mm (8 TE) / Alto (H): 90 mm / Profundo (T): 70 mm
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Montaje, conexion eléctrica y manejo

2.3 Montaje y conexién eléctrica

{PELIGRO!
Descarga eléctrica al tocar piezas conductoras de tension.
Las descargas eléctricas pueden provocar la muerte.

Antes de trabajar en el dispositivo, cortar la corriente y cubrir los componentes
conductores de tension que se encuentren en el entorno.

JATENCION!
Peligro de dafos al conectar varios accionamientos en una salida al mismo
tiempo.

Existe el peligro de que los interruptores finales se suelden y de que los accio-
namientos y controladores de cortinas y persianas se estropeen.

iTenga en cuenta las indicaciones del fabricante y, en caso necesario, utilice el
relé de desconexion!

Montar el aparato

1]
[i]

Sujecién sobre carriles DIN EN 60715. Los terminales roscados para la conexion de los
motores deben situarse arriba.

No se requiere ningun carril de datos KNX/EIB.

Préstese atencion al rango de temperaturas admisible (-5 °C...+45 °C) y, eventualmente,
dispéngase de la suficiente refrigeracion.

Conectar el aparato para alimentar la electrénica del mismo.

La conexion del bus (terminal de bus estandar) y la conexién de la alimentacién de red se
deben realizar segun el esquema de conexiones .
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Montaje, conexion eléctrica y manejo

Figura 4: Conexion eléctrica de la tension de red

El esquema de conexiones muestra, como ejemplo, la conexion de la tension de red en el
actuador de persianas 2/4 canales REG.

Se puede conectar cualquier conductor externo (L1, L2. L3).

Para la activacion de las salidas, incluso en modo manual, siempre debe estar conectada
la tension de red. La electronica del aparato (BCU con programa de aplicacion) se alimen-
ta mediante la tensién del bus o mediante la tension de red.

La conexion de los motores de accionamiento, que se describe a continuacion, depende
del tipo de conexién (230 V c. a. 6 12...48 V c. c.) y de la deteccion automatica de la posi-
cion final.

=

Conectar aparato para motores de accionamiento de 230 V (sin deteccién automatica de
la posicion final)

Sin la deteccién automatica de la posicion final, los tiempos de desplazamiento de los diferen-
tes elementos para la proteccion solar se configuran en el ETS de forma independiente entre
si. Tras la puesta en funcionamiento, los tiempos configurados sélo se pueden modificar me-
diante parametrizacion.

El actuador de persianas se debe configurar en el ETS con el modo de funcionamiento 230 V.
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Montaje, conexion eléctrica y manejo

m  Conectar los motores de accionamiento segun se indica en el ejemplo de conexiones (figu-
ra5).

= |ndicar en la etiqueta del aparato que se esta utilizando una tension de "230 V".

Figura 5: Conexion eléctrica para motores de accionamiento de 230 V.

Préstese atencion a las cargas admitidas (comparese con los datos técnicos).
Se puede conectar cualquier conductor externo (L1, L2. L3).

En el modo de conexién descrito (figura 5) no es absolutamente necesario conectar el con-
ductor N al actuador de persianas. Sin embargo, cuando se conectan motores de acciona-
miento con entradas para el sentido de desplazamiento de alta impedancia (p. €j.: acciona-
miento con finales de carrera electrénicos) si se requiere conectar el conductor N en la co-
rrespondiente borna del actuador de persianas. Para ello se deben tener en cuenta los da-
tos del fabricante del accionamiento.

Si el conductor N esta conectado y la salida afectada es alimentada mediante un disparo
posterior durante un tiempo largo y sin interrupciones, puede suceder que el actuador de
persianas se caliente alcanzando temperaturas inadmisibles. Téngase en cuenta el tiempo
maximo de conexion (véanse los "datos técnicos").

(i] Las conexiones del conductor N sélo sirven para la deteccion automatica de la posicién fi-
nal y no ofrece ningun potencial N a las demas cargas del distribuidor.

i/ Las compuertas de aireacién se deben conectar de tal forma que al activarse el sentido de
marcha "arriba - A" se abran y con el sentido de marcha "abajo - ¥" se cierren.

=9 =]

Conectar aparato para motores de accionamiento de 230 V (con detecciéon automatica de
la posicion final).

Con la programacién y modo de conexion adecuados, el mismo actuador de persianas recono-
ce el tiempo de desplazamiento de una salida conectada y la memoriza. El actuador mide, en
los accionamientos con finales de carrera mecanicos, la tension respecto al conductor N conec-
tado y, de esta manera, reconoce las posiciones finales. Durante el funcionamiento, el actuador
de persianas también se adapta a los tiempos de desplazamiento modificados (p. ej.: debido al
envejecimiento de los motores).

El actuador de persianas se debe configurar en el ETS con el modo de funcionamiento 230 V.
La deteccion automatica de la posicion final se debe activar en el ETS para la salida en cues-
tion.

Los accionamientos de 230 V c. a. so6lo se deben conectar con finales de carrera mecanicos.
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Montaje, conexion eléctrica y manejo

Conéctese solo 1 accionamiento por salida.
Los elementos de proteccion solar accionados no deben estar bloqueados.

=9 =

1]
1]

Conectar los motores de accionamiento segun se indica en el ejemplo de conexiones (figu-
ra6).

Indicar en la etiqueta del aparato que se esta utilizando una tensiéon de "230 V".

Figura 6: Conexion eléctrica para motores de accionamiento de 230 V
con deteccion automatica de posicion final

Préstese atencion a las cargas admisibles (véanse los "Datos técnicos"). La deteccién au-
tomatica de la posicion final no se puede utilizar con accionamientos de 12...48 V c. c. ni
con accionamientos con finales de carrera electrénicos, asi como tampoco con acciona-
mientos que estén conectados a las salidas del actuador de persianas mediante relés de
corte.

Se puede conectar cualquier conductor externo (L1, L2. L3).

Conectar a la borna N del neutro del correspondiente motor (préstese atencién al cableado
con proteccion diferencial). Las conexiones del conductor N solo sirven para la deteccion
automatica de la posicion final y no ofrece ningun potencial N a las demas cargas del dis-
tribuidor. Las conexiones del conductor N para las salidas individuales y para la conexion
de la tensién de red no se encuentran conectadas internamente.

Cuando una salida es alimentada mediante un disparo posterior durante un largo tiempo
sin interrupciones, se puede provocar que el aparato se caliente de manera inadmisible.
Téngase en cuenta el tiempo maximo de conexién (véanse los "datos técnicos").

La deteccion automatica de la posicién final se realiza durante la puesta en marcha, me-
morizandose, de manera permanente, el tiempo de desplazamiento detectado.

Las compuertas de aireacion se deben conectar de tal forma que al activarse el sentido de
marcha "arriba - A" se abran y con el sentido de marcha "abajo - ¥" se cierren.

Conectar el aparato para motores de accionamiento de 12... 48 V c. c. (sin deteccién au-
tomatica de la posicion final)

Los tiempos de desplazamiento de los diferentes elementos de proteccion solar se configuran
en el ETS de forma independiente entre si. Tras la puesta en funcionamiento, los tiempos confi-
gurados sélo se pueden modificar mediante parametrizacion. Con accionamientos de

12...48 V c. c. las salidas del actuador de persianas se agrupan de dos en dos

(A1/A2, A3/A4, ...). Cada par de salidas controla un accionamiento.
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Montaje, conexion eléctrica y manejo

En actuador de persianas se debe configurar, en el ETS, a24 V c. c.

= Conectar los motores de accionamiento segun se indica en el ejemplo de conexiones (figu-
ra’).

®m  |ndicar en la etiqueta del aparato que se esta utilizando el modo "12...48 V".

Figura 7: Conexion eléctrica para motores de accionamiento 12...48 V

[i] Préstese atencion a las cargas admisibles (véanse los "Datos técnicos").

(il En el modo de funcionamiento 12...48 V c. c., para el manejo manual también se agrupan
de dos en dos las salidas del actuador de persianas. Los LED de estado muestran siempre
el estado de los relés de los pares de salidas.

i/ Las compuertas de aireacién se deben conectar de tal forma que al activarse el sentido de
marcha "arriba - A" se abran y con el sentido de marcha "abajo - ¥" se cierren.

Colocacion / retirada de la tapa

Para proteger la conexion de bus contra las tensiones peligrosas, especialmente en la zona de
conexion, se puede insertar una tapa para lograr una separacién segura.

El montaje de la tapa se realiza con el terminal del bus insertado y con el cable de bus conecta-
do y desplazado hacia atras.

m  Para colocar la tapa: deslicese sobre el terminal del bus hasta que se aprecie que queda
encajada (figura 8).

®m  Para retirar la tapa: presidonese suavemente hacia un lado y saquese hacia delante (figu-
ra 8).

Figura 8: Colocacion / retirada de la tapa para la conexién del bus
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Montaje, conexion eléctrica y manejo

2.4 Puesta en servicio

Una vez montado el actuador, realizada la conexion de la linea del bus, de la alimentacién y de
todos los motores de accionamiento, se puede poner el aparato en funcionamiento. En general,
se recomienda seguir los siguientes procedimientos...

iPELIGRO!
Descarga eléctrica al tocar piezas conductoras de tension.
Las descargas eléctricas pueden provocar la muerte.

Antes de trabajar en el dispositivo, cortar la corriente y cubrir los componentes
conductores de tensidon que se encuentren en el entorno.

Medir los tiempos de desplazamiento (solo sin detecciéon automatica de la posicion final)

Para el posicionamiento de celosias, persianas enrollables, toldos o para ajustar el angulo de
apertura de las compuertas de aireacion, el actuador necesita los datos exactos respectivos al
tiempo de desplazamiento maximo.

Conectar la alimentacion de red.

= Sjaun no se ha producido, desplazar el elemento hasta la posicion final superior (abrir
completamente la compuerta de aireacion).

Se ha alcanzado la posicién final superior (compuerta de aireacién abierta).

= |niciar tiempo de medicién y, aparte, desplazar el elemento de proteccién solar (compuerta
de aireacion) manualmente hasta la posicion final inferior (cerrar totalmente).

= Detener la medicion del tiempo al llegar a la posiciédn final inferior (la posicion totalmente
cerrada).

= |ntroducir el valor obtenido en el ETS (véase "Descripcion del software™).
i/ Se recomienda medir el tiempo varias veces y calcular la media de los valores obtenidos.

(il Eltiempo de desplazamiento también se puede determinar después de poner en marcha
el ETS (mando del bus).

Medir la ampliacién del tiempo de desplazamiento (solo sin la detecciéon automatica de la
posicion final)

Las celosias o persianas enrollables se desplazan mas lentamente al subir debido al peso 0 a
influencias fisicas externas como, por ejemplo, la temperatura, el viento, etc. También en el ca-
so de las compuertas de aireacion, el tiempo de apertura puede durar mas que el de cierre.

Por ello, el actuador de persianas tiene en cuenta, en cada desplazamiento hacia arriba o aper-
tura (operacion larga duracién / posicionamiento), la ampliacion del tiempo de desplazamiento
parametrizado. Dicha ampliacion se calcula porcentualmente a partir de los tiempos de despla-
zamiento en ambos sentidos.

El elemento de proteccion solar (compuerta de aireacion) debe encontrarse en la posicion final
inferior (compuerta de aireacion cerrada). Conectar la alimentacion de red.

= Sjaun no se ha producido, desplazar el elemento hasta la posicion final inferior (cerrar
completamente la compuerta de aireacion).

Se ha alcanzado la posicién final inferior (compuerta de aireacion cerrada).

= |niciar tiempo de medicién y, aparte, desplazar el elemento (compuerta de aireacion) ma-
nualmente hasta la posicion final superior (abrir totalmente).

= Detener la medicion del tiempo al llegar a la posicién final superior (la posicion totalmente
abierta).

= |ntroducir en el ETS el valor obtenido en relacién porcentual respecto al tiempo de despla-
zamiento determinado del elemento de proteccion solar (véase "Descripcion del software").

Se recomienda medir el tiempo varias veces y calcular la media de los valores obtenidos.

La ampliacién del tiempo de desplazamiento también se puede determinar después de po-
ner en marcha el ETS (mando del bus).

= =
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Montaje, conexion eléctrica y manejo

Memorizar los tiempos de desplazamiento (solo con deteccién automatica de la posicién
final)

Solo con la deteccion automatica de la posicién final puede el aparato desplazarse hasta las
posiciones cuando se han memorizado, para cada salida, los tiempos de desplazamiento. Tras
cada proceso de programacion del ETS (descarga de la aplicacidon o programacion parcial de
los parametros) se realiza una deteccion de las posiciones finales. El aprendizaje de los tiem-
pos de desplazamiento se debe llevar a cabo sin que existan condiciones perturbadoras (que
no se ejecute ninguna otra maniobra, que no haya viento, ni nieve, ni obstaculos).

Solo para accionamientos a 230 V con finales de carrera mecanicos.

En el ETS debe estar activada la deteccion automatica de la posicion final (véase "descripcion
del software").

Los conductores N deben estar conectados en el actuador para las salidas afectadas.

El actuador y los accionamientos deben ser alimentados por la tension de red durante toda la
duracion de la deteccion de la posicion final, sin que haya perturbaciones.

La tensién de alimentacion del actuador debe estar, al menos, 20 segundos activada sin que se
produzcan interrupciones.

= Sjaun no se ha producido, desplazar el elemento hasta la posicion final superior (abrir
completamente la compuerta de aireacion). Se ha alcanzado la posicion final superior
(compuerta de aireacion abierta).

m  Desplazar, aparte, el elemento de proteccion solar (compuerta de aireacién) manualmente
0 a través del bus a la posicién inferior (cerrar completamente).

Se ha alcanzado la posicion final inferior (compuerta de aireacion cerrada).

m  Desplazar el elemento de proteccion solar hasta la posicion final superior (abrir completa-
mente la compuerta de aireacion).

El tiempo de desplazamiento queda memorizado. En caso necesario, repetir para el resto
de salidas.

El actuador de persianas guarda los tiempos de desplazamiento en una memoria no volatil
(EEPROM).

Si no se ha guardado ningun tiempo de desplazamiento, el actuador de persianas genera,
para cada salida, un mensaje "Posicién no valida", el cual también se puede enviar al bus
en caso de parametrizarse. Mediante la evaluacion del mensaje se puede reconocer la co-
rrecta realizacién de un proceso de aprendizaje.

i/ Durante el funcionamiento, el actuador de persianas se adapta, regularmente, a la varia-
cion de los tiempos de desplazamiento del elemento de proteccién solar (p. €j.: debido al
envejecimiento del accionamiento). El tiempo asi determinado se utiliza temporalmente,
cuando se produce una desviacion del valor anteriormente determinado, para el calculo de
las posiciones y se memoriza en una memoria volatil (RAM).

(i] Aparte de realizarlo en la primera puesta en marcha, el usuario tiene la posibilidad, des-
pués de un proceso de programacion del ETS, de realizar "manualmente" y en cualquier
momento el aprendizaje de los tiempos de desplazamiento. Para ello, se debe activar per-
manentemente el modo de funcionamiento manual (véase el capitulo "Manejo") y se debe
realizar un desplazamiento sin interrupciones desde una posicion final hasta la otra. Asi,
mediante desplazamientos sencillos (de arriba abajo o al contrario) se consigue realizar el
aprendizaje de un nuevo tiempo de desplazamiento, el cual se guarda en la memoria no
volatil.

(il En el caso de las celosias, no es posible determinar el tiempo de desplazamiento de las la-
mas mediante la deteccion automatica de las posiciones finales. En este caso, el actuador
accede siempre de nuevo al valor parametrizado en el ETS. Como el tiempo de desplaza-
miento de las lamas esta relacionado fijamente con el tiempo de desplazamiento de la per-
siana, es posible corregir internamente el tiempo de desplazamiento de las lamas adaptan-
do el tiempo de desplazamiento de la persiana.

(i En principio, el tiempo maximo de desplazamiento esta limitado a 20 minutos. Si el apren-
dizaje de un tiempo de desplazamiento no ha finalizado tras 20 minutos (no se ha recono-
cido ninguna posicion final), el actuador interrumpe dicho aprendizaje (se para). El tiempo
minimo de desplazamiento esta limitado a 1 segundo.

=
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[i] Si el actuador no ha podido realizar el aprendizaje de un tiempo de desplazamiento correc-
to (p. ej.: desplazamiento de aprendizaje superior a 20 minutos, no se han reconocido las
posiciones finales tras un proceso de programacion del ETS o se ha interrumpido el des-
plazamiento antes de haberse alcanzado la posicion final), dicho tiempo permanece invali-
do. En este caso, la salida afectada no puede realizar desplazamientos hasta las posicio-
nes. Sin embargo, si el bus recibe o activa valores de posiciones (p. €j.: proteccion solar),
el actuador traduce todos los valores 0...49% (0...127) en un desplazamiento ascendente y
todos los valores 50%...100% (128...255) en uno descendente. Estos se desplazan con el
tiempo de desplazamiento maximo (20 minutos).

Medir el tiempo de desplazamiento de las lamas (solo con celosias con o sin deteccion
automatica de posicion final)

En el caso de las celosias, el ajuste de las lamas forma parte, en funcién de la construccion,
del tiempo de desplazamiento total del elemento de proteccion solar. El tiempo de desplaza-
miento de las lamas corresponde al tiempo entre la posicién "cerrada — 100%" y "abierta — 0%"
de las lamas. Para el calculo del angulo de abertura de las lamas, el actuador requiere informa-
cion sobre el tiempo de desplazamiento de las lamas.

En el caso de las celosias, no es posible determinar el tiempo de desplazamiento de las lamas
mediante la deteccion automatica de las posiciones finales. Por esta razén, siempre es necesa-
rio realizar manualmente la medicién del tiempo de desplazamiento de las lamas.

Las lamas se encuentran totalmente cerradas (como el desplazamiento descendente de la ce-
losia).
Conectar la alimentacién de red.

= |niciar el tiempo de medicidn y, aparte, abrir manualmente las lamas totalmente (como el
desplazamiento ascendente de la celosia).

Detener la medicion del tiempo al llegar a la posicion totalmente abierta.
Introducir el valor obtenido en el ETS (véase "Descripcion del software").
Se recomienda medir el tiempo varias veces y calcular la media de los valores obtenidos.

El tiempo de desplazamiento de las lamas también se puede determinar después de poner
en marcha el ETS (mando del bus).

=] m m

Realizar la puesta en marcha del ETS.
= Conectar la tension de bus.

Comprobacion: presionando la tecla de programacioén, se debe iluminar el
LED de programacion rojo.

m  Descargar las direcciones fisicas y los datos de la aplicacion con el ETS.

(i] Sin estar la tension de bus activa o estando sin programar, también es posible conmutar
las salidas del actuador manualmente siempre que esté activada la alimentacion de red.
En el modo de funcionamiento obra, también se ofrece la posibilidad de comprobar el fun-
cionamiento de los accionamientos conectados a cada una de las salidas.

Realizar desplazamiento de referencia (opcional)

El actuador de persianas solo puede realizar desplazamientos a las posiciones prefijadas del
elemento de proteccion solar o de la compuerta de aireacion cuando se conocen las posiciones
actuales. Para ello, tras conectarse la tension de alimentacién o tras cada proceso de progra-
macion realizado a través del ETS (direccion fisica, programa de aplicacién, descarga parcial),
se deben sincronizar todas las salidas. Esta sincronizacion se lleva a cabo con ayuda del des-
plazamiento de referencia.

Conectar la alimentacion de red.

®  Sjaun no se ha producido, desplazar los elementos de proteccion solar hasta la posicion
final superior (abrir completamente la compuerta de aireacion).

= Esperar hasta que se haya desactivado el relé de salida (no solamente el final de carrera
del accionamiento).

Ya se ha realizado el desplazamiento de referencia.
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[i] El actuador de persianas guarda las posiciones del elemento de proteccion solar, de las la-
mas o de las compuertas de aireacion en una memoria volatil. Tras cada fallo de la tension
de alimentacion (fallo de la tension de bus o de la de red) o tras cada proceso de progra-
macion del ETS, el actuador efectia automaticamente para cada salida un desplazamiento
de referencia, antes de poder desplazarse a una nueva posicion.

(i] Tras regresar la tensién de bus, el actuador de persianas genera para cada salida un men-
saje "Posicién no valida", el cual también se puede enviar al bus
en caso de parametrizarse. Dicho mensaje se retira (valor de mensaje inverso) en el ins-
tante en que se pueda realizar un desplazamiento de referencia. Para ello, en el caso de la
deteccién automatica de las posiciones finales, también se debe haber aprendido un tiem-
po de desplazamiento.
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2.5 Manejo

El actuador de persianas dispone de un mando manual para todas las salidas. Con el teclado
de 4 teclas de funcion y 3 LED de estado dispuesto en el frontal del aparato se pueden selec-
cionar los siguientes modos de funcionamiento:

e I =

Modo bus: manejo mediante teclados u otros dispositivos de bus.

Modo manual tiempo breve: manejo manual in situ mediante el teclado, regreso automati-
co al modo bus.

Modo manual permanente: manejo manual in situ mediante el teclado.

Los modos de funcionamiento se pueden activar o bloquear en el ETS mediante la para-
metrizacion del aparato.

Con el modo manual activo, no es posible activar las salidas a través del bus.

El manejo manual sélo se puede realizar si la alimentacion de red del actuador esta activa-
da. Si la tension del bus regresa o si se produce un fallo en la tensién de alimentacion, el
modo manual finaliza.

En modo bus, es posible bloquear el modo manual mediante un telegrama. Al activarse el
bloqueo se pone fin al modo manual.

En el capitulo "Descripcion del software" de esta documentacién se puede consultar mas
informacién sobre el manejo manual, especialmente sobre los posibles ajustes de parame-
trizacion y sobre el comportamiento al cambio al pasar de una funcion a otra del actuador
de persianas.

Elementos de mando y de indicacion para el manejo manual

Figura 9: Elementos de manejo y de indicacion para el modo manual situados en el frontal del

aparato

Tecla <\: activacion/desactivacion del modo manual.
LED <.: sefializa el modo manual permanente.

Tecla A: pulsacion larga: salida ascender (operacion larga duracién) / pulsacion corta: sa-
lida parar.

LED de estado A: en el modo manual sefaliza un movimiento activo de actuador (arriba /
abrir).

Tecla ¥: pulsacion larga: salida descender (operacién larga duracion) / pulsacién corta:
salida parar.

LED de estado ¥: en el modo manual sefaliza un movimiento activo de actuador (bajar /
cerrar).

Tecla ALL OFF: detiene todos los accionamientos (s6lo durante el modo manual perma-
nente).

LED de estado A V¥: sefializa el estado de las salidas individuales. Un LED se ilumina du-
rante el desplazamiento de un accionamiento en el sentido correspondiente a través del
mando de bus o manual. Un LED parpadea cuando se ha seleccionado la salida corres-
pondiente en modo manual. Un LED parpadea rapidamente cuando la salida correspon-
diente ha sido bloqueada en modo manual.
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Prioridades

El actuador de persianas distingue entre varias funciones que pueden afectar a una salida. Pa-
ra que no haya ningun conflicto de estado, a todas las posibles funciones se les asigna una
prioridad. La funcién con mayor prioridad anula la funcién con inferior prioridad.

- Prioridad 1: modo manual (prioridad superior).
- Prioridad 2: posicion forzada.
- Prioridad 3: funcién/funciones de seguridad.

Prioridades 4 y 5: se pueden parametrizar en el ETS. Por lo que se puede obtener:

- Prioridad 4: funcion de proteccion solar.
- Prioridad 5: modo bus directo (modo corto/largo, posicionamiento, escenas, funcién cen-

tral).

o...

- Prioridad 4: modo bus directo (modo corto/largo, posicionamiento, escenas, funcion cen-
tral).

- Prioridad 5: funcién de proteccion solar.

0...

- Prioridad 4: funcién de proteccioén solar y modo de bus directo
(modo corto/largo, posicionamiento, escenas, funcién central).

Activar modo manual breve
El modo manual esta activado en el ETS.
®  Pulsar la tecla <\ brevemente (< 1 s).
Los 2 LED de estado de A1 parpadean (LED <\ permanece apagado).
(il Enelmodo 12...48 V c. c. parpadean los LED del par de salidas A1/A2.
(i] Sitras 5 s no se pulsa ninguna tecla, el actuador pasa automaticamente al modo bus.

Desactivar modo manual breve
El modo manual breve fue activado.
m 5 s sin pulsar tecla

- 0 -

m  Seleccionar todas las salidas, una tras otra, pulsando brevemente la tecla. Después, pul-
sar de nuevo la tecla.

- 0 -
= Desconectar la tensién de red o reiniciar el bus (retorno de la tension de bus). EIl modo ma-

nual breve ha finalizado. Los LED de estado A1...max. A8 max. muestran el estado segun
el modo de bus cuando la tensién de red esta conectada.

(i] Al desactivarse el modo manual breve, no se modifica el estado ajustado mediante el mo-
do manual. Sin embargo, cuando a través del bus, antes o durante el modo manual, se ac-
tiva una funcion con una prioridad mas alta que el modo directo (p. €j.: posiciéon forzada o
funcién de seguridad), el actuador ejecuta, para las salidas afectadas, la funciéon con ma-
yor prioridad.

Activar modo manual permanente
El modo manual esta activado en el ETS. El modo bus o el modo manual breve esta activado.
= Pulsarla tecla <\, 5 s al menos.

El LED de estado <\ se ilumina. Los 2 LED de estado de A1 parpadean. El modo manual
permanente esta ahora activado.

(il Enelmodo 12...48 V c. c. parpadean los LED del par de salidas A1/A2.

Desactivar el modo manual permanente
El modo manual permanente fue anteriormente activado.
®m  Pulsar la tecla .5 s al menos.
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m  Seleccionar todas las salidas, una tras otra, pulsando brevemente la tecla. Después, pul-
sar de nuevo la tecla.

m  Desconectar la tension de red o reiniciar el bus (retorno de la tension de bus). EI LED de
estado <\ se apaga. Los LED de estado A1...max. A8 max. muestran el estado segun el
modo de bus cuando la tension de red esta conectada.

[i] En funcién de la parametrizacion del actuador en el ETS, al desactivar el modo manual
permanente las salidas son ajustadas al ultimo estado ajustado en el modo manual o al es-
tado actualizado internamente (modo directo, posicién forzada,
posicién de seguridad o de proteccién solar).

Manipular una salida en modo manual
El modo manual (permanente o breve) se encuentra activo.

®  Seleccionar la salida deseada: pulsar brevemente la tecla <\ (en caso necesario, pulsar
varias veces).

Los LED de estado de la salida seleccionada A1...max. A8 parpadean. Cuando la salida
seleccionada se encuentra ejecutando un desplazamiento de accionamiento, también se
iluminan los LED de estado "A" o "V¥" del teclado.

= Manipular la salida pulsando la tecla A o la tecla V.
Pulsacién breve: detener accionamiento.
Pulsacién larga: subir/bajar accionamiento (modo larga duracion) o abrir/cerrar compuerta
de aireacion.

El accionamiento seleccionado ejecuta de inmediato la correspondiente orden.

i/ Cuando en el modo 12...48 V c. c. se selecciona una salida, siempre parpadean los LED
de un par de salidas.

Desactivar todas las salidas (detener todos los accionamientos).
El modo manual permanente esta ahora activado.
m  Pulsar la tecla ALL OFF.

Todas las salidas se desactivan de inmediato (parada). Las salidas no estan bloqueadas.
A continuacién, se pueden volver a activar individualmente.

(i] La funcion "ALL OFF" no esta disponible en modo manual breve.

Bloquear, mediante el modo manual, el control de bus sobre las salidas individuales.

El modo manual permanente esta ahora activado.

En el ETS se debe haber autorizado previamente el bloqueo del control de bus.

m  Seleccionar salida: pulsar brevemente la tecla < (en caso necesario, pulsar varias veces).

Los LED de estado de la salida seleccionada A1...max. A8 parpadean. Cuando la salida
seleccionada se encuentra ejecutando un desplazamiento de accionamiento, también se
iluminan los LED de estado "A" 0 "V¥" del teclado.

®m  Pulsar, al mismo tiempo, las teclas A y ¥, durante, al menos, 5 s.

La salida afectada se encuentra ahora bloqueada (no es posible controlarla a través del
bus). Los LED de estado de la salida afectada A1... A8 méax. parpadean rapidamente.

Para desbloquear proceder de la misma manera.

Cuando en el modo 12...48 V c. c. se selecciona una salida, siempre parpadean los LED
de un par de salidas.

[ =

i/ Una salida bloqueada en modo manual sélo se puede manipular en el modo manual per-
manente.
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3 Datos técnicos

General
Marca de homologacion
Temperatura ambiente

Temperatura de almacenamiento/ transporte

Posicién de montaje

Distancia minima
tipo de fijacién

KNX/EIB / VDE
-5...+45°C

-25 ... +70 °C (Un almacenamiento por encima

de los +45 °C reduce la vida util.)

cualquiera (bornes de salida preferentemente

arriba)
ninguna

Insercion sobre carriles DIN en armarios cerra-
dos (p. €j. pequenos distribuidores, etc.)

Bornes de conexion para la alimentacion eléctrica y para las salidas

Tipo de conexién

monofilar

flexible sin virola de conductor
flexible con virola de conductor
Par de apriete de conexion

Alimentacion KNX/EIB

Medio KNX

Modo de puesta en funcionamiento
Tension nominal KNX

Potencia absorbida KNX

Tipo de conexion KNX

Alimentacion externa
Tensién nominal
Frecuencia de la red
Consumo de potencia
Potencia disipada

NUm. de art. 2502 REG HE
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Salidas

Tipo de contacto

Frecuencia de la red

Tension de conexidon

Tensiéon de conexion CC

Corriente de conmutacion CA 250 V
Capacidad de conmutacion CC 12/24 V
Corriente de conmutacion CC 48 V
Corriente de conexion minima CA
Corriente de conexion minima CC
Tiempo de desplazamiento del elemento de
proteccion solar

Duracion de la conexion ED

Terminal de rosca
0,5...4 mm?
0,35...4 mm?
0,14 ... 2,5 mm?
max. 0,8 Nm

TP 1

Modo S

CC21...32V MBTS

tip. 150 mW

Borne de conexidn estandar

CA230/240V ~
50/60 Hz
max. 5,6 VA

max. 4,5W
max. 4,5W
max. 6\W

Contacto y, monoestable
50 /60 Hz

CA 250V ~
CC12...48V

CABA

6 A

3A

100 mA

100 mA

max. 20 min.

max. 50 % (tiempo de ciclo < 40 min)
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4 Descripcion del software

4.1 Especificacion del software

Ruta de busqueda ETS:

Tecnologia utilizada:
Clase KNX/EIB:
Configuracion:

Tipo de IFE:
Conexion de IFE:

Persiana / Persianas / Actuador persianas 2 can. AC230V,
1 can. DC12-48V

Persiana / Persianas / Actuador persianas 4 can. AC230V,
2 can. DC12-48V

Persiana / Persianas / Actuador persianas 8 can. AC230V,
4 can. DC12-48V

TPUART + pC

3b - aparato con cert. PhL + pila
modo S estandar

"00"ex / "0" pec

sin conector

Aplicaciones disponibles para "actuador de persianas 1/2 canales REG"

Nu- Breve descripciéon Nombre Version a partir de la
m. version de
la mascara
1 Aplicacion multifuncional para persia-  Persiana 20C401 0.1 705
nas y celosias con tiempos de despla- para ETS 2
zamiento parametrizables de forma in- y ETS
dependiente; alternativamente, un sis- 3.0a...c

tema automatico de deteccion de la po-
sicion final para accionamientos de
230 V con finales de carrera mecani-
cos; funciones ampliadas de respues-
ta; asignaciones hasta para 5 funcio-
nes de seguridad diferentes; una fun-
cion de proteccion solar adaptada a
una gran variedad de necesidades.
Permite, ademas, la integracién en es-
cenas o en posiciones forzadas. Tam-
bién es posible controlar de manera
centralizada todas las salidas. Ade-
mas, los niveles de prioridad de los re-
Iés se pueden configurar por separado
en caso de producirse una caida de la

tension de bus o

de regresar la tension de bus o de red,
o tras un proceso de programacién del

ETS.
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2 Aplicacién multifuncional para persia-  Persiana 20C411 1.1 705
nas y celosias con tiempos de despla- para ETS3.0
zamiento parametrizables de forma in- a partir de la
dependiente; alternativamente, un sis- version d

tema automatico de deteccion de la po-
sicion final para accionamientos de
230 V con finales de carrera mecani-
cos; funciones ampliadas de respues-
ta; asignaciones hasta para 5 funcio-
nes de seguridad diferentes; una fun-
cién de proteccion solar adaptada a
una gran variedad de necesidades.
Permite, ademas, la integracién en es-
cenas o en posiciones forzadas. Tam-
bién es posible controlar de manera
centralizada todas las salidas. Ade-
mas, los niveles de prioridad de los re-
Iés se pueden configurar por separado
en caso de producirse una caida de la
tensién de bus o

de regresar la tensién de bus o de red,
o tras un proceso de programacion del
ETS.

Aplicaciones disponibles para "actuador de persianas 2/4 canales REG"

Nu- Breve descripcidon Nombre Version a partir de la
m. version de
la mascara
1 Aplicacion multifuncional para persia-  Persiana 20A802 0.2 705
nas y celosias con tiempos de despla- para ETS 2
zamiento parametrizables de forma in- y ETS
dependiente; alternativamente, un sis- 3.0a...c

tema automatico de deteccion de la po-
sicion final para accionamientos de
230 V con finales de carrera mecani-
cos; funciones ampliadas de respues-
ta; asignaciones hasta para 5 funcio-
nes de seguridad diferentes; una fun-
cion de proteccion solar adaptada a
una gran variedad de necesidades.
Permite, ademas, la integracién en es-
cenas o en posiciones forzadas. Tam-
bién es posible controlar de manera
centralizada todas las salidas. Ade-
mas, los niveles de prioridad de los re-
Iés se pueden configurar por separado
en caso de producirse una caida de la
tension de bus o

de regresar la tensién de bus o de red,
o] trgs un proceso de programacion del
ETS.
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2 Aplicacién multifuncional para persia-
nas y celosias con tiempos de despla-
zamiento parametrizables de forma in-
dependiente; alternativamente, un sis-

tema automatico de deteccion de la po-

sicion final para accionamientos de
230 V con finales de carrera mecani-
cos; funciones ampliadas de respues-
ta; asignaciones hasta para 5 funcio-
nes de seguridad diferentes; una fun-
cién de proteccion solar adaptada a
una gran variedad de necesidades.
Permite, ademas, la integracién en es-
cenas o en posiciones forzadas. Tam-
bién es posible controlar de manera
centralizada todas las salidas. Ade-
mas, los niveles de prioridad de los re-
Iés se pueden configurar por separado
en caso de producirse una caida de la
tensién de bus o

de regresar la tensién de bus o de red,
o tras un proceso de programacion del
ETS.

Persiana 20A812

1.2 705
para ETS3.0

a partir de la
version d

Aplicaciones disponibles para "actuador de persianas 4/8 canales REG"

Nu- Breve descripcidon Nombre Version a partir de la
m. version de
la mascara
1 Aplicacion multifuncional para persia-  Persiana 20AD01 0.1 705
nas y celosias con tiempos de despla- para ETS 2
zamiento parametrizables de forma in- y ETS
dependiente; alternativamente, un sis- 3.0a...c

tema automatico de deteccion de la po-
sicion final para accionamientos de
230 V con finales de carrera mecani-
cos; funciones ampliadas de respues-
ta; asignaciones hasta para 5 funcio-
nes de seguridad diferentes; una fun-
cion de proteccion solar adaptada a
una gran variedad de necesidades.
También es posible controlar de mane-
ra centralizada todas las salidas. Ade-
mas, los niveles de prioridad de los re-
Iés se pueden configurar por separado
en caso de producirse una caida de la
tension de bus o

de regresar la tensién de bus o de red,
o tras un proceso de programacion del
ETS.

iSin integracion en escenas ni en posi-
ciones forzadas!

Num. de art. 2502 REG HE
Num. de art. 2504 REG HE
Num. de art. 2508 REG HE

Pagina 22 de 158



Especificacion del software

2 Aplicaciéon multifuncional para persia-  Persiana 20AD11 1.1 705
nas y celosias con tiempos de despla- para ETS3.0
zamiento parametrizables de forma in- a partir de la
dependiente; alternativamente, un sis- version d

tema automatico de deteccion de la po-
sicion final para accionamientos de
230 V con finales de carrera mecani-
cos; funciones ampliadas de respues-
ta; asignaciones hasta para 5 funcio-
nes de seguridad diferentes; una fun-
cién de proteccion solar adaptada a
una gran variedad de necesidades.
También permite la integracién en es-
cenas o en posiciones forzadas. Tam-
bién es posible controlar de manera
centralizada todas las salidas. Ade-
mas, los niveles de prioridad de los re-
Iés se pueden configurar por separado
en caso de producirse una caida de la
tensién de bus o

de regresar la tensién de bus o de red,
o tras un proceso de programacion del
ETS.
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4.2 Software "Persiana"”

4.2.1 Funciones

General

Actuador de persianas 1/2 canales REG: funcionamiento con 2 canales para la conexion
directa de dos motores de accionamiento de 230 V c. a. Alternativamente, el actuador de
persianas se puede configurar para funcionar con 1 canal para controlar directamente un
accionamiento de 12...48 V c. c.

Actuador de persianas 2/4 canales REG: funcionamiento con 4 canales para la conexion
directa de cuatro motores de accionamiento de 230 V c. a. Alternativamente, el actuador
de persianas se puede configurar para funcionar con 2 canales para controlar directamen-
te dos accionamientos de 12...48 V c. c.

Actuador de persianas 4/8 canales REG: funcionamiento con 8 canales para la conexién
directa de ocho motores de accionamiento de 230 V c. a. Alternativamente, el actuador de
persianas se puede configurar para funcionar con 4 canales para controlar directamente
cuatro accionamientos de 12...48 V c. c.

Ambos actuadores: no es posible combinar los dos modos de funcionamiento para activar
motores de 230V y de 12..48 V c.c.

Las reacciones ante la caida de la tension de bus y el regreso de la misma y tras una pro-
gramacioén del ETS se pueden ajustar para cada uno de los canales de las salidas.
Posibilidad de activar de manera centralizada todas las salidas de persiana mediante un
telegrama de larga duracién de 1 bit.

Las respuestas activas se pueden retardar, de manera global, tras regresar la tension de
bus.

Manipulacion manual de las salidas con independencia del bus con indicacién de estado
mediante LED (como ejemplo, para el modo de funcionamiento obra).

Funciones orientadas a los canales

Cada salida cuenta con todas las funciones sin limitaciones. Todas las funciones orienta-
das a los canales se pueden parametrizar por separado para cada salida. Con ello se posi-
bilita el control independiente y multifuncional de las salidas de persiana.

Modo de funcionamiento parametrizable: control de celosias, persianas enrollables o com-
puertas de aireacion.

Tiempos de desplazamiento de los elementos de proteccion solar parametrizables por se-
parado con ampliacidon del tiempo para desplazamientos hasta la posicion final superior.
Opcionalmente, con deteccion automatica de las posiciones finales (medicién automatica
del tiempo de desplazamiento del elemento de proteccion solar) para motores de acciona-
miento de 230 V con finales de carrera mecanicos.

Con las celosias, se puede parametrizar, de manera independiente, un tiempo de despla-
zamiento de lamas.

Se puede configurar el tiempo de conmutacion del cambio de sentido y los tiempos para
los modos breve y largo (paso, mover).

Respuesta de la posicién del elemento de proteccion solar o de la posicion de lamas (solo
en modo bus). Adicionalmente, se puede notificar una posicién no valida del elemento de
proteccion solar o un desplazamiento de accionamiento. Funciones de respuesta activas
(enviadas al producirse un cambio) o pasivas (el objeto se puede leer).

Asignaciones hasta para 5 funciones de seguridad diferentes

(3 alarmas de viento, 1 de lluvia, 1 de helada), opcionalmente con vigilancia ciclica. Las
funciones de seguridad (objetos, tiempos ciclo, prioridad) se crean, de manera orientada al
aparato, conjuntamente para todas las salidas. La asignacién de cada una de las salidas a
las funciones de seguridad, asi como las reacciones de seguridad, se pueden parametrizar
de manera orientada a los canales.

Se puede activar, independientemente para cada salida, una amplia funcién de proteccion
solar con posiciones, fijas y variables, de los elementos de proteccion solar o de las lamas,
al inicio o al final de la funcién. Incluye offset dinamico de las lamas para celosias. Tam-
bién con proteccién solar ampliada para la integracién en controles complejos de la luz so-
lar (dispone de objetos automaticos y de bloqueo independientes). Ademas, cuenta tam-
bién, opcionalmente, con modo automatico de calentar/enfriar y funcién de presencia.
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Para cada salida de persiana se puede realizar una funcion de posicién forzada (con la va-
riante de aparato 4/8 canales la funcién de posicion forzada soélo esta disponible a partir de
la versién ETS3.0d).

Posibilidad de integrar en escenas: por cada salida se pueden parametrizar hasta 8 esce-
nas internas (con la variante de aparato 4/8 canales la funcién de escenas so6lo esta dispo-
nible a partir de la version ETS3.0d).
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4.2.2 Indicaciones sobre el software

Programacioén ETS y puesta en funcionamiento

Para la programacion y puesta en funcionamiento del mecanismo se recomienda utilizar el
ETS3.0d. Solo mediante la utilizacion de esta versién de parche ETS o de versiones mas ac-
tuales se pueden aprovechar las ventajas referentes a las descargas (tiempos de descarga no-
tablemente menores) y a la programacion de parametros. Solo es posible disfrutar de estas
ventajas mediante la utilizacién de la nueva version de pantallas 7.5 y mediante la representa-
cion de parametros del ETS3.

La base de datos de productos necesaria para el ETS3.0d se ofrece en el formato *.VD4. El
programa de aplicacion correspondiente posee el nimero de versién "1.x".

Para el ETS2 y las versiones mas antiguas del ETS3 se dispone de una base de datos de pro-
ductos separada en formato *.VD2. El programa de aplicacion para estas versiones del ETS
posee el numero de versién "0.x".

iEn referencia al alcance de la parametrizacion descrito en esta documentacion, los dos pro-
gramas de aplicacion se diferencian especialmente para el actuador de persianas 4/8 canales!
Por ello, la versién "0.x"no dispone de ninguna funcién de escenas ni de posiciones forzadas.
Mediante la actualizacion de las antiguas versiones del ETS a la version ETS3.0d o a las ulti-
mas versiones, se dispone de una herramienta adicional mediante un Add-in del ETS3. Con es-
ta herramienta se pueden convertir las antiguas bases de datos de producto con version de
aplicacion "0.x", como por ejemplo las de los proyectos ETS2 existentes, al nuevo formato de
aplicacion (versién "1.x"). De esta forma, se pueden aprovechar las ventajas de la aplicacion
ETS3.0d sin modificar la programacion. El Add-in del ETS3 se obtiene del fabricante por sepa-
rado y es gratuito.

Modo estado seguro

Cuando, por ejemplo, el aparato no funciona correctamente debido a un mal disefo de la insta-
lacion o a una puesta en marcha defectuosa, se puede detener la ejecucion de la aplicacion
cargada mediante la activacion del Modo Estado Seguro. En el Modo Estado Seguro no es po-
sible activar las salidas manualmente ni a través del bus. El actuador se comporta de manera
pasiva ya que la aplicacion no se ejecuta (estado de ejecucion: finalizado). Solo sigue funcio-
nando el software del sistema, de tal forma que sigue siendo posible realizar las funciones de
diagnodstico del ETS y la programacion del aparato.

Activar el Modo Estado Seguro
m  Desconectar la tensién de bus y la tensién de alimentacion de la red.
= Pulsar la tecla de programacion manteniéndola pulsada.

= Conectar la tension de bus o la tension de red. Soltar la tecla de programacion sélo cuan-
do el LED de programacién parpadee lentamente.

El Modo Estado Seguro esta ahora activado. Pulsando de nuevo brevemente la tecla de
programacion, también se puede activar y desactivar, como de costumbre, el modo de pro-
gramacién en el Modo Estado Seguro. Ademas, el LED de programacion sigue parpadean-
do, independientemente del modo de programacion, mientras que el Modo Estado Seguro
siga activo.

i/ Se puede finalizar el Modo Estado Seguro mediante la desconexion de la tension de ali-
mentacion (bus o red) o mediante un proceso de programacion del ETS.

Descarga de la aplicacion

La aplicacion se puede descargar a través del ETS. En este caso, el manejo manual, como par-
te de la aplicacion, tampoco funciona.
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4.2.3 Tabla de objetos

Numero de objetos de comunicacion: 1/2 canales:
46 (numero max. de objeto 55 - en medio hue-
cos)

2/4 canales:
84 (numero max. de objeto 107 - en medio
huecos)

4/8 canales:
160 (niUmero max. de objeto 211 - en medio
huecos)

Numero de direcciones (max.): 254
Numero de asignaciones (max.): 255
Gestion dinamica de tablas: no

Longitud maxima de tablas: 255

Objetos para los canales

Funciona- Manejo manual
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
EL—I 0 Bloqueo Manejo manual 1bit 1.003  ©on
C,E, - (L)
Descripcion Objeto de 1 bit para bloquear los pulsadores del mando manual del aparato.
La polaridad se puede parametrizar.
Funciona- Manejo manual
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
e 1 Estado Manejo manual 1bit 1.002  ©on
C,-, T(L)
Descripcion Objeto de 1 bit para enviar el estado del mando manual. El objeto es "0" cuan-
do el mando manual esta desactivado (funcionamiento de bus). El objeto es
"1" cuando el mando manual se activa. Se puede parametrizar que se mues-
tre el manejo manual temporal o permanente como informacion de estado.
Funciona- Funcion central persiana
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
|:|<—| 2 desplazamiento central Todas las salidas 1 bit 1.008 cion
de persiana C,E, - (L)
Descripcion Objeto de 1 bit para el desplazamiento central (desplazamiento de larga dura-
cion) de las salidas de persiana asignadas. La polaridad se puede parametri-

Zar.

1: Se pueden leer todos los objetos de comunicacién. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".
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Funciona- Funcién de seguridad
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
e 3 Alarma de viento 1 Seguridad 1bit 1.005  ©on

C,E, - (L)
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion o desactivaciéon centralizadas de la primera

alarma de viento
("0" = alarma de viento desactivada / "1" = alarma de viento activada).

Funciona- Funcion de seguridad
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
e 4 Alarma de viento 2 Seguridad 1bit 1.005  ©©ON
C,E, - (L)
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion o desactivacién centralizadas de la segunda
alarma de viento
("0" = alarma de viento desactivada / "1" = alarma de viento activada).
Funciona- Funcion de seguridad
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
e 5 Alarma de viento 3 Seguridad 1bit 1.005  ©©ON
C,E, - (L)
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion o desactivacion centralizadas de la tercera
alarma de viento
("0" = alarma de viento desactivada / "1" = alarma de viento activada).
Funciona- Funcion de seguridad
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
O 6 Alarma de lluvia Seguridad 1bit 1.005  ©©ON
C,E, - (L)
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion o desactivacion centralizadas de la alarma
de lluvia ("0" = alarma de lluvia desactivada / "1" = alarma de lluvia activada).
Funciona- Funcion de seguridad
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
e 7 Alarma de helada Seguridad 1bit 1.005  ©©oN
C,E, - (L)
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion o desactivacion centralizadas de la alarma

de helada
("0" = alarma de helada desactivada / "1" = alarma de helada activada).

1: Se pueden leer todos los objetos de comunicacién. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".
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Objetos orientados al canal:

Funciona- Operacion de larga duracién
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
12 Operacion de larga duracion ~ Salida 1-8' 1bit 1.008  ©©oNn
62, C,E, - (L)
88,
114,
140,
166,
192
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion de la operacion de larga duracion.
Funciona- Operacion de corta duracion
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
1. Operacion de corta duracion ~ Salida 1-8 * 1bit 1.007 ©on
63, C.E, - (L)
89,
115,
141,
167,
193
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion de la operacion de corta duracion o para de-

tener un desplazamiento de accionamiento.

Funciona- Posicion forzada 3
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
12 Posicion forzada Salida 1-8 1 2bit 2.008  °°"
64, C,E, -, (L)
90,
116,
142,
168,
194
Descripcion Objeto de 2 bit para el control forzado de una salida. El estado de un objeto
tras el regreso de la tensién de bus se puede predefinir mediante parametriza-
cion.

1: Los nombres de los objetos dependen de la definicion configurada del canal. En el modo de
funcionamiento 12...48 V c. c. las salidas 1/2, 3/4, ... se han agrupado en pares de salidas.
Ademas, la cantidad de las salidas depende de la variante del aparato.

2: Se pueden leer todos los objetos de comunicacioén. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".

3: Con el actuador de persianas 4/8 canales este objeto no esta disponible en la version de la
aplicacion "0.1" (utilizacién con ETS2 y ETS3.0 a...c).
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Funciona- Funcion de escenas !
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
;3' Mecanismo auxiliar de esce- Salida 1-8 2 1by- 18.001 ©ON
65 has te C,E, - (L)
o1,
117,
143,
169,
195
Descripcion Objeto de 1 byte para el acceso a escenas o0 para memorizar nuevos valores
de escenas.
Funciona- Funcion de proteccion solar
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
18 Automatico Salida 1-8 2 1bit 1.003  ©°N
67, C,w, -,
93, (R)?
119,
145,
171,
197
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion o desactivacion del modo automatico de pro-

teccion solar con proteccién solar ampliada

("1" = automatico activado / "0" = automatico desactivado). El objeto sélo esta
visible cuando se debe actualizar, de inmediato, el modo automatico de pro-
teccion solar cuando se produce un cambio de estado del objeto automatico
(ajuste de parametrizacion).

Funciona- Funcién de proteccion solar
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
a5 Bloquear el modo automatico  Salida 1-8 2 1bit 1.003  ©on
68, C,W,-—,
94, (R)3
120,
146,
172,
198
Descripcién Objeto de 1 bit para bloquear el modo automatico de proteccién solar con pro-

teccién solar ampliada. La polaridad se puede parametrizar. El objeto sélo es-
ta visible cuando se debe actualizar, de inmediato, el modo automatico de
proteccién solar cuando se produce un cambio de estado del objeto automati-
co (ajuste de parametrizacion).

2: Los nombres de los objetos dependen de la definicion configurada del canal. En el modo de
funcionamiento 12...48 V c. c. las salidas 1/2, 3/4, ... se han agrupado en pares de salidas.
Ademas, la cantidad de las salidas depende de la variante del aparato.

3: Se pueden leer todos los objetos de comunicacion. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".

1: Con el actuador de persianas 4/8 canales este objeto no esta disponible en la versién de la
aplicacion "0.1" (utilizacién con ETS2 y ETS3.0 a...c).
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Funciona- Funcién de proteccion solar
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
16, Automatico Salida 1-8 1 1bit 1.003  ©°"
68, C,E, - (L)
94,
120,
146,
172,
198
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion o desactivacién del modo automatico de pro-
teccion solar con proteccién solar ampliada. La polaridad se puede parametri-
zar. El objeto solo esta visible cuando se debe actualizar el modo automatico
de proteccion solar sélo cuando se produce el siguiente cambio de estado del
objeto automatico (ajuste de parametrizacién).
Funciona- Funcién de proteccion solar
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
17 Bloquear modo directo Salida 1-8 1 1bit 1.003  ©°n
69, C,W,—
95, (R)?
121,
147,
173,
199
Descripcion Objeto de 1 bit para bloquear el modo directo con proteccion solar ampliada
(modo directo = mover / paso / posicion / escena / central). La polaridad se
puede parametrizar.
Funciona- Funcién de proteccion solar
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
18 Fachada sol/sombra Salida 1-8 1 1bit 1.002  ©°ON
70, C,W,-—
96, (R)?
122,
148,
174,
200
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion o desactivacién de la regulacién sol en el

modo de proteccién solar simple o ampliada (sol disponible / no disponible).
La polaridad se puede parametrizar.

1: Los nombres de los objetos dependen de la definicion configurada del canal. En el modo de
funcionamiento 12...48 V c. c. las salidas 1/2, 3/4, ... se han agrupado en pares de salidas.
Ademas, la cantidad de las salidas depende de la variante del aparato.

2: Se pueden leer todos los objetos de comunicacién. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".
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Funciona- Funcién de proteccion solar
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
19 Posicion sol / sombra’ Salida 1-8 2 1by- 5.001 ©on
71, te C,W,—,
97, (R)®
123,
149,
175,
201
Descripcion Objeto de 1 byte para la especificacion de un valor variable de posicién
(0...255) de altura de celosia, de persiana enrollable o de posicion de la com-
puerta de aireacion con la proteccion solar activa.
Funciona- Funcion de proteccion solar
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
20, Posicion de lamas Sol / som-  Salida 1-8 2 1by- 5.001 ©on
72 breado te C,E, - (L)
98,
124,
150,
176,
202
Descripcién Objeto de 1 byte para la especificacion de un valor variable de posicién de la-
mas (0...255) con la proteccion solar activa.
Funciona- Funcion de proteccion solar
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
21, Offset posicion de lamas sol ~ Salida 1-8 2 1by- 6.001  O0
73, te C,E, - (L)
99,
125,
151,
177,
203
Descripcion Objeto de 1 byte para la especificacion de un angulo de posicion de lamas

(-100%...+100% / el mayor o menor angulo de posicién se evalua como
+ 6 - 100%) para la correccion "manual” de la posicién de lamas con la protec-
cion solar activa.

1: La descripcion del objeto varia en funcién del tipo de elemento configurado (celosia,
persiana enrollable, toldo, compuerta de aireacion).

2: Los nombres de los objetos dependen de la definicion configurada del canal. En el modo de
funcionamiento 12...48 V c. c. las salidas 1/2, 3/4, ... se han agrupado en pares de salidas.
Ademas, la cantidad de las salidas depende de la variante del aparato.

3: Se pueden leer todos los objetos de comunicacion. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".
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Funciona- Funcién de proteccion solar - modo automatico calentar/enfriar
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
22, calentar/enfriar presencia Salida 1-8 1 1bit 1.018  ©ON
74, C,E, - (L)?
100,
126,
152,
178,
204
Descripcion Objeto de 1 bit para la activacion del modo de funcionamiento presencia con
el modo automatico calentar/enfriar. La polaridad se puede parametrizar. Ge-
neralmente, con este objeto se enlazan detectores de presencia.
Funciona- Funcion de proteccion solar - modo automatico calentar/enfriar
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
‘213’ Conmutacién calentar/enfriar  Salida 1-8 * 1bit 1.100  ©©ON
75, C,E, - (L)
101,
127,
153,
179,
205
Descripcion Objeto de 1 bit para la conmutacion ente el modo calentar y el modo enfriar
con el modo automatico calentar/enfriar. La polaridad se puede parametrizar.
Generalmente, con este objeto se enlazan reguladores de temperatura
(objeto "conmutacion modo funcionamiento").
Funciona- Respuesta de notificacion de la posicion
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
24, Respuesta de nofificacion de  Salida 1-8 * 1by- 5.001 ©on
76, la posicion 3 te C,-, T,R24
102,
128,
154,
180,
206
Descripcion Objeto de 1 byte para la respuesta de notificacién de la posicidon de la altura
de la celosia o persiana enrollable o de la posicién de la compuerta de airea-
cion (0...255).

1: Los nombres de los objetos dependen de la definicidon configurada del canal. En el modo de
funcionamiento 12...48 V c. c. las salidas 1/2, 3/4, ... se han agrupado en pares de salidas.
Ademas, la cantidad de las salidas depende de la variante del aparato.

2: Se pueden leer todos los objetos de comunicacion. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".

3: La descripcion del objeto varia en funcion del tipo de elemento configurado (celosia,
persiana enrollable, toldo, compuerta de aireacion).

4: Los objetos de respuesta pueden ser, en funcién de la parametrizacion, activos de
transmisién (marca T ajustada) o pasivos de lectura (marca R ajustada).
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Funciona- Respuesta de notificacion de la posicion
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
25, Respuesta de nofificacion de ~ Salida 1-8 ! 1by- 5.001 ©on
77. la posicién de lamas te C,-, T,R23
103,
129,
155,
181,
207
Descripcion Objeto de 1 byte para la respuesta de notificacidon de la posicion de las lamas
(0...255) en el control de una celosia.
Funciona- Respuesta de notificacion de la posicion
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
26, Respuesta de nofificacion de  Salida 1-8 ! 1bit 1.002  ©on
78, la posicion no valida C,-, T,R23
104,
130,
156,
182,
208
Descripcion Objeto de 1 bit para la respuesta de notificacién de una posicion no valida de
la altura de la celosia o persiana enrollable o de la posicién de la compuerta
de aireacion ("0" = posicion valida / "1" = posicion no valida).
Funciona- Respuesta de notificacion movimiento del accionamiento
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
gg Respuesta de notificacion Salida 1-8 1 1bit 1.002 cion
79, movimiento del accionamien- C,-, T,R23
105, to
131,
157,
183,
209
Descripcion Objeto de 1 bit para la respuesta de notificacién del movimiento activo de un

accionamiento (salida alimentada - subir o bajar).
("0" = sin movimiento del accionamiento / "1" = movimiento del accionamient-
0).

1: Los nombres de los objetos dependen de la definicion configurada del canal. En el modo de
funcionamiento 12...48 V c. c. las salidas 1/2, 3/4, ... se han agrupado en pares de salidas.
Ademas, la cantidad de las salidas depende de la variante del aparato.

2: Se pueden leer todos los objetos de comunicacioén. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".

3: Los objetos de respuesta pueden ser, en funcion de la parametrizacion, activos de
transmisién (marca T ajustada) o pasivos de lectura (marca R ajustada).
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Funciona- Valor de consigna de la posicion
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
28, Posicion ! Salida 1-8 2 1by- 5.001 ©on
20, te C.E,- (L)
106,
132,
158,
184,
210
Descripcion Objeto de 1 byte para la especificaciéon de un valor de posicién (0...255), con
manipulacién directa, de altura de celosia o de persiana enrollable o de posi-
cion de la compuerta de aireacion.
Funciona- Valor de consigna de la posicion
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
29, Posicion lamas Salida 1-8 2 1by- 5.001 ©on
81 te C,Ww, -,
107, (R)3
133,
159,
185,
211
Descripcién Objeto de 1 byte para la especificacion de un valor de posicién de lamas

(0...255) con manipulacioén directa.

1: La descripcion del objeto varia en funcién del tipo de elemento configurado (celosia,
persiana enrollable, toldo, compuerta de aireacion).

2: Los nombres de los objetos dependen de la definicion configurada del canal. En el modo de
funcionamiento 12...48 V c. c. las salidas 1/2, 3/4, ... se han agrupado en pares de salidas.
Ademas, la cantidad de las salidas depende de la variante del aparato.

3: Se pueden leer todos los objetos de comunicacion. Para la lectura ha de estar fijada la
bandera (flag) "L".
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4.2.4 Descripcion de la funciéon

4.2.4.1 Descripcion funcional extendida a los canales

Definicion de canal

En funcién de la variante del aparato, el actuador de persianas se puede configurar para funcio-
nar con 2, 4 u 8 canales para la conexion directa de motores de accionamiento de 230V c. a.,
0, alternativamente, con 1, 2 6 4 canales para el control directo de accionamientos de

12..48 V c. c.

No es posible combinar los dos modos de funcionamiento para activar motores de 230V y de
12...48 V c.c. El parametro "definicién de canal" de la pagina de parametros "General" define la
cantidad de canales.

En funcién de esta configuracion, en el ETS se aplican todos los parametros y objetos depen-
dientes de los canales y se conmutan de manera visible. En el modo de funcionamiento

12...48 V c. c. las salidas 1/2, 3/4, ... se han agrupado en pares de salidas. Por consiguiente,
también se modifican los nombres de los objetos de salida y las descripciones de las paginas
de los parametros. También en modo manual se agrupan las salidas tal como se describe.

Retardo tras el retorno de la tensiéon de bus

Para reducir del trafico de telegramas a través de la linea de bus tras conectar la tensién de
bus (reinicio de bus), tras conectar el aparato a la linea de bus o tras realizar un proceso de
programacion en el ETS, es posible retardar todas las respuestas de notificacion activas que
debe enviar el actuador. Para ello se puede definir un tiempo de retardo que afecte al canal
(parametro "Retardo tras regreso de la tensién de bus" en la pagina de parametros "General").
Los telegramas de respuesta de notificacion para la inicializacién solo se envian al bus una vez
pasado el tiempo parametrizado.

Las respuestas que, realmente, se deben retrasar se pueden ajustar, independientemente del
canal de salida y de cada funcién de comunicacién de realimentacion.

(il El retardo no afecta al comportamiento de las salidas. Solo se retardan las respuestas. Las
salidas también se pueden controlar durante el tiempo de retardo tras el regreso de la ten-
sion de bus.

(i] Si el tiempo de retardo tras el retorno de la tension de bus se ajusta a "0" se desactiva to-
talmente dicho retardo. En este caso, todas las respuestas, si se envian de manera activa,
se mandan al bus sin retardo.

Funcion central

El actuador ofrece la posibilidad de vincular todos o ciertos canales de salida, con un

objeto de comunicacién cetralizada de 1 bit. El comportamiento en el control de una salida a
través de la funcion central es comparable con una direccidén de grupo central que se ha creado
sobre todos los objetos de "operacion larga duracién”.

Las salidas asignadas a la funcién central son controladas en funcién del valor de objeto central
recibido. La polaridad del telegrama central se puede invertir, en caso necesario, mediante pa-
rametrizacion.

El comportamiento de los canales resulta idéntico con el control "normal" a través de los obje-
tos "operacion larga duracion". Ademas, el telegrama central posee la misma prioridad, de tal
forma que se ejecuta la ultima orden recibida (operacion larga duracion o central) .

Figura 10: Esquema funcional "Desplazamiento central"
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Activar funcion central

m  Activar la funcién central en la pagina de parametros "General" seleccionando "Si" en el
parametro " Funcion central?".

El objeto de comunicacién "Desplazamiento central" se muestra visible.

Asignar las salidas de la funcion central
Se puede asignar cada una de las salidas independientemente de la funcién central.

La funcién central se debe activar en la pagina de parametros "General". De lo contrario, una
asignacion no tendra ninguna influencia sobre la salida de persiana.

m  Ajustar el parametro "Asignacién a funcién central", de la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" donde (x = numero de la salida), a "Si".

Asi, la salida correspondiente queda asignada a la funcion central. Esta puede ahora des-
plazarse de forma centralizada.

i/ La nueva posicién del elemento de proteccion solar, de la compuerta de aireacion o de las
lamas ajustada mediante la funcion central se actualiza, al final de un desplazamiento, en
los objetos de respuesta y, en el caso de que estos se envien de manera activa, también
son enviados al bus. Hay que tener en cuenta que el actuador de persianas solo puede
calcular las posiciones tras la conexién de la tension de alimentacién, cuando previamente
se ha realizado un desplazamiento de referencia a la posicion final superior.

(i] La funcion central forma parte del "Modo directo" de una salida. Por este motivo, la funcidn
central posee la misma prioridad que el manejo mediante objetos de corta y larga duracién
para el control a través de objetos de posicionamiento o para el acceso a escenas.

(i] Tras regresar la tensién de bus o tras un proceso de programacién del ETS siempre se de-
sactiva la funcién central (valor de objeto "0").

Manejo manual

El actuador de persianas dispone de un mando manual para todas las salidas. Con el teclado
de 4 teclas de funcion y 3 LED de estado dispuesto en el frontal del aparato se pueden selec-
cionar los siguientes modos de funcionamiento:

- Modo bus: manejo mediante teclados u otros dispositivos de bus.

- Modo manual tiempo breve: manejo manual in situ mediante el teclado, regreso automati-
co al modo bus.

- Modo manual permanente: manejo manual in situ mediante el teclado.

El manejo de las teclas de funcién, el control de las salidas y la indicacién de estado se descri-
ben con detalle en el capitulo "Manejo".

En los siguientes apartados se describe con exactitud la parametrizacion, la respuesta de notifi-
cacion del estado, el bloqueo a través de la manipulacion por bus y el comportamiento al cam-
bio con otras funciones del actuador de persianas al activar y desactivar el manejo manual.

El manejo manual soélo se puede realizar si la alimentacién de red del actuador de persianas
esta activada. En el estado de suministro del actuador de persianas, el manejo manual se en-
cuentra completamente activo. En este estado sin programar, se puede también activar y de-
sactivar cada una de las salidas sin necesidad de contar con tensién de bus, por lo que se pue-
de realizar una rapida comprobacién del funcionamiento de los motores de accionamiento co-
nectados (por ejemplo en obra).

Tras la primera puesta en marcha del actuador, con el ETS se puede activar o bloquear el ma-
nejo manual para diferentes estados de funcionamiento de manera independiente. De esta ma-
nera, se puede bloquear el manejo manual en modo bus (estando disponible la tension de bus).
También es posible bloquear completamente el manejo manual cuando sélo se produce la cai-
da de la tension de bus. En consecuencia, el manejo manual se bloquea totalmente cuando
tanto el bloqueo de bus como el bloqueo por caida de bus estan activos.

Autorizar manejo manual

Mediante los parametros "Manejo manual con caida de tensién de bus" y
"Manejo manual con modo bus", en la pagina de parametros "Manejo manual", se bloquea o se
autoriza el manejo manual para los diferentes estados de funcionamiento.
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= Configurar el parametro "Manejo manual con caida de tension de bus" como "autorizar".

En principio, se autoriza el manejo manual estando la tension de bus desactivada. Este
ajuste corresponde con la configuracion suministrada de fabrica.

= Configurar el parametro "Manejo manual con caida de tension de bus" como "bloqueado”.

El manejo manual se encuentra totalmente bloqueado cuando la tensién de bus se en-
cuentra desactivada. Como en este estado tampoco es posible realizar ningin manejo a
través del bus, ya no es posible controlar las salidas del actuador.

i/ Con la configuracion "Manejo manual con caida de tensién de bus = bloqueado”, al produ-
cirse una caida de la tensién de bus no se finaliza el modo manual si este ya estaba acti-
vado previamente. En este caso, la configuracion de los parametros soélo se tiene en cuen-
ta cuando se finaliza el modo manual mediante la pulsacion de las teclas del aparato. El
modo manual ya no se puede activar posteriormente mientras esté desconectada la ten-
sion de bus.

= Configurar el parametro "Manejo manual con modo bus" como "autorizado".

En principio, se autoriza el manejo manual estando la tension de bus activada. Las salidas
del actuador se pueden controlar bien mediante el bus o bien manualmente. Este ajuste
corresponde con la configuracion suministrada de fabrica.

= Configurar el parametro "Manejo manual con modo bus" como "bloqueado”.

El manejo manual se encuentra totalmente bloqueado cuando la tension de bus se en-
cuentra activada. Con esta configuracion, las salidas del actuador sélo se pueden controlar
a través del bus.

i/ Solo con la configuracién "Manejo manual con modo bus = autorizado" se pueden ver
otros parametros y objetos de comunicacion del manejo manual. Por ello, solamente con
esta parametrizacién se pueden configurar la funcion de bloqueo, el mensaje de estado y
el bloqueo del control de bus.

Configurar el comportamiento al comienzo y al final del manejo manual

El manejo manual diferencia entre el modo manual breve y el permanente. En funcién de estos
modos de funcionamiento, el comportamiento puede variar especialmente al finalizar el manejo
manual. Principalmente, se debe tener en cuenta que durante un modo manual activado, el ma-
nejo mediante bus, es decir, el control de las salidas a través del modo directo

(mover / paso / posicion / escena / central) o a través de las funciones de proteccién solar o de
seguridad, siempre se encuentra bloqueado. Por lo tanto, el manejo manual posee la mayor
prioridad.

Comportamiento al comienzo del manejo manual:

El comportamiento al comienzo del manejo manual no diferencia entre el modo manual breve o
permanente. Al activarse el modo manual, aquellos desplazamientos iniciados previamente a
través del bus se ejecutan hasta el final, a no ser que estos se detengan manualmente.

La posicién forzada, la funcién de seguridad y la funcién de proteccion solar que se encuentren
activas se pueden anular con el manejo manual. Estas funciones se vuelven a activar tras la
desactivacién del modo manual, siempre y cuando aun no se hayan cancelado.

Comportamiento al final del manejo manual

El comportamiento, al finalizar el manejo manual, diferencia entre el modo manual breve o per-
manente.

El modo manual breve se desactiva automaticamente en el momento en que se marque la ulti-
ma salida y se vuelva a pulsar la tecla de seleccion. Al desactivarse el modo manual breve, el
actuador regresa al modo bus 'normal’, mientras que el estado ajustado mediante el manejo
manual permanece sin variar. Sin embargo, si a través del bus se hubiera activado, antes o du-
rante el manejo manual, una posicion forzada, una funcion de seguridad o una funcioén de pro-
teccién solar (independientemente de la prioridad ajustada), el actuador vuelve a ejecutar de
nuevo, para las salidas afectadas, estas funciones prioritarias.

El modo manual permanente se desactiva si se pulsa la tecla de seleccion durante mas de 5 s.
En funcién de la parametrizacion del actuador en el ETS, al desactivar el modo manual perma-
nente las salidas son ajustadas al ultimo estado ajustado en el modo manual o al estado actua-
lizado internamente (modo directo, posicién forzada, posiciéon de seguridad o de proteccion so-
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lar). El parametro "Comportamiento al final del manejo manual permanente con modo bus" de-
termina la reaccion.

S

Ajustar el parametro

"Comportamiento al final del manejo manual permanente con modo bus" como

"Sin variacién".

Todos los telegramas para el manejo directo recibidos estando activo el manejo manual
permanente (larga/corta duracién, posicionamiento, central, escenas) son rechazados.
Tras finalizar el manejo manual permanente, el estado momentaneo de todas las salidas
permanece sin variar. Sin embargo, si a través del bus se hubiera activado, antes o duran-
te el manejo manual, una posicion forzada, una funcion de seguridad o una funcion de pro-
teccion solar (independientemente de la prioridad ajustada), el actuador vuelve a ejecutar
de nuevo, para las salidas afectadas, estas funciones prioritarias.

Ajustar el parametro
"Comportamiento al final del manejo manual permanente con modo bus" como
"Actualizar salidas".

Estando activo el manejo manual permanente, todos los telegramas entrantes son actuali-
zados internamente (con excepcidn de los telegramas de corta duracion — paso/parada). Al
finalizar el manejo manual, las salidas son ajustadas a los estados actualizados o a la po-
sicion absoluta que se habia prefijado antes del manejo manual permanente. Una opera-
cion de larga duracién no se actualiza si la salida ya se encuentra en la posicion final co-
rrespondiente.

El comportamiento al final del manejo manual permanente, sin estar la tension de bus acti-
vada (s6lo modo manual), se ajusta de forma invariable como "Sin variacion".

Las operaciones ejecutadas durante un manejo manual son enviadas al bus a través de
los objetos de respuesta, si estos estan autorizados y si se envian de forma activa.

Si hay un modo manual activo, este siempre finaliza cuando regresa la tension de bus o
cuando se realiza una programacion del ETS. Con ello, al finalizar el manejo manual no se
realiza el comportamiento parametrizado o prefijado. En vez de ello, el actuador ejecuta el
comportamiento parametrizado al regresar la tension de bus o tras un proceso de progra-
macion del ETS.

Configurar la funcién de bloqueo del manejo manual

El manejo manual se puede bloquear, de manera independiente, a través del bus,

incluso durante un manejo manual activado. Estando activada la funcion de bloqueo, en el mo-
mento en que se recibe un telegrama de bloqueo a través del objeto de bloqueo, el actuador fi-
naliza de inmediato cualquier manejo manual que eventualmente se encuentre activado y blo-

quea las teclas de funcion del frontal del aparato. La polaridad del telegrama del objeto de blo-
queo es parametrizable.

El manejo manual con modo bus debe estar autorizado.

Ajustar el parametro "¢ Funcién de bloqueo?", de la pagina de parametros
"Manejo manual", a "Si".

Ahora, la funcién de bloqueo del manejo manual se encuentra habilitada y el objeto de blo-
queo es visible.

Configurar en el parametro "Polaridad del objeto de bloqueo" la polaridad de telegrama de-
seada.

Con la polaridad "0 = bloqueada; 1 = autorizada" la funcién de bloqueo se activa de inme-
diato tras el regreso de la tensién de bus o tras un proceso de programacioén del ETS
(valor de objeto "0"). En este caso, para activar, en primer lugar, un manejo manual se de-
be enviar un telegrama de autorizacién "1" al objeto de bloqueo.

En caso de producirse una caida de la tensién de bus, el bloqueo a través del objeto de
bloqueo siempre se encuentra inactivo (por lo tanto, el manejo manual se encuentra autori-
zado o totalmente bloqueado segun la parametrizacion). Si previamente hubiese activo un
bloqueo, este se vuelve a activar tras el regreso de la tension de bus. El bloqueo sélo se
desactiva si se recibe un telegrama de autorizacion. En caso de producirse una caida de la
tensioén de alimentacion (caida de la tension de bus y de la de la red), el bloqueo se desac-
tiva a través del objeto de bloqueo. Una verdadera interrupcién de la tensién de red no in-
fluye sobre el bloqueo del manejo manual.
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i/ Cuando se pone fin a un manejo manual activo mediante un bloqueo, el actuador envia
también un mensaje de estado "Manejo manual inactivo" al bus, siempre y cuando esté
autorizado el mensaje de estado.

Configurar el mensaje de estado del manejo manual

Cuando el manejo manual se activa o se desactiva, el actuador puede enviar al bus un mensa-
je de estado a través de un objeto independiente. El telegrama de estado solo se puede enviar
si se dispone de tension de bus. La polaridad del mensaje de estado se puede parametrizar.

El manejo manual con modo bus debe estar autorizado.

= Configurar el parametro " Enviar estado?", de la pagina de parametros "Manejo manual”,
a"Si".
Ahora, el mensaje de estado del manejo manual se encuentra autorizado y el objeto de es-
tado es visible.

m  Determinar, con el parametro "Funcién y polaridad objeto de estado" si el telegrama de es-
tado sera, en general, "1" al activarse el manejo manual o sélo al activarse el manejo ma-
nual permanente.

El objeto de estado siempre es "0" cuando se desactiva el manejo manual.

El estado, tras el regreso de la tension de bus, sélo se envia activamente al bus ("0") cuan-
do con el regreso del bus se pone fin a un manejo manual activado durante la caida de la
tension de bus. En este caso, el envio del telegrama de estado se produce sin retardo.
Tras el regreso de la tension de bus o tras un proceso de programacion del ETS, el valor
del objeto es "0" y también se puede leer.

i/ Cuando se pone fin a un manejo manual activo mediante un bloqueo, el actuador envia
también un mensaje de estado "Manejo manual inactivo" al bus.

=9 =

Configurar el bloqueo del control de bus

Las salidas se pueden bloquear individualmente de forma local, de tal manera que las salidas
afectadas no se puedan seguir controlando a través del bus. El bloqueo del manejo mediante
bus se inicia con el manejo local en modo manual permanente y se sefializa mediante el parpa-
deo rapido del LED de estado de la salida afectada. Las salidas bloqueadas pueden, entonces,
controlarse solamente en el modo manual permanente.

El manejo manual con modo bus debe estar autorizado.

= Configurar el parametro "Control de bus de salidas individuales con modo bus bloqueado”,
en la pagina de parametros "Manejo manual”, como "Si".

Ahora, la funcién para el bloqueo del control de bus se encuentra autorizada y se puede
activar localmente. Seleccionando de forma alternativa en este punto "No", se evita la acti-
vacién del bloqueo del control de bus en el modo manual permanente.

(il El bloqueo iniciado localmente posee la prioridad mas alta. De esta forma, se anulan otras
funciones del actuador que se puede activar a través del bus (p. €j.: posicion forzada o fun-
cion de seguridad). En funcion de la parametrizacion del actuador en el ETS, con la autori-
zacion del bloqueo y la inmediata desactivacion del modo manual permanente las salidas
son ajustadas al ultimo estado ajustado en el modo manual o al estado actualizado inter-
namente (modo directo, posicion forzada, posicién de seguridad o de proteccion solar).

[i] Al fallar la tension de bus o al retornar la misma, no se restablece el bloqueo del control de
bus activado localmente. Tampoco la caida de la tensién de red restablece el bloqueo. El
fallo de la tensién de alimentacion (caida de la tension de bus y de red) desactiva el blo-
queo del control de bus.

Funciones de seguridad

El actuador de persianas distingue entre cinco funciones de seguridad diferentes. Cada funcion
de seguridad dispone de su propio objeto de comunicacion, de tal manera que las funciones se
pueden activar o desactivar con independencia entre si.

Se dispone de tres alarmas de viento diferentes. Estas alarmas se pueden utilizar, por ejemplo,
para la proteccion, contra el viento o contra fuertes golpes de viento, de persianas o toldos en
diferentes fachadas de edificios. Adicionalmente o de forma alternativa, se pueden autorizar y
utilizar una alarma de lluvia, por ejemplo para la proteccion de toldos, y una alarma de helada,
por ejemplo para evitar, con las bajas temperaturas, dafios mecanicos en las persianas exten-
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didas. La polaridad de telegrama de los objetos de seguridad esta prefijada:

"0" = sin alarma / "1" = alarma.

Generalmente, son las estaciones meteoroldgicas las que controlan los objetos de comunica-
cion de la funcion de seguridad mediante sensores que detectan la temperatura, la velocidad
del viento y la lluvia.

Las funciones de seguridad se crean y se configuran de forma conjunta para todas las salidas
de persiana. Las diferentes salidas del actuador se pueden asignar, de forma independiente, a
todas las funciones de seguridad o a algunas individualmente. Solamente las salidas asignadas
reaccionan a un cambio de estado de los objetos de seguridad. Para ello, las reacciones se
pueden parametrizar, de forma orientada a los canales, al comienzo de un mensaje de alarma
(telegrama "1") o al final (telegrama "0").

Como las salidas también pueden asignarse a mas de una alarma de seguridad, la prioridad de
los mensajes de alarma entrantes se puede ajustar de manera extendida a los canales. Asi, las
tres alarmas de viento poseen, respecto a si mismas y sin poderse modificar, la misma priori-
dad (funcién légica O). A diferencia de la alarma de helada o de la de lluvia, es posible parame-
trizar la secuencia de prioridad de las alarmas de viento.

Los objetos de comunicacion para las alarmas de seguridad se pueden supervisar cuando en-
tran telegramas ciclicos. Si no llegan telegramas durante un cierto tiempo de vigilancia ajusta-
ble, el actuador activa, para las salidas asignadas, el desplazamiento de seguridad. La funcién
de seguridad finaliza en el momento en que se reciba un nuevo telegrama "0".

Para la alarma de viento, para la de lluvia y para la de helada se pueden ajustar en el ETS, de
forma independiente, diferentes tiempos de vigilancia entre '1 minuto' y '23 horas 59 minutos'.
Para las alarmas de viento se configura un tiempo comun. Sin embargo, cada alarma de viento
dispone de su propio temporizador, por lo que se pueden comprobar, de manera independiente
entre si, si los objetos de viento reciben actualizaciones de telegramas.

Figura 11: Esquema funcional de las funciones de seguridad

Autorizar las funciones de seguridad

En primer lugar, las funciones de seguridad se deben autorizar de manera global antes de po-
derse parametrizar y utilizar. Tras autorizarlas globalmente, cada una de las alarmas de seguri-
dad se puede autorizar o bloquear de manera independiente entre si.

m  Ajustar el parametro "Funciones de seguridad”, de la pagina de parametros "Seguridad"
como "Autorizadas".
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Asi, se autorizan globalmente las funciones de seguridad volviéndose visibles los demas
parametros y la pagina de parametros "Tiempos de seguridad".

m  Ajustar los parametros "Alarma de viento 1", "Alarma de viento 2", "Alarma de viento 3",
"Alarma de lluvia" y "Alarma de helada" como "Autorizada" en funcion de las necesidades
funcionales. Seleccionando "bloqueada" se desactiva la correspondiente alarma.

Ahora, las alarmas de seguridad requeridas se encuentran autorizadas. Los objetos de se-
guridad son visibles y se pueden vincular con direcciones de grupo.

(i] Hay que tener en cuenta que las asignaciones, orientadas a los canales, de las salidas de
persiana a las alarmas de seguridad (en la pagina de parametros "Ax — Seguridad"; donde
x =numero de la salida) sélo funcionan cuando la correspondiente alarma también esta ac-
tivada. De lo contrario, la asignacién no contara con ninguna funcionalidad.

Una actualizacion de objeto de los objetos de seguridad no muestra ninguna reaccion
("ON" tras "ON" u "OFF" tras "OFF").

Tras una caida de la tension de alimentacion (caida de tension de bus o de red) o tras un
proceso de programacion del ETS las funciones de seguridad siempre se desactivan. En
caso de producirse una caida, solo de la tensién de red o solo de la tensién de bus, no se
pierden los estados de objeto de las funciones de seguridad y las funciones permanecen
activadas, siempre y cuando estas estuviesen previamente activadas. En este caso se de-
be tener en cuenta, sin embargo, que al regresar la tension de bus o la de red, se ejecuta
el comportamiento parametrizado (parametro

"Comportamiento tras retorno de la tension de bus o de red"). Después, las salidas afecta-
das también se bloquean por seguridad y sélo se pueden manejar de nuevo a través del
bus cuando se pone fin a las funciones de seguridad asignadas.

=)

Ajustar las prioridades de seguridad

Cuando a una salida se le asigna mas de una alarma de seguridad, es importante definir la
prioridad de los telegramas de seguridad entrantes. En dicho caso, una alarma con una priori-
dad alta anula a las alarmas con prioridades mas bajas. En el momento en que finalice la alar-
ma con la prioridad mas elevada, se ejecuta la alarma de seguridad con la prioridad subordina-
da, siempre que esta alarma se encuentre activa.

Las funciones de seguridad se deben autorizar de manera global.

m  Ajustar el parametro "Prioridad de las alarmas de seguridad”, de la pagina de parametros
"Seguridad", con la secuencia de prioridades necesaria.

[i] Las tres alarmas de viento tienen, respecto a si mismas, la misma prioridad
(funcidn logica O). La ultima actualizacion del telegrama en los objetos de la alarma de
viento decide cual sera la alarma de viento que se vaya a ejecutar. Una salida asignada
solo desactiva completamente la alarma de viento cuando todos los objetos, los tres, se
encuentran inactivos ("0").

Configurar la vigilancia ciclica

En caso de que sea necesario realizar una vigilancia ciclica de los objetos de seguridad, se de-
ben activar por separado cada una de las funciones de vigilancia. La autorizacion de las funcio-
nes de vigilancia y la configuracién de los tiempos de vigilancia se realizan en la pagina de pa-
rametros "Tiempos de seguridad".

Las funciones de seguridad se deben autorizar de manera global.

= En caso de que se deba activar una vigilancia de las alarmas de viento se debe configurar
el parametro "¢ Utilizar la vigilancia de las alarmas de viento?" con "Si".

Ahora, la vigilancia de los objetos de alarma de viento se encuentra activada. En el instan-
te en que se active la vigilancia, se deben escribir todos los objetos de alarma de viento ci-
clicamente mediante telegramas. En el instante en que sélo un telegrama de alarma de
viento deje de recibirse dentro del tiempo de vigilancia, se ejecutara la reaccion a la alarma
de viento para la salida afectada.

= Parametrizar el tiempo de vigilancia requerido para los objetos de alarma de viento con los
parametros "Tiempo para vigilancia alarma de viento".

®  En el caso en que se deba activar la vigilancia de la alarma de lluvia, se debe configurar el
parametro "; Utilizar vigilancia para alarma de lluvia?" con "Si".
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Ahora, la vigilancia del objeto de alarma de lluvia se encuentra activada. En el instante en
que se active la vigilancia, se debe escribir el objeto de alarma de lluvia ciclicamente me-
diante telegramas.

= Parametrizar el tiempo de vigilancia requerido para el objeto de alarma de lluvia con los
parametros "Tiempo para vigilancia alarma de lluvia".

m  En el caso en que se deba activar la vigilancia de la alarma de helada, se debe configurar
el parametro "¢ Utilizar vigilancia para alarma de helada?" con "Si".

Ahora, la vigilancia del objeto de alarma de helada se encuentra activada. En el instante
en que se active la vigilancia, se debe escribir el objeto de alarma de helada ciclicamente
mediante telegramas.

= Parametrizar el tiempo de vigilancia requerido para el objeto de alarma de helada con los
parametros "Tiempo para vigilancia alarma de helada".

La vigilancia de las alarmas de viento sélo se debe activar cuando en "Seguridad" se ha
autorizado, al menos, una alarma de viento.

El tiempo ciclo de los emisores deberia ser menor que el tiempo de vigilancia parametriza-
do del actuador de persianas para garantizar que, al menos, se recibe un telegrama dentro
del tiempo de vigilancia.

=
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4.2.4.2 Descripcion funcional orientada a los canales

Modo de funcionamiento

Cada una de las salidas del actuador de persianas se puede configurar, de manera indepen-
diente, en el tipo de accionamiento conectado mediante la definicion del modo de funciona-
miento. Se pueden controlar celosias, asi como, de manera alternativa, persianas enrollables o
toldos o, como tercera alternativa, compuertas de aireacién. En funcién del modo de funciona-
miento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los parametros y de los objetos de
comunicacion de todas las funciones de una salida.

Asi, con el modo de funcionamiento "Celosia" también se dispone, por ejemplo, de parametros
y de objetos para el control de las lamas. En el modo de funcionamiento

"Persiana enrollable / toldo" no hay control de lamas, pero, en el caso de los toldos se puede
parametrizar una funcién para el tensado de cortina. Con el modo de funcionamiento
"Compuerta de aireacion", se diferencia entre el desplazamiento de accionamiento "cerrar" y
"abrir", en vez de los desplazamientos arriba o abajo de las celosias o persianas enrollables.
En esta documentacién también se utiliza el término "elemento de proteccion solar” para las ce-
losias, persianas enrollables o toldos cuando no se describe, explicitamente, una funcién espe-
cial (p. ej.: control de lamas). Con todos los modos de funcionamiento se pueden prefijar posi-
ciones.

Configuraciéon del modo de funcionamiento

El parametro "Modo de funcionamiento" se encuentra, de manera independiente para cada sali-
da de persiana, en la pagina de parametros "Ax — General" (x = nimero de la salida).

= Configuracion del parametro "Modo de funcionamiento" al modo necesario.

(i] El parametro "Modo de funcionamiento” influye sobre numerosos parametros y objetos de
comunicacion orientados a los canales. Al cambiar en el ETS de modo de funcionamiento
los parametros se adaptan dinamicamente, de tal forma que las configuraciones ya afecta-
das o las conexiones entre direcciones de grupo se pueden volver a restablecer. Por esta
razon, el modo de funcionamiento requerido se debe parametrizar al inicio de la configura-
cioén del aparato orientada a los canales.

i/ Las compuertas de aireacion se deben conectar a las salidas de tal manera que con el
sentido de desplazamiento "arriba - A" se abran y con el sentido "abajo - ¥" se cierren.

[i] Un toldo se desplaza hacia arriba cuando se enrolla.

Comportamiento a la caida de tension del bus, tras el regreso de la tension de bus o de
red o tras un proceso de programacioén del ETS.

Los niveles de prioridad de los relés se pueden configurar por separado para cada salida en ca-
so de producirse una caida de la tensién de bus o de regresar la tension de bus o de red, o tras
un proceso de programacion del ETS. Como el actuador esta equipado con relés monoestables
con alimentacién de red, también se puede definir el estado de conmutacion del relé en caso
de producirse una caida de la tensién de bus.

Configuraciéon del comportamiento tras un proceso de programacion del ETS

El parametro "Comportamiento tras proceso de programacion ETS" esta disponible, para cada
uno de los canales de salida, en la pagina de parametros

"Ax — General" (x = numero de la salida). Mediante este parametro se puede configurar el com-
portamiento del relé de la salida independientemente del comportamiento tras el retorno de la
tension de bus o de red.

En funcién del modo de funcionamiento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los
textos de los ajustes de los parametros ("subir" < "abrir compuerta" /

"bajar" < "cerrar compuerta").

= Configurar parametro a "parada".

Tras un proceso de programacion del ETS, el actuador conmuta los relés del actuador a la
posicion "parar”. Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que,
eventualmente, se esté realizando.

m  Configurar parametro a "subir" o "abrir compuerta".

Tras un proceso de programacion del ETS, el actuador hace subir el elemento de protec-
cion solar o abre la compuerta de aireacion.
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Configurar parametro como "bajar" o "cerrar compuerta".

Tras un proceso de programacion del ETS, el actuador hace bajar el elemento de protec-
cion solar o cierra la compuerta de aireacion.

Al inicio de cada proceso de programacion del ETS, el actuador de persianas siempre rea-
liza una "parada" para todas las salidas. Se finaliza cualquier modo manual que se en-
cuentre activo.

Con deteccion automatica de la posicién final: un proceso de programaciéon con el ETS del
programa de aplicacion o de los parametros sobrescribe los tiempos de desplazamiento
aprendidos. Por esta razoén, tras dichas descargas de software con el ETS se debe realizar
una nueva deteccion de las posiciones finales, tal como se describe en el capitulo

"Puesta en marcha".

El "Comportamiento tras proceso de programacion del ETS" aqui parametrizado se ejecu-
tara cada vez que se realice una descarga de la aplicacion o de parametros mediante el
ETS. La descarga sencilla, sélo de las direcciones fisicas, o una programacién parcial, so-
lo de las direcciones de grupo, hace que no se tenga en cuenta este parametro, sino que
se ejecuta el "comportamiento tras retorno de tension de bus o de red" parametrizado. En
este caso, con salidas con deteccion de posicion final, también se mantienen los tiempos
de desplazamiento aprendidos.

Se puede realizar un proceso de programacion del ETS en el momento en que se conecte
y se active la tensién de bus en el actuador de persianas. Para una descarga de ETS no
se requiere la tensién de red. Si un proceso de programacion del ETS ha sido realizado
sélo con tension de bus, el "Comportamiento tras proceso de programacion del ETS" solo
se realiza cuando la alimentacién de red del actuador también esta activada. Ademas, no
se activa el "Comportamiento tras retorno de tension de bus o de red".

Esta reaccion se debe tener especialmente en cuenta con aquellos actuadores que se
montan en una instalacion eléctrica previamente programados.

Tras un proceso de programacion del ETS, las funciones de seguridad, las posiciones for-
zadas y las funciones de proteccién solar siempre estan desactivadas.

Configurar comportamiento con caida de tension de bus

El parametro "Comportamiento con caida de tensién de bus" esta disponible, para cada uno de
los canales de salida, en la pagina de parametros "Ax — General" (x = nimero de la salida). El
parametro define el comportamiento de una salida de persiana en el momento en que sélo falla
la tension de bus. El comportamiento parametrizado no se lleva a cabo cuando en el momento
de producirse la caida de la tensién de bus hay un manejo manual activo (los LED de estado
parpadean con el manejo manual temporal o permanente).

En funcion del modo de funcionamiento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los
textos de los ajustes de los parametros ("subir" <> "abrir compuerta" /

"bajar" < "cerrar compuerta").

Configurar parametro a "parada".

En caso de una caida de tension, el actuador conmuta los relés de la salida a la posicion
"parar". Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que, eventual-
mente, se esté realizando.

Configurar parametro a "subir" o "abrir compuerta".

En caso de producirse una caida de tension, el actuador hace subir el elemento de protec-
cion solar o abre la compuerta de aireacion.

Configurar parametro como "bajar" o "cerrar compuerta".

En caso de producirse una caida de tension, el actuador hace bajar el elemento de protec-
cion solar o cierra la compuerta de aireacion.

Configurar el parametro como "Desplazarse a posiciéon".

En caso de producirse una caida de tension de bus, el accionamiento conectado puede
desplazarse a una posicién dada mediante otros parametros (0...100%). En el control de
celosias, también se pueden posicionar las lamas por separado. Cuando se desconoce la
posicion que habia en el momento de la caida de tensién de bus, el actuador de persianas
realiza un desplazamiento de referencia antes de desplazarse a la posicion deseada

(p- €j.: debido a la caida de la tension de alimentacion o a un proceso previo de programa-
cion del ETS).
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= Configurar el parametro a "sin reaccion".

En caso de producirse una caida de la tension de bus, el relé de la salida no mostrara nin-
guna reaccion. Aquellos desplazamientos que estuvieran ejecutandose en el momento de
la caida de la tension se siguen ejecutando hasta completarse, siempre y cuando aun esté
conectada la tension de red.

(il Las funciones de seguridad, de posicion forzada o de proteccion solar (independientemen-
te de la prioridad configurada) también permanecen activas tras una caida de la tension de
bus, siempre y cuando aun esté conectada la tension de red. Por consiguiente, estas fun-
ciones también se realizan de nuevo sin tension de bus al finalizar un modo de funciona-
miento manual temporal o permanente, en caso de autorizarse el manejo manual si se pro-
duce una caida del bus.

i/ Cuando se produce una caida de la tension de bus, una vez que finaliza el movimiento adn
en marcha o parametrizado ya no es posible controlar las salidas, a no ser que sea ma-
nualmente (si la tension de red esta activada y el manejo manual autorizado) o mediante el
retorno de la tension de bus o de la red.

(il En cualquier caso, cuando se produce una caida de la tension de bus se detienen todas
las funciones temporales. Asi, se interrumpen todos los accesos a escena que se encuen-
tran en retardado, se finalizan los tiempos de retardo para la proteccién solar y para la pre-
sencia, ighorandose el ultimo valor de objeto recibido que, ademas, se encuentra en retar-
do. Debido a ello, cualquier actualizacion de telegrama que se haya recibido poco antes de
la caida de la tension de bus se pierde si el correspondiente tiempo de retardo aun no ha
finalizado.

i Al producirse una caida de la tension de red, basicamente vuelven todos los relés del ac-
tuador a su estado de reposo ("parada"), independientemente del estado de la tension de
bus. En este estado las salidas no se pueden controlar. Las funciones temporales (retardo
de escenas, de luz solar y de presencia) no se ven interrumpidas por solo una caida de la
tension de red.
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En caso de producirse una caida de la tension de bus o de red, los datos actuales de posi-
cionamiento de las salidas se guardan interna y permanentemente, de tal forma, que cuan-
do regrese la tension de bus o la de red, se pueden volver a adoptar exactamente las posi-
ciones de dichos valores, siempre y cuando esto esté asi parametrizado. Dicha memoriza-
cion se produce antes de ejecutarse la reaccion parametrizada en caso de una caida de la
tensioén de bus y solo cuando aun se dispone de una parte de la tension de alimentacién
(de red o de bus) o cuando falla totalmente la tensién de alimentacion y se dispone, de al
menos, 20 segundos de tension de red tras el ultimo reinicio de manera ininterrumpida (ba-
teria suficientemente cargada para realizar el proceso de memorizacion). jLa memoriza-
Cion no se lleva a cabo cuando se desconocen los datos de posicionamiento! Tras la caida
de una parte de la tension de alimentacién el proceso de memorizacion se realiza sélo una
vez...

Ejemplo 1:
Caida tension bus -> Proceso memorizacion -> después, caida tensioén red -> no se vuelve
a realizar otro proceso de memorizacion,

Ejemplo 2:
Caida tension red -> Proceso memorizacion -> después, caida tension bus -> no se vuelve
a realizar otro proceso de memorizacion.

En cuanto a los datos de posicionamiento a memorizar se considera:

Se memorizan las posiciones actuales de los elementos de proteccion solar, de las lamas
y de las compuertas de aireacién. En el caso de las celosias, la altura a memorizar siem-
pre se considera con el 100% de la posicion de lamas

(Véase "Calculo de la posicion de lamas"). También para aquellas salidas que se encon-
traban en movimiento en el instante del proceso de memorizacion se guardan las posicio-
nes temporalmente desplazadas. Debido a que la memorizacién de los datos de posiciona-
miento se realiza porcentualmente con nimeros enteros (0...100), no se puede evitar que
se produzca una pequena desviacion respecto a las posiciones comunicadas al regresar la
tension de bus o de red (dentro del rango 0...255).

Como los valores de las posiciones s6lo se memorizan una vez en caso de fallar la tensién
de bus, aquellas posiciones que se hayan ajustado manualmente después de la caida del
bus no se podran actualizar. Como ejemplo y de forma analoga, aquellos telegramas de
posiciones forzadas o las posiciones de offset de las lamas para la proteccién solar que se
hayan recibido a través del bus después de un fallo de la tensién de red tampoco podran
memorizarse ni actualizarse.

Los datos memorizados de las posiciones no se pierden durante los procesos de progra-
macion del ETS.

En caso de fallo de la tension de bus o de la de red también se memorizan los estados ac-
tuales de las posiciones forzadas o también, de haberse parametrizado, los valores de off-
set de las lamas para las posiciones de proteccion solar.

Configuracion del comportamiento tras el retorno de la tensién de bus o de red

El parametro"Comportamiento tras retorno tension de bus o de red" esta disponible, para cada
uno de los canales de salida, en la pagina de parametros

"Ax — General" (x = niUmero de la salida).

En funcién del modo de funcionamiento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los
textos de los ajustes de los parametros ("subir" < "abrir compuerta" /

"bajar" < "cerrar compuerta").

Configurar parametro a "parada"”.

Al regresar la tensidn de bus o de red, el actuador conmuta los relés del actuador a la posi-
cion "parar”. Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que,
eventualmente, se esté realizando.

Configurar parametro a "subir" o "abrir compuerta".

El actuador hace subir al elemento de proteccion solar cuando regresa la tensién de bus o
de red, o abre la compuerta de aireacion.

Configurar parametro como "bajar" o "cerrar compuerta".
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El actuador hace bajar al elemento de proteccion solar cuando regresa la tensién de bus o
de red, o cierra la compuerta de aireacion.

®m  Configuracion de parametro a "Posicién en caso de fallo de bus/red".

Tras regresar la tension de bus o de red, se actualiza el ultimo valor de posicion configura-
do e internamente memorizado antes de caer la tension de bus o de red (incluida la posi-
cion de lamas). Cuando se desconoce la posicion actual existente que hay en el momento
del retorno de la tension de bus o de red, el actuador de persianas realiza un desplaza-
miento de referencia antes de desplazarse a la posicion deseada (p. ej.: debido a la caida
total de la tensién de alimentacién o a un proceso previo de programacién del ETS).

= Configurar el parametro como "Desplazarse a posicion".

Tras el retorno de la tension de bus o de red, el accionamiento conectado puede despla-
zarse a una posicion dada mediante otros parametros (0...100%). En el control de celo-
sias, también se pueden posicionar las lamas por separado. Cuando se desconoce la posi-
cion actual existente que hay en el momento del retorno de la tension de bus o de red, el
actuador de persianas realiza un desplazamiento de referencia antes de desplazarse a la
posicion deseada (p. €j.: debido a la caida total de la tension de alimentacion o a un proce-
so previo de programacion del ETS).

= Configurar el parametro a "sin reaccioén".

El relé de la salida no muestra ninguna reaccion cuando regresa la tension de bus o la de
red. Los desplazamientos que se estén ejecutando en el instante en que retorna la tension
se realizan totalmente hasta el fin.

i/ Con el ajuste "Posicién con caida de bus/red": si no se pudo guardar los valores de posi-
cion al fallar la tension de bus o de red, debido, por ejemplo, a que no se conocian los da-
tos de las posiciones (no se ha realizado desplazamiento de referencia), tampoco mostrara
el actuador ninguna reaccion con esta parametrizacion.

i/ Con el ajuste "Sin reaccion": las érdenes recibidas a través del bus (tension de bus dispo-
nible) durante una caida de la tension de red son actualizadas al regresar la tensién de
red. Los desplazamientos breves o largos interrumpidos se reinician de nuevo, si aun no
han finalizado, en toda su longitud, mientras que los desplazamientos de posicionamiento
se prosiguen desde la posicion interrumpida.

i/ Todas las funciones temporales (retardo de escena, luz solar y presencia) solo se detienen
si se produce una caida de la tension de bus, de tal manera que una interrupcién de la ali-
mentacion de red, estando disponible la tension de bus, no conlleva la pérdida de los esta-
dos ni de las funciones temporales.

i/ EI comportamiento parametrizado siempre se ejecuta independientemente de los estados
actuales de la funcién seguridad o de proteccién solar. Sin embargo, la seguridad o la pro-
teccién solar también pueden estar activas tras el regreso de la tension de red cuando es-
tas funciones ya se habian activado antes de la caida de tension de o bus, o bien antes o
durante una caida de tension de red. De este modo se puede anular un modo de funciona-
miento directo.

Solo en caso de producirse una caida total de la tensién de alimentacion (tensién de bus o
de red) se desactiva la funcion de proteccion solar o de seguridad.

(i El objeto de comunicacion de la posicion forzada se puede inicializar, por separado, tras el
regreso de la tension de bus. De este modo, al realizar una activacion de posicién forzada
se influye sobre la forma en que va a reaccionar la salida al regresar la tension de bus. La
caida sola de la tensién de red no influye en el estado de la posicion forzada. Si solo regre-
sa la tension de red, cualquier posicion forzada previamente activada seguira estado acti-
va.

El "Comportamiento al retorno de la tension de bus o de red" parametrizado sélo se ejecu-
ta si no se activa ninguna posicion forzada tras el regreso de la tension de bus.

(i) Al regresar la tension de bus, se finaliza cualquier manejo manual activo. En caso de fallo
de la red no es posible realizar ningun manejo manual.
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i/ El"Comportamiento al regresar la tension de bus o de red" parametrizado solo se ejecuta
cuando el ultimo proceso de programacion de ETS de la aplicaciéon o de los parametros se
ha realizado hace mas de aprox. 20 s al activar la tension de bus y de red. De lo contrario
(Tets < 20 s), al regresar la tensién de bus/red también se ejecuta el
"Comportamiento tras el proceso de programacién ETS".

En el caso en que sea, exclusivamente, la tension de bus o de red la que falle tras una
descarga del ETS y se vuelva a activar de nuevo, el actuador ejecuta el
"Comportamiento en caso de retorno de tension de bus o de red".

Deteccién y configuracién de las operaciones de corta y larga duracién

La operacion de corta duracion (paso) permite ajustar el angulo de las lamas de una celosia o
la 'posicion de ranura' de una persiana enrollable. En la mayoria de los casos, la operacién de
corta duracién se activa accionando un teclado de persiana, por lo que hay que acceder ma-
nualmente al control del elemento de proteccion solar. Si el actuador recibe una orden breve
durante un movimiento de la celosia, persiana enrollable, toldo o de la compuerta de aireacion,
el actuador de persianas detiene de inmediato el desplazamiento de accionamiento.

La operacion de larga duraciéon(mover) se deduce del tiempo de desplazamiento de la celosia,
persiana enrollable/toldo o de la compuerta de aireacién que esté conectada, por lo que no se
configura por separado. El tiempo de desplazamiento se puede medir 'manualmente’ e introdu-
cirse en los parametros del ETS o, alternativamente, se puede medir de manera automatica uti-
lizando la deteccién automatica de la posicion final. El control de la salida mediante un telegra-
ma de operacion de corta o larga duracién también se denomina 'modo directo'.

Para poder garantizar que el elemento de proteccion solar o la compuerta de aireacion se en-
cuentre siempre en una posicion final tras finalizar la operacién de larga duracion, el actuador
de persianas alarga siempre, en un 20%, la duracién del tiempo de desplazamiento de larga
duracién parametrizado o aprendido.

Ademas, el actuador tiene en cuenta, con todos los desplazamientos hacia arriba o en todos
los movimientos de apertura, la ampliacion del tiempo de desplazamiento parametrizada, ya
gue los motores de accionamiento son, en general, mas lentos debido al peso del elemento de
proteccion solar o debido a influencias fisicas externas (p. ej.: temperatura, viento, etc.). Con
ello se garantiza que también se alcance siempre la posicion final superior con los desplaza-
mientos de larga duracion que no sufran interrupciones.

i/ Se puede volver a disparar una operacion de larga o corta duracién con la recepcion de un
nuevo telegrama de operacion de larga o corta duracion.

[i] Un desplazamiento de accionamiento activado en modo manual o mediante una funcién
de seguridad siempre ejecuta la operacién de larga duracion. Las 6rdenes "subir" o "bajar"
parametrizadas en el ETS también provocan la activacion de la operacién de larga dura-
cion.

Configuracion de la operacién de corta duracién

La operacion de corta duracion se parametriza por separado para cada una de las salidas inde-
pendientemente del tiempo de desplazamiento del elemento de proteccion solar o de la com-
puerta de aireaciéon. En el ETS se puede determinar si al recibir un telegrama de operacion de
corta duracién so6lo se ejecuta la operacion "parada" de un movimiento o si se activa la salida
por un tiempo determinado.

m  Ajustar el parametro "Operacion corta duracion”, en la pagina de parametros
"Ax — Tiempos" (X = numero de la salida), a "Si".

El actuador de persianas activa la salida afectada durante el tiempo parametrizado en
"Tiempo para operacion corta duracién" cuando se recibe un telegrama de operacion de
corta duracion y la salida no se encuentra ejecutando ningun desplazamiento. Si en el mo-
mento de la recepcion del telegrama la salida se encuentra realizando un movimiento, sélo
se detiene la salida.

m  Ajustar el parametro "Operacion corta duracion”, de la pagina de parametros
"Ax — Tiempos" (x = Numero de la salida), como "No (sélo parada)".

El actuador de persianas solamente detiene la salida afectada cuando se recibe un tele-
grama de corta duracion y la salida se encuentra realizando un desplazamiento. Si en el
momento de recibirse el telegrama la salida no se encuentra ejecutando ningun movimien-
to, no se produce ninguna reaccion.
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[i] El"Tiempo para operacion corta duracion" parametrizado deberia corresponder, en el caso
de una celosia, aprox. 4 de todo el tiempo del movimiento de las lamas y, en el caso de
una persiana enrollable, el tiempo completo para la apertura de su cortina.

(i En un principio, la operacion de corta duracion se realiza sin ampliacion de tiempo de des-
plazamiento.

Deteccién y configuracion de los tiempos de desplazamiento

Para calcular las posiciones y también para ejecutar la operacion de larga duracion, el actuador
de persianas requiere el tiempo de desplazamiento exacto de la celosia, de la

persiana enrollable/toldo o de la compuerta de aireacién que esté conectada. Si no se utiliza la
deteccion automatica de la posicion final, para la salida de persiana es necesario medir
'manualmente’ el tiempo de desplazamiento e introducirse en la parametrizacion del ETS. Es
importante determinar con exactitud el tiempo de desplazamiento para poder desplazarse a las
posiciones con exactitud. Por ello se recomienda realizar varias mediciones del tiempo, calcular
la media de los valores obtenidos e introducirla en los parametros correspondientes. El tiempo
de desplazamiento es el que tarda un accionamiento en llegar desde la posicion totalmente
abierta (posicion final superior / toldo recogido) a la posicion totalmente cerrada

(posicion final inferior / toldo totalmente extendido). jNo al revés! Los tiempos de desplazamien-
to se detectan en funcion de los diferentes tipos de accionamiento.

Figura 12: Determinacion del tiempo de desplazamiento en funcion del tipo de accionamiento

Configuracién del tiempo de desplazamiento de celosia, persiana enrollable/toldo, com-
puerta de aireacion sin deteccion automatica de la posicion final

En el capitulo "Puesta en marcha" se describen con detalle las instrucciones para la medicion
del tiempo de desplazamiento.

La deteccion automatica de la posicion final debe estar desactivada.

= En el parametro "Tiempo desplazamiento celosia" o
"Tiempo desplazamiento persiana enrollable/toldo" o
"Tiempo desplazamiento compuerta aireacion”, en la pagina de parametros
"Ax — Tiempos" (x = numero de la salida), introducir exactamente el tiempo de desplaza-
miento determinado en la puesta en marcha El tiempo de desplazamiento puede durar, co-
mo maximo, '"19 minutos y 59 segundos'. Por principio, no se pueden realizar tiempos mas
largos.
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[i] Ademas, el actuador tiene en cuenta la ampliacion parametrizada del tiempo en todos los
movimientos ascendentes o en todos los movimientos en el sentido de la posicion abierta,
ya que, en general, los motores de accionamiento son mas lentos debido al peso del ele-
mento de proteccion solar o a las influencias fisicas externas (p. ej.: temperatura, viento,
etc.).

Configuracién del tiempo de desplazamiento de celosia, persiana enrollable, toldo y
compuerta de aireaciéon con deteccion automatica de la posicion final

Para el control de motores de 230 V c. a. con deteccidon mecanica de la posicion final, también
es posible medir automaticamente el tiempo de desplazamiento de la celosia,

persiana enrollable/toldo o compuerta de aireacion. Utilizando la deteccion automatica de la po-
sicidn final, durante la puesta en marcha se debe realizar un desplazamiento de aprendizaje.
Solo tras realizar correctamente la mediciéon del tiempo de desplazamiento estara la salida de
persiana lista para ser utilizada (en caso contrario, no sera posible realizar ningun posiciona-
miento ni notificar una posicion).

En el capitulo "Puesta en marcha" se describen con detalle las instrucciones para la medicidén
del tiempo de desplazamiento con deteccion automatica de la posicion final.

m  Ajustar el parametro "; Deteccidon automatica de la posicion final?", de la pagina de para-
metros "Ax — Tiempos" (x = numero de la salida), como "Si".

La deteccion de la posicion final se puede realizar tras la programacion del ETS.

(i] El actuador de persianas guarda los tiempos de desplazamiento en una memoria no volatil
(EEPROM), por lo tanto, aunque se produzca una caida de la tension de alimentacion los
tiempos siguen siendo validos. Después de cada programacion del ETS, se debe ejecutar,
de nuevo, la deteccion de la posicion final.

(i Sino se ha guardado ningun tiempo de desplazamiento, el actuador de persianas genera,
para cada salida, un mensaje "Posicién no valida", el cual también se puede enviar al bus
en caso de parametrizarse. Mediante la evaluacion del mensaje se puede reconocer la co-
rrecta realizacion de un proceso de aprendizaje.

i] Durante el funcionamiento, el actuador de persianas se adapta, regularmente, a la varia-
cion de los tiempos de desplazamiento del elemento de proteccién solar (p. ej.: debido al
envejecimiento del accionamiento). El tiempo asi determinado se utiliza temporalmente,
cuando se produce una desviacion del valor anteriormente determinado, para el calculo de
las posiciones y se memoriza en una memoria volatil (RAM).

1] Aparte de realizarlo en la primera puesta en marcha, el usuario tiene la posibilidad, des-
pués de un proceso de programacion del ETS, de realizar "manualmente" y en cualquier
momento el aprendizaje de los tiempos de desplazamiento. Para ello, se debe activar per-
manentemente el modo de funcionamiento manual (véase el capitulo "Manejo") y se debe
realizar un desplazamiento sin interrupciones desde una posicion final hasta la otra. Asi,
mediante desplazamientos sencillos (de arriba abajo o al contrario) se consigue realizar el
aprendizaje de un nuevo tiempo de desplazamiento, el cual se guarda en la memoria no
volatil.

(il En el caso de las celosias, no es posible determinar el tiempo de desplazamiento de las la-
mas mediante la deteccién automatica de las posiciones finales. En este caso, el actuador
accede siempre de nuevo al valor parametrizado en el ETS. Como el tiempo de desplaza-
miento de las lamas esta relacionado fijamente con el tiempo de desplazamiento de la per-
siana, es posible corregir internamente el tiempo de desplazamiento de las lamas adaptan-
do el tiempo de desplazamiento de la persiana.

1] En principio, el tiempo maximo de desplazamiento estéa limitado a 20 minutos. Si el apren-
dizaje de un tiempo de desplazamiento no ha finalizado tras 20 minutos (no se ha detecta-
do ninguna posicion final), el actuador detiene dicho aprendizaje (parada). El tiempo mini-
mo de desplazamiento esta limitado a 1 segundo.
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(i] Si el actuador no tuvo la posibilidad de aprender correctamente un tiempo de desplaza-
miento (p. ej.: desplazamientos de aprendizaje superiores a los 20 minutos; no se ha reco-
nocido ninguna posicion final tras un proceso de programacion; se ha interrumpido el des-
plazamiento antes de haberse alcanzado la posicion final), dicho tiempo se considerara no
valido. En este caso, la salida afectada no puede realizar desplazamientos hasta las posi-
ciones. Sin embargo, si el bus recibe o activa valores de posiciones
(p. €j.: protecciodn solar), el actuador traduce todos los valores 0...49% (0...127) en un des-
plazamiento ascendente y todos los valores 50%...100% (128...255) en uno descendente.
Estos se desplazan con el tiempo de desplazamiento maximo (20 minutos).

i/ Ademas, el actuador detecta una ampliacion del tiempo de desplazamiento durante la me-
dicion automatica del tiempo. Por ello, no se puede parametrizar por separado dicha am-
pliacién. El actuador de persianas tiene en cuenta la ampliacién del tiempo en todos los
movimientos ascendentes o en todos los movimientos de abertura, ya que, en general, los
motores de accionamiento son mas lentos debido al peso del elemento de proteccién solar
o a las influencias fisicas externas (p. ej.: temperatura, viento, etc.).

Determinacion y configuracién del tiempo de desplazamiento de lamas (sélo con celo-
sias)

En el control de celosias, también se pueden posicionar las lamas por separado. Para que el
actuador de persianas calcule las posiciones de las lamas y las pueda comunicar al bus, el ac-
tuador requiere la informacion exacta sobre el tiempo de giro de las lamas (también para la de-
teccion automatica de la posicion final). En todos los casos, el tiempo de desplazamiento de las
lamas se debe determinar y parametrizar 'manualmente’.

El actuador de persianas esta concebido para controlar accionamientos para persianas de un
solo motor sin posicion de trabajo. Con este tipo de accionamiento, las lamas se ajustan direc-
tamente al variar la altura de la persiana a través de un acoplamiento mecanico. Para ello, el
actuador parte de que las lamas se encuentran totalmente cerradas cuando la celosia descien-
de. De forma analoga, también se parte de la idea de que las lamas se encuentran totalmente
abiertas cuando la celosia asciende (figura 13). Dicha clase de celosia es la mas extendida del
mercado.

Figura 13: Tipo 1 — Celosias con posicion oblicua de las lamas en ambos sentidos de
desplazamiento.

También hay sistemas de celosias de un solo motor sin posicién de trabajo, cuyas lamas se po-
sicionan en forma recta al ascender y adoptan una posicion oblicua al descender. Este tipo de
celosias también se pueden conectar al actuador de persianas, consiguiendo una posicidon de
lamas totalmente abierta estando estas en posicion recta (figura 14).
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Figura 14: Tipo 2 — Celosias con posicion de lamas oblicua y recta

Configuracién del tiempo de desplazamiento de lamas

En el capitulo "Puesta en marcha" se describen las instrucciones para la medicion del tiempo
de desplazamiento de las lamas.

m  Ajustar exactamente los pardmetros "Tiempo desplazamiento lamas", en la pagina de pa-
rametros "Ax — Tiempos" (x = numero de la salida) con el valor determinado al realizar la
puesta en marcha.

i/ Eltiempo de desplazamiento de lamas debe ser inferior al tiempo de desplazamiento de la
persiana ajustado o aprendido.

La ampliacién del tiempo de desplazamiento parametrizado o medido también se tiene en
cuenta con los desplazamientos de lamas en posicion totalmente abierta (ascenso).

Con deteccion automatica de la posicion final: En el curso de la adaptacion automatica del
tiempo de desplazamiento (p. ej.: debido al envejecimiento del accionamiento) también se
adapta internamente el tiempo parametrizado de movimiento de las lamas, el cual corres-
ponde a una relacion directa respecto al tiempo modificado de desplazamiento de la per-
siana. El tiempo adaptado del desplazamiento de las lamas se guarda s6lo de forma tem-
poral y se utiliza para calcular correctamente el angulo de las lamas durante el funciona-
miento.

=

Determinacion y configuraciéon de la ampliacion del tiempo de desplazamiento y del tiem-
po de conmutacion

Las celosias, las persianas enrollables o los toldos se desplazan mas lentamente al subir debi-
do al peso o a influencias fisicas externas como, por ejemplo, la temperatura, el viento, etc.
También en el caso de las compuertas de aireacion, el tiempo de apertura puede durar mas
que el de cierre.

Por ello, el actuador de persianas tiene en cuenta, en cada desplazamiento hacia arriba o aper-
tura, la ampliacion del tiempo de desplazamiento parametrizado. Dicha ampliacion se calcula,
porcentualmente, a partir de la diferencia entre los tiempos de desplazamiento en ambos senti-
dos.

La ampliaciéon del tiempo de desplazamiento se determina, para cada salida por separado, du-
rante la puesta en marcha y se introduce en la parametrizacion del ETS. Con la utilizacion de la
deteccién automatica de la posicion final, el propio actuador de persianas aprende cual es la
ampliacion necesaria del tiempo de desplazamiento al realizar el aprendizaje de los tiempos de
desplazamiento. En este caso no es necesario realizar una parametrizacion por separado de la
ampliacién. En el capitulo "Puesta en marcha" se describen las instrucciones para la medicion
de la ampliacion de tiempo de desplazamiento.

Ejemplo para la determinacion de la ampliacion de tiempo de desplazamiento:

- "Tiempo de desplazamiento" anteriormente determinado y parametrizado:
Tou= 20 segundos;

- tiempo de desplazamiento determinado desde la posicion final inferior a la superior:
Tuo = 22 segundos;
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- tiempo calculado de exceso de tiempo: Tyo - Tou= 2 segundos -> 2 segundos de 20 co-
rresponden al 10%;
- Ampliacion de tiempo a parametrizar: 10%.

Para proteger a los motores de posibles averias, se puede parametrizar, para cada salida, una
pausa de tiempo fijo cuando se conmuta el sentido de desplazamiento, incluso con la deteccion
automatica de la posicion final. Durante el tiempo de pausa no se alimenta a ninguno de los
dos sentidos de desplazamiento ("parada"). Por norma general, el ajuste de los parametros re-
qguerido se puede tomar de la documentacién técnica del motor de accionamiento utilizado. El
tiempo de conmutacion se tendra en cuenta en cada estado de funcionamiento del actuador.

Configuracién de la ampliacién del tiempo de desplazamiento
La deteccion automatica de la posicion final debe estar desactivada.

®  En el parametro
"Ampliacién del tiempo de desplazamiento para desplazamiento ascendente”, en la pagina
de parametros "Ax -General" (x = niumero de la salida), introduzcase el valor de ampliacion
del tiempo de desplazamiento determinado (en caso necesario, redondear dicho valor).

Configuracién del tiempo de conmutacion para el cambio de sentido de desplazamiento

= Configurar el parametro
"Tiempo de conmutacion para el cambio de sentido de desplazamiento”, en la pagina de
parametros "Ax — Tiempos" (x = numero de la salida), con la pausa requerida de conmuta-
cion.

[i] Generalmente, el actuador de persianas se suministra configurado de fabrica con un tiem-
po de conmutacion de 1 s.

Calculo de posicionamiento de la altura de elemento de proteccion solar o de la com-
puerta de aireacion

El actuador de persianas dispone de una funcién de posicionamiento confortable y exacta. Me-
diante el manejo manual o por bus, el actuador calcula, en cada ajuste, la posicién actual de la
celosia, de la persiana enrollable, del toldo o de la compuerta de aireacién. El valor de posicion
calculado es una medida para la altura del elemento de proteccion solar o para el grado de
apertura de la compuerta de aireacién (figura 15).

Figura 15: Definicion de la posicidon en funcion del tipo de accionamiento
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El actuador de persianas deduce las posiciones del tiempo de desplazamiento parametrizado o
del tiempo de desplazamiento determinado mediante la deteccidn de la posicion final, ya que
los propios accionamientos convencionales no dan informacion sobre los valores de posiciona-
miento. Asi pues, el tiempo de desplazamiento, parametrizado por separado para cada salida
de persiana, es una referencia para todos los desplazamientos de posicionamiento y es el fac-
tor determinante para la exactitud del calculo de la posicion. Por esta razon, los tiempos de
desplazamiento se deben determinar con gran exactitud para conseguir el posicionamiento
mas exacto posible.

Para un posicionamiento en funcion del valor actual de la posicién, el actuador calcula el tiem-
po de desplazamiento linealmente.

Ejemplo 1...

La persiana enrollable, en una salida, posee un tiempo total de desplazamiento de 20 s. La per-
siana enrollable se encuentra en la posicion final superior (0%). Esta se debe desplazar a la po-
sicion correspondiente al 25%. El actuador calcula el tiempo de desplazamiento necesario para
el posicionamiento: 20 s - 0,25 (25¢) = 5 s. A continuacion, la salida hace descender, durante

5 s, a la persiana enrollable posicionandose asi al 25% de la altura del elemento de proteccién
solar.

Ejemplo 2...

La persiana enrollable, en una salida, posee un tiempo total de desplazamiento de 20 s. La per-
siana enrollable se encuentra en la posicion correspondiente al 25%. Esta se debe desplazar a
la posicion correspondiente al 75%. La diferencia de posicionamiento corresponde al 50%. El
actuador calcula el tiempo de desplazamiento necesario para el posicionamiento diferencial:
20s-0,5 (50%) = 10 s. A continuacién, la salida hace descender, durante 10 s, a la persiana en-
rollable posicionandola asi al 75% de la altura del elemento de proteccién solar.

Para todos los desplazamientos ascendentes, al tiempo de desplazamiento calculado se le
afnade, automaticamente, la ampliacion del tiempo de desplazamiento parametrizada o determi-
nada mediante la deteccion de la posicion final.

Ejemplo 3...

La persiana enrollable, en una salida, posee un tiempo total de desplazamiento de 20 s. La per-
siana enrollable se encuentra en la posicion correspondiente al 75%. Esta se debe desplazar a
la posicion correspondiente al 25%. La diferencia de posicionamiento corresponde al 50%. El
actuador calcula el tiempo de desplazamiento necesario, sin ampliacion, para el posicionamien-
to diferencial:

20 s - 0,5550%) = 10 s. Teniendo en cuenta la ampliacion del tiempo de desplazamiento

(p. ej.: 10%) se obtiene el tiempo de ascenso definitivo:

10 s ((100% + 10% (ampliacién tiempo desplazamiento)) © 100%) =10 s - 1,1 = 11 s. A continuacion, la
salida hace ascender, durante 11 s, a la persiana enrollable posicionandola asi al 25% de la al-
tura del elemento de proteccién solar.

Ademas, para los posicionamientos hasta las posiciones finales, tanto superior como inferior
(0% 6 100%) siempre se realiza el desplazamiento con un tiempo total ampliado en un 20%.
Ejemplo 4...

La persiana enrollable, en una salida, posee un tiempo total de desplazamiento de 20 s. La per-
siana enrollable se encuentra en la posicion correspondiente al 50%. Esta se debe desplazar a
la posicion correspondiente al 100%. La diferencia de posicionamiento corresponde al 50%. El
actuador calcula el tiempo de desplazamiento necesario para el posicionamiento diferencial:
20s-0,5(50%) = 10 s. Como el movimiento se realiza hasta una posicion final, el actuador
anade el 20% fijo al tiempo de desplazamiento total.

10 s + (20% : 100%) - 20 s = 14 s. A continuacion, la salida hace descender, durante 14 s, ala
persiana enrollable posicionandola asi, con seguridad, al 100% de la altura del elemento de
proteccion solar.

Ejemplo 5...

La persiana enrollable, en una salida, posee un tiempo total de desplazamiento de 20 s. La per-
siana enrollable se encuentra en la posicion correspondiente al 50%. Esta se debe desplazar a
la posicion correspondiente al 0%. La diferencia de posicionamiento corresponde al 50%. El ac-
tuador calcula el tiempo de desplazamiento necesario, sin ampliacién, para el posicionamiento
diferencial: 20 s - 0,5 (50%) = 10 s. Como el movimiento se realiza hasta una posicion final, el ac-
tuador afiade el 20% %ijo al tiempo de desplazamiento total: 10 s + (20% : 100%) - 20 s = 14 s.
Teniendo en cuenta la ampliacion del tiempo de desplazamiento (p. ej.: 10%) se obtiene el
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tiempo de ascenso definitivo:

14 5 - ((100% + 10% (ampliacion tiempo desplazamiento)) © 100%) = 14 s - 1,1 = 15,4 s. A continuacion, la
salida hace ascender, durante 1%,4 s, a la persiana enrollable posicionandola asi, con seguri-
dad, al 0% de la altura del elemento de proteccion solar.

i] El actuador de persianas solamente ejecuta desplazamientos de posicionamiento cuando
se ha prefijado una nueva posicion que difiere de la posicion actual.

[i] El actuador de persianas guarda temporalmente las posiciones del elemento de proteccion
solar o de las compuertas de aireacion. El actuador sélo puede realizar desplazamientos a
las posiciones prefijadas del elemento de proteccion solar o de la compuerta de aireacién
cuando se conocen las posiciones actuales. Para ello, tras conectarse la tensién de ali-
mentacion o tras cada proceso de programacion realizado a través del ETS (direccion fisi-
ca, programa de aplicacion, descarga parcial), se deben sincronizar todas las salidas. Esta
sincronizacion se lleva a cabo con ayuda de un desplazamiento de referencia (véase "Des-
plazamiento de referencia").

i/ En caso de producirse una caida de la tension de bus o de red, se interrumpen los despla-
zamientos de posicionamiento en marcha. Si cae la tensién de bus, se ejecuta el compor-
tamiento parametrizado. Si cae la tension de red, se detienen los accionamientos. Los des-
plazamientos de posicionamiento también se interrumpen al activar el manejo manual.

Calculo de la posicion de lamas (sé6lo con celosias)

En el modo de funcionamiento "Celosia" el actuador de persianas siempre calcula la posiciéon
de las lamas, por lo que se puede determinar el angulo de posicion y, por lo tanto,

la 'transmisién de luz' de la celosia. Si hubiera que desplazarse a una nueva posicién de celo-
sia, siempre se realiza, a continuacién, un posicionamiento de las lamas. De esta forma, se ac-
tualizan las ultimas posiciones ajustadas de lamas o se ajustan con un nuevo valor en caso de
resultar un cambio de posicion.

En los sistemas de celosias con un solo motor y sin posicion de trabajo, las lamas se ajustan
directamente mediante la variacién de la altura de la celosia. Por ello, un ajuste de la posicion
de las lamas siempre influye en la posicion de la celosia (figura 16).

Figura 16: Ejemplo para el posicionamiento de lamas con efecto sobre la posicion de la celosia
(ejemplo para el tipo de lamas 1. El tipo 2 es analogo).

Como una posicion de lamas prefijada se debe mantener fija hasta la siguiente modificacion, el
actuador no modifica la posicién de la altura de la persiana cuando el tiempo de desplazamien-
to calculado para la modificacion de la posicion se encuentra dentro del tiempo de desplaza-
miento de lamas parametrizado.

De forma analoga, el actuador tiene en cuenta el comportamiento de los tiempos de desplaza-
miento de las lamas y de la celosia y, al posicionar las lamas, siempre calcula de nuevo la posi-
cion de la celosia resultante. Al utilizar objetos de respuesta de notificacion de la posicion
(véase "Informacioén de realimentacion de la posiciéon") el actuador también envia al bus las po-
siciones de celosia modificadas durante el ajuste.

Ejemplo (figura 16)...

La posicidn de la celosia esta prefijada al 50%. Un cambio en el angulo de las lamas (100...0%)
ocasiona que se calcule una nueva posicion de celosia, que también se puede actualizar en los
objetos de respuesta de notificacidn de la posicién. Si, en este caso, el actuador debe ajustar
una nueva posicion de celosia, p. €j.: 47%, el actuador no realiza ningun desplazamiento ya
que el tiempo de desplazamiento calculado se encuentra dentro del tiempo de desplazamiento
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de lamas parametrizado y, por lo tanto, dentro del movimiento de las lamas. Siguiendo este
ejemplo, un cambio de la posicién de la celosia del 55% produce un desplazamiento de la celo-
sia, ya que dicho cambio no se encuentra dentro del movimiento de las lamas (0 a 100%).

Con cada proceso de posicionamiento, la posicién de consigna de la celosia se remite a la po-
sicion de lamas del 100%. Por esta razén, con un reposicionamiento de las lamas (0 a 100%)
se responde con una menor posicion de celosia como posicidon de consigna.

Excepcidn: una posicion de consigna para la celosia del 0% (posicion final superior) asignara
0% como posicion de lama. También en este caso, el reposicionamiento de las lamas causa
una modificacion de la altura de la celosia (breve descenso). Sélo en este caso se devolvera
una posicién mayor de celosia como posicién de consigna (figura 17). Con el tipo de lamas 1,
estas permaneceran, por norma general, en posicion recta cuando la celosia se encuentre en
la posicion final superior. Por esta razén, con el tipo de lamas 1, la posicién de lamas calculada
solo corresponde con el angulo efectivo de abertura después de que la primera lamina se haya
desplegado totalmente (100%).

Figura 17: Ejemplo para el posicionamiento de lamas con la celosia posicionada en la posicién
final superior.
(ejemplo para el tipo de lamas 1).

Ejemplo (figura 17)...

La posicion de la celosia esta prefijada al 0%. Mediante un desplazamiento prolongado, la celo-
sia se encuentra, con seguridad, en la posicién final superior. Un cambio en el angulo de las la-
mas (0...100%) ocasiona que se calcule una nueva posicion de celosia, que también se puede
actualizar en los objetos de respuesta de notificacion de la posicion. Si, en este caso, el actua-
dor debe ajustar una nueva posicion de celosia, p. €j.: 5%, el actuador no realiza ningun des-
plazamiento ya que el tiempo de desplazamiento calculado se encuentra dentro del tiempo de
desplazamiento de lamas parametrizado y, por lo tanto, dentro del movimiento de las lamas. Si-
guiendo este ejemplo, un cambio de la posicién de celosia del 15% produce un desplazamiento
?e la misa;n)a, ya que dicho cambio no se encuentra dentro del movimiento de las lamas

0 a 100%).

(i] El actuador de persianas solamente ejecuta posicionamientos de lamas cuando se fija una
nueva posicion que difiera de la posicion actual de las lamas.

(i] El actuador de persianas memoriza, temporalmente, las posiciones de las lamas. El actua-
dor sélo puede realizar desplazamientos a las posiciones de lamas prefijadas cuando se
conoce la posicion actual. Para ello, tras conectarse la tension de alimentacion o tras cada
proceso de programacion realizado a través del ETS (direccidn fisica, programa de aplica-
cion, descarga parcial), se deben sincronizar todas las salidas. Esta sincronizacion se lleva
a cabo con ayuda de un desplazamiento de referencia, ya sea de lamas o de celosia (véa-
se "Desplazamiento de referencia").
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[i] Las lamas siempre se reposicionan tras el posicionamiento de la altura de la celosia. En
este caso, el actuador generalmente posiciona las lamas al 100% al volverse a activar la
tension de alimentacion o tras un proceso de programacion del ETS, a no ser de que se in-
dique alguna consigna de posicion especial para las lamas.

[i] Cuanto menor sea la relacion del desplazamiento de las lamas respecto al de la celosia,
mas exacto sera el posicionamiento y menor influencia tendra el ajuste del angulo de las
lamas sobre la altura de la celosia.

Desplazamiento de referencia

Tras un proceso de programacion del ETS (direccién fisica, programa de aplicaciéon, descarga
parcial) o tras la caida de la tension de alimentacion del actuador de persianas (tension de bus
y tensién de red), se pierden los datos de posicionamiento actuales. Antes de que el actuador
pueda realizar desplazamientos a nuevas posiciones tras regresar la tension de bus y de red o
tras un proceso de programacion, primero es necesario realizar un ajuste de las posiciones. Se
puede realizar un ajuste de las posiciones mediante el desplazamiento de referencia.

Un desplazamiento de referencia es un desplazamiento hasta la posicion final superior, cuyo
tiempo se ha ampliado un 20% vy, adicionalmente, el tiempo de desplazamiento prolongado pa-
rametrizado (figura 18). Un desplazamiento de referencia no se puede volver a disparar.

Los desplazamientos de referencia se pueden ejecutar mediante las siguientes érdenes:

- una operacion de larga duracion ininterrumpida, activada mediante el correspondiente ob-
jeto de comunicacion, para un desplazamiento hasta la posicién final superior (aqui tam-
bién cuenta un desplazamiento de seguridad completado);

- un posicionamiento hacia el 0%;

un manejo manual mediante el desplazamiento a la posicién final superior.

Figura 18: Desplazamiento de referencia

Al realizar un posicionamiento de las lamas de una celosia mediante el correspondiente objeto
de comunicacion tras regresar la tensién de bus y de red, o tras un proceso de programacion,
sera necesario realizar un desplazamiento de referencia de las lamas si la celosia no ha sido
desplazada hacia arriba o hacia abajo durante, al menos, el tiempo parametrizado de desplaza-
miento de las lamas. Para el desplazamiento de referencia de las lamas, en primer lugar, el ac-
tuador lo ejecuta, en un principio, durante el tiempo de desplazamiento de lamas hasta llegar a
la posicion totalmente abierta (0%) y, a continuacion, desplaza las lamas a la posicion deseada.
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La posicién de las lamas se considerara también ajustada en el momento en que la celosia,
mediante una orden larga, haya ascendido o descendido, al menos, durante el tiempo parame-
trizado de desplazamiento de lamas.

i/ Un desplazamiento de referencia concluido de la celosia también ajusta la posicion de las
lamas.

Si se interrumpe un desplazamiento de referencia, por ejemplo mediante una operacion de
corta duracion, la posicidn seguira sin conocerse al igual que antes.

Una operacion de larga duracion, activada mediante el correspondiente objeto de comuni-
cacion, que se desplace hacia la posicion final inferior, también ajusta la posicién de refe-
rencia.

Utilizando la deteccion automatica de la posicion final, también durante la primera puesta
en marcha (aprendizaje de los tiempos de desplazamiento) se realiza automaticamente un
ajuste de la posicion de referencia.

Adicionalmente, también se puede forzar un desplazamiento de referencia con la funcién
de proteccion solar, antes de cada desplazamiento de proteccién solar, aun cuando las po-
siciones son conocidas. De esta manera, se garantiza que, con la funcién de proteccion
solar, incluso después de varios desplazamientos de posicionamiento, siempre se alcance
con exactitud la posicion de proteccion solar parametrizada.

(i] Silos accionamientos conectados se activan a menudo para realizar los posicionamientos
(por ejemplo varias veces al dia), es posible que tras un tiempo se produzcan inexactitu-
des en los posicionamientos. Estas desviaciones de posicion respecto a la posicion de
consigna son debidas, principalmente, a influencias fisicas externas. Para conseguir siem-
pre durante el servicio un posicionamiento exacto, se recomienda realizar el desplaza-
miento de referencia, al menos, una vez al dia. Esto se puede conseguir, por ejemplo, me-
diante una orden centralizada de ascenso en el objeto de operacion de larga duracion.

o e I = =

Valor de consigna de la posicién

Se diferencia entre los siguientes valores de consigna de la posicion:

- posicionamiento directo a través de los objetos de posicionamiento (modo directo);

- posicionamiento mediante la activacién de proteccion solar;

- posicionamiento a través del comportamiento tras la caida de la tensién de bus o tras el re-
greso de la tensién de bus o de red;

- posicionamiento al acceder a una escena.

Posicionamiento a través de los objetos de posicionamiento

Cada celosia, persiana enrollable, toldo o compuerta de aireacion se puede posicionar directa-
mente a través del objeto "Posicién ..." existente por cada salida. También las lamas poseen un
objeto de posicionamiento propio. Siempre se realiza el desplazamiento a la ultima posicién re-
cibida. El actuador no muestra ninguna reaccion cuando se recibe, varias veces consecutivas,
el valor de posicion ajustado o el valor al que debe desplazarse.

Este tipo de control se describe también como "modo directo", al igual que las maniobras me-
diante objetos de operacién corta, de operacion larga, de objeto central o a través de un acceso
a escena. Por este motivo, el posicionamiento a través de los objetos posee la misma prioridad.
Cualquier desplazamiento de posicionamiento originado por un objeto de comunicacion puede
interrumpirse, en cualquier momento, mediante una orden de larga duracién, de corta duracion,
mediante una orden central o mediante el acceso a una escena. Es posible anular el modo di-
recto con funciones de superior clasificacién, como por ejemplo: manejo manual, posicién for-
zada, seguridad o también proteccion solar (parametrizable).

Los telegramas de posicionamiento deben corresponder con el formato de datos de 1 byte se-
gun KNX tipo de punto de datos 5.001(graduacion a escala). El actuador de persianas convier-
te linealmente el valor recibido (0...255) en una posicion (0...100%) (véase la siguiente tabla).
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Valor recibido Posicion derivada del valor

(0...255) (0...100 %)

0 0% (posicion final superior / lamas o compuerta de aireacion abier-
tas)

1 | (todos los valores intermedios redondeados en pasos de un 1%)

255 100% (posicion final inferior / lamas o compuerta de aireacién ce-
rrada)

Formato de datos de los objetos de posicionamiento con conversion en valores de posicion por-
centuales

Durante un desplazamiento de posicionamiento en marcha, es posible que se reciban nuevos
telegramas de posicionamiento. En este caso, el actuador ejecuta, de inmediato, el cambio de
sentido cuando la nueva posicién se encuentra en el sentido opuesto.

Si durante un posicionamiento de celosia se recibe una posicion de lamas, primero se posicio-
nara la celosia hasta el final y, posteriormente, las lamas. Si durante un posicionamiento de las
lamas se recibe una posicion de celosia, el actuador interrumpe el posicionamiento de las la-
mas y se desplaza a la nueva posiciéon de celosia. Solo después, el actuador actualiza la ultima
posicion de lamas recibida.

En principio, durante el posicionamiento de una celosia se actualiza la posicion de las lamas.
Tras la conexion de la tension de alimentacion del actuador o tras un proceso de programacion
con el ETS, puede que se desconozca la posicion de las lamas si aun no se ha producido nin-
guna operacion de larga duracion en sentido ascendente o descendente durante, al menos, el
tiempo parametrizado de desplazamiento de lamas o aun no se ha realizado ningun posiciona-
miento de las mismas (sin viaje de referencia de lamas). En este caso, durante un posiciona-
miento de la celosia las lamas se desplazan a la posicion totalmente cerrada (100%). Después,
la posicion de lamas se considera como compensada.

[i] La funcion de proteccion solar dispone, opcionalmente, de la posibilidad de recibir la infor-
macion que se debe ajustar en caso de hacer sol, como la altura del elemento de protec-
Cion solar, la posicion de las compuertas de aireacion o la posicion de las lamas, a través
de objetos de comunicacion independientes y, de esta forma, prefijar dichos valores de for-
ma variable. Esta especificacion variable de la posicion de la funcion de proteccion solar
funciona de forma idéntica a la especificacion de las posiciones mediante objetos de co-
municacién en modo directo. Con la funcion de proteccion activada, solamente la prioridad
de los telegramas entrantes de un modo directo se puede parametrizar en el ETS de ma-
nera adicional.

Posicionamiento mediante la funcién de proteccion solar, mediante el comportamiento tras la
caida de la tension de bus o tras el regreso de la tension de bus o de red, o mediante el acceso
a una escena:

Con las funciones nombradas del actuador de persianas, las posiciones a donde se deben rea-
lizar los desplazamientos se pueden parametrizar directamente en el ETS, en funcién del modo
de funcionamiento parametrizado. Se pueden preestablecer valores de posicidén entre

0% y 100% en pasos de 1%.

En estos casos, tratandose de una celosia, primero se realiza el posicionamiento de la altura
de la celosia. Solo después se realiza el desplazamiento a la posicion de lamas parametrizada.

(i Con cada posicionamiento se debe tener en cuenta: si los accionamientos conectados se
activan a menudo para realizar los posicionamientos (por ejemplo varias veces al dia), es
posible que tras un tiempo se produzcan inexactitudes. Estas desviaciones de posicion
respecto a la posicién de consigna son debidas, principalmente, a influencias fisicas exter-
nas. Para conseguir siempre durante el servicio un posicionamiento exacto, se recomienda
realizar el desplazamiento de referencia, al menos, una vez al dia. Esto se puede conse-
guir, por ejemplo, mediante una orden centralizada de ascenso en el objeto de operacion
de larga duracion.
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Respuestas de notificacion de la posicién

Ademas, el actuador de persianas puede, para la determinacion de las posiciones a través de
objetos de posicionamiento, actualizar los valores actuales de posicién mediante objetos de
respuesta separados y también enviarlos al bus, siempre que la tension de bus esté activada.
De esta manera, es posible diferenciar la posicion nominal prefijada de la posicion real del ac-
cionamiento controlado.

En funcién del modo de funcionamiento parametrizado, las siguientes respuestas de notifica-
cion de la posicion se pueden ajustar para cada salida:

- Respuesta de notificacion (1 byte) de la posicién de la celosia, persiana enrollable, toldo o
compuerta de aireacion;
- respuesta de notificacion (1 byte) de la posicion de lamas (s6lo con celosias).

Cada una de las respuestas de notificacion de la posicidon se puede activar en el ETS con inde-
pendencia entre si y disponen de su propio objeto de comunicacion.

En cada desplazamiento de accionamiento, el actuador calcula la nueva posicién y la actualiza
en los objetos de respuesta de notificacion de la posicion. Incluso cuando se controla una sali-
da a través de un telegrama de operacion corta o larga, o manualmente, también se actualizan
las posiciones y los objetos de respuesta, siempre y cuando esté activada la tension de bus.

Los objetos de respuesta se actualizan al producirse los siguientes eventos:

- al finalizar un movimiento de accionamiento, incluyendo el posicionamiento de las lamas
en el caso de celosias, cuando se detiene el accionamiento y la nueva posicién queda
ajustada;

- enun desplazamiento a la posicion final, incluso cuando se ha alcanzado la posicion final
mediante calculo, es decir, tras finalizar la ampliacion del 20% y la ampliacion del tiempo
de desplazamiento (excepcion: con la deteccion automatica de la posicion final las posicio-
nes se actualizan solo tras finalizar completamente el tiempo de desplazamiento).

Los objetos de respuesta no se actualizan cuando la ultima posicién notificada no ha variado
tras un desplazamiento (p. ej.: cuando se posiciona de nuevo una celosia, no se notifica de
nuevo la posiciéon de lamas que no ha variado).

El actuador de persianas no puede calcular ninguna posicion para la respuesta de notificacion
cuando los datos de posicionamiento actuales se desconocen al regresar la tensiéon de alimen-
tacion (tension de bus o de red) o tras un proceso de programacion del ETS. En estos casos se
debe realizar, en primer lugar, un desplazamiento de referencia (véase

"Desplazamiento de referencia"), de tal forma que se pueda conseguir un ajuste de las posicio-
nes. Si no se conocen las posiciones, el actuador ejecuta automaticamente desplazamientos
de referencia cuando recibe nuevas posiciones y estas se deben ajustar. Mientras se desco-
nozca una posicion, el valor del objeto de respuesta sera "0".

Configuracion de la respuesta de notificacion de la posicion para celosias, persianas en-
rollables, toldos, o compuertas de aireaciéon

Las respuestas se pueden autorizar y configurar independientemente para cada salida. Si se
han autorizado las respuestas, el ETS, en funcién del modo de funcionamiento ajustado, adap-
ta los textos de los parametros ("Respuesta notificacion posicion celosia”,

"Respuesta notificacién posicion persiana enrollable/toldo" o

"Respuesta notificacién posicion compuerta aireacion"). La respuesta se puede utilizar como un
objeto de notificacidén activo o como un objeto de estado pasivo. Como objeto de notificacion
activo, la respuesta de notificacion de la posicidn es enviada al bus cada vez que se produce
una variacion del valor de la posicién. En la funcién como objeto de estado pasivo no se produ-
ce ninguna transmision de telegramas cuando se produce una variacion. En este caso se debe
leer el valor del objeto. EI ETS establece automaticamente las marcas de comunicacion del co-
rrespondiente objeto necesarias para la funcion.

Si el objeto de notificacidn realiza envios de forma activa, se puede enviar al bus la posicion ac-
tual tras el retorno de la tensién de bus cuando el valor de la posicion varie respecto al ultimo
transmitido. En este caso, si se conocen los datos de las posiciones se puede retrasar el envio
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de la respuesta para reducir la carga del bus, ajustandose de forma global el tiempo de retardo
para todas las salidas (véase "Retardo tras el retorno de la tension de bus").

Las funciones de respuesta de una salida se deben activar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida). Solo entonces se pueden visualizar los para-
metros para las respuestas de notificacion.

m  Ajustar el parametro "Respuesta notificaciéon posicion celosia”,
"Respuesta notificacidn posicion persiana enrollable/toldo" o-"
Respuesta notificacion posicion compuerta aireacién", en la pagina de parametros
"Ax — Respuestas de notificaciéon", como
"El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de comunicacién activo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. La posicidén se enviara en
el momento en que se produzca un cambio. Si la posicién es desconocida no se envia nin-
gun valor de forma activa.

m  Ajustar el parametro "Respuesta notificaciéon posicion celosia”,
"Respuesta notificacion persiana enrollable/toldo" o-""Rickmeldung
Liftungsklappenposition”, en la pagina de parametros "Ax — Respuestas de notificacion”,
como "El objeto de respuesta de notificacién es un objeto de estado pasivo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. La posicion sélo se envia
como respuesta cuando el objeto de respuesta de notificacién es leido por el bus. Si la po-
sicidn es desconocida, al realizar la lectura se naotificara el valor "0".

La respuesta debe estar configurada como de envio activo.

= Sjresulta necesario retrasar el envio de las respuestas tras regresar la tensién de bus, el
parametro "Retardo de respuesta notificacién tras regreso tension bus", en la pagina de
parametros "Ax— Respuestas de notificacion", se debera configurar como "Si".

La respuesta de notificacion de la posicion es enviada con retardo tras el retorno de la ten-
sién de bus. Una vez transcurrido el tiempo de retardo, al bus se envia el ultimo valor de
posicién ajustado de forma estatica. Durante el transcurso del tiempo de retardo no se en-
via ninguna respuesta, aunque durante ese tiempo varie algun valor de posicion.

Configurar la respuesta de notificacidon de la posiciéon de las lamas (sélo con celosias)

Las respuestas para las posiciones de las lamas se pueden autorizar y configurar independien-
temente para cada salida. La respuesta se puede utilizar, al igual que con la respuesta de noti-
ficacion de la posicion de la altura de la celosia, como un objeto de notificacién activo o como
un objeto de estado pasivo.

Si el objeto de notificacidn realiza envios de forma activa, se puede enviar al bus la posicion ac-
tual de las lamas tras el retorno de la tensiéon de bus cuando el valor de la posicion varie res-
pecto al ultimo transmitido. En este caso, si se conocen los datos de las posiciones se puede
retrasar el envio de la respuesta para reducir la carga del bus, ajustandose de forma global el
tiempo de retardo para todas las salidas (véase "Retardo tras el retorno de la tensién de bus").

Las funciones de respuesta de una salida se deben activar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida). Solo entonces se pueden visualizar los para-
metros para las respuestas de notificacion de las lamas.

= Ajustar el parametro "Respuesta notificacién posicion de lamas", en la pagina de parame-
tros "Ax — Respuestas de notificacion", como
"El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de comunicacién activo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. La posicidén se enviara en
el momento en que se produzca un cambio. Si la posicién es desconocida no se envia nin-
gun valor de forma activa.

= Ajustar el parametro "Respuesta notificacién posicion de lamas", en la pagina de parame-
tros "Ax — Respuestas de notificacion", como
"El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de estado pasivo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. La posicion solo se envia
como respuesta cuando el objeto de respuesta de notificacién es leido por el bus. Si la po-
sicidn es desconocida, al realizar la lectura se notificara el valor "0".

La respuesta debe estar configurada como de envio activo.

NUm. de art. 2502 REG HE Pagina 62 de 158
Num. de art. 2504 REG HE
Num. de art. 2508 REG HE



Software "Persiana"
Descripcién de la funcién

= Sjresulta necesario retrasar el envio de las respuestas tras regresar la tensién de bus, el
parametro "Retardo de respuesta notificacién tras regreso tension bus", en la pagina de
parametros "Ax— Respuestas de notificacion", se debera configurar como "Si".

La respuesta de notificacion de la posicion es enviada con retardo tras el retorno de la ten-
sién de bus. Una vez transcurrido el tiempo de retardo, al bus se envia el ultimo valor de
posicién ajustado de forma estatica. Si bien es verdad que durante el tiempo de retardo se
actualiza el objeto de respuesta de notificacion en cuestion, no se enviara ninguna res-
puesta de forma activa, aunque haya variado un valor de posicion durante el tiempo de re-
tardo.

(il Comportamiento de la respuesta de notificacion de la posicion en caso de fallar la tension
y a su regreso:
Al regresar la tensién de bus estando la tensién de alimentacion del actuador activada, los
datos actuales de las posiciones siempre se escriben en los objetos de respuesta. Asi, las
posiciones también son enviadas al bus, si los objetos de respuesta envian de manera ac-
tiva y si los datos de las posiciones difieren de los ultimos datos notificados de las mismas,
por ejemplo debido a un manejo manual. Si los datos de las posiciones no se conocen, los
objetos de respuesta se inicializan con "0" y no se envian al bus.
Si no se dispone de tensién de red, no se podran controlar los accionamientos conectados,
de tal forma que, aunque regrese la tension de bus, no se producira ninguna respuesta de
notificacion de la posicion. Al regresar la tension de red se ejecutara el comportamiento
parametrizado. Asi, los objetos de respuesta se actualizaran cuando se active la tension
de bus.

i/ En el modo de celosia, los cambios de posicionamiento de la celosia que se encuentren
dentro del ajuste de las lamas (0 a 100%) no causaran ningun desplazamiento y, por lo
tanto, tampoco produciran ningiin cambio en los datos de las posiciones notificadas.

Respuestas de 'Posicion desconocida' y movimiento de accionamiento

Siempre y cuando la tensién de bus esté activada, el actuador de persianas también puede no-
tificar informaciones de estado mas amplias 1 bit para las respuestas de notificacion de los va-
lores de las posiciones, ademas de enviarlas al bus de forma activa.

Las siguientes respuestas de estado se pueden configurar por separado para cada salida:

- respuesta de una posicién no valida;
- respuesta de notificacion de un movimiento de accionamiento.

Respuesta de notificacion de una posicion no valida;

Tras conectar la tensién de alimentacion (de bus o de red) o tras un proceso de programaciéon
del ETS, se desconocen todos los datos de posicionamiento de las salidas. En este caso, es-
tando la tensién de bus conectada, el actuador de persianas puede actualizar el objeto de res-
puesta "Posicion no valida"(Valor de objeto "1"), el cual indica entonces que los valores de los
objetos de respuesta de notificacidon de posicion de 1 byte no son validos.

La respuesta de una posicidén no valida solamente se restablecera de nuevo

(valor de objeto "0") cuando los datos de las posiciones de la celosia, de la persiana enrollable,
del toldo o de la compuerta de aireacion se hayan ajustado mediante desplazamientos de refe-
rencia. Solo el ajuste de la posicion de las lamas de una celosia no restablece una notificacion
de estado 'Posicién no valida'.

Opcionalmente, el valor del objeto de la respuesta de estado se puede enviar activamente al
bus si se produce una variacion.

Si se utiliza la deteccién automatica de la posicion final, hasta que no se realice con éxito el
aprendizaje del tiempo de desplazamiento, se notificara una 'Posicion no valida'. De esta forma,
mediante la evaluacion de la respuesta de estado se puede reconocer si un proceso de apren-
dizaje se ha realizado correctamente.

Respuesta de notificacion movimiento de accionamiento:

A través de un objeto independiente de comunicacion de 1 bit por cada salida, el actuador de
persianas puede notificar si el accionamiento conectado se mueve, por consiguiente, la salida
es alimentada en cualquiera de los sentidos de la marcha. El objeto de respuesta posee el
valor de objeto "1" cuando se alimenta la salida. De forma analoga, en el objeto se escribe un
"0" cuando la salida afectada se detiene en cualquier posicion de parada. Para ello no importa
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cémo fue activada la salida (operacion de larga o corta duracién, posicionamiento, manualmen-
te, etc.).

Opcionalmente, el valor del objeto de la respuesta de estado se puede enviar activamente al
bus si se produce una variacion.

Cuando falla la tension de red en el actuador de persianas, siempre se escribe un "0" en el ob-
jeto de respuesta "Movimiento de accionamiento". Ademas, el estado de la respuesta se dedu-
ce exclusivamente del estado del relé. Si un accionamiento debiera estar bloqueado o debiera
encontrarse en una posicién final, el valor notificado no correspondera con el estado real del
movimiento del accionamiento.

Configuracién de la respuesta de notificacion de una posiciéon no valida

La respuesta de una posicién no valida se puede autorizar y configurar independientemente pa-
ra cada salida. Si se han autorizado las respuestas, el ETS, en funcion del modo de funciona-
miento ajustado, adapta los textos de los parametros

("Respuesta notificacion posicién celosia no valida",

"Respuesta notificacidn posicion persiana enrollable/toldo no valida" o

"Respuesta notificacidn posicion compuerta aireacién no valida").

La respuesta se puede utilizar como un objeto de notificacién activo o como un objeto de esta-
do pasivo. Como objeto de comunicacion activo, la respuesta de estado se envia al bus con ca-
da cambio del valor del objeto. En la funcidon como objeto de estado pasivo no se produce nin-
guna transmisién de telegramas cuando se produce una variacion. En este caso se debe leer el
valor del objeto. EI ETS establece automaticamente las marcas de comunicacién del corres-
pondiente objeto necesarias para la funcién.

Si el objeto de notificacion realiza envios de forma activa, tras el regreso de la tension de bus
se puede retardar el envio de notificaciones para reducir la carga del bus, ajustandose de for-
ma global el tiempo de retardo para todas las salidas

(véase "Retardo tras el retorno de la tensién de bus").

Las funciones de respuesta de una salida se deben activar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida). Solo entonces se pueden visualizar los para-
metros para las respuestas de notificacion.

= Ajustar el parametro "Respuesta notificacidn posicion celosia no valida",
"Respuesta notificacidon posicion persiana enrollable/toldo no valida" o-"
Respuesta notificacion posicion compuerta aireacion no valida", en la pagina de parame-
tros "Ax — Respuestas de notificacion", como
"El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de comunicacién activo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. Se envia un telegrama
siempre que se produce un cambio (p. €j.: tras un proceso de programacion del ETS, tras
conectar la tension de alimentacion o tras un desplazamiento de referencia).

= Ajustar el parametro "Respuesta notificacidn posicion celosia no valida",
"Respuesta notificacidon posicion persiana enrollable/toldo no valida" o-"
Respuesta notificacion posicion compuerta aireacion no valida", en la pagina de parame-
tros "Ax — Respuestas de notificacion", como
"El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de estado pasivo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. Solo se envia un telegra-
ma como respuesta cuando el bus lee el objeto de respuesta.

La respuesta debe estar configurada como de envio activo.

m  Sjresulta necesario retrasar el envio de las respuestas tras regresar la tensién de bus, el
parametro "Retardo de respuesta notificacion tras regreso tension bus", en la pagina de
parametros "Ax— Respuestas de notificacion", se debera configurar como "Si".

La respuesta de una posicién no valida se envia retardada tras regresar la tension de bus.
Una vez transcurrido el tiempo de retardo, al bus se envia el ultimo estado configurado del
valor de objeto. Durante el tiempo de retardo no se envia ninguna respuesta, aunque se
detecte un valor de posicién, por ejemplo mediante un desplazamiento de referencia.

(il El envio automatico tras el regreso de la tension de bus tiene lugar solamente cuando se
produce una modificacion del estado del objeto (por ejemplo, mediante un desplazamiento
de referencia durante un manejo manual).
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Configuracion de la respuesta de notificacion de un movimiento de accionamiento

La respuesta de un movimiento de accionamiento se puede autorizar y configurar independien-
temente para cada salida. La respuesta se puede utilizar como un objeto de notificacion activo
0 como un objeto de estado pasivo. Como objeto de comunicacién activo, la respuesta de esta-
do se envia al bus con cada cambio del valor del objeto. En la funciéon como objeto de estado
pasivo no se produce ninguna transmision de telegramas cuando se produce una variacion. En
este caso se debe leer el valor del objeto. EI ETS establece automaticamente las marcas de
comunicacion del correspondiente objeto necesarias para la funcion.

Si el objeto de notificacidn realiza envios de forma activa, tras el regreso de la tension de bus
se puede retardar el envio de notificaciones para reducir la carga del bus, ajustandose de for-
ma global el tiempo de retardo para todas las salidas

(véase "Retardo tras el retorno de la tension de bus").

Las funciones de respuesta de una salida se deben activar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida). Solo entonces se pueden visualizar los para-
metros para las respuestas de notificacion.

m  Ajustar el parametro "Respuesta notificacién movimiento accionamiento”, en la pagina de
parametros "Ax — Respuestas de notificacion", como
"El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de comunicacién activo".

El objeto de respuesta de notificacion se encuentra ahora activo. Se envia un telegrama en
el instante en que el accionamiento conectado se pone en movimiento o se detiene.

= Ajustar el parametro "Respuesta notificacién movimiento accionamiento", en la pagina de
parametros "Ax — Respuestas de notificacion", como
"El objeto de respuesta de notificacion es un objeto de estado pasivo".

El objeto de respuesta de notificacién se encuentra ahora activo. En este caso sdlo se en-
via un telegrama como respuesta, segun el movimiento actual del accionamiento, cuando
el objeto de respuesta de notificacion es leido por el bus.

La respuesta debe estar configurada como de envio activo.

m  Siresulta necesario retrasar el envio de las respuestas tras regresar la tension de bus, el
parametro "Retardo de respuesta notificacion tras regreso tension bus", en la pagina de
parametros "Ax— Respuestas de notificacion", se debera configurar como "Si".

Por ejemplo, al regresar la tension de bus la respuesta de un movimiento de accionamien-
to se envia con retardo cuando, gracias al comportamiento configurado, el accionamiento

se pone en marcha al regresar la tension de bus. Una vez transcurrido el tiempo de retar-

do, al bus se envia el ultimo estado configurado del valor de objeto. Durante el transcurso
del tiempo de retardo no se envia ninguna respuesta, aunque el accionamiento se pare o

se ponga en movimiento.

(il El envio automatico tras el regreso de la tension de bus sélo se produce cuando el accio-
namiento se pone en movimiento al regresar la tensién de bus o cuando, debido a la caida
del bus, se ha producido un cambio en el movimiento de accionamiento.

Funcion de seguridad

El actuador de persianas distingue entre cinco funciones de seguridad diferentes:

3 x alarma de viento, 1 x alarma de lluvia, 1 x alarma de helada. Cada funcién de seguridad
dispone de su propio objeto de comunicacién, de tal manera que las funciones se pueden acti-
var o desactivar con independencia entre si. Las funciones de seguridad se crean y se configu-
ran de forma conjunta para todas las salidas de persiana

(véase el capitulo "Descripcién funcional extendida a los canales").

Las diferentes salidas del actuador se pueden asignar, de forma independiente, a todas las fun-
ciones de seguridad o a algunas individualmente. Solamente las salidas asignadas reaccionan
a un cambio de estado de los objetos de seguridad. Para ello, las reacciones al comienzo de un
mensaje de alarma (telegrama "1") se pueden parametrizar de manera independiente para ca-
da alarma y, para todas las alarmas conjuntamente, se puede parametrizar la reaccion al final
(telegrama "0") de todos los mensajes de alarma (figura 19).
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Figura 19: Esquema funcional de las funciones de seguridad orientadas a los canales

La asignacién de una salida a las alarmas de viento, a la alarma de lluvia y a la alarma de hela-
da se realiza de manera independiente. Cuando una salida esta conectada con varias alarmas,
la alarma que se impone y que se activa viene decidido por la prioridad configurada. En dicho
caso, una alarma con una prioridad alta anula a las alarmas con prioridades mas bajas. En el
momento en que finalice la alarma con la prioridad mas elevada, se ejecuta la alarma de segu-
ridad con la prioridad subordinada, siempre que esta alarma se encuentre activa.

A diferencia de la alarma de helada o de la de lluvia, la secuencia de prioridad de las alarmas
de viento se puede parametrizar en la pestafa de parametros "Seguridad" de forma extendida
a los canales. Las tres alarmas de viento poseen, respecto a si mismas y sin poderse modifi-
car, la misma prioridad (funcion logica O). La ultima actualizacion del telegrama en los objetos
de la alarma de viento decide cual sera la alarma de viento que se vaya a ejecutar. La alarma
de viento sélo se desactiva completamente cuando los tres objetos estan inactivos ("0").

Las salidas con alarmas de seguridad activas se bloquean, es decir: se impide el control de la
salida afectada a través del bus mediante una operacién directa (telegrama de corta duracién/
largo, escenas, posicionamiento, central) o mediante una funcién de proteccion solar. Solo la
posicion forzada y el manejo manual directamente realizados en el aparato tienen mayor priori-
dad, por lo que estas funciones pueden anular el bloqueo de seguridad. Al final de una posicion
forzada o de un manejo manual, se vuelve a ejecutar la reaccion de seguridad si aun esta acti-
va una alarma de seguridad asignada.

Asignacion de alarmas de seguridad

Las asignaciones de las alarmas de seguridad individuales se pueden realizar por separado pa-
ra cada salida. La asignacién del canal se realiza en la pagina de parametros
"Ax — Seguridad" (x = numero de la salida).

Las funciones de seguridad deben estar autorizadas globalmente en la pagina de parametros
"Seguridad" antes de configurar las asignaciones a las salidas.

La funcién de seguridad de una salida debe estar autorizada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida). Solo entonces se pueden visualizar los para-
metros orientados a los canales para la funcion de seguridad.

®m  En caso de ser necesario realizar una asignacién a las alarmas de viento, se debe configu-
rar el parametro "Asignacion a alarmas de viento" en la alarma, o alarmas, de viento re-
queridas.

Asi, la salida se encuentra asignada a las alarmas de viento indicadas.

= En caso de ser necesario realizar una asignacion a la alarma de lluvia, se debe configurar
el parametro "Asignacién a alarma de lluvia" como "Si".

Asi, la salida se encuentra asignada a la alarma de lluvia.

= En caso de ser necesario realizar una asignacion a la alarma de helada, se debe configu-
rar el parametro "Asignacién a alarma de helada" como "Si".
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Asi, la salida se encuentra asignada a la alarma de helada.

i/ Cuando se asigna una salida a una alarma que no se ha autorizado de forma global, la
asignacion no tendra ninguna funcion.

(i) En el capitulo "Descripcién de funciones extendida a los canales — funciones de seguridad"
se puede consular mas informacién sobre la activacion o desactivacion de una alarma de
seguridad, sobre la configuracion de la prioridad, asi como la vigilancia ciclica.

Configuraciéon del comportamiento al comienzo de una alarma de seguridad

El comportamiento de una salida al comienzo de una alarma de seguridad se puede parametri-
zar independientemente para cada salida (alarmas de viento de manera conjunta, alarma de
lluvia y de helada por separado). La configuracion del comportamiento de la alarma se realiza
en la pagina de parametros "Ax — Seguridad” (x = numero de la salida). Al comienzo de una
alarma de seguridad el actuador bloquea las salidas afectadas, es decir: se impide el control de
las mismas a través del bus mediante una operacién directa o mediante una funcién de protec-
cion solar.

En funcién del modo de funcionamiento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los
textos de los ajustes de los parametros

("subir" « "abrir compuerta" / "bajar" < "cerrar compuerta").

Las funciones de seguridad deben estar autorizadas globalmente en la pagina de parametros
"Seguridad".

La funcién de seguridad de una salida debe estar autorizada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida). Solo entonces se pueden visualizar los para-
metros orientados a los canales para la funcion de seguridad.

Solo se puede ajustar el comportamiento al producirse una alarma de seguridad cuando la sali-
da afectada esta asignada a la correspondiente alarma. La parametrizaciones en funcion de las
alarmas no se diferencian entre si, por lo que, en adelante, la seleccion de los parametros sélo
se describira con ejemplos una sola vez.

= Ajustar el parametro "Comportamiento con..." a "Sin reaccion".

Al comienzo de la alarma se bloquea la salida y el relé de la salida ho muestra ninguna
reaccion. Los desplazamientos activos en dicho momento se llevaran a cabo hasta el final.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento con..." a "Subir" o "Abrir compuerta".

El actuador desplaza el elemento de proteccion solar hacia arriba o abre la compuerta de
aireacion al comienzo de la alarma y bloquea la salida.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento con..." a "Bajar" o "Cerrar compuerta".

El actuador desplaza el elemento de proteccion solar hacia abajo o cierra la compuerta de
aireacion al comienzo de la alarma y bloquea la salida.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento con..." a "Parar".

Al comienzo de la alarma, el actuador conmuta los relés de la salida a la posicion "Parar" y
bloquea la salida. Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que,
eventualmente, se esté realizando.

i/ Eltiempo de desplazamiento de seguridad de una salida hasta alcanzar las posiciones fi-
nales se determina con el parametro "Tiempo desplazamiento” en la pagina de parametros
"Ax - Tiempos" o0 mediante el tiempo de desplazamiento aprendido con la deteccién auto-
matica de la posicion final. De ello se deduce un desplazamiento de seguridad, como la
operacion de larga duracion, a partir del tiempo de desplazamiento. Desplazamiento as-
cendente: Tiempo desplazamiento + 20%; Desplazamiento ascendente:
Tiempo desplazamiento + 20% + ampliaciéon del tiempo de desplazamiento parametrizada
o aprendida. Los desplazamientos de seguridad no se pueden volver a disparar.

i/ En el caso de las celosias, al finalizar los desplazamientos de seguridad que se desplacen
a las posiciones finales no se actualiza la posicion de las lamas.
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Configurar el comportamiento al final de todas las alarmas de seguridad.

El actuador de persianas solamente dispara el bloqueo de seguridad de una salida cuando to-
das las alarmas de seguridad asignadas a la salida se vuelven inactivas. A continuacion, la sali-
da afectada muestra el "Comportamiento al final de la funciéon de seguridad" parametrizado. La
configuracion de este comportamiento se realiza en la pagina de parametros

"Ax — Seguridad" (x = numero de la salida) de manera conjunta para todas las alarmas.

En funcion del modo de funcionamiento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los
textos de los ajustes de los parametros

("subir" « "abrir compuerta" / "bajar" < "cerrar compuerta").

Las funciones de seguridad deben estar autorizadas globalmente en la pagina de parametros
"Seguridad".

La funcién de seguridad de una salida debe estar autorizada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida). Solo entonces se pueden visualizar los para-
metros orientados a los canales para la funcion de seguridad.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento al final de la funcion de seguridad” a "Sin reaccion”.

Al finalizar todas las alarmas de seguridad se libera la salida y el relé de la salida no mues-
tra ninguna reaccion. Los desplazamientos activos en dicho momento se llevaran a cabo
hasta el final.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento al final de la funcién de seguridad" a "Subir" o
"Abrir compuerta".

El actuador libera la salida al finalizar todas las alarmas de seguridad y desplaza el ele-
mento de proteccion solar hacia arriba o abre la compuerta de aireacion.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento al final de la funciéon de seguridad" a "Bajar" o
"Cerrar compuerta".

El actuador libera la salida al finalizar todas las alarmas de seguridad y desplaza el ele-
mento de proteccidn solar hacia abajo o cierra la compuerta de aireacion.

= Ajustar el parametro "Comportamiento al final de la funcion de seguridad" a "Parar"

Al finalizar todas las alarmas de seguridad se libera la salida y el actuador conmuta los re-
Iés de la salida a la posicién "Parar”. Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de
accionamiento que, eventualmente, se esté realizando.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento al final de la funcién de seguridad" a
"Actualizar posicion"

Al finalizar todas las alarmas de seguridad se vuelve a ajustar para la salida el ultimo esta-
do ajustado estaticamente antes de producirse la funcion de seguridad o el estado que se
actualizé durante la funcién de seguridad y que se memorizé internamente. Al mismo tiem-
po, se actualizan los objetos de posicion, el objeto de larga duracion y la funcién de esce-
na.

i) Al seleccionar "Actualizar posicién": cuando se autoriza la funcién de seguridad el actuador
de persianas sélo puede actualizar posiciones absolutas (telegrama de posicion, valor de
escena) cuando se conocen los datos de las posiciones y se prefijaron posiciones. En ca-
so contrario, no se producira ninguna reaccion en el momento en que se libere la funcion
de seguridad.

Los datos de posicionamiento se pueden actualizar si, antes de la funcién de seguridad,
habia ajustada una posicion o si, durante el bloqueo de seguridad, se recibe un nuevo tele-
grama de posicién a través de los objetos de posicionamiento. En el ultimo caso indicado,
cuando se autoriza la funcién de seguridad se realiza un desplazamiento de referencia si
la posicion no se conocia antes del bloqueo de seguridad ni durante el mismo.

Las posiciones de las lamas conocidas también se actualizan tal como se describe. Esto
también es asi aun cuando se desconoce la altura de la persiana.

Por el contrario, los desplazamientos de larga duracion (desplazamiento sin consigna de
posicién) siempre se actualizan.

i/ El"Comportamiento al final de la funcién de seguridad" configurado sélo se ejecuta cuan-
do la salida cambia a modo directo al finalizar todas las alarmas de seguridad. Si hay una
funcién de proteccion solar activada (independientemente de la prioridad configurada para
el modo directo), esta se ejecutara.
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Funcioén de protecciéon solar — Generalidades

Para cada salida del actuador de persianas se puede configurar y ejecutar por separado una
funcién de proteccion solar. En general, la proteccion solar se puede combinar con celosias,
persianas enrollables o toldos, permitiendo, por ejemplo, un sombreado inteligente de cuartos,
terrazas o balcones cuando incide la luz solar, incluso en funcion del

angulo y la intensidad del sol(figura 20).

Figura 20: Principio de una funcién de proteccion solar (ejemplos)

Las funciones de proteccion solar del actuador de persianas se pueden adaptar a muchos ca-
sos de aplicacion. En el caso de aplicaciones sencillas, por ejemplo con medicidn de la intensi-
dad de la luz del sol con un sensor de luminosidad independientemente del &ngulo de inciden-
cia, los elementos de proteccion solar controlados se pueden cerrar total o parcialmente de tal
manera que se pueda impedir la radiacion solar molesta. En dichas aplicaciones, la funcion de
proteccién solar solamente evalla la sefial de luz solar de 1 bit del sensor de luminosidad o de
un sensor similar (p. ej.: estaciéon meteoroldgica con control de limites) y ordena el cierre o la
apertura del elemento de proteccion solar controlado hasta posiciones fijas parametrizadas o
posiciones variables determinadas a través del bus.

En el caso de aplicaciones mas complejas la proteccion solar se puede completar con un con-
trol automatico, como por ejemplo para el control de sombreado mediante estaciones meteoro-
I6gicas que adicionalmente evaluen el angulo del sol, determinando asi las posiciones de los
elementos de proteccion solar y también de las lamas de manera dinamica. En dichas aplica-
ciones, la funcién de proteccion solar evalua objetos adicionales de comunicacion de bus, pu-
diéndose autorizar o bloquear el control automatico en servicio del actuador de persianas. De
este modo, resulta una gran variedad de posibilidades de combinacion con sistemas inteligen-
tes de control de persianas.

Incluso con las aplicaciones sencillas de proteccién solar, las posiciones de las lamas se pue-
den corregir con posterioridad para adaptar un sombreado individual de forma fija o variable.
De esta forma, se puede ajustar estaticamente un offset de lamas en la parametrizacién del
ETS, por ejemplo, para adaptar la reflexion solar en funcién de la situacién del edificio o, adicio-
nalmente, este se puede determinar dinamicamente a través de un objeto de comunicacion de
bus, por ejemplo para que la apertura de las lamas pueda ser corregida posteriormente
'manualmente’ por las personas de una sala o a través del control central de un edificio.

En todos los casos es posible configurar en el ETS la prioridad entre un

telegrama entrante de radiacion solar o automatico y el modo directo de una salida

(telegrama corto/largo, escenas, posicionamiento, central). De esta forma, se puede influenciar
sobre una posicion de proteccidn solar, por ejemplo pulsando manualmente una tecla en una
sala, e interrumpir la funcién de proteccién solar. De forma alternativa, se puede hacer que un
modo directo no interrumpa la proteccion solar, la salida, entonces, se bloquea.

Una funcidn de proteccion solar se puede anular localmente en el aparato mediante una posi-
cion forzada o también mediante un manejo manual, ya que estas funciones del actuador de
persianas tienen siempre mayor prioridad. Al finalizar cualquiera de las funciones indicadas de
mayor prioridad, se vuelve a ejecutar la reaccion como al comienzo de la proteccién solar si en
ese instante aun sigue activa la funcién de proteccion solar.

El actuador de persianas diferencia entre dos configuraciones de proteccion solar. Se puede
autorizar la proteccion solar sencilla o, alternativamente, la ampliada.
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Funcion de proteccién solar — Proteccion solar simple

Con la proteccion solar simple la funcion de sombreado se activa y se desactiva a través del
objeto de comunicacion de 1 bit "Sol / sombreado fachada". La polaridad de este objeto se pue-
de parametrizar en el ETS. La proteccion solar solamente se activa en el momento que el obje-
to reciba sefiales segun la prioridad configurada "Luz solar". Tras un proceso de programacion
del ETS o tras la activacion de la tension de alimentacién, en primer lugar, el objeto debe ser
definido por el bus incluso estando la polaridad invertida, hasta que se active la funcién de pro-
teccién solar.

Opcionalmente, un nuevo valor de objeto recibido "Inicio sol /sombreado o Fin sol / sombreado"
se puede evaluar con retardo. De esta forma es posible suprimir las variaciones cortas de lumi-
nosidad, por ejemplo las que tienen lugar cuando el tiempo esta ligeramente nuboso o cuando
hay tormentas. Una actualizacién del objeto "Sol / sombreado fachada" (activacion a activacion)
reactiva la proteccion solar si esta fue influida con anterioridad por un manejo directo segun la
prioridad configurada y si, eventualmente, fue de nuevo autorizada.

En el ETS se puede configurar la reaccion de una salida afectada cuando se inicia la funcién de
sombreado. Al mismo tiempo, es posible, entre otras opciones, desplazarse a valores de posi-
cion que pueden ser de parametrizacion fija o que pueden venir dados a través del bus y, por lo
tanto, ser variables. La asignacion variable de posiciones de proteccion solar se puede realizar,
por ejemplo, mediante pulsadores o sistemas de visualizacion. Adicionalmente, para un posi-
cionamiento definido de proteccion solar se puede forzar la ejecucion de un desplazamiento de
referencia. De esta manera, se garantiza que, al realizarse un posicionamiento de proteccion
solar, las diferentes salidas hagan que los elementos de proteccion solar se desplacen sincroni-
zadamente a posiciones idénticas.

También es posible ajustar la reaccién al final de una funcién de sombreado. En esta situacién
el elemento de proteccion solar puede desplazarse a una posicion final, puede detenerse o
puede no mostrar ninguna reaccioén. También es posible actualizar las posiciones.

Mediante la configuracion de una prioridad en la parametrizacion del ETS se puede determinar
si se puede influenciar mediante el modo directo sobre la funcién de proteccion solar o si un
telegrama "Sol / sombreado fachada" bloquea la salida correspondiente en la posicion de pro-
teccién solar. En un principio, las funciones "Manejo manual”, "Posicién forzada" y "Seguridad"
poseen una mayor prioridad, de tal forma que estas funciones pueden anular una funcion de
proteccién solar, aunque no la pueden finalizar. De esta forma, al finalizar una funcién con una
prioridad mayor, se vuelve a ejecutar la reaccion de proteccién solar si a través del

objeto "Sol / sombreado fachada" se sigue sefializando luz solar.

i/ Con la proteccion solar simple se debe tener en cuenta: Tras un proceso de programacion
del ETS siempre se debe desactivar una funcién de proteccion solar. Una funcion activa de
proteccion solar (independientemente de la prioridad configurada respecto al modo directo)
permanecera también activa en caso de fallar la tensién de bus, siempre que la tensién de
red siga conectada. Por lo tanto, la ultima reaccion realizada de proteccion solar también
se ejecuta de nuevo sin tensién de bus al final de un modo manual temporal o permanente
si se autoriza el manejo manual al fallar la tension de bus.

El diagrama esquematico de la proteccién solar simple (figura 21) muestra un ejemplo de como
se unen entre si los componentes de los sensores en dicha funcion de proteccion.
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Figura 21: El diagrama esquematico de la proteccion solar simple

El esquema funcional (figura 22) muestra todas las posibles funciones de la proteccion solar
simple. Para representarlo de forma resumida, no se han representado las funciones de mayor
prioridad (manejo manual, posicién forzada, funcién de seguridad).

Figura 22: Esquema funcional de la proteccion solar simple

Funcion de proteccion solar — Proteccién solar ampliada

La proteccion solar ampliada posee las mismas caracteristicas funcionales basicas que la pro-
teccion solar sencilla. Adicionalmente se puede ejecutar un control automatico. De esta forma,
como funcién automatica se pueden conectar al actuador de persianas, a través del bus, siste-
mas de control de persianas como, por ejemplo, una estacidon meteoroldgica con sensor combi-
nado, para que las posiciones de los elementos de proteccién solar y las lamas sigan el estado
del sol.

Con la proteccion solar ampliada, el sombreado se activa y se desactiva a través del
objeto de comunicacién de 1 bit "Sol / Sombreado fachada". Solo cuando el control automatico
esta activado, se muestra en la salida una reaccién al telegrama de luz solar. De otro modo, la
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funcion de proteccion se encuentra totalmente desactivada.

En la activacion del sistema automatico a través del correspondiente objeto, se diferencian dos
casos:

- Actualizacién inmediata del sombreado:
El modo automatico se activa en el momento en que el objeto 15 "Automatico" recibe un
telegrama "1". La salida reacciona de inmediato a la activacion y muestra el comporta-
miento configurado en funcion del estado de sol (Inicio sol / sombreado o Fin sol / som-
breado). El estado del sol se deduce del objeto "Sol / sombreado fachada" segun la polari-
dad configurada y, eventualmente, tras finalizar los retardos.
Tras un proceso de programacion del ETS o tras la activacion de la tension de alimenta-
cion el objeto "Sol / sombreado fachada" se inicializa con "0" y, a diferencia de la protec-
cion solar sencilla, se evalua de inmediato segun la polaridad configurada, de tal forma
que al activar el sistema automatico de proteccion solar se puede ejecutar directamente la
funcién de sombreado. La recepcion de un telegrama "0" en el objeto "Automatico" siem-
pre pone fin al modo automatico, independientemente del estado del objeto
"Sol / sombreado fachada".

Ejemplo de aplicacién:

Una vivienda unifamiliar privada con veranda. La veranda posee celosias como proteccion
contra el sol. Cuando se utiliza la terraza cerrada, el modo automatico se activa,

por ejemplo, mediante un pulsador situado sobre la pared. El actuador de persianas ejecu-
ta de inmediato la funcién de sombreado cuando previamente se ha detectado la luz solar.
El actuador realiza el comportamiento parametrizado al final de sol / sombra cuando no se
detecta luz solar al activarse el modo automatico.

- Activacion de la funcion de sombreado sélo con la siguiente actualizacion:
En esta configuracién se puede ajustar la polaridad del objeto automatico. El modo auto-
matico se activa en el momento en que el objeto 16 "Automatico" se ajusta a 'activo’' segun
la polaridad. Sin embargo, solo se muestra una reaccion a la salida cuando a través de
"Sol / sombreado fachada" se reconoce un nuevo cambio de estado ("0"-> "1" 6 "1"-> "0Q").
Al mismo tiempo, el nuevo estado de la luz solar
(Inicio sol / sombreado o Fin sol / sombreado) prefija directamente el comportamiento de la
salida segun la polaridad configurada.
Tras un proceso de programacion del ETS o tras la activacion de la tension de alimenta-
cion, en primer lugar, el objeto "Automatico" debe ser definido por el bus incluso estando la
polaridad invertida, hasta que se active el modo automatico.
La recepcién del telegrama "Automatico desactivado" en el objeto "Automatico" siempre
pone fin al modo automatico, independientemente del
estado del objeto "Sol / sombreado fachada".

Ejemplo de aplicacién:

Un edificio de oficinas dispone, en los diferentes espacios, de persianas para protegerse
contra el sol. En las primeras horas del dia, el sistema automatico de proteccion solar se
activa desde un punto centralizado del edificio, por ejemplo, desde la porteria. Sin embar-
go, las persianas solamente se desplazan hasta las posiciones de sombreado cuando
efectivamente se notifica la incidencia de luz solar sobre la fachada en cuestion.

El comportamiento al finalizar el modo automatico se configura, por separado, en el ETS y
siempre se ejecuta cuando finaliza el modo automatico y si, en dicho momento, no hay ninguna
funcién activada que posea una mayor prioridad. En esta situacion el elemento de proteccién
solar puede desplazarse a una posicion final, puede detenerse o puede no mostrar ninguna
reaccion. También es posible actualizar las posiciones.

Funciones de bloqueo de la proteccién solar ampliada:

Con la actualizacién inmediata del sombreado, el modo automatico puede, opcionalmente, blo-
quearse a través de un objeto de comunicacién adicional. Los

objetos "Automatico" y "Bloquear automatico" se encuentran conectados entre si de forma logi-
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ca (funcion légica Y con realimentacion). Con el bloqueo activado, se interrumpe el modo auto-
matico. La salida automatica muestra entonces el comportamiento ajustado al finalizar el modo
automatico. El modo automatico solamente se puede activar de nuevo cuando se libera el obje-
to de bloqueo y en el objeto 15 "Automatico" se ha vuelto a escribir un "1". Los intentos de acti-
vacion del modo automatico estando el bloqueo activo son ignorados.

Ejemplo de aplicacién para el bloqueo del modo automatico:

Un espacio de oficinas dispone de persianas para protegerse del sol. En la sala se encuentra
un pulsador instalado en la pared que, al accionarse, activa el modo automatico o también lo
puede desactivar. Con el modo automatico activado, eventualmente se ejecutara de inmediato
una funcién de sombreado. De esta forma, en funcion de la hora del dia o en caso de que la luz
del sol resulte incémoda o moleste, las personas en el recinto pueden decidir por si mismas si
se debe ejecutar o no la funciéon de sombreado de manera automatica.

En los edificios de oficinas se puede bloquear, en caso necesario, la funcidon automatica de pro-
teccion solar desde un punto centralizado, por ejemplo, desde la porteria. De esta forma, se
puede impedir el control automatico de las persianas cuando se estan realizando trabajos en
las fachadas (limpieza de ventanas u otros). Al liberarse el bloqueo, por ejemplo al finalizar la
jornada, se puede volver a activar el modo automatico solo si, en caso necesario, se realiza de
nuevo una activacion de manera especifica a la sala.

Adicionalmente, también se puede bloquear el modo directo de una salida a través de un objeto
de bloqueo independiente. Estando el bloqueo activado, un modo directo no podra nunca invali-
dar la proteccion solar independientemente de la prioridad configurada. Incluso 'fuera’ de la pro-
teccion solar, el modo directo se encuentra sin funcién. Durante el bloqueo, los telegramas en-
trantes del modo directo se ignoran completamente (tampoco se actualizan las posiciones reci-
bidas del bus).

Cuando la orden de bloqueo se recibe en el instante en que se esta realizando un movimiento,
el cual fue iniciado por un modo directo, el desplazamiento se ejecuta hasta el final. Solo des-
pués se bloquea el modo directo.

Ejemplo de aplicacién para el bloqueo del modo directo:

Un edificio de oficinas dispone, en los diferentes espacios, de persianas para protegerse contra
el sol. Durante el dia, en el tiempo laborable, la funcién de sombreado se debe realizar de for-
ma automatica. El modo directo, por ejemplo a través de un pulsador de persiana colocado en
la pared, debe deshabilitarse durante el dia. Para ello, por ejemplo desde la porteria o a través
de un sistema de control de edificios, se bloquea el modo directo. Solo tras finalizar la jornada
laboral, se debe permitir el control directo de las persianas para que pueda ser utilizado por los
servicios de limpieza, por ejemplo. En este caso, se puede autorizar de nuevo el modo directo
de forma centralizada para el horario nocturno.

Las funciones de bloqueo del modo automatico y del modo directo se pueden también combi-
nar entre si, de tal forma que, en cualquier momento y en caso de necesidad, se pueda acce-
der al control de la proteccion solar.

Senal de luz solar en el modo ampliado de proteccion solar:

Con la proteccion solar activada, el estado del sol se recibe a través del objeto de comunica-
cion "Sol / sombra fachada". Se decide si resulta necesario o no realizar la funcién de sombrea-
do. Sin embargo, con la funcién de proteccién solar ampliada, la sefial de la luz solar solamente
se evalua cuando el modo automatico también esta activado.

Opcionalmente, un nuevo valor de objeto recibido a través de "Sol /sombreado fachada" se
puede evaluar con retardo. De esta forma es posible suprimir las variaciones cortas de lumino-
sidad, por ejemplo las que tienen lugar cuando el tiempo esta ligeramente nuboso o cuando
hay tormentas. El retardo también se inicia cuando se produce una actualizacion del objeto
"Sol / sombreado fachada" incluso con el modo automatico desactivado, de tal forma que,
cuando posteriormente se vuelva a activar el modo automatico, se tenga en cuenta, eventual-
mente con retraso, el nuevo estado recibido de luz solar.

A diferencia del modo sencillo de proteccion solar, en el modo ampliado una actualizacion del
objeto "Sol / sombreado fachada" de activo a activo o de inactivo a inactivo, no muestra en prin-
cipio ninguna reaccién. Se debe reconocer un cambio de estado para influir sobre el comporta-
miento de una salida. Incluso una actualizacion del estado de la luz solar no afecta a la activa-
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cion del modo automatico.

En el ETS se puede configurar por separado la reaccion de una salida afectada cuando se ini-
cia la funcion de sombreado y el modo automatico esta activado. Al mismo tiempo, es posible,
entre otras opciones, desplazarse a valores de posicidon que pueden ser de parametrizacion fija
0 que pueden venir dados a través del bus y, por lo tanto, ser variables. A través de una esta-
cion meteoroldgica, por ejemplo, es posible indicar consignas variables de las posiciones de
proteccién solar para la actualizacion del estado de la luz solar.

Adicionalmente, para un posicionamiento definido de proteccion solar se puede forzar la ejecu-
cion de un desplazamiento de referencia. De esta manera, se garantiza que, al realizarse un
posicionamiento de proteccion solar, las diferentes salidas hagan que los elementos de protec-
cion solar se desplacen sincronizadamente a posiciones idénticas.

La reaccion de una salida, al finalizar una funcion de sombreado con el modo automatico acti-
vo, también se puede parametrizar por separado. Al mismo tiempo, también es posible, entre
otras opciones, desplazarse a valores de posicion de parametrizacion fija.

Mediante la configuracion de una prioridad en la parametrizacion del ETS se puede determinar
si se puede influenciar mediante el modo directo sobre la evaluacién de la sefial de luz solar en
el modo automatico o si, en un principio, el modo automatico bloquea la correspondiente salida
durante la funcion de proteccién solar. Las funciones "Manejo manual®, "Posicién forzada" y
"Seguridad" poseen una mayor prioridad que no se puede modificar, de tal forma que estas
funciones pueden anular una funcién de proteccion solar, incluida la automatica, aunque no la
pueden finalizar. De esta forma, al finalizar una funcién con una prioridad mayor, se vuelve a
ejecutar la reaccion de proteccion solar si el modo automatico de proteccion solar sigue estan-
do activo.

Una actualizacion del objeto "Automatico" (activacion a activacion) reactiva la proteccion solar
si esta fue influida o interrumpida con anterioridad por un manejo directo segun una prioridad
inferior.

El diagrama esquematico de la proteccién solar ampliada (figura 23) muestra un ejemplo de co-
mo se unen entre si los componentes de los sensores en dicha funcién de proteccion.

Figura 23: Diagrama esquematico de la proteccion solar ampliada
(forma simplificada sin funciones de bloqueo)
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El esquema funcional (figura 24) muestra todas las posibles funciones de la proteccion solar
ampliada. Para representarlo de forma resumida, no se han representado las funciones de ma-
yor prioridad (manejo manual, posicion forzada, funcion de seguridad).

Figura 24: Esquema funcional de la proteccion solar ampliada

(il Con la proteccion solar ampliada se debe tener en cuenta:

Tras un proceso de programacion del ETS siempre se desactiva la funcion de proteccion
solar, incluido el modo automatico de proteccion solar. Una funcion activa de proteccion
solar (independientemente de la prioridad configurada respecto al modo directo) permane-
cera también activa en caso de fallar la tension de bus, siempre que la tension de red siga
conectada. Por lo tanto, la ultima reaccion realizada de proteccién solar también se ejecuta
de nuevo sin tension de bus al final de un modo manual temporal o permanente si se auto-
riza el manejo manual al fallar la tensién de bus.

Configuracién del tipo de proteccién solar

El tipo de proteccion solar se puede configurar por separado para cada salida. El ajuste deter-
mina si se configura la proteccion solar simple o ampliada.

La funcién de proteccién solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

Ajustar el parametro "Tipo de proteccion solar", en la pagina de parametros
"Ax — Proteccion solar", como "Proteccién solar simple".

Ahora, la proteccién solar simple esta configurada. Los parametros correspondientes y los
objetos de comunicacion se vuelven visibles.

Ajustar el parametro "Tipo de proteccion solar", en la pagina de parametros
"Ax — Proteccion solar", como "Proteccién solar ampliada".
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Ahora, la proteccién solar ampliada esta configurada. Los parametros correspondientes y
los objetos de comunicacién se vuelven visibles.

En caso de un cambio de parametrizacion del tipo de proteccién solar, se pierden las asig-
naciones de las direcciones de grupos dirigidas a los objetos de la proteccion solar o se
pierden las configuraciones de los parametros. Por esta razon el parametro se deberia
configurar al comienzo de la parametrizacion de la proteccion solar, no debiéndose cam-
biar posteriormente si fuese posible.

Configuracién de la prioridad de la proteccién solar (s6lo con proteccién solar simple)

Para cada salida se puede configurar por separado la prioridad de la funcién de proteccion so-
lar. En la proteccion solar simple, la prioridad se configura entre el

objeto "Sol / sombreado fachada" y los objetos del modo directo (telegrama de corta/ larga du-
racion, telegrama central o de posicion, acceso a escena).

La funcién de protecciodn solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

La proteccion solar simple debe estar configurada.

Ajustar el pardmetro "Prioridad modo de proteccién solar respecto al modo directo”, en la
pagina de parametros "Ax — Proteccion solar", como "Misma prioridad".

El modo de proteccion solar se puede anular en cualquier momento mediante el modo di-
recto. De igual forma, la proteccion solar inhibe el modo directo cuando se recibe un nuevo
telegrama "Luz solar" a través del objeto "Sol / sombreado fachada" y, en el caso de ha-
berse parametrizado, ha finalizado el eventual retardo. Cuando el modo directo anula la
funcioén de proteccion solar, no se ejecuta el comportamiento configurado

"Reaccion con fin sol / sombreado”.

Ajustar el pardmetro "Prioridad modo de proteccién solar respecto al modo directo”, en la
pagina de parametros "Ax — Proteccion solar", como "Mayor prioridad".

El modo de proteccion solar activo anula el modo directo. Por lo tanto, un modo directo no
puede interrumpir, posteriormente, la proteccion solar. EIl modo directo solamente se podra
activar de nuevo una vez que haya finalizado la funcién de proteccion solar.

Ajustar el parametro "Prioridad modo de proteccion solar respecto al modo directo”, en la
pagina de parametros "Ax — Proteccion solar", como "Menor prioridad".

La activacion de un modo directo puede anular, en cualquier momento, la proteccion solar.
Cuando se anula la proteccién solar, no se ejecuta el comportamiento configurado
"Reaccion con fin sol / sombreado”. La funcion de proteccion solar solamente se puede ac-
tivar de nuevo después de realizarse un desplazamiento de autorizacion a través de un
manejo directo y cuando se haya recibido un nuevo telegrama "Luz solar" a través del ob-
jeto "Sol / sombreado fachada". Mientras no se realice el desplazamiento de autorizacion,
se ignoraran los intentos de activacion de la funcion de proteccién solar.

Sobre el desplazamiento de autorizacion:

Un desplazamiento de autorizacion es un desplazamiento concluido de larga duracion que
se ejecuta hasta alcanzar la posicion final superior y que se ha iniciado a través del objeto
de "operacién larga duracion" o "Desplazamiento central". Un manejo manual, un despla-
zamiento ascendente tras un fallo o retorno de la tension de bus, un posicionamiento a
"0%" o un desplazamiento ascendente tras la autorizacién forzada o tras la autorizacion de
seguridad no producen ninguna autorizacion.

Si se interrumpe el desplazamiento de autorizacion, no se produce una autorizacion de la
proteccion solar. La funcion de proteccion solar también se bloquea cuando, a través del
modo directo se ha vuelto a ajustar la salida después de concluir un desplazamiento de
autorizacion.

En un principio, la funcién de proteccion solar es autorizada tras un proceso de programa-
ciér; del ETS o tras la activacion de la tension de alimentacién (tension de bus y tensién de
red).
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i/ El manejo manual local realizado directamente en el aparato, la funcién de posicion forza-
da vy las funciones de seguridad tienen prefijadas una prioridad mayor que la de proteccion
solar. La proteccion solar se inhibe con una funcién que posea una prioridad superior, pero
no se cancela. De esta forma, al final de una funciéon de mayor prioridad se vuelve a ejecu-
tar la reaccioén que se inicioé al comienzo de la proteccion solar si esta aln se encuentra ac-
tiva en dicho instante.

(i) Con los ajustes "misma prioridad" o "menor prioridad" la proteccion solar solamente se
puede inhibir a través de un modo directo cuando este se puede aplicar de inmediato. Por
lo tanto, durante un manejo manual local en el aparato, si hay activa una funcién de posi-
cion forzada o una funcion de seguridad, la activacién de un modo directo no inhibe la pro-
teccién solar.

i/ Con los ajustes "misma prioridad" o "menor prioridad": cuando la proteccion solar ha sido
inhibida por el modo directo, una consigna variable de las posiciones de persiana y de la-
mas, o de un offset de lamas comunicado a través del bus con el Inicio sol / sombreado,
no muestra en la salida ninguna reaccién. A pesar de ello, los valores recibidos de las po-
siciones o de las compensaciones se memorizan internamente, de tal forma que con una
reactivacion de la proteccion solar se realizan los desplazamientos hasta las nuevas posi-
ciones.

Configuracién de la prioridad de la funcién automatica de proteccion solar (solo con pro-
teccion solar ampliada)

Para cada salida se puede configurar por separado la prioridad de la funcién automatica de
proteccidn solar. En la proteccién solar ampliada, la prioridad se configura entre el

objeto "Sol / sombreado fachada" y los objetos del modo directo (telegrama de corta/larga dura-
cion, telegrama central o de posicidn, acceso a escena). La prioridad configurada influye, por lo
tanto, en la evaluacion de la sefal de luz solar en el modo automatico y no el propio modo au-
tomatico en si.

La funcién de proteccién solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

La proteccion solar ampliada debe estar configurada.

m  Ajustar el pardmetro "Prioridad del modo automatico respecto al modo directo", en la pagi-
na de parametros "Ax — Proteccion solar", como "Misma prioridad".

La sefal de luz solar del modo automatico y la reaccion vinculada con ella se pueden inhi-
bir en cualquier momento mediante el modo directo. De igual forma, la sefal de luz solar
inhibe el modo directo cuando se recibe un nuevo telegrama de "Luz solar" o de

"Sin luz solar" a través del objeto "Sol / sombreado fachada", lo que produce un cambio de
estado. Ademas, debera haber finalizado cualquier tiempo de retardo eventualmente para-
metrizado. Cuando el modo directo inhibe la sefial de luz solar, no se ejecuta el comporta-
miento configurado "Reaccién con Fin sol / sombreado”.

m  Ajustar el parametro "Prioridad del modo automatico respecto al modo directo”, en la pagi-
na de parametros "Ax — Proteccion solar", como "Mayor prioridad".

Un modo automatico activo siempre inhibe el modo directo independientemente de la se-
fal de luz solar. Por consiguiente, un modo directo no puede interrumpir la sefal de luz so-
lar. EI modo directo solamente se podra activar de nuevo una vez que haya finalizado el
modo automatico.

= Ajustar el parametro "Prioridad del modo automatico respecto al modo directo", en la pagi-
na de parametros "Ax — Proteccion solar", como "menor prioridad”.
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Un modo directo puede inhibir la senal de luz solar en cualquier momento. Cuando se pro-
duce una inhibicién la sefial de la luz solar no se ejecuta el comportamiento configurado
"Reaccion con fin sol / sombreado”. La sefial de luz solar solamente se vuelve a evaluar
después de producirse un desplazamiento de autorizacién a través de un manejo directo y
se recibe un nuevo telegrama de "luz solar" o de "sin luz solar" a través del

objeto "Sol / sombreado fachada", lo que produce un cambio de estado. Mientras que no
tenga lugar el desplazamiento de autorizacién, se ignorara la sefial de luz solar.

Sobre el desplazamiento de autorizacion:

Un desplazamiento de autorizacion es un desplazamiento concluido de larga duracion que
se ejecuta hasta alcanzar la posicion final superior y que se ha iniciado a través del objeto
de "operacién larga duracion" o "Desplazamiento central". Un manejo manual, un despla-
zamiento ascendente tras un fallo o retorno de la tension de bus, un posicionamiento a
"0%" o un desplazamiento ascendente tras la autorizacién forzada o tras la autorizacion de
seguridad no producen ninguna autorizacion.

Si el desplazamiento de autorizacién es interrumpido, no se produce la autorizacion de la
sefal de luz solar. La sefal de luz solar también se bloquea cuando, a través del modo di-
recto se ha vuelto a ajustar la salida después de concluir un desplazamiento de autoriza-
cion.

i/ jUn modo directo jamas finaliza la funcion automatica! Independientemente de que se pro-
duzca una inhibicién a través del modo directo, al activar o desactivar la funcion automati-
ca (actualizacién del telegrama al objeto "Automatico") siempre se vuelve a autorizar la se-
nal de luz solar y, estando activa la funcion automatica, la sefial se evalua. Este comporta-
miento se debe tener en cuenta, especialmente, cuando el objeto "Automatico" se rescribe
ciclicamente con telegramas.

i/ El manejo manual local realizado directamente en el aparato, la funcién de posicion forza-
da vy las funciones de seguridad tienen prefijadas una prioridad mayor que la de la funcién
automatica de proteccion solar. La proteccion solar se inhibe con una funcién que posea
una prioridad superior, pero no se cancela. Por consiguiente, al finalizar una funcién de
mayor prioridad, se mostrara la ultima reaccion ejecutada por la funciéon automatica de pro-
teccion solar, si en dicho instante la funcién automatica sigue estando activa.

(i) Con los ajustes "misma prioridad" o "menor prioridad" la sefial de luz solar solamente se
puede inhibir a través de un modo directo cuando este se puede aplicar de inmediato. Por
lo tanto, durante un manejo manual local en el aparato, si hay activa una funcién de posi-
cion forzada o una funcion de seguridad, la activacién de un modo directo no inhibe la se-
nal de luz solar.

i/ Con los ajustes "misma prioridad" o "menor prioridad": cuando la sefial de luz solar ha sido
inhibida por el modo directo, una consigna variable de las posiciones de persiana y de la-
mas, o de un offset de lamas comunicado a través del bus con el Inicio sol / sombreado,
no muestra en la salida ninguna reaccién. A pesar de ello, los valores recibidos de las po-
siciones o de las compensaciones se memorizan internamente, de tal forma que al autori-
zarse la sefal de luz solar se pueden realizar los desplazamientos hasta las nuevas posi-
ciones cuando se recibe una nueva sefial de luz solar.

(i Independientemente de la prioridad configurada, en el modo ampliado de proteccion solar
una actualizacion del objeto "Sol / sombreado fachada" de activo a activo o de inactivo a
inactivo, no muestra en principio ninguna reaccion. Se debe reconocer un cambio de esta-
do para influir sobre el comportamiento de una salida.

Configuracion de la prioridad del objeto "Sol / sombreado fachada"

La polaridad de telegrama del objeto "Sol / sombreado fachada" se puede configurar por sepa-
rado para cada salida. De esta forma, se puede realizar una adaptacion a las senales de los
sensores disponibles o de las estaciones meteoroldgicas tanto con la funcion sencilla de pro-
teccion solar como en la ampliada.

La funcion de proteccion solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

m  Ajustar el pardmetro "Polaridad objeto 'Sol / sombreado fachada™, en la pagina de parame-
tros "Ax — Proteccion solar", con la polaridad de telegrama requerida.
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La sefal de luz solar se evalua en funcion de la polaridad configurada.

i/ Con la funcién simple de proteccién solar, una actualizacion del
objeto "Sol / sombreado fachada" (activacion a activacion) reactiva la proteccion solar si
esta fue influida con anterioridad por un manejo directo segun la prioridad configurada y si,
eventualmente, fue de nuevo autorizada.

(il En la funcién ampliada de proteccion solar, una actualizacion del
objeto "Sol / sombreado fachada" de activo a activo o de inactivo a inactivo, no muestra en
principio ninguna reaccion. Se debe reconocer un cambio de estado para influir sobre el
comportamiento de una salida.

Configuracién de la activacion del modo automatico (s6lo con funciéon ampliada de pro-
teccioén solar)

En la activacion del modo automatico se diferencian dos casos, los cuales se pueden configu-
rar para cada salida en la parametrizacion del ETS. O bien se produce también de inmediato,
con la activacion del modo automatico, la ejecucion de un desplazamiento de accionamiento
segun inicio o fin sol o, tras la activacién del modo automatico, se espera primero una nueva
modificacion de estado en el objeto "Sol / sombreado fachada" hasta que la salida correspon-
diente muestre la reaccién para inicio o fin sol.

La funcién de proteccién solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

La proteccion solar ampliada debe estar configurada.

m  Configurar el parametro "Activacion modo automatico a través de", en la pagina de para-
metros "Ax — Proteccion solar", con "Objeto 'Automatico' y siguiente cambio de estado".

El modo automatico se activa en el momento en que el objeto "Automatico” se ajusta a 'ac-
tivo' segun la polaridad. Sin embargo, solo se muestra una reaccion a la salida cuando a
través de "Sol / sombreado fachada" se reconoce un nuevo cambio de estado. Al mismo
tiempo, el nuevo estado (Inicio sol/sombreado o Fin sol/sombreado) prefija el comporta-
miento de la salida.

= Configurar el parametro "Activacién modo automatico a través de", en la pagina de para-
metros "Ax — Proteccién solar", con "Objeto 'Automatico' y actualizacion inmediata".

El modo automatico se activa en el momento en que el

objeto "Automatico" recibe un telegrama "1". Al mismo tiempo, el estado del

objeto "Sol / sombreado fachada" prefija directamente el comportamiento de la salida (Ini-
cio sol / sombreado o Fin sol/sombreado).

i/ Dependiendo de la configuracion, el objeto "Automatico” posee el
numero de objeto 15 6 16. Si se cambia la parametrizacion, se pierden las asignaciones de
direcciones de grupo al objeto automatico.

Configuracion de la polaridad del objeto "Automatico” (solo con proteccion solar amplia-
da)

Cuando se debe activar el modo automéatico a través del objeto y solo con el siguiente cambio
de estado de la sefial de luz solar (véase "Configuracién de la activacién del modo automati-
co"), se puede, ademas, configurar la polaridad del telegrama del objeto automatico.

La funcién de proteccién solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

La configuracion de la funcion ampliada de proteccién solar debe contar con una activacion del
modo automatico con el siguiente cambio de estado.

= Ajustar el parametro "Polaridad objeto 'Automatico™, en la pagina de parametros
"Ax — Proteccién solar", con la polaridad de telegrama requerida.
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El telegrama dirigido al objeto "Automatico" se evalua segun la prioridad configurada.

(i] Tras un proceso de programacién del ETS o tras la activacion de la tension de alimenta-
cion, en primer lugar, el objeto "Automatico" debe ser definido por el bus incluso estando la
polaridad invertida, hasta que se active el modo automatico.

(i] La polaridad del objeto "Automatico” no se puede ajustar cuando el modo automatico es
activado a través del objeto con actualizacion inmediata. En este caso, la polaridad del te-
legrama se determina de manera fija: Automatico ON = "1", Automatico OFF ="0".

Configuracién de la funcion de bloqueo para el modo automatico (solo con funcion am-
pliada de proteccion solar)

En cualquier momento se puede desactivar el modo automatico a través de un objeto de blo-
queo independiente. Con la autorizacién de la funcién de bloqueo en la parametrizacion del
ETS, el objeto "Bloquear modo automatico" se mostrara visible.

La funcién de proteccién solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

La configuracion de la funcion ampliada de proteccién solar debe contar con una activacion del
modo automatico con actualizacion inmediata de la sefial de luz solar.

m  Ajustar el parametro "; Funcion de bloqueo para modo automatico?", de la pagina de para-
metros "Ax — Proteccion solar”, a "Si".

Ahora, la funcién de bloqueo se encuentra activada. Se podra visualizar el parametro para
la configuracién de la polaridad.

= Ajustar el parametro "Polaridad objeto 'Bloquear Automatico™, en la pagina de parametros
"Ax — Proteccion solar", con la polaridad de telegrama requerida.

El telegrama dirigido al objeto "Bloquear Automatico" se evalla segun la prioridad configu-
rada.

(il Los objetos "Automatico" y "Bloquear automatico” se encuentran conectados entre si de
forma légica (funcidn logica Y con realimentacion). Con el bloqueo activado, se interrumpe
el modo automatico. La salida automatica muestra entonces el comportamiento ajustado al
finalizar el modo automatico. EI modo automatico solamente se puede activar de nuevo
cuando se libera el objeto de bloqueo y en el objeto 15 "Automatico" se ha vuelto a escribir
un "1". Los intentos de activacion del modo automatico estando el bloqueo activo son igno-
rados.

(i] Tras un proceso de programacién del ETS o tras la conexion de la tension de alimentacion
los objetos "Automatico" y "Bloquear automatico" siempre se inicializan con "0". Con la po-
laridad invertida del objeto de bloqueo (configuracion "bloqueado = 0"), la funcién de blo-
queo, en este caso, se activa de inmediato. Una caida de tensién de bus con la tensién de
alimentacion disponible no influye en el estado del objeto de bloqueo.

Configurar la funcién de bloqueo para el modo directo (solo con funcion de protecciéon
solar ampliada)

En cualquier momento se puede desactivar el modo directo a través de un objeto de bloqueo
independiente. Con la autorizacion de la funcion de bloqueo en la parametrizacion del ETS, el
objeto "Bloquear modo directo" se mostrara visible.

La funcién de proteccién solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

La proteccion solar ampliada debe estar configurada.
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m  Ajustar el parametro "; Funcion de bloqueo para modo directo?", de la pagina de parame-
tros "Ax — Proteccion solar", a "Si".

Ahora, la funcién de bloqueo se encuentra activada. Se podra visualizar el parametro para
la configuracion de la polaridad.

= Ajustar el parametro "Polaridad objeto 'Bloquear modo directo™, en la pagina de parame-
tros "Ax — Proteccién solar", con la polaridad de telegrama requerida.

El telegrama dirigido al objeto "Bloquear modo directo" se evalla segun la prioridad confi-
gurada.

(i] Tras un proceso de programacién del ETS o tras la conexion de la tension de alimentacion
el objeto "Bloquear automatico" siempre se inicializa con "0". Con la polaridad invertida del
objeto de bloqueo (configuracion "bloqueado = 0"), la funcidn de bloqueo, en este caso, se
activa de inmediato. Una caida de tension de bus con la tension de alimentacion disponible
no influye en el estado del objeto de bloqueo.

Configuracion de la reaccion con el Fin modo automatico (solo con funcién ampliada de
proteccion solar)

Con la desactivaciéon del modo automatico, incluso con la funcion de bloqueo, la salida afectada
muestra la reaccion ajustada cuando en el instante de la desactivacion no hay ninguna funcion
activa con mayor prioridad. La reaccion configurada tampoco se realizara al finalizar el modo
automatico cuando, segun la prioridad, el modo directo inhabilite la senal de luz solar. La confi-
guracion de la reaccion al finalizar el modo automatico se realiza en la pagina de parametros
"Ax — Proteccién solar" (x = numero de la salida). En funcién del modo de funcionamiento confi-
gurado, el ETS adapta las denominaciones de los textos de los ajustes de los parametros
("subir" « "abrir compuerta" / "bajar" < "cerrar compuerta").

La funcién de proteccién solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

La proteccion solar ampliada debe estar configurada.
= Ajustar el parametro "Reaccion con Fin modo automatico" como "Sin reaccién”.

Al final del modo automatico, el relé de la salida no muestra ninguna reaccion. Los despla-
zamientos activos en dicho momento se llevaran a cabo hasta el final.

= Configurar el parametro "Reaccion con Fin modo automatico” como "subir" o
"abrir compuerta".

El actuador hace subir el elemento de proteccion solar o abre la compuerta de aireacion al
final del modo automatico.

= Configurar el parametro "Reaccion con Fin modo automatico” como "bajar" o
"cerrar compuerta”.

El actuador hace bajar el elemento de proteccion solar o abre la compuerta de aireacion al
final del modo automatico.

= Configurar el parametro "Reacciéon con Fin modo automatico" como "parar”.

Al finalizar el modo automatico, el actuador conmuta los relés de la salida a la posicion
"parar". Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que, eventual-
mente, se esté realizando.

= Configurar el parametro "Reaccién con Fin modo automatico" como "actualizar posiciéon".

Al finalizar el modo automatico se establece en la salida el Ultimo estado ajustado de forma
estatica antes de la funcion automatica de proteccién solar o el estado actualizado durante
el modo automatico de proteccion solar y memorizado internamente. Al mismo tiempo, se
actualizan los objetos de posicion, el objeto de larga duracion y la funcién de escena.
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i/ EI comportamiento configurado con este parametro solamente se ejecuta si no hay activa-
da una funcién de mayor prioridad (p. ej.: seguridad) en el momento en que finaliza el mo-
do automatico.

(i) Al seleccionar "Actualizar posicién": al finalizar el modo automatico el actuador de persia-
nas solo puede actualizar posiciones absolutas (telegrama de posicién, valor de escena)
cuando se conocen los datos de posicionamiento y se prefijaron posiciones. En caso con-
trario, al finalizar el modo automatico no se muestra ninguna reaccion.

Los datos de posicionamiento se pueden actualizar si, antes de tener lugar la funcién auto-
matica de proteccién solar, habia configurada una posicion definida, o si durante la funcion
de proteccion solar se ha recibido un nuevo telegrama de posicionamiento a través de los
objetos de posicionamiento. En el ultimo caso indicado se ejecuta un desplazamiento de
referencia al final del modo automatico cuando no se conocia la posicién antes ni durante
la proteccion solar.

Las posiciones de las lamas conocidas también se actualizan tal como se describe. Esto
también es asi aun cuando se desconoce la altura de la persiana.

Los desplazamientos de larga duracién (desplazamiento sin consigna de posicion) siempre
se actualizan.

Configuracién retardo para Inicio y Fin sol / sombreado

El telegrama recibido a través del objeto "Sol / sombreado fachada" para la activacion o desac-
tivacion (segun polaridad) de la funcién de sombreado se puede evaluar, independientemente
para cada salida, con retardo. Los tiempos de retardo configurados siempre son evaluados tan-
to en la funcién simple como en la ampliada.

La funcién de proteccién solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

m  Ajustar el parametro "Retardo Inicio sol / sombreado", en la pagina de parametros
"Ax — Inicio proteccion solar", con el tiempo de retardo requerido.

El telegrama para la activacioén de la funcién de sombreado se evaltua con retardo segun la
configuracién realizada.

m  Ajustar el parametro "Retardo Fin sol / sombreado", con el tiempo de retardo requerido.

El telegrama para la desactivacion de la funcién de sombreado se evalua con retardo se-
gun la configuracién realizada.

=

Si los parametros se ajustan con un tiempo "0" se desactiva el correspondiente retardo. En
este caso se evalla, de inmediato, el estado de la senal de luz solar.

Con la funcion simple de proteccion solar: Una actualizacion del

objeto "Sol / sombreado fachada" (activado a activado) reactiva la funcién de proteccién
solar, teniendo en cuenta el retardo, si esta fue afectada o interrumpida con anterioridad
por un manejo directo de inferior o igual prioridad.

i/ Con la funcién ampliada de proteccion solar: El retardo también se inicia cuando se produ-
ce una actualizacion del objeto "Sol / sombreado fachada" incluso con el modo automatico
desactivado, de tal forma que, cuando posteriormente se vuelva a activar el modo automa-
tico, se tenga en cuenta, eventualmente con retraso, el nuevo estado recibido de luz solar.
A diferencia del modo sencillo de proteccién solar, en el modo ampliado una actualizacién
del objeto "Sol / sombreado fachada" de activo a activo o de inactivo a inactivo, no muestra
en principio ninguna reaccion. Se debe reconocer un cambio de estado para influir sobre el
comportamiento de una salida. Incluso una actualizacion del estado de la luz solar no afec-
ta a la activacion del modo automatico.

=

Configuracion de la reaccién con Inicio sol / sombreado

El comportamiento de la salida al inicio de la funciéon de sombreado, o tras finalizar, en su caso,
el tiempo de retardo, se puede configurar en el ETS independientemente para cada salida. Con
la funcién simple de proteccion solar, el comportamiento se ejecuta cuando la funcién de pro-
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teccion solar se activa al recibir una nueva sefial de luz solar. Con la funcién ampliada de pro-
teccion solar, la salida muestra la reaccidén parametrizada cuando esta activado el modo auto-
matico y se recibe, o ha sido recibida, una nueva sefial de luz solar ("Luz solar disponible"). La
reaccion no se ejecutara si, en el instante en que se recibe la nueva posicién de sombreado,
hay una funcion activa de mayor prioridad.

La configuracion de la reaccion con Inicio sol / sombreado se realiza en la pagina de parame-
tros "Ax — Inicio proteccién solar" (x = nimero de salida). En funcién del modo de funcionamien-
to configurado, el ETS adapta las denominaciones de los textos de los ajustes de los parame-
tros ("subir" < "abrir compuerta" / "bajar" < "cerrar compuerta"). El ETS también adapta los
parametros seleccionables en funcion del modo de funcionamiento configurado.

La funcién de proteccién solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

= Configurar el parametro "Reaccion con Inicio sol / sombreado" con "sin reaccién”.

Al comienzo de la funcion de sombreado la salida cambia a la proteccion solar y los relés
de la salida no muestran ninguna reaccion. Los desplazamientos activos en dicho momen-
to se llevaran a cabo hasta el final.

= Configurar el parametro "Reaccién con Inicio sol / sombreado" con
"subir" o "abrir compuerta".

El actuador sube el elemento de proteccion solar o abre la compuerta de aireacion al co-
mienzo de la funcion de sombreado.

= Configurar el parametro "Reaccion con Inicio sol / sombra" como "bajar" o
"cerrar compuerta”.

El actuador baja el elemento de proteccion solar al comienzo de la funcién de sombreado
o cierra la compuerta de aireacion.

= Configurar el parametro "Reaccién con Inicio sol / sombreado" con "parar”.

Al iniciar la funcién de sombreado, el actuador cambia los relés de la salida a la posicion
"parar". Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que, eventual-
mente, se esté realizando.

= Configurar el parametro "Reaccién con Inicio sol /sombreado" con
"Acceso escena interna". Configurar el nimero de escena al que se debe acceder en el
parametro "Numero de escena (1...8)".

Al comienzo de la funcion de sombreado, el actuador de persianas accede, para la salida
en cuestion, al valor de posicién ajustado en la configuracion de escena. Por lo tanto, no
se ejecuta ningun acceso a escenas como en el modo directo, sino que solamente se reali-
zan los desplazamientos al correspondiente valor de posicion de la escena.

= Configurar el parametro "Reaccion con Inicio sol / sombreado" con "posicion fija".

Al comienzo de la funcién de sombreado, el actuador de persianas solicita, para la salida
en cuestién, un valor fijo de posicion.

i/ Con el modo de funcionamiento "celosia" el ajuste de "Posicion fija" se puede seleccionar
por separado tanto para la altura de la persiana como para la posicion de las lamas. Debi-
do a ello, el ETS adapta la seleccion de los parametros y amplia para este modo de funcio-
namiento las opciones de configuracion.

®m  Solo con "posicién fija": configurar el parametro "Posicion fija de celosia",
"Posicion fija de persiana enrollable/todo" o "posicion fija de compuerta de aireacion” con
la opcion "como valor parametrizado”. A continuacion, ajustar los parametros
"Posicion de celosia (0...100%)", "Posicién persiana enrollable/toldo (0...100%)" o
"Posicion compuerta de aireacion (0...100%)" al valor de posicién deseado.

Al comienzo de la funcién de sombreado, la salida ejecuta, invariablemente, el desplaza-
miento hasta el valor de posiciéon parametrizado.
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®m  Solo con "posicién fija": configurar el parametro "posicion fija de celosia",
"posicion fija de persiana enrollable/toldo" o "posicion fija de compuerta de aireacion" con
"sin modificacion de la posicién actual”.

Al comienzo de la funcién de sombreado se mantiene el ultimo valor de posicion configura-
do de la celosia, de la persiana enrollable, del toldo o de la compuerta de aireacion.

= Solo con "posicion fija" y con el modo de funcionamiento "Celosia": ajustar el parametro
"Posicion fija de lamas (0...100%)" con el valor de posicion deseado.

Al comienzo de la funcidén de sombreado, la salida ejecuta, invariablemente, el desplaza-
miento hasta el valor de posicion parametrizado después de haberse ajustado la altura de
la celosia.

= Configurar el parametro "Reaccion con Inicio sol / sombreado" con "posicidn variable".

Al comienzo de la funcién de sombreado, el actuador de persianas llama, para la salida en
cuestién, al valor variable de posicién predeterminado. La consigna variable de la altura de
la celosia, de la posicién de la persiana enrollable, de la del toldo o de la compuerta de ai-
reacion se recibe a través del objeto de comunicacion independiente

"...pos. sol/sombreado” (en el modo de funcionamiento "Celosia" para las lamas también a
través del objeto independiente "Pos. lamas sol/sombreado").

(i] En el modo de funcionamiento "Celosia" la opcién "posicion variable" se puede seleccionar
por separado tanto para la altura de la celosia como para la posicion de las lamas. Debido
a ello, el ETS adapta la seleccion de los parametros y amplia para este modo de funciona-
miento las opciones de configuracion.

(il EI comportamiento configurado con este parametro solamente se ejecuta si no hay activa-
da una funcion de mayor prioridad (p. €j.: seguridad) en el momento en que tiene lugar la
funcién de sombreado.

(i) Con la configuracion "Llamada escena interna": con esta configuracion la funcion de esce-
nas de la salida debe estar autorizada en el ETS. En caso contrario, al comienzo de la fun-
cion de sombreado se producira un posicionamiento a valores de posicién indefinidos.
También se realiza el desplazamiento a los valores de posicién de escenas almacenados
en el actuador mediante la funciéon de memorizacion de escenas. Un retardo configurado
de acceso a escena no tiene ningun efecto sobre el acceso al valor de escena de la fun-
cion de proteccion solar.

(il Con la configuracién "posicion variable": Tras un proceso de programacion del ETS o tras
la activacién de la tensién de alimentacion, los
objetos "...pos. sol/sombreado" y "pos. lamas sol/sombreado" deben ser escritos por el
bus con valores de posicionamiento. En caso contrario, el actuador no realiza ningun posi-
cionamiento al comenzar la funcién de sombreado, ya que no cuenta con datos de posicio-
namiento validos.
Los datos de las posiciones se pueden actualizar en cualquier momento a través del bus
estando el actuador en servicio, incluso con la proteccién solar activa (p. ej.: mediante una
estacion meteoroldgica destinada a la actualizacion del estado del sol). Estando activa la
funcién de sombreado, el actuador de persianas se desplaza entonces de inmediato a las
nuevas posiciones recibidas. En el caso de que haya una funcién activa de mayor priori-
dad, el actuador memoriza los nuevos valores de posicionamiento recibidos y se desplaza
hasta ellos en un posterior proceso de sombreado.
Los ultimos datos recibidos de las posiciones no se pierden si falla la tensién de bus (ten-
sion de red activada).

Configuracién del forzado de un desplazamiento de referencia durante la funcién de pro-
teccion solar

Al comienzo de una funcién de sombreado se puede forzar, en caso necesario, un desplaza-
miento de referencia tanto con la funcién simple de protecciéon solar como con la ampliada, si
se deben realizar desplazamientos hasta valores de posicion fijos o variables o hasta posicio-
nes de escenas. Mediante el forzado de un desplazamiento de referencia al comienzo de la
funcién de proteccion solar se puede garantizar que diferentes salidas desplacen sincronizada-
mente las posiciones de los elementos de proteccion solar o de las lamas a valores idénticos
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de posicién (p. €j. con un gran frontal de ventanas). En caso contrario, sin el forzado del des-
plazamiento de referencia se pueden producir inexactitudes en el posicionamiento que pueden
perturbar el 'aspecto general' de la fachada de un edificio con sistemas de sombreado.

Un desplazamiento forzado de referencia siempre se ejecuta en el modo simple de proteccion
solar si a través del objeto "Sol sombreado fachada" se senaliza, primero, el inicio de una fun-
cion de sombreado. Las actualizaciones del objeto desde 'Luz solar disponible' hasta

'luz solar disponible' no producen ningun desplazamiento de referencia cuando la salida, en es-
te instante, aun se encuentra en la posicién de proteccién solar.

En el modo ampliado de proteccién solar se ejecuta un desplazamiento forzado de referencia
cuando se encuentra activo o se activa el modo automatico y cuando mediante el

objeto "Sol sombreado fachada" se sefalizo el inicio de la funcién de sombreado. En un princi-
pio, las actualizaciones del objeto desde 'Luz solar disponible' a 'Luz solar disponible' no produ-
cen ningun desplazamiento de referencia. En este caso, primero se debe producir un cambio
de la senal de luz solar desde 'Sol no disponible' a 'Sol disponible’, hasta que se ejecute un
nuevo desplazamiento de referencia.

Tal como se ha descrito anteriormente, para la sincronizacion siempre se ejecuta un desplaza-
miento forzado de referencia aun cuando se conozcan las posiciones del elemento de protec-
cion solar o de las lamas. En principio, al final de una funcion de proteccion solar no se fuerza
ningun desplazamiento de referencia.

La funcién de protecciodn solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

m  Ajustar el parametro
¢Desplazamiento de referencia antes de cada posicionamiento de proteccion solar?”, en
la pagina de parametros "Ax — Inicio proteccion solar" (x = nimero de la salida), como "Si".

Al comienzo de la funcion de sombreado siempre se forzara, tal como se ha descrito, un
desplazamiento de referencia. Tras finalizar el desplazamiento de referencia se ajusta la
posicion predeterminada.

= Ajustar el parametro
¢, Desplazamiento de referencia antes de cada posicionamiento de proteccion solar?", en
la pagina de parametros "Ax — Inicio proteccién solar", como "No".

Al comienzo de la funcién de sombreado solamente se ejecuta un desplazamiento de refe-
rencia cuando se desconocen los datos de las posiciones, por ejemplo tras un proceso de
programacion del ETS o tras la conexion de la tension de alimentacion. En caso contrario,
se realizan los desplazamientos hasta la posicidon predeterminada para la funciéon de som-
breado.

(il Un desplazamiento de referencia es un desplazamiento hasta la posicion final superior, cu-
yo tiempo se ha ampliado un 20% y, adicionalmente, el tiempo de desplazamiento prolon-
gado parametrizado. Un desplazamiento de referencia no se puede volver a disparar.

(i] Para valores de posicionamiento de consigna variable: Con la funcion de proteccion activa,
no se ejecuta un desplazamiento de referencia cuando se determinan los nuevos valores
de las posiciones a través del bus.

[i] Para el modo de funcionamiento "Celosia": Un desplazamiento de referencia concluido de
la altura de la celosia también sincroniza la posicion de las lamas.
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Offset de lamas durante la funcién de proteccion solar (sélo con el modo de funciona-
miento "Celosia")

Para la posicién de las lamas al comienzo de una funciéon de sombreado se puede indicar un
offset, por separado para cada salida, cuando se deben realizar desplazamientos a posiciones
de lamas fijas o variables.

El offset de las lamas puede corregir, en caso necesario, la posiciéon de consigna, fija o varia-
ble, de las lamas permitiendo, de esta forma, el ajuste de una situacion individual de sombrea-
do con proteccion solar activa. Se diferencian dos consignas de offset:

- El offset de lamas se puede parametrizar de manera estatica en el ETS. Mediante la para-
metrizacion de un valor de offset estatico es posible adaptar el sombreado en ciertas zo-
nas del edificio que, debido a la sombra proyectada por otras construcciones, no se ven
sometidas a la totalidad de la radiacion solar. Con ello es posible inhibir el angulo de lamas
fijo o ajustado de forma variable por el control de la proteccion solar, de tal forma que las
lamas siempre se encuentren algo mas abiertas que lo determinado originalmente. Alter-
nativamente, el offset estatico también permite cerrar las lamas cuando se producen refle-
jos de luz solar de gran intensidad.

- Adicionalmente, el bus puede adaptar el offset de las lamas mediante el objeto de comuni-
cacién independiente "Offset posicion lamas sol". De esta manera, también se puede ajus-
tar el offset de lamas deseado durante una funcion activa de sombreado, con independen-
cia de un modo directo, por ejemplo, mediante la operacion de corta duracion. Por lo tanto,
se puede dar el ejemplo de que las personas de una sala puedan, en cualquier momento,
corregir 'manualmente’ y adaptar individualmente el angulo de las lamas mediante la con-
signacion de un valor en una tecla o en una visualizacion. Una consigna de offset a través
del objeto sobrescribe el valor parametrizado en el ETS.

El offset prefijado se tiene en cuenta tanto con la funcién simple como con la ampliada de pro-
teccion solar con cada posicionamiento de lamas cuando esta activada la funcion de sombrea-
do (Inicio sol / sombreado), sumandose dicho offset a la posicion de consigna de las lamas. El
valor del offset se puede variar en el rango de -100% ... 0 ... 100%, de tal forma que se puede
influir sobre el angulo de las lamas en ambos sentidos, hasta llegar a la posicion final de las la-
mas (figura 25). Con un offset del "0%" la posicién final de las lamas correspondera siempre
con la posicién de consigna de las lamas para la funcion de proteccion solar.

Figura 25: Ejemplo del modo de funcionamiento del offset de lamas
(ejemplo para el tipo de lamas 1 / Para el tipo de lamas 2 es analogo)

El valor de la posicién final resultante tras la suma del offset siempre se encuentra dentro del
rango entre 0 y 100%. Por lo tanto, la posicion minima y la maxima vienen determinadas por la
posicion final de las lamas. Con una consigna de offset no es posible superar estos limites.
Ejemplo (figura 25)...

Posicion de lamas Inicio sol / sombreado = 90%

Offset posicién de lamas Inicio sol / sombreado = +30%

la posicion de lamas resultante es 100%, ya que se ha alcanzado la posicién final de las lamas.

El formato de los datos del objeto de comunicacion "Offset posicion de lamas sol" permite, se-
gun el tipo de punto de datos KNX 6.001 (DPT_Percent_V8), la fijacién de valores positivos y
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negativos dentro del rango 128 ... 0 ... +127. El actuador interpreta el valor recibido directamen-
te como un offset en %. Los valores menores de 100 6 superiores a +100 se limitan respectiva-
mente a un offset minimo de (-100%) y a uno maximo de (+100%) evaluandose conforme a
ello.

Una consigna de offset a través del objeto sobrescribe el valor parametrizado en el ETS. Un va-
lor de offset recibido a través del objeto de comunicacion se puede memorizar de forma interna
en una memoria no volatil en caso de fallar la tension de bus o de red del actuador, por lo que,
en caso de fallar la tension de alimentacion completamente (tension de bus y de red), no se
pierde el ultimo valor de offset recibido. De forma alternativa, la consigna de offset que se reci-
be a través del bus se puede dejar de aplicar en caso de fallar la tension de alimentacion (0%),
de manera que se vuelve a evaluar el valor parametrizado en el ETS. El comportamiento de la
consigna de offset, en caso de fallar la tension de bus o de red, se puede parametrizar en el
ETS.

Configuracion del offset de lamas con la funcién de proteccién solar (s6lo con el modo
de funcionamiento "Celosia")

La funcién de proteccién solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

El modo de funcionamiento debe esta configurado como "Celosia".

La reaccion con Inicio sol / sombreado debe estar parametrizada como consigna de posicion fi-
ja o variable.

m  Ajustar el pardmetro "Offset con posicion de lamas fija o variable", en la pagina de parame-
tros "Ax — Inicio proteccién solar" (x = nimero de la salida), como "sin offset".

La correccion de offset estd desactivada. Con una funcion de sombreado (Inicio sol / som-
breado), se alcanza, sin offset, la posicion de consigna fija o variable de las lamas. Los
otros parametros para la configuracion del offset permanecen ocultos.

m  Ajustar el parametro "Offset con posicion de lamas fija y variable" como
"Offset como parametro".

La correccion estatica de offset mediante la consigna de parametros del ETS se encuentra
activa. Con cada funcién de sombreado (Inicio sol / sombreado) la posicién nominal de las
lamas se corrige siempre con el valor de offset parametrizado.

m  Ajustar el parametro "Offset con posicién de lamas fija y variable" como
"Offset como parametro y mediante objeto".

La correccién de offset mediante consigna de parametros del ETS y mediante la consigna

a través el objeto se encuentra activa. El offset de las lamas se determina mediante un va-
lor fijo parametrizado en el ETS, pudiéndose adaptar dinamicamente a través de un objeto
de comunicacion independiente. Con cada funciéon de sombreado (Inicio sol / sombreado)

la posicion nominal de las lamas se corrige siempre con el valor de offset determinado.

= Configurar el parametro "Offset posicion de lamas (-100 ... 100%)", en la pagina de para-
metros "Ax — Inicio proteccion solar" con el valor de offset requerido.

El valor parametrizado define la correccion estatica de offset de la posicién de lamas. El
valor parametrizado se puede adaptar a través del objeto "Offset posicion lamas sol" si se
autorizé el objeto de comunicacion.

= Ajustar el parametro
"¢ Guardar offset posicion lamas a través de objeto en caso de caida de tensién de bus o -
de red?" como "no".

El valor recibido a través del objeto solamente se guarda temporalmente en una memoria
volatil. De esta forma, el valor recibido sélo sustituye al valor parametrizado hasta una nue-
va inicializacién del actuador (retorno de tensién de bus o de red cuando estaban los dos
previamente desconectados). Después de una inicializacién se vuelve a utilizar el valor de
offset parametrizado en el ETS.

= Ajustar el parametro
"¢ Guardar offset posicion lamas a través de objeto en caso de caida de tensién de bus o -
de red?" como "Si".
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En caso de caida de la tension de bus o de red, el valor recibido se guarda en el actuador
en una memoria no volatil. Asi, el valor de offset parametrizado originalmente se sobrescri-
be de forma permanente. Sélo un nuevo proceso de programacion del ETS restablece el
offset a la consigna parametrizada.

(i) Un valor de offset que se reciba a través del bus se guarda en el actuador de forma tempo-
ral o no volatil y se tiene en cuenta para la siguiente funcion de sombreado. La recepciéon
de un valor de offset durante una funcién activa de sombreado (Inicio sol / sombreado acti-
vo) conlleva la inmediata y 'visible' actualizacion, en la salida, del angulo de offset.

Tras un proceso de programacion del ETS, el offset siempre se ajusta con el valor parame-
trizado en el ETS.

Para la memorizacion de la posicion de offset de lamas en caso de caida de la tensién de
bus o de red: El valor de offset prefijado a través del objeto solamente se memoriza cuan-
do aun se dispone de una parte de la tension de alimentacion (red o bus) o cuando la ten-
sion de alimentacion falla completamente y anteriormente, al menos durante 20 segundos
tras el ultimo reinicio, se dispuso de tension de red de manera ininterrumpida (la bateria
para el proceso de memorizacién se encuentra suficientemente cargada). En caso contra-
rio no se realiza ninguna memorizacion.

(il El offset de lamas no tiene ningun efecto sobre el comportamiento de una salida al finalizar
la funcién de sombreado (Fin sol / sombreado).

=

Configuracién de la reaccién con Fin sol / sombreado (solo con funcién simple de pro-
teccioén solar)

Al finalizar una funciéon de sombreado, eventualmente tras finalizar el tiempo de retardo, la sali-
da afectada muestra la reaccion configurada cuando en el instante de la desactivacion no hay
ninguna funcién activa con una prioridad superior. La reaccién configurada tampoco se ejecuta
al finalizar una funcién de sombreado cuando, segun la prioridad, el modo directo inhabilita la
senal de luz solar.

La reaccion al finalizar una funcion de sombreado se configura en la pagina de parametros

"Ax — Fin proteccién solar" (x = niumero de la salida). En funcién del modo de funcionamiento
configurado, el ETS adapta las denominaciones de los textos de los ajustes de los parametros
("subir" « "abrir compuerta" / "bajar" < "cerrar compuerta").

La funcién de protecciodn solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

La proteccion solar simple debe estar configurada.
= Configurar el parametro "Reaccion con Fin sol / sombreado" con "sin reaccién”.

Al final de la funciéon de sombreado, el relé de la salida no muestra ninguna reaccion. Los
desplazamientos activos en dicho momento se llevaran a cabo hasta el final.

= Configurar el parametro "Reaccion con Fin sol / sombreado" con
"subir" o "abrir compuerta".

El actuador sube el elemento de proteccion solar o abre la compuerta de aireacion al finali-
zar la funcién de sombreado.

=  Configurar el parametro "Reaccién con Fin sol / sombra" como "bajar" o
"cerrar compuerta".

El actuador baja el elemento de proteccion solar al final de la funcién de sombreado o cie-
rra la compuerta de aireacion.

= Configurar el parametro "Reaccion con Fin sol / sombreado" con "parar”.

Al finalizar la funciéon de sombreado, el actuador cambia los relés de la salida a la posicidn
"parar". Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que, eventual-
mente, se esté realizando.

= Configurar el parametro "Reaccién con Fin sol / sombreado" con "Actualizar posicién".
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Al finalizar la funcién de sombreado se establece en la salida el ultimo estado ajustado de
forma estatica antes de la funcion de proteccion solar o el estado actualizado durante la
proteccion solar y memorizado internamente. Al mismo tiempo, se actualizan los objetos
de posicion, el objeto de larga duracion y la funcién de escena.

(i) El comportamiento configurado con este parametro solamente se ejecutara cuando, al au-
torizarse la funcion de proteccion solar, no haya ninguna funcién activa de mayor prioridad
(p. €j.: seguridad) o cuando un modo directo, en funcién de la prioridad, no haya inhabilita-
do la senal de luz solar.

(il Al seleccionar "Actualizar posicion": cuando finaliza la funcién de proteccion solar el actua-
dor de persianas solo puede actualizar posiciones absolutas (telegrama de posicion, valor
de escena) cuando se conocen los datos de las posiciones y se prefijaron posiciones. En
caso contrario, al finalizar la funcion de sombreado no se muestra ninguna reaccion.

Los datos de posicionamiento se pueden actualizar si, antes de tener lugar la funcion de
proteccidn solar, habia configurada una posicion definida, o si durante la funcién de protec-
cion solar se ha recibido un nuevo telegrama de posicionamiento a través de los objetos
de posicionamiento. En el ultimo caso indicado se ejecuta un desplazamiento de referencia
al final de la proteccién solar cuando no se conocia la posicién antes ni durante la protec-
cion solar.

Las posiciones de las lamas conocidas también se actualizan tal como se describe. Esto
también es asi aun cuando se desconoce la altura de la persiana.

Los desplazamientos de larga duracion (desplazamiento sin consigna de posicion) siempre
se actualizan.

Configuracién de la reaccién con Fin sol / sombreado (solo con funcién ampliada de pro-
teccioén solar)

El comportamiento de la salida al final de la funcién de sombreado, o tras finalizar, en su caso,
el tiempo de retardo, se puede configurar en el ETS independientemente para cada salida. Con
la funcién ampliada de proteccién solar, la salida muestra la reaccion parametrizada cuando es-
ta activado el modo automatico y se recibe una nueva sefal de luz solar

(Cambio de estado "Luz solar disponible" -> "Luz solar no disponible"). La reaccion no se ejecu-
tara si, en el instante en que se produce el cambio de la sefal de luz solar, hay una funcién ac-
tiva de mayor prioridad. La reaccion configurada tampoco se ejecutara cuando el modo directo,
en funcion de la prioridad, inhabilita la sefal de luz solar.

La configuracion de la reaccion con Fin sol / sombreado se realiza en la pagina de parametros
"Ax — Fin proteccion solar" (x = numero de salida). En funcién del modo de funcionamiento con-
figurado, el ETS adapta las denominaciones de los textos de los ajustes de los parametros
("subir" < "abrir compuerta" / "bajar" < "cerrar compuerta").

La funcién de proteccién solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles.

La funcién ampliada de proteccion solar debe estar configurada.
= Configurar el parametro "Reaccion con Fin sol / sombreado" con "sin reaccién".

Al final de la funcion de sombreado, el relé de la salida no muestra ninguna reaccion. Los
desplazamientos activos en dicho momento se llevaran a cabo hasta el final.

= Configurar el parametro "Reaccién con Fin sol / sombreado" con
"subir" o "abrir compuerta".

El actuador sube el elemento de proteccion solar o abre la compuerta de aireacion al finali-
zar la funcion de sombreado.

= Configurar el parametro "Reaccion con Fin sol / sombra" como "bajar" o
"cerrar compuerta”.

El actuador baja el elemento de proteccion solar al final de la funcién de sombreado o cie-
rra la compuerta de aireacion.

= Configurar el parametro "Reaccion con Fin sol / sombreado" con "parar”.

Al finalizar la funcién de sombreado, el actuador cambia los relés de la salida a la posicion
"parar". Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que, eventual-
mente, se esté realizando.
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m  Configurar el parametro "Reaccion con Fin sol /sombreado" con "Acceso escena interna”.
Configurar el numero de escena al que se debe acceder en el parametro
"Numero de escena (1...8)".

Al final de la funcion de sombreado, el actuador de persianas accede, para la salida en
cuestién, al valor de posicidn ajustado en la configuracion de escena. Por lo tanto, no se
ejecuta ningun acceso a escenas como en el modo directo, sino que solamente se realizan
los desplazamientos al correspondiente valor de posicion de la escena.

= Configurar el parametro "Reaccion con Fin sol / sombreado" con "posicion fija".

Al final de la funcién de sombreado, el actuador de persianas solicita, para la salida en
cuestioén, un valor fijo de posicion.

i/ En el modo de funcionamiento "Celosia" la opcion "posicion fija" solamente se puede se-
leccionar conjuntamente con la altura de la celosia y con la posicion de las lamas.

®m  Solo con "posicién fija": configurar el parametro "posicion fija de celosia",
"posicion fija de persiana enrollable/toldo" o "posicion fija de compuerta de aireacion" con
"como valor parametrizado”. A continuacion, ajustar los parametros
"Posicion de celosia (0...100%)", "Posicion persiana enrollable/toldo (0...100%)" o
"Posicion compuerta de aireacion (0...100%)" al valor de posicién deseado.

Al final de la funcion de sombreado, la salida ejecuta, invariablemente, el desplazamiento
hasta el valor de posicion parametrizado.

®m  Solo con "posicién fija": configurar el parametro "posicion fija de celosia",
"posicién fija de persiana enrollable/toldo" o "posicion fija de compuerta de aireacion” con
"sin modificacion de la posicién actual”.

Al final de la funcion de sombreado se mantiene el Ultimo valor de posicion configurado de
la celosia, de la persiana enrollable, del toldo o de la compuerta de aireacion.

®=  Solo con "posicion fija" y con el modo de funcionamiento "Celosia": ajustar el parametro
"Posicion fija de lamas (0...100%)" con el valor de posicion deseado.

Al final de la funciéon de sombreado, la salida ejecuta, invariablemente, el desplazamiento
hasta el valor de posicién parametrizado después de haberse ajustado la altura de la celo-
sia.

i/ EI comportamiento configurado con este parametro solamente se ejecuta si no hay activa-
da una funcion de mayor prioridad (p. €j.: seguridad) en el momento en que se produce el
cambio de la senal de luz solar. La reaccion configurada tampoco se ejecutara cuando el
modo directo, en funcién de la prioridad, inhabilita la senal de luz solar.

i/ Con la configuracién "Llamada escena interna": con esta configuracion la funcion de esce-
nas de la salida debe estar autorizada en el ETS. En caso contrario, al final de la funcion
de sombreado se producira un posicionamiento a valores de posicion indefinidos. También
se realiza el desplazamiento a los valores de posicién de escenas almacenados en el ac-
tuador mediante la funcién de memorizacién de escenas. Un retardo configurado de acce-
s0 a escena no tiene ningun efecto sobre el acceso al valor de escena de la funcién de
proteccioén solar.

Ejemplos de aplicacién de la funciéon de proteccién solar

En este capitulo se describen diferentes ejemplos de aplicacion de la funcién de proteccién so-
lar del actuador de persianas en combinacién con la

estacion meteorolégica KNS / EIB Jung (n.° ref. 2224 REG W) y con el

sensor de combinacion (n.° ref. WS 10 KS...).

Las aplicaciones descritas se pueden utilizar tanto con la funcion simple como ampliada de pro-
teccion solar. En la funcién ampliada de proteccion solar se debe tener en cuenta que la fun-
cion automatica debe estar activada para que se pueda evaluar la sefial de luz solar de la esta-
cion meteoroldgica y se produzca una reaccién en la salida. Opcionalmente también es posible
la utilizacion de las funciones de bloqueo para el modo automatico o para el modo directo.
Para cada aplicacion se muestra un esquema de los objetos de comunicacion de la estacién
meteoroldgica que se deben conectar con el actuador de persianas.
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Las indicaciones para configurar correctamente la estacién meteorolégica KNX / EIB se pueden
leer en la correspondiente documentaciéon de producto.

I. Proteccién solar con control de los valores limite de luminosidad y posiciones fijas de
proteccion solar:

Se utiliza el control de los valores limite de la estacién meteorolégica. Cuando se supera el
limite de luminosidad configurado, la estacion meteoroldgica envia al bus un telegrama
con el valor "1" a través del objeto "Valor limite 1 [sol...]". De esta forma, en el actuador de
persianas se activa la funcién de sombreado y se ajusta la correspondiente posicion fija de
proteccion solar para el elemento de proteccion solar. Con el

modo de funcionamiento "Celosia" del actuador de persianas se accede a la posicién fija
de lamas parametrizada.

Después de que la luminosidad medida descienda por debajo del limite (eventualmente
con histéresis), la estacién meteorolégica envia al bus el valor "0". De esta forma, en el ac-
tuador de persianas se desactiva la funcion de sombreado y se ejecuta la correspondiente
reaccion Fin sol / sombreado. Los objetos de comunicacién deben conectarse entre si en
funcién de la consigna (figura 26).

Configuracién minima del actuador de persianas (los parametros no listados son opciona-
les):

- funcién simple o ampliada de proteccion solar;

- polaridad objeto "Sol / sombreado fachada" = "1" luz solar;

- reaccién con Inicio sol / sombreado = posiciones fijas;

- configurar las posiciones fijas.

Figura 26: Configuracion de los objetos de comunicacion para el ejemplo de aplicacion |.

Il. Proteccién solar con control de sombreado y posiciones fijas de proteccion solar:

Se utiliza el control de sombreado de la estacion meteoroldgica. Cuando se supera el limi-
te de luminosidad de fondo ajustado para el sombreado, la estacion meteoroldgica envia al
bus un telegrama de 1 bit con el valor "1" a través del

objeto "Sombreado fachada" [control sombreado fachadas 1-4]". De esta forma, en el ac-
tuador de persianas se activa la funcion de sombreado y se ajusta la correspondiente posi-
cion fija de proteccion solar para el elemento de proteccion solar. Con el

modo de funcionamiento "Celosia" del actuador de persianas se accede a la posicion fija
de lamas parametrizada.

Después de que la luminosidad de fondo para el sombreado descienda por debajo del limi-
te (eventualmente con histéresis), la estacion meteorolégica envia al bus el valor "0". De
esta forma, en el actuador de persianas se desactiva la funcién de sombreado y se ejecuta
la correspondiente reaccién Fin sol / sombreado. Los objetos de comunicaciéon deben co-
nectarse entre si en funcion de la consigna (figura 27).

Configuracién minima del actuador de persianas (los parametros no listados son opciona-
les):

- funcién simple o ampliada de proteccion solar;

- polaridad objeto "Sol / sombreado fachada" = "1" luz solar;

- reaccion con Inicio sol / sombreado = posiciones fijas;

- configurar las posiciones fijas.
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Figura 27: Configuracion de los objetos de comunicacion para el ejemplo de aplicacion II.

- lll. Proteccion solar con control de sombreado y altura fija de elemento de proteccion solar
y actualizacién variable de la posicion de lamas:

Se utiliza el control de sombreado de la estacion meteoroldgica. En el actuador de persia-
nas se han conectado celosias. Cuando se supera el limite de luminosidad de fondo para
el sombreado, la estacion meteoroldgica envia al bus un telegrama de 1 bit con el valor "1"
a través del objeto "Sombreado fachada" [control sombreado fachada 1-4]". De esta forma,
el actuador de persianas activa la funciéon de sombreado y ajusta la correspondiente posi-
cion fija de proteccién solar para la altura de la celosia.

Mediante el control individual de fachada de la estacion meteorolégica, a través del objeto
de 1 byte "Posicion de lamas (%) fachada [control individual fachada ...]" se envia al bus la
posicidon de las lamas que se debe ajustar para la actualizacion de las lamas en funcién de
la posicion del sol. De esta manera, en el actuador de persianas se ajusta la posicion de
lamas requerida para la funcion de sombreado.

Cuando la luminosidad de fondo para el sombreado desciende por debajo del valor limite
(eventualmente con histéresis) la estacién meteorolégica envia al bus el valor "0" a través
del objeto "Sombreado fachada [control de sombreado fachada 1-4]". De esta forma, en el
actuador de persianas se desactiva la funcion de sombreado y se ejecuta la correspon-
diente reaccion Fin sol / sombreado.

Lo ideal seria que en la estacidon meteoroldgica, al finalizar el sombreado, se suprimiese
mediante parametrizacion el

telegrama "Posicion de lamas (%) fachada [Control individual fachada ...]" = "0%" En caso
contrario, el posicionamiento por separado de las lamas podria perturbar el comportamien-
to de la salida al finalizar la funcién de sombreado

(eventualmente podrian producirse pequefias sacudidas).

Para bloquear el control individual de fachada no se debe utilizar la funcién global de blo-
queo de la estacion meteoroldgica. Por ejemplo, mediante la funcién de bloqueo del modo
automatico del actuador de persianas se pueden bloquear las salidas de forma individual.
Los objetos de comunicacion deben conectarse entre si en funcion de la consigna (figu-
ra 28).

Configuracién minima del actuador de persianas (los parametros no listados son opciona-
les):

- funcién simple o ampliada de proteccion solar;

- polaridad objeto "Sol / sombreado fachada" = "1" luz solar;

- reaccion con Inicio sol / sombreado = posicion fija de celosia, posicion variable de lamas;
- configurar posicién fija de celosia.

Figura 28: Configuracion de los objetos de comunicacion para el ejemplo de aplicacion lll.
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- IV. Proteccion solar con control de sombreado y altura variable de elemento de proteccion
solar y actualizacién variable de la posicion de lamas:

Se utiliza el control de sombreado de la estacion meteoroldgica. En el actuador de persia-
nas se han conectado celosias. Cuando se supera el limite de luminosidad de fondo para
el sombreado, la estacion meteoroldgica envia al bus un telegrama de 1 bit con el valor "1"
a través del objeto "Sombreado fachada" [control sombreado fachada 1-4]". De esta mane-
ra, en el actuador de persianas se activa la funciéon de sombreado.

Mediante el control individual de fachada de la estacion meteorolégica al bus se envia ade-
mas, a través del

objeto de 1 byte "Posicidon de lamas (%) fachada [control individual fachada ...]", la posicién
de las lamas que se debe ajustar para la actualizacion de las lamas en funcion de la posi-
cion del sol y, a través del objeto de

1 byte "Sombreado fachada altura de elemento de proteccion solar umbral/posicion [contr-
ol individual fachada ...]", la altura que se debe ajustar. De esta manera, en el actuador de
persianas se ajusta la posicion de lamas y la altura de celosia necesarias para la funcién
de sombreado.

Cuando la luminosidad de fondo para el sombreado desciende por debajo del valor limite
(eventualmente con histéresis) la estacién meteorolégica envia al bus el valor "0" a través
del objeto "Sombreado fachada [control de sombreado fachada 1-4]". De esta forma, en el
actuador de persianas se desactiva la funcion de sombreado y se ejecuta la correspon-
diente reaccion Fin sol / sombreado.

Lo ideal seria que en la estacion meteoroldgica, al finalizar el sombreado, se suprimiesen
mediante parametrizacion el

telegrama "Posicion de lamas (%) fachada [Control individual fachada ...]" = "0%" y el tele-
grama

"Sombreado fachada altura de elemento de proteccion solar umbral/posicion [control indivi-
dual fachada ...]" = 0%. En caso contrario, el posicionamiento por separado de las lamas y
de la altura de celosia podria perturbar el comportamiento de la salida al finalizar la funcion
de sombreado (eventualmente podrian producirse pequefas sacudidas).

Para bloquear el control individual de fachada no se debe utilizar la funcién global de blo-
queo de la estacion meteoroldgica. Por ejemplo, mediante la funcién de bloqueo del modo
automatico del actuador de persianas se pueden bloquear las salidas de forma individual.
Los objetos de comunicacion deben conectarse entre si en funcién de la consigna (figu-
ra 29).

Configuracién minima del actuador de persianas (los parametros no listados son opciona-
les):

- funcién simple o ampliada de proteccion solar;

- polaridad objeto "Sol / sombreado fachada" = "1" luz solar;

- reaccion con Inicio sol / sombreado = posicion variable de celosia, posicidn variable de
lamas.

Figura 29: Configuracion de los objetos de comunicacion para el ejemplo de aplicacion V.
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- V. Proteccion solar con control de sombreado y altura variable de elemento de proteccion
solar y posicion fija de lamas:

Se utiliza el control de sombreado de la estacion meteoroldgica. En el actuador de persia-
nas se han conectado celosias. Cuando se supera el limite de luminosidad de fondo para
el sombreado, la estacion meteoroldgica envia al bus un telegrama de 1 bit con el valor "1"
a través del objeto "Sombreado fachada" [control sombreado fachada 1-4]". De esta forma,
en el actuador de persianas se activa la funcion de sombreado y se ajusta la correspon-
diente posicion fija de proteccion solar para angulo de las lamas.

Mediante el control individual de fachada de la estacidon meteorolégica al bus se envia ade-
mas, a través del

objeto de 1 byte "Sombreado fachada altura de elemento de proteccion solar umbral/posic-
ion [control individual fachada ...]", la altura que se debe ajustar. De esta manera, en el ac-
tuador de persianas se ajusta la altura de persiana necesaria para la funcion de sombrea-
do.

Cuando la luminosidad de fondo para el sombreado desciende por debajo del valor limite
(eventualmente con histéresis) la estacién meteorolégica envia al bus el valor "0" a través
del objeto "Sombreado fachada [control de sombreado fachada 1-4]". De esta forma, en el
actuador de persianas se desactiva la funcion de sombreado y se ejecuta la correspon-
diente reaccion Fin sol / sombreado.

Lo ideal seria que en la estacion meteoroldgica, al finalizar el sombreado, se suprimiese
mediante parametrizacion el

telegrama "Sombreado fachada altura de elemento de proteccién solar umbral/posicién [c-
ontrol individual fachada ...]" = 0%. En caso contrario, el posicionamiento por separado de
la persiana podria perturbar el comportamiento de la salida al finalizar la funcién de som-
breado (eventualmente podrian producirse pequefias sacudidas).

Para bloquear el control individual de fachada no se debe utilizar la funcion global de blo-
queo de la estacion meteoroldgica. Por ejemplo, mediante la funcién de bloqueo del modo
automatico del actuador de persianas se pueden bloquear las salidas de forma individual.
Los o)bjetos de comunicacion deben conectarse entre si en funcién de la consigna (figu-
ra 30).

Configuracién minima del actuador de persianas (los parametros no listados son opciona-
les):

- funcién simple o ampliada de proteccion solar;

- polaridad objeto "Sol / sombreado fachada" = "1" luz solar;

- reaccion con Inicio sol / sombreado = posicién variable de celosia, posicion fija de lamas;
- configuracion de la posicion fija de lamas.

Figura 30: Configuracion de los objetos de comunicacion para el ejemplo de aplicacion V.

Modo automatico calentar/enfriar

El modo automatico calentar/enfriar puede cumplimentar la funcion ampliada de proteccién so-
lar, disponiendo asi de una aplicacion adicional para la funcién de sombreado de una sala.

Estando el modo automatico calentar/enfriar activo, ademas de las seinales de la funcion am-
pliada de proteccion solar también se evalua una sefal de presencia, por ejemplo, de un indica-
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dor de presencia KNX / EIB o de un sistema de vigilancia. El actuador de persianas solamente
ejecuta el modo automatico de proteccion solar si hay personas en la sala. Asi, el sombreado
de la sala se regulara en funcion de la senal de luz solar, tal como se ha descrito en los capitu-

los anteriores.

Cuando el actuador de persianas no recibe ninguna sefal de presencia, este evalua, adicional-
mente, una sefial de calentar/enfriar, la cual puede provenir de un regulador de temperatura o
de un termostato externo. En este caso, la funcién de sombreado se puede utilizar para apoyar
la funcion de calentamiento o de enfriamiento de una sala. Mientras que no se detecte presen-
cia de personas, se puede utilizar, por ejemplo, una fuerte radiacion solar para calentar la sala
abriendo las lamas o subiendo el elemento de proteccion solar. De igual manera, se puede evi-
tar la entrada de una fuerte radiacion solar, incluso no habiendo personas en la sala, cuando no
se desea que esta se caliente demasiado.

Mediante la evaluacion de las tres sefales de 1 bit "Presencia”, "Conmutacion calentar/enfriar"
y "Sol / sombreado fachada", cuyas polaridades de telegrama se pueden configurar en el ETS

de forma independiente, la funcidon ampliada de proteccion solar diferencia con modo automati-
co calentar/enfriar entre los 6 estados mostrados en la tabla 2 y las reacciones de salida vincu-

ladas con ellos.

Seial de pre-

Conmutacion

Fachada sol/

Reaccion a la salida

sencia disponi-
ble

activa

sencia calentar/enfriar |[sombra

Presencia dis- |--- (irrelevante) |Sefal de luz |Reaccion con Inicio sol / sombreado
ponible solar activa

Presencia dis- |--- (irrelevante) |Senal de luz |Reaccion con Fin sol / sombreado

ponible solar inactiva

No hay pre- Func. calentar |Sefial de luz |Reaccién con Inicio sol sombreado con mo-
sencia disponi- | activa solar activa do calentar

ble

No hay pre- Func. calentar |Sefial de luz |Reaccién con fin sol sombreado con funcion

solar inactiva

calentar

sencia disponi-
ble

tiva

No hay pre- Func. enfriar ac- | Sefial de luz | Sefal de luz solar activa, reaccion con Inicio
sencia disponi- |tiva solar activa |sol / sombreado con funcién enfriar

ble

No hay pre- Func. enfriar ac- |Sefial de luz |Reaccién con Fin sol sombreado con fun-

solar inactiva

cioén enfriar

Estados de la funcion ampliada de proteccion solar con conmutacion calentar/enfriar

Al igual que con la funcion ampliada de proteccién solar sin modo automatico calentar/enfriar,
la sefal de luz solar se evalua de forma retardada cuando en el ETS se ha parametrizado un
retardo para esta sefal. De forma analoga, también se puede evaluar con retardo y de manera
independiente la sefial de presencia para, por ejemplo, 'eliminar los rebotes' que pueden produ-
cir los cambios de sefal de tiempos cortos.
El diagrama esquematico (figura 31) muestra claramente como interactuan los diferentes obje-
tos de comunicacion de la funcion ampliada de proteccién solar en combinacién con el

modo automatico calentar/enfriar. El esquema ilustra, ademas, un ejemplo de como se unen los
componentes de los sensores en el modo automatico calentar/enfriar.
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Figura 31: Diagrama esquematico del modo automatico calentar/enfriar
(para simplificar, no se incluyen funciones de bloqueo del modo automatico ni del modo
directo)

El modo automatico calentar/enfriar solamente se ejecuta segun el diagrama esquematico
cuando también se encuentra activado el modo automatico de proteccion solar. Como con la
funcién ampliada de proteccion solar sin el modo automatico de calentar/enfriar, la activacién
del modo automatico de proteccion solar se realiza a través del objeto "Automatico” en funcién
de la parametrizacion, o bien de forma inmediata o solamente tras detectar una modificacién de
estado de una de las sefales "Presencia"”, "Conmutacién calentar/enfriar" y

"Sol / sombreado fachada" (véase "Funcién de proteccion solar — Proteccién solar ampliada").
Los correspondientes objetos de comunicacion de las senales "Presencia”,

"Conmutacién calentar/enfriar" y "Sol / sombreado fachada" se inicializan con "0" tras un proce-
so de programacion o tras la activacion de la tension de alimentacion del actuador (tension de
bus o de red). En funcién de la polaridad configurada, el estado de la sefal de luz de sol, el es-
tado de presencia y el de calentar/enfriar se determina de inmediato y, en caso de estar activo
el modo automatico de proteccion solar, también se ejecuta la reaccion correspondiente. Estan-
do activo el modo automatico de proteccion solar, cualquier cambio de estado de la sefial de
presencia o una modificacién de la sefial de calentar/enfriar se evalua de inmediato ejecutando-
se la reaccion correspondiente.

El esquema funcional (figura 32) muestra todas las posibles funciones de la proteccion solar
ampliada con el modo automatico calentar/enfriar. Para representarlo de forma resumida, no se
han representado las funciones de mayor prioridad (manejo manual, posicion forzada, funcion
de seguridad).
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Figura 32: Diagrama esquematico del modo automatico calentar/enfriar

Autorizacion del modo automatico calentar/enfriar

El modo automatico calentar/enfriar se puede autorizar para cada salida por separado. Estando
autorizado el modo automatico calentar/enfriar, la funcidon ampliada de proteccion solar se cum-
plimenta con los objetos de comunicacion y con los pardametros necesarios.

La funcion de proteccion solar se debe autorizar en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida), para que los parametros de la proteccion solar
estén visibles. Ademas, la proteccion solar ampliada debe estar configurada.

m  Ajustar el pardmetro "Automatico calentar/enfriar", de la pagina de parametros
"Ax — Automatico calentar/enfriar" como "Autorizado".

Ahora, el modo automatico calentar/enfriar se encuentra autorizado. Los parametros co-
rrespondientes y los objetos de comunicacion se vuelven visibles.
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= Ajustar el parametro "Automatico calentar/enfriar", de la pagina de parametros
"Ax — Automatico calentar/enfriar" como "Bloqueado".

Ahora, el modo automatico calentar/enfriar se encuentra desactivado. Los parametros y
objetos correspondientes permanecen ocultos. Solo se encuentra configurada la funcion
ampliada de proteccidn solar sin que se evalue la senal calentar/enfriar ni de la de presen-
cia.

(i] En caso de un cambio de parametrizacion de la autorizacion del modo automatico calen-
tar/enfriar, se pierden las asignaciones de las direcciones de grupos dirigidas a los objetos
o se pierden las configuraciones de los parametros. Por esta razén el parametro se debe-
ria configurar al comienzo de la parametrizacion del modo automatico calentar/enfriar, no
debiéndose cambiar posteriormente si fuese posible.

Configuracién de la polaridad del objeto "Conmutacién calentar/enfriar"

La polaridad de telegrama del objeto "Conmutacioén calentar/enfriar" se puede configurar por
separado para cada salida. De esta forma, se puede realizar una adaptacién en funcion de las
sefales del regulador de temperatura o del termostato exterior disponibles.

El modo automatico calentar/enfriar debe estar autorizado en la pagina de parametros "Ax —
Automatico calentar/enfriar" para que los parametros sean visibles.

= Configurar el parametro "Polaridad objeto 'Conmutacion calentar/enfriar™ con la polaridad
de telegrama requerida.

La sefal calentar/enfriar se evalua segun la polaridad configurada.

i/ Una actualizacion del objeto "Conmutacién calentar/enfriar" de activo a activo o de inactivo
a inactivo, no muestra en principio ninguna reaccion. Se debe reconocer un cambio de es-
tado para influir sobre el comportamiento de una salida.

(i) La conmutacion calentar/enfriar se inicializa con el valor de objeto "0" después de activar-
se la conexion de la tensién de alimentacion (tension de bus y de red) del actuador.

Configuracién de la polaridad del objeto "Presencia calentar/enfriar"

La polaridad de telegrama del objeto "Presencia calentar/enfriar" se puede configurar por sepa-
rado para cada salida. De esta forma, se puede realizar una adaptacion en funcién de las sefa-
les del indicador de presencia KNX/EIB o del sistema de vigilancia disponibles.

El modo automatico calentar/enfriar debe estar autorizado en la pagina de parametros "Ax —
Automatico calentar/enfriar" para que los parametros sean visibles.

= Configurar el parametro "Polaridad objeto 'Presencia calentar/enfriar
telegrama requerida.

La sefal de presencia se evalla segun la polaridad configurada.

con la polaridad de

i) Una actualizacion del objeto "Presencia calentar/enfriar" de activo a activo o de inactivo a
inactivo, no muestra en principio ninguna reaccion. Se debe reconocer un cambio de esta-
do para influir sobre el comportamiento de una salida.

[i] El control de presencia calentar/enfriar se inicializa con el valor de objeto "0" después de
activarse la conexion de la tension de alimentacion (tension de bus_y de red) del actuador.

Configuracién del retardo con inicio y fin de presencia

El telegrama recibido a través del objeto "Presencia calentar/enfriar" para la comunicacion del
estado de presencia (en funcion de la polaridad) se puede evaluar, independientemente para
cada salida, con retardo.

El modo automatico calentar/enfriar debe estar autorizado en la pagina de parametros "Ax —
Automatico calentar/enfriar" para que los parametros sean visibles.

= Configurar el parametro "Retardo con inicio presencia" con el tiempo de retardo requerido.
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El telegrama para la activacion del modo de presencia se evalua con retardo segun la con-
figuracion.

= Configurar el parametro "Retardo con fin presencia" con el tiempo de retardo requerido.

El telegrama para la desactivacién del modo de presencia se evalua con retardo segun la
configuracion.

=

Si los parametros se ajustan con un tiempo "0" se desactiva el correspondiente retardo. En
este caso, el estado de presencia se evalua de inmediato tras recibir un telegrama.

i/ Una actualizacion del objeto "Presencia calentar/enfriar" de activo a activo o de inactivo a
inactivo, no muestra en principio ninguna reaccion. Se debe reconocer un cambio de esta-
do para influir sobre el comportamiento de una salida. Solamente la actualizacién de la se-
fial de presencia no sirve para activar el modo automatico de la proteccién solar.

(i] El retardo también se inicia cuando se produce una
actualizacién del objeto "Presencia Sol / sombreado” incluso con el modo automatico de-
sactivado, de tal forma que, cuando posteriormente se vuelva a activar el modo automati-
co, se tenga en cuenta, eventualmente con retraso, el nuevo estado recibido de presencia.

Configuracién de la funcion automatica calentar/enfriar

El comportamiento de la salida estando activo el modo automatico calentar/enfriar se puede
configurar en el ETS independientemente para cada salida. Mediante la evaluacion de las tres
sefales de 1 bit "Presencia”, "Conmutacion calentar/enfriar" y "Sol / sombra fachada" se dife-
rencian cuatro estados:

- "Reaccion con Inicio sol sombreado con modo calentar”;
- "Reaccion con fin sol sombreado con modo calentar”;

- "Reaccion con Inicio sol sombreado con modo enfriar";

- "Reaccion con Fin sol sombreado con funcion enfriar".

Para cada uno de los estados mencionados se puede configurar por separado en el ETS la
reaccion de una salida. Las configuraciones de los parametros para los estados individuales no
se diferencian entre si. Por ello, la posible configuracién se va a describir, en adelante, de ma-
nera ejemplar.

La configuracion de la reacciéon del modo automatico calentar/enfriar se realiza en la pagina de
parametros "Ax — Automatico calentar/enfriar" (x = nimero de salida). En funcién del modo de
funcionamiento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los textos de los ajustes de
los parametros ("subir" < "abrir compuerta" / "bajar" <« "cerrar compuerta").

El modo automatico calentar/enfriar debe estar autorizado en la pagina de parametros "Ax —
Automatico calentar/enfriar" para que los parametros sean visibles.

= Configurar el parametro "Reaccién con ... sol / sombreado" con "sin reaccion".

Con el modo automatico calentar/enfriar los relés de la salida no muestran ninguna reac-
cion. Los desplazamientos activos se llevan a cabo hasta el final.
n

= Configurar el parametro "Reaccioén con ... sol / sombreado" con "subir" o "abrir compuerta".

Estando activo el modo automatico calentar/enfriar, el actuador hace subir el elemento de
proteccién solar o abre la compuerta de aireacion.

= Configurar el parametro "Reaccion con ... sol / sombra" como "bajar" o "cerrar compuerta".

Estando activo el modo automatico calentar/enfriar, el actuador hace bajar el elemento de
proteccién solar o cierra la compuerta de aireacion.

= Configurar el parametro "Reaccion con ... sol / sombreado" con "parar”.

Estando activo el modo automatico, el actuador conmuta los relés de la salida a la posicidon
"parar". Con ello, se interrumpe cualquier desplazamiento de accionamiento que, eventual-
mente, se esté realizando.

= Configurar el parametro "Reaccion con ... sol /sombreado” con "Acceso escena interna".
Configurar el numero de escena al que se debe acceder en el parametro
"Numero de escena (1...8)".
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Estando activo el modo automatico calentar/enfriar, el actuador de persianas accede, para
la salida en cuestion, al valor de posicion ajustado en la configuracién de escena. Por lo
tanto, no se ejecuta ningun acceso a escenas como en el modo directo, sino que solamen-
te se realizan los desplazamientos al correspondiente valor de posicién de la escena.

= Configurar el parametro "Reaccion con ... sol / sombreado" con "posicién fija".

Estando activo el modo automatico calentar/enfriar, el actuador de persianas accede, para
la salida en cuestion, a un valor fijo de posicionamiento.

i/ En el modo de funcionamiento "Celosia" la opcidn "posicion fija" solamente se puede se-
leccionar conjuntamente con la altura de la celosia y con la posicion de las lamas.

= Solo con "posicidn fija": configurar el parametro "posicion fija de celosia",
"posicion fija de persiana enrollable/toldo" o "posicion fija de compuerta de aireaciéon” con
"como valor parametrizado”. A continuacion, ajustar los parametros
"Posicién de celosia (0...100%)", "Posicion persiana enrollable/toldo (0...100%)" o
"Posicién compuerta de aireacion (0...100%)" al valor de posicion deseado.

Estando activo el modo automatico calentar/enfriar, la salida ejecuta, invariablemente, el
desplazamiento hasta el valor de posicién parametrizado.

®=  Solo con "posicion fija": configurar el parametro "posicion fija de celosia”,
"posicion fija de persiana enrollable/toldo" o "posicion fija de compuerta de aireaciéon” con
"sin modificacién de la posicién actual".

Estando activo el modo automatico calentar/enfriar se mantiene el ultimo valor de posicion
configurado de la celosia, de la persiana enrollable, del toldo o de la compuerta de airea-
cion.

m  Solo con "posicién fija" y con el modo de funcionamiento "Celosia": ajustar el parametro
"Posicion fija de lamas (0...100%)" con el valor de posicion deseado.

Estando activo el modo automatico calentar/enfriar, la salida ejecuta, invariablemente, el
desplazamiento hasta el valor de posicién parametrizado después de haberse ajustado la
altura de la celosia.

(i] Las reacciones parametrizadas no se ejecutan cuando en el momento en que esta activo
el modo automatico calentar/enfriar hay una funcién activa de mayor prioridad (p. €j.: fun-
cion de seguridad, de posicion forzada o manejo manual). Tampoco se ejecutara la reac-
cion configurada cuando, segun la prioridad, el modo directo inhabilita el modo automatico
de proteccion solar.

i/ Con la configuracién "Llamada escena interna": con esta configuracion la funcion de esce-
nas de la salida debe estar autorizada en el ETS. En caso contrario, estando activo el mo-
do automatico calentar/enfriar se producira un posicionamiento con valores de posicion in-
determinados. También se realiza el desplazamiento a los valores de posicion de escenas
almacenados en el actuador mediante la funcion de memorizaciéon de escenas. Un retardo
configurado de acceso a escena no tiene ninguin efecto sobre el acceso al valor de escena
del modo automatico calentar/enfriar.

Funcion de escenas (con la variante 4/8 canales s6lo a partir del ETS3.0d)

Independientemente para cada salida, en el actuador se pueden establecer hasta 8 escenas y
se pueden memorizar los valores de las posiciones de escena correspondientes a la altura de
una celosia, persiana enrollable o toldo, asi como también de una compuerta de aireacion. En
el modo de funcionamiento Celosia, también es posible guardar las consignas de las posicio-
nes de las lamas. El acceso o, incluso, la memorizacién de los valores de escena, tienen lugar
a través de un objeto auxiliar de escenas independiente mediante telegramas auxiliares. Opcio-
nalmente también se puede acceder con retardo a una escena.

El tipo de punto de datos del objeto auxiliar permite direccionar hasta 64 escenas como maxi-
mo. Por ello, en la parametrizacién de una escena es posible determinar con qué

numero de escena (1...64) se responde a la escena interna (1...8).
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La funcién de escena se debe autorizar, para cada una de las salidas, en la pagina de parame-
tros "Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida) para que los correspondientes objetos de
comunicacion y parametros (de la pagina de parametros "Ax — Escenas") estén visibles.

La funcién de escena se debe asignar al modo directo a través de telegramas de operacion
corta o larga, telegramas centrales o de posicion, al igual que el control de la salida. Por esta
razon, una posicion de escena solicitada puede ser inhabilitada en cualquier momento a través
de un manejo manual, una posicion forzada o una funcion de seguridad. De la misma forma,
hay otros telegramas del modo directo que también bloquean la ultima posicién de escena soli-
citada. A diferencia de la funcion de proteccion solar, la prioridad del modo directo, asi como la
de la funcién de escenas se puede parametrizar

(comparese con "Funcion de proteccion solar").

Configuracion del retardo de acceso a escenas para la funcién de escenas

Los accesos a escena de una salida también se pueden retardar opcionalmente. De esta ma-
nera, se pueden configurar, interactuando con varias salidas, desarrollos dinamicos de escenas
con telegramas ciclicos de escenas.

La funcién de escena debe estar activada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida).

= En la pagina de parametros "Ax — Escenas", configurar el parametro
"Retardar acceso a escena" como "Si".

Ahora, el tiempo de retardo se encuentra activado y se puede parametrizar por separado.
El retardo solamente influye sobre el acceso a escena de la salida. Tras la llegada de un
telegrama de acceso a escena se inicia el tiempo de retardo. Solamente tras finalizar el
tiempo se accede a la escena en cuestion y en la salida se establece el correspondiente
valor de posicion de escena.

(i) Cada telegrama de acceso a escena reinicia el tiempo de retardo y lo vuelve a activar. Si,
en el momento en que hay un retardo activo, se recibe un nuevo telegrama de acceso a
escena, se elimina la escena antigua, a la que aun no se ha accedido, y solamente se eje-
cuta la ultima recibida.

[i] El retardo de acceso a escenas no afecta a la memorizacion de valores de escena. Un te-
legrama de memorizacion de escena que se produzca dentro del retardo del acceso a es-
cena cancela el tiempo de retardo y, con ello, el acceso a la escena.

i/ En caso de fallar la tensién de bus se detienen todas las funciones. De igual manera, se
cancelan todos los accesos a escena que se encuentren en retardo. De esta forma, un ac-
ceso a escena recibido poco antes de la caida de tension se perdera si aun no ha finaliza-
do el correspondiente tiempo de retardo. Incluso al activarse una funciéon de mayor priori-
dad (manejo manual, posicion forzada, seguridad, proteccion solar — de tener mayor o
igual prioridad que el modo directo) se interrumpe cualquier acceso a escena retardado.
De todas formas, el acceso a escena se memoriza internamente, por lo que las ultimas po-
siciones de escena solicitadas se pueden actualizar a finalizar una funciéon de mayor priori-
dad.

Configuracién del comportamiento de las descargas del ETS para la funcién de escenas

Al memorizar una escena, los valores de la misma son almacenados internamente en la memo-
ria no volatil del aparato

(véase "Configuracion del comportamiento del guardado de datos para la funcién de escenas").
Para que durante un proceso de programacion con el ETS del programa de la aplicacion o de
los parametros, los valores memorizados no sean sustituidos por los valores de posicion de es-
cenas originalmente proyectados, el actuador puede anular la sobrescritura de dichos valores
de escena. Alternativamente, en cada proceso de programacion con el ETS se pueden cargar
de nuevo en el aparato los valores originales.

La funcién de escena debe estar activada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida).

= En la pagina de parametros "Ax — Escenas" configurar el parametro
", Sobrescribir durante la descarga de ETS los valores almacenados en el aparato?" como
n m
Si".
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Con cada proceso de programacién con el ETS del programa de aplicacion o de los para-
metros, los valores de escena parametrizados en el ETS para la salida afectada son pro-
gramados en el actuador. De esta forma, se sobrescriben los valores de escena eventual-
mente guardados en el aparato mediante una funcion de memorizacion.

®  En la pagina de parametros "Ax — Escenas" configurar el parametro
"¢ Sobrescribir durante la descarga de ETS los valores almacenados en el aparato?" como
llnoll.
En este caso se mantienen los valores de escena eventualmente guardados en el aparato
mediante una funciéon de memorizacion. Si no hubiese almacenado ningun valor de escena
se mantendran los ultimos valores de posicion programados mediante el ETS.

i/ Durante la primera puesta en marcha del actuador el parametro deberia estar ajustado co-
mo "Si" para que la salida se inicialice con valores de escena validos. Tal como se sumi-
nistra el actuador de persianas, las posiciones de escena se encuentran configuradas in-
ternamente dentro de los valores por defecto, al igual que en la base de datos de producto
del ETS.

Configuracion de los numeros de escena

El tipo de punto de datos del objeto auxiliar de escenas permite direccionar hasta un maximo
de 64 escenas. Por ello, para cada una de las escenas internas (1...8) de la salida se debe de-
terminar con qué numero de escena (1...64) hay que dirigirse a ellas, es decir , acceder a ellas
0 memorizarlas.

La funcién de escena debe estar activada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida).

= En la pagina de parametros "Ax — Escenas" configurar el nimero para cada escena con el
parametro
"Escena y se activa mediante el nimero de escena" (y = nimero de escena (1...8)) con el
cual deben responder.

Ahora, una escena puede responder a través del numero de escena parametrizado. El
ajuste "0" desactiva la correspondiente escena, de tal forma que no se puede acceder a
ella ni memorizarla.

[i] Si hay varias escenas parametrizadas con el mismo numero de escena, solamente res-
pondera la escena que tenga el nimero interno de escena (1...8) mas pequeno. En este
caso se ignoran las demas escenas internas.

Configuracion de las posiciones de escena

Como siguiente paso, se debe determinar qué valores de posicion

(posicion de celosia, de persiana enrollable, de toldo, de compuerta de aireacién) se deben
ajustar en la salida cuando se accede a una escena. Con el modo de funcionamiento "Celosia"
se puede indicar tanto la altura de la celosia como la posicion de las lamas.

La funcién de escena debe estar activada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida).

= En la pagina de parametros "Ax — Escenas" configurar, para cada una de las escenas, el
parametro "Posicion ... con escena y" (y = numero de escena (1...8)) con el
valor de posicion (0...100%).

Al acceder a una escena se ajusta en la salida la correspondiente posicion parametrizada.

(i] Los valores de posicién parametrizados solamente se cargan en el actuador mediante un
proceso de programacion del ETS cuando el parametro
"¢ Sobrescribir los valores memorizados en el aparato mediante la descarga del ETS?" es-
ta configurado como "Si".
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(i El actuador de persianas ejecuta, eventualmente, un desplazamiento de referencia antes
de ajustar la correspondiente posicion de escena cuando se desconocen los datos actua-
les de posicion (p. ej. tras un proceso de programacion del ETS o tras la activacion de la
tensién de alimentacion).

Configuracién del comportamiento del guardado de datos para la funciéon de escenas

El valor actual de la posicion de una celosia, persiana enrollable, toldo, compuerta de aireacién
0, incluso, de las lamas, se puede memorizar internamente a través del objeto auxiliar cuando
se recibe un telegrama de memorizacion de escena. Para ello, antes de la memorizacion es po-
sible modificar el valor de posicién con todas las funciones de la salida (p. €j. operacion corta/
larga, telegrama central o de acceso a escena, funcion de seguridad o de proteccion solar y
manejo manual).

La funcién de escena debe estar activada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida).

= En la pagina de parametros "Ax — Escenas" ajustar para cada escena el parametro
"Funcién de memorizacién para escena y" (y = numero de la escena (1...8) como "Si".

Ahora, la funcion de memorizacion se encuentra activada para la escena en cuestion. Al
recibirse un telegrama de memorizacion a través del objeto "Auxiliar de escenas" se me-
moriza internamente el valor actual de la posicion.

= Enla pagina de parametros "Ax — Escenas" ajustar para cada escena el pardmetro
"Funcidon de memorizacién para escena y" (y = numero de la escena (1...8) como "No".

Ahora, la funcién de memorizacidén se encuentra desactivada para la escena en cuestion.
Se ignorara cualquier telegrama de memorizacién que se reciba a través del
objeto "Auxiliar de escenas".

i/ En cuanto a los datos de posicionamiento a memorizar se considera:
Se memorizan las posiciones actuales de los elementos de proteccion solar, de las lamas
y de las compuertas de aireacién. En el caso de las celosias, la altura de celosia a memo-
rizar siempre se considera con el 100% de la posicion de lamas. También para aquellas
salidas que se encontraban en movimiento en el instante del proceso de memorizacion se
guardan las posiciones temporalmente desplazadas.
Debido a que la memorizacién de los datos de posicionamiento se realiza porcentualmente
con numeros enteros (redondeo 0...100), no se puede evitar que se produzca una peque-
fa desviacion respecto a las posiciones que se adoptan al acceder a una escena.
Dicha memorizacién se produce solo si durante al menos 20 segundos tras el ultimo reini-
cio se ha contado con tensién de red de forma ininterrumpida (bateria suficientemente car-
gada para realizar el proceso de memorizacion). jLa memorizacién no se lleva a cabo
cuando se desconocen los datos de posicionamiento!

Funcion de posicion forzada (con la variante 4/8 canales sélo a partir del ETS3.0d)

Para cada una de las salidas de persiana se puede autorizar la funcion de posicién forzada. La
posicién forzada cuenta con la prioridad mas alta después del manejo manual. Por lo tanto, una
posicion forzada activa inhibe a la funcion de seguridad, a la funcion de proteccion solar y al
modo directo (telegrama de operacion corta/larga, escenas, posicionamiento, central). Durante
una consigna de posicion forzada la salida afectada queda bloqueada, de tal forma que esta no
se puede controlar con funciones de menor prioridad y solamente se puede manejar manual-
mente. Al finalizar el manejo manual se vuelve a ejecutar de nuevo la reaccion forzada si la po-
sicion forzada sigue estando activa.

La funcién de posicion forzada posee, por cada salida, un objeto de comunicacion de 2 bit inde-
pendiente. El estado de la salida con una posicion forzada se determina directamente mediante
un telegrama de posicién forzada. Con el primer bit (bit 0) del objeto "Posicién forzada" se indi-
ca el sentido de la marcha que se debe forzar al igual que con la operacion de larga duracién.
Con el segundo bit (bit 1) del objeto se activa o se desactiva la posicién forzada (véase la si-
guiente tabla).
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Bit 1 Bit 0 Funcién

0 X Posicién forzada inactiva -> Control normal

0 X Posicion forzada inactiva -> Control normal

1 0 Posicién forzada activa: subir / abrir compuerta

1 1 Posicién forzada activa: bajar / cerrar compuerta

Codificacion de los bits de la posicion forzada

El comportamiento de una salida al finalizar la posicion forzada se puede parametrizar. Ade-
mas, el objeto de posicién forzada se puede inicializar al regresar la tension de bus. Sélo el fa-
llo de la tensidn de red (tensién de bus aun disponible) no produce ningun efecto en el estado
de la posicion forzada. Si solo regresa la tension de red, cualquier posicion forzada previamen-
te activada seguira estado activa.

(il Eltiempo de desplazamiento forzado de una salida hasta alcanzar las posiciones finales
se determina con el parametro "Tiempo desplazamiento” en la pagina de parametros
"Ax - Tiempos" o mediante el tiempo de desplazamiento aprendido con la deteccion auto-
matica de la posicion final. De ello se deduce un desplazamiento forzado al igual que la
operacién de larga duracion a partir del tiempo de desplazamiento. Desplazamiento ascen-
dente: Tiempo desplazamiento + 20%); Desplazamiento ascendente:
Tiempo desplazamiento + 20% + ampliacién del tiempo de desplazamiento parametrizada
o aprendida. Los desplazamientos forzados no se pueden volver a disparar.

En el caso de las celosias, al finalizar los desplazamientos forzados que se desplacen a
las posiciones finales no se actualiza la posicion de las lamas.

Las actualizaciones del objeto de posicion forzada de "Posicion forzada activa" a
"Posicion forzada activa" manteniendo el sentido de desplazamiento forzado, o de
"Posicion forzada inactiva" a "Posicion forzada inactiva” no muestran ninguna reaccion.

Tras un proceso de programacion de ETS de la aplicacién o de los parametros, siempre se
borra la posicion forzada.

La funcién de posicion forzada también permanece activa tras un fallo de la tensién de bus
siempre que la tension de red se encuentre aun activa. Por consiguiente, la posicion forza-
da también se ejecuta de nuevo sin tension de bus al finalizar un modo de funcionamiento
manual temporal o permanente, en caso de autorizarse el manejo manual si se produce
una caida del bus.

[i] El estado actual de la posicion forzada se memoriza en caso de fallar la tensién de bus o
de red.

N N =

Autorizacion de la funcion de posicion forzada
La funcién de posicion forzada se puede autorizar por separado para cada una de las salidas.

= Ajustar el parametro "Funcidn de posicion forzada", en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida) como "Autorizada".

Ahora, la funcién de posicion forzada esta autorizada. Se crea el correspondiente objeto
de comunicacion pudiéndose visualizar los parametros en la
pagina "Ax — Posicion forzada".

Configuracion del comportamiento al finalizar la posicion forzada

El comportamiento de una salida al finalizar una posicion forzada se puede parametrizar de
manera orientada a los canales. Este comportamiento se configura en la pagina de parametros
"Ax — Posicion forzada" (x = numero de la salida).

La funcién de posicion forzada de una salida debe estar autorizada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones". Solo entonces se pueden visualizar los parametros orientados a los ca-
nales para la funcién de la posicién forzada.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento al final de la funcién de posicién forzada" a
"Actualizar posicién".
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Al finalizar una posicion forzada se adopta en la salida el ultimo estado ajustado estatica-
mente antes de la funcion de posicion forzada, o bien el estado actualizado durante la fun-
cion de posicion forzada y memorizado internamente. Al mismo tiempo, se actualizan los
objetos de posicidn, el objeto de larga duracién y la funcién de escena.

= Ajustar el parametro "Comportamiento al final de la funcién de posicién forzada" como
"Sin modificar".

Al finalizar la posicion forzada no se modifica el Ultimo estado ajustado. A continuacion, se
vuelve a liberar la salida. Los desplazamientos activos en dicho momento se llevaran a ca-
bo hasta el final.

(1] Al seleccionar "Actualizar posicién": cuando finaliza la funcidn de posicion forzada el actua-
dor de persianas solo puede actualizar posiciones absolutas (telegrama de posicién, valor
de escena) cuando se conocen los datos de las posiciones y se prefijaron posiciones. En
caso contrario, no se producira ninguna reaccion en el momento en que se libere la fun-
cion de posicion forzada.

Los datos de posicionamiento se pueden actualizar si, antes de tener lugar la funcion de
posicion forzada, habia configurada una posicién definida, o si durante el bloqueo de posi-
cion forzada se ha recibido un nuevo telegrama de posicionamiento a través de los objetos
de posicionamiento. En el ultimo caso mencionado, al liberarse la posicién forzada se eje-
cuta un desplazamiento de referencia cuando la posicién, antes o durante el bloqueo de la
posicion forzada, era desconocida.

Las posiciones de las lamas conocidas también se actualizan tal como se describe. Esto
también es asi aun cuando se desconoce la altura de la persiana.

Por el contrario, los desplazamientos de larga duracion (desplazamiento sin consigna de
posicién) siempre se actualizan.

i/ El"Comportamiento al final de la posicion forzada" configurado sélo se ejecuta cuando la
salida cambia a modo directo al finalizar la posicion forzada. Estando activa una funcién de
seguridad o de proteccion solar (independientemente de la prioridad configurada respecto
al modo directo), se ejecutara la funcion con la prioridad mas baja. Tampoco se ejecuta el
comportamiento parametrizado cuando se ha determinado que al regresar la tension de
bus se finalice la posicién forzada. En este caso se ejecuta el
"Comportamiento tras retorno tensién de bus o de red".

Configuracion del comportamiento de la posicidon forzada tras el retorno de la tensién de
bus

El objeto de comunicacién de la posicién forzada se puede inicializar tras el regreso de la ten-
sion de bus. De esta manera, estando activa la posicién forzada con la inicializaciéon del bus es
posible influir y bloquear una salida.

La caida sola de la tension de red no influye en el estado de la posicién forzada. Si sélo regre-
sa la tension de red, cualquier posicion forzada previamente activada seguira estado activa.

El comportamiento tras el retorno de la tensién de bus para la posicion forzada se configura, in-
dependientemente para cada una de las salidas, en la pagina de parametros

"Ax — Posicion forzada" (x = numero de la salida).

En funcién del modo de funcionamiento configurado, el ETS adapta las denominaciones de los
textos de los ajustes de los parametros

("subir" < "abrir compuerta" / "bajar" < "cerrar compuerta").

Tras regresar la tension de bus, el estado parametrizado se transmite al objeto de comunica-
cion "Posicion forzada".

La funcién de posicion forzada de una salida debe estar autorizada en la pagina de parametros
"Ax — Autorizaciones". Solo entonces se pueden visualizar los parametros orientados a los ca-
nales para la funcién de la posicién forzada.

= Configurar el parametro "Comportamiento tras retorno tensién de bus" como
"Sin posicion forzada activa".

Tras el retorno de la tensién de bus se desactiva la posicion forzada. En este caso, tras re-
gresar la tension de bus se ejecuta el "Comportamiento tras retorno tension de bus/red"
configurado.

= Configurar el parametro "Comportamiento tras retorno tensién de bus" como
"Posicion forzada activada, subir", o como "Posicion forzada activada, abrir compuerta".
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La posicion forzada se activa tras el retorno de la tensién de bus y, de manera forzada, se
desplaza hacia arriba el elemento de proteccion solar o bien se abre la compuerta de ai-
reacion. La salida afectada permanecera bloqueada de forma forzada hasta que se reciba
una autorizacion a través del bus. En este caso, para la salida afectada no se evalua el pa-
rametro "Comportamiento tras retorno tension de bus/red".

= Configurar el parametro "Comportamiento tras retorno tensién de bus" como
"Posicion forzada activada, bajar", o como "Posicion forzada activada, cerrar compuerta".

La posicién forzada se activa tras el retorno de la tension de bus y, de manera forzada, se
desplaza hacia abajo el elemento de proteccion solar o bien se cierra la compuerta de ai-
reacion. La salida afectada permanecera bloqueada de forma forzada hasta que se reciba
una autorizacion a través del bus. En este caso, para la salida afectada no se evalua el pa-
rametro "Comportamiento tras retorno tension de bus/red".

= Configurar el parametro "Comportamiento tras retorno tensién de bus" como
"Estado de la posicion forzada antes de caida bus/red".

Tras el retorno de la tensién de bus, se actualiza el ultimo estado de la posicién forzada
existente antes de la caida de la tension de bus o de red y memorizado internamente. Me-
diante un proceso de programacion de ETS se borra el estado guardado (lo que causa una
reaccion como "Sin posicion forzada activa"). Si el estado actualizado es

"Sin posicion forzada activa", al regresar la tension de bus se ejecuta el parametro
"Comportamiento tras retorno tensién bus/red".

(i) Configuracion o estado actualizado "Sin posicion forzada activa": La reaccion de la salida
afectada tras el retorno de la tensién de red se define mediante el parametro
"Comportamiento tras retorno tensién de bus/red".

(i] Tras un proceso de programacién de ETS de la aplicacién o de los parametros, siempre se
borra la posicion forzada.

Funcion 'Tensado de cortina'

Con el modo de funcionamiento persiana enrollable/toldo se puede activar la funcién de tensa-
do de cortina. El tensado de cortina permite "estirar” la tela de un toldo una vez que se ha saca-
do. La funcion de tensado de cortina también se puede utilizar para el control de persianas en-
rollables para ajustar la posicion de las rendijas al finalizar un desplazamiento descendente
hasta la posicion final de la cortina de la persiana.

Si se encuentra activada en la parametrizacién del ETS, la funcién de tensado de cortina se
ejecuta, con cada desplazamiento descendente, tras parar y tras finalizar el tiempo parametri-
zado de conmutacion. Para realizar el tensado, acto seguido el elemento de proteccién solar se
desplaza brevemente en el sentido opuesto (figura 33).

Figura 33: Tensado de cortina de un toldo

El elemento que dispare el desplazamiento descendente es indiferente: telegrama de larga/cor-
ta duracion o telegrama de posicionamiento, posicion forzada, funcion de seguridad o de pro-
teccién solar, telegrama central, acceso a escena o, incluso, un manejo manual.

El tensado de cortina jamas se ejecuta con los desplazamientos ascendentes.
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i/ Un tensado de cortina influye en el célculo del posicionamiento y en la respuesta de notifi-
cacién de la posicién, ya que con el tensado la posicion de la persiana enrollable o del tol-
do varia. Al tener lugar un posicionamiento en la posicion final (100%) inferior, siempre se
notifica un valor de posicionamiento mas pequeno tras la ejecucion del tensado de cortina.

[i] La funcion de tensado de cortina no se puede parametrizar con los modos de funciona-
miento celosia ni compuerta de aireacion.

Activacion de la funcion de tensado de cortina

La funciéon de tensado de cortina se puede activar con cualquier salida de persiana enrollable o
de toldo en la pagina de parametros "Ax — Autorizaciones" (x = numero de la salida).

El modo de funcionamiento debe estar configurado como "Persiana enrollable/toldo".
m  Ajustar el parametro "Funcién tensado de cortina" como "Autorizada".

Asi, se activa la pagina de parametros "Ax — Tensado de cortina" y se activa la funcion de
tensado de pafio.

[i] La funcién de tensado de cortina no se puede parametrizar con los modos de funciona-
miento celosia ni compuerta de aireacion.

Configuracion de la funcién del tensado de cortina

En la pagina de parametros "Ax — Tensado de cortina" (x = numero de la salida) se puede con-
figurar la activacion de una funcién de tensado de cortina de forma independiente para cada
salida de persiana enrollable o de toldo. Se puede parametrizar el tiempo de desplazamiento
necesario para un tensado de cortina en el sentido contrario de la marcha.

La funcién de tensado de pafno debe estar activada.
= Configurar los parametros "Tiempo para tensado de cortina" con el valor requerido.

Tras finalizar un movimiento de descenso se detiene el elemento de proteccion solar y, al
acabarse el tiempo de conmutacion este se desplaza en el sentido contrario durante el
tiempo de tensado de cortina parametrizado.

i/ Eltensado de cortina se debe configurar con un tiempo menor que el tiempo de desplaza-
miento parametrizado o medido de la persiana enrollable o del toldo. En caso contrario se
producira un error.

[i] La funcién de tensado de cortina solamente se realiza cuando el movimiento descendente
dura mas tiempo que el tiempo parametrizado de tensado de cortina.
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4.2.4.3 Configuracion de fabrica

Con la configuracién de fabrica, el actuador muestra un comportamiento pasivo, es decir: no se
envian telegramas al bus. Siempre que se cuente con tensién de red, es posible controlar las
salidas manualmente desde el aparato. Durante el manejo manual no se envian respuestas de
notificacion al bus. Otras funciones del actuador permanecen desactivadas.

Con el ETS se puede programar y poner en marcha el aparato. 15.15.225 es la direccion fisica
prefijada.

La configuracion de fabrica cuenta ademas con las siguientes caracteristicas:

- Actuador de persiana 1/2 canales REG: funcionamiento con 2 canales (230 V)
Actuador de persiana 2/4 canales REG: funcionamiento con 4 canales (230 V)
Actuador de persiana 4/8 canales REG: funcionamiento con 8 canales (230 V)

- Sin deteccién automatica de la posicion final

- Tiempo de desplazamiento (marcha continua): 20 minutos

- Ampliacion del tiempo de desplazamiento: 2%

- Pausa al cambiar de sentido de marcha: 1 s

- Comportamiento con caida de tension de bus: sin reaccion

- Comportamiento al retorno de la tensién de bus o de red: parar
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4.2.5 Parametros

Descripcion
OdGeneral

Definicidon de canal

Definicidon de canal

Definicidon de canal

Valores

dos canales (2 x 230 V c.
a.)

un canal (1x24Vc.c.)

de cuatro canales (4 x
230Vc. a.)

de dos canales (2 x 24 V c.
c.)

de ocho canales (8 x 230
Vec.a)

de cuatro canales (4 x 24 V
c.c.)

Retardo tras regreso de 0...59

tension bus
Minutos (0...59)

Comentario

En este punto se parametriza la utiliza-
cion del canal. Con accionamientos de
230 V c. a. el aparato se debe parame-
trizar para funcionar con el modo de

2 canales. Alternativamente, para el
control de

accionamientos de 12...48 V c. c., el ac-
tuador debe configurarse con el modo
de 1 canal.

(i Este parametro solamente se en-
cuentra visible con el actuador de
persianas 1/2 canales REG.

En este punto se parametriza la utiliza-
cion del canal. Con accionamientos de
230 V c. a. el aparato se debe parame-
trizar para funcionar con el modo de

4 canales. Alternativamente, para el
control de

accionamientos de 12...48 V c. c., el ac-
tuador debe configurarse con el modo
de 2 canales.

(i Este parametro solamente se en-
cuentra visible con el actuador de
persianas 2/4 canales REG.

En este punto se parametriza la utiliza-
cion del canal. Con accionamientos de
230 V c. a. el aparato se debe parame-
trizar para funcionar con el modo de

8 canales. Alternativamente, para el
control de

accionamientos de 12...48 V c. c., el ac-
tuador debe configurarse con el modo
de 4 canales.

(i Este parametro solamente se en-
cuentra visible con el actuador de
persianas 4/8 canales REG.

Para reducir del trafico de telegramas a
través de la linea de bus tras conectar la
tension de bus (reinicio de bus), tras co-
nectar el aparato a la linea de bus o tras
realizar un proceso de programacion en
el ETS, es posible retardar todas las
respuestas de notificacion activas del
actuador. Este parametro determina, pa-
ra este caso, un tiempo de retardo que
comprende todo el aparato. Los telegra-
mas de respuesta de notificacién para la
inicializacién solo se envian al bus una
vez pasado el tiempo parametrizado en
este punto.

Ajuste de los minutos del tiempo de re-
tardo.
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Segundos (0...59) 0..17...59
¢ Funcion central? Si
No

Polaridad objeto central 0 = ARRIBA; 1 = ABAJO
0 = ABAJO; 1 = ARRIBA

OdSeguridad

Funciones de seguridad bloqueado
autorizado

Alarma de viento 1 bloqueado
autorizado

Alarma de viento 2 bloqueado
autorizado

Alarma de viento 3 bloqueado
autorizado

Alarma de lluvia bloqueado
autorizado

Ajuste de los segundos del tiempo de
retardo.

La opcion "Si" autoriza la funcién central
y, con ello, el objeto

"desplazamiento central". Sélo estando
la funcion autorizada se puede realizar
una asignacion de las salidas individua-
les de persiana a la funcion central.

Aqui se configura la polaridad del objeto
central.

Si se deben utilizar hasta las 5 funcio-
nes de seguridad del actuador y, por lo
tanto, parametrizar, aqui se debe autori-
zar la funcion extendida a los canales
(ajuste: "autorizado").

Con las funciones de seguridad desacti-
vadas (ajuste "bloqueado") la asigna-
cion, eventualmente parametrizada de
las salidas individuales de persiana para
la vigilancia de la seguridad, no tendra
ninguna funcion.

En este punto, se puede autorizar la pri-
mera alarma de viento y, por lo tanto, se
puede autorizar el objeto de comunica-
cién (ajuste: "autorizado"). Con la prime-
ra alarma de viento desactivada

(ajuste: "bloqueada") la asignacion,
eventualmente parametrizada de las sa-
lidas individuales de persiana para la
alarma de viento 1, no tendra ninguna
funcioén.

En este punto, se puede autorizar la se-
gunda alarma de viento y, por lo tanto,
se puede autorizar el objeto de comuni-
cacion (ajuste: "autorizado"). Con la se-
gunda alarma de viento desactivada
(ajuste: "bloqueada") la asignacion,
eventualmente parametrizada de las sa-
lidas individuales de persiana para la
alarma de viento 2, no tendra ninguna
funcioén.

En este punto, se puede autorizar la ter-
cera alarma de viento y, por lo tanto, se
puede autorizar el objeto de comunica-
cion (ajuste: "autorizado"). Con la terce-
ra alarma de viento desactivada

(ajuste: "bloqueada") la asignacion,
eventualmente parametrizada de las sa-
lidas individuales de persiana para la
alarma de viento 3, no tendra ninguna
funcioén.

En este punto, se puede autorizar la
alarma de lluvia y, por lo tanto, se puede
autorizar el objeto de comunicacion
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Alarma de helada bloqueado

autorizado

Prioridad de las alarmas Viento -> Lluvia -> Helada

de seguridad Viento -> Helada -> Lluvia
Lluvia -> Viento -> Helada
Lluvia -> Helada -> Viento
Helada -> Lluvia -> Viento
Helada -> Viento -> Lluvia

OdTiempos de seguridad

¢ Utilizar la vigilancia de  Si
alarmas de viento?

(Solo si se han autoriza- No
do las alarmas de vien-

to)

Tiempo para vigilancia  0...23
alarma de viento
Horas (0...23)

Minutos (1...59) 1...25...59

(ajuste: "autorizado"). Con la alarma de
lluvia desactivada (ajuste: "bloqueada")
la asignacion, eventualmente parametri-
zada de las salidas individuales de per-
siana para la alarma de lluvia, no tendra
ninguna funcién.

En este punto, se puede autorizar la
alarma de helada vy, por lo tanto, se pue-
de autorizar el objeto de comunicacién
(ajuste: "autorizado"). Con la alarma de
helada desactivada

(ajuste: "bloqueada") la asignacion,
eventualmente parametrizada de las sa-
lidas individuales de persiana para la
alarma de helada, no tendra ninguna
funcion.

Este parametro define la evaluacion de
la prioridad de las alarmas individuales
de seguridad. Interpretacion:

alta -> media -> baja.

[i] Las tres alarmas de viento tienen,
respecto a si mismas, la misma
prioridad.

i/ Los parametros de activacion de
las alarmas de seguridad y el para-
metro de prioridad solamente se
muestran visibles si se han autori-
zado las funciones de seguridad.

Cuando las alarmas de viento autoriza-
das en "Seguridad" se deben supervisar
ciclicamente para controlar la llegada de
telegramas a los objetos de seguridad,
es aqui dénde se debe activar dicha vi-
gilancia ("ajuste: "Si").

En caso contrario (ajuste: "No"), no se
producira ninguna vigilancia ciclica de
los objetos.

(il En el instante en que, en este pun-
to, se active la vigilancia, se deben
escribir todos los objetos de alarma
de viento ciclicamente mediante te-
legramas.

(il La vigilancia s6lo se debe activar
cuando en "Seguridad" se ha auto-
rizado, al menos, una alarma de
viento.

Aqui se parametriza el tiempo de vigi-
lancia de las alarmas de viento.

Ajuste de las horas del tiempo de vigi-
lancia.

Ajuste de los minutos del tiempo de vigi-
lancia.

Preajuste: 25 minutos
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¢ Utilizar la vigilancia Si
para las alarmas de
viento? No

Tiempo para la vigilan-  0...23
cia de la alarma de llu-

via

Horas (0...23)

Minutos (1...59) 1..2..59

¢ Utilizar vigilancia para  Si
alarma de helada?
No

[i] Eltiempo ciclo del emisor debe ser
inferior a la mitad del tiempo de vi-
gilancia parametrizado del actua-
dor.

i/ Solamente se puede ajustar el
tiempo cuando la vigilancia para las
alarmas de viento se encuentra ac-
tiva.

Cuando la alarma de lluvia autorizada
en "Seguridad" se debe supervisar cicli-
camente para controlar la llegada de te-
legramas al objeto de seguridad, es
aqui donde se debe activar dicha vigi-
lancia ("ajuste: "Si").

En caso contrario (ajuste: "No"), no se
producira ninguna vigilancia ciclica del
objeto.

[i] En el instante, en que en este pun-
to, se active la vigilancia, se debe
escribir ciclicamente el objeto auto-
rizado de alarma de lluvia mediante
telegramas.

(i El parametro solamente se muestra
visible si en "Seguridad” se ha au-
torizado la alarma de lluvia.

Aqui se parametriza el tiempo de vigi-
lancia de la alarma de lluvia.

Ajuste de las horas del tiempo de vigi-
lancia.

Ajuste de los minutos del tiempo de vigi-
lancia.

Preajuste: 2 minutos

(il Eltiempo ciclo del emisor debe ser
inferior a la mitad del tiempo de vi-
gilancia parametrizado del actua-
dor.

i/ Solamente se puede ajustar el
tiempo cuando la vigilancia para la
alarma de lluvia se encuentra acti-
va.

Cuando la alarma de helada autorizada
en "Seguridad" se debe supervisar cicli-
camente para controlar la llegada de te-
legramas al objeto de seguridad, es
aqui dénde se debe activar dicha vigi-
lancia ("ajuste: "Si").

En caso contrario (ajuste: "No"), no se
producira ninguna vigilancia ciclica del
objeto.

i/ En el instante, en que en este pun-
to, se active la vigilancia, se debe
escribir ciclicamente el objeto auto-
rizado de alarma de helada me-
diante telegramas.
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Tiempo para vigilancia
alarma de helada
Horas (0...23)

Minutos (1...59)

OdManejo manual

Manejo manual con cai-
da de tension de bus

Manejo manual en mo-

do bus

¢ Funcién de bloqueo?

Polaridad del objeto de
bloqueo

¢ Enviar estado?

Funcién y polaridad del
objeto de estado

1..2..59

bloqueado

autorizado

bloqueado

autorizado

Si
No

0 = liberado; 1 = bloquea-

do

0 = bloqueado 1 = autoriza-

do
Si
No

0 = inactivo; 1 = act. ma-

nual activa

0 =inactivo; 1 = manejo

manual permanente activa-

do

(i El parametro solamente se muestra
visible si en "Seguridad" se ha au-
torizado la alarma de helada.

Aqui se parametriza el tiempo de vigi-
lancia de la alarma de helada.

Ajuste de las horas del tiempo de vigi-
lancia.

Ajuste de los minutos del tiempo de vigi-
lancia.

Preajuste: 2 minutos

[i] El tiempo ciclo del emisor debe ser
inferior a la mitad del tiempo de vi-
gilancia parametrizado del actua-
dor.

i/ Solamente se puede ajustar el
tiempo cuando la vigilancia para la
alarma de helada se encuentra acti-
va.

En caso de producirse un fallo de la ten-
sion de bus (tension de bus desactiva-
da), aqui se puede parametrizar si se
autoriza el manejo manual, es decir, si
debe posibilitarse o se desactiva.

Aqui se debe parametrizar si para el
modo bus (tension de bus activada) se
autoriza el modo manual, es decir, si de-
be posibilitarse o se desactiva.

El manejo manual se puede bloquear a
través del bus, incluso durante un ma-
nejo manual activado. Para ello, en este
punto se puede autorizar el objeto de
bloqueo.

Este parametro establece la polaridad
del objeto de bloqueo.

[i] Solamente se muestra visible si la
funcién de bloqueo del manejo ma-
nual se encuentra autorizada.

El estado actual del manejo manual se
puede enviar al bus a través de un obje-
to independiente de estado cuando se
dispone de tension de bus (ajuste: "Si").

Con este parametro se indica la infor-
macion que incluye el objeto de estado.
El objeto siempre es "0" cuando el ma-
nejo manual esta desactivado.

El objeto es "1" cuando el manejo ma-
nual esta activado (permanente o breve)

El objeto solamente es "1" cuando el
manejo manual permanente se encuen-
tra activado.
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Comportamiento al fina-
lizar el manejo manual
permanente en modo
bus

sin modificacion

Actualizacion de las salidas

Control de bus bloquea- Si
ble de salidas individua-
les con modo bus No

OJAx — General

(i Este parametro solamente se en-
cuentra visible cuando se ha autori-
zado el envio del estado del mane-
jo manual.

[i] Tras el regreso de la tension de bus
el estado sélo se envia activamente
al bus ("0") cuando, al activarse de
nuevo el bus, se pone fin a un ma-
nejo manual.

El comportamiento del actuador al finali-
zar el manejo manual permanente de-
pende de este parametro.

Todos los telegramas para el manejo di-
recto recibidos estando activo el manejo
manual permanente (larga/corta dura-
cion, posicionamiento, escenas) son re-
chazados. Tras finalizar el manejo ma-
nual permanente, el estado momenta-
neo de todas las salidas permanece sin
variar. Sin embargo, si durante el mane-
jo manual se hubiera activado una fun-
cion de mayor prioridad (seguridad, po-
sicion forzada, proteccién solar), el ac-
tuador activara dicha funcion de mayor
prioridad para las salidas correspon-
dientes.

Estando activo el manejo manual per-
manente, todos los telegramas entran-
tes son actualizados internamente (con
excepcion de los telegramas de corta
duracién). Al finalizar el manejo manual,
las salidas se ajustan consecuentemen-
te.

Las salidas individuales se pueden blo-
qguear localmente durante el manejo ma-
nual permanente, de tal forma que las
salidas bloqueadas ya no pueden con-
trolarse por el bus. Solo se permite reali-
zar un bloqueo mediante el manejo ma-
nual cuando este parametro esta confi-
gurado como "Si".

(x = numero de la salida/ en modo 12...48 V c. c. las salidas 1 + 2, 3 + 4, 5+6 y 7+8 se agru-
pan en pares. / todas las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si).

Modo de funcionamien- Celosia
to
(jAjustese en primer lu-  Persiana enrollable / toldo
gar!)
Compuerta de aireacién

El actuador de persianas puede contro-
lar sistemas de accionamiento de diver-
sa tipologia. La configuracién de este
parametro determina el tipo de acciona-
miento o el tipo de elemento de protec-
cion solar que se encuentra conectado a
la salida.
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Comportamiento tras el
proceso de programa-
cion del ETS

subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

parar

Comportamiento con
caida de tensioén de bus

parar

subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

[i] EIETS, en funcion de lo que se
ajuste en este parametro, establece
dindmicamente los siguientes para-
metros (designacion de textos, pa-
rametros visibles, etc.). Por esta ra-
zon, el parametro
"Modo de funcionamiento" se debe
ajustar antes que los todos los de-
mas parametros de una salida.

El actuador permite el ajuste, indepen-
diente para cada salida, del estado pre-
ferido del relé tras un proceso de pro-
gramacion del ETS.

Tras un proceso de programacion del
ETS, el actuador hace subir el elemento
de proteccion solar o abre la compuerta
de aireacion.

Tras un proceso de programacion del
ETS, el actuador hace bajar el elemento
de proteccion solar o cierra la compuer-
ta de aireacion.

Tras un proceso de programacion del
ETS, el actuador conmuta los relés del
actuador a la posicion "parar". Con ello,
se interrumpe cualquier desplazamiento
de accionamiento que, eventualmente,
se esté realizando.

i/ EI comportamiento parametrizado
en este punto se ejecutara cada
vez que se realice una descarga de
la aplicacién o de parametros me-
diante el ETS. La descarga sencilla,
solo de las direcciones fisicas, o
una programacion parcial, solo de
las direcciones de grupo, hace que
no se tenga en cuenta este para-
metro, sino que se ejecuta el
"comportamiento tras retorno de te-
nsién de bus/red" parametrizado.

El actuador permite el ajuste, indepen-
diente para cada salida, del estado pre-
ferido del relé en caso de fallar la ten-
sion de bus.

En caso de una caida de tension, el ac-
tuador conmuta los relés de la salida a
la posicion "parar”. Con ello, se inte-
rrumpe cualquier desplazamiento de ac-
cionamiento que, eventualmente, se es-
té realizando.

En caso de producirse una caida de ten-
sion, el actuador hace subir el elemento

de proteccion solar o abre la compuerta

de aireacion.

En caso de producirse una caida de ten-
sion, el actuador hace bajar el elemento
de proteccion solar o cierra la compuer-
ta de aireacion.
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Desplazarse hasta la posi-
cion

sin reaccion

Posicion celosiaenca- 0...100
so de fallar la tension
de bus

(0...100%)

Posicion de lamas en 0...100
caso de fallar la tensién
de bus

(0...100%)

Posicion persiana enro- 0...100
llable/toldo en caso de
fallar la tension de bus

(0...100%)

Posicién compuerta de  0...100
aireacion en caso de fa-
llar la tension de bus

(0...100%)

En caso de producirse una caida de ten-
sion de bus, el accionamiento conecta-
do puede desplazarse a una posicion
dada mediante otros parametros.

En caso de producirse una caida de la
tension de bus, el relé de la salida no
mostrara ninguna reaccién. Los despla-
zamientos activos en el instante de pro-
ducirse el fallo se llevaran a cabo hasta
el final.

i/ EI comportamiento parametrizado
solamente se ejecuta si no hay nin-
gun manejo manual activado.

Aqui se indica la posicion de la celosia a
la que hay que desplazarse en caso de
fallar la tension de bus.

(i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento con caida de ten-
sion de bus" se encuentra ajustado
como "Desplazarse hasta posicion".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
celosia.

Aqui se indica la posicién de las lamas a
la que hay que desplazarse en caso de
fallar la tensién de bus, después de ha-
berse posicionado la altura de la celo-
sia.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento con caida de ten-
sion de bus" se encuentra ajustado
como "Desplazarse hasta posicion".

(i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
celosia.

Aqui se indica la posicién de la persiana
enrollable o del toldo a la que hay que
desplazarse en caso de fallar la tensién
de bus.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento con caida de ten-
sion de bus" se encuentra ajustado
como "Desplazarse hasta posiciéon".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
persiana enrollable/toldo.

Aqui se indica la posicion de la com-
puerta de aireacion a la que hay que
desplazarse en caso de fallar la tensién
de bus.

Num. de art. 2502 REG HE
Num. de art. 2504 REG HE
Num. de art. 2508 REG HE

Pagina 116 de 158



Software "Persiana"
Parametros

Comportamiento tras
retorno de tension de
red o de

tension bus

parar

subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

Posicidon en caso de caida
de tensioén de bus o de red

Desplazarse hasta la posi-
cion

sin reaccion

[i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento con caida de ten-
sion de bus" se encuentra ajustado
como "Desplazarse hasta posicion".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
compuerta de aireacion.

El actuador permite el ajuste, indepen-
diente para cada salida, del estado pre-
ferido del relé tras el retorno de la ten-
sion de bus o de red. Asi, el comporta-
miento parametrizado se ejecuta cuan-
do la tensién de bus o la tension de red
vuelven a conectarse.

Al regresar la tension de bus o de red, el
actuador conmuta los relés del actuador
a la posicion "parar”. Con ello, se inte-
rrumpe cualquier desplazamiento de ac-
cionamiento que, eventualmente, se es-
té realizando.

El actuador hace subir al elemento de
proteccidn solar cuando regresa la ten-
sion de bus o de red, o abre la compuer-
ta de aireacion.

El actuador hace bajar al elemento de
proteccién solar cuando regresa la ten-
sion de bus o de red, o cierra la com-
puerta de aireacion.

Tras regresar la tension de bus o de
red, se actualiza el ultimo valor de posi-
cion configurado e internamente memo-
rizado antes de caer la tensién de bus o
de red.

Al retornar la tension de bus o de red, el
accionamiento conectado puede despla-
zarse a una posicion dada mediante
otros parametros.

El relé de la salida no muestra ninguna
reaccién cuando regresa la tension de
bus o la de red. Los desplazamientos
activos en el instante de producirse el
fallo se llevaran a cabo hasta el final.
Las reacciones que se encontraban acti-
vas en el momento de la caida de la
tension de red vuelven a ejecutarse al
regresar esta. Los desplazamientos de
tiempos cortos o largos interrumpidos
vuelven a iniciarse en su totalidad,
mientras que los desplazamientos de
posicién se continuan desde el punto en
que se produjo la interrupcion.

[i] iEl comportamiento parametrizado
solamente se ejecuta si no hay nin-
guna posicion forzada activa tras
regresar la tension de bus!
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Posicion celosia al re- 0...100
gresar la tension de

bus/red

(0...100%)

Posicion de las lamas al 0...100
regresar la tension de

bus/red

(0...100%)

Posicion persiana enro- 0...100
llable/toldo al regresar

la tension de bus/red

(0...100%)

Posicion compuertade  0...100
aireacion al regresar la

tension de bus/red

(0...100%)

Ampliacion del tiempo 2%
de desplazamiento para 3%

el desplazamiento as- 4%
cendente 5%
6%

Aqui se indica la posicién de la celosia a
la que hay que desplazarse al regresar
la tension de bus o de red.

(i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento tras retorno tensi-
6n de bus o de red" se encuentra
ajustado como
"Desplazarse hasta posicion".

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
celosia.

Aqui se indica la posicién de las lamas a
la que hay que desplazarse al regresar
la tension de bus o de red, después de
haberse posicionado la altura de la celo-
sia.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento tras retorno tensi-
6n de bus o de red" se encuentra
ajustado como
"Desplazarse hasta posicion".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
celosia.

Aqui se indica la posicién de la persiana
enrollable o del toldo a la que hay que
desplazarse al regresar la tension de
bus o de red.

(i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento tras retorno tensi-
6n de bus o de red" se encuentra
ajustado como
"Desplazarse hasta posicion".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
persiana enrollable/toldo.

Aqui se indica la posicién de la com-
puerta de aireacion a la que hay que
desplazarse al regresar la tension de
bus o de red.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando el
"Comportamiento tras retorno tensi-
6n de bus o de red" se encuentra
ajustado como
"Desplazarse hasta posicion”.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
compuerta de aireacion.

El actuador de persianas amplia, con el
valor aqui parametrizado, todos los des-
plazamientos ascendentes o todos los
movimientos de apertura de la compuer-
ta de aireacion. La ampliacion se calcula

Num. de art. 2502 REG HE
Num. de art. 2504 REG HE
Num. de art. 2508 REG HE

Pagina 118 de 158



Software "Persiana"
Parametros

7%
8%
9%
10%
12,5%

OdAx — Tiempos

porcentualmente a partir de la diferencia
entre el tiempo de desplazamiento de-
terminado hasta la posicion final inferior
(posicion totalmente cerrada) y el tiem-
po de desplazamiento hasta la posicion
superior (posicion totalmente abierta).

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble cuando la deteccién automatica
de la posicién final no esta desacti-
vada.

(x = numero de la salida / en modo 12...48 V c. c. las salidas 1 + 2, 3 + 4, 5+6 y 7+8 se agru-
pan en pares. / todas las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si).

¢ Deteccion automatica  Si
de la posicion final?
No

Operacion de corta du-
raciéon

No (solo parar)

Si

Tiempo para operacion  0...2...59
de corta duracion
Segundos (0...59)

Milisegundos 0...99
(0...99 x 10)

Tiempo desplazamiento 0...1...19
celosia
Minutos (0...19)

Aqui se ajusta si el tiempo de desplaza-
miento del elemento de proteccion solar
o de la compuerta de aireacion es eje-
cutado por el actuador de forma auto-
matica (deteccioén de las posiciones fina-
les del accionamiento) o se prefija me-
diante parametrizacion.

Aqui se puede parametrizar la reaccion
a la recepcion de un telegrama de corta
duracién.

El accionamiento solamente se detiene
cuando en el instante de la recepcion
del telegrama se encuentra realizando
un desplazamiento. Si no se esta reali-
zando ningun movimiento no se produce
ninguna reaccion.

Al recibirse un telegrama de corta dura-

cion se inicia la operacion de corta dura-
cion cuando el accionamiento esta para-
do. Si en el momento de recibirse el te-

legrama el accionamiento se encuentra

en movimiento, este se detiene.

Aqui se configura el tiempo para la ope-
racion de corta duracion.

Configuracion de los segundos de la
operacién de corta duracion.

Ajuste del tiempo en milisegundos de la
operacién de corta duracion

Preajuste: 2 segundos

i/ Eltiempo para la operacion de cor-
ta duracion deberia ser max. 2 del
tiempo de ajuste de las lamas.

(il El parametro solamente esta visi-
ble cuando el parametro
"Operacion corta duracion" esta
configurado como "Si".

Aqui se ajusta el tiempo de desplaza-
miento de la celosia. Es el tiempo que
hay que determinar para un desplaza-
miento completo desde la posicion final
superior hasta la posicion final inferior.
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Segundos (0...59) 0...40...59

Tiempo de desplaza- 0..1...19
miento persiana enrolla-

ble / toldo

Minutos (0...19)

Segundos (0...59) 0...40...59

Tiempo de desplaza- 0..1...19
miento compuerta de ai-

reacion

Minutos (0...19)

Segundos (0...59) 0...40...59

Ajuste de los minutos del tiempo de des-
plazamiento de la celosia.

Ajuste de los segundos del tiempo de
desplazamiento de la celosia.

Preajuste: 40 segundos

[i] jEl tiempo de desplazamiento se
debe determinar con exactitud!

(il Los parametros respectivos al tiem-
po de desplazamiento solamente
estan visibles cuando la deteccion
automatica de la posicion final no
se encuentra activada.

(il Estos parametros solamente estan
visibles con el modo de funciona-
miento celosia.

Aqui se ajusta el tiempo de desplaza-
miento de la persiana enrollable o del
toldo. Es el tiempo que hay que determi-
nar para un desplazamiento completo
desde la posicion final superior hasta la
posicion final inferior.

Ajuste de los minutos del tiempo de des-
plazamiento de la persiana enrollable o
toldo.

Ajuste de los segundos el tiempo de
desplazamiento de la persiana enrolla-
ble o toldo.

Preajuste: 40 segundos

[i] jEl tiempo de desplazamiento se
debe determinar con exactitud!

(il Los parametros respectivos al tiem-
po de desplazamiento solamente
estan visibles cuando la deteccion
automatica de la posicion final no
se encuentra activada.

(il Estos parametros solamente estan
visibles con el modo de funciona-
miento persiana enrollable / toldo.

Aqui se ajusta el tiempo de desplaza-
miento de la compuerta de aireacién. Se
debe determinar el tiempo para un des-
plazamiento completo desde la posicion
totalmente abierta hasta la posicion to-
talmente cerrada.

Ajuste de los minutos del tiempo de des-
plazamiento de la compuerta de airea-
cion.

Ajuste de los segundos del tiempo de

desplazamiento de la compuerta de ai-
reacion.

Preajuste: 40 segundos
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Tiempo desplazamiento 0...19
lamas
Minutos (0...19)

Segundos (0...59) 0..5..59

Tiempo de conmutacién 0,5 s
para el cambio de senti- 1s
do de desplazamiento 2s

OJAx — Autorizaciones

[i] jEl tiempo de desplazamiento se
debe determinar con exactitud!

(il Los parametros respectivos al tiem-
po de desplazamiento solamente
estan visibles cuando la deteccion
automatica de la posicion final no
se encuentra activada.

(il Estos parametros solamente estan
visibles con el modo de funciona-
miento compuerta de aireacion.

Aqui se ajusta el tiempo de desplaza-
miento de las lamas. Se debe determi-
nar el tiempo para un movimiento com-
pleto desde la posicion de lamas total-
mente cerrada hasta la posicién de la-
mas totalmente abierta (desplazamiento
hacia abajo).

Ajuste de los minutos del tiempo de des-
plazamiento de las lamas.

Ajuste de los segundos del tiempo de
desplazamiento de las lamas.

Preajuste: 5 segundos

(il jEltiempo de desplazamiento se
debe determinar con exactitud!

(i] Eltiempo de las lamas que se debe
parametrizar debe ser menor que el
tiempo de la celosia.

(i Estos parametros solamente estan
visibles con el modo de funciona-
miento celosia.

Establece el tiempo de pausa cuando se
produce un cambio en el sentido de
desplazamiento (tiempo de conmuta-
cion).

(x = numero de la salida/ en modo 12...48 V c. c. las salidas 1 + 2, 3 + 4, 5+6 y 7+8 se agru-
pan en pares. / todas las salidas se pueden parametrizar con independencia entre si).

Funciones de repuesta  bloqueado
de notificacion
autorizado

Funciones de seguridad bloqueado

autorizado
Funciones de protec- bloqueado
cién solar

autorizado

En este punto se pueden bloquear o au-
torizar las funciones de respuesta de
notificacion. Con la funcidn activa, se
muestran los correspondientes parame-
tros en

"Ax — Respuestas de notificacion”.

En este punto se pueden bloquear o au-
torizar las funciones de seguridad. Con
la funcién activa, se muestran los co-
rrespondientes parametros en

"Ax — Seguridad".

En este punto se pueden bloquear o au-
torizar las funciones de proteccion solar.
Con la funcioén activa, se muestran los
correspondientes parametros en

"Ax — Seguridad" (3 nudos de parametr-
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Funciéon de escenas

Funcion de posicién for-
zada

Funcién Tensado de
cortina

¢Asignacion a la fun-
cion central?

bloqueado

autorizado

bloqueado

autorizado

bloqueado

autorizado

Si (jautorizar la funcion
central en "General"!)

No

OdAx — Respuestas de notificacion
(x = numero de la salida/ en modo 12...48 V c. c. las salidas 1 + 2, 3 + 4, 5+6 y 7+8 se agru-

pan en pares. )

Respuesta de notifica-
cion posicién celosia

Sin respuesta de notifica-

cion

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de
comunicacion activo

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de
estado pasivo

0s) y se autorizan los objetos necesa-
rios.

En este punto se pueden bloquear o au-
torizar las funciones de escenas. Con la
funcion activa, se muestran los corres-
pondientes parametros en

"Ax — Escenas" y se autorizan los obje-
tos necesarios.

En este punto se puede bloquear o au-
torizar la funcion de posicién forzada.
Con la funcion activa, se muestran los
correspondientes parametros en

"Ax — Posicion forzada" y se autorizan
los objetos necesarios.

En este punto se puede bloquear o au-
torizar la funcién de tensado de cortina.
Con la funcién activa, se muestran los
correspondientes parametros en

"Ax — Tensado de cortina" y se autori-
zan los objetos necesarios.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
persiana enrollable/toldo.

En este punto se realiza la asignacion
de la salida a la funcion central.

La salida se encuentra asignada a la
funcioén central. Se debe tener en cuenta
que la funcién central también debe en-
contrarse autorizada en "General". De lo
contrario, una asignacion no tendra nin-
guna influencia sobre la salida de per-
siana.

La salida no se encuentra asignada a la
funcién central.

La respuesta de notificacion de la posi-
cioén actual de celosia que posee la sali-
da se puede enviar al bus de forma in-
dependiente.

La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificaciéon. Respuesta de
notificacion desactivada.

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El comporta-
miento del objeto es pasivo (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).
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Respuesta de notifica-
cion posicién persiana
enrollable / toldo

Sin respuesta de notifica-
ciéon

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de
comunicacion activo

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de
estado pasivo

Respuesta de notifica-
cion posicién compuerta
de aireacion

Sin respuesta de notifica-
cion

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de
comunicacion activo

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de
estado pasivo

¢ Retardo de respuesta  Si (jtiempo de retardo en
de notificacion tras re-  "General!)

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
celosia.

La respuesta de notificacion de la posi-
cioén actual de persiana enrollable o de
toldo que posee la salida se puede en-
viar al bus de forma independiente.

La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificaciéon. Respuesta de
notificacion desactivada.

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El comporta-
miento del objeto es pasivo (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
persiana enrollable/toldo.

La respuesta de notificacion de la posi-
cién actual de compuerta de aireacion

que posee la salida se puede enviar al
bus de forma independiente.

La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificaciéon. Respuesta de
notificacion desactivada.

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El comporta-
miento del objeto es pasivo (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
compuerta de aireacion.

La respuesta de notificacion se puede
enviar al bus con retardo tras regresar la
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tornar la
tension de bus? No

Respuesta de notifica-
cion de la posicion de
lamas

Sin respuesta de notifica-
cién

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de
comunicacion activo

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de
estado pasivo

¢ Retardo de respuesta  Si (jtiempo de retardo en

de notificacion tras re-  "General!)
tornar la
tension de bus? No

Respuesta de notifica-
cion posicién de celosia
no valida

Sin respuesta de notifica-
cién

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de
comunicacion activo

tension de bus o tras un proceso de pro-
gramacioén del ETS. El ajuste "Si" activa
el tiempo de retardo para la respuesta
de notificacion cuando regresa la ten-
sion de bus. El tiempo de retardo se pa-
rametriza en "General".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el objeto de respuesta de
notificacién de envio activo.

La respuesta de notificacion de la posi-
cion actual de lamas que posee la salida
se puede enviar al bus de forma inde-
pendiente.

La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificacion. Respuesta de
notificacion desactivada.

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. EI comporta-
miento del objeto es pasivo (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
celosia.

La respuesta de notificacion se puede
enviar al bus con retardo tras regresar la
tension de bus o tras un proceso de pro-
gramacién del ETS. El ajuste "Si" activa
el tiempo de retardo para la respuesta
de notificacion cuando regresa la ten-
sion de bus. El tiempo de retardo se pa-
rametriza en "General".

(i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el objeto de respuesta de
notificacién de envio activo.

El actuador puede notificar al bus que
no se conoce la posicion actual de la ce-
losia (p. €j.: tras una inicializacion cuan-
do aun no se ha realizado ningun des-
plazamiento de referencia).

La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificacion. Respuesta de
notificacion desactivada.

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).
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El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de

estado pasivo

Respuesta de notifica-
cion posicidn persiana
enrollable / toldo no va-
lida

Sin respuesta de notifica-

cion

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de
comunicacion activo

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de

estado pasivo

Respuesta de notifica-
cion posicién compuerta
de aireacion no valida

Sin respuesta de notifica-

cion

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de
comunicacion activo

El objeto de respuesta de
notificacion es un objeto de

estado pasivo

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El comporta-
miento del objeto es pasivo (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
celosia.

El actuador puede notificar al bus que
no se conoce la posicion actual de la
persiana enrollable o toldo (p. ej.: tras
una inicializacién cuando aun no se ha
realizado ningun desplazamiento de re-
ferencia).

La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificacion. Respuesta de
notificacion desactivada.

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El comporta-
miento del objeto es pasivo (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
persiana enrollable/toldo.

El actuador puede notificar al bus que
no se conoce la posicion actual de la
compuerta de aireacion (p. ej.: tras una
inicializacién cuando aun no se ha reali-
zado ningun desplazamiento de referen-
cia).

La salida no dispone de objeto de res-
puesta de notificacion. Respuesta de
notificacion desactivada.

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El objeto se
envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).

La respuesta de notificacion y el objeto
se encuentran activados. El comporta-
miento del objeto es pasivo (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).
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[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
compuerta de aireacion.

¢ Retardo de respuesta  Si (jtiempo de retardo en La respuesta de notificacion se puede

de notificacion tras re-  "General") enviar al bus con retardo tras regresar la
tornar la tension de bus o tras un proceso de pro-
tension de bus? No gramacion del ETS. El ajuste "Si" activa

el tiempo de retardo para la respuesta
de notificacion cuando regresa la ten-
sion de bus. El tiempo de retardo se pa-
rametriza en "General".

(i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el objeto de respuesta de
notificacién de envio activo.

Respuesta de notifica- El actuador puede notificar al bus que el
cion movimiento del ac- accionamiento conectado se encuentra
cionamiento en movimiento, es decir, que se esta ali-

mentando a un sentido de marcha.

Sin respuesta de notifica- La salida no dispone de objeto de res-
cion puesta de notificacion. Respuesta de
notificacion desactivada.

El objeto de respuesta de  La respuesta de notificacion y el objeto

notificacion es un objeto de se encuentran activados. El objeto se

comunicacion activo envia de forma activa (envio de telegra-
ma al producirse un cambio).

El objeto de respuesta de  La respuesta de notificacion y el objeto

notificacion es un objeto de se encuentran activados. El comporta-

estado pasivo miento del objeto es pasivo (envio de te-
legrama so6lo como respuesta a una soli-
citud de lectura).

[i] Los indicadores de comunicacion
del objeto son establecidos por el
ETS de manera automatica en fun-
cion de la configuracion.

¢ Retardo de respuesta  Si (jtiempo de retardo en La respuesta de notificacion se puede

de notificacion tras re-  "General") enviar al bus con retardo tras regresar la
tornar la tension de bus o tras un proceso de pro-
tension de bus? No gramacion del ETS. El ajuste "Si" activa

el tiempo de retardo para la respuesta
de notificacion cuando regresa la ten-
sion de bus. El tiempo de retardo se pa-
rametriza en "General".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el objeto de respuesta de
notificacion de envio activo.

OdAx — Seguridad
(x = numero de la salida/ en modo 12...48 V c. c. las salidas 1 + 2, 3 + 4, 5+6 y 7+8 se agru-
pan en pares. )

Asignacion a alarmas No En este punto se determina si la salida

de viento debe reaccionar a una alarma de viento
Alarma de viento 1 y a cual.
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Alarma de viento 2
Alarma de viento 3
Alarma de viento 1 + 2
Alarma de viento 1 + 3
Alarma de viento 2 + 3

Alarma deviento1 +2 + 3
Comportamiento con
alarma de viento

sin reaccion

subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

parar

Asignacién a alarma de Si
lluvia
No

Comportamiento con
alarma de lluvia

sin reaccion

Con este parametro se determina el
comportamiento de la salida al inicio de
una alarma de viento.

Al comienzo de la alarma, o alarmas, de
viento se bloquea la salida y el relé de la
salida no muestra ninguna reaccién. Los
desplazamientos eventualmente activos
en dicho momento se llevaran a cabo
hasta el final.

El actuador desplaza el elemento de
proteccién solar hacia arriba o abre la
compuerta de aireacion al comienzo de
la alarma, o alarmas, de viento y blo-
quea la salida.

El actuador desplaza el elemento de
proteccién solar hacia abajo o cierra la
compuerta de aireacion al comienzo de
la alarma, o alarmas, de viento y blo-
guea la salida.

Al comienzo de la alarma, o alarmas, de
viento el actuador conmuta los relés de
la salida a la posiciéon "Parar" y bloquea
la salida. Con ello, se interrumpe cual-
quier desplazamiento de accionamiento
que, eventualmente, se esté realizando.

i/ El comportamiento configurado me-
diante este parametro se ejecutara
en el instante en que se active una
de las alarmas de viento asignadas.

[i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando a la salida
se ha asignado, al menos, una alar-
ma de viento.

En este punto se determina si la salida
debe reaccionar a una alarma de lluvia.

Con este parametro se determina el
comportamiento de la salida al inicio de
una alarma de lluvia.

Al comienzo de la alarma de lluvia se
bloquea la salida y el relé de la salida no
muestra ninguna reaccion. Los despla-
zamientos eventualmente activos en di-
cho momento se llevaran a cabo hasta
el final.
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subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

parar

Asignacién a alarma de  Si
helada
No

Comportamiento con
alarma de helada

sin reaccion

subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

parar
Comportamiento al final
de la funcién de seguri-
dad
(viento, lluvia, helada)
sin reaccion

El actuador desplaza el elemento de
proteccién solar hacia arriba o abre la
compuerta de aireacion al comienzo de
la alarma de lluvia y bloquea la salida.

El actuador desplaza el elemento de
proteccién solar hacia abajo o cierra la
compuerta de aireacion al comienzo de
la alarma de lluvia y bloquea la salida.

Al comienzo de la alarma de lluvia, el
actuador conmuta los relés de la salida
a la posicion "Parar" y bloquea la salida.
Con ello, se interrumpe cualquier des-
plazamiento de accionamiento que,
eventualmente, se esté realizando.

(i Este parametro solamente se
muestra visible cuando a la salida
se ha asignado la alarma de viento.

En este punto se determina si la salida
debe reaccionar a una alarma de hela-
da.

Con este parametro se determina el
comportamiento de la salida al inicio de
una alarma de helada.

Al comienzo de la alarma de helada se
bloquea la salida y el relé de la salida no
muestra ninguna reaccion. Los despla-
zamientos eventualmente activos en di-
cho momento se llevaran a cabo hasta
el final.

El actuador desplaza el elemento de
proteccién solar hacia arriba o abre la
compuerta de aireacion al comienzo de
la alarma de helada y bloquea la salida.

El actuador desplaza el elemento de
proteccion solar hacia abajo o cierra la
compuerta de aireacion al comienzo de
la alarma de helada y bloquea la salida.

Al comienzo de la alarma de helada, el
actuador conmuta los relés de la salida
a la posicion "Parar" y bloquea la salida.
Con ello, se interrumpe cualquier des-
plazamiento de accionamiento que,
eventualmente, se esté realizando.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando a la salida
se ha asignado la alarma de hela-
da.

Con este parametro se determina el
comportamiento de la salida al finalizar
cualquier funcion de seguridad.

Al finalizar las funciones de seguridad
se libera la salida y el relé de la salida
no muestra ninguna reaccion. Los des-
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subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

parar

Actualizar posiciéon

OdAx — Proteccion solar

plazamientos activos en dicho momento
se llevaran a cabo hasta el final.

El actuador libera la salida al finalizar
las funciones de seguridad y desplaza el
elemento de proteccion solar hacia arri-
ba o abre la compuerta de aireacion.

El actuador libera la salida al finalizar
las funciones de seguridad y desplaza el
elemento de proteccién solar hacia aba-
jo o cierra la compuerta de aireacion.

Al finalizar las funciones de seguridad
se libera la salida y el actuador conmuta
los relés de la salida a la posicidon
"Parar". Con ello, se interrumpe cual-
quier desplazamiento de accionamiento
qgue, eventualmente, se esté realizando.

Al finalizar una funcién de seguridad se
vuelve a ajustar para la salida el ultimo
estado ajustado estaticamente antes de
producirse la funcién de seguridad o el
estado que se actualizé durante la fun-
cion de seguridad y que se memorizé in-
ternamente. Al mismo tiempo, se actua-
lizan los objetos de posicion, el objeto
de larga duracién y la funcion de esce-
na.

i/ EI comportamiento ajustado con es-
te parametro solo se ejecuta cuan-
do la salida cambia a modo directo
al finalizar la funcién de seguridad.
Si hay una funcion de proteccion
solar activa, esta se ejecutara.

(x = numero de la salida / en modo 12...48 V c. c. las salidas 1 + 2, 3 + 4, 5+6 y 7+8 se agru-

pan en pares.)

Tipo de la proteccién
solar

proteccion solar simple

proteccion solar ampliada

Prioridad del modo de
proteccién solar respec-
to al modo directo

misma prioridad

Aqui se especifica el alcance de las fun-
ciones de la proteccién solar.

Alcance reducido con las posibilidades
habituales de configuracion.

Alcance ampliado incluyendo las posibi-
lidades de la proteccion solar simple.
Ademas, también es posible integrar el
accionamiento conectado con los con-
troles de sombreado con seguimiento
de la posicion del sol. Ademas, también
se puede aplicar un

modo automatico de calentar/enfriar.

Con este parametro se ajusta la priori-
dad de la funcién de proteccion solar
respecto al modo directo.

La proteccion solar se puede interrumpir
mediante el modo directo y a la inversa.
El modo de proteccion solar solamente
se activa de nuevo con la posterior re-
cepcion de "Sol disponible".
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prioridad mas elevada

prioridad mas baja

Prioridad del modo au-
tomatico respecto al
modo directo

misma prioridad

prioridad mas elevada

prioridad mas baja

La proteccion solar posee la prioridad
mas elevada por lo que no se puede in-
terrumpir mediante un modo directo.

El modo directo posee la prioridad mas
elevada por lo que no se puede inte-
rrumpir mediante una funcién de protec-
cion solar. La funcion de proteccion so-
lar sélo se puede activar después de
que se ejecute ininterrumpidamente un
desplazamiento de autorizacion, iniciado
por el modo directo, hasta la posicion fi-
nal superior.

i/ Modo directo = operacion larga/cor-
ta duracion
Posicionamiento mediante objetos,
escenas, central.

i Este parametro solamente esta visi-
ble con la funcion simple de protec-
cion solar.

Con este parametro se ajusta la priori-
dad del modo automatico respecto al
modo directo. La prioridad configurada
influye en la evaluacion de la senal de
luz solar en el modo automatico y no el
propio modo automatico en si.

La evaluacion de la senal de luz solar
en el modo automatico se puede inhibir
mediante el modo directo. De forma
analoga, se puede inhibir el modo direc-
to con la recepcién de un nuevo telegra-
ma de luz solar.

El modo automatico tiene la mayor prio-
ridad y no puede interrumpirse con el
modo directo independientemente del
estado de la sefial de luz. El modo di-
recto solamente se puede activar de
nuevo cuando finalice el modo automati-
co.

El modo directo posee la prioridad mas
elevada y no se puede interrumpir con
la recepcion de la senal de luz solar en
modo automatico. Solamente tras finali-
zar un desplazamiento ininterrumpido
de autorizacion iniciado por el modo di-
recto hasta llegar a la posicion final su-
perior se vuelve a evaluar la sefial de
luz solar, pero solo cuando, en dicho
instante, se encuentra activado, y no
bloqueado, el modo automatico.

i/ Modo directo = operacion larga/cor-
ta duracion
Posicionamiento mediante objetos,
escenas, central.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con la funcién ampliada de pro-
teccién solar.
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Polaridad objeto "Sol/  luz del sol = 1; sin luz del

sombreado fachada" sol=0

Luz solar = 0; sin luz solar

=1

Activacion modo auto-
matico a través de

Objeto "Automatico" y si-
guiente variacion de estado

Obj. "Automatico" y se-
guimiento inmediato

Polaridad objeto "Auto- Automatico: activado = 1;
matico" desactivado =0

Automatico: activado = 0;

desactivado = 1

¢ Funcién de bloqueo Si
para modo automatico?
No

Aqui se define la polaridad del objeto de
la entrada "Sol / sombreado fachada" de
la funcién de proteccion solar.

En este punto se determina como se
puede activar el modo automatico y cual
es la reaccion que de ello resulta.

El modo automéatico se activa en el mo-
mento en que el objeto "Automatico” se
ajusta a 'activo' segun la polaridad. Sin
embargo, solo se muestra una reaccién
a la salida cuando a través de "Sol /
sombreado fachada" se reconoce un
nuevo cambio de estado. Al mismo
tiempo, el nuevo estado (Inicio protec-
cion solar o fin proteccion solar) deter-
mina el comportamiento de la salida.

El modo automatico se activa en el mo-
mento en que el objeto "Automatico" re-
cibe un telegrama "1". Al mismo tiempo,
el estado del

objeto "Sol / sombreado fachada" prefija
directamente el comportamiento de la
salida (Inicio proteccion solar o fin pro-
teccion solar).

(i] En ambos casos, la recepcion del
telegrama 'Automatico desactivado'
en el objeto "Automatico" pone fin
al modo automatico de forma inme-
diata. El comportamiento en este
caso se define mediante el parame-
tro "Reaccion con fin modo automa-
tico".

Aqui se determina la polaridad del obje-

to automatico.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Activacion modo automatico a
través de" esta ajustado como "Ob-
jeto 'Automatico’ y siguiente cambio
de estado".

El modo automatico se puede bloquear.
Con el bloqueo activado, se interrumpe
el modo automatico. Tras la liberacion
del bloqueo, este solamente se puede
activar de nuevo cuando en el objeto
"Automatico" se escribe un "1". Los ob-
jetos "Automatico" y "Bloquear automati-
co" se encuentran conectados entre si
de forma logica (funcion légica Y con
realimentacion).

El ajuste "Si" libera la funcién de blo-
queo y hace que se pueda visualizar el
objeto de bloqueo.
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Polaridad objeto "Blo- Automatico: autorizado = 1;
queo automatico" bloqueado =0

Automatico: liberado = 0;
bloqueado =1

¢ Funcion de bloqueo Si
para el modo directo?
No
Polaridad del objeto Automatico: autorizado = 1;

"Bloquear modo directo” bloqueado =0

Automatico: liberado = 0;
bloqueado =1

Reaccién con Fin modo
automatico

sin reaccion

subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

[i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Activacion modo automatico a
través de" esta ajustado como "Ob-
jeto 'Automatico' y actualizacién in-
mediata".

Aqui se determina la polaridad del obje-

to automatico de bloqueo. El boqueo se

activa cuando se recibe un telegrama

con la polaridad 'bloqueado'.

(il Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "¢, Funcion de bloqueo para mo-
do automatico?" esta configurado
como "Si".

El modo directo se puede bloquear. Es-
tando el bloqueo activado, un modo di-
recto no podra nunca interrumpir la pro-
teccion solar independientemente de la
prioridad configurada. Incluso fuera de
la funcion de proteccion solar, el modo
directo se encuentra entonces bloquea-
do.

El ajuste "Si" libera la funcion de blo-
queo Yy hace que se pueda visualizar el
objeto de bloqueo.

(i) Modo directo = operacion larga/cor-
ta duracion
Posicionamiento mediante objetos,
escenas, central.

Aqui se determina la polaridad del obje-
to de bloqueo para el modo directo. El
boqueo se activa cuando se recibe un
telegrama con la polaridad 'bloqueado’.

(i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "¢, Funcion de bloqueo para mo-
dSo directo?" esta configurado como
n I’",

Con este parametro se determina el
comportamiento de la salida al final del
modo automatico, incluso al comienzo
de un bloqueo del modo automatico.

Al finalizar el modo automatico se pone
fin a la funcion de proteccioén solar y el
relé de la salida no muestra ninguna
reaccion. Los desplazamientos activos
en dicho momento se llevaran a cabo
hasta el final.

El actuador finaliza la proteccion solar al
final del modo automatico y hace subir
al elemento de proteccion solar o abre
la compuerta de aireacion.

El actuador finaliza la proteccion solar al
final del modo automatico y hace bajar
al elemento de proteccion solar o cierra
la compuerta de aireacion.
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parar

Actualizar posiciéon

OdAx — Inicio proteccién solar

Al finalizar el modo automatico se pone
fin a la funcién de proteccion solar y el
actuador conmuta los relés de la salida
a la posicion "parar”. Con ello, se inte-
rrumpe cualquier desplazamiento de ac-
cionamiento que, eventualmente, se es-
té realizando.

Al finalizar el modo automatico se esta-
blece en la salida el ultimo estado ajus-
tado antes de la funcion automatica de
proteccién solar o el estado actualizado
durante el modo automatico de protec-
cion solar y memorizado internamente.
Al mismo tiempo, se actualizan los obje-
tos de posicion, el objeto de larga dura-
cion y la funcién de escena.

(il EI comportamiento configurado con
este parametro solamente se ejecu-
ta si no hay activada una funcién
de mayor prioridad
(p. €j.: seguridad) en el momento
en que finaliza el modo automatico.

(x = numero de la salida/ en modo 12...48 V c. c. las salidas 1 + 2, 3 + 4, 5+6 y 7+8 se agru-

pan en pares. )

Retardo Inicio sol / som- 0...59
breado
Minutos (0...59)

Segundos (0...59) 0...30...59

Reaccion con Inicio sol /
sombreado

sin reaccion

subir

bajar

El telegrama recibido a través del objeto
"Sol / sombreado fachada" para la acti-
vacion o desactivacion (segun polari-
dad) de la funcion de sombreado se
puede evaluar con retardo.

Ajuste de los minutos del tiempo de re-
tardo.

Ajuste de los segundos del tiempo de
retardo.

Preajuste: 30 segundos

(i Sien ambos parametros se ajusta
un tiempo "0" se desactiva el retar-
do. En este caso, el estado de la
funcién de sombreado se evalua al
instante.

En este punto se ajusta el comporta-
miento de la salida al comienzo de la
funciéon de sombreado, eventualmente
tras finalizar el tiempo de retardo.

Al comienzo de la funcion de sombrea-
do la salida cambia a la proteccion solar
y los relés de la salida no muestran nin-
guna reaccion. Los desplazamientos ac-
tivos en dicho momento se llevaran a
cabo hasta el final.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, el actuador sube el elemento de pro-
teccion solar.
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parar

Acceso a la escena interna

posicion fija de celosia o
de lamas

Posicion fija de celosia /
posicion variable de lamas

Posicién fija de lamas / po-
sicion variable de celosia

posiciones variables de ce-
losia y de lamas

Reaccion con Inicio sol /
sombreado

sin reaccion

subir

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, el actuador baja elemento de protec-
cion solar.

Al iniciar la funcion de sombreado, el ac-
tuador cambia los relés de la salida a la
posicion "parar". Con ello, se interrumpe
cualquier desplazamiento de acciona-
miento que, eventualmente, se esté rea-
lizando.

Al comienzo de la funcion de sombrea-
do, el actuador de persianas accede,
para la salida en cuestion, a los valores
de posicion ajustados en la configura-
cion de escena. Por lo tanto, no se eje-
cuta un acceso a escena como en el
modo directo, sino que solamente se
realizan los desplazamientos a los co-
rrespondientes valores de posicién de
escena.

Al comienzo de la funciéon de sombrea-
do, la salida ejecuta el desplazamiento a
valores fijos de posicion de celosia y de
lamas.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, la salida ejecuta el desplazamiento a
un valor fijo parametrizado de posicion
de celosia y a una posicion de lamas
que, al ser predeterminada por un obje-
to independiente, es variable.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, la salida ejecuta el desplazamiento a
un valor fijo parametrizado de posicion
de lamas y a una posicion de celosia
que, al ser predeterminada por un obje-
to independiente, es variable.

Al comienzo de la funcion de sombrea-
do la salida ejecuta los desplazamientos
a las posiciones de celosia y de lamas
que, al ser predeterminadas por dos ob-
jetos independientes, son variables.

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

En este punto se ajusta el comporta-
miento de la salida al comienzo de la
funcion de sombreado, eventualmente
tras finalizar el tiempo de retardo.

Al comienzo de la funcidon de sombrea-
do la salida cambia a la proteccién solar
y los relés de la salida no muestran nin-
guna reaccion. Los desplazamientos ac-
tivos en dicho momento se llevaran a
cabo hasta el final.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, el actuador sube el elemento de pro-
teccion solar.
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bajar

parar

Acceso a la escena interna

posicion fija persiana en-

rollable / toldo

posicion variable persiana
enrollable / toldo

Reaccién con Inicio sol /
sombreado

sin reaccion

Abrir compuerta

Cerrar compuerta

parar

Acceso a la escena interna

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, el actuador baja elemento de protec-
cion solar.

Al iniciar la funcion de sombreado, el ac-
tuador cambia los relés de la salida a la
posicion "parar". Con ello, se interrumpe
cualquier desplazamiento de acciona-
miento que, eventualmente, se esté rea-
lizando.

Al comienzo de la funcion de sombrea-
do, el actuador de persianas accede,
para la salida en cuestion, a los valores
de posicion ajustados en la configura-
cion de escena. Por lo tanto, no se eje-
cuta un acceso a escena como en el
modo directo, sino que solamente se
realizan los desplazamientos a los co-
rrespondientes valores de posicién de
escena.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, la salida ejecuta el desplazamiento a
una posicion fija parametrizada de per-
siana enrollable/toldo.

Al comienzo de la funcion de sombrea-
do, la salida ejecuta el desplazamiento a
una posicién de persiana enrollable/tol-
do que, al ser predeterminada por un
objeto independiente, es variable.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Persiana enrollable/toldo".

En este punto se ajusta el comporta-
miento de la salida al comienzo de la
funcidon de sombreado, eventualmente
tras finalizar el tiempo de retardo.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do la salida cambia a la proteccion solar
y los relés de la salida no muestran nin-
guna reaccion. Los desplazamientos ac-
tivos en dicho momento se llevaran a
cabo hasta el final.

Al comienzo de la funcion de sombrea-
do, el actuador abre la compuerta de ai-
reacion.

Al comienzo de la funcion de sombrea-
do, el actuador cierra la compuerta de
aireacion.

Al iniciar la funcion de sombreado, el ac-
tuador cambia los relés de la salida a la
posicion "parar". Con ello, se interrumpe
cualquier desplazamiento de acciona-
miento que, eventualmente, se esté rea-
lizando.

Al comienzo de la funcion de sombrea-
do, el actuador de persianas accede,
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Posicion fija de compuer-
ta de aireacion

Posicion variable de com-
puerta de aireacion

Numero de escena 1..8
(1...8)

Posicién fija de celosia

como valor parametriza-
do

Sin modificacién de la posi-
cion actual

Posicion de celosia 0...50...100
(0...100 %)

para la salida en cuestion, a los valores
de posicién ajustados en la configura-
cion de escena. Por lo tanto, no se eje-
cuta un acceso a escena como en el
modo directo, sino que solamente se
realizan los desplazamientos a los co-
rrespondientes valores de posicion de
escena.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, la salida ejecuta el desplazamiento a
una posicion fija parametrizada de la
compuerta de aireacion.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, la salida ejecuta el desplazamiento a
una posicién de compuerta de aireacion
que, al ser predeterminada por un obje-
to independiente, es variable.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Compuerta de aireacion".

En este punto se define el numero de la
escena interna al cual se debe acceder
al inicio de la funciéon de sombreado.

(i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Reaccion con Inicio sol / som-
breado” esta ajustado como "Acce-
SO escena interna”.

La posicidn fija de celosia al comienzo
de la funcién de sombreado se puede
determinar bien mediante un parametro
independiente de forma estatica, o bien,
en un principio, se puede ajustar con el
valor actual existente en el momento en
que se activa la sefial de luz solar, es
decir, que permanece invariable.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, el desplazamiento se ejecuta hasta
la posicion de celosia parametrizada.

Al comienzo de la funciéon de sombrea-
do, se mantiene el valor actual de la po-
sicion de la celosia. En este instante, la
salida se comporta como si solamente
se posicionasen las lamas con la fun-
cion de sombreado.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando, al comien-
zo de la funcién de sombreado, la
celosia debe alcanzar una posicion
fija.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

Aqui se parametriza el valor fijo para la
posicién de la celosia al que hay que
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Posicién fija de lamas 0...50...100
(0...100 %)

Posicién fija persiana
enrollable / toldo

como valor parametriza-
do

Sin modificacién de la posi-
cion actual

Posicién persiana enro- 0...50...100
llable / toldo
(0...100 %)

desplazarse al comienzo de la funcién
de sombreado.

(i Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Posicion fija de celosia" esta
ajustado con "Como valor parame-
trizado".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

Aqui se parametriza el valor fijo de la
posicién de lamas al que hay que des-
plazarse al inicio de la funcion de som-
breado y, eventualmente, después de
posicionarse la celosia.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando, al comien-
zo de la funcién de sombreado, las
lamas deben alcanzar una posicion
fija.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

La posicion fija de persiana enrollable/
toldo al comienzo de la funcién de som-
breado se puede determinar bien me-
diante un parametro independiente de
forma estatica o bien, en un principio, se
puede ajustar con el valor actual exis-
tente en el momento en que se activa la
sefal de luz solar, es decir, que perma-
nece invariable.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, el desplazamiento se ejecuta hasta
la posicion parametrizada de la persiana
enrollable/toldo.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, se mantiene el valor actual de la po-
sicion de la persiana enrollable/toldo.
Los desplazamientos activos en el mo-
mento de la activacion de la sefal de luz
se ejecutan hasta el final.

(il Este parametro solamente se
muestra visible cuando, al comien-
zo de la funcién de sombreado, la
persiana enrollable/toldo debe al-
canzar una posicion fija.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Persiana enrollable/toldo".

Aqui se parametriza el valor fijo para la
posicién de la persiana enrollable o tol-
do al que hay que desplazarse al co-
mienzo de la funcién de sombreado.
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Posicién fija de com-
puerta de aireacion

como valor parametriza-
do

Sin modificacion de la posi-
cion actual

Posicion de compuerta  0...50...100
de aireacion
(0...100 %)

¢ Desplazamiento de re- Si
ferencia antes de cada
posicionamiento de pro- No
teccién solar?

[i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Posicion fija persiana enrolla-
ble/toldo" esta ajustado con "Como
valor parametrizado”.

[i] Este parametro solamente esté vi-
sible con el modo de funcionamien-
to "Persiana enrollable/toldo".

La posicidn fija de la compuerta de ai-
reacion al comienzo de la funcion de
sombreado se puede determinar bien
mediante un parametro independiente
de forma estatica o bien, en un principio,
se puede ajustar con el valor actual
existente en el momento en que se acti-
va la sefial de luz solar, es decir, que
permanece invariable.

Al comienzo de la funciéon de sombrea-
do, el desplazamiento se ejecuta hasta
la posicion parametrizada de la com-
puerta de aireacion.

Al comienzo de la funcién de sombrea-
do, se mantiene el valor actual de la po-
sicion de la compuerta de aireacion. Los
desplazamientos activos en el momento
de la activacion de la sefal de luz se
ejecutan hasta el final.

(i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando, al comien-
zo de la funcidon de sombreado, la
compuerta de aireacion debe alcan-
zar una posicion fija.

(il Este parametro solamente esta vi-
sible con el modo de funcionamien-
to "Compuerta de aireacién”.

Aqui se parametriza el valor fijo para la
posicion de la compuerta de aireacion al
gue hay que desplazarse al comienzo
de la funcién de sombreado.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Posicion fija de compuerta de
aireacion" esta ajustado con "Como
valor parametrizado”.

(i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Compuerta de aireacion".

Antes de ejecutarse un posicionamiento
con la funcién de proteccién solar, se
puede forzar al accionamiento a que
realice un desplazamiento de referencia
(ajuste: "Si"). Un desplazamiento de re-
ferencia se trata de un desplazamiento
de posicionamiento hasta la posicion fi-
nal superior o hasta la posicién total-
mente abierta. Mediante el forzado del
desplazamiento de referencia se pue-
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Offset con posicion fija
y variable de lamas

sin offset

Offset como parametro

Offset como parametro y
mediante objeto

Offset posicion de la- -100...0...100
mas
(-100..100 %)

den sincronizar los accionamientos co-
nectados a las distintas salidas. Si no se
fuerza el desplazamiento de sincroniza-
cion (ajuste "No"), el actuador solamen-
te ejecuta una vez un desplazamiento
de referencia cuando retorna la tension
de alimentacion.

Para la correccién posterior 'manual’ del
angulo de las lamas durante una funcién
de sombreado o al actualizar el estado
de la posicion del sol, se puede prefijar
un valor de offset para las lamas. El off-
set corrige, tanto en sentido positivo co-
mo negativo, el angulo de las lamas
ajustado. De esta manera, una persona
en una sala puede adaptar de manera
individual las condiciones de ilumina-
cion.

La correccion de offset esta desactiva-
da.

El offset de las lamas se determina de
forma estatica mediante la parametriza-
cion de un valor fijo.

El offset de las lamas se determina me-
diante la parametrizacion de un valor fi-
jo, pudiéndose adaptar dinamicamente

a través de un objeto de comunicacion

independiente.

[i] Este parametro solamente se pue-
de visualizar si al comienzo de la
funcion de sombreado hay que
desplazarse a una posicion de la-
mas fija o variable.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

Aqui se parametriza el offset de las la-
mas. El valor parametrizado en este
punto se suma, al comienzo de la fun-
cion de sombreado, al angulo actual de
las lamas.

(il Los limites para la posicion de las
lamas 0...100% tampoco se pue-
den rebasar con la correccion de
offset.

i/ Hay que observar, que el valor de
offset parametrizado se puede so-
brescribir mediante la eventual re-
cepcidn, a través del objeto, de un
valor dinamico.

i/ Este parametro solamente se pue-
de visualizar si el parametro "Offset
con posicion fija y variable de la-
mas" se ha ajustado con "Offset co-
mo parametro” o con "Offset como
parametro y mediante objeto".
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"¢ Guardar offset posi-
cion lamas a través de
objeto en caso de caida
de tension de bus o de
red?"

Si

No

O-dAx — Fin proteccion solar

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

Si el offset se determina a través de un
objeto, en este punto se establece si el
valor recibido se debe memorizar en el
actuador de forma no volatil.

En caso de caida de la tension de bus o
de red, el valor recibido se guarda en el
actuador en una memoria no volatil. Asi,
el valor de offset parametrizado original-
mente se sobrescribe de forma perma-
nente.

El valor recibido a través del objeto sola-
mente se guarda temporalmente en una
memoria volatil. De esta forma, este so6-
lo sustituye al valor parametrizado hasta
una nueva inicializacion del actuador
(retorno de tensién de bus o de red
cuando estaban los dos previamente
desconectados). Después de una inicia-
lizacidn se vuelve a utilizar el valor de
offset parametrizado en el ETS.

i/ Este parametro solamente se pue-
de visualizar si el parametro "Offset
con posicion fija y variable de la-
mas" se ha ajustado con "Offset co-
mo parametro y mediante objeto".

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

(x = numero de la salida/ en modo 12...48 V c. c. las salidas 1 + 2, 3 + 4, 5+6 y 7+8 se agru-

pan en pares.)

Retardo Fin sol / som- 0..59
breado
Minutos (0...59)

Segundos (0...59) 0...30...59

Reaccion con Fin sol /
sombreado

El telegrama recibido a través del objeto
"Sol / sombreado fachada" para la de-
sactivacién (segun polaridad) de la fun-
ciéon de sombreado se puede evaluar
con retardo.

Ajuste de los minutos del tiempo de re-
tardo.

Ajuste de los segundos del tiempo de
retardo.

Preajuste: 30 segundos

(i Sien ambos parametros se ajusta
un tiempo "0" se desactiva el retar-
do. En este caso, el estado de la
funcién de sombreado se evalua al
instante.

En este punto se ajusta el comporta-
miento de la salida al final de la funcién
de sombreado, eventualmente tras fina-
lizar el tiempo de retardo.
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sin reaccion

subir / abrir compuerta

bajar / cerrar compuerta

parar

Actualizar posicion

Reaccion con Fin sol /
sombreado

sin reaccion

subir

bajar

parar

Al final de la funcién de sombreado la
salida abandona la proteccién solar y
los relés de la salida no muestran ningu-
na reaccion. Los desplazamientos acti-
vos en dicho momento se llevaran a ca-
bo hasta el final.

El actuador sube el elemento de protec-
cion solar o abre la compuerta de airea-
cion al final de la funciéon de sombreado.

El actuador baja el elemento de protec-
cion solar al final de la funcién de som-
breado o cierra la compuerta de airea-
cion.

Al finalizar la funcién de sombreado, el
actuador cambia los relés de la salida a
la posicion "parar”. Con ello, se inte-
rrumpe cualquier desplazamiento de ac-
cionamiento que, eventualmente, se es-
té realizando.

[i] El comportamiento configurado con
este parametro solamente se ejecu-
ta si no hay activada una funcién
de mayor prioridad
(p. €j.: seguridad) en el momento
en que finaliza la funcion de som-
breado.

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con la funcion simple de protec-
cion solar.

Al finalizar la funcién de sombreado se
establece en la salida el ultimo estado
ajustado antes de la funcién de protec-
cién solar o el estado actualizado duran-
te la funcién de proteccion solar y me-
morizado internamente. Al mismo tiem-
po, se actualizan los objetos de posi-
cion, el objeto de larga duracion y la fun-
cion de escena.

En este punto se ajusta el comporta-
miento de la salida al final de la funcién
de sombreado, eventualmente tras fina-
lizar el tiempo de retardo.

Al final de la funciéon de sombreado, los
relés de la salida no muestran ninguna
reaccion. Los desplazamientos activos
en dicho momento se llevaran a cabo
hasta el final.

Al final de la funcién de sombreado, el
actuador sube el elemento de protec-
cion solar.

Al final de la funcion de sombreado, el
actuador baja el elemento de proteccién
solar.

Al finalizar la funcion de sombreado, el
actuador cambia los relés de la salida a
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la posicion "parar". Con ello, se inte-
rrumpe cualquier desplazamiento de ac-
cionamiento que, eventualmente, se es-
té realizando.

Acceso a la escena interna Al final de la funcion de sombreado se
accede a una escena interna del actua-

dor.
posicion fija de celosia o Al final de la funcién de sombreado, la
de lamas salida ejecuta el desplazamiento a valo-
res fijos de posicién de celosia y de la-
mas.

(i] Este parametro solamente esta visi-
ble con la funcién ampliada de pro-
teccién solar.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

i/ Este parametro no define el com-
portamiento de la salida al final del
modo automatico (véase el para-
metro "Reaccion con fin modo auto-

matico").
Reaccién con Fin sol / En este punto se ajusta el comporta-
sombreado miento de la salida al final de la funcion

de sombreado, eventualmente tras fina-
lizar el tiempo de retardo.

sin reaccion Al final de la funciéon de sombreado, los
relés de la salida no muestran ninguna
reaccion. Los desplazamientos activos
en dicho momento se llevaran a cabo
hasta el final.

subir Al final de la funcidon de sombreado, el
actuador sube el elemento de protec-
cion solar.

bajar Al final de la funcidon de sombreado, el
actuador baja el elemento de proteccion
solar.

parar Al finalizar la funcién de sombreado, el
actuador cambia los relés de la salida a
la posicion "parar". Con ello, se inte-
rrumpe cualquier desplazamiento de ac-
cionamiento que, eventualmente, se es-
té realizando.

Acceso a la escena interna Al final de la funcion de sombreado se
accede a una escena interna del actua-
dor.

posicion fija persiana en- Al final de la funcién de sombreado, la

rollable / toldo salida ejecuta el desplazamiento a una
posicion fija parametrizada de persiana
enrollable/toldo.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con la funcién ampliada de pro-
teccion solar.

NUm. de art. 2502 REG HE Pagina 142 de 158
Num. de art. 2504 REG HE
Num. de art. 2508 REG HE



Software "Persiana"
Parametros

Reacciéon con Fin sol /
sombreado

sin reaccion

Abrir compuerta

Cerrar compuerta

parar

Acceso a la escena interna

Posicion fija de compuer-
ta de aireacion

Numero de escena 1.8
(1...8)

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Persiana enrollable/toldo".

i/ Este parametro no define el com-
portamiento de la salida al final del
modo automatico (véase el para-
metro "Reaccién con fin modo auto-
matico").

En este punto se ajusta el comporta-

miento de la salida al final de la funcién

de sombreado, eventualmente tras fina-
lizar el tiempo de retardo.

Al final de la funcion de sombreado, los
relés de la salida no muestran ninguna
reaccion. Los desplazamientos activos
en dicho momento se llevaran a cabo
hasta el final.

Al final de la funcion de sombreado, el
actuador abre la compuerta de airea-
cion.

Al final de la funcion de sombreado, el
actuador cierra la compuerta de airea-
cion.

Al finalizar la funcién de sombreado, el
actuador cambia los relés de la salida a
la posicion "parar”. Con ello, se inte-
rrumpe cualquier desplazamiento de ac-

cionamiento que, eventualmente, se es-
té realizando.

Al final de la funcién de sombreado se
accede a una escena interna del actua-
dor.

Al final de la funcién de sombreado, la

salida ejecuta el desplazamiento a una
posicion fija parametrizada de la com-

puerta de aireacion.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con la funcion ampliada de pro-
teccion solar.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Compuerta de aireacion".

[i] Este parametro no define el com-
portamiento de la salida al final del
modo automatico (véase el para-
metro "Reaccion con fin modo auto-
matico").

En este punto se define el numero de la

escena interna al cual se debe acceder

al final de la funcién de sombreado.

(i Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Reaccion con Fin sol / som-
breado" esta ajustado como "Acce-
S0 escena interna".

Num. de art. 2502 REG HE
Num. de art. 2504 REG HE
Num. de art. 2508 REG HE

Pagina 143 de 158



Software "Persiana"
Parametros

Posicién fija de celosia

como valor parametriza-

do

Sin modificacién de la posi-

cioén actual

Posicion de celosia 0...50...100

(0...100 %)

Posicién fija de lamas 0...50...100

(0...100 %)

Posicion fija persiana
enrollable / toldo

La posicidn fija de celosia al final de la
funcion de sombreado se puede deter-
minar bien mediante un parametro inde-
pendiente de forma estatica, o bien, en
un principio, puede permanecer con el
valor ajustado o actualizado con la acti-
vacioén de la sefial de luz solar.

Al final de la funcion de sombreado, el
desplazamiento se ejecuta hasta la po-
sicion de celosia parametrizada.

Al final de la funcién de sombreado, se
mantiene el valor actual de la posicion
de la celosia. En este instante, la salida
se comporta como si solamente se posi-
cionasen las lamas al finalizar la funcion
de sombreado.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando, al final de
la funcidn de sombreado, la celosia
debe alcanzar una posicion fija.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

Aqui se parametriza el valor fijo para la
posicién de la celosia al que hay que
desplazarse al final de la funcién de
sombreado.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Posicidn fija de celosia" esta
ajustado con "Como valor parame-
trizado".

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

Aqui se parametriza el valor fijo de la
posicién de lamas al que hay que des-
plazarse al final de la funciéon de som-
breado y, eventualmente, después de
posicionarse la celosia.

(i Este parametro solamente se
muestra visible cuando, al comien-
zo de la funcién de sombreado, las
lamas deben alcanzar una posicion
fija.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

La posicion fija de persiana enrollable/
toldo al final de la funcion de sombreado
se puede determinar bien mediante un
parametro independiente de forma esta-
tica o bien, en un principio, se puede
ajustar con el valor actual existente en
el momento en que se activa la sefial de
luz solar, es decir, que permanece inva-
riable.
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como valor parametriza-

do

Sin modificacion de la posi-

cion actual

Posicion persiana enro- 0...50...100

llable / toldo
(0...100 %)

Posicion fija de com-
puerta de aireacion

como valor parametriza-

do

Sin modificacion de la posi-

cion actual

Al final de la funcién de sombreado, el
desplazamiento se ejecuta hasta la po-
sicion parametrizada de la persiana en-
rollable/toldo.

Al final de la funcion de sombreado, se
mantiene el valor actual de la posicion
de la persiana enrollable/toldo. Los des-
plazamientos activos en el momento de
la activacion de la sefial de luz se ejecu-
tan hasta el final.

[i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando, al final de
la funcion de sombreado, la persia-
na enrollable/toldo debe alcanzar
una posicion fija.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Persiana enrollable/toldo".

Aqui se parametriza el valor fijo para la
posicion de la persiana enrollable o tol-
do al que hay que desplazarse al final
de la funcién de sombreado.

(il Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Posicion fija persiana enrolla-
ble/toldo" esta ajustado con "Como
valor parametrizado".

i/ Este parametro solamente esta vi-
sible con el modo de funcionamien-
to "Persiana enrollable/toldo".

La posicion fija de la compuerta de ai-
reacion al final de la funcion de som-
breado se puede determinar bien me-
diante un parametro independiente de
forma estatica o bien, en un principio, se
puede ajustar con el valor actual exis-
tente en el momento en que se activa la
sefal de luz solar, es decir, que perma-
nece invariable.

Al final de la funcidon de sombreado, el
desplazamiento se ejecuta hasta la po-
sicion parametrizada de la compuerta
de aireacion.

Al final de la funcion de sombreado, se
mantiene el valor actual de la posicion
de la compuerta de aireacion. Los des-
plazamientos activos en el momento de
la activacion de la sefial de luz se ejecu-
tan hasta el final.

(il Este parametro solamente se
muestra visible cuando, al final de
la funcion de sombreado, la com-
puerta de aireacion debe alcanzar
una posicion fija.
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Posicién de compuerta  0...50...100
de aireacion
(0...100 %)

OJAx — Modo automatico calentar/enfriar

[i] Este parametro solamente esté vi-
sible con el modo de funcionamien-
to "Compuerta de aireacion”.

Aqui se parametriza el valor fijo para la
posicion de la compuerta de aireacion al
que hay que desplazarse al final de la
funcién de sombreado.

(i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Posicion fija de compuerta de
aireacion" esta ajustado con "Como
valor parametrizado”.

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Compuerta de aireacion".

(x = numero de la salida / en modo 12...48 V c. c. las salidas 1 + 2, 3 + 4, 5+6 y 7+8 se agru-

pan en pares.)

Modo automatico calen- bloqueado
tar/enfriar
liberado

Polaridad del objeto enfriar = 0;
"Conmutacion calentar/ calentar = 1;
enfriar"
enfriar = 1;
calentar =0

En este punto se puede activar el modo
automatico calentar/enfriar. El modo au-
tomatico cumplimenta la funcién amplia-
da de proteccion solar con la deteccion
de presencia. Con presencia de una
persona se ejecuta la funciéon ampliada
de proteccion solar tal como se ha des-
crito. Si, en cambio, no hay ninguna per-
sona presente, se pueden actuar las ce-
losias, las persianas enrollables, los tol-
dos o las compuertas de aireacion de tal
forma que estos elementos apoyen a los
sistemas de calefaccién o de refrigera-
cion del edificio.

Con la funcion autorizada se activan los
demas parametros y objetos.

i/ ElI modo automatico calentar/enfriar
solamente se puede activar con la
funcion ampliada de proteccién so-
lar.

[i] Ademas, el modo automatico calen-
tar/enfriar solamente esta activo si
también se encuentra activo el mo-
do automatico de la funcién amplia-
da de proteccién solar.

Aqui se parametriza la polaridad del ob-
jeto para la conmutacién calentar/en-
friar.

Al objeto se acoplan, por ejemplo, regu-
ladores de temperatura o termdémetros
externos.

[i] La conmutacion calentar/enfriar se
inicializa tras el retorno de la ten-
sion de alimentacion del actuador
en funcion del valor de objeto "0" y
de la polaridad ajustada.

[i] Este parametro solo esta visible
con el modo automatico calentar/
enfriar activado.

Num. de art. 2502 REG HE
Num. de art. 2504 REG HE
Num. de art. 2508 REG HE

Pagina 146 de 158



Software "Persiana"
Parametros

Polaridad del objeto sin presencia = 0;
"Calentar/enfriar pre- Presencia =1
sencia"

sin presencia = 1;

presencia =0

Retardo con inicio pre-  0...59
sencia
Minutos (0...59)

Segundos (0...59) 0...30...59

Retardo con fin presen-  0...59
cia
Minutos (0...59)

Segundos (0...59) 0...30...59

Reaccion con sol / som-
breado

Aqui se parametriza la polaridad del ob-
jeto para el control de presencia con el
modo automatico calentar/enfriar.

Al objeto se acoplan, por ejemplo, de-
tectores de presencia.

(il El control de presencia calentar/
enfriar se inicializa tras el retorno
de la tension de alimentacion del
actuador en funcion del valor de
objeto "0" y de la polaridad ajusta-
da.

(i Este parametro solo esta visible
con el modo automatico calentar/
enfriar activado.

El telegrama recibido a través el objeto
"Presencia calentar/enfriar" para la acti-
vacioén de la funcién de presencia (se-
gun la polaridad) se puede evaluar con
retardo.

Ajuste de los minutos del tiempo de re-
tardo.

Ajuste de los segundos del tiempo de
retardo.

Preajuste: 30 segundos

i/ Sien ambos parametros se ajusta
un tiempo "0" se desactiva el retar-
do. En este caso, el estado del ob-
jeto de presencia se evalua de in-
mediato.

(i] Estos parametros sélo estan visi-
bles si el modo automatico calentar/
enfriar esta activado.

El telegrama recibido a través el objeto
"Presencia calentar/enfriar" para la de-
sactivacion de la funcién de presencia

(segun la polaridad) se puede evaluar

con retardo.

Ajuste de los minutos del tiempo de re-
tardo.

Ajuste de los segundos del tiempo de
retardo.

Preajuste: 30 segundos

(i Sien ambos parametros se ajusta
un tiempo "0" se desactiva el retar-
do. En este caso, el estado del ob-
jeto de presencia se evalua de in-
mediato.

i/ Estos parametros sélo estan visi-
bles si el modo automatico calentar/
enfriar esta activado.

En este punto se configura el comporta-
miento de la salida al fin o al inicio de
los modos calentar/enfriar y, eventual-
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inicio con enfriar *
fin con enfriar *
inicio con calentar *

fin con calentar *

Reaccion con sol / som-
breado

inicio con enfriar *
fin con enfriar *
inicio con calentar *

fin con calentar *

sin reaccion

subir
bajar
Acceso a la escena interna

posicién fija de celosia o de
lamas

sin reaccion

subir
bajar

Acceso a la escena interna

mente, tras finalizar el tiempo de retar-
do.

Los relés de la salida no muestran nin-
guna reaccion. Los desplazamientos ac-
tivos en dicho momento se llevaran a
cabo hasta el final.

El actuador sube el elemento de protec-
cion solar.

El actuador baja el elemento de protec-
cion solar.

Se accede a una escena interna del ac-
tuador.

La salida ejecuta el desplazamiento a
un valor fijo parametrizado de posicion
de celosia y de lamas.

(i Este parametro solo esta visible
con el modo automatico calentar/
enfriar activado.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

(il *: Los parametros para el modo ca-
lentar o enfriar, o para el inicio o el
fin, se deben ajustar con indepen-
dencia unos de otros. Las opciones
de ajuste, incluso para los parame-
tros sucesivos, son idénticos en to-
dos los casos.

En este punto se configura el comporta-
miento de la salida al fin o al inicio de
los modos calentar/enfriar y, eventual-
mente, tras finalizar el tiempo de retar-
do.

Los relés de la salida no muestran nin-
guna reaccion. Los desplazamientos ac-
tivos en dicho momento se llevaran a
cabo hasta el final.

El actuador sube el elemento de protec-
cion solar.

El actuador baja el elemento de protec-
cion solar.

Se accede a una escena interna del ac-
tuador.
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posicion fija de persiana
enrollable o toldo

Reaccion con sol / som-
breado

inicio con enfriar *
fin con enfriar *
inicio con calentar *

fin con calentar *

sin reaccion

Abrir compuerta

Cerrar compuerta
Acceso a la escena interna

posicion fija de compuerta

de aireacion

Numero de escena 1.8
(1...8)

La salida ejecuta un desplazamiento
hasta una posicion fija parametrizada de
persiana enrollable o toldo.

(i Este parametro solo esta visible
con el modo automatico calentar/
enfriar activado.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Persiana enrollable/toldo".

(il *: Los parametros para el modo ca-
lentar o enfriar, o para el inicio o el
fin, se deben ajustar con indepen-
dencia unos de otros. Las opciones
de ajuste, incluso para los parame-
tros sucesivos, son idénticos en to-
dos los casos.

En este punto se configura el comporta-
miento de la salida al fin o al inicio de
los modos calentar/enfriar y, eventual-
mente, tras finalizar el tiempo de retar-
do.

Los relés de la salida no muestran nin-
guna reaccion. Los desplazamientos ac-
tivos en dicho momento se llevaran a
cabo hasta el final.

El actuador abre la compuerta de airea-
cion.

El actuador cierra la compuerta de ai-
reacion.

Se accede a una escena interna del ac-
tuador.

La salida ejecuta el desplazamiento
hasta una posicion fija parametrizada de
la compuerta de aireacion.

[i] Este parametro solo esta visible
con el modo automatico calentar/
enfriar activado.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Compuerta de aireacion".

(il *: Los parametros para el modo ca-
lentar o enfriar, o para el inicio o el
fin, se deben ajustar con indepen-
dencia unos de otros. Las opciones
de ajuste, incluso para los parame-
tros sucesivos, son idénticos en to-
dos los casos.

En este punto se define el numero de la
escena interna al cual se debe acceder.
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Posicidn fija de celosia

como valor parametriza-
do

Sin modificacion de la posi-
cion actual

Posicion de celosia 0...50...100
(0...100 %)

Posicidn fija de lamas 0...50...100
(0...100 %)

Posicién fija persiana
enrollable / toldo

[i] Este parametro sélo esta visible si
el parametro "Reaccién con sol /
sombreado" del modo automatico
calentar/enfriar esta ajustado con
"Acceso a escena interna”.

La posicion fija de la celosia del modo
automatico calentar/enfriar se puede de-
terminar mediante un parametro inde-
pendiente de forma estatica o, en un
principio, puede permanecer con el va-
lor actual.

Se ejecuta el desplazamiento al valor
parametrizado de la posicidn de celosia.

Se mantiene el valor actual de la posi-
cion de la celosia. En este instante, la
salida se comporta como si solamente
se hubiesen posicionado las lamas.

(i Este parametro solo esta visible
cuando la celosia, con el modo au-
tomatico calentar/enfriar, debe des-
plazarse a una posicion de valor fi-
jo.

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

Aqui se parametriza el valor fijo para la
posicién de la celosia al que hay que
desplazarse con el modo automatico ca-
lentar/enfriar.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Posicion fija de celosia" esta
ajustado con "Como valor parame-
trizado".

(i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

Aqui se parametriza el valor fijo para la
posicién de las lamas al que hay que
desplazarse con el modo automatico ca-
lentar/enfriar, eventualmente después
del posicionamiento de la persiana.

[i] Este parametro sélo esta visible
cuando las lamas, con el modo au-
tomatico calentar/enfriar, deben
desplazarse a una posicion de valor
fijo.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

La posicidn fija de la persiana enrolla-
ble/toldo del modo automatico calentar/
enfriar se puede determinar mediante
un parametro independiente de forma
estatica o, en un principio, puede per-
manecer con el valor actual.
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como valor parametriza-
do

Sin modificacién de la posi-
cion actual

Posicion persiana enro- 0...50...100
llable / toldo
(0...100 %)

Posicién fija de com-
puerta de aireacion

como valor parametriza-
do

Sin modificaciéon de la posi-
cion actual

Posicion de compuerta  0...50...100
de aireacion
(0...100 %)

El desplazamiento se ejecuta hasta la
posicion parametrizada para la persiana
enrollable/toldo.

Se mantiene el valor actual de la posi-
cion de la persiana enrollable/toldo.

(i Este parametro solo esta visible
cuando la persiana enrollable/toldo,
con el modo automatico calentar/
enfriar, debe desplazarse a una po-
sicion de valor fijo.

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Persiana enrollable/toldo".

Aqui se parametriza el valor fijo para la
posicion de la persiana enrollable/toldo
al que hay que desplazarse con el modo
automatico calentar/enfriar.

i/ Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Posicion fija persiana enrolla-
ble/toldo" esta ajustado con "Como
valor parametrizado”.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Persiana enrollable/toldo".

La posicion fija de la compuerta de ai-
reacion del modo automatico calentar/
enfriar se puede determinar mediante
un parametro independiente de forma
estatica o, en un principio, puede per-
manecer con el valor actual.

Se ejecuta el desplazamiento hasta el
valor parametrizado para la posicién de
la compuerta de aireacion.

Se mantiene el valor actual de la posi-
cion de la compuerta de aireacion.

(i Este parametro solo esta visible
cuando la compuerta de aireacion,
con el modo automatico calentar/
enfriar, debe desplazarse a una po-
sicion de valor fijo.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Compuerta de aireacion".

Aqui se parametriza el valor fijo para la
posicion de la compuerta de aireacion al
gue hay que desplazarse con el modo
automatico calentar/enfriar.

[i] Este parametro solamente se
muestra visible cuando el parame-
tro "Posicién fija de compuerta de
aireacion" esta ajustado con "Como
valor parametrizado”.
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OJAx — Escenas

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Compuerta de aireacion".

(x = numero de la salida/ en modo 12...48 V c. c. las salidas 1 + 2, 3 + 4, 5+6 y 7+8 se agru-

pan en pares.)

¢ Retardar acceso a es-
cena?

Tiempo de retardo
Minutos (0...59)

Segundos (0...59)

¢, Sobrescribir durante la
descarga del ETS los
valores almacenados
en el aparato?

La escena X se puede
activar mediante un nu-
mero de escena (nume-
ro "0" = escena desacti-
vada)

X = depende de la es-
cena (1...8)

Si
No

0...10...59

Si
No

0...1*..64

*: el numero de escena pre-
definido depende de la es-
cena (1...8).

A través del objeto auxiliar de escenas
se accede a una escena. En caso nece-
sario, se puede acceder con retardo a la
escena en el actuador tras recibir un te-
legrama de acceso (ajuste. "Si"). Alter-
nativamente, el acceso tiene lugar de in-
mediato tras recibirse el telegrama
(ajuste: "no").

(i] El retardo en el acceso a las esce-
nas no influye en la memorizacion

de los valores de escenas.

Aqui se parametriza la duracion del
tiempo de conexion de la funcion de es-
calera.

Ajuste de los minutos del tiempo de co-
nexion.

Ajuste de los segundos del tiempo de
conexion.

Preajuste: 10 segundos

(il Los parametros para el tiempo de
retardo solamente estan visibles
cuando el parametro "; Retardo ac-
ceso a escena"? se ha ajustado

con "Si".

Al memorizar una escena, sus valores
(estado actual de las salidas afectadas)
se guardan internamente en el aparato.
Para que durante un proceso de progra-
macién con el ETS los valores memori-
zados no sean sustituidos por los valo-
res de las escenas originalmente pro-
yectados, el actuador puede anular la
sobrescritura de dichos valores de esce-
na (ajuste "no"). Alternativamente, en
cada proceso de programacion con el
ETS se pueden cargar de nuevo en el
aparato los valores originales (ajuste
"Si").

El actuador distingue entre 8 escenas
diferentes de las que se puede acceder
0 memorizar a través del objeto auxiliar
de escenas. El tipo de punto de datos
del objeto auxiliar de escenas permite,
en cambio, direccionar hasta un maximo
de 64 escenas. En este punto se deter-
mina mediante qué numero de escena
(1...64) se responde a la escena interna
(1...8). El ajuste "0" desactiva la corres-
pondiente escena.
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Posicidn celosia con es-
cena X

X = depende de la es-
cena (1...8)

Posicion de las lamas
con la escena X

X = depende de la es-
cena (1...8)

Posicion persiana enro-
llable/toldo con escena
X

X = depende de la es-
cena (1...8)
Posicion compuerta de

aireacion con escena X

X = depende de la es-
cena (1...8)

Funcién de memoriza-
cion para la escena X

X = depende de la es-
cena (1...8)

OJAx — Posicion forzada

0*...100

*: el valor de posicioén pre-
definido depende de la es-
cena (1...8).

0*...100

*: el valor de posicién pre-
definido depende de la es-
cena (1...8).

0*...100

*: el valor de posicioén pre-

definido depende de la es-
cena (1...8).

0*...100
*: el valor de posicién pre-

definido depende de la es-
cena (1...8).

Si
No

En este punto se parametriza la posi-
cion de la celosia a la que hay que des-
plazarse al acceder a la escena.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

En este punto se parametriza la posi-
cion de las lamas a la que hay que des-
plazarse al acceder a la escena.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Celosia".

En este punto se parametriza la posi-
cion de la persiana enrollable/toldo a la
que hay que desplazarse al acceder a la
escena.

[i] Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Persiana enrollable/toldo".

En este punto se parametriza la posi-
cion de la compuerta de aireacion a la
gue hay que desplazarse al acceder a la
escena.

(i Este parametro solamente esta visi-
ble con el modo de funcionamiento
"Compuerta de aireacion".

Si se ajusta como "Si", se autoriza la
funcién de memorizacién de escenas.
Estando la funcién autorizada, al recibir-
se un telegrama de memorizacién a tra-
vés del objeto auxiliar se puede memori-
zar internamente la posicion actual
(0...100%) . Con el ajuste "No" se igno-
ran los telegramas de memorizacion.

(x = numero de la salida/ en modo 12...48 V c. c. las salidas 1 + 2, 3 + 4, 5+6 y 7+8 se agru-

pan en pares.)

Comportamiento al final
de la posicion forzada

Comportamiento tras el
regreso de la
tension de bus

Actualizar posicién

sin modificacion

El comportamiento de la salida al co-
mienzo de una posicion forzada se de-
termina directamente con el telegrama
de posicién forzada. EI comportamiento
de la salida al finalizar la posicion forza-
da se puede parametrizar.

Al finalizar la posicion forzada, en la sa-
lida se adopta la ultima posicion ajusta-
da antes de la posicién forzada o la po-
sicion actualizada internamente durante
la posicion forzada.

Al finalizar la posicién forzada no se mo-
difica la posicion ajustada. A continua-
cion, se vuelve a liberar la salida.

El objeto de comunicacioén de la posi-
cion forzada se puede inicializar tras el
regreso de la tensién de bus.
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No hay ninguna posicion
forzada activa

Posicién forzada activada,
subir / abrir compuerta de
aireacion

Posicion forzada activa, ba-
jar / cerrar compuerta

Estado de la posicion forza-
da antes de producirse el
fallo de la tension de bus/
red

Tras el retorno de la tensidon de bus se
desactiva la posicién forzada.

La posicién forzada se activa tras el re-
torno de la tension de bus y se desplaza
hacia arriba el elemento de proteccion
solar o bien se abre la compuerta de ai-
reacion.

La posicién forzada se activa tras el re-
torno de la tension de bus y se desplaza
hacia abajo el elemento de proteccion
solar o bien se cierra la compuerta de
aireacion.

Tras el retorno de la tension de bus, se
actualiza el ultimo estado de la posicion
forzada existente antes de la caida de la
tensién de bus o de red y memorizado
internamente. Mediante un proceso de
programacion de ETS se borra el estado
guardado (lo que causa una reaccién
como "Sin posicion forzada activa").

[i] Incluso después de un proceso de
programacion del ETS de la aplica-
Cion o de los parametros este para-
metro es evaluado.

[i] Los pardmetros para la posicion
forzada solamente estan visibles
cuando el parametro "Funcion de
posicién forzada" se ha ajustado,
en la pagina de parametros "Ax —
Autorizaciones", como "Autoriza-
do".
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5 Anexo
5.1 indice

A

Activacion de la funcion de tensado ..107
de cortina

Ajustar las prioridades de seguridad..... 42
Asignacién de alarmas de seguridad.... 66
Autorizacion de la funcion de ..104

posicion forzada
Autorizacion del modo automatico .97

calentar/enfriar
Autorizar las funciones de seguridad.... 41

Autorizar manejo manual....................... 37
Ax — Autorizaciones..........ccccccceveennnnn. 121

AX —ESCENAS.......ceiiiieiiiiiiiiieeeeeeeeee, 152
Ax — Fin proteccion solar...................... 140
Ax—General.......ccccooooeiiiiiiiiiiiii, 114
Ax — Inicio proteccién solar.................. 133
Ax — Modo automatico calentar/enfriar.. 146
Ax — Posicion forzada..........cccccceeeennneee 153
Ax — Proteccién solar................c.......... 129
Ax — Respuestas de natificacion.......... 122
Ax — Seguridad..........cccceeeiiiiiiiiiinnnnns 126
AX — TIeMPOS...ccooeeiiieeieeeeeeeeeee e, 119
C

Calculo de la posicion de lamas (sélo .. 56
con celosias)

Calculo de posicionamiento de la .. 54
altura de elemento de proteccion

solar o de la compuerta de aireaciéon
CElOSIAS.....uvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiraes 53
Comportamiento a la caida de tension.. 44
del bus, tras el regreso de la tension

de bus o de red o tras un proceso de
programacion del ETS.

configuracion de fabrica..............c.euueee. 108
Configuracion de la activacion del .79
modo automatico (sélo con funcion
ampliada de proteccion solar)

Configuracién de la ampliacion del .. 54
tiempo de desplazamiento
Configuracion de la funcion .. 99
automatica calentar/enfriar
Configuracion de la funcién de .. 80

bloqueo para el modo automatico
(solo con funcién ampliada de
proteccién solar)

Configuracion de la funcién del .. 107
tensado de cortina
Configuracién de la polaridad del .79

objeto "Automatico” (solo con
proteccion solar ampliada)

Configuracion de la polaridad del .. 98
objeto "Conmutacion calentar/enfriar"
Configuracién de la polaridad del .. 98
objeto "Presencia calentar/enfriar"
Configuracion de la prioridad de la . T77

funcion automatica de proteccion

solar (solo con proteccién solar

ampliada)

Configuracion de la prioridad de la .. 76
proteccién solar (s6lo con proteccién

solar simple)

Configuracion de la prioridad del .. 78
objeto "Sol / sombreado fachada"
Configuracion de la reaccion con el .. 81

Fin modo automatico (solo con
funcién ampliada de proteccion solar)

Configuracion de la reaccion con Fin .. 89
sol / sombreado (solo con funcién
ampliada de proteccién solar)
Configuracion de la reaccion con Fin .. 88
sol / sombreado (solo con funcién

simple de proteccion solar)

Configuracion de la reaccion con .. 82
Inicio sol / sombreado
Configuracion de la respuesta de .. 61

notificacion de la posicion para
celosias, persianas enrollables,
toldos, o compuertas de aireacion

Configuracion de la respuesta de .. 65
notificacion de un movimiento de
accionamiento

Configuracion de la respuesta de .. 64
notificacion de una posicion no valida

Configuracion de las posiciones de  ..102
escena

Configuraciéon de los numeros de ..102
escena

Configuracion del comportamiento al .. 67
comienzo de una alarma de
seguridad

Configuracién del comportamiento al .. 104
finalizar la posicion forzada

Configuracion del comportamiento  ..105
de la posicion forzada tras el retorno
de la tensioén de bus

Configuracion del comportamiento  ..101
de las descargas del ETS para la
funcion de escenas

Configuracién del comportamiento  ..103

del guardado de datos para la
funcién de escenas
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Configuracion del comportamiento .. 47
tras el retorno de la tension de bus o
de red

Configuracién del comportamiento .. 44
tras un proceso de programacion del
ETS

Configuracion del forzado de un .. 84
desplazamiento de referencia durante
la funcion de proteccion solar

Configuracion del offset de lamas con .. 87
la funcion de proteccion solar (sélo

con el modo de funcionamiento

"Celosia")

Configuracion del retardo con inicioy .. 98
fin de presencia

Configuracion del retardo de acceso ..101
a escenas para la funcion de
escenas

Configuracién del tiempo de .. 54
conmutacion para el cambio de
sentido de desplazamiento

Configuracién del tiempo de .. 51
desplazamiento de celosia, persiana
enrollable, toldo y compuerta de

aireacion con deteccion automatica

de la posicion final

Configuracioén del tiempo de ..50
desplazamiento de celosia, persiana
enrollable/toldo, compuerta de

aireacion sin deteccion automatica de

la posicion final

Configuracion del tiempo de .53
desplazamiento de lamas

Configuracién del tipo de proteccion .. 75
solar

Configuracion retardo para Inicio y Fin.. 82
sol / sombreado

Configurar comportamiento con caida .. 45
de tension de bus

Configurar el bloqueo del control de .. 40
bus

Configurar el comportamiento al .. 38
comienzo y al final del manejo manual
Configurar el comportamiento al final .. 68
de todas las alarmas de seguridad.
Configurar el mensaje de estado del .. 40
manejo manual

Configurar la funcién de bloqueo del .. 39
manejo manual

Configurar la funcién de bloqueo para .. 80
el modo directo (solo con funcion de
proteccién solar ampliada)

Configurar la respuesta de .. 62
notificacion de la posicion de las

lamas (s6lo con celosias)

Configurar la vigilancia ciclica............... 42

D

Definicion de canal..........ccccooovvieeeennn. 36
Desplazamiento de referencia............... 58
Deteccion y configuracion de las .. 49
operaciones de corta y larga duracion
Deteccidn y configuracion de los ..50

tiempos de desplazamiento

Determinacion y configuracion de la .. 53
ampliacion del tiempo de

desplazamiento y del tiempo de
conmutacion

Determinacion y configuracion del .. 52
tiempo de desplazamiento de lamas

(s6lo con celosias)

E

Ejemplos de aplicacion de la funcion .. 90
de proteccion solar

Elementos de mando y de indicacion.... 16

F
Funcidncentral..........coovvviviiiiiiiiiiiieenn, 36

Funcion de escenas (con la variante ..100
4/8 canales sélo a partir del
ETS3.0d)

Funcion de posicién forzada (conla ..103

variante 4/8 canales solo a partir del
ETS3.0d)

Funcion de proteccion solar — .. 69
Generalidades

Funcion de seguridad........cccccceevvveeeeenn. 65
Funcion 'Tensado de cortina'............... 106
Funciones de seguridad........................ 40
G

GeNEral....oeeeeeeeeee e 109
L

LED deestado.......coovveeviiiiiiiiiiiein, 6
M

Manejo manual.........ccccoeeeeeeeeenn..e. 37,113
Modo automatico calentar/enfriar.......... 94
modo de funcionamiento....................... 44
Modo estado seguro.............cccoeeeeeeeennn. 26
(0]

Offset de lamas durante la funcién de .. 86
proteccion solar (sélo con el modo de
funcionamiento "Celosia")

operacién de larga duracion.................. 49
P

parametro..........cccccceeeiii 47
Programacion ETS y puesta en .. 26

funcionamiento
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R

regresar la tension de bus o de red........ 44
Respuestas de notificacion de la .. 61
posiciéon

Respuestas de 'Posicidn desconocida'.. 63
y movimiento de accionamiento

Retardo.........cooooeei 36
Ruta de busqueda ETS......................... 20
S
Seguridad...........cc 110
T
Tiempos de seguridad...............ccuveeee. 111
Vv
Valor de consigna de la posicion........... 59
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