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1 INTRODUCCION

1.1 MAXinBOX FC 0-10V FAN

El MAXinBOX FC 0-10V FAN de Zennio es un versatil actuador multifuncion KNX
destinado a cubrir las necesidades de control de la climatizacién en entornos KNX con
unidades de fan coil (ventiloconvectores) integradas en que la velocidad del ventilador
se controle a través de una sefial analdgica de 0-10 VDC, mientras que las valvulas

de los conductos del agua se controlan a través de salidas binarias (relés).

El actuador proporciona dos salidas analdgicas y cuatro salidas binarias, todas las
cuales se pueden activar y configurar de forma independiente, lo que permite al
integrador combinarlas como desee para controlar hasta 2 unidades de fan coil de dos

0 cuatro tubos.

Las caracteristicas méas destacadas del MAXinBOX FC 0-10V FAN son:
«® 2 salidas analdgicas 0-10 VDC independientes,
«® 4 salidas binarias (relés) independientes,

«® 2 funciones de fan coil independientes, para controlar hasta dos unidades

de fan coil por medio de las salidas analdgicas y binarias anteriores.
«® 4 entradas multipropdsito, cada una de ellas configurable como:
» Sonda de temperatura,
» Entrada binaria (es decir, pulsadores, interruptores, sensores),
» Detector de movimiento.
«® 10 funciones légicas multioperacion personalizables.
2 2termostatos independientes.

2 Control / supervisién manual de las salidas e indicacién, mediante LEDs,

del estado de los relés y las sefiales 0-10 VDC.

El programa de aplicacion MAXinBOX FC 0-10 FAN se centra en el control de

unidades de fan coil que consten de dos o cuatro tubos (cada uno de ellos con su
http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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propia valvula para abrir/cerrar) y un sistema de ventilacion cuya velocidad se controle
a través de una sefal analdgica que de entre 0 y 10 VDC (es decir, a mayor voltaje

mayor velocidad).

1.2 INSTALACION

El MAXinBOX FC 0-10V FAN se conecta al bus KNX mediante el conector KNX

incorporado.

Una vez que el dispositivo se alimenta con tension a través del bus, se podra

descargar tanto la direccion fisica como el programa de aplicacion asociado.

Este actuador no necesita fuente de alimentacidbn externa, pues se alimenta

enteramente a través del bus KNX.

Entradas multipropdsito.
Salidas 0-10VDC.

LED indicador de salida.
Pulsador para control manual.
LED de test/programacion.
Salidas binarias.

Conector de bus KNX.

© N o g s~ w NP

Pulsador de programacion.

Figura 1 MAXinBOX FC 0-10V FAN.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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A continuacion se describen los elementos principales del actuador:

2 Pulsador de Prog/Test (8): una pulsaciéon corta sobre este botén sitta al

dispositivo en modo programacion. El LED asociado (5) se ilumina en rojo.

Nota: si este boton se mantiene pulsado en el momento en que se aplica la
tension de bus, el dispositivo entra en modo seguro. El LED reacciona

parpadeando en rojo cada 0,5 segundos.

«® Salidas (6) y (2): puertos de salida para la insercion de los cables (pelados)
de los sistemas controlados por el actuador (ver secciones 2.3y 2.4). Debera

asegurarse la conexién por medio de los tornillos incorporados en la placa.

Para obtener informacion mas detallada de las caracteristicas técnicas del dispositivo,
asi como informacion de seguridad y sobre su instalacion, consultese la hoja técnica
incluida en el embalaje original del dispositivo, y que también se encuentra disponible

en la pagina web: www.zennio.com.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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1.3 INICIALIZACION Y FALLO DE TENSION

Durante la inicializacion del dispositivo, el LED de Prog/Test, parpadea en azul unos
segundos antes de que MAXinBOX FC 0-10V FAN esté listo. Las 6rdenes externas no

se ejecutaran durante este tiempo, pero si después.

Dependiendo de la configuracion, se ejecutaran ademas algunas acciones especificas
durante la puesta en marcha. Por ejemplo, el integrador puede configurar si los
canales de salida deben conmutar a un estado en particular y si el dispositivo debe
enviar ciertos objetos al bus después de recuperar la tension. Por favor, consultense

las siguientes secciones de este documento para obtener mas detalles.

Por otro lado, cuando se produce un fallo de tension, MAXinBOX FC 0-10V FAN
interrumpira cualquier acciéon pendiente, y guardara su estado de forma que lo pueda

recuperar una vez se restablezca el suministro de energia.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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2 CONFIGURACION

2.1 GENERAL

PARAMETRIZACION ETS

GEMERAL
CONTROL MANUAL

Entradas ]
Salidas binarias [
Salidas analagicas 0-10V o
Fan coils ]
Funciones légicas O

(]

Termostatos

<]

Control manual [+

Enwvio de objetos indicadores (0 y 1) al volver [
la tensién de bus

Figura 2 Pantalla “General”.

Después de importar la base de datos correspondiente en ETS y afiadir el dispositivo a
la topologia del proyecto deseado, el proceso de configuracion se inicia haciendo clic

derecho en el dispositivo y seleccionando Editar parametros.

Esto hard que se muestre la ventana de la Figura 2. Esta pantalla consta de varias

casillas para activar o desactivar las funciones requeridas:

&2 Una vez activadas las funciones de Entradas, Salidas binarias, Salidas
analdgicas 0-10V, Fan coils, Funciones logicas, Termostatos y Control
manual (habilitado por defecto), se incluiran pestafias adicionales en el
mend de la izquierda. Estas funciones y sus parametros se explicaran en

secciones posteriores de este documento.

& Envio de objetos indicadores (0 y 1) al volver la tensién de bus: este
parametro permite al integrador activar dos nuevos objetos de comunicacién
(“Reset 0” y “Reset 1), que se enviaran al bus KNX con valores “0" y “1”
respectivamente cada vez que el dispositivo comience a funcionar (por
ejemplo, después de un fallo de tension). Es posible parametrizar un cierto

retardo para este envio (0 a 255 segundos).

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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2.2 ENTRADAS

MAXiIinBOX FC 0-10V FAN proporciona cuatro entradas analdgico/digitales, cada

una configurable como:
«® Entrada binaria, para la conexién de un pulsador o un interruptor/sensor.

2 Sonda de temperatura, para conectar un sensor de temperatura (modelo
ZN1AC-NTC68 S/E/F de Zennio).

& Detector de movimiento, para conectar un detector de movimiento
(modelos ZN1IO-DETEC-P y ZN1IO-DETEC-X de Zennio).

Importante: otros modelos méas antiguos del detector de movimiento Zennio (por
€j., ZN1lIO-DETEC y ZN1IO-DETEC-N) no funcionaran correctamente en
MAXinBOX FC 0-10V FAN.

Para obtener informacién especifica acerca del funcionamiento y la configuracion de
las entradas, consultese la siguiente documentacion especifica, disponible en la
seccion correspondiente al MAXinBOX FC 0-10V FAN dentro de la pagina de Zennio,

WWW.Zennio.com:

2 “Entradas binarias en MAXinBOX FC 0-10V FAN”,
«® “Sonda de temperatura en MAXinBOX FC 0-10V FAN”,

& “Detector de movimiento en MAXinBOX FC 0-10V FAN".

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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2.3 SALIDAS BINARIAS

MAXiIinBOX FC 0-10V FAN incorpora cuatro salidas binarias, cada una de las cuales

puede habilitarse y configurarse por parametro de forma independiente.

Aunque en este dispositivo se ofrecen al objeto de controlar las valvulas de los
conductos del fan coil (hasta cuatro), su parametrizacion es similar a la de las salidas
individuales de relé de cualquier otro actuador MAXinBOX. Cabe destacar que todas
ellas funcionan de forma independiente, aunque es posible agruparlas segun sea
necesario (por ejemplo, para abrir una valvula cuando otra se cierra) a través de
direcciones de grupo y configurar cada una de ellas como “normalmente abierta” o

“normalmente cerrada” para abrir/cerrar la valvula al recibir un “0” o un “1”.

En el “Anexo I: Independencia de los modulos” de este manual de usuario se
ofrecen algunos ejemplos de uso practico de un control conjunto de los diferentes

modulos y salidas.

Para obtener informacion especifica acerca del funcionamiento y la configuracién de
las salidas binarias, consultese la documentacion especifica “Salidas binarias en

MAXinBOX FC 0-10V FAN” (disponible en la pagina de Zennio, www.zennio.com ).

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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2.4 SALIDAS ANALOGICAS 0-10V

MAXinBOX FC 0-10V FAN incorpora dos salidas analdgicas de tensioén que
proporcionan una sefial de voltaje de 0 a 10 VDC proporcional a un cierto valor de

porcentaje recibido a través de un objeto de comunicacion.

Cada salida analdgica puede ser habilitada o inhabilitada por parametro y permite

controlar la velocidad del ventilador de un sistema de fan coil.

El dispositivo incorpora un indicador LED asociado a cada salida para conocer su
estado. El LED permanecerd apagado mientras la sefial de salida sea de 0V y
encendido mientras sea de 10V. En valores intermedios, parpadeara con diferentes

frecuencias (en funcion del voltaje).

PARAMETRIZACION ETS

Tras habilitar “Salidas analégicas 0-10V” en la pantalla General (ver seccion 2.1), se

incorpora una nueva pestafa en el arbol de la izquierda.

GENERAL
4 SALIDAS ANALOGICAS 0-10V
COMNFIGURACION

Salida analagica 0-10V 1 O
Salida analogica 0-10V 2 ]

Figura 3 Salidas analdgicas de 0-10V — Configuracion.

Las dos salidas analogicas se pueden activar de forma independiente marcando las

casillas respectivas. Esto afiade nuevas pestafias en el &rbol de la izquierda.

BRI i Habilitar blogueo por objeto [
4 SALIDAS ANALOGICAS 0-10W
CONFIGURACION
4 5alida analogica 0-10V 1
Inicializacidn Por defecto -

Cenfiguracion

Figura 4 Salida anal6gica de 0-10V X — Configuracion.
Cuando se habilita una de ellas, se incluyen los siguientes dos objetos por defecto:

«® [SAx] Valor de salida (control): objeto por el cual se recibe un valor de
porcentaje desde el bus KNX que el dispositivo toma como referencia para
generar una salida de voltaje entre 0 y 10 V (proporcional al valor de

porcentaje).

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com

10


http://www.zennio.com/
http://zennio.zendesk.com/

“*Zennio MAXinBOX FC 0-10V FAN

& [SAX] Valor de salida (estado): objeto de estado que muestra, en términos
de porcentaje, el valor de la sefial de salida. Este objeto se envia cada vez
gue se recibe una nueva consigna de voltaje y cuando el estado de la salida

cambia debido a una orden de blogqueo.

Desde la pestafia correspondiente se puede configurar los siguientes parametros:

Habilitar blogueo por objeto
Accign de bloqueo [On - |
. =]
Valor de salida 100 = %
Inicializacién [Personalizada v
Estado inicial [on v
Valor de salida 100 g: %
Enwviar estado
Retarda (0 = Sin retardo) 3 %}

: J

Figura 5 Salida analégica de 0-10V — Configuracién (en detalle).

«® Habilitar bloqueo por objeto: si se habilita este parametro, se muestra el

objeto “[SAX] Bloqueo”, asi como el siguiente parametro:

» Accion de bloqueo: define el estado (“No_cambiar” / “On” / “Off") que
adoptara la salida cuando se reciba el valor “1” a través del objeto “[SAX]
Blogueo”. Si se elige “On” sera necesario configurar el Valor de salida en

términos de porcentaje.

Nota: mientras una salida esté blogqueada, se ignoraran las consignas de

tension (el dispositivo respondera con el estado actual de la salida).

«® Inicializacién: ofrece la posibilidad de cambiar la salida a un cierto estado

durante la puesta en marcha del actuador.

» Por defecto: apagada después de una descarga de ETS, y sin cambios

después de un fallo de bus.

» Personalizada: al elegir esta opcidn aparecen dos nuevos parametros:

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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o Estado inicial: “Anterior”, “On”, “Off”, tanto tras descarga de ETS como
tras un fallo de bus (“Anterior” equivaldra a “Off” en la primera puesta
en marcha). Cuando se elige “On” es necesario configurar el Valor de

salida en términos de porcentaje.

e Enviar estado: si se habilita se enviara el objeto de estado al bus con
un Retardo configurable, de 0 a 600 ds, 0 a 3600 s, 0a 1440 mino 0 a
24 horas (3 segundos por defecto).

Nota: el estado de bloqueo se guarda tras un fallo de bus. En caso de
conflicto entre el estado definido en el bloqueo y el de arranque, prevalecera
el de bloqueo. Es decir, si se produce un fallo de bus con una salida
bloqueada, al recuperarse del fallo de bus dicha salida tomara el mismo valor
que tuviera (el de bloqueo), independientemente del definido para el

arranque.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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2.5 FAN COILS

El MAXinBOX FC 0-10V FAN incluye dos funciones independientes de fan coil que

implementan la logica involucrada en el control de hasta dos unidades de fan coil.

PARAMETRIZACION ETS

Tras habilitar “Fan coils” en la pantalla General (ver seccion 2.1), se incorpora una

nueva pestafia en el arbol de la izquierda.

GEMERAL
4 FAN COILS
CONFIGURACION

Fan coil 1

Fan coil 2

Figura 6 Fan coils — Configuracion.

Las dos funciones de fan coil se pueden activar de forma independiente marcando
cada una de las casillas. De esta forma se afiade una nueva pestafa en el arbol de la

izquierda.

2.5.1 FAN COILX

Cada funcion de fan coil requiere establecer algunos paréametros generales v,
opcionalmente, algunos pardmetros avanzados. Todos ellos se describen a

continuacion.

2.5.1.1 GENERAL

Entre otras opciones con respecto a los modos de funcionamiento del fan coil y los
retardos involucrados en la apertura y cierre de las valvulas, los pardmetros generales

ofrecen la posibilidad de establecer dos offsets:

«® Elvalor minimo de la variable de control que debe activar el ventilador, es
decir, el minimo valor de porcentaje exigible para que el actuador active el
ventilador; los valores inferiores a este minimo seran ignorados. Esto es lo

que se indica como “Offset 1” en la Figura 7.

& La velocidad minima del ventilador, es decir, el minimo valor de tensién

(en porcentaje) que permite observar movimiento en el ventilador. Este

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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parametro es util cuando el ventilador no sea capaz de moverse con valores

de tension inferiores a un cierto limite. Es el “Offset 2” en la Figura 7.

% Salida 1
100% 1

Offset 2 7

Valvula abierta

Valvula cerrada

n

Offset 1 Offset 2

Figura 7 Porcentaje de salida en funcion de la consigna de entrada y los offsets.

PARAMETRIZACION ETS

100 % % Entrada

Tras habilitar la funcién de fan coil se muestra por defecto la pestafia de Configuracion

(ver Figura 8). Contiene los siguientes parametros:

GEMERAL
4 FANCOILS

CONFIGURACION
4 Fancoil 1

Configuracion

http://www.zennio.com

Tipo de Fan coil [2 tubaos vl
Modo lCaIentar vl
Valor para abrir/cerrar una valvula [U = Cerrar valvula; 1 = Abrir valvula vl

Offsets aplicados al control (poner ambos a 0 para deshabilitarlos)

Valor minimo de control que activa 10 % %
el ventilador
Velocidad minima del ventilader (mayor 20 % %
o igual que el valor minimo de control)
CALENTAR
Retardo para activar el ventilador tras 0 %
abrir l2 vélvula (0 = Sin retardo)
E 7

. . =

Retardo para desactivar el ventilader tras 0 =

cerrar la valvula (0 = Sin retardo)

Configuracion avanzada [

Figura 8 Fan coil X — Configuracion.

Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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& Tipo de fan coil: establece el tipo de sistema de fan coil a controlar. Las

opciones son: “2 tubos” o “4 tubos”. Si se selecciona “2 tubos” es necesario

establecer el Modo de funcionamiento:

& Modo: establece el modo de funcionamiento del sistema de fan coil. Las

opciones son: “Enfriar”, “Calentar” o “Ambos”. Este pardmetro soélo esta

disponible para fan coils de dos tubos (en el caso de cuatros tubos estan

disponibles ambos modos).

Dependiendo de la opcién elegida en Tipo de fan coil y en Modo, apareceran

unos objetos de comunicacion u otros, como se muestra en la Tabla 1.

, - 4 tubos
Objeto Enfriar | Calentar | Ambos

[FCx] Modo y Modo (estado) X X
[FCx] Variable de control (enfriar) X X X
[FCx] Variable de control (calentar) X X X
[FCx] Control de vélvula X X X
[FCx] Control de valvula (enfriar) X
[FCx] Control de valvula (calentar) X

Tabla 1 Objetos de comunicacion del fan coil dependiendo del Tipo y el Modo.

Nota: los valores recibidos a través de “[FCx] Variable de control (enfriar)”
sélo tendran efecto si el modo actual es Enfriar, mientras que los valores
recibidos por “[FCx] Variable de control (calentar)” no se tendrdn en
cuenta, aunque se aplicardn cuando el modo cambie a Calentar. Lo mismo

ocurre en el caso contrario.

Por favor, consultese el "Anexo Il: Ejemplos de operacién” para ver

algunos ejemplos donde se reciben estos objetos en distintos escenarios.

«® Valor para abrir/cerrar una valvula: establece el valor para abrir y cerrar la

valvula. Las opciones son: “0 = Cerrar valvula; 1 = Abrir valvula” (por defecto)

y “0 = Abrir valvula; 1 = Cerrar valvula”.

Los siguientes parametros definen dos offsets aplicados al control de la velocidad del

ventilador:
«® Valor minimo de control que activa el ventilador: de 0 a 100% (10% por
defecto).

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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® Velocidad minima del ventilador: de 0 a 100% (20% por defecto). Este

valor debe ser mayor o igual que el Valor minimo de control.

Nota: ambos offsets deben ser menores o iguales que la velocidad maxima
del ventilador (ver 2.5.1.2).

Dependiendo del modo, deben configurarse los siguientes retardos:

# Retardo para activar el ventilador tras abrir la valvula: tiempo de espera
desde que se abre la valvula hasta que se puede encender el ventilador.
Este retardo debe configurarse para ambos modos, Calentar y Enfriar. Los

valores permitidos son: 0 a 600 ds, 0 a 3600 s, 0 a 1440 min 0 0 a 24 horas.

® Retardo para desactivar el ventilador tras cerrar la valvula: tiempo de
espera desde que se cierra la valvula hasta que el ventilador se debe apagar.
Este retardo debe configurarse para ambos modos, Calentar y Enfriar. Los

valores permitidos son: 0 a 600 ds, 0 a 3600 s, 0 a 1440 min 0 0 a 24 horas.

«® Retardo minimo para el cambio de modo: tiempo minimo que el dispositivo
debe esperar entre la orden de cerrar la valvula (del modo antiguo) y la orden
de abrir la vélvula (del nuevo modo). Los valores permitidos son: 0 a 600 ds,
0a3600s, 0al1440 min o 0 a 24 horas.

Este parametro sélo aparece cuando estédn disponibles ambos modos (es
decir, con un fan coil de dos tubos con ambos modos, o con un fan coil de

cuatro tubos).

2.5.1.2 CONFIGURACION AVANZADA

Entre otras opciones, la configuracion avanzada permite definir un nivel méximo de
velocidad de ventilacién, en porcentaje. Si se establece, cualquier orden por encima

de este valor llevard la salida al mdximo, como se muestra en la Figura 9.

Otra de las caracteristicas avanzadas es la opcion de mantener el ventilador en
movimiento después de cerrar la valvula (es decir, cuando la consigna es menor
gue el valor minimo que activa el ventilador, u Offset 1). Para ello es necesario
establecer por parametro la velocidad constante deseada para el ventilador cuando
esto ocurra (esta velocidad se puede cambiar en cualquier momento durante la

ejecucion). La Figura 10 ilustra este comportamiento.
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% Salida 1%

100% 4----- e e e mme——me———— .

Valvula abierta : )

Max. <

Valvula cerrada

Offset2

n

% Entrada

1 1 1 !
Offset 1 Offset 2 Max. 100 %

Figura 9 Porcentaje de salida dependiendo de la consigna de entrada, los dos offsets y el maximo.

% Salida 14

100% 4=-=-=--- s

Valvula abierta 1 !
1

Max. -

Valvula cerrada

Offset2 -

Minimo para J
Modo enfriar |

n
>

[}
1
1
1
1
1
[}
1
1
1
1
1
[}
1
1
1
1
1
[}
1
1
T
1
a

Offset 1 offset 2 Max. 100% % Entrada

Figura 10 Porcentaje de salida dependiendo de la consigna de entrada,
los dos offsets y la velocidad del ventilador con la valvula cerrada.

También es posible definir una posicién forzada por parametro, lo que permitira
(mediante objeto) establecer la velocidad del ventilador en ese valor prefijado, sin

accion sobre las véalvulas. En el modo de posicion forzada:
«® Las valvulas permanecen en el estado en que estaban antes de la orden de

posicién forzada.
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«® Cualquier orden de control es ignorada, pero se tiene en cuenta para

cuando se abandone este modo.
«® La posicion forzada se retoma tras un fallo de tensién.

# Sise recibe una orden de apagado, se ejecutara de la forma habitual y hace

gue se abandone el modo de posicion forzada.

2 Si se recibe una orden de encendido se enviard de nuevo la orden de
control del ventilador y el estado de encendido, pero no habra accién sobre

las valvulas.

® El valor de salida indicado para este modo es independiente de los offsets;

gueda a criterio del integrador si establecer un valor superior al Offset 1.

«® Las ordenes de cambio de modo no de ejecutan hasta que se abandona la

posicién forzada, si bien provocan el envio del objeto de estado de modo.

«® Siel fan coil estd apagado, las 6rdenes de posicion forzada se ignoran.

PARAMETRIZACION ETS

Tras habilitar “Configuracion avanzada” en la pantalla de Configuracion de la funcion

de fan coil, se incorpora una nueva pestafia en el arbol de la izquierda.

GEMERAL
FAM COILS

4  Fancoil 1

sFan coil siempre encendido? [No -

Configuracian
Configuracién avanzada Velocidad maxima del ventilador

Habilitar ebjeto de posicién forzada

En modo enfriar mantener el ventilador
activado con la vahula cerrada

Figura 11 Fan coil X - Configuracion avanzada.
Se pueden configurar los siguientes pardmetros:

& ¢Fan coil siempre encendido?: establece si el fan coil estara siempre
encendido o no.
» Sise elige “No” (opcién por defecto), el fan coil se enciende/apaga cuando

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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se reciba un “1” o un “0" a través del objeto “[FCx] On/Off”",
respectivamente. El objeto de comunicacién “[FCx] On/Off (estado)”

permite conocer, en cualquier momento, el estado del fan coil.

» Sise elige “Si", el fan coil esta siempre encendido, a la espera de 6rdenes
de regulacién. Los objetos “[FCx] On/Off” y “[FCx] On/Off (estado)” no

estan disponibles.

Por favor, consultar el “Anexo Il: Ejemplos de operacion” para ver algunos

ejemplos donde se reciben estos objetos en distintas situaciones.

& Velocidad maxima del ventilador: cuando se habilita establece un valor

maximo para la velocidad del ventilador a través del siguiente parametro:
» Méaximo: de 0 a 100% (valor por defecto).

«® Habilitar objeto de posicion forzada: al habilitarlo aparece un nuevo objeto
de comunicacion (“[FCx] Posicion forzada”). Cuando se recibe un “1” a
través de éste y el sistema estd encendido, se activa el modo de posicién

forzada y se establece la siguiente velocidad de ventilacion:

» Velocidad del ventilador (enfriar/calentar): de O (valor por defecto) a
100%.

«® En modo enfriar mantener el ventilador activado con la vélvula cerrada:
si se habilita, la velocidad del ventilador se mantendrd en un cierto valor,
configurable, cada vez que se reciba una orden de control por debajo del
Offset 1 (Valor minimo de control que activa el ventilador), en lugar de ser
0%. Se afiade un nuevo objeto de comunicacién para cambiar esta velocidad
en tiempo de ejecucién (“[FCx] Velocidad del ventilador con valvula

cerrada (enfriar)”).

» Velocidad del ventilador: de 0 a 100% (20% por defecto).

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com
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2.6 FUNCIONES LOGICAS

MAXIinBOX FC 0-10V FAN permite habilitar y personalizar completamente hasta diez
funciones ldgicas diferentes con sus correspondientes objetos de entrada, los
cuales pueden ser de 1 bit, 1 byte, 2 bytes o 4 bytes.

Para obtener informacion especifica acerca de su funcionamiento y de la configuracion
de los parametros involucrados, consultese la documentacidén especifica “Funciones

Légicas en MAXinBOX FC 0-10V FAN” disponible en la pagina www.zennio.com.
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2.7 TERMOSTATOS

MAXinBOX FC 0-10V FAN incorpora dos termostatos Zennio totalmente

personalizables, que pueden habilitarse de forma independiente.

Para obtener informacion especifica acerca del funcionamiento y la configuraciéon del
termostato Zennio, consultese la documentacidén especifica “Termostato Zennio en

MAXinBOX FC 0-10V FAN" disponible en la pagina web www.zennio.com.
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2.8 CONTROL MANUAL

El MAXIinBOX FC 0-10V FAN permite controlar manualmente el estado de sus salidas
binarias y analdgicas de 0-10V mediante los pulsadores situados en la cara superior

del dispositivo. Asi pues, cada una de las salidas dispone de un pulsador asociado.

Este control manual puede ejercerse de dos modos diferentes, denominados Modo
Test On (destinado al testeo de la instalacion durante la configuracion del dispositivo)
y Modo Test Off (destinado al uso en cualquier otro momento). Desde ETS se podra
configurar si el control manual estard disponible y, en tal caso, cual(es) de los dos
modos estara(n) permitido(s). Asi mismo, podra habilitarse por parametro un objeto

binario destinado a bloguear o desbloquear el control manual en tiempo de ejecucion.
Nota:

& El modo Test Off (salvo que se haya inhabilitado por parametro) estara
disponible en todo momento sin necesidad de activacion especifica tras

descarga o reinicio.

«® Por el contrario, para acceder al modo Test On (salvo, igualmente, que se
haya inhabilitado por pardmetro), serd necesario mantener presionado el
pulsador de Prog/Test durante al menos tres segundos, hasta que el LED se
vuelva amarillo. En ese momento, al soltar el pulsador, el LED adquiere el
color verde para indicar que el modo Test Off ha dejado paso al modo Test
On. Una nueva pulsacién hara que el LED pase de nuevo a amarillo y
después se apague (tras soltar el boton). De esta forma, el dispositivo
abandonarad el modo Test On. Téngase en cuenta que también se

abandonara este modo si tiene lugar un fallo de bus.
Modo Test Off

En este modo, las salidas del dispositivo pueden controlarse no sélo mediante las
ordenes enviadas a través de los objetos de comunicacion, sino también utilizando los

pulsadores fisicos situados en el dispositivo.

Al presionar cualquiera de ellos, se actla directamente sobre la salida como si se
hubiese recibido una orden a través del objeto de comunicacion correspondiente, de
manera que no tendra efecto si la salida estd bloqueada o en estado de alarma. Los

objetos de estado de las distintas funciones se enviaran de la forma habitual.
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La accion ejecutada depende del tipo de salida y, en el caso de salidas analdgicas de
0-10V, del tipo de pulsacion. Para ambos tipos de salidas, las pulsaciones no tienen

efecto si la salida se inhabilita por parametro:

# Salida binaria: una pulsacién (corta o larga) hara que el dispositivo conmute
el estado de la correspondiente salida, el cual se envia al bus KNX a través

del objeto de estado asociado, si esta habilitado.
«® Salida analégica 0-10V: la acciéon depende del tipo de pulsacion:

» Pulsacién corta: es equivalente a una orden de regulacién de 0% a 100%

a través del objeto “[SAX] Valor de salida (control)”, dando lugar a una
sefal de salida de OV o 10V. Si el estado actual es mayor que 0%, la
orden de regulacion serd de 0% (0V), mientras que si el estado actual es
de 0% la orden de regulacién sera de 100% (10V).

» Pulsacién larga: si se realiza una pulsacién larga, el actuador comenzara

a aumentar o disminuir la velocidad del ventilador progresivamente hasta
gue se deje de pulsar. El sentido de regulacion (ascendente/descendente)
alterna con cada pulsacion larga, a no ser que el estado actual sea 0% (en
tal caso, la regulacion serd ascendente) o 100% (en tal caso la regulacion
sera descendente). El objeto de estado actualizado se envia cuando se
suelta el botén, o cuando se alcanza el valor maximo / minimo. Un ciclo

completo de regulaciéon (de 0% a 100% o viceversa) dura 10 segundos.

# Salida deshabilitada: en el modo Test Off se ignorara cualquier pulsacion

sobre los botones de las salidas deshabilitadas por pardmetro.

En cuanto a las funciones de bloqueo, temporizaciones, alarmas y escenas, el
comportamiento del dispositivo durante el modo Test Off es el habitual. Las
pulsaciones sobre los botones son totalmente equivalentes a la recepcién desde el bus

KNX de las 6rdenes de control analogas.
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Modo Test On

Una vez activado el modo Test On, las salidas s6lo se pueden controlar mediante la
accion directa sobre los pulsadores de control. Todas las 6rdenes que lleguen a través
de objetos de comunicacion se ignoraran, independientemente la salida a la que vayan

dirigidas.

Dependiendo del tipo de salida, binaria o analégica, el comportamiento ante una

pulsacion sobre el control manual provocara diferentes reacciones:

«® Salida binaria: una pulsacién corta o larga sobre el botén correspondiente

provocara una conmutacion en el relé.

# Salida analégica 0-10V: el comportamiento es el mismo que el descrito para
el Modo Test Off, excepto que los objetos de estado del ventilador no

cambian (se actualizaran al abandonar el Modo Test On).

2# Salida deshabilitada: en el Modo Test On, las salidas deshabilitadas se
comportardn como si estuvieran habilitadas, esto es, como se ha descrito

mas arriba (dependiendo de si son salidas binarias 0 analdgicas).

Las funciones de alarma, bloqueo y temporizacion, asi como cualquier orden enviada
desde el bus KNX hacia el actuador no afectaran a las salidas mientras el modo Test

ON esté activo. Tampoco se enviaran objetos de estado.

Importante: en el estado de fabrica, el dispositivo se entrega con ambos modos de

control manual (modos Test OFF y Test ON) habilitados.

http://www.zennio.com

PARAMETRIZACION ETS

El control manual se configura desde la una pestafia especifica que se puede

habilitar en la pantalla General (ver seccion 2.1).

GEMNERAL
4 CONTROL MANUAL Control manual [Modo Test Off y On - |
CONFIGURACION Bloguear control manual )
Valor [0 Desbloquear; 1 Bloquear - |
Inicializacién [Ultimo valor - |

Figura 12 Control manual.

MAXinBOX FC 0-10V FAN
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Los dos Unicos parametros son:

& Control manual: las opciones son “Deshabilitado”, “Sélo_Modo Test Off”,
“S6lo Modo Test On” y “Modo Test Off + Modo Test On” (por defecto).

Dependiendo de cual se seleccione, el dispositivo permitira el control manual

en modo Test Off, en modo Test On o en cualquiera de los dos. Téngase en
cuenta que, como ya se ha mencionado, para usar el modo Test Off no es
necesaria ninguna accion adicional, mientras que para cambiar al modo Test

On si es necesaria una pulsacién larga en el boton de Prog/Test.

«® Bloquear control manual: la habilitacién de este parametro ofrece (a menos
gue el pardmetro anterior se haya inhabilitado) un procedimiento opcional
para bloquear el control manual en tiempo de ejecucién. Para ello, cuando se
habilita esta casilla aparece el objeto “Bloquear el control manual”, asi

como dos nuevos parametros:

» Valor: define si el bloqueo/desbloqueo del control manual debe tener lugar
cuando se reciben los valores (a través del objeto mencionado

anteriormente) “0” y “1” respectivamente, o viceversa.

» Inicializacion: especifica como debe permanecer el control manual tras la
inicializacion del dispositivo (tras descarga de ETS o fallo de bus):

“Desblogueado”, “Blogueado” o, por defecto, “Ultimo valor” (en la primera

inicializacion se correspondera con “Desbloqueado”).
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MAXinBOX FC 0-10V FAN

ANEXO I: INDEPENDENCIA DE LOS MODULOS

Las siguientes figuras ilustran cémo se deben enlazar los objetos de comunicacion y

direcciones de grupo dependiendo del sistema a controlar.

Sistema fan coil de dos tubos

[FCd On/off ——>

[FC,] Variable de control (enfriar)=——>
[FC,] Variable de control (calentar)=—>
[FCJ Modo——>

Moédulo

fan coil

“yn

X

Sistema fan coil de cuatro tubos

[FC] On/Off ——2>

[FC,1Variable de control (enfriar)=——>
[FC.1Variable de control (calentar)=———>
[FC,] Modo——>

Médulo

fan coil

“yn

X

[SAV] Valor de salida (control) ﬁ Salida E— [SAV] Valor de salida (estado)
k — / Analédgica “y”
| > e
% [FC,] Velocidad de ventilador » 0-10VDC
—>>[FC,] On/Off (estado)
—>Fjontolde | | salida > [S]OOfestaco)
valvula 4 . sl o n
i ; Binaria “z
. [sjonoff —> —>Y
- Oon/Off
[SA] Valor de salida (control) *ﬁ salida g [SA ] Vialor de salida (estado)
' analég. “y” 5 &
%[FCX] Velocidad de ventilador 0-10vDC
—>>[FC,] On/Off (estado)
—>[FCJControlde salid —> [S,] On/Off (estado)
| alida
vélvula (calentar} o
[s, Jon/off ——> binaria“z1 —>V
s On/off
——>[FcJControlde Salida —> [5,] On/Off (estado)
vélvula (enfriar) o
[Szz] On/Off - 3 binaria“z2 3 V
A Oon/Off

Cabe hacer hincapié en que los dos mddulos de fan coil disponibles serén

totalmente independientes de los modulos de salidas analdgicas y binarias. El

integrador debera enlazar los objetos de comunicacion de uno y otro modulo si se

quiere que el moédulo de fan coil controle las salidas del dispositivo (agrupando sus

respectivos objetos de comunicacion) o no. Esto hace el dispositivo més versétil y

capaz de controlar sistemas de fan coils con sus propios actuadores para las valvulas /

http://www.zennio.com
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ventiladores enlazando los objetos del médulo de fan coil a los objetos de esos
actuadores externos.

Lo mismo ocurre para el médulo del termostato incorporado, que opcionalmente
puede vincularse a los demas modulos internos y a su vez ser controlado por una

pantalla o un controlador externo, como muestra el siguiente ejemplo:

Sonda
Temperatura

pr— ) Entrada “i”

[E ] Temperatura actual@
[TN] MOdO (estado) 7 < &j [T\] Fuente Temperatura
‘:[TN]VariabIedecontroI (calentar)‘s“ % Termostato |€—— [T,JOn/Off €
[FN]VariabIedecontroI(enﬁiar)jé‘!— na €& [T,] Consigna €=
[T ON/Off(estado) €—— €—— MiModo  <—
|—9 [SAy] Valor de salida (estado)
‘ '/’[SAX] Valor de salida (control) —ﬁ .
N | Salida
' ‘ analag. “y” 3 &
ﬁ [FCX]VeIocidaddeverﬁ'ilaaér” ’ 0-10VDC
——> [FC,] On/Off (estado)
Médulo pr—
fan coil —> [FGJ Control devalivula’ .. > [SaOn/Off(estado)
(Calentar) | Sal. binaria
X [Sm]On/Oﬁ 'ﬁ “zq” ﬁ
| e On/Off
| [FGIModo > ——> ) Control de | _ }—> 1sdonoff(estado)
"""""""""""" f vahula (enfriar{), 1 Sal. binaria
[Splon/Oft ﬁ ‘22" %Y
D Oon/Off
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ANEXO Il: EJEMPLOS DE OPERACION

El funcionamiento de la l6gica del dispositivo varia notablemente en funcion del estado

actual y la parametrizacion. Los siguientes diagramas muestran el comportamiento

esperado en diferentes situaciones.

Ordenes On/Off

Off l_o—ﬁ_|

On On
MODULO FC
Apagado. v v
Modo calentar. >
%Control = 0 . T aeado CAlENTAT > t 4o Calentar t
Control v
ventilador = 0% A v
v Off Control Off Control
,L (estado) ventilador = 0% (estado) ventilador = 0%
on ad P Y
estado
(estado) ( ) _ Control de Control de
valvula = Cerrar valvula = Cerrar
Figura 13 On/Off: 2 tubos (cualquier modo), valor inicial = 0%.
Off
On On
MODULO FC
Apagado.
Modo enfriar. Y. A A 4 "
%Ctrl calor > 0 dido enfriar dido enfriar L tapagado enfriar R t
Ll
\ 4 \ 4 Off A 4
Y Control \ Control (estado) _Control
on ventilador > 0% on ventilador > 0% ] ventilador = 0%
(estado) (estado) Control de valvula
i ¢ enfriar = Cerrar
e e Control de vaivula Control de valvula
- calentar = Cerrar

Figura 14 On/Off: 4 tubos, valor inicial > 0%.
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Ordenes de modo

Control calentar
Calentar V > Offsetl Enfriar
MODULO FC
Encendido. v V‘ >
Modo enfriar. ) w
> tmwwdo enfriar ' ‘tencend\'do calentar calentar
?' < P apagado
| v
Calentar Control \ 4 Enfriar
(estado) ventilador = 0% Control (estado)
+ ventilador V>0%
3 y
Control de Control de A4 pey——
valvula = Cerrar valvula = Abrir Control de vem”aogorro— v
vélvula = Cerrar VP
cambio de modo
+“—>
Figura 15 Cambio de modo con fan coil encendido: 2 tubos ("Ambos").
tcambio < tapagado. Velocidad de ventilador=Vp cuando se cierra la vélvula.
i Control No ocurren mas
Enfriar enfriar V > Calentar acciones porque
. Offsetl “Control calentar” = 0%
MODULO FC
Encendido. \ 4 VL Y
Modo calentar. t lent t fri i >
apagado calentar ‘encendido entriar tapagado enfriar t
—> < > < »
| ¥ v
Enfriar J v Control
(estado) A Control Calentar ventilador =
Control ventilador (estado) 0%
ventilador = v \/>00k
_Control de Vp Control de
vélvula calentar valvula enfriar = v
= Cerrar Abrir Control de
t R valvula enfriar =
‘ cambio de modo . Cerrar
Figura 16 Cambio de modo con fan coil encendido: 4 tubos.
tcambio > tapagado. Velocidad de ventilador=Vp cuando se cierra la valvula.
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ANEXO Il1: OBJETOS DE COMUNICACION

MAXinBOX FC 0-10V FAN

“Rango funcional” muestra los valores que, independientemente de los permitidos por el bus dado el tamafio del objeto, tienen utilidad o un significado especifico, porque asi lo establezcan o

restrinjan el estandar KNX o el propio programa de aplicacion.

“12 vez" muestra el valor por defecto que es asignado por el programa de aplicacién a cada objeto tras una descarga o un reinicio completo desde ETS (se muestra un guion cuando por

defecto el objeto no se inicializa expresamente, por lo que puede suponerse a cero o al valor que corresponda en caso de depender de elementos externos: sensores, etc.). Si existe algun

parametro para personalizar el valor del objeto tras descarga o reinicio, se mostrara el simbolo v/ en la columna “P” contigua. Por dltimo, si el objeto se envia al bus (bien como escritura o

como peticién de lectura) tras descarga o reinicio desde ETS o bien existe un parametro para que lo haga, se indicara como W (envio del valor al bus) o como R (peticién de lectura).

“Fallo” muestra el valor por defecto que es asignado por el programa de aplicacion a cada objeto a la vuelta de un fallo de bus. Se muestra un guion cuando el objeto no se inicializa

expresamente, por lo que puede suponerse que recupera el valor anterior al fallo de bus o bien que adquiere el valor que corresponda en el caso de depender de elementos externos:

sensores, etc. Si existe algin pardmetro para personalizar el valor del objeto tras fallo de bus, se mostrara el simbolo v/ en la columna “P” contigua. Por Gltimo, si el objeto se envia al bus (bien

como escritura 0 como peticion de lectura) tras fallo de bus o bien existe un parametro para que lo haga, se indicara como W (envio del valor al bus) o como R (peticién de lectura).

= Banderas

S

Tipo de dato (DPT)

Rango funcional

12vez P | Fallo

Funciéon

1 1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 0 Reset O Vuelve la tension -> Envia O

2 1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 1 Reset 1 Vuelve la tension -> Envia 1

- 1Bit|1|C--W- DPT_Switch 0/1 - Bloqueo de Control Manual 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear

1Bit|IlI|C--W- DPT_Switch 0/1 - Bloqueo de Control Manual 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear

4 1Byte| I | C--W - DPT_SceneControl 0-63; 128-191 - [Termostato] Escenas: entrada \Valor de escena
5, 35 2Byte[ I [ C--W - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 25,00 [Tx] Fuente de Temperatura 1 Temperatura de sensor externo
6, 36 2Byte[ | [ C--W - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 25,00 [Tx] Fuente de Temperatura 2 Temperatura de sensor externo
7,37 2Byte[O| CTR - - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 - [Tx] Temperatura Efectiva Temperatura efectiva de control

1=Confort
8, 38 1Byte| 1| C--w- DPT_HVACMode é;f;ﬁ';‘;?lzo - |V [Tx] Modo Especial \Valor de modo de 1 byte
4=Proteccion

9 39 1Bit|I|C--W- DPT_Trigger 0/1 - v [Tx] Modo Especial: confort 0 = Nada; 1 = Disparo

' 1Bit|1|C--W- DPT_Switch 0/1 - v [Tx] Modo Especial: confort 0 = Apagado; 1 = Encendido
10. 40 1Bit|IlI|C--W- DPT_Trigger 0/1 - v [Tx] Modo Especial: standby 0 = Nada; 1 = Disparo

’ 1Bit|I|C--W- DPT_Switch 0/1 - v [Tx] Modo Especial: standby 0 = Apagado; 1 = Encendido
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17. 41 1Bit|IlI|C--W- DPT_Trigger 0/1 v [Tx] Modo Especial: econémico 0 = Nada; 1 = Disparo
' 1Bit|1|C--W- DPT_Switch 0/1 v [Tx] Modo Especial: econémico 0 = Apagado; 1 = Encendido
12 42 1Bit|IlI|C--W- DPT_Trigger 0/1 v [Tx] Modo Especial: proteccion 0 = Nada; 1 = Disparo
’ 1Bit|I|C--W- DPT_Switch 0/1 v [Tx] Modo Especial: proteccion 0 = Apagado; 1 = Encendido
13, 43 1Bit|1|C--W- DPT_Window_Door 0/1 [Tx] Estado de Ventana (entrada) 0 = Cerrado; 1 = Abierto
14, 44 1Bit|IlI|C--W- DPT_Trigger 0/1 [Tx] Prolongacién de Confort 0 = Nada; 1 = Confort Temporizado
1=Confort
15, 45 1Byte|O| CTR-- DPT_HVACMode 2=Standby v [Tx] Modo Especial (Estado) Valor de modo de 1 byte
3=Econdmico
4=Proteccion
16, 46 2Byte[f 1 | C--W - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 [Tx] Consigna Consigna del termostato
2Byte[ I [ C--W - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 [Tx] Consigna Bésica Consigna de referencia
17, 47 1Bit|I|C--W- DPT_Step 0/1 [Tx] Consigna (Paso) 0 = -0.5°C; 1 = +0.5°C
18, 48 2Byte[f 1 | C--W - DPT_Value_Tempd -670760,00 - 670760,00 [Tx] Consigna (Offset) Valor de coma flotante
19, 49 2Byte[O| CTR - - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 v [Tx] Consigna (Estado) Consigna actual
20, 50 2Byte[O| CTR - - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 v [Tx] Consigna Bésica (Estado) Consigna bésica actual
21,51 2Byte[O| CTR - - DPT_Value_Tempd -670760,00 - 670760,00 v [Tx] Consigna (Estado de Offset) Valor actual del offset
22, 52 1Bit|IlI|C--W- DPT_Reset 0/1 [Tx] Reinicio de Consigha Reinicio a valores por defecto
1Bit|1|C--W- DPT_Reset 0/1 [Tx] Reiniciar Offsets Reiniciar offset
23, 53 1Bit|lI|C--W- DPT_Heat_Cool 0/1 [Tx] Modo O = Enfriar; 1 = Calentar
24, 54 1Bt [O|CTR - - DPT_Heat_Cool 0/1 v [Tx] Modo (Estado) 0 = Enfriar; 1 = Calentar
25, 55 1Bit|1|C--W- DPT_Switch 0/1 [Tx] On/Off 0 = Apagado; 1 = Encendido
26, 56 1Bt [O|CTR - - DPT_Switch 0/1 v [Tx] On/Off (Estado) 0 = Apagado; 1 = Encendido
27, 57 1Byte| O| CTR - - DPT_Scaling 0% - 100% [Tx] Variable de Control (Enfriar) Control Pl (Continuo)
28, 58 1Byte| O| CTR - - DPT_Scaling 0% - 100% [Tx] Variable de Control (Calentar) Control Pl (Continuo)
29, 59 1Bt [O|CTR - - DPT_Switch 0/1 [Tx] Variable de Control (Enfriar) Control de 2 puntos
1Bt [O|CTR - - DPT_Switch 0/1 [Tx] Vvariable de Control (Enfriar) Control PI (PWM)
30, 60 1Bit | O|CTR - - DPT_Switch 0/1 [Tx] Variable de Control (Calentar) Control de 2 puntos
1Bt [O|CTR - - DPT_Switch 0/1 [Tx] Variable de Control (Calentar) Control PI (PWM)
31, 61 1Bt [O|CTR-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Frio Adicional Temp >= (Consigna+Banda)=> "1"
32, 62 1Bit | O|CTR - - DPT_Switch 0/1 [Tx] Calor Adicional Temp <= (Consigna-Banda)=> "1"
33, 63 1Bit|[Oo|CcTR-- DPT_Switch o/1 [Tx] Estado de PI (Enfriar) 0 = Sefal Pl a 0%; 1 = Sefial PI
mayor que 0%
34, 64 1Bit |0|CTR-- DPT_Switch o/1 [Tx] Estado de PI (Calentar) 0 = Sefial Pl a 0%; 1 = Sefial Pl
mayor que 0%
65, 69, 73,77 |2Byte|O| CTR - - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 [Ex] Temperatura actual \Valor del sensor de temperatura
66, 70, 74,78 | 1Bit [O| CTR - - DPT_Alarm 0/1 [Ex] Sobreenfriamiento 0 = No alarma; 1 = Alarma
67,71,75,79 | 1Bit |O|CTR - - DPT_Alarm 0/1 [Ex] Sobrecalentamiento O = No alarma; 1 = Alarma
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68, 72, 76, 80 | 1 Bit CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de sonda 0 = No alarma; 1 = Alarma
81 1 Byte C--W- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Detec. Mov.] Escenas: entrada \Valor de escena
82 1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Detec. Mov.] Escenas: salida Valor de escena
83, 197 3L i gyte| o | C TR - - DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] Luminosidad 0-100%
84, 1;)586 132, 1 Bit CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de circuito abierto 0 = No error; 1 = Circuito abierto
B, 1]?597 ez 1 Bit CTR-- DPT_Alarm 0/1 [EX] Error de cortocircuito 0 = No error; 1 = Cortocircuito
e, 1]%28 ey 1 Byte CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] Estado de presencia (Porcentaje) 0-100%
1=Confort
&7, LU, A2, 1 Byte CTR-- DPT_HVACMode 2_=Star}dby [Ex] Estado de presencia (HVAC) Auto, anfort, Standby, Economico,
159 3=Econdémico Proteccion
4=Proteccion
88, 112, 136, | 1 Bit CTR-- DPT_Occupancy 0/1 [Ex] Estado de presencia (Binario) \Valor binario
160 1 Bit CTR-- DPT_Trigger 0/1 [Ex] Detector de presencia: salida de esclavo 1 = Movimiento detectado
89, 113, 137, . . . L . Valor binario para disparar Ia|
161 1 Bit C--W- DPT_Trigger 0/1 [Ex] Disparador de deteccion de presencia deteccién de presencia
<, ddb, 13552 1 Bit C--W- DPT_Trigger 0/1 [Ex] Deteccion de presencia: Entrada de esclavo O. = '.\‘f"‘da; 1 = Deteccion desde
162 dispositivo esclavo
Sy ) T 1 Bit C--W- DPT_Trigger 0/1 [Ex] Deteccion de movimiento externa O = Nada; 1 = Deteccion de un
163 sensor externo
92, 97, 102,
116, 121, 126, . iy .
140. 145 150 1 Byte CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex][Cy] Estado de deteccion (Porcentaje) 0-100%
164, 169, 174
93, 98, 103, 1=Confort
117, 122, 127, o 2=Standby L. Auto, Confort, Standby, Econémico,
141, 146, 151, 1 Byte CTR DPT_HVACMode 3—Econémico [Ex][Cy] Estado de deteccion (HVAC) Proteccion
165, 170, 175 4=Proteccion
94, 99, 104,
118, 123, 128, . . L. N N
142, 147, 152, 1 Bit CTR-- DPT_Switch 0/1 [Ex][Cy] Estado de deteccién (Binario) \Valor binario
166, 171, 176
95, 100, 105,
119, 124, 129, . . . .
143, 148, 153, 1 Bit C--W- DPT_Switch 0/1 [Ex][Cy] Bloqueo Dependiente de los parametros
167, 172, 177
96, 101, 106,
120,125, 130, | 1 Bit C--W- DPT_Switch 0/1 [Ex][Cy] Forzar estado 0 = No deteccion; 1 = Deteccién
144, 149, 154,
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168, 173, 178
179 1 Byte C--W-| DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Salidas] Escenas 0 - 63 (Fjecutar 1 - 64); 128 - 191
(Salvar 1 - 64)
180, 188, 196, | 1 Bit C--W- DPT_BinaryValue 0/1 [Sx] Encender/Apagar N.A. (O=Abrir relé; 1=Cerrar relé)
204 1 Bit C--W- DPT_BinaryValue 0/1 [Sx] Encender/Apagar N.C. (O=Cerrar relé; 1=Abrir relé)
181, 189, 197, . . . O=Salida apagada; 1=Salida|
205 1 Bit CTR-- DPT_BinaryValue 0/1 [Sx] Encendido/Apagado (Estado) encendida
e, ]é%% e, 1 Bit C--W- DPT_Enable 0/1 [Sx] Bloquear O=Desbloquear; 1=Bloquear
HeiE, ]é%]% 1R 1 Bit C--W- DPT_Start 0/1 [Sx] Temporizacién O=Apagar; 1=Encender
184, 12%% A0 1 Bit C--W- DPT_Start 0/1 [Sx] Intermitencia O=Parar; 1=Comenzar
185, 193, 201, | 1 Bit C--W- DPT_Alarm 0/1 [Sx] Alarma O0=Normal; 1=Alarma
209 1 Bit C--W- DPT_Alarm 0/1 [Sx] Alarma O=Alarma; 1=Normal
186,194, 202, 1 Bit C--W- DPT_Trigger 0/1 [Sx] Desenclavar alarma Alarma=0 + Desenclavar=1 => Fin
210 de alarma
57, 129151 Ak 1 Bit CTR-- DPT_Trigger 0/1 [Sx] Tiempo de aviso (Estado) O=Normal; 1=Aviso
2 szé% et 1 Bit C--W- DPT_Switch 0/1 [Ex] Bloquear Entrada 1 = Bloqueada; O = Desbloqueada
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] O Envio de O
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] 1 Envio de 1
1 Bit CT-W - DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Conmutar 0/1 Conmutacion 0/1
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Subir persiana Envio de O (Subir)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Bajar persiana Envio de 1 (Bajar)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Subir/Bajar persiana Conmutacion 0/1 (Subir/Bajar)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Parar persiana / paso arriba Envio de O (Parar/Paso arriba)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Parar persiana / paso abajo Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
213, 219, 225, - —
— 1 Bit CT--- DPT_Step o/1 [Ex] [Puls. Corta] Parar persiana / paso| Cor_]mutam_on 0/1 (Parar/Paso
conmutado arriba/abajo)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%0)
)
. . . 0x7 (Reducir 1%0)
4 Bit CT--- | DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [Ex] [Puls. Corta] Aumentar luz Aumentar luz
0x9 (Subir 100%)
()
OxF (Subir 1%)
4 Bit C T --- | DPT_Control_Dimming 0x0 (Detener) [Ex] [Puls. Corta] Disminuir Luz Disminuir luz
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0x1 (Reducir 100%)

)
0x7 (Reducir 1%0)
0x8 (Detener)
0x9 (Subir 100%)
(.
OxF (Subir 19%0)

0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%0)

(€]
0x7 (Reducir 1%0)

4 Bit CT--- | DPT_Control_Dimming [EX] [Puls. Corta] Aumentar/Disminuir luz Conmutacion aumentar/disminuir luz
0x8 (Detener)
0x9 (Subir 100%)
C.)
OxF (Subir 1%0)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Dimmer ON Envio de 1 (ON)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Dimmer OFF Envio de O (OFF)
1Bit| I |CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Dimmer ON/OFF Conmutacion 0/1
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Corta] Ejecutar escena Envio de 0-63
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Corta] Grabar escena Envio de 128-191
1 Bit [I/OJ|CTRW - DPT_Switch 0/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] Flanco Enviode 0o 1
1 Byte CT--- DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [Ex] [Puls. Corta] Valor constante (entero) 0 - 255
1 Byte CT--- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Corta] Valor constante (porcentaje) 0% - 100%
2 Byte CT--- DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [Ex] [Puls. Corta] Valor constante (entero) 0 - 65535
2 Byte CT--- 9. XXX -671088.64 - 670760.96 [Ex] [Puls. Corta] Valor constante (coma flotante) [Valor en coma flotante
214, 220, 226, [1 Byte| | | C--W - DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Corta] Estado de la persiana (entrada) [0% = Arriba; 100% = Abajo
232 1Byte| I | C--W - DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Corta] Estado del dimmer (entrada) 0% - 100%
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] O Envio de O
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] 1 Envio de 1
1Bit|1 |[CT-W - DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Conmutar 0/1 Conmutacion 0/1
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [EX] [Puls. Larga] Subir persiana Envio de O (Subir)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [EX] [Puls. Larga] Bajar persiana Envio de 1 (Bajar)
215, 221, 227, 1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Subir/Bajar persiana Conmutacion 0/1 (Subir/Bajar)
233 1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Parar persiana / paso arriba Envio de O (Parar/Paso arriba)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Parar persiana / paso abajo Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
1 Bit CT--- DPT_Step o/1 ([E)r(]:!nugg(l)s. Larga] Parar persiana / paso ;I:)rri]tr)nabj;?:;ij(';r; 0/1 (Parar/Paso
4 Bit CT--- | DPT_Control_Dimming Oxf)égeij%itier}q%rc))%) [Ex] [Puls. Larga] Aumentar luz Puls. Larga -> Aumentar; Soltar ->

¢

Detener regulacion
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0x7 (Reducir 1%0)
0x8 (Detener)
0x9 (Subir 100%)
(.

OxF (Subir 19%0)

0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%b)

0x7 (Reducir 1%0)

Puls. Larga -> Disminuir; Soltar ->|

4 Bit CT--- | DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) - [Ex] [Puls. Larga] Disminuir Luz Detener regulacion
0x9 (Subir 100%)
()
OxF (Subir 1%0)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%0)
)
4 Bit CT--- | DPT_Control_Dimming O)gXéR(eg;t(;;:r;/O) - [Ex] [Puls. Larga] Aumentar/Disminuir luz FS’L(;II;rL:’sl;gSe;:n:rugg:It:;/éDnlsmanIr;
0x9 (Subir 100%)
()
OxF (Subir 1%)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 - [Ex] [Puls. Larga] Dimmer ON Envio de 1 (ON)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 - [EX] [Puls. Larga] Dimmer OFF Envio de O (OFF)
1Bit|1 |[CT-W - DPT_Switch 0/1 - [Ex] [Puls. Larga] Dimmer ON/OFF Conmutacion 0/1
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 - [Ex] [Puls. Larga] Ejecutar escena Envio de 0-63
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 - [EX] [Puls. Larga] Grabar escena Envio de 128-191
1Bit [O|CTR-- DPT_Alarm 0/1 - gi’g{)taje[':;ir;:ﬁg;; sensor] - Alarma: - averiay — alarma; 0 = No Alarma
2 Byte CT--- 9. XXX -671088.64 - 670760.96| - [Ex] [Puls. Larga] Valor constante (coma flotante) [Valor en coma flotante
2 Byte CT--- DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 - [Ex] [Puls. Larga] Valor constante (entero) 0 - 65535
1 Byte CT--- DPT_Scaling 0% - 100% - [Ex] [Puls. Larga] Valor constante (porcentaje) 0% - 100%
1 Byte CT--- DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 - [Ex] [Puls. Larga] Valor constante (entero) 0 - 255
216, 222331 228, 1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 - [Ex] [Soltar Puls. Larga] Parar persiana Soltar -> Parar persiana
217, 223, 229, [1 Byte| | | C--W - DPT_Scaling 0% - 100% 50% [Ex] [Puls. Larga] Estado del dimmer (entrada) 0% - 100%

235 1Byte| I | C--W - DPT_Scaling 0% - 100% 50% [Ex] [Puls. Larga] Estado de la persiana (entrada) |0% = Arriba; 100% = Abajo
236-267 1Bit|1|C--W- DPT_Bool 0/1 - [FL] (1 bit) Dato de entrada X Binary Dato de entrada (0/1)
268-283 1Byte| I | C--W - | DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 - [FL] (1 byte) Dato de entrada X 1 byte Dato de entrada (0-255)

DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 -
284-299 2Bytef 1 | C--W - DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 - [FL] (2 bytes) Dato de entrada X 2 bytes Dato de entrada

DPT_Value_Temp

-273,00 - 670760,00

http://www.zennio.com

Soporte técnico: http://zennio.zendesk.com

35



http://www.zennio.com/
http://zennio.zendesk.com/

*Zennio

MAXinBOX FC 0-10V FAN

300-307 4Byte| 1 | C--WwW-| DPT_Value_4_Count _2211771%?&%13_ [FL] (4 bytes) Dato de entrada 1;jX 4 bytes Dato de entrada
1Bit | O|CTR - - DPT_Bool 0/1 [FL] Funcién X - Resultado (1 bit) Booleano
1Byte| O| CTR - - DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] Funcién X - Resultado (1 byte) Sin signo
2Byte[O| CTR - - DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [FL] Funcién X - Resultado (2 bytes) Sin signo
308-317 4Byte|] O CTR - - DPT_Value_4_Count [FL] Funcién X - Resultado (4 bytes) Con signo
1Byte| O| CTR - - DPT_Scaling 0% - 100% [FL] Funcién X - Resultado (1 byte) Porcentaje
2Byte[O| CTR - - DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] Funcién X - Resultado (2 bytes) Con signo
2Byte[O| CTR - - DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 [FL] Funcién X - Resultado (2 bytes) Flotante
318, 321 1Byte| | [C--WU DPT_Scaling 0% - 100% [SAX] Valor de salida (control) 0 - 100 %
319, 322 1Byte| O| CTR - - DPT_Scaling 0% - 100% [SAX] Valor de salida (estado) 0 - 100 %
320, 323 1Bit|lI |[C--WU DPT_Enable 0/1 [SAX] Blogueo 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
324, 335 1Bit| Il |C--WU DPT_Switch 0/1 [FCx] On/Off 0 = Off; 1 = On
325, 336 1Bit |O|CTR - - DPT_Switch 0/1 [FCx] On/Off (estado) 0 = Off; 1 = On
326, 337 1iBit|lI |C--WU DPT_Heat_Cool 0/1 [FCx] Modo O = Enfriar; 1 = Calentar
327, 338 1Bt [O|CTR - - DPT_Heat_Cool 0/1 [FCx] Modo (estado) 0 = Enfriar; 1 = Calentar
1Bit | O|CTR - - DPT_Switch 0/1 1 - [FCx] Control de valvula 0 = Abrir valvula; 1 = Cerrar vélvula
328, 339 1Bit | O|CTR - - DPT_Switch 0/1 - - [FCx] Control de valvula 0 = Cerrar valvula; 1 = Abrir valvula
1Bit | O|CTR - - DPT_Switch 0/1 1 - [FCx] Control de valvula (enfriar) 0 = Abrir valvula; 1 = Cerrar valvula
1Bit | O|CTR - - DPT_Switch 0/1 - - [FCx] Control de valvula (enfriar) 0 = Cerrar vélvula; 1 = Abrir valvula
320, 340 1Bit | O|CTR - - DPT_Switch 0/1 1 - [FCx] Control de valvula (calentar) 0 = Abrir valvula; 1 = Cerrar valvula
1Bit |O|CTR-- DPT_Switch 0/1 - - [FCx] Control de valvula (calentar) 0 = Cerrar valvula; 1 = Abrir valvula
330, 341 1 Bit (I/O0|C TR W U DPT_Enable 0/1 - - [FCx] Posicion forzada O = Deshabilitar; 1 = Habilitar
331, 342 1Byte| | [C--WU DPT_Scaling 0% - 100% - - [FCx] Variable de control (enfriar) 0 - 100 %
332, 343 1Byte| | [C--WU DPT_Scaling 0% - 100% - - [FCx] Variable de control (calentar) 0 - 100 %
333, 344 1Byte| O| CTR - - DPT_Scaling 0% - 100% - - [FCx] Velocidad de ventilador 0 - 100 %
334, 345 1Byte| I |[C--wU DPT_Scaling 0% - 100% ~ v ~ Ezg?rj!a\r/)elomdad de ventilador con valvula cerrada0 - 100 %
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