*Zennio

*Zennio’ inx°

inBOX DIM
ZDI1-1IBD
FEel
3y
(<))

250WMax. @230V, | 200W Max. @110-125V.

el . » - F 250V, 1048 /
b INPUTS
, 5

Couraw=

e Qggm:::r

inBOX DIM

Regulador universal de empotrar

ZDI-IBD

Versién del programa de aplicacién: [1.1]
Edicion del manual: [1.1]_a

WWW.zennio.com

@)
o
<
>
(%]
=
(TH)
o
]
<
>
=
<
=



http://www.zennio.com/

“*Zennio inBOX DIM

CONTENIDO

(60701 =T o o [ JU T PP UURTOUPTPTP 2
A [ {0 Yo [0 olol o] o HAS POV UPPTOUPTTPPPTOTIINt 4
1.1 INBOX DIV cciiiiiiiieeeittt ettt e e e ettt e e e e s ettt e e e e e s e aabet e e e e e e e s anssbeeeeaessesnnrenaeeas 4
O A N o To e L=l o T o - I PRSP 6
1.2.1 Combinacidn de l0s tipos de Carga......cccvueeiiiiiiiiieiiie e 6

1.3 INSEAIACION . ettt e b e s 8

N 0o | 1=V T [ o TR 9
2.1 GNEIAL ittt sttt et e b e b e s be e saeeeaeeereens 9

D A O 1o =Y I Y- (U] = [ TP 12

D A N £ V=Y~ U1 - Yol oY o S 12

2.2.2  Patron de regUIACION ......ccc.ueii ettt e e e e raea s 17

D A B €Y oY i 1=V ] =Yl o ] o SR 18

2.2.4  ODbjetos de @StadO ...cc.uiiiiiciiiieiciie e 19

2.2.5 On/Off parametrizable .......ceocvieieeiieciecece et e e 20

2.2.6  Temporizacion SIMPIE......ccuiiiieciiie ettt rre e s saae e e senaaeee s 21

2.2.7  INEErMITENCIA couvviiiiiiiiiiricciec s 23

2.2.8  ESCONAS/SECUBNCIAS c.uvvveeiieriieeeettiee e ettt e e s ettt e e settteesstaeesssbaeessebreeessassesssrbeees 25

2.2.9 Bloqueo del Canal .....c.ueeiiciiiiiiciiie e 28

2.2.00 AlGIMAS .ttt ettt ettt b e h ettt e b e bt be e bt et et e e beenbeesheeeaeeeaee 29

2.2.11 Apagado QULOMALICO ...eeeiecuiiieecciiiiecccieee ettt e et e e et e e e eearae e e eeanaeeean 32

2.2.12 Configuracion iNQCIAl ........cccueiieeciiie ettt e e e rae e e e eaaee e 33

2.3 NOLIfiCACION U BITOIES ...ttt b e sttt e b e b e saee e 34
2.3.1 Notificaciones €N €l BUS........cooiiiiiiiiiie e e 34

2.3.2  Notificaciones en 10S 18dES ........oouiiiiiiiiiiiee et 34

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

2


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

“*Zennio inBOX DIM

2.3.3  Comportamiento ante ErrOrES ... ... s 35

D 01 - To - T PP PSPPI PP 39
2,41 Entrada Binaria ... s 39

2.4.2  SoONda de tEMPEratura ..occcuiiiieciiee ettt ae e e s rraee s 40

2.4.3 Detector de MOVIMIENTO ....ccceiiiiiiiiiieiee et 40

D T U1 ol o] o T=T3 (oY o{ oF= LSRR 41
2.6 CoNLrOl MANUAL c..cieiieeee ettt st et 42
2.6.1 MO0 TEST ON .ttt sttt st sttt e b e b e e e 42

2.6.2 MO0 TEST Off .. et s e 43

ANEXO |: Objetos de COMUNICACION ....ccceccuieieieiiiee et e et et e ee e e e e ebae e e e etteeeeebtaeeeebaeeeeenns 44

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

3


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

“*Zennio inBOX DIM

1 INTRODUCCION

1.1 inBOX DIM

El inBOX DIM de Zennio es un regulador KNX universal y multifuncion para
iluminacion. Su diversidad de funciones lo convierte en un dispositivo versatil y

robusto.

«® Compatibilidad con cargas resistivas (R), capacitivas (C), inductivas (L), led*

y de bajo consumo CFL*.
(*) Compatibilidad sélo con ldmparas led / CFL regulables.

& Potencia maxima:
» A 230 VAC: 310 W para todo tipo de cargas.
» A 110 VAC: 200 W para todo tipo de cargas.

# Regulacion de alto rendimiento: el dispositivo se alimenta a través del bus

KNX, evitando restricciones y otros efectos sobre la alimentacion de las cargas.
«® Deteccion automatica de frecuencia.

& Posibilidad de deteccion automatica del tipo de carga en lamparas

convencionales R/ C/ L.
«® Compatibilidad con sistemas de alimentacién ininterrumpida (SAl).
«® Patrones de regulacion configurables para cargas led y CFL.
«# Tiempos de regulacion configurables.

«# Funciones adicionales: acciones temporizadas, escenas, controles de
encendido/apagado configurables, apagado automatico, secuencias, modo

econdmico, bloqueo del canal...

« Control y supervision manual de las cargas mediante los pulsadores

incorporados en el propio regulador.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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«® Moddulo de 10 funciones légicas multioperacion configurables.

® Gestidon de errores automatica (cortocircuito, sobretension, frecuencia de red
anomala, sobrecalentamiento, ausencia de tension y error en la seleccién de

tipo de carga).
«® Indicadores led para sefalar situaciones de error.
«® Dos entradas multifuncion:

» Sensor de temperatura,
» Entradas binarias (pulsadores, interruptores/sensores),

» Sensor de movimiento.
«® Salvado de datos y apagado de cargas si ocurre un fallo de bus.

< Heartbeat o envio periddico de confirmacién de funcionamiento.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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1.2 TIPOS DE CARGA

inBOX DIM

El inBOX DIM soporta los siguientes tipos de cargas:

R L C

CFL LED

& e

ME

Figura 1 Tipos de carga.

& Lamparas convencionales:
» Resistivas (R),
> Inductivas (L),

» Capacitivas (C),

«® Lamparas regulables fluorescentes de bajo consumo (Compact Fluorescent

Lamps o CFL)

«*® Lamparas regulables de tipo led (Light Emitting Diode).

1.2.1 COMBINACION DE LOS TIPOS DE CARGA

En algunos casos es posible combinar diferentes tipos de carga (es decir, es posible

controlar cargas de distintos tipos de forma conjunta) siempre que se cumplan ciertas

restricciones:

& Cargas inductivas (L) y resistivas (R): se pueden combinar siempre que la

parte resistiva de la carga no supere el 50%.

«® Cargas capacitivas (C) y resistivas (R): se pueden combinar siempre que la

parte resistiva de la carga no supere el 50%.

«® No se puede combinar cargas capacitivas (C) e inductivas (L).

«® No se puede combinar cargas CFL y led.

«® No se puede combinar cargas CFL y convencionales (R/ C/L).

http://www.zennio.com

Soporte técnico: http://support.zennio.com
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«® No se puede combinar cargas led y convencionales (R/ C/L).
& Se aconseja no combinar cargas CFL (o led) de distintos fabricantes o

modelos en un mismo canal, ya que el comportamiento puede diferir
dependiendo del modelo utilizado o del fabricante.

Figura 2 Combinacion de tipos de carga.

Para obtener informacion mas detallada, consultese la hoja técnica incluida en el

embalaje original y también disponible en http://www.zennio.com.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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1.3 INSTALACION

El inBOX DIM se conecta al bus KNX a través de los terminales de conexion
incorporados. Una vez el dispositivo recibe tension del bus KNX, se podra descargar
tanto la direccion fisica como el programa de aplicacion asociado.

. Led indicador de estado de la regulacion.
. Pulsador de Prog/Test

Led de Prog./Test.

. Entradas analdgico-digitales.

. Alimentacién externa.

it

Fad

. Salida de regulacion.
. Pulsador para el control manual.
. Conexiéon KNX

0 N O A W N R

Figura 3 DIMInBOX DX2 — Diagrama de elementos.
Los principales elementos del dispositivo son:

& Pulsador de Prog./Test (2): una pulsacion corta sobre este boton activa el

modo programacion, con lo que el led asociado (3) se ilumina en rojo.

Nota: si este botdn se mantiene pulsado al aplicar tension de bus, el dispositivo

entra en modo seguro. El led parpadeara en rojo cada 0,5 s.
< Salida de regulacion (6): zocalos para conectar los cables de las cargas.

& Alimentacion externa (5): zécalos para la conexion de los cables de voltaje

(fase y neutro).

«® Entradas analdgico-digitales (4): puertos para la conexién de interruptores,

pulsadores, sensores de movimiento, sondas de temperatura, etc.

Para informacién detallada sobre las caracteristicas técnicas del dispositivo, asi como
informacion de seguridad y sobre su instalacion, consultar la hoja técnica incluida en

el embalaje original, disponible también en http://www.zennio.com.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2 CONFIGURACION

2.1 GENERAL

La configuracion general del inBOX DIM requiere definir algunos parametros generales
para su canal de salida:

«® La duracion de la regulacién para las dos funciones de regulacion suave, que
permiten incrementar o disminuir el nivel de iluminacion de las cargas
progresivamente (en contraste con la regulaciéon inmediata). Esta duracion se
define como el tiempo para una regulaciéon completa, desde un nivel de 0% (sin

iluminacién) hasta un nivel de 100% (iluminacion completa).

Nota: hay varias maneras de regular el nivel de iluminacion. Mas adelante sera

necesario establecer cuéles de ellas serdn inmediatas y cudles suaves.

«® Eltipo de control manual, en caso de ser necesario controlar el canal a través

de los pulsadores del dispositivo (para pruebas u otros fines).
«® El envio o no de notificaciones de error al bus.
«® La habilitacion o inhabilitaciéon del médulo de entradas.
«® La habilitacion o inhabilitacion del médulo de funciones logicas.
*® Heartbeat o envio de confirmacion periddica de funcionamiento.

& Control avanzado de la alimentacién para redes con determinadas

particularidades.

PARAMETRIZACION ETS

Tras importar la correspondiente base de datos en ETS y afadir el dispositivo al
proyecto correspondiente, el proceso de configuracion se inicia accediendo a la

pestafia de parametros del dispositivo.

Nota: una vez el dispositivo esté en funcionamiento, se recomienda apagar las cargas

antes de cada nueva descarga de pardmetros que se efectie desde ETS.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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El arbol de pestafias a la izquierda muestra en primer lugar la pestafia “General”, que

contiene los siguientes pardmetros.

+

GENERAL Tiempos de regulacion suave [0% a 100%]
Tiempo de regulacién suave 1 5 ;
Canal regulado
s -
Tiempo de regulacian suave 2 10 .
s -
Objetos de tiempo de regulacion suave
Control manual Modo Test On + Modo Test Off =

Elogueo del control manual

Motificacion de errores
Entradas
Funciones logicas

Heartbeat (confirmacion periadica de
funcionamiento)

Habilitar un control avanzado de la
alimentacion

Figura 4 General - Configuracion.

Tiempos de regulacién suave: 5 a 50 décimas de segundo, 1 a 120 segundos

0 1 a 5 minutos. Cuanto mayor sea el tiempo, mas suave sera la regulacion.

Objetos de tiempo de regulacidon suave: habilita o inhabilita los objetos de
dos bytes “Tiempo de regulacién suave 1” y “Tiempo de regulacion suave

27, que Control manual: las opciones son “Deshabilitado”, “Modo Test On +

Modo Test Off”, “Solo_con _modo Test Off” y “Solo _con _modo Test On”.

Consultar la seccién 2.6 para mas detalles.

Notificacién de errores: habilta o inhabilita la pestafia “Notificacion de
errores” (dentro de “General”), que contiene los parametros especificos para el
caso de que se requiera que el inBOX DIM notifique los eventos de error al bus
KNX. Consultar la seccion 2.3 para mas detalles.

Entradas: habilita o inhabilita la pestafia “Entradas”, que contiene los
parametros especificos para el caso de que se conecten accesorios externos al

inBOX DIM. Consultar la seccion 2.4 para mas detalles.

Funciones l6gicas: habilita o inhabilita la pestafia de “Funciones légicas”, que

contiene los parametros especificos para el caso de que sea necesario el

http://www.zennio.com

Soporte técnico: http://support.zennio.com
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modulo de funciones légicas. Consultar la seccion 2.5 para més detalles.

&® Heartbeat (confirmacion periédica de funcionamiento): este parametro
permite al integrador anadir un objeto de 1 bit (“[Heartbeat] Objeto para
enviar “1””) que se enviara periédicamente con el valor “1” con el fin de notificar

que el dispositivo esté en funcionamiento (sigue vivo).

Heartbeat (confirmacion peridédica de
funcionamiento)

Perniodo 1

i -

Figura 5 Heartbeat (confirmacién periédica de funcionamiento)

Nota: el primer envio tras descarga o fallo de bus se produce con un retardo
de hasta 255 segundos, a fin de no saturar el bus. Los siguientes ya siguen

el periodo parametrizado.

«® Habilitar un control avanzado de la alimentacién: habilita o inhabilita un filtro
software que palia el efecto producido por perturbaciones en la red (por
ejemplo, superposicion de sefiales de mayor frecuencia para indicar el cambio
de tarificacion) cuando la carga esta al 100%. Por defecto se encuentra
deshabilitado para evitar efectos indeseados en las redes que no estén sujetas

a estas particularidades.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.2 CANAL REGULADO

2.2.1 REGULACION

Con respecto a la regulacion de la iluminacion, se proporcionan las siguientes

opciones:

& Eltipo de carga, que puede ser RCL (cargas convencionales), CFL o led. Se
aplican diferentes patrones de regulacion en cada caso. Consultar la seccién

1.2 para mas detalles.

» En el caso de una carga convencional, el integrador tendré la opcién de
seleccionar manualmente el tipo (R, C o L) o permitir que el propio inBOX
DIM la detecte autométicamente.

Nota: en caso de seleccionarse un tipo de carga convencional (R, C o L)
de forma manual e instalarse un tipo erréneo, el inBOX DIM notificara a la

instalacion KNX al respecto. Ver la seccién 2.3.

» En el caso de una carga CFL o led, el integrador tendra la opcion de
seleccionar el patrén de regulacion (de entre tres opciones) que mejor se
adapte a la carga. Ademas, serd necesario seleccionar el modo de
regulacion, es decir, si regular la carga en el corte trasero de la curva o en
el corte delantero. Es recomendable realizar pruebas con estas opciones

para obtener los mejores resultados con cada lampara especifica.

Nota: si el dispositivo detecta algun problema al intentar regular la carga,
considerara que el modo de regulacién seleccionado no es correcto para

la carga actual, y notificara al bus KNX al respecto. Ver la seccién 2.3.

& Eltipo de respuesta (inmediata o suave, con hasta dos velocidades suaves
configurables por el integrador) de los diferentes controles de iluminacién:

regulacién precisa (es decir, 6rdenes para establecer niveles especificos de

iluminacion, expresados en términos de porcentaje), regulacion relativa (es

decir, 6rdenes para aumentar o reducir en un cierto porcentaje el nivel actual

de iluminacion) y On/Off.

« El método de encendido de la carga, siendo posible configurar que la carga

siempre recupere el nivel de iluminaciéon anterior al apagado (esto se conoce

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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como “Funcion de memoria”) cuando llega una nueva orden de encendido, o

bien que adquiera el nivel maximo. En caso de seleccionar “Anterior”, el
integrador podra decidir si quiere que una nueva orden sobrescriba el valor
guardado y se vaya al maximo o se ignore, siendo necesario una orden relativa

0 precisa o un On/Off secundario para alcanzar el 100%.

«® Configurar o no el modo econémico (solo para cargas RCL), que consiste en
una reduccion proporcional del nivel de luminosidad (y por tanto del consumo
de energia) mediante la aplicacion de un cierto coeficiente (20% a 100%) sin

alterar los niveles de iluminacién gue se envian y se reciben por el bus KNX

(0% a 100%). Este coeficiente se tiene en cuenta para el calculo de los tiempos
reales de regulaciébn, de modo incluso aunque se reduzca el nivel de
luminosidad en un cierto porcentaje, el tiempo para regular entre el minimo y el

maximo seguira siendo el tiempo parametrizado.

« El nivel minimo de iluminacion permitido (0% a 50%), ya que ciertas cargas
pueden mostrar parpadeos 0 comportarse inadecuadamente en niveles
particularmente bajos. Cuando el inBOX DIM recibe una solicitud para regular
la carga a un valor superior al 0% pero inferior al minimo, el nivel aplicado sera

el que se haya parametrizado como minimo.

PARAMETRIZACION ETS

GEMERAL Tipo de carga RCL -
Modo de seleccidn de carga Q' Automatico Seleccian manual
= (Canal requlado
Medificar el patrén de regulacién

REGULACION

CONFIGURACION Velocidad de regulacién
Regulacién absoluta Suave 1 7
Regulacién relativa Suave 1 ~
On/Off Inmediato -
Funcigén memoria: valor de encendido O Maximo Anterior

Habilitar modo econdmico

Habilitar minime

Figura 6 Canal regulado.

La pantalla “Regulacion” contiene los siguientes parametros:

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

13


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

“*Zennio inBOX DIM

< Tipo de carga: establece el tipo de carga que se conectara al canal de salida.

Las opciones son “RCL” (lamparas convencionales), “CFL” o “LED”.
En caso de seleccionar “RCL”, aparecen los siguientes parametros:

» Modo de seleccidon de carga: “Automatico” o “Seleccién manual”’. Y, en

caso de elegir “Seleccién manual”:

o Tipo: “Resistiva (R)”, “Capacitiva (C/C+R)” o “Inductiva (L/L+R)".

Por el contrario, en caso de seleccionar “CFL” o “LED”, aparecen los dos siguientes
parametros:

» Patron de regulacién: “Lineal”, “Curva 1" o “Curva 2. La Figura 7

muestra las distintas curvas de regulacién segun el tipo de carga.

1005

Vi
i
| -
.. —

ez
—

\

5 REGULACIOM
a
*

\

—LED1
205%

—LED2
—CFL1
—CFL2 |

105

05 10% 20% 3056 40% 5056 B0% T0% 0% 90% 1005
% ENVIADO ETS

Figura 7 Curvas de regulacion para cargas led y CFL.

» Modo de regulacién: “Corte trasero (capacitivo)” o “Corte delantero

(inductivo)”.

Importante: estas opciones se deben configurar con precaucion a fin de

obtener los mejores resultados. Consultar la seccién 1.2 para mas detalles.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Independientemente del tipo de carga, se mostraran los siguientes parametros:
< Modificar el patron de regulacién: ver la seccién 2.2.2.

& Velocidad de regulacion: establece el tipo de respuesta (inmediata o

progresiva, ver seccion 2.1) para las distintas 6rdenes de control.

”

» Regulacion absoluta: “Inmediato”, “Suave 1” o “Suave 2”.

” W

» Regulacion relativa: “Inmediato”, “Suave 1” o “Suave 2”.

> On/Off: “Inmediato”, “Suave 1” o “Suave 2.

& Funcion memoria: define la respuesta deseada para las o6rdenes de
encendido: “Méximo” (maximo nivel de iluminacion) o “Anterior” (nivel de

iluminacién anterior; es decir, un encendido “con memoria”).

«® Modo econdmico: habilita (“Si”) o inhabilita (“No”) una reduccién interna del

nivel de iluminacion (y del consumo de energia) mediante un cierto coeficiente.

» Maximo nivel de regulacién: 20% a 100%. Cuanto menor sea el valor de

regulacibn maximo, mayor serd la reduccién en el consumo.
«#® Habilitar minimo: “Si” o0 “No”. En caso de seleccionar “Si”:
» Minimo nivel de iluminacion: 0% a 50%.
Por otro lado, estaran disponibles los siguientes objetos de comunicacion:

& [C1] On/Off: objeto de un bit para la recepciéon de érdenes de conmutacion
desde el bus. Un “1” encendera la carga, mientras que un “0” la apagara. La
regulacion serd de tipo “Inmediato”, “Suave 1” y “Suave 2" segun la

parametrizacion, como se explico anteriormente.

& [C1] Regulacién absoluta: objeto de 1 byte para la recepcion del nivel de
iluminacion deseado (en términos de porcentaje) desde el bus. De nuevo, La
regulacién sera de tipo “Inmediato”, “Suave 1” y “Suave 2" segun la

parametrizacion, como se explicd anteriormente.

« [C1] Regulacién relativa: objeto de cuatro bits para la recepcion de 6rdenes
de regulacién desde el bus. El valor del objeto se interpretara como el paso
deseado (incrementando o disminuyendo la iluminacién), de acuerdo con el

estandar KNX. Los valores “0” y “8” interrumpen la regulacion actual.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Valor Respuesta

inBOX DIM

0x0 (0) Interrumpir regulacion.

0x1 (1) Disminuir el nivel de iluminacién un 100%
0x2 (2) Disminuir el nivel de iluminacién un 50%
0x3 (3) Disminuir el nivel de iluminacion un 25%
0x4 (4) Disminuir el nivel de iluminacién un 12%
0x5 (5) Disminuir el nivel de iluminacion un 6%
0x6 (6) Disminuir el nivel de iluminacién un 3%
0x7 (7) Disminuir el nivel de iluminacion un 1%
0x8 (8) Interrumpir regulacion.

0x9 (9) Incrementar el nivel de iluminacién un 100%
OxA (10) Incrementar el nivel de iluminacién un 50%
0xB (11) Incrementar el nivel de iluminacién un 25%
0xC (12) Incrementar el nivel de iluminacién un 12%
0xD (13) Incrementar el nivel de iluminacion un 6%
OxE (14) Incrementar el nivel de iluminacién un 3%
OxF (15) Incrementar el nivel de iluminacion un 1%

Tabla 1 Respuestas a las érdenes de regulacion de cuatro bits.

La regulacién sera de tipo “Inmediato”, “Suave 17 y “Suave 2" segun la

parametrizacién, como se explicé anteriormente.

< Velocidad de regulacion 1 (suponiendo habilitado el parametro Objetos de

tiempo de regulacidon suave; ver seccion 2.1): objeto de 1 byte que permite
disminuir la duracion de las regulaciones con velocidad “Suave 1”. Siendo “T” la
duracion parametrizada, cualquier valor escrito en este objeto sera interpretado
como cuanto se debe disminuir este tiempo T. En otras palabras, escribiendo
“25%” en este objeto aumentara la velocidad “Suave 1” un 25%, haciendo que

la regulacion tarde un 75% del tiempo parametrizado.

Duracién efectiva de regulacion
(T =tiempo parametrizado)

Valor

0% T
25% YT
33% »T
50% »“BT
75% YaT
100% 0

Tabla 2 Objeto de velocidad de regulacion.

« Velocidad de regulacién 2: analogo al objeto anterior, pero para “Suave 2.
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2.2.2 PATRON DE REGULACION

Pese a que el inBOX DIM proporciona diferentes patrones de regulacién para
ajustarse a la mayoria de las luminarias, es posible establecer una curva de regulacion
personalizada y por tanto una respuesta especifica. Esta curva se define en forma de
parejas {valor de control, valor de regulacion}, con las que se establece la

respuesta requerida de la luminaria para valores de control concretos.

La respuesta para los valores de control intermedios se calcula mediante interpolacion.

PARAMETRIZACION ETS

GEMNERAL Nimero de parejas de valores 2 v

= (anal requlado . .
Control minime 1 %%

REGULACION Regulacion minima 1 %
Patrén de regulacién Control maximo 100 o
CONFIGURACION Regulacisn méxima 100 .

Figura 8 Curva caracteristica.

La pantalla Patron de regulacién, una vez habilitada desde la pestafia Regulacion

(ver seccidn 2.2.1), proporciona los siguientes parametros:

«® Numero de parejas de valores: determina cuantas parejas de valores

definiran la curva: “2”, “3” or “4”.

«® Control minimo: establece el valor de control (en forma de porcentaje) de la

primera pareja. Este valor es necesariamente 1%.

«® Regulacién minima: establece el valor de regulacion (en forma de
porcentaje) de la primera pareja, es decir, el nivel de regulacién a aplicar a la
luminaria cuando se reciba un valor de control que coincida con el valor de

control de la primera pareja.

& Control 1 (solo para curvas de tres o cuatro puntos): establece el valor de

control de la segunda pareja.

& Regulacién 1 (solo para curvas de tres o cuatro puntos): establece el valor

de regulacion de la segunda pareja.
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& Control 2 (solo para curvas de cuatro puntos): establece el valor de control

de la tercera pareja.

& Regulacién 2 (solo para curvas cuatro puntos): establece el valor de

regulacion de la tercera pareja.

«® Control maximo: establece el valor de control de la Gltima pareja. Este valor

es necesariamente 100%.

«® Regulacién maxima: establece el valor de regulacion de la Gltima pareja.

2.2.3 CONFIGURACION

Ademés de las opciones referentes a la regulacion de luz, el inBOX DIM ofrece
algunas funciones adicionales, que estan inhabilitadas por defecto.

Las siguientes subsecciones describen cada una de ellas: objetos de estado, On/Off
parametrizables, temporizaciéon simple, intermitencias, escenas y secuencias,

alarma, bloqueo del canal, apagado automatico e inicializacion.

PARAMETRIZACION ETS

La pestafia Configuracion permite habilitar las siguientes funciones:

Objetos de estado

GEMERAL
On/Off parametrizables
= Canal regulzda Temporizacién simple
) Intermitencia
REGULACIOM

Escenas/Secuencias

CONFIGURACION Alarma

Habilitar bloquec por objeto

Apagado automatico

Inicializacién O Par defecto Personalizada

Figura 9 Configuracion.

Al activar cualquiera de las casillas aparecerd una nueva entrada en el mena de
pestafias para parametrizar esa funcion en particular (con la excepcion de “Habilitar

blogueo por objeto”, que no tiene parametros).
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También se incluye una lista desplegable para seleccionar la inicializacion deseada

del dispositivo (“Por defecto” o “Personalizada”).

En las siguientes subsecciones se detalla cada una de estas funciones.

2.2.4 OBJETOS DE ESTADO
Esta funcion proporciona un objeto de estado On/Off de un bit y un objeto de estado

de un byte (porcentaje) que informara a otros dispositivos sobre el estado del canal en

cualquier momento.

PARAMETRIZACION ETS

Enviar estado On/Off

Erviar nivel de ilurminacian (%) durante la
regulacidn

Periodo de envio (con cambio de valor) 3 r S

Figura 10 Objetos de estado.
La ventana de configuracién Objetos de estado contiene los siguientes parametros:

& Enviar estado On/Off: habilita el objeto de comunicaciéon de un bit “[C1]
On/Off (Estado)”, que informa del estado de encendido/apagado del canal de
salida cuando se produce un cambio. Ademas, se envia automaticamente tras

la recepcion de una orden On/Off a través del objeto de control analogo.

«® Enviar nivel de iluminacién (%): habilita el objeto de comunicacién de un byte
“[C1] luminacion (estado)”, que informa —cada vez que cambie— del estado
del nivel de iluminacion del canal de salida en términos de porcentaje, con una

precision de £1%. Si se habilita, aparece el siguiente parametro:

» Periodo de envio (con cambio de valor): establece cada cuanto tiempo
se debe enviar al bus el objeto de estado durante las regulaciones
progresivas (suaves), suponiendo que el valor haya cambiado respecto al
tltimo envio. El rango es 1 a 120 segundos. El valor por defecto es 3

segundos.
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Si se recibe una orden de regulacién durante un bloqueo (ver seccion 2.2.9), una
alarma (ver seccion 2.2.10) o un error (ver seccion 2.32.3), entonces estos objetos (en
caso de haberse habilitado) se enviaran al bus con el valor que ya tuvieran, a fin de
informar de que se ha obviado la orden solicitada.

2.2.5 ON/OFF PARAMETRIZABLE

Esta funcion ofrece la posibilidad de habilitar dos controles de On/Off adicionales para
el canal de salida, y por lo tanto hasta dos nuevos objetos de comunicacion para
encender o apagar la carga.

Estos controles adicionales permiten personalizar el nivel de iluminacion de la salida

para los estados de “On” y de “Off” y el tipo de conmutacién (inmediata o suave).

La funcién de On/Off parametrizable es particularmente Util cuando se desean niveles
de iluminacién especificos para distintas estancias (la habitaciébn de los nifios, las
salas de un hospital, etc.), diferentes del maximo nivel de iluminacién del control
On/Off normal. En estos casos, ambas funciones (normal y On/Off parametrizables)

pueden coexistir y utilizarse dependiendo de la situacién.

PARAMETRIZACION ETS

On/Off parametrizable 1

lluminacidn para encendido 100 %
Tipo de encendido Inmediato =
lluminacidn para apagado 0 .
Tipo de apagado Inmediato b

On/Off parametrizable 2

lluminacidn para encendido 100 .
Tipo de encendido Inmediato i
lluminacidn para apagado 0 %
Tipo de apagado Inmediato =
Inmediato v
Suave 1
Suave 2

Figura 11 On/Off parametrizable.
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Una vez habilitada, la pantalla On/Off parametrizables ofrece dos controles

adicionales On/Off para el canal.

Ambos pueden configurarse independientemente a través de los siguientes

parametros:

« Illuminacion para encendido: establece el porcentaje de iluminacion (10% -
100%) a aplicar al canal cuando se recibe un “1” a través del objeto de 1 bit
“[C1] On/Off parametrizable Y” (siendo “Y” iguala 1 0 2).

< Tipo de encendido: establece el tipo de regulacion deseada para el encendido

del canal: Inmediato, Suave 1 o Suave 2.

« Illuminacion para apagado: establece el porcentaje de iluminaciéon (0% - 50%)
a aplicar al canal cuando se recibe un “0” a través del objeto de 1 bit “[C1]

On/Off parametrizable Y” (siendo “Y” igual a 1 0 2).

* Tipo de encendido: establece el tipo de regulaciéon deseada para el apagado

del canal: Inmediato, Suave 1 o Suave 2.

2.2.6 TEMPORIZACION SIMPLE

Esta funcién permite efectuar un encendido de las cargas y un posterior apagado
automatico (temporizado), pudiéndose aplicar también retardos y parametrizar el
tiempo de duracion, el nivel de iluminacién y el tipo de regulacion. Se puede también
configurar el efecto deseado en caso de recibirse varias veces la orden de encendido

(accion al relanzar).

El apagado temporizado también puede provocarse mediante peticion, antes de

terminar la cuenta atras.

Esta funcién puede resultar de utilidad para el control de iluminacién dependiente del
movimiento, o cuando la carga deba encenderse y luego apagarse automaticamente

después de un cierto tiempo.

PARAMETRIZACION ETS

Cuando se habilita, se pueden configurar los siguientes pardmetros desde la pestafia

Temporizacion simple:
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lluminacién para encendido 100 r %
Retardo en el encendida (0 = Sin retardo) 0 =
5 b
Retardo en el apagado (0 = Sin retardo) 0 .
5 b
Duracion del encendido (0 = Infinito) 0 N
5 b
Tipe de encendido/apagado Inmediato =
Accidn al relanzar Nada =
Nada v
Reiniciar
Multiplicar

Figura 12 Temporizacion simple.

< Illuminacion para encendido: establece el porcentaje de iluminacion (10% -
100%) que se desea aplicar cuando se lanza una orden de encendido

temporizado ([C1] Temporizacién simple = 1).

& Retardo en el encendido: establece el tiempo que el DIMinBOX DX2 debe
esperar entre la recepciéon de la orden de iniciar temporizacién y el encendido
de la carga. Los valores permitidos son 0 a 3600 s, 0 a 1000 miny 0 a 100 h. Si

no es necesario retardo, este campo debe ser 0.

« Retardo en el apagado: analogo al anterior pero para 6rdenes de apagado

temporizado ([C1] Temporizacién simple = 0).

«® Duracién del encendido: determina el tiempo de la fase de encendido antes
de que la carga se apague automaticamente. Los valores permitidos son 0 a
3600 s, 0 a 1000 min y 0 a 100 h. El valor “0” en este campo indica que la

carga debe quedar encendida hasta que se reciba una orden contraria.

Nota: el tiempo definido aqui es el tiempo total de la fase en que la carga esta
encendida, incluyendo (en su caso) el tiempo de regulacién suave. Si la
regulacién es demasiado lenta y la duracion de encendido demasiado escasa,

no se llegara a producir la transicion completa.
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< Tipo de encendido/apagado: establece el tipo de regulacién a aplicar durante

el encendido y apagado temporizado del canal: Inmediato, Suave 1 o Suave 2.

& Accion al relanzar:

» Nada: las o6rdenes sucesivas de encendido mediante el objeto de

temporizacion simple no reiniciaran el temporizador.

» Reiniciar: si el encendido ya se ha producido y esté en curso la cuenta de
la duracién de encendido, ésta se reiniciara cada vez que se reciba de
nuevo el valor “1” a través del objeto de comunicacion “[C1]

Temporizacion simple”.

» Multiplicar: si el encendido ya se ha producido y esta en curso la cuenta
de la duracion de encendido, entonces el tiempo de encendido pasara a
ser “n” veces el valor parametrizado, siendo “n” el niumero de veces que
llegue el valor “1” a ftravés del objeto de comunicacion “[C1]

Temporizacion simple”.

El parametro anterior no afecta a los retardos de encendido y apagado:

e Si la cuenta del retardo de encendido (0 de apagado) ya esta en
marcha, no se reiniciara si se recibe de nuevo un “1” (o un “0”) por el

objeto “[C1] Temporizacidon simple”.

Si durante una temporizacién simple llega una orden de regulaciéon de otro tipo se

cancelara la temporizacion simple y el inBOX DIM ejecutara la nueva orden.

2.2.7 INTERMITENCIA

Esta funcidon permite ejecutar secuencias de encendido-apagado con duracion y
niveles de iluminacién personalizables para los estados de “Encendido” y “Apagado”.
También es posible determinar un cierto nimero de repeticiones (hasta 255) o
establecer una repeticion sin fin), asi como el nivel de iluminacién de la salida tras la

Gltima repeticién (o cuando se reciba una orden para interrumpir la intermitencia).

La intermitencia comienza cuando el inBOX DIM recibe un “1” a través del objeto de
intermitencia y se detiene una vez se han ejecutado todas las repeticiones
configuradas (a menos que se haya parametrizado una secuencia de duracion infinita).
Es posible interrumpir la intermitencia en cualquier momento mandando un “0” al

objeto de intermitencia. Al enviar cualquier otra orden de control (por ejemplo On/Off,
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escenas, etc.) también se interrumpird la intermitencia. Ademas es posible enviar al

dispositivo la orden de reiniciar la intermitencia en tiempo de ejecucion.

PARAMETRIZACION ETS

lluminacién para encendido 100 r o
Duracién del encendido 2 .
g -
Duracian del apagade 2 -
4 -
MNamero de repeticiones (0 = Infinita) ] .
lluminacian final 0 T %

Figura 13 Intermitencia.
Se puede configurar los siguientes parametros en la ventana Intermitencia.

« lluminacion para encendido: establece el porcentaje de iluminacion (10% -
100%) que se desea aplicar a la carga durante las fases de encendido.

«® Duracién del encendido: tiempo de duracion de las fases de “On”. Los valores
permitidos son 1 a 3600 segundos, 1 a 1000 minutos, o 1 a 24 horas (por
defecto 2 segundos).

Nota: el tiempo definido aqui es el tiempo total de la fase en que la carga esta
encendida, incluyendo (en su caso) el tiempo de regulacién suave. Si la
regulacion es demasiado lenta y la duracion de encendido demasiado escasa,

no se llegara a producir la transicion completa.
«® Duraciéon de apagado: analogo al anterior, pero para las fases de apagado.

< Namero de repeticiones: niumero de veces que se repetira el ciclo de
encendido/apagado durante la intermitencia (de 0 a 255). Para intermitencias
de duracion ilimitada debera introducirse el valor “0”; en ese caso la secuencia
se repetird hasta que se reciba una orden para interrumpirla (o cualquier otra

orden de regulacién: On/Off, escenas, etc.).
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Nota: /a intermitencia da comienzo al recibirse el valor “1” por el objeto “[Cx]

Intermitencia’”, y se interrumpe al recibirse el valor “0” por el mismo objeto.

& lluminaciéon final: establece el porcentaje de iluminaciéon deseado (0% -
100%) tras la ultima repeticion o tras la recepcion del valor “0” a través de
“[C1] Intermitencia”.

2.2.8 ESCENAS/SECUENCIAS

Esta funcion permite definir hasta diez escenas/secuencias, que consistiran en un
ambiente de iluminacién especifico 0 una secuencia de regulacion que podré iniciarse

enviando el nimero de escena correspondiente al dispositivo.

PARAMETRIZACION ETS

Cada una de las diez escenas/secuencias puede activarse individualmente desde la

pantalla Escenas/secuencias.

Escena/Secuencia 1
Ezcena/Secuencia 2
Escena/Secuencia 3
Ezcena/Secuencia 4
Escena/Secuencia 5
Ezcena/Secuencia &
Escena/Secuencia 7
Ezcena/Secuencia 8
Escena/Secuencia 9

Ezcena/Secuencia 10

Objeto para reiniciar secuencias Iniciar/Detener secuencia -
Minguno
Iniciar/Detener secuencia v

Continuar/Pausar secuencia

Figura 14 Escenas/Secuencias.

Se muestra una casilla de verificacién para cada una de ellas. Al activarlas aparecera
una nueva entrada en el arbol de pestafias, en la que se debera configurar los

siguientes campos:

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

25


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

“*Zennio inBOX DIM

< Numero de escena/secuencia: establece el nimero identificador de la
escena/secuencia (de 1 a 64). La recepcion de este numero (restando 1,
conforme al estandar KNX) a través del objeto “[C1] Escenas/Secuencias”

hara que el controlador ejecute las acciones correspondientes.
«® Escena o secuencia: selecciona el tipo deseado de respuesta:

> Escena: la escena consistira en activar un cierto nivel de iluminacion
(especificado en “lluminacién”) cuando se reciba el nimero de escena

apropiado a través del objeto “[C1] Escenas/Secuencias”.
¢ lluminacién: porcentaje de iluminacion a aplicar en la escena.

e Tipo de regulacidon”: permite seleccionar si aplicar el nuevo nivel de

iluminacion de forma “Inmediata” o progresiva (“Suave 1” o “Suave 2”).

Mdamero de escena/secuencia 1

) 2 Escena: iluminacisn
Escena o secuencia ) i
Secuencia personalizada

lluminacidn 0 3

Tipa de regulacién Inmediato -

Figura 15 Escena.

» Secuencia personalizada. La respuesta consistirA en una secuencia

personalizable de hasta cinco pasos/acciones, definidos a través de los

siguientes parametros:

e Ciclica: “Si” define una secuencia ciclica (tras el ultimo paso, la
secuencia empieza de nuevo), mientras que “No” defina una secuencia

no ciclica.

e Siguiente escena/secuencia: este parametro ofrece la posibilidad de

lanzar —tras el Ultimo paso de la secuencia— otra secuencia.

e Envio de iluminacién: si se selecciona “Enviar continuamente”, el

nivel de iluminacion se enviara al bus KNX a través de “[C1]

lluminacién (estado)” durante las regulaciones suaves. Si se elige
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“Enviar_al finalizar la secuencia”, el nivel de iluminacién se enviara al

bus una vez que termine el Ultimo paso de la secuencia, esté o no
habilitado el envio de estados. En ambos casos, sin embargo, la
funcion Objetos de estado debe haber sido habilitada (ver seccién
2.2.3).

MNamero de escena/secuencia 1

. Escena: iluminacion
Escena o secuencia ) i
© Secuencia personalizada

Ciclica Q Mo Si
Siguiente escena/secuencia Ninguna secuencia =

. L Q' Enviar continuamente
Envic de iluminacion (%) . o .
Enviar al finalizar la secuencia
Accidn 1
Accién 2
Accién 3
Accitn 4

Accién 5

Figura 16 Secuencia.
Para cada paso (accion), se requieren los siguientes parametros:

e lluminacion: establece la iluminaciéon deseada para el paso (0% a
100%).

e Duracion: establece el tiempo del paso (es decir, el tiempo que dura la
accion). Los valores permitidos son: 1 a 3600 segundos, 1 a 1000
minutos, y 1 a 24 horas (2 segundos por defecto).

Nota: el tiempo definido aqui es el tiempo total del paso, incluyendo (en
su caso) el tiempo de regulacién suave. Si la regulacién es demasiado
lenta y el tiempo de paso demasiado escaso, no se llegara a producir la

transicion completa.

e Tipo de regulacién: establece el tipo de regulacion para la transicién

” W

entre pasos: “Inmediata”, “Suave 1” o “Suave 2”.
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En la ventana general de escenas se podra decidir si se desea tener un objeto para

reiniciar las secuencias:
«® Ninguno: Deshabilita objeto de control de secuencias.

< |Iniciar/detener secuencia: Se proporciona un objeto llamado “[C1]
Iniciar/detener secuencia” para interrumpir (valor “0”) o reiniciar (valor “1”) la
secuencia. Si se recibe el valor “1” pero no se esta ejecutando ninguna
secuencia, arrancara de nuevo la ultima secuencia ejecutada (o la primera

parametrizada si no se ha ejecutado ninguna secuencia).

® Continuar/pausar secuencia: Se proporciona un objeto llamado “[C1]
Continuar/pausar secuencia” para interrumpir (valor “0”) o continuar (valor
“1”) la secuencia desde la accion en que se pauso. Si se recibe el valor “1” pero
no se estd ejecutando ninguna secuencia, arrancard de nuevo la Ultima
secuencia ejecutada (o la primera parametrizada si no se ha ejecutado ninguna

secuencia).

Nétese que estos objetos s6lo son aplicables a las secuencias, no a escenas

estaticas.

Ademas de ejecutar una escena también es posible grabarla: si el dispositivo recibe
una orden de grabar la escena (valores de 128 — 191 a través de “[Cl]
Escenas/Secuencias”), se almacenaran el nivel actual de iluminacion de la carga (y la
velocidad de regulacién), pero sélo si el valor se corresponde con alguna de las

escenas parametrizadas (si no, la orden se ignorard).

2.2.9 BLOQUEO DEL CANAL

Esta funcion permite bloquear el canal enviando un “1” a través de un objeto de
comunicacion especifico. Desde ese momento, cualquier acciéon que el canal esté

ejecutando se detendra y la carga mantendra el nivel de iluminaciéon que tenga.

Las 6rdenes de regulacion durante el estado de bloqueo seran ignoradas, mientras
gue los objetos del canal que no impliquen un cambio en el nivel de la iluminacion si

seguiran respondiendo.
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El inBOX DIM desbloqueara el canal cuando llegue el valor “0” a través del objeto de
bloqueo, aunque el canal seguird manteniendo el mismo nivel de luz: las peticiones
recibidas durante el estado de blogqueo no se ejecutaran después del desblogueo.

Tras un fallo de alimentacion, el canal mantendra el estado de bloqueo y el nivel de

iluminacién: los valores de inicializacion (seccién 2.2.12) no se aplican en ese caso.

Nétese que la funcibn de apagado automatico (seccion 2.2.11) no esta disponible

durante el blogueo.

PARAMETRIZACION ETS

Habilitar bloguec por chjeto

2 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
Valor
0 = Bleguear; 1 = Desbloguear

Figura 17. Bloqueo

Al habilitar esta funcion en la pantalla “Configuracion” del canal se afade un objeto

(“[C1] Bloqueo”) al proyecto
Segun la polaridad del valor seleccionado:

«® 0=Desbloquear; 1 = Bloquear, cuando este objeto recibe el valor “1” el canal

se bloquea, mientras que el valor “0” hara que vuelva al funcionamiento normal.

& 0=Bloquear; 1 =Desbloquear, cuando este objeto recibe el valor “0” el canal

se bloquea, mientras que el valor “1” hara que vuelva al funcionamiento normal.

2.2.10 ALARMAS

Esta funcién permite configurar una accion de alarma en el canal, que se ejecutara al
recibirse un disparador a través de un objeto de comunicacion especifico. La
activacion de la alarma, ademas, detendra cualquier accion temporizada que esté en

marcha (temporizacion simple, intermitencia o secuencia).

Las acciones de alarma disponibles son: parar la regulaciéon en curso, encender la

carga al nivel deseado y apagar la carga.
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Existe la posibilidad de efectuar una monitorizacion ciclica, con un periodo a elegir
por el usuario. En caso de habilitar esta monitorizacion, la alarma no solo se activara si
se recibe el disparador con el valor parametrizado, sino también si transcurre mas

tiempo del indicado sin recibirse el valor de “no alarma”.

En cuanto a la desactivaciéon de la alarma, se ofrecen las siguientes acciones: dejar
la carga como esté (sin cambios), apagar la carga, encender la carga (al nivel
deseado) o volver al estado anterior. El estado anterior se corresponde con el tltimo
nivel de iluminacién anterior a la alarma, o bien con el nivel que se pretendiese

alcanzar en caso de que la alarma se recibiera durante una regulacion.
Por otra parte, puede elegirse entre una desactivacion normal o con enclavamiento.
«® Normal: el dispositivo abandona el estado de alarma se produce en cuanto se

recibe el valor de “no alarma”.

& Con enclavamiento: después de recibirse el valor de “no alarma”, sera
necesario recibir también el objeto de desenclavamiento para que el

dispositivo abandone el estado de alarma.
Toda orden de regulacion gue se reciba durante el estado de alarma se ignorara.

Tras un fallo de alimentacién del dispositivo, el canal mantendra el estado de alarma 'y
el nivel de iluminacién: los valores de inicializacion (seccion 2.2.12) no se aplican en

este caso.

Nétese que la funciébn de apagado automatico (seccion 2.2.11) no esta disponible

durante el blogueo.

PARAMETRIZACION ETS

Al habilitar esta funcién aparecera la pestafia Alarma.

Los campos que se refieren a la activacion de la alarma son:
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Disparador 0 O 1

Periodo de monitorizacion ciclica 0 M
(0 = Deshabilitada)

5 -
Accidn Encender b

lluminacion 100 . 3

DESACTIVACION

Mormal
Modo i .
O Con enclavamiento (necesario desenclavar)
Accidn MNo cambiar b

Figura 18. Alarm

Disparador: establece qué valor (O o 1) provocara la activacion de la alarma.
La recepcidén de este valor a través del objeto “[C1l] Alarma” hara que el

dispositivo ejecute la accion correspondiente.

Periodo de monitorizacién ciclica (0 = deshabilitado): establece el tiempo
maximo que puede transcurrir sin recibiréis el valor de no alarma antes de que
se active la alarma automéaticamente. Los valores disponibles son 0 a 24 horas,
0 a 14400 minutos, 0 a 3600 segundos o 0 a 600 décimas de segundo. El valor

“0” inhabilita la monitorizacion ciclica de la alarma.

& Accidn: selecciona la respuesta deseada para la activacion de la alarma:

> Parar.

» Encender (aparecer4d el parametro adicional “lluminaciéon”, para

establecer el nivel de encendido deseado)

> Apagar.

En cuanto a la desactivacion de la alarma, se ofrecen los siguientes parametros:

«® Modo: permite elegir el mecanismo de desactivacién de la alarma:

> Normal.

> Con enclavamiento (necesario desenclavar).
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Si se opta por la segunda opcion, se afiadira el objeto “[C1] Unfreeze Alarm” a

la topologia, a fin de recibir los mensajes de desenclavamiento (valor “17).

«#® Accioén: selecciona la respuesta deseada para la desactivacion de la alarma:

>

>

No cambiar,

Apagar,

Encender (aparecera el parametro adicional “lluminacién”, para

establecer el nivel de encendido deseado),

Anterior.

2.2.11 APAGADO AUTOMATICO

Si la funcion de apagado automético esta habilitada, la carga controlada por el canal

se apagara automaticamente tras un cierto tiempo con un nivel de iluminacion inferior

a un limite parametrizable.

La funcién de Apagado automético cuenta el tiempo transcurrido desde que la salida

cae por debajo de un cierto umbral de iluminaciéon. Si se excede el tiempo maximo

configurado, el inBOX DIM apagara la carga. El contador parara si se recibe una orden

para incrementar el nivel de iluminacién por encima del umbral.

PARAMETRIZACION ETS

Umbral de iluminacion 5 g

Tiempao 10

Figura 19 Apagado automatico.

Los Unicos parametros que contiene la pestafia Apagado automatico son:

«® Umbral de iluminacién: establece el nivel de iluminacion (5% a 50%) que

activara el contador.
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& Tiempo: establece el tiempo que debe transcurrir antes de apagar el canal. Los
valores posibles son de 10 a 3600 segundos, de 1 a 1000 minutos, y de 1 a 24
horas.

Nota: si se configura un umbral de iluminacién por debajo del nivel minimo de

iluminacién (ver seccion 2.2.1), el apagado automatico nunca tendra lugar.

2.2.12 CONFIGURACION INICIAL

Esta funcion permite especificar el estado deseado en la carga a la vuelta de un fallo

de bus KNX o tras una interrupcion en la alimentacion suministrada por la fuente.

En caso de que la inicializaciéon por defecto (carga apagada tras una descarga de
ETS, y nivel de iluminacién anterior tras un fallo de bus o de alimentacién) se ajuste a

las necesidades del integrador, no sera necesario configurar esta funcion.

PARAMETRIZACION ETS

Si en “Inicializacién” (pestafia Configuracion; ver seccion 2.2.3) se seleccioné la
opcion “Personalizada”, se afiadira una entrada especifica (“Inicializacién”) en el arbol
de pestafias. De lo contrario, el inBOX DIM implementara la inicializacién por defecto
ya descrita.

Recuperacidn de caida de bus

Estada inicial Apagado -
Enviar estados Apagado v
Encendido
Recuperacian de fallo de red o carga =
Estada inicial Apagado e

Figura 20 Inicializacion.

Desde esta nueva pantalla, es posible establecer el “Estado inicial” de la carga (tras
recuperarse tanto de un fallo de bus como de un fallo de alimentacion) a “Apagado”,
“Encendido” o “Anterior”.

En el caso de elegir “Encendido”, aparecera también un parametro (“lluminacién”)

para establecer el nivel deseado, en términos de porcentaje.
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2.3 NOTIFICACION DE ERRORES

2.3.1 NOTIFICACIONES EN EL BUS

Aunque el inBOX DIM comprueba continuamente si existen eventos de error y
reacciona ante ellos para proteger las cargas y el dispositivo en si, también puede
notificar al bus KNX de la ocurrencia de estos errores, si se configura por pardmetro.

Las situaciones de error que puede reportar el inBOX DIM son: cortocircuitos,
sobretension, sobrecalentamiento, frecuencia anémala, falta de alimentaciéon y
seleccién errénea del tipo de carga (en caso de haber parametrizado una carga
RCL y haber seleccionado manualmente un tipo —resistiva, capacitiva o inductiva— que

no coincida con la carga conectada).

2.3.2 NOTIFICACIONES EN LOS LEDES

Ademas de lo anterior, el inBOX DIM siempre informa acerca de los errores por medio
de los indicadores led incorporados. En caso de que ocurran mdultiples errores en un
mismo canal, el inBOX DIM sélo notificara el de mayor preferencia; los errores de
menor relevancia no se notificardn en los ledes hasta que el primero se haya

solucionado.

La Tabla 3 muestra los tipos de error ordenados segun preferencia asi como sus

cbdigos (consultese también la hoja técnica del dispositivo para mas detalles).

ERRORES DEPENDIENTES DEL CANAL

Error de cortocircuito

Los dos ledes del canal parpadean alternamente cada 0,5s. Tras varios
C cortocircuitos, el dispositivo se bloquea y el led de Prog./Test parpadea en
azul.

Error de sobretension

Uno de los ledes del canal queda encendido y el otro parpadea cada 0,5s.
C Tras varias sobretensiones, el dispositivo se bloquea y el led de Prog./Test
se mantiene azul.

Error de tipo de carga erréneo

C Uno de los dos ledes del canal permanece encendido mientras el otro
parpadea rapidamente.
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ERRORES INDEPENDIENTES DEL CANAL

Error de sobrecalentamiento

~

Los ledes permanecen encendidos.

— =t
Error de falta de alimentacion

Un led parpadea cada segundo.

S

Error de frecuencia anémala

L

—>t

Los ledes parpadean secuencialmente cada 0,5 segundos.

Tabla 3 Notificaciones de errores a través de los ledes.

2.3.3 COMPORTAMIENTO ANTE ERRORES

Por razones de seguridad e independientemente de las notificaciones al bus, el inBOX

DIM siempre reacciona al detectar un error.

Cabe destacar que cuando esta accion implica desconectar la carga, el inBOX DIM
dejara de atender las érdenes temporizadas y de detectar errores de cortocircuito,
sobretension y seleccion errénea de la carga, aunque los demas errores si seguiran

supervisandose.

En el caso de que ocurran varios errores al mismo tiempo, el inBOX DIM se centrara
en el que tenga mayor preferencia (ver Tabla 3), pues se entiende que provocara una

respuesta mas restrictiva.

«® Cortocircuito: cuando tiene lugar un cortocircuito, el inBOX DIM desconecta la
carga y espera a recibir la siguiente orden de regulacion. Entonces, intentara

regular la carga, repitiendo el proceso si se detectan mas cortocircuitos.

En caso de que ocurran mas de tres cortocircuitos en menos de dos
minutos (sin reinicios del dispositivo), el inBOX DIM permanecera bloqueado
tres minutos e ignorara cualquier orden de regulacién. El estado de bloqueo
sera notificado al bus KNX (si asi se configura por parametro), y también por

una intermitencia azul en el led de Prog./Test.

« Sobretensidn: cuando tiene lugar una situacion de sobretension, el inBOX DIM

desconecta la carga y espera a recibir la siguiente orden de regulacion.
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Entonces, intentara regular la carga, repitiendo el proceso si se detecta de

nuevo una sobretension.

En caso de que ocurran mas de tres sobretensiones en menos de dos
minutos (sin reinicios del dispositivo), el inBOX DIM permanecera bloqueado
tres minutos e ignorard cualquier orden de regulacién. El estado de bloqueo
sera notificado al bus KNX (si asi se configura por parametro) Ademas, el led
de Prog./Test permanecera encendido en azul.

& Sobretemperatura:

» Cuando la temperatura interna del inBOX DIM esté entre 73°C y 75°C, el
dispositivo bajara el nivel de iluminacién del canal hasta el 20%, ignorando
las 6rdenes posteriores de incremento del nivel. La temperatura debe ser
menor de 65°C (73°C menos un offset de 8°C) para que el dispositivo
vuelva al funcionamiento normal, aunque el nivel de iluminacién se
mantendra sin cambios (al 20%) hasta que se reciba una nueva orden de

regulacion.

» Cuando la temperatura interna del inBOX DIM esté por encima de 75°C,
el dispositivo desconectard completamente el canal, apagara las cargas e
ignorard todas las 6rdenes de regulacién. La temperatura debe ser menor
de 65°C (75°C menos un offset de 10°C) para que el dispositivo vuelva al
funcionamiento normal, aunque el nivel de iluminacién se mantendra sin

cambios (al 0%) hasta que se reciba una nueva orden de regulacion.

&® Falta de alimentacion: cuando el inBOX DIM detecta una caida de
alimentacién, desconecta el canal y espera hasta que se restablezca. Se puede
parametrizar si el canal debe permanecer apagado (o con un cierto nivel de
iluminacion) después de recuperarse del fallo o volver a sus niveles de

iluminacion anteriores (ver seccion 2.2.12).

«® Frecuencia anémala: cuando el inBOX DIM detecta una frecuencia anémala
en la red eléctrica, reacciona de forma analoga a como lo hace al detectar falta
de alimentacion. Durante el error de frecuencia anémala, el dispositivo seguird

siendo capaz de detectar sobrecalentamiento y fallos de alimentacion.

# Seleccion erronea del tipo de carga: tanto si se selecciona especificamente

un tipo de carga convencional (RCL) de forma manual como si se selecciona
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una carga no convencional, si al intentar la regulacién el inBOX DIM detecta
anomalias debidas a que la carga conectada no se corresponde con la
configuracion, desconectara el canal de salida y esperara hasta que se reciba
una nueva orden de regulacion. Cuando esto ocurra, intentara regular la carga

y repetird el proceso en caso de que el tipo de carga siga siendo incorrecto.

PARAMETRIZACION ETS

Si se ha habilitado la notificacion de errores desde la pestafia General (ver seccion

2.1), se mostrard una entrada adicional en el arbol de la izquierda.

GEMERAL Caortocircuito

Sobretensign

Motificacidn de errores Sobretemperatura
Frecuencia andmala
+ Canal regulade
Falta de alimentacidn

Seleccidn erranea del tipo de carga

Limpiar notificaciones de error tras
recuperacion de fallo de bus o descarga de

ETS

Figura 21 Notificacion de errores.

Esta pantalla contiene una casilla de verificacién por cada situacion de error (incluida
“Seleccion erronea del tipo de carga”, en el caso de configurar una carga
convencional especifica o bien una carga no convencional). Al marcar cualquiera de

ellas se afiadira al proyecto un objeto de comunicaciéon especifico de un bit.

Los objetos especificos son:

2 Falta de alimentacion,

[C1] Cortocircuito,

Sobretemperatura,
«® [C1] Sobretensiodn,
«# Frecuencia anémala.

«® [C1] Error en la parametrizacién del tipo de carga.
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Estos objetos se envian al bus con valor “1” de forma periddica (cada treinta
segundos) mientras persiste el error. Una vez termina la situacion de error, se envian
(una sola vez) con valor “0”. Tener en cuenta que, como se ha explicado, si ocurren
varios errores al mismo tiempo, el error de mayor prioridad podria enmascarar otros

errores que, por tanto, no se reportaran hasta que se resuelva el primero.
Algunas situaciones de error tienen asociado también un objeto secundario:
«® [C1] Bloqueo por sobretensiones,
«® [C1] Bloqueo por cortocircuitos.

Cuando el inBOX DIM se bloquea autométicamente tras detectar uno de estos errores,
el objeto de bloqueo correspondiente a ese error se envia con valor “1”. Una vez

finaliza el estado de blogueo, se envia con valor “0”.

Volviendo a los pardmetros, ademas de las casillas ya mencionadas estara disponible

el siguiente:

& Limpiar notificaciones de error tras recuperacion de fallo de bus o
descarga ETS: establece si durante la inicializacién del dispositivo se debe
limpiar el estado anterior de los objetos de error habilitados (es decir, si deben

enviarse con el valor “0” al bus KNX).

Esto no quiere decir que el inBOX DIM ignore los errores que sigan
detectdndose tras la inicializacibn (en ese caso, se enviard el objeto
correspondiente con el valor “1” después de enviarse con el valor “0”), pero
puede ser util forzar todos los estados de error a cero al inicio para actualizar

otros dispositivos de la instalacion KNX.
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2.4 ENTRADAS

El inBOX DIM incorpora dos puertos de entrada analégico-digitales, cada uno de

los cuales se puede configurar como:
«# Entrada binaria, para la conexion de un pulsador o un interruptor/sensor.
« Sonda de temperatura, para conectar un sensor de temperatura de Zennio.

« Detector de movimiento, para conectar un sensor de movimiento/luminosidad
(como los modelos ZN1IO-DETEC-P y ZN1IO-DETEC-X de Zennio).

Importante: los modelos antiguos del detector de movimiento Zennio (por
ejemplo, ZN1IO-DETEC y ZN1IO-DETEC-N) no funcionaran correctamente en

este dispositivo.

PARAMETRIZACION ETS

Cuando se ha activado Entradas en la pantalla de configuracion general (ver seccion
2.1), las siguientes listas desplegables estaran disponibles para seleccionar las

funciones especificas requeridas.

GEMERAL Entrada 1 Deshabilitada -
Entrada 2 Deshabilitada -
+ Canal regulade
Deshabilitada v
= EMNTRADAS Entrada binaria

Sonda de temperatura
CONFIGURACION Detector de movimiento

Figura 22 Entradas - Configuracion.

Todas las entradas estan inhabilitadas por defecto. Dependiendo de la funcion

seleccionada para cada una, iran apareciendo nuevas pestafias de parametros.

2.4.1 ENTRADA BINARIA

Consultar el manual especifico “Entradas binarias”, disponible en la seccion de

producto del inBOX DIM del portal web de Zennio, www.zennio.com.
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2.4.2 SONDA DE TEMPERATURA

Consultar el manual especifico “Sonda de temperatura”, disponible en la seccion de

producto del inBOX DIM del portal web de Zennio, www.zennio.com.

2.4.3 DETECTOR DE MOVIMIENTO

Es posible conectar detectores de movimiento (modelos ZN1IO-DETEC-P y ZN1IO-
DETEC-X de Zennio) a los puertos de entrada del inBOX DIM. Esto ofrece la
posibilidad al dispositivo de detectar movimiento y presencia en la estancia, ademas
del nivel de luminosidad. En funcién de la deteccion, es posible parametrizar diferentes
acciones de respuesta.

Consultese el manual especifico “Detector de movimiento” (disponible en la seccion

de producto del inBOX DIM del portal web de Zennio, www.zennio.com) para tener

informacién detallada acerca de la funcionalidad y la configuracién de los parametros

relacionados.

Notas:

«® El detector de movimiento con referencia ZN11O-DETEC-P es compatible con
diversos dispositivos Zennio. Sin embargo, en funcion del dispositivo concreto
al que se conecte, la funcionalidad puede diferir ligeramente. Es importante

consultar especificamente el manual mencionado mas arriba.

& Los detectores de movimiento con referencias ZN1IO-DETEC y ZN1IO-
DETEC-N no son compatibles con el inBOX DIM (reportaran mediciones

inexactas si se conectan a este dispositivo).

«® El micro-interruptor trasero del modelo ZN1IO-DETEC-P debera cambiarse a la
posicion “Type B” para poderlo utilizar con el inBOX DIM.
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2.5 FUNCIONES LOGICAS

Este modulo permite la ejecucién de operaciones numeéricas o en légica binaria con
datos procedentes del bus KNX y enviar el resultado a través de objetos de
comunicacion especificamente habilitados a tal efecto en el actuador.

El inBOX DIM puede implementar hasta 10 funciones logicas diferentes e
independientes entre si, completamente personalizables, que consisten en hasta 4

operaciones consecutivas cada una.

La ejecucion de cada funcion puede depender de una condicion configurable, que
serd evaluada cada vez que activa la funcion a través de objetos de comunicacion
especificos y parametrizables. El resultado después de la ejecucion de las
operaciones de la funcion puede ser también evaluado de acuerdo a ciertas
condiciones y después enviarlo (0 no) al bus KNX cada vez que la funcién se ejecuta,

periddicamente o so6lo cuando el resultado difiere del anterior.

Consultese el documento especifico “Funciones ldgicas” (disponible en la seccién de

producto del inBOX DIM del portal web de Zennio: www.zennio.com) para obtener

informacion detallada sobre el uso de las funciones logicas y su parametrizacion en
ETS.
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2.6 CONTROL MANUAL

El inBOX DIM puede controlarse manualmente por medio de los pulsadores y los

dos ledes incorporados en la cara superior del dispositivo.
Se proporcionan dos enfoques alternativos para este control manual:

« Modo Test On, destinado a comprobar la instalacion y las cargas durante la

configuracién del dispositivo.

«® Modo Test Off, destinado para otros fines durante el funcionamiento normal, a

largo plazo, del dispositivo.

ETS permite configurar cual de los dos modos (si no ambos) estara disponible.
Ademas, se puede habilitar también por parametro un objeto especifico para
bloguear/desbloquear el control manual en tiempo de ejecucién, por ejemplo para

impedir un uso no deseado.

El modo Test Off esta activo en cualquier momento (salvo que se haya inhabilitado
por parametro), lo que significa que por defecto los pulsadores incorporados
responderan de acuerdo a este modo.

Por otro lado, al pulsar al menos tres segundos el botén Prog./Test se cambiard al
modo Test On (salvo que se haya inhabilitado por parametro). Esto hara que el led se
ilumine en amarillo. Una vez se suelta el botén, el led pasa a verde (lo que significa
gue el Modo Test On esta ahora activo). Al pulsar el boton de nuevo se apagara el led,
lo que significa que el Modo Test Off vuelve a ser el modo activo.

Nota: ambos modos de control manual vienen habilitados por defecto de fabrica.

2.6.1 MODO TEST ON

Bajo este modo el canal de salida solo se puede controlar por medio del control
manual en si. Cualquier orden recibida por el bus KNX sera ignorada, y tampoco se

enviard al bus el estado de los objetos.

Las notificaciones de errores y las funciones temporizadas permaneceran igualmente
inoperativas. Por otro lado, las funciones de modo econémico y minimo nivel de

iluminacién se seguiran aplicando.
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Cabe destacar que, por razones de seguridad, el Modo Test On no estara disponible
mientras que en el canal se tenga constancia de errores (ver seccion 2.3). Igualmente,
si se produce algun error durante en el Modo Test On, el dispositivo abandonara

automaticamente este modo.

En cuanto a las cargas, su comportamiento ante las pulsaciones cortas o largas

sera:
«® Pulsacién corta: la carga se encendera o apagara, dependiendo del pulsador.

& Pulsacién larga: dependiendo del pulsador, la carga aumentara o disminuira
progresivamente el nivel de luminosidad hasta que se suelte el pulsador. La
velocidad de esta regulacion sera la que se haya parametrizado en ETS para la

regulacién relativa.

2.6.2 MODO TEST OFF

El control manual en este modo serd completamente andlogo a la recepcién de
6rdenes desde el bus KNX. De hecho, el dispositivo seguira respondiendo a cualquier

peticion desde el bus, y enviara los objetos de estado correspondientes.

En el Modo Test Off, las cargas reaccionaran ante pulsaciones cortas y largas de la

misma manera que para el Modo Test On:
«® Pulsacién corta: la carga se encendera o apagara, dependiendo del pulsador.

«® Pulsacién larga: dependiendo del pulsador, la carga aumentara o disminuira
progresivamente el nivel de luminosidad hasta que se suelte el pulsador. La
velocidad de esta regulacion sera la que se haya parametrizado en ETS para la

regulacion relativa.
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ANEXO I: OBJETOS DE COMUNICACION

inBOX DIM

“Rango funcional” muestra los valores que, independientemente de los permitidos por el bus dado el tamafio del objeto, tienen utilidad o un significado especifico, porque asi lo establezcan o

restrinjan el estandar KNX o el propio programa de aplicacion.

Numero

| Tamafo E/S Banderas Tipo de dato (DPT)

Rango funcional |

Nombre

Funcion

1 1 Bit E|C--W- DPT_Switch 0/1 [C1] On/Off 0 = Apagar; 1 = Encender
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
0x2 (Reducir 50%)
0x3 (Reducir 25%)
0x4 (Reducir 12%)
0x5 (Reducir 6%)
0x6 (Reducir 3%)
1 [v)
2 4Bt | E|C--W- |DPT_Control_Dimming| %7 (Redudr 1%) /11 peguiacion relativa Control de 4 bits
0x8 (Detener)
0x9 (Subir 100%)
OxA (Subir 50%)
0xB (Subir 25%)
0xC (Subir 12%)
0xD (Subir 6%)
OxE (Subir 3%)
OxF (Subir 1%)
3 1 Byte E|[|C--W- DPT_Scaling 0% - 100% [C1] Regulacién absoluta Control de 1 byte
4 2 Bytes |E/S| C-R W - | DPT_TimePeriodSec 0 - 65535 Tiempo de regulacion suave 1 Tiempo en segundos
5 2 Bytes [E/S| C-RW - | DPT_TimePeriodSec 0 - 65535 Tiempo de regulacion suave 2 Tiempo en segundos
7 1 Bit S|CTR-- DPT_Alarm 0/1 [C1] Falta de alimentacion 0 = Sin error; 1 = Error
8 1 Bit S| CTR-- DPT_Bool 0/1 [C1] Cortocircuito 0 = Sin error; 1 = Error
9 1 Bit S|CTR-- DPT_Bool 0/1 [C1] Bloqueo por cortocircuitos 0 = Desbloqueado; 1 = Bloqueado
10 1 Bit S|CTR-- DPT_Alarm 0/1 [C1] Sobretemperatura 0 = Sin error; 1 = Error
11 1 Bit S| CTR-- DPT_Bool 0/1 [C1] Sobretension 0 = Sin error; 1 = Error
12 1 Bit S|CTR-- DPT_Bool 0/1 [C1] Bloqueo por sobretensiones 0 = Desbloqueado; 1 = Bloqueado
13 1 Bit S| CTR-- DPT_Alarm 0/1 [C1] Frecuencia anémala 0 = Sin error; 1 = Error
14 1Bt |S|CTR-- DPT_Alarm 0/1 ([falc]afg?r en la parametrizacion del tipo o _ g error; 1 = Error
15 1 Bit S|CTR-- DPT_Switch 0/1 [C1] On/Off (estado) 0 = Apagado; 1 = Encendido
16 1 Byte S| CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [C1] Iluminacién (estado) 0 - 100%
17 1 Bit E|C--W- DPT_Switch 0/1 [C1] On/Off parametrizable 1 0 = Apagar; 1 = Encender
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18 1 Bit E|C--W- DPT_Switch 0/1 [C1] On/Off parametrizable 2 0 = Apagar; 1 = Encender
19 1 Bit E|C--W- DPT_Start 0/1 [C1] Temporizacidn simple 0 = Desactivar; 1 = Activar
20 1 Bit E|[|C--W- DPT_Start 0/1 [C1] Intermitencia 0 = Desactivar; 1 = Activar
21 1 Byte E|[|C--W- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [C1] Escenas/Secuencias \Valor de escena/secuencia
29 1 Bit E|C--W- DPT_Start 0/1 [C1] Iniciar/detener secuencia 0 = Detener; 1 = Iniciar
1 Bit E|[|C--W- DPT_Start 0/1 [C1] Continuar/pausar secuencia 0 = Pausar; 1 = Continuar
23 1 Bit E/S|C-RW - DPT_Enable 0/1 [C1] Bloqueo 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
1 Bit E/S|C-RW - DPT_Enable 0/1 [C1] Bloqueo 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear
>4 1 Bit E/S|C-RW - DPT_Enable 0/1 [C1] Bloquear control manual 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
1 Bit E/S|C-RW - DPT_Enable 0/1 [C1] Bloquear control manual 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear
. _ [C1] Seleccionar flanco (sélo para 0 = Automatico; 1 = Delantero; 2 =
25 1 Byte E|C w 20.xxx 0/1/2 prucbas) Trasero
_ _wy . |Dimming_Pattern_Non- [C1] Patron de regulacion (sélo para s 4 o
26 1 Byte E|C w standard DPT 0/1/2 pruebas) 0 = Lineal; 1 = Curva 1; 2 = Curva 2
27 1 Bit E|C--W- DPT_Alarm 0/1 [C1] Alarma 0 = Normal; 1 = Alarma
1 Bit E[|C--W- DPT_Alarm 0/1 [C1] Alarma 0 = Alarma; 1 = Normal
1 Bit E|C--W- DPT_Ack 0/1 [C1] Desenclavar alarma Alarma = 0 + Desenclavar = 1 => Fin
28 de alarma
1Bt |E|C--w- DPT_Ack 0/1 [C1] Desenclavar alarma Alarma = 1 + Desenclavar = 1 => Fin
de alarma
29 1Byte |E|C--w- DPT_Scaling 0% - 100%  [LC1] Minimo nivel de regulacion (solo para)y _ 540,
pruebas)
30 1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Objeto para enviar '1' Envio de '1' periddicamente
31, 37 1 Bit E[|C--W- DPT_Enable 0/1 [Ex] Bloquear entrada 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] 0 Envio de 0
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] 1 Envio de 1
1 Bit E[CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Conmutar 0/1 Conmutacion 0/1
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Subir persiana Envio de 0 (Subir)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Bajar persiana Envio de 1 (Bajar)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Subir/Bajar persiana Conmutacion 0/1 (Subir/Bajar)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 gE;‘i%)a[P“'s' Corta] Parar persiana / paso |k io de 0 (Parar/Paso arriba)
32, 38 i , -
! 1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 gigo[Puls. Corta] Parar persiana / paso Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Parar persiana / paso Cor_1mutaC|_0n 0/1 (Parar/Paso
conmutado arriba/abajo)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
4 Bit CT-=-=-=- [DPT_Control_Dimming 0x7 (Reducir 1%) [Ex] [Puls. Corta] Aumentar luz Aumentar luz
0x8 (Detener)
0x9 (Subir 100%)
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OXF (Subir 1%)

0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)

0x7 (Reducir 1%)

4 Bit CT--- | DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [Ex] [Puls. Corta] Disminuir luz Disminuir luz
0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
o
4 Bit CT--- | DPT_Control_Dimming 0X07XéR(%j:t(;;;r)/°) [Ex] [Puls. Corta] Aumentar/Disminuir luz |Conmutacién aumentar/disminuir luz
0x9 (Subir 100%)
OXF (Subir 1%)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Luz On Envio de 1 (On)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Luz Off Envio de 0 (Off)
1 Bit E|[CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Luz On/Off Conmutacion 0/1
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Corta] Ejecutar escena Envio de 0-63
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Corta] Grabar escena Envio de 128-191
1 Bit E/SICTRW - DPT_Switch 0/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] Flanco EnviodeOo 1
1 Byte CT--- | DPT_value_1_Ucount 0-255 [Ex] [Puls. Corta] Valor constante 0-255
(entero)
1 Byte CT--- DPT_Scaling 0% - 100%  [.EX] [Puls. Corta] Valor constante 0% - 100%
(porcentaje)
2 Bytes CT--- | DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [Ex] [Puls. Corta] Valor constante 0 - 65535
(entero)
. -671088.64 - [Ex] [Puls. Corta] Valor constante (coma
2 Bytes CT 9. XXX 670760.96 flotante) \Valor en coma flotante
1Byte |E|C--w- DPT_Scaling 0% - 100% Egﬁrg'?j‘;')s Corta] Estado de la persiana |40, _ arrina: 100% = Abajo
33, 39
1Byte |E|C--w- DPT_Scaling 0% - 100%  |-EX] [Puls. Corta] Estado del regulador de |, _ g0,
luz (entrada)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] O Envio de 0
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] 1 Envio de 1
1 Bit E[CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Conmutar 0/1 Conmutacioén 0/1
34 40 1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Subir persiana Envio de 0 (Subir)
! 1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Bajar persiana Envio de 1 (Bajar)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Subir/Bajar persiana Conmutacién 0/1 (Subir/Bajar)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 gE;‘i]ba[]P”'s' Larga] Parar persiana / paso |z i de 0 (Parar/Paso arriba)

http://www.zennio.com

Soporte técnico: http://support.zennio.com

46


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

“Zennio inBOX DIM

1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 gIE));%CEPuls. Larga] Parar persiana / paso Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
) . [Ex] [Puls. Larga] Parar persiana / paso |Conmutacion 0/1 (Parar/Paso
1 Bit cT DPT_Step 0/1 conmutado arriba/abajo)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
. o A 0x7 (Retl:luucir 1%) Puls. Larga -> Aumentar; Soltar ->
4 Bit CT DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [Ex] [Puls. Larga] Aumentar luz Detener regulacién
0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
. L A 0x7 (Ret.:i.ucir 1%) e Puls. Larga -> Disminuir; Soltar ->
4 Bit CT DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [Ex] [Puls. Larga] Disminuir luz Detener regulacion
0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
. L A 0x7 (Ret.:i.ucir 1%) e Puls. Larga -> Aumentar/Disminuir;
4 Bit CT DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [Ex] [Puls. Larga] Aumentar/Disminuir luz Soltar -> Detener regulacion
0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Luz On Envio de 1 (On)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Luz Off Envio de 0 (Off)
1 Bit E|[CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Luz On/Off Conmutacion 0/1
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Larga] Ejecutar escena Envio de 0-63
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Larga] Grabar escena Envio de 128-191
1Bt |s|cTr-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] Alarma: averia, |y _ ajarma: 0 = No alarma
sabotaje, linea inestable
. -671088.64 - [Ex] [Puls. Larga] Valor constante (coma
2 Bytes CT 9.XXX 670760.96 flotante) Valor en coma flotante
2 Bytes CT--- | DPT Value_2 Ucount 0 - 65535 [Ex] [Puls. Larga] Valor constante 0 - 65535
(entero)
1 Byte CT--- DPT_Scaling 0% - 100%  |.EX] [Puls. Larga] Valor constante 0% - 100%
(porcentaje)
1 Byte CT--- | DPT Value 1 Ucount 0-255 [Ex] [Puls. Larga] Valor constante 0-255
(entero)
35, 41 1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 [Ex] [Soltar Puls. Larga] Parar persiana Soltar -> Parar persiana
36, 42 1 Byte E|[|C--W- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Larga] Estado del regulador de [0% - 100%
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luz (entrada)
iByte |E|cC--w- DPT_Scaling 0% - 100% EE;‘LQZ‘;')S Larga] Estado de la persiana oo, _ Arriba: 100% = Abajo
43, 47 2 Bytes S| CTR-- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 |[Ex] Temperatura actual \Valor del sensor de temperatura
44, 48 1 Bit S| CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Sobreenfriamiento 0 = No alarma; 1 = Alarma
45, 49 1 Bit S| CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Sobrecalentamiento 0 = No alarma; 1 = Alarma
46, 50 1 Bit S| CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de sonda 0 = No alarma; 1 = Alarma
51 1 Byte E[|C--W- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Detec. Mov.] Escenas: entrada \Valor de escena
52 1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Detec. Mov.] Escenas: salida \Valor de escena
53, 82 1 Byte S| CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] Luminosidad 0-100%
54, 83 1 Bit S| CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de circuito abierto 0 = No error; 1 = Circuito abierto
55, 84 1 Bit S|CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de cortocircuito 0 = No error; 1 = Cortocircuito
56, 85 1 Byte S|CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] Estado de presencia (Porcentaje) 0-100%
1=Confort
57, 86 1Byte |S|cTrR--| DPT_HVACMode 2=Standby — \'e 1 Estado de presencia (HVAC) Auto, Confort, Standby, Econémico,
3=Economico Proteccion
4=Proteccion
1 Bit S|CTR-- DPT_Occupancy 0/1 [Ex] Estado de presencia (Binario) \Valor binario
58, 87 . ia: sali o
1 Bit S| CTR-- DPT_Ack 0/1 i)c(l]a\?;:tector de presencia: salida de 1 = Movimiento detectado
59, 88 1 Bit E|C--W-| DPT_Window_Door 0/1 [Ex] Disparador de deteccién de presencia :j/a"’r binario para disparar la deteccion
e presencia
60, 89 1 Bit Elc--w- DPT_Ack 0/1 [Ex] Deteccion de presencia: entrada de O_= Na_d_a; 1 = Deteccion desde
esclavo dispositivo esclavo
61, 90 2Bytes | E | C--W- | DPT TimePeriodSec 0-65535 gg;}egetecc")” de presencia: tiempo de | g5535 g
62, 91 2Bytes | E | C--W- | DPT_TimePeriodSec 1-65535 EZ’;]JC'%‘?GCCW” de presencia: tiempo de |y g5535 .
63, 92 1 Bit E|[|C--W- DPT_Enable 0/1 [Ex] Deteccion de presencia: habilitar Dependiente de los parametros
64, 93 1 Bit E|C--W- DPT_Switch 0/1 [Ex] Deteccién de presencia: dia/noche |Dependiente de los parametros
65, 94 1 Bit S|CTR-- DPT_Occupancy 0/1 [Ex] De_t'eccmn de presencia: estado de 0 = No ocupado; 1 = Ocupado
ocupacion
66, 95 1 Bit E|lC--w- DPT_Ack 0/1 [Ex] Deteccion de movimiento externo 2X?eana:a; 1 = Deteccion de un sensor
67,72,77,96,101, | 1gte |s|cTR-- DPT_Scaling 0% - 100%  |.EX] [Cy] Estado de deteccion 0-100%
106 (Porcentaje)
1=Confort
©8,73,78,97,102, | 1Byte | S| CTR--| DPT_HVACMode 2=standby ligy) [Cy] Estado de deteccién (HVAC)  [auto: Confort, Standby, Economico,
107 3=Economico Proteccion
4=Proteccion
22 71%’898’ — 1 Bit S|CTR-- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Cy] Estado de deteccién (Binario) \Valor binario
70, 75, 80, 99, 104, 1 Bit E|[|C--W- DPT_Enable 0/1 [Ex] [Cy] Habilitar canal Dependiente de los parametros
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109
Vo 43, 81110100' L 1Bt |E|C--w- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Cy] Forzar estado 0 = No deteccion; 1 = Deteccién
111, 112, 113, 114,
115, 116, 117, 118,
119, 120, 121, 122,
123, 124, 125, 126, ; W . I
127, 128, 129, 130, 1 Bit E|C w DPT_Bool 0/1 [FL] (1 bit) Dato de entrada x Dato de entrada binario (0/1)
131, 132, 133, 134,
135, 136, 137, 138,
139, 140, 141, 142
143, 144, 145, 146,
147, 148, 149, 150, o i i
151, 152, 153, 154, 1 Byte E|C w DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] (1 byte) Dato de entrada x Dato de entrada de 1 byte (0-255)
155, 156, 157, 158
159, 160, 161, 162, DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535
123’ 12‘81’ 123’ 158’ 2 Bytes E| C--W-| DPT_Value_2_Count -32768 - 32767  |[FL] (2 bytes) Dato de entrada x Dato de entrada de 2 bytes
171, 172, 173, 174 DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00
175, 176, 177, 178, L _ -2147483648 -
179, 180, 181, 182 4 Bytes E|C w DPT_Value_4_Count 2147483647 [FL] (4 bytes) Dato de entrada x Dato de entrada de 4 bytes
1 Bit S| CTR-- DPT_Bool 0/1 [FL] Funcién x - Resultado (1 bit) Booleano
1 Byte S| CTR-- | DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] Funcién x - Resultado (1 byte) Sin signo
2 Bytes S| CTR-- | DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Sin signo
183, 184, 185, 186, -2147483648 -
187, 188, 189, 190, 4 Bytes S| CTR-- DPT_Value_4_Count 5147483647 [FL] Funcién x - Resultado (4 bytes) Con signo
191, 192
1 Byte S|CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [FL] Funcién x - Resultado (1 byte) Porcentaje
2 Bytes S| CTR--| DPT_Value_2_Count -32768 - 32767  |[FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Con signo
2 Bytes S| CTR-- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 [[FL] Funciéon x - Resultado (2 bytes) Flotante
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Unete y envianos tus consultas
sobre los dispositivos Zennio:

http://support.zennio.com

Zennio Avance y Tecnologia S.L.
C/ Rio Jarama, 132. Nave P-8.11
45007 Toledo (Spain).

Tel. +34 925 232 002.

www.zennio.com
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