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Presentia C

1 INTRODUCCION

1.1 PRESENTIAC

El Presentia C de Zennio es un dispositivo que, entre otras funciones, permite la

deteccion de presencia, la medida y el control de la luminosidad y la deteccién de

ocupacion en el entorno de la estancia donde se instala. Est4 disefiado para su

instalacion en el techo o falso techo con ayuda de los accesorios que incorpora.

Las caracteristicas mas destacables del Presentia C son:

& 4 sensores de sensibilidades configurables.

& 4 |edes indicadores de movimiento.

«® Deteccion de presencia:

>

>

>

6 canales de deteccidn de presencia.
Detecciéon dependiente de la luminosidad (opcional).

Envios periddicos y retardados (binario, escena, HVAC, porcentaje).

«® Deteccion de ocupacion:

>

>
>
>

1 canal de deteccion de ocupacion.
Configuracién maestro / esclavo.
Disparo por apertura o cierre de la puerta.

Envios periédicos y retardados (binario, escena, HVAC, porcentaje).

& Medicion de luminosidad:

>

>

Factor de correccion y offset configurables.

Envio periddico o tras cambio de valor.

«® 2 canales de control de luz constante con consignas configurables.

«® 10 funciones légicas multioperacion personalizables.

«® Heartbeat o envio periédico de confirmacion de funcionamiento.

«® Configuracion dia / noche.
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4


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

“*Zennio Presentia C

1.2 INSTALACION

El Presentia C se conecta al bus KNX mediante el conector KNX incorporado.

Una vez que el dispositivo se alimenta con tension a través del bus, se podra
descargar tanto la direccion fisica como el programa de aplicacién asociado.

Este dispositivo no necesita fuente de alimentacion externa, pues se alimenta

enteramente a través del bus KNX.

Marcas de orientacion.

Led de Test/Prog.

Ledes de notificacion de deteccion.
Zocalo.

Botdn de Test/Prog.

Muelle de fijacion.

Conector KNX.

N g A~ w0Dbh e

Figura 1. Presentia C. Elementos
A continuacion, se describen los elementos principales del producto.

«® Botdn de programaciéon (5): una pulsaciéon corta sobre este botén sitda al

dispositivo en modo de programacion. El led asociado (2) se ilumina en rojo.

Nota: si este botén se mantiene pulsado en el momento en que se aplica la
tension de bus, el dispositivo entra en modo seguro. El led reacciona

parpadeando en rojo cada 0,5 segundos.

«® Ledes de notificacion de deteccién (3): emiten destellos luminosos cuando

el sensor asociado a esa zona de deteccidn observe movimiento.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Para obtener informacion mas detallada de las caracteristicas técnicas del dispositivo,
asi como informacion de seguridad y sobre su instalacion, consultese la hoja técnica
incluida en el embalaje original del dispositivo, y que también se encuentra disponible

en la pagina web: http://www.zennio.com.

1.3 INICIALIZACION Y FALLO DE TENSION

Durante la inicializacién del dispositivo, el led de programaciéon parpadea en azul unos

segundos antes de que los sensores de movimiento estén operativos.

Dependiendo de la configuracion, se ejecutaran ademas algunas acciones especificas
durante la puesta en marcha. Por ejemplo, el integrador puede configurar si los
canales de deteccion se inicializaran inhabilitados. En las siguientes secciones de este

documento se detallaran estas configuraciones.

Por otro lado, cuando se produce un fallo de tensién, el dispositivo interrumpira
cualquier accion pendiente, y guardara su estado de forma que lo pueda recuperar una

vez se restablezca el suministro de energia.
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2 CONFIGURACION

2.1 GENERAL

Después de importar la base de datos correspondiente en ETS y afadir el dispositivo a
la topologia del proyecto deseado, el proceso de configuracion se inicia accediendo a

la pestafia de parametros del dispositivo.

PARAMETRIZACION ETS

La Unica pagina parametrizable disponible por defecto es General. Desde esta pantalla

se pueden activar/desactivar todas las funciones necesarias.

GEMERAL Detector de presencia
Funciones lagicas

+ DETECTOR DE PRESEMNCIA i . -
Heartbeat (confirmacion periédica de

funcionamienta)

Figura 2. Pantalla general

«® Una vez activadas las funciones de Detector de presencia [habilitado]* y

Funciones l6gicas [habilitado/inhabilitado], se incluiran pestafias adicionales

en el menu de la izquierda. Estas funciones y sus parametros se explicaran

en secciones posteriores de este documento.

«® Heartbeat (confirmacion periddica de funcionamiento)
[habilitado/inhabilitado]: afiade un objeto de un bit (“Heartbeat] Objeto para

enviar ‘1’”) que se enviara peridodicamente con el valor “1” con el fin de

notificar que el dispositivo esta en funcionamiento (sigue vivo).

! Los valores por defecto de cada parametro se mostraran resaltados en azul en este
documento, de la siguiente manera: [por defecto/resto de opciones].

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Heartbeat (confirmacion periédica de ,
funcionamienta)

Periodo 1

min -

Figura 3. Heartbeat (confirmacién periddica de funcionamiento)

Nota: el primer envio tras descarga o fallo de bus se produce con un retardo de
hasta 255 segundos, a fin de no saturar el bus. Los siguientes ya siguen el

periodo parametrizado.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.2 DETECTOR DE PRESENCIA

2.2.1 CONFIGURACION

El Presentia C incluye seis canales independientes de deteccion de presencia, dos de

regulacién de luz constante y uno de deteccion de ocupacion.

& Ladeteccion de presencia consiste en el envio de objetos al bus cada vez
gue el dispositivo observa un cuerpo moverse (0 dejar de hacerlo) en el

entorno de la estancia donde esta instalado.

«® La regulacion de luz constante consiste en el envio de érdenes KNX al
regulador de las luminarias de la estancia con objeto de mantener constante

el nivel de luz ambiente en funcion de otras posibles fuentes de luz.

& La deteccion de ocupacién es un algoritmo que permite determinar,
mediante la combinacién de varios sensores, Si un recinto se encuentra
ocupado independientemente de que el ocupante se esté moviendo o no, es
decir, de si se esta detectando presencia 0 no en la estancia.

La configuracion general del sistema detector de presencia permite habilitar o

inhabilitar cada uno de estos canales.

Asimismo, permite diferenciar entre dia y noche y establecer diferentes consignas de
luminosidad o tipos de envio para cada caso, asi como activar o desactivar los ledes

indicadores de movimiento.

Por otro lado, el Presentia C permite medir la luminosidad de la estancia y, entre
otras funciones, enviar el valor al bus KNX. Es posible aplicar una correccién para
compensar posibles condicionantes que desvirtien la medida captada por el sensor.

Para ello se definen dos variables:

«® Factor de correccién: relacién proporcional entre la luminosidad medida y la

luminosidad real.

& Offset: diferencia entre la luminosidad medida y la real que se mantiene

constante.
De esta forma la luminosidad resultante seria:

L=F-Lg+0

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Donde L es la luminosidad enviada al bus, F el factor de correccion, Lg la luminosidad

medida por el sensor y 0 el offset.

Ejemplo:

& Factor de correcciéon =0,5
& Offset = 100 luxes

& Luminosidad enviada al bus = 100 + (0,5 * luminosidad medida por el sensor).

Nota: se recomienda calcular los valores anteriores comparando las medidas de un
Presentia C instalado en el techo y un luxébmetro sobre el plano de trabajo, es decir,
sobre el plano cuya luminosidad se desee conocer. En caso de existir en la instalacion
fuentes de luz de diferente naturaleza, se recomienda realizar este célculo para cada
una de ellas y obtener los valores medios. Para mas detalles, consultese la

documentacioén disponible en http://www.zennio.com.

Por ultimo, es posible ademas personalizar la sensibilidad de los sensores de
movimiento y efectuar ciertos ajustes sobre la medicion de luminosidad. Aspectos
como la velocidad del movimiento, la direccién del mismo y la distancia al dispositivo

pueden tener un efecto positivo 0 negativo sobre la deteccion.

Distancia Velocidad Direccion ‘
Mayor Menor Mayor Menor Frontal Tangencial
Negativo Positivo Positivo Negativo Negativo Positivo

Tabla 1. Condicionantes de la deteccién de movimiento

Asi, una sensibilidad demasiado baja podria dificultar la deteccion de movimientos
lentos o frontales, especialmente a mayores distancias del sensor. Por otra parte, una

sensibilidad excesiva podria saturar la deteccién, especialmente a distancias cortas.

El Presentia C permite configurar la sensibilidad de cada uno de los cuatro sensores

de movimiento (uno por sector de deteccién) de forma independiente.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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PARAMETRIZACION ETS

Desde la pestafia Configuracibn se permite habilitar o inhabilitar las diferentes
funcionalidades del Presentia C relacionadas con la deteccién de movimiento, la

medicion de luminosidad y la sensibilidad de los sensores.

GEMERAL Canal 1
Canal 2

= DETECTOR DE PRESEMNCIA
Canal 3
CONFIGURACION Canal 4
Canal 5
Canal &

Regulacién de luz constante 1
Regulacién de luz constante 2
Deteccidn de ocupacion

Dia/Noche

LEDs de deteccion Deshabilitado '@ Habilitade

LUMIMOSIDAD

Sensor Intemo
Factor de correccidn 10 T lx 01
Offset 0 - lux

Objetos de correccion de luminosidad

Envio de luminosidad

SENSIBILIDAD

Sensor 1 90 L%
Sensor 2 90 v %
Sensor 3 a0 - | %
Sensor 4 a0 %

Chjetos de sensibilidad

Figura 4. Detector de presencia. Configuracion

& Canal 1-6 [habilitado/inhabilitado]: activa o desactiva los distintos canales de

deteccidn disponibles. Cada canal se comporta de modo independiente, lo
gue permite establecer paralelamente diferentes criterios (retardos, umbrales

y acciones) para una cantidad fija de sensores hardware. Ver seccion 2.2.2.

«® Regulacién de luz constante 1-2 [habilitado/inhabilitado]: activa o desactiva

los canales de regulacién constante de la luminosidad. Ver seccion 2.2.3.

«® Deteccion de ocupacién [habilitado/inhabilitado]: activa o desactiva la

funcién de deteccidn de ocupacion. Ver seccion 2.2.4.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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& Dia/Noche [habilitado/inhabilitado]: al activar esta funcionalidad, se

duplicaran algunos pardmetros de configuracion de envios de deteccién y
consignas de luminosidad (ver secciones siguientes). Los objetos por los que

deberan recibirse las transiciones de dia a hoche y viceversa podran ser:

» Objeto de control: binario [habilitado/inhabilitado]: cuando se activa, se

podra cambiar de modo escribiendo en un objeto binario (“Dia/Noche”).

Es posible seleccionar qué valor [0 = Dia; 1 = Noche / 0 = Noche; 1 = Dia]

debe activar qué modo.

» Objeto de control: escena [habilitado/inhabilitado]: cuando se activa, se

podrd cambiar de modo escribiendo un cierto valor de escena en
“Escenas: entrada”. Apareceran dos cuadros de texto especificos para

introducir que escena [0/1...64] activara qué modo.

Dia/Moche

Chbjeto de contral: binario
Configuracion 2 0 = Dia; 1 = Nache 0 = Moche: 1 = Dia

Objeto de control: escena

Mimero de escena (dia)
(0 = Deshabilitada)

Miamero de escena (noche)
(0 = Deshabilitadao)

Figura 5. Configuracion dia/noche

& LEDs de deteccion [Deshabilitado / Habilitado]: activa o desactiva los ledes

indicadores de deteccion de movimiento. Si est4 habilitado Dia/noche las
opciones disponibles seran [Deshabilitado / Habilitado / Habilitado sélo
durante el dia]. También se pueden habilitar o inhabilitar a través del objeto:

“LEDs de deteccion”.

Con respecto a la LUMINOSIDAD, se tienen los siguientes parametros:

«® Sensor interno: pardmetros para compensar los valores de luminosidad

medidos por los sensores internos.
» Factor de correccién [0...10...80] x 0,1.

» Offset [-200...0...200 lux].

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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» Objetos de correccion de luminosidad [habilitado/inhabilitado]: cuando

se habilita, se afiaden dos objetos de 2 bytes que permiten cambiar los
valores fijados por pardmetro: “Factor de correccidon — sensor interno” y
“Offset — sensor interno”. Cualquier valor fuera del rango permitido ([-

200...200 lux] y [0...8] respectivamente) sera ignorado.

& Envio de luminosidad [habilitado/inhabilitado]: activa o desactiva el envio

automatico del nivel de Iluminosidad en luxes, a través del objeto
‘Luminosidad — sensor interno”. Al habilitarlo se mostraran dos parametros
adicionales:

» Periodo [0...15...255 s]: periodo de envio del valor de luminosidad al bus.

Si se configura igual a “0”, se inhabilita el envio periédico.

» Cambio de luminosidad para enviar [0...1...255 x 10 lux]: establece un

incremento minimo (en luxes) de modo que cuando dos lecturas
consecutivas de la luminosidad difieran en mas de ese valor, se producira
un envio extra de la luminosidad al bus. Si se deja en “0”, esta opcién
gueda inhabilitada.

Envio de luminosidad

Periodo (0 = Deshabilitado) 15 . =

Cambio de luminosidad para enviar

(0 = Deshabilitado) 1 L w10 lux

Figura 6. Envio de la luminosidad
Con respecto a la SENSIBILIDAD se tienen los siguientes parametros:

& Sensor N [1...90...100 %]: sensibilidad del sensor N.

«® Objetos de sensibilidad [habilitado/inhabiltiado]: muestra u oculta los

objetos “Sensibilidad del sensor N” para poder modificar la sensibilidad a

través de ellos.
La topologia del proyecto muestra ademas los siguientes objetos por defecto:

& “Escenas: entrada” y “Escenas: salida” objetos para recibir y enviar

valores de escena desde o hacia el bus KNX.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.2.2 CANAL DE DETECCION DE PRESENCIA

El Presentia C permite habilitar hasta seis canales de deteccion de presencia, asi
como establecer una configuracién (por ejemplo, enviar diferentes tipos de objeto)

para cada uno.

2.2.2.1 CONFIGURACION

Para cada canal virtual de deteccién de presencia puede configurarse cuéles de los
cuatro sensores existentes se utilizaran, asi como lo siguiente:

«® Condiciones de deteccion del movimiento.

«® Modo de operacion.

«® Bloqueo/Desbloqueo del estado.

«® Estado forzado.

«® Deteccion de movimiento externo.

«® Conmutaciones externas.

«® Tipo (iluminacién, HVAC, presencia).
Estas opciones se detallan a continuacion.
Condiciones de deteccion del movimiento

El canal conmuta al estado “Deteccion” cuando se reciba de los sensores una sefal de

deteccion de movimiento, y a “No deteccién” cuando esa sefal deje de recibirse.

«® Cuando el canal pasa al estado “Deteccion” se iniciara un temporizador; que

se reiniciara cada vez que se reciba la sefial de deteccion de movimiento.

«® Pasado un tiempo (duracién de la deteccién) sin que se produzca una

nueva deteccion de movimiento, el canal pasara al estado “No detecciéon”.

«® En ese momento se iniciard un temporizador, de forma que si se produce
una deteccién de movimiento antes de que cumpla un determinado tiempo

(tiempo ciego), esa deteccién sera ignorada.

«® Una vez transcurrido el tiempo ciego, en el momento en que se produzca una

deteccién de movimiento, se pasara de nuevo al estado “Deteccion”.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Modo de operacién

Cada canal se podra configurar para que funcione de forma automatica o

semiautomatica:

«® Modo automatico: permite cambiar entre los estados de Deteccién y No
deteccién, ademas de mediante el movimiento, mediante un objeto

especifico de conmutacién externa.

«® Modo semiautomatico: uno de los dos estados (configurable) sélo podra

activarse mediante el objeto de conmutacién externa.

En cualquier caso, cualquier escritura sobre el objeto de conmutacién externa hara

que los estados de Deteccion y No deteccion se fijen de forma inmediata.
Bloqueo/Desbloqueo del estado

Mientras el canal permanezca bloqueado, se interrumpird cualquier nuevo envio de

deteccion al bus relacionado con ese canal, independientemente de si se producen

detecciones de movimiento o no.

Se puede bloguear o desbloquear el canal mediante objeto binario o mediante

escena.
Estado forzado

Los valores recibidos a través del objeto de estado forzado seran interpretados por el
dispositivo como una sefial maestra de deteccion o no deteccion (es decir, este objeto
permite sobrescribir externamente la sefial de deteccién de movimiento). El
comportamiento cuando se recibe este valor desde el bus es:

«® Se recibe un On:

» Si el canal estaba en estado “Deteccion”, no se realizara ninguna accion.

» Si el canal estaba en estado “No deteccion”, pasara a “Deteccion”.

«® Se recibe un Off:
» Si el canal estaba en estado “Deteccién”, pasara a “No deteccion”.

» Si el canal estaba previamente en estado “No deteccion”, no se realizara

ninguna accion.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Tras forzar el estado se permanece en él durante un tiempo de espera configurable.

Una vez transcurrido este tiempo:

# Si el estado forzado era “No deteccion”:

Se permanecera en este estado, sin que se realice ningln envio hasta que

nuevamente se detecte movimiento.

# Si el estado forzado era “Deteccién”:

> Si el tiempo transcurrido desde el Ultimo movimiento detectado es superior
a la duracién de la deteccion, se pasa a “No deteccion”, enviandose el

objeto correspondiente (salvo que el canal esté bloqueado).

» Sidesde el tltimo movimiento detectado no ha pasado aun el tiempo de la
duracién de deteccion, se permanece en el estado de “Deteccién”, sin que

se realice ningun envio.

La ejecucion del estado forzado es incondicional e independiente de si el canal se
halla bloqueado y del estado del sensor, al tener preferencia sobre otras funciones.

DETECCION DETECCION

forzada i
Movimiento forzada Movimiento

Duracion de
la deteccion

Duracién de
la deteccion

Tiempo de espera

Tiempo de espera
tras estado forzado

tras estado forzado

| l | ,,

Se envia Se envia Se envia

, } Se envia
DETECCION NO DETECCION DETECCION NO DETECCION
al bus al bus al bus al bus

Figure 7: Estados forzados (ejemplo)
Deteccion de movimiento externo

Se podra habilitar un objeto de comunicaciéon para la deteccién de movimiento
externo, de forma que puedan recibirse notificaciones de movimiento desde otros
dispositivos KNX y que puedan combinarse sus estados y dar una respuesta comun.
Cuando se reciba un 1 o un 0 por este objeto, el canal actuara exactamente igual que

si se hubiera detectado movimiento en el propio sensor.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Por tanto, se distinguen dos tipos de detectores:

«® Detectores esclavos: pueden existir varios y seran los encargados de
transmitir al detector maestro el estado de detecciéon. Todos deben estar

habilitados y tener la misma configuracion. Se recomienda la siguiente:
> Deteccién: envio de “1”.
» No deteccidn: sin envios.

«® Detector maestro: sélo debe haber uno y sera el encargado de actuar sobre
el dispositivo que se quiera controlar. Se recomienda la siguiente

configuracion:

» Objeto de deteccion externa habilitado y enlazado a los objetos de

deteccion de los detectores esclavos.

» Duracion de la deteccién mayor que la duracion de la deteccion de cada

detector esclavo.

> Se recomienda evitar los estados forzados.
Tipo

Segun cuanta funcionalidad se necesite, cada canal de deteccién de presencia puede
configurarse como:
«® Monitorizacion de presencia
Es el tipo mas basico. Proporciona las funciones ya descritas.
& Control de iluminacién
Se trata de un canal dependiente de la luminosidad:

» El estado de deteccién soélo sera alcanzable si la luminosidad se
encuentra por debajo de un cierto valor configurable (umbral de

deteccién).

» El estado de no deteccion s6lo se podra adoptar si la luminosidad se
encuentra por encima de un cierto valor (umbral de no deteccién) que se

calcula como:

Umbral de no deteccion = (umbral de deteccion + contribucion de luz

artificial) + histéresis
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Al igual que el umbral de deteccion, la histéresis es configurable. Sin
embargo, la contribucion de luz artificial es calculada de forma automatica

por Presentia C.

Cuando se alcanza este estado la luminaria permanece apagada, aunque
se estén detectando movimientos, pues una vez apagada se seguira

superando el umbral de encendido.

Ejemplo: en una sala con luz natural y con un aporte de luminosidad

artificial de 200 luxes. Se configura:

«® Umbral de deteccion =400 luxes.

«® Histéresis = 10%.

Por tanto, el umbral de no deteccion sera:

Umbral de no deteccion = (400 + 200) + [(400 + 200) x 0,1] = 660 luxes.

o Si la luminosidad actual est4 por encima de 400 luxes, la luminaria

permanecera apagada incluso si se detecta movimiento en la sala. Se

entiende que no es necesario el aporte adicional.

o Sila luminosidad actual esta por debajo de 400 luxes, la luminaria se
encenderéa cuando se detecte movimiento en la sala. Se entiende que la

luminosidad no es suficiente y se necesita un aporte artificial.

o Cuando la luminaria esté encendida y se deje de detectar movimiento,

la luminaria se apagara. No es necesario un aporte de luminosidad ya

que no hay movimiento.

o Cuando la luminaria esté encendida y la luminosidad ascienda por
encima de 660 luxes, la luminaria se apagara haciendo que la

luminosidad descienda a 460 luxes. No es necesario un aporte adicional

ya que ese valor supera el umbral de encendido.

& Control de HVAC

Los canales de deteccién dedicados al control de aparatos de climatizacion
son independientes de la luminosidad y ofrecen un filtro para que la maquina
se encienda solamente cuando se haya detectado movimiento de forma
continuada, lo que evita encender los aparatos de climatizacion por

movimientos puntuales y aislados.
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Este filtro se implementa en forma de ventanas temporales, de tal manera
gue solamente se pasa a estado Deteccién si se ha detectado movimiento en

todas ellas.

Eiemplo: para un filtro de 2 ventanas de 30 segundos:

& A partir de la primera deteccién, se empezara a contar los 30 segundos
de la primera ventana temporal. Si se produce una deteccion en este

tiempo, la primera ventana del filtro se dara por superada.

£ Una vez transcurridos los 30 segundos, comenzara la segunda ventana.
En caso de no haber deteccién en este tiempo, el proceso se interrumpe
y no se reinicia hasta que vuelva a tener lugar una deteccion. Pero si en
esta segunda ventana también se produce una deteccién, entonces se

pasara a estado de Deteccion inmediatamente.

PARAMETRIZACION ETS

GEMERAL Sensor 1

Sensaor 2
= DETECTOR DE PRESEMCIA
Sensor 3

CONFIGURACION sensor4

Canal 1
Modo de operacién O Automatico Semiautomatico
Envios

Duracién de la deteccidn 10 .
-

Tiempo ciego 0 :
h g

Tipe Control de iluminacion -

Dependiente de la lumincsidad
Blogqueo/desbloguec del estado

Forzar estado

Objeto de deteccion de movimiento externo

Figura 8. Configuracion de un canal de deteccién de presencia

La pestafia Configuracion contiene los siguientes parametros:
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«® Sensor n [habilitado/inhabilitado]: habilita/inhabilita el sensor n para el canal

actual. Si se desmarca la casilla las detecciones realizadas por este sensor

no se tendran en cuenta.

& Modo de operacion [Automatico/Semiautomatico]: Si se selecciona lo

segundo aparecera el siguiente parametro:

» Accidén por objeto de conmutacion externa [Deteccion / No deteccién]:

selecciona qué evento se produce solamente mediante el objeto “[Cx]

Conmutacién externa”.

o “Deteccidn”: el estado de deteccion sélo se podra adoptar mediante

objeto.

e “No deteccion”: el estado de No deteccién sélo se podra adoptar
mediante objeto.

En funciébn de esta configuracion, se mostrardn los dos parametros

siguientes o Unicamente uno de ellos.

&® Duracion de la deteccion [1...10...255][s] [1...255][min] [1...18][h]:

establece el tiempo minimo que debe transcurrir sin existir movimientos

antes de que el canal pase al estado “No detecciéon” (un nuevo evento de
deteccién interrumpira este contador). Ademas, estara disponible el objeto
“[Cx] Duracién de la deteccidon” para poder modificar este valor (en

segundos).

& Tiempo ciego [0...255][s/min] [0...18][h]: establece el tiempo minimo

durante el cual el canal permanecera en el estado de “No detecciéon”, aun
cuando se produzca movimiento en la estancia, lo cual sera ignorado por el

canal.

& Tipo [Control de iluminaciéon / Control de HVAC / Monitorizacién de

presencial: define la funcionalidad especifica a la que esta orientado el canal,

mostrando u ocultando parametros para facilitar la configuracion:

» “Monitorizacién de presencia”: no se muestran parametros adicionales.

» “Control de iluminacién”: incorpora los siguientes parametros:
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e Dependiente de la luminosidad [habilitado/inhabilitado]: determina si

las transiciones a los estados “Deteccion” y “No deteccion”
dependerdn o no de la luminosidad. Si se activa se muestran los

parametros siguientes.

= Umbral de deteccion [0...400...2000]: umbral en luxes a partir del

cual se ignoraran las detecciones de movimiento.

= Histéresis del umbral de no deteccién [10...50]: factor de
seguridad (en porcentaje) para el calculo del umbral de no

deteccion.

= Retardo en la medicién de la luminosidad [7...10...255][s/min]

[1...24][h]: tiempo que el dispositivo esperara, una vez ha detectado
movimiento, antes de calcular el incremento de luminosidad
provocado por éste. Este tiempo debe ser mayor que el tiempo de
regulacién de la luminaria para asegurar que la luminosidad de la

estancia sea estable.

Nota: en funcibn de si el modo de operacién configurado es
automatico o semiautomatico y de si, en este segundo caso, la accién
del objeto de conmutacion externa es deteccion o no deteccion,

algunos de estos tres parametros no se mostraran.

Tipo Control de iluminacién ~

Dependiente de la luminosidad

Urnbral de deteccion 400 - | lux
Histéresis del umbral de no deteccion 10 S | %
Retardo en la medicion de luminosidad 10 .

Figura 9. Canal para control de iluminacién

» “Control de HVAC”: se muestran los siguientes parametros:

e Ventanas de observacion [1...3...255]: numero de ventanas
temporales en las que debe detectarse movimiento para pasar a

“Deteccién”.
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e Tiempo de observacion [1...30...255]: duracién en segundos de

cada ventana de observacion.

Tipo Control de HVAC =
Ventanas de observacion 3 .
Tiempo de observacion 30 . =

Figura 10. Canal para control de HVAC

«® Bloqueo/desbloqueo del estado [habilitado/inhabilitado]: establece de qué

forma podréa habilitarse o inhabilitarse el canal:

» Objeto de control: binario [habilitado/inhabilitado]: el canal pasara del

estado activo al inactivo (y viceversa) en funcion del valor recibido a través

del objeto “[Cx] Bloguear estado”.

» Objeto de control: escena [habilitado/inhabilitado]: el canal conmutara

entre habilitado e inhabilitado en funcién de los valores de escena

recibidos a través del objeto “Escenas: entrada”.
Al elegir esta opcidn se deben establecer también los parametros:

e Escena para bloquear [0...64]: determina el nimero de escena que
bloqueara el canal.

e Escena para desbloquear [0...64]: determina el nUmero de escena
que desbloqueara el canal.

En caso de habilitar uno de los objetos de control, aparecen los siguientes

parametros:

e Tiempo para desbhloquear [0...255]: establece un retardo en la
reactivacion (desbloqueo) del canal tras escribir en el objeto de

comunicacion correspondiente.

e Estado inicial (después de reinicio) [Ultimo estado / Desbloqueado /

Blogueado]: determina el estado del canal cuando el dispositivo entra
en funcionamiento o tras un corte de tensién del bus. En el caso de la

primera inicializacién, se entiende como Ultimo estado el estado

“‘Desblogueado”.
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e Envio al bloquear [Nada / No deteccién / Deteccidn]: establece el valor

que sera enviado al bus en cuanto el canal pase al estado “Blogueado”,
a fin de advertir de que a partir de ese momento se detendran los

envios de estados de deteccion.

e Envio al deshloquear [Nada / No deteccién / Deteccién]: analogo al

anterior; establece el valor a enviar al bus en el momento en que el
canal pase al estado “Desblogueado”, a fin de advertir de que a partir

de ese momento se retomaran los envios de estado de deteccion.

Blogueo/desbloqguec del estado

Objeto de control: binario

: ., Q' 0= Desblequear; 1 = Bloguear
Configuracian
0 = Blequear; 1 = Desbloguear

Objeto de contral: escena

Escena para bloquear

(0 = Deshabilitada) 0

Escena para desbloguear 0 .

(0 = Deshabilitada)
Tiempo para desbloguear 0 T s
Estado inicial (después de reinicic) Ultimo estado i
Envio al bloguear MNada h
Envio al desbloguear Mada ~

Figura 11. Habilitar usando objeto de 1 bit

& Forzar estado [habilitado/inhabilitado]: habilita o inhabilita el objeto de

comunicacion binario “[Cx] Forzar estado”.

» Tiempo de espera tras forzar estado [7...10...255][s] [1...255][min]
[7...18][h]: establece el tiempo durante el que el canal permanecera en el

estado forzado. Notese que los estados forzados ignoran la duracion de la

deteccion y el tiempo ciego configurados.

Forzar estado

Tiempo de espera tras forzar estado 10 .

Figura 12. Forzar estado
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«# Objeto de deteccion de movimiento externo [habilitado/inhabilitado]:

permite habilitar o inhabilitar un objeto de comunicacion especifico
(“[Cx] Deteccién de movimiento externo”) para recibir detecciones de
movimiento desde otros dispositivos KNX, de forma que varios dispositivos

puedan combinar sus estados y dar una respuesta comun.

2.2.2.2 ENVIOS

Es posible personalizar los envios al bus y las acciones a realizar cuando el canal de
deteccion de presencia pasa de Deteccion a No deteccidn y viceversa, tanto de dia

como de noche:

«® Tipo de objeto: con cada evento se podra enviar uno o varios de los
siguientes (con un valor configurable): objeto binario, escena, modos HVAC y
porcentajes.

«® Envio periddico: los objetos se enviaran al bus de forma Gnica o con un

periodo configurable.

& Retardo: los envios podran producirse tras el cambio de estado o

retardados.

PARAMETRIZACION ETS

La pestafia Envios contiene los siguientes parametros, que son analogos tanto para

Deteccion como para No deteccion.

2 Valor binario [habilitado/inhabilitado]: habilita o inhabilita el envio de un valor
binario (segun se establezca en Valor [Off / On]) a través del objeto “[Cx]
Salida (binario)”.

& Escena [habilitado/inhabilitado]: habilita o inhabilita el envio de una orden de

ejecucion de escena (segun se establezca en Valor [1...64]) a través del

objeto “Escenas: salida”.

«® Porcentaje [habilitado/inhabilitado]: habilita o inhabilita el envio de un valor

de porcentaje (segun se establezca en Valor [0...100]) a través del objeto

‘[Cx] Salida (porcentaje)”.
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DETECCION
Valor binario

Valor Off 'O On

Escena
Porcentaje
Modo HVAC

Walor Confort -

Modo de envio 2 Una vez Periddicamente

Retardo 0

i

MO DETECCION

Valor binario

Valor Qo Off Cn
Escena
Porcentaje
Maodo HVAC
Valor Standkby -
Modao de envio O Una vez Periddicamente
Retardo 0 -

(]

Figura 13. Envios

«® Modo HVAC [habilitado/inhabilitado] (solo si el canal es de tipo “Control de
HVAC”; ver seccion 2.2.2.1): habilita o inhabilita el envio de un modo

especial HVAC (configurado mediante el parametro Valor) a través del objeto
“[Cx] Salida (HVAC)”:

Modo HVAC Valor del objeto
Confort 1
Standby 2
Econdmico 3
Proteccion de edificio 4

Tabla 2 Modos HVAC
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«® Modo de envio [Una vez / Periédicamente]: si se elige la segunda opcion, se

mostrard también el siguiente campo:

> Periodo [1...5...255][s] [1...255][min] [1...718][h].

& Retardo [0...255][s/min] [0...18][h]: establece un retardo para los envios al

bus, a partir del momento en que el canal cambia de estado de deteccién.

Si estd habilitada la distincién dia / noche (ver seccion 2.2.1), los pardmetros para
configurar los envios se duplicaran para permitir diferentes opciones en funcién de si el

evento se produce de dia o de noche.

2.2.3 CANAL DE REGULACION DE LUZ CONSTANTE

Los canales de regulacion de luz constante tienen como objetivo que la luminosidad de
una sala sea en todo momento lo més proxima posible a una consigna, compensando

con luz artificial los cambios provocados por la luz natural.

«® Mientras haya deteccion de presencia, se enviaran periodicamente valores
de regulacion proporcionales a la diferencia entre la luminosidad real y la
consigna. Ademds, al producirse la deteccion, sera posible establecer
durante un tiempo un nivel de regulacion inicial y/o fijar una regulacion
minima que se mantendra, aunque la regulacion requerida sea menor a

dicho minimo.

Una vez la luminosidad alcanza la consigna, la regulacion se detendra. Sera
necesario configurar una banda de tolerancia para evitar cambios continuos

en el aporte de luz artificial.
«® Al pasar a No deteccion se enviara el valor de regulacion 0%.

Es posible configurar unos coeficientes de regulacion, para que cada incremento de
regulacion sea mayor o menor. Notese que un coeficiente demasiado grande puede
hacer que el aporte de luminosidad sea mayor que el necesario; para evitar esto y que
el sistema regule una y otra vez, dado el aporte de luminosidad de cada uno de los

elementos controlados, se recomienda establecer los coeficientes (P) de la Tabla 3.
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APORTE (luxes) P MAXIMO P RECOMENDADO

100 255 128
200 128 64
300 85 43
400 64 32
500 51 26
600 43 21
700 36 18
800 32 16
900 28 14
1000 26 13
1100 23 12
1200 21 11
1300 20 10
1400 18 9
1500 17 9
1600 16 8
1700 15 8
1800 14 7
1900 13 7
2000 13 6

Tabla 3 Coeficientes maximo y recomendado segin aporte de luminosidad

Ejemplo:
P = 15, consigna = 450 luxes, luminosidad actual = 200 luxes.
# Regulacion actual = 0%.

& Incremento = (450 — 200) * (15 / 100) = 37,5. Este valor, dividido entre 255, da un
porcentaje de 14,70%, que sera el valor de regulacién a enviar.

«® Suponiendo que esta accion incremente la luminosidad hasta los 280 luxes, el
siguiente incremento sera de (450 — 280) * (15 / 100) = 25,5, es decir, del 10%. El
valor de regulacion a enviar sera: 14,70% + 10% = 24,70%.

Control manual

El control manual permite un control directo sobre la regulacion, quedando la
regulacion automatica deshabilitada. Por tanto, los valores de regulacion deseados se

deberan enviar a través de los objetos de control manual.
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El modo manual se activa y desactiva por objeto de comunicacion. En caso de que
esté desactivado, la escritura de un valor a través de cualquiera de los tres objetos de

control también permitira la entrada a dicho modo.

Es posible establecer un tiempo de duracion del control manual. Tras la salida del
control manual, al finalizar la duracién del mismo o cuando se desactive por objeto, se
recuperaran los estados que hubiera en segundo plano y se realizaran los envios de

regulacién correspondientes.

El control manual tiene prioridad sobre el ‘bloqueo/desbloqueo del estado’ y ‘control
forzado’, pero si se bloguea un canal o se fuerza un estado durante el modo manual, el

nuevo estado se recuperara al salir del modo.

PARAMETRIZACION ETS

La pestafia Regulacion de luz constante muestra los siguientes parametros:

GENERAL Sensor 1
Sensor 2

— DETECTOR DE PRESENCIA
Sensor 3

CONFIGURACION Sensor 4

Regulacién de luz constante 1

Maodo de operacidn Q' Automatico Semiautomatico

Duracion de la deteccian 10 .
v

Tiempo ciego 0 .
v

Consigna 500 v lux

Regulacian inicial

Regulacian minima 0 %
Tiempo de ciclo 3 . s
Tolerancia 25 v lux
Coeficiente P para regulacién ascendente 26 .

Coeficiente P para regulacién descendente | 26 -

Bloqueo/desblogqueo del estada
Forzar estado
Objeto de deteccién de movimiento externo

Control manual

Figura 14. Regulacion de luz constante

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

28


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

“*Zennio Presentia C

«® Sensor n, Modo de operacion, Duracion de la deteccion, Tiempo ciego,
Blogueo/Desbloqueo del estado, Forzar estado y Objeto de deteccién de
movimiento externo: analogos todos ellos a los de los canales de deteccién

de presencia (ver la seccion 2.2.2).
Los objetos asociados a estas funciones tienen también un nombre similar:

‘[RLCx] Conmutacion externa”,

“[RLCx] Duracién de la deteccién”,

>

>

> “[RLCx] Bloquear estado”,

» “[RLCx] Deteccién de movimiento externo”,
>

“[RLCxX] Forzar estado”.

«® Consigna [0...500...2000]: luminosidad objetivo (en luxes), también

modificable desde el objeto de comunicacién “[RLCx] Consigna”. Si se ha
habilitado la opcién dia / noche (ver seccién 2.1), tanto los pardmetros como
los objetos se duplicaran para fijar consignas diferentes en cada caso.

«® Regulacién inicial [habilitado/inhabilitado]: establece la regulacion inicial a

aplicar tras deteccion.
» Valor [0...50...100]: valor en porcentaje de la regulacion inicial.

» Tiempo de permanencia en el valor inicial [1...10...255]: tiempo en
segundos durante el cual se mantendra ese nivel de regulacién. Cuando
se supere este tiempo los siguientes valores de regulacién a enviar se

calcularan en funcién del error entre la luminosidad real y la consigna.

«® Regulacién minima [0...700]: minimo valor del nivel de regulacién cuando el

dispositivo se encuentra en estado de deteccion.

«® Tiempo de ciclo [1...3...255]: tiempo en segundos para calcular y enviar los

sucesivos niveles de regulacion durante el estado Deteccion.

Nota: se recomienda que este tiempo sea mayor que la velocidad de

regulacion del regulador de luz (dimmer) asociado.

& Tolerancia [10...25...255]: margen o histéresis (en luxes) para evitar

fluctuaciones de luminosidad cuando se alcanza un valor estable.
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& Coeficiente P para regulacion ascendente [1...26...255]: valor del
coeficiente proporcional para la regulacién ascendente. Cuanto mayor sea su

valor, mayor sera el incremento del valor de regulacion ante un mismo error.

& Coeficiente P para regulacién descendente [1...26...255]: anélogo al

anterior, para regulaciones descendentes.

«® Control manual [habilitado/inhabilitado]: permite un control directo sobre la

regulacién. Al habilitarlo se afiaden los siguientes objetos:

» “[RLCx] Control manual” y “[RLCx] Control manual (estado)”: objetos
de control y estado de un bit para activar/desactivar y conocer el estado

del control manual, respectivamente.

» Objetos de regulacion: de 1 byte (“[RLCx] Control manual: regulacién
absoluta (entrada)”), de 4 bits (“[RLCx] Control manual: regulacion
relativa (entrada)”) o de 1 bit (IRLCx] Control manual: On/Off
(entrada)”) que, ademas, tendran asociados tres objetos de estado:
‘[RLCx] Valor de regulacién”, “[RLCx] Control manual: regulacion
relativa (salida)” y “[RLCx] Control manual: On/Off (salida)”

respectivamente.
Ademas, aparece el parametro:

» Duracion (0 = Infinita) [0...255][s] [0...30...255][min] [0...18][h]: tiempo

durante el cual se mantendra activo el control manual, salvo que se reciba

un “0” a través del objeto “[RLCx] Control manual”.

2.2.4 CANAL DE DETECCION DE OCUPACION

Para comprender la funcién de los canales de deteccion de ocupacién es importante
hacer notar que la deteccibn de movimientos y presencias no necesariamente
implica la ocupacién de la sala por parte de personas, de igual modo que la no

deteccion no necesariamente implica que la sala no esté ocupada.

La deteccion de ocupacién es un algoritmo que, a partir de una serie de variables
(eventos de deteccién y de apertura o cierre de puertas), busca determinar si en el

interior de la sala hay alguna persona o no.
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2.2.4.1 CONFIGURACION

La deteccion de ocupacion requiere de varios dispositivos:
«® Detectores de movimiento (uno como maestro y el resto como esclavos),

«® Sensores o indicadores de apertura y cierre de las puertas de la estancia

para supervisar las entradas / salidas.
El Presentia C puede actuar como detector maestro o bien como detector esclavo.
Maestro

El detector maestro sera el que determine si existe ocupacion o no en funcién de la
informacion recibida de los esclavos (a través del objeto “Ocupacién: entrada de

esclavo”) y de la suya propia.

Las transiciones entre un estado de ocupacion y otro daran lugar a los envios al bus

gue el integrador configure por parametro.
El algoritmo de deteccion de ocupacion tiene lugar del siguiente modo:

& Al recibirse la apertura de la puerta de la estancia (por el objeto de

disparo), se adoptara el estado “Ocupado” (si aun no estaba activo).
& Alrecibirse el cierre de la puerta de la estancia (por el objeto de disparo):
1. Se iniciara el tiempo de espera, durante el cual el algoritmo ignorara las
detecciones de movimiento efectuadas por el maestro o por los esclavos.

2. A continuacién, el maestro iniciara el tiempo de escucha.

3. Si él mismo o los detectores esclavos observan movimiento, se adoptara el

estado “Ocupado” (si aun no estaba activo).

a. Si expira el tiempo de escucha sin que ningun detector observe

movimiento, se adoptara el estado “No ocupado”.

b. Desde ese momento, cualquier deteccién de movimiento activara el

estado “Ocupado” (si aun no estaba activo).

Se podra establecer ciertos envios (un valor binario, una escena, un valor de
porcentaje 0 un modo HVAC) ante cambios de “Ocupado” a “No ocupado” o viceversa.

Ademas, se enviara un objeto de estado siempre que cambie el estado de ocupacion.
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La deteccion de ocupacion puede habilitarse o inhabilitarse, de una manera
totalmente analoga a los canales de deteccién de presencia (ver seccion 2.2.2)
mediante los objetos de habilitacion y de entrada de escenas. Es posible configurar
un envio extra de los valores antes mencionados (binario, escena, HVAC, porcentaje)
para las transiciones entre Habilitado e Inhabilitado (o viceversa), si bien esto no

alterard el valor real del objeto de estado de ocupacion.

Mientras la deteccién de ocupacion se encuentre inhabilitada, se ignorara cualquier

evento relacionado: detecciones de movimiento y objetos de disparo.

Para prevenir detecciones de no ocupacion indeseadas (falsas detecciones de
ocupacion) es posible enviar al bus un objeto de grabacion de escena en el momento
en que, estando en estado “Ocupado”, se reciba la sefal de disparo. Si al concluir el
tiempo de escucha no ha tenido lugar ninguna deteccion, se notificara (como
habitualmente) la conmutacién al estado “No ocupado”. Pero en estas circunstancias,
si se detecta movimiento sin que previamente se haya recibido nuevamente el
valor de disparo, entonces se considerara la situacion anterior como una “falsa no
ocupacién” (en realidad la estancia seguia ocupada), por lo que se enviara la orden de
ejecucion de la escena anteriormente grabada, de modo que la estancia recuperara
el estado en que se encontrase antes del envio de la no ocupacion y se pasara
nuevamente al estado “Ocupado” (en este caso particular no se haran los envios

parametrizados para esta transicion, aunque si el objeto de estado de ocupacion).

Ejemplo: falsa deteccion de habitacion vacia.

Supbngase una habitacion con dos personas durmiendo (estado “Ocupado’). Si no se
evita la deteccién de falsas ocupaciones, al salir una de ellas de la habitacién esta
pasara a “No ocupado”. Si posteriormente la otra persona se mueve, se pasara a
“Ocupado” y se enviard la orden correspondiente, con lo que por ejemplo se
encendera la luz. Si por el contrario se utiliza esta opcion, en el momento en que la
persona que sigue en la habitaciébn se mueva, no se ejecutara la accion de ocupacion

por no haberse recibido un nuevo valor de disparo (una nueva apertura de la puerta).

Esclavo

Los Presentia C configurados como esclavo notificaran al maestro las situaciones de
deteccion y no deteccién (enviando respectivamente un “1” o un “0” a través del objeto

de salida del esclavo), aunque en este caso sélo es posible pasar del estado de
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deteccion al de no deteccion previa recepcion de la sefal de disparo (el cierre de una
puerta), por lo que también en los detectores esclavo se dispondra del objeto
disparador.

Cuando se reciba esta sefial de disparo, se dejara pasar un tiempo de espera
(configurable), cuya cuenta se reiniciara si se recibe nuevamente el disparo.

Transcurrido ese tiempo, el esclavo cambiara a no deteccion.

Una vez en no deteccioén, al detectarse movimiento se cambiara a deteccion.

PARAMETRIZACION ETS

La pestafia Deteccidn de ocupacion muestra los siguientes parametros:

GEMERAL Sensor 1

Sensor 2

—  DETECTOR DE PRESENCIA
Sensor 2
CONFIGURACION Sensor 4

Deteccién de ocupacidn
Tipo Maestro Q) Esclavo

. O 0 = Puerta cerrada; 1 = Puerta abierta
Valor de disparc .
0 = Puerta abierta; 1 = Puerta cerrada

Tiempo de espera 3 . =

Figura 15. Deteccion de ocupacion (esclavo)
Parametros comunes para maestro y esclavo:

& Sensor n [habilitado/inhabilitado]: habilita/inhabilita el sensor x para el canal

actual. Si se desmarca la casilla, las detecciones realizadas por dicho sensor

no se tendran en cuenta.

& Tipo [Maestro/Esclavo]: selecciona el tipo de canal de deteccion de

ocupacion.

«® Valor de disparo [0 = Puerta cerrada; 1 = Puerta abierta / 0 = Puerta abierta;

1 = Puerta cerrada]: determina qué valores, al recibirse por “Ocupacion:

disparador”, indicaran el estado de la puerta.

« Tiempo de espera [0...3...65535]: establece el valor del tiempo de espera

para pasar a no ocupacion, que empieza a contarse tras recibirse el disparo
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de puerta cerrada. Este tiempo es modificable mediante el objeto

“‘Ocupacion: tiempo de espera’.

Nota: los tiempos de espera de los esclavos deberdn ser mayores (o
iguales) que el tiempo de espera del maestro para asegurar un

comportamiento correcto.

Parametros exclusivos del detector maestro:

GEMERAL Sensor 1

Sensor 2

—  DETECTOR DE PRESENCIA
Sensor 3
CONFIGURACION sensor 4

Deteccidn de ocupacicn
Tipo O Maestro Esclavo

. O 0 = Puerta cerrada; 1 = Puerta abierta
Valor de disparc .
0 = Puerta abierta; 1 = Puerta cerrada

Tiempo de espera 2 . s

Tiempo de escucha 3 . s

Objeto de estado de ocupacidn
Falsa deteccion de Mo Ccupado

Blogqueo/deskbloqueo del estada

Figura 16. Deteccion de ocupaciéon maestro

& Tiempo de escucha [1...3...65535]: establece el valor del tiempo de
escucha, que empieza a contarse tras expirar el tiempo de espera. Este valor
puede modificarse en tiempo de ejecucion mediante el objeto “Ocupacion:

tiempo de escucha”.

«® Objeto de estado de ocupacion [habilitado/inhabilitado]: habilita o inhabilita

el objeto binario “Ocupacion: estado de ocupacién”, que permite leer en

todo momento el estado de ocupacion (1 = Ocupado; 0 = No ocupado).

«® Falsa deteccion de No Ocupado [habilitado/inhabilitado]: habilita o inhabilita

el algoritmo de falsa deteccién de no ocupacion, lo que implica definir un
NUumero de escena [1...64] a grabar y ejecutar

«® Bloqueo/desbloqueo del estado [habilitado/inhabilitado]: proporciona un

mecanismo para el blogueo temporal de los envios de los estados de

ocupacioén, analogo al de la deteccion de presencia (ver seccion 2.2.2.1).
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2.2.4.2 ENVIOS

Al igual que en los canales de deteccion de presencia, los canales de deteccion de
ocupacién permiten enviar al bus diferentes tipos de objetos y valores. Estos envios
pueden ser periddicos y/o retardados en funcion del tipo de evento producido, y ser

diferentes para el dia y para la noche.

PARAMETRIZACION ETS

La pestafia Envios muestra los siguientes parametros:

GEMERAL CCUPADC

Walor binario
= DETECTOR DE PRESENCIA
Valor off @ On
CONFIGURACION Escena
— Deteccign de ocupacion Parcentaje
) Modo HVAC
Envios

Modo de envio Q Unavez Periddicamente
Retardo 0 .

NO OCUPADO

Walor binario

Valor Q) Off On
Escena
Porcentaje
Modo HVAC
Modo de envio Q Unavez Periddicamente
Retardo 0 .

Figura 17. Deteccion de ocupacion. Envios

La funcionalidad y la configuracion son totalmente analogas a lo explicado en la
seccion 2.2.2.2, si bien en este caso el tipo de envio Modo HVAC estara siempre
disponible.
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2.3 FUNCIONES LOGICAS

Este modulo permite la ejecucién de operaciones numeéricas o en légica binaria con
datos procedentes del bus KNX y enviar el resultado a través de objetos de
comunicacion especificamente habilitados a tal efecto en el dispositivo.

El Presentia C puede implementar hasta 10 funciones ldgicas diferentes e
independientes entre si, completamente personalizables, que consisten en hasta 4

operaciones consecutivas cada una.

La ejecucion de cada funcién puede depender de una condiciéon configurable, que
sera evaluada cada vez que activa la funcién a través de objetos de comunicacion
especificos y parametrizables. El resultado después de la ejecucion de las
operaciones de la funcion puede ser también evaluado de acuerdo a ciertas
condiciones y después enviarlo (0 no) al bus KNX cada vez que la funcién se ejecuta,

periddicamente o so6lo cuando el resultado difiere del anterior.

Constltese el documento especifico “Funciones logicas” (disponible en la seccion de

producto del Presentia C del portal web de Zennio: www.zennio.com) para obtener

informacion detallada sobre el uso de las funciones logicas y su parametrizacion en
ETS.
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ANEXO |. OBJETOS DE COMUNICACION

Presentia C

Nuamero

Tamafo E/S Banderas Tipo de dato (DPT)

Rango funcional

especifico, porque asi lo establezcan o restrinjan el estandar KNX o el propio programa de aplicacién.

Nombre

“‘Rango funcional” muestra los valores que, independientemente de los permitidos por el bus dado el tamafio del objeto, tienen utilidad o un significado

Funcion

1 1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Objeto para enviar '1' |Envio de '1' periédicamente
2 1 Byte E |C--W-| DPT_SceneNumber 0-63 Escenas: entrada \Valor de escena
3 1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 Escenas: salida \Valor de escena
4 2 Bytes |E/S|C-RW - 0-8 Eactor de correccién - sensor [0, 80] x0.1
interno

5 2 Bytes [E/S|[C-RW - -200 - 200 Offset - sensor interno [-200, 200] Luxes
6 2 Bytes S |CTR-- DPT_Value_Lux 0-32200 Luminosidad - sensor interno Luxes
10 1 Bit E |C--W- DPT_Switch 0/1 Dia/Noche 0 = Dia; 1 = Noche

1 Bit E |C--W- DPT_Switch 0/1 Dia/Noche 0 = Noche; 1 = Dia

1 Bit E |C--W- DPT_Enable 0/1 LEDs de deteccion 0 = Deshabilitar; 1 = Habilitar
11 = ilitar: 1 = ili 5

1Bt | E |C--w- DPT_Enable 0/1 LEDs de deteccion 0 = Deshabilitar; 1 = Habilitar solo

durante el dia
12 1 Byte S |[CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% Ocupacion: salida (porcentaje) 0-100%
1=Confort
13 1Byte | S |CTR--| DPT HVACMode 2=Standby Ocupacién: salida (HVAC) Auto, Confort, Standby, Economico,
3=Econdmico Proteccion
4=Proteccién

14 1 Bit S |CTR-- DPT_Switch 0/1 Ocupacion: salida (binario) \Valor binario

1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 Ocupacion: salida de esclavo 1 = Movimiento detectado
15 1 Bit E |C--W-| DPT_Window_Door 0/1 Ocupacién: disparador Valor binario para disparar la

deteccidn de presencia

16 1 Bit E [C--W- DPT_Trigger 0/1 Ocupacion: entrada de esclavo 2s:Ia{/o= Deteccion desde dispositivo
17 2 Bytes E |C--W -| DPT_TimePeriodSec 0-65535 Ocupacion: tiempo de espera 0-65535 s.
18 2 Bytes E [C--W-| DPT_TimePeriodSec 1-65535 Ocupacion: tiempo de escucha 1-65535 s.
19 1 Bit E [C--W- DPT_Enable 0/1 Ocupacion: bloquear 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear

1 Bit E |C--W- DPT_Enable 0/1 Ocupacion: bloquear 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear
20 1 Bit S |CTR-- DPT_Occupancy 0/1 Ocupacion: estado de ocupacién |0 = No ocupado; 1 = Ocupado
21 1 Byte E [C--W- DPT_Scaling 0% - 100% Sensibilidad del sensor 1 1-100%
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22 1 Byte E |C--W- DPT_Scaling 0% - 100% Sensibilidad del sensor 2 1-100%
23 1 Byte E [C--W- DPT_Scaling 0% - 100% Sensibilidad del sensor 3 1-100%
24 1 Byte E |C--W- DPT_Scaling 0% - 100% Sensibilidad del sensor 4 1-100%
. W . [Cx] Deteccién de movimiento 0 = 1 = Deteccion de un sensor
25, 35, 45, 55, 65, 75 1 Bit E [C w DPT_Trigger 0/1 externo externo
26, 36, 46, 56, 66, 76 1 Byte S |CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Cx] Salida (porcentaje) 0-100%
1=Confort
. 2=Standby . Auto, Confort, Standby, Econdmico,
27,37,47,57,67, 77 1 Byte S |CTR DPT_HVACMode 3=Econdémico [Cx] Salida (HVAC) Proteceion
4=Proteccion
28, 38, 48, 58, 68, 78 1 Bit S |CTR-- DPT_Switch 0/1 [Cx] Salida (binario) \Valor binario
29, 39, 49, 59, 69, 79 1 Bit E [C--W- DPT_Enable 0/1 [Cx] Bloguear estado 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
1 Bit E [C--W- DPT_Enable 0/1 [Cx] Bloguear estado 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear
30, 40, 50, 60, 70, 80 1 Bit E [C--W- DPT_Switch 0/1 [Cx] Forzar estado 0 = No deteccidn; 1 = Deteccidn
31,41, 51, 61,71, 81 1 Bit E |C--W- DPT_Switch 0/1 [Cx] Conmutacidn externa 0 = No deteccidn; 1 = Deteccion
32,42,52,62,72, 82 2 Bytes | E/S|C - R W -| DPT_TimePeriodSec 1-65535 [Cx] Duracion de la deteccion 1-65535 s.
33,43, 53,63, 73, 83 2 Bytes S |CTR-- DPT_Value_Lux 0-4000 [Cx] Luminosidad 0-4000 luxes
34, 44, 54, 64, 74, 84 1 Byte S |CTR--|DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 Eg;(u]e\lgir;;ana de observacion Ventana de observacion actual
85, 101 1 Bit E lc--w- DPT Trigger 0/1 [RLCx] Deteccion de movimiento [0 = 1 = Deteccién de un sensor]
externo externo
86. 102 1 Bit E |[C--W- DPT_Enable 0/1 [RLCx] Bloquear estado 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
! 1 Bit E [C--W- DPT_Enable 0/1 [RLCx] Bloquear estado 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear
87, 103 1 Bit E [C--W- DPT_Switch 0/1 [RLCx] Forzar estado 0 = No deteccidn; 1 = Deteccidn
88, 104 1 Bit E [C--W- DPT_Switch 0/1 [RLCx] Conmutacién externa 0 = No deteccion; 1 = Deteccion
89. 105 2 Bytes E [C--W- DPT_Value_Lux 1-2000 [RLCx] Consigha \Valor de consigna (1-2000)
! 2 Bytes E |C--W- DPT_Value_Lux 1-2000 [RLCx] Consigna durante el dia \Valor de consigna (1-2000)
90, 106 2 Bytes E |[C--W- DPT_Value_Lux 1-2000 [RLCx] Consigna durante la noche |Valor de consigna (1-2000)
91, 107 1 Byte S [CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [RLCx] Valor de regulacion Valor de regulacion (%)
92, 108 2 Bytes | E/S|[C - R W -| DPT_TimePeriodSec 1-65535 [RLCx] Duracién de la deteccién 1-65535 s.
94, 110 1 Bit E|lc--w- DPT_Switch 0/1 [RLCx] Control manual: On/Off o001 de 1 bit
(entrada)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
95, 111 4 Bit E | C--W - |DPT_Control_Dimming 0x7 (Reducir 1%) [RLCx] Control manual: regulacion |- .| de 4 bits
0x8 (Detener) relativa (entrada)
0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
96, 112 1Byte | E [C--w-| DPT_Scaling 0% - 100% [RLCx] Control manual: regulacion o o1 ge 1 byte

absoluta (entrada)
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[RLCx] Control manual: On/Off

97, 113 1 Bit S |CTR-- DPT_Switch 0/1 (salida) Control de 1 bit
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
o . 0, . e
98, 114 4Bit | S | CTR--|DPT_Control_Dimming 0x7 (Reducir 1%) [RLCx] Control manual: regulacion |- o1 de 4 bits
0x8 (Detener) relativa (salida)
0x9 (Subir 100%)
OXF (Subir 1%)
99, 115 1 Bit E |C--W- DPT_Enable 0/1 [RLCx] Control manual 0 = Deshabilitar; 1 = Habilitar
100, 116 1 Bit S |CTR-- DPT_Enable 0/1 [RLCx] Control manual (estado) 0 = Deshabilitado; 1 = Habilitado
133, 134, 135, 136, 137, 138,
139, 140, 141, 142, 143, 144,
145, 146, 147, 148, 149, 150, . W . -
151, 152, 153, 154, 155, 156, 1 Bit E [C w DPT_Bool 0/1 [FL] (1 bit) Dato de entrada x Dato de entrada binario (0/1)
157, 158, 159, 160, 161, 162,
163, 164
165, 166, 167, 168, 169, 170,
171,172,173, 174, 175, 176, 1 Byte E [C--W - |DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] (1 byte) Dato de entrada x Dato de entrada de 1 byte (0-255)
177,178, 179, 180
181, 182, 183, 184, 185, 186, DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535
187, 188, 189, 190, 191, 192, 2 Bytes E [C=--W - DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] (2 bytes) Dato de entrada x |Dato de entrada de 2 bytes
193, 194, 195, 196 DPT_Value_Tempo -273,00 - 670760,00
ey Ik, 12%93’ 22%%’ ALy 202 4 Bytes E |C--W - | DPT_Value_4_Count [-2147483648 - 2147483647 [[FL] (4 bytes) Dato de entrada x |Dato de entrada de 4 bytes
1 Bit S |CTR-- DPT_Bool 0/1 [FL] Funcién x - Resultado (1 bit) Booleano
1 Byte S |CTR-=--|DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] Funcién x - Resultado (1 byte) Sin signo
2 Bytes S |CTR--|DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Sin signo
205, 206, 207, 208, 209, 210, = -
211, 212, 213, 214 4 Bytes S |CTR-=--| DPT_Value_4_Count |-2147483648 - 2147483647 [[FL] Funcion x - Resultado (4 bytes) Con signo
1 Byte S |[CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [FL] Funcién x - Resultado (1 byte) Porcentaje
2 Bytes S |CTR--| DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Con signo
2 Bytes S |CTR-- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Flotante
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Unete y envianos tus consultas
sobre los dispositivos Zennio:

http://support.zennio.com

Zennio Avance y Tecnologia S.L.
C/ Rio Jarama, 132. Nave P-8.11
45007 Toledo (Spain).

Tel. +34 925 232 002.
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