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1 INTRODUCCION

1.1 NarrowDIM X4

NarrowDIM X4 de Zennio es un regulador KNX universal y multifunciéon para cuatro
canales de iluminacién. Su diversidad de funciones lo convierte en un dispositivo versatil

y robusto.

«® Compatibilidad con cargas resistivas (R), capacitivas (C), inductivas (L),

led* y de bajo consumo CFL*.
(*) Compatibilidad sdlo con lamparas led / CFL regulables.

«® Regulacion de alto rendimiento: el dispositivo se alimenta a través del bus
KNX, evitando restricciones y otros efectos sobre la alimentacion de las
cargas.

& Deteccién automatica de frecuencia.

«® Posibilidad de deteccién automatica del tipo de carga en lamparas

convencionales R/ C/ L.
«® Compatibilidad con sistemas de alimentacién ininterrumpida (SAl).
«® Patrones de regulacion configurables para cargas led y CFL.
& Tiempos de regulacién configurables.
«® Control individual o conjunto de los cuatro canales de salida.

«® Funciones adicionales: acciones temporizadas, escenas, controles de
encendido/apagado configurables, apagado automatico, secuencias, modo

economico, bloqueo del canal...

«® Control y supervision manual de las cargas mediante los pulsadores

incorporados en el propio regulador.

«® Moddulo de 10 funciones I6gicas multioperacion configurables.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

4


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

*Zennio NarrowDIM X4

«® Gestion de errores automatica (cortocircuito, sobretension, frecuencia de red
anOémala, sobrecalentamiento, falta de alimentacion y error en la seleccién de

tipo de carga).
«® Indicadores led para sefialar situaciones de error.
® Salvado de datos y apagado de cargas si ocurre un fallo de bus.

«® Heartbeat o envio periddico de confirmacion de funcionamiento.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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1.2 TIPOS DE CARGA

El NarrowDIM X4 soporta los siguientes tipos de cargas:

R L C CFL LED

& 7| | | @

Figura 1 Tipos de carga.

«® Lamparas convencionales:
» Resistivas (R),
» Inductivas (L),
» Capacitivas (C),

«® Lamparas regulables fluorescentes de bajo consumo (Compact Fluorescent
Lamps o CFL)

«® Lamparas regulables de tipo led (Light Emitting Diode).

1.2.1 COMBINACION DE LOS TIPOS DE CARGA

En algunos casos es posible combinar diferentes tipos de carga en un mismo canal (es
decir, es posible controlar cargas de distintos tipos de forma conjunta) siempre que se

cumplan ciertas restricciones:

«® Cargas inductivas (L) y resistivas (R): se pueden combinar siempre que la

parte resistiva de la carga no supere el 50%.

«® Cargas capacitivas (C) y resistivas (R): se pueden combinar siempre que la

parte resistiva de la carga no supere el 50%.
«® No se puede combinar cargas capacitivas (C) e inductivas (L).
«® No se puede combinar cargas CFL y led.
«® No se puede combinar cargas CFL y convencionales (R/ C/L).

«® No se puede combinar cargas led y convencionales (R/ C/L).

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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«® Se aconseja no combinar cargas CFL (o led) de distintos fabricantes o

modelos en un mismo canal, ya que el comportamiento puede diferir

dependiendo del modelo utilizado o del fabricante.

Figura 2 Combinacion de tipos de carga.

Para obtener informacion mas detallada, consultese la hoja técnica incluida en el

embalaje original y también disponible en www.zennio.com.
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1.3 INSTALACION

El NarrowDIM X4 se conecta al bus KNX a través de los terminales de conexion
incorporados. Una vez el dispositivo recibe tension del bus KNX, se podra descargar
tanto la direccion fisica como el programa de aplicacion asociado.

. Entrada de alimentacion.

. Canales de salida.

. Boton de control manual.
. Led de estado de salida.

. Botén test/programacion.
. Led de test/programacion.
. Conector KNX.

0 N o o b~ W N P

. Pinza de fijacion.

Figura 3 Diagrama de elementos.
Los principales elementos del dispositivo son:

«® Pulsador de Prog./Test (5): una pulsacion corta sobre este botén activa el

modo programacion, con lo que el led asociado (6) se ilumina en rojo.

Nota: si este botdn se mantiene pulsado al aplicar tension de bus, el dispositivo

entra en modo seguro. El led parpadearéa en rojo cada 0,5 s.
«® Canales de salida (2): z6calos para conectar los cables de las cargas.

< Entradas de fase y neutro (1): zocalos para la conexién de los cables de
voltaje (fase y neutro).

Para informacién detallada sobre las caracteristicas técnicas del dispositivo, asi como
informacion de seguridad y sobre su instalacion, consultar la hoja técnica incluida en el

embalaje original, disponible también en www.zennio.com.
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2 CONFIGURACION

2.1 GENERAL

La configuracion general del NarrowDIM X4 requiere definir algunos pardmetros
generales, comunes a todos los canales de salida:

«® Si el control de los canales se hara de forma independiente o conjunta.

«® Laduracioén de la regulacién para las dos funciones de regulacién suave, que
permiten incrementar o disminuir el nivel de iluminacién de las cargas
progresivamente (en contraste con la regulacion inmediata). Esta duracion se
define como el tiempo para una regulacion completa, desde un nivel de 0%

(sin iluminacién) hasta un nivel de 100% (iluminacién completa).

Nota: hay varias maneras de regular el nivel de iluminaciéon. Mas adelante sera

necesario establecer cuales de ellas seran inmediatas y cuéles suaves.

«® El tipo de control manual, en caso de ser necesario controlar los canales a

través de los pulsadores del dispositivo (para pruebas u otros fines).
«® El envio o no de notificaciones de error al bus.
«® La habilitacién o inhabilitacion del médulo de funciones logicas.
«® Heartbeat o envio de confirmacién periddica de funcionamiento.

«® Control avanzado de la alimentacién para redes con determinadas

particularidades.

«® Si se mantienen las escenas guardadas tras descarga o se cargan las

configuradas por parametros.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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PARAMETRIZACION ETS

Tras importar la correspondiente base de datos en ETS y afadir el dispositivo al
proyecto correspondiente, el proceso de configuracion se inicia accediendo a la pestafia
de pardmetros del dispositivo.

Nota: una vez el dispositivo esté en funcionamiento, se recomienda apagar las cargas

antes de cada nueva descarga de pardmetros que se efectle desde ETS.

El arbol de pestanas a la izquierda muestra en primer lugar la pestana “General”, que

contiene los siguientes parametros.

General Configuracion de los canales Canales independientes: {1, C2, (3, C4 -
Canal independiente C1
+  Canal C1 P

Canal independiente C2
Canal independiente C3

Canal independiente C4

Tiempos de regulacion suave [0% a 100%]

Tiempo de regulacion suave 1 5 =
Tiempo de regulacion suave 2 10 -

Chjetos de tiempe de regulacidn suave

Control manual Modo Test On + Modo Test Off =

Blogueo del control manual

Motificacion de errores
Funciones légicas

Heartbeat (confirmacion periddica de
funcionamiento)

Habilitar un control avanzado de la
alimentacidn

O Configuradas por parametros
Escenas tras descarga
Mantener escenas salvadas

Figura 4 General - Configuracion.

«® Configuracion de los canales: indica qué canales seran funcionales, y si su

comportamiento serd independiente o conjunto. Hay varias opciones:

» [Canales independientes: C1, C2, C3, C4]*: todos los canales seran

funcionales, y ademas podran controlarse de manera independiente. Al

1 Los valores por defecto de cada parametro se mostraran resaltados en azul en este
documento, de la siguiente manera: [por defecto/resto de opciones].

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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seleccionar esta opcion aparecen cuatro casillas para habilitar cada canal

individualmente:

> [Canal comun: C1 + C2 + C3 + C4]: todos los canales seran funcionales,

pero se controlaran de forma conjunta.

» [Canales por blogues]: permite configurar los canales en bloques de dos o

de forma independiente.

Configuracién de los canales Canales por bloques b
Blogue 1 Canal comin: C1+C2 v
Blogque 2 Canales independientes: C3, C4 v

Canal independiente C3

Canal independiente C4

Figura 5 Configuracién de canales por bloques en NarrowDIM X4.
Las opciones para cada bloque son:

¢ [Deshabilitado]: los dos canales del blogue estan deshabilitados.

e [Canales independientes: Cx, Cy]: apareceran dos casillas para

habilitar/inhabilitar de manera individual cada canal del bloque.

e [Canal comun: Cx+Cy]: ambos canales del bloque actian como uno

Unico.

Dependiendo de la opcion elegida y los canales habilitados se afiaden distintas

pestafias al menu de la izquierda.

& Tiempos de regulacién suave [[5...50][ds] / [1...7120][s] / [1...5][min]].

Cuanto mayor sea el tiempo, mas suave sera la regulacion.

«® Objetos de tiempo de regulacion suave [inhabilitado/habilitado]: habilita o
inhabilita los objetos de dos bytes “Tiempo de regulacion suave 1"y “Tiempo
de regulacion suave 2”, que permiten redefinir en tiempo de ejecucion los

tiempos re regulacion inicialmente configurados en los parametros.

& Control manual [Deshabilitado / Modo Test On + Modo Test Off / Solo con

modo Test Off / Solo con modo Test On]. Consultar la seccion 2.5 para mas

detalles.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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& Notificaciéon de errores [inhabilitado/habilitado]: habilita o inhabilita la

pestafia “Notificacion de errores”, que contiene los pardmetros especificos
para el caso de que se requiera que el NarrowDIM X4 notifique los eventos de

error al bus KNX. Consultar la seccion 2.3 para mas detalles.

«® Funciones légicas [inhabilitado/habilitado]: habilita o inhabilita la pestaia de

“Funciones logicas”. Consultar la seccion 2.4 para mas detalles.

«® Heartbeat (confirmacién periddica de funcionamiento)
[inhabilitado/habilitado]: este parametro permite al integrador afiadir un objeto

de 1 bit (“[Heartbeat] Objeto para enviar ‘1’”) que se enviara periédicamente
con el valor “1” con el fin de notificar que el dispositivo esta en funcionamiento

(sigue vivo).

Heartbeat (confirmacian periddica de
funcionamienta)

Periodo 1
min -
Figura 6 Heartbeat (confirmacién periédica de funcionamiento)

Nota: el primer envio tras descarga o fallo de bus se produce con un retardo
de hasta 255 segundos, a fin de no saturar el bus. Los siguientes ya siguen el

periodo parametrizado.

<& Habilitar un control avanzado de la alimentacidn [inhabilitado/habilitado]:

habilita o inhabilita un filtro software que palia el efecto producido por
perturbaciones en la red (por ejemplo, superposicién de sefiales de mayor
frecuencia para indicar el cambio de tarificacion) cuando la carga esta al 100%.
Por defecto se encuentra deshabilitado para evitar efectos indeseados en las

redes que no estén sujetas a estas particularidades.

«® Escenas tras descarga [Configuradas por pardmetro / Mantener_escenas

salvadas]: determina si, tras descarga de ETS, se mantienen las escenas

guardadas o se cargan las configuradas por pardmetro.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.2 CANALCX /CANALCX +CY/CANALC1+C2+C3+C4

Independientemente de la configuracion de los canales elegida (canales
independientes, canal comun o por bloques; ver seccion 2.1), las opciones de
configuracion para cada canal o conjunto de canales son las mismas y se detallan en

las siguientes secciones.

2.2.1 REGULACION

Con respecto a la regulacion de la iluminacion, se proporcionan las siguientes opciones

para cada canal:

«® Eltipo de carga, que puede ser RCL (cargas convencionales), CFL o led. Se
aplican diferentes patrones de regulacion en cada caso. Consultar la seccion
1.2 para mas detalles.

» En el caso de una carga convencional, el integrador tendr& la opcién de
seleccionar manualmente el tipo (R, C o L) o permitir que el propio
NarrowDIM X4 la detecte automaticamente.

Nota: en caso de seleccionarse un tipo de carga convencional (R, Co L) de
forma manual e instalarse un tipo erréneo, el NarrowDIM X4 notificara a la

instalacion KNX al respecto. Ver la seccién Notificacion de errores.

» En el caso de una carga CFL o led, el integrador tendra la opcion de
seleccionar el patrén de regulacién (de entre tres opciones) que mejor se
adapte a la carga. Ademas, sera necesario seleccionar el modo de
regulacién, es decir, si regular la carga en el corte trasero de la curva o en
el corte delantero. Es recomendable realizar pruebas con estas opciones

para obtener los mejores resultados con cada lampara especifica.

Nota: si el dispositivo detecta algun problema al intentar regular la carga,
considerara que el modo de regulacion seleccionado no es correcto para la
carga actual, y notificara al bus KNX al respecto. Ver la seccion Notificacion

de errores.

«® Eltipo de respuesta (inmediata o suave, con hasta dos velocidades suaves
configurables por el integrador) de los diferentes controles de iluminacion:

regulacion precisa (es decir, 6rdenes para establecer niveles especificos de

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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iluminacion, expresados en términos de porcentaje), regulacion relativa (es

decir, 6rdenes para aumentar o reducir en un cierto porcentaje el nivel actual

de iluminacion) y On/Off.

«® Elmétodo de encendido de la carga, siendo posible configurar que la carga
siempre recupere el nivel de iluminacién anterior al apagado (esto se conoce
como Funcién de memoria) cuando llega una nueva orden de encendido, que
adquiera el nivel maximo, o bien que el valor de encendido sea definido por

objeto. En caso de seleccionar “Anterior” o “Definido por objeto”, el integrador

podra decidir si quiere que una nueva orden sobrescriba el valor guardado y
se vaya al maximo o se ignore, siendo necesario una orden relativa o precisa

0 un On/Off secundario para alcanzar el 100%.

«® Configurar o no el modo econémico (solo para cargas RCL), que consiste en
una reduccién proporcional del nivel de luminosidad (y por tanto del consumo
de energia) mediante la aplicacién de un cierto coeficiente (20% a 100%) sin

alterar los niveles de iluminacién que se envian vy se reciben por el bus KNX

(0% a 100%). Este coeficiente se tiene en cuenta para el calculo de los tiempos
reales de regulacion, de modo incluso aunque se reduzca el nivel de
luminosidad en un cierto porcentaje, el tiempo para regular entre el minimo y

el maximo seguira siendo el tiempo parametrizado.

«® Elnivel minimo de iluminacion permitido (0% a 50%), ya que ciertas cargas
pueden mostrar parpadeos o comportarse inadecuadamente en niveles
particularmente bajos. Cuando el NarrowDIM X4 recibe una solicitud para
regular la carga a un valor superior al 0% pero inferior al minimo, el nivel

aplicado sera el que se haya parametrizado como minimo.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

14


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

*Zennio NarrowDIM X4

PARAMETRIZACION ETS

General Tipo de carga RCL ~
. Mada de seleccidn de carga O Automitico Seleccign manual

Madificar el patrén de regulacién
Regulacién

- - Velocidad de regulacién
Configuracion

Regulacién absaluta Suave 1 =
Regulacién relativa Suave 1 ~
On/Off Inmediato -
Funcidn memoria: valor de encendido Maxirmo v

Habilitar modo econdmico
Habilitar minimo
Figura 7 Canal Cx.
La pantalla “Regulaciéon” de cada canal contiene los siguientes parametros:

«® Tipo de carga [RCL (lamparas convencionales) / CFL / LED]: establece el tipo
de carga que se conectard al canal de salida. En caso de seleccionar “RCL”,

aparecen los siguientes parametros:

» Modo de seleccidon de carga [Automatico / Seleccibén manual]. En caso de

elegir “Seleccién manual”:

e Tipo [Resistiva (R) / Capacitiva (C/C+R) / Inductiva (L/L+R)].

Por el contrario, en caso de seleccionar “CFL” o “LED”, aparecen los dos

siguientes parametros:

» Patrén de regulacion [Lineal / Curva 1 / Curva 2]. La Figura 8 muestra las

distintas curvas de regulacion segun el tipo de carga.

» Modo de regulacion [Corte trasero (capacitivo) / Corte delantero

(inductivo)].

Importante: estas opciones se deben configurar con precaucion a fin de

obtener los mejores resultados. Consultar la seccion 1.2 para mas detalles.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Figura 8 Curvas de regulacion para cargas led y CFL.
Independientemente del tipo de carga, se mostraran los siguientes parametros:

< Modificar el patron de regulacion [inhabilitado / habilitado]: ver la seccion
2.2.1.1.

«® Velocidad de regulacién: establece el tipo de respuesta (inmediata o

progresiva, ver seccion 2.1) para las distintas 6rdenes de control.

» Regulacion absoluta [Inmediato / Suave 1 / Suave 2].

» Regulacion relativa [Inmediato / Suave 1/ Suave 2].

» On/Off [Inmediato / Suave 1/ Suave 2].

«® Funcion memoria: valor de encendido: determina el nivel de iluminacion ante
una orden de encendido del objeto “[Cx] On/Off”:
» [Maximo]: maximo nivel de iluminacién, es decir, encendido “sin memoria”.
» [Anterior]: nivel de iluminacion anterior al apagado.

> [Definido por objeto]: nivel de iluminacién definido en el objeto de

comunicacion “[Cx] Funcién memoria: nivel de iluminacion”. Tras

descarga el objeto tendr& el valor maximo.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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En caso de seleccionar “Anterior” o “Definido _por objeto”, se desplegara el

pardmetro Poner maximo tras segunda orden [inhabilitado/habilitado], que

permitira el maximo nivel de iluminacion ante una nueva orden de encendido.

«® Habilitar modo econdmico [Si / No]: habilita (“Si”) o inhabilita (“No”) una
reduccioén interna del nivel de iluminacién (y del consumo de energia) mediante

un cierto coeficiente.

» Maximo nivel de regulacion [20...80...100][%]. Cuanto menor sea el valor

de regulacion maximo, mayor serd la reduccién en el consumo.
«® Habilitar minimo [Si/ No]. En caso de seleccionar “Si":

» Minimo nivel de iluminacion [0...10...50][%].
Por otro lado, estaran disponibles los siguientes objetos de comunicacion:

& “[Cx] On/Off”: objeto de un bit para la recepcion de érdenes de conmutacién
desde el bus. Un “1” encendera la carga, mientras que un “0” la apagara. La
regulacion sera de tipo “Inmediato”, “Suave 1”7 y “Suave 2" seglin la

parametrizacion, como se explico anteriormente.

& “[Cx] Regulacion absoluta”: objeto de 1 byte para la recepcion del nivel de
iluminacion deseado (en términos de porcentaje) desde el bus. De nuevo, La
regulacion sera de tipo “Inmediato”, “Suave 1” y “Suave 2" segun la

parametrizacién, como se explicéd anteriormente.

& “[Cx] Regulacion relativa”: objeto de cuatro bits para la recepcion de
6rdenes de regulacion desde el bus. El valor del objeto se interpretara como
el paso deseado (incrementando o disminuyendo la iluminacién), de acuerdo

con el estandar KNX. Los valores “0” y “8” interrumpen la regulacion actual.
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Valor Respuesta

0x0 (0) Interrumpir regulacion.

0x1 (1) Disminuir el nivel de iluminaciéon un 100%
0x2 (2) Disminuir el nivel de iluminacién un 50%
0x3 (3) Disminuir el nivel de iluminacion un 25%
0x4 (4) Disminuir el nivel de iluminacién un 12%
0x5 (5) Disminuir el nivel de iluminacion un 6%
0x6 (6) Disminuir el nivel de iluminacién un 3%
0x7 (7) Disminuir el nivel de iluminacion un 1%
0x8 (8) Interrumpir regulacion.

0x9 (9) Incrementar el nivel de iluminacién un 100%
OxA (10) Incrementar el nivel de iluminacién un 50%
0xB (11) Incrementar el nivel de iluminacién un 25%
0xC (12) Incrementar el nivel de iluminacién un 12%
0xD (13) Incrementar el nivel de iluminacién un 6%
OxE (14) Incrementar el nivel de iluminacién un 3%
O0xF (15) Incrementar el nivel de iluminacién un 1%

Tabla 1 Respuestas a las 6rdenes de regulacién de cuatro bits.

La regulacién sera de tipo “Inmediato”, “Suave 17 y “Suave 2" segun la

parametrizacion, como se explico anteriormente.

& “Tiempo de regulacion suave 1” (suponiendo habilitado el parametro
Objetos de tiempo de regulacidn suave; ver seccion 2.1): objeto de 1 byte
gue permite modificar via bus el valor en segundos del tiempo de regulacion
“Suave 1. Esta modificacion afectara a todas las acciones donde se haya
parametrizado dicho tiempo. El rango de tiempos que tienen los objetos para
modificar los tiempos de regulacién (0 - 65535s) es mayor que la duracién
maxima de estos tiempos (0.5 - 300s). Por lo que si se escribe un valor superior
a la duracion maxima (300 segundos), esta escritura sera ignorada. Si se

escribe un 0 se adoptara la velocidad “Instantdnea” (0.5s).

<& “Tiempo de regulacién suave 2”: andlogo al objeto anterior, pero para

“Suave 2”.

2.2.1.1 PATRON DE REGULACION

Pese a que el NarrowDIM X4 proporciona diferentes patrones de regulacion para
ajustarse a la mayoria de las luminarias, es posible establecer para cada canal una

curva de regulacién personalizada y por tanto una respuesta especifica. Esta curva se
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define en forma de parejas {valor de control, valor de regulacién}, con las que se

establece la respuesta requerida de la luminaria para valores de control concretos.

La respuesta para los valores de control intermedios se calcula mediante interpolacion.

PARAMETRIZACION ETS

General MNimera de parejas de valores 2 -
— fanal B
Gl Control minimo 1 5
= Regulacidn Regulacién minima 1 < g
Patrén de regulacién Control maxima 100 %
Configuracisn Regulacidn maxima 100 s e

Figura 9 Curva caracteristica.

La pantalla “Patrén de regulacion”, una vez habilitada desde la pestafia Regulacién (ver

seccion 2.2.1), proporciona los siguientes parametros:

«® Numero de parejas de valores [2 / 3 / 4]: determina cuantas parejas de

valores definiran la curva.

«® Control minimo: establece el valor de control de la primera pareja. Este valor

es necesariamente 1%.

«® Regulacion minima [1...99] [%]: establece el valor de regulacién de la primera
pareja, es decir, el nivel de regulacién a aplicar a la luminaria cuando se reciba

un valor de control que coincida con el valor de control de la primera pareja.

«® Control 1 [2...50...99] [%] (solo para curvas de tres o cuatro puntos):

establece el valor de control de la segunda pareja.

«® Regulacion 1 [2...50...99] [%] (solo para curvas de tres o cuatro puntos):

establece el valor de regulacion de la segunda pareja.

«® Control 2 [2...75...99] [%] (solo para curvas de cuatro puntos): establece el

valor de control de la tercera pareja.

«® Regulacion 2 [2...75...99] [%] (solo para curvas cuatro puntos): establece el

valor de regulacion de la tercera pareja.
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«® Control maximo: establece el valor de control de la Gltima pareja. Este valor

es necesariamente 100%.

«® Regulacién maximal[2...100] [%)]: establece el valor de regulacion de la Gltima

pareja.

2.2.2 CONFIGURACION

Ademas de las opciones referentes a la regulacion de luz, el NarrowDIM X4 ofrece
algunas funciones adicionales, que estan inhabilitadas por defecto.

Las siguientes subsecciones describen cada una de ellas: objetos de estado, On/Off
parametrizables, temporizaciéon simple, intermitencias, escenas y secuencias,

alarma, blogueo del canal, apagado automatico e inicializacion.

PARAMETRIZACION ETS

La pestafia “Configuracion” permite habilitar las siguientes funciones para cada canal:

General Objetos de estado
On/Off parametrizables
Tempaorizacian simple
. Intermitencia

Regulacion
Escenas/Secuencias

Configuracion
Alarma
Habilitar blequeo por objeto

Apagade automatico

Inicializacién Q' Por defecta Personalizada

Figura 10 Configuracion.

Al activar cualquiera de las casillas aparecera una nueva entrada en el menu de
pestafias para parametrizar esa funcion en particular (con la excepcion de Habilitar

bloqueo por objeto, que no tiene parametros).

También se incluye una lista desplegable para seleccionar la inicializacion deseada del

dispositivo [Por defecto / Personalizada].

En las siguientes subsecciones se detalla cada una de estas funciones.

NarrowDIM X4

http://www.zennio.com
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2.2.2.1 OBJETOS DE ESTADO

Esta funcién proporciona, para el canal en cuestion, un objeto de estado On/Off de un
bit y un objeto de estado de un byte (porcentaje) que informara a otros dispositivos sobre

el estado del canal en cualquier momento.

PARAMETRIZACION ETS

General Enviar estado On/Off
=  Canal Ol Erwiar nivel de iluminacion (%) durante la
regulacidn
Regulacidn

= Configuracidn

Objetos de estado

Figura 11 Objetos de estado.
La ventana de configuracion Objetos de estado contiene los siguientes paradmetros:

& Enviar estado On/Off [inhabilitado/habilitado]: habilita el objeto de

comunicacion de un bit “[Cx] On/Off (Estado)”, que informa del estado de
encendido/apagado del canal de salida cuando se produce un cambio.
Ademas, se envia automaticamente tras la recepcion de una orden On/Off a

través del objeto de control analogo.

& Enviar nivel de iluminacién (%) durante la regulacion

[inhabilitado/habilitado]: habilita el objeto de comunicacion de un byte “[Cx]

lluminacién (estado)”, que informa —cada vez que cambie— del estado del
nivel de iluminacién del canal de salida en términos de porcentaje, con una

precision de +1%. Si se habilita, aparece el siguiente parametro:

cuanto tiempo se debe enviar al bus el objeto de estado durante las
regulaciones progresivas (suaves), suponiendo que el valor haya cambiado

respecto al ultimo envio.

Si se recibe una orden de regulacion durante un bloqueo (ver seccién 2.2.2.6), una

alarma (ver seccion 2.2.2.7) o un error (ver seccion 2.3), entonces estos objetos (en
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caso de haberse habilitado) se enviaran al bus con el valor que ya tuvieran, a fin de

informar de que se ha obviado la orden solicitada.

2.2.2.2 ON/OFF PARAMETRIZABLE

Esta funcion ofrece la posibilidad de habilitar dos controles de On/Off adicionales para
el canal de salida, y por lo tanto hasta dos nuevos objetos de comunicacion para
encender o apagar la carga.

Estos controles adicionales permiten personalizar el nivel de iluminacion de la salida

para los estados de “On” y de “Off” y el tipo de conmutacién (inmediata o suave).

La funcién de On/Off parametrizable es particularmente Util cuando se desean niveles
de iluminacion especificos para distintas estancias (la habitacion de los nifios, las salas
de un hospital, etc.), diferentes del maximo nivel de iluminacién del control On/Off
normal. En estos casos, ambas funciones (normal y On/Off parametrizables) pueden

coexistir y utilizarse dependiendo de la situacién.

PARAMETRIZACION ETS

Una vez habilitada, la pantalla “On/Off parametrizables” ofrece dos controles adicionales
On/Off para el canal. Ambos pueden configurarse independientemente a través de los

siguientes parametros:

General Cn/Off parametrizable 1
lluminacién para encendido 100 - | %
= CanalC
Tipo de encendido Inmediato =
Regulacién lluminacién para apagado 0 S %
= (G Tipc de apagado Inmediate ~

On/Off parametrizables

Cn/Off parametrizable 2

lluminacién para encendido 100 v | %
Tipo de encendido Inmediate ~
lluminacién para apagado 0 T
Tipo de apagado Inmediato =

Figura 12 On/Off parametrizable.

«® lluminacién para encendido [70...100] [%]: establece el porcentaje de
iluminacion a aplicar al canal cuando se recibe un “1” a través del objeto de 1
bit “{Cx] On/Off parametrizable Y” (siendo “Y” igual a 1 o0 2).
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«® Tipo de encendido [Inmediato / Suave 1 / Suave 2]: establece el tipo de

regulacién deseada para el encendido del canal.

«® lluminacion paraapagado [0...50] [%)]: establece el porcentaje de iluminacion
a aplicar al canal cuando se recibe un “0” a través del objeto de 1 bit “[Cx]

On/Off parametrizable Y” (siendo “Y” igual a 1 0 2).

«® Tipo de encendido [Inmediato / Suave 1 / Suave 2]: establece el tipo de

regulacion deseada para el apagado del canal.

2.2.2.3 TEMPORIZACION SIMPLE

Esta funcién permite efectuar un encendido de las cargas y un posterior apagado
automatico (temporizado), pudiéndose aplicar también retardos y parametrizar el tiempo
de duracién, el nivel de iluminacion y el tipo de regulacién. Se puede también configurar
el efecto deseado en caso de recibirse varias veces la orden de encendido (accion al

relanzar).

El apagado temporizado también puede provocarse mediante peticién, antes de

terminar la cuenta atras.

Esta funcién puede resultar de utilidad para el control de iluminaciéon dependiente del
movimiento, o cuando la carga deba encenderse y luego apagarse automaticamente

después de un cierto tiempo.

PARAMETRIZACION ETS

Cuando se habilita, se pueden configurar los siguientes parametros desde la pestafia

“Temporizacion simple”:

General lluminacién para encendido 100 v | %

= (Canal Q1 a
s Curacién del encendido (0 = Infinito) 0

Regulacion H -
= Configuracion Retardo en el encendido (0 = Sin retarda) 0
Temporizacion simple o -

Retardo en el apagado (0 = Sin retardo) 0

Tipo de encendido/apagado Inmediato =

Accidn al relanzar MNada =

Figura 13 Temporizacion simple.
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«® lluminacion para encendido [70...100] [%]: establece el porcentaje de
iluminacion que se desea aplicar cuando se lanza una orden de encendido

temporizado ([Cx] Temporizacién simple = 1).

& Retardo en el encendido [[0...3600][s] / [0...1000][min] / [0...100][h]]:

establece el tiempo que el NarrowDIM X4 debe esperar entre la recepcion de

la orden de iniciar temporizacion y el encendido de la carga. Si no es necesario

retardo, este campo debe ser cero.

«® Retardo en el apagado: anélogo al anterior, pero para 6rdenes de apagado
temporizado ([Cx] Temporizaciéon simple = 0).

«® Duracion del encendido [[0...3600][s] / [0...1000][min] / [0...100][h]]:
determina el tiempo de la fase de encendido antes de que la carga se apague

automaticamente. El valor “0” en este campo indica que la carga debe quedar

encendida hasta que se reciba una orden contraria.

Nota: el tiempo definido aqui es el tiempo total de la fase en que la carga esta
encendida, incluyendo (en su caso) el tiempo de regulacién suave. Si la
regulacién es demasiado lenta y la duracion de encendido demasiado escasa,

no se llegara a producir la transicion completa.

«® Tipo de encendido/apagado [Inmediato / Suave 1 / Suave 2]: establece el

tipo de regulacién a aplicar durante el encendido y apagado temporizado del

canal.
& Accion al relanzar:

» [Nada]: las ¢érdenes sucesivas de encendido mediante el objeto de

temporizacién simple no reiniciaran el temporizador.

» [Reiniciar]: si el encendido ya se ha producido y esta en curso la cuenta de
la duracién de encendido, ésta se reiniciara cada vez que se reciba de
nuevo el valor “1” a través del objeto de comunicacion “[Cx] Temporizacion

simple”.

» [Multiplicar]: si el encendido ya se ha producido y est4 en curso la cuenta
de la duracion de encendido, entonces el tiempo de encendido pasara a ser
“n” veces el valor parametrizado, siendo “n” el numero de veces que llegue
el valor “1” a través del objeto de comunicacion “[Cx] Temporizacién

simple”.
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El pardmetro anterior no afecta a los retardos de encendido y apagado:

e Sila cuenta del retardo de encendido (o de apagado) ya esta en marcha,
no se reiniciara si se recibe de nuevo un “1” (o un “0”) por el objeto “[Cx]

Temporizacion simple”.

Si durante una temporizacion simple llega una orden de regulacién de otro tipo se

cancelara la temporizacion simple y el NarrowDIM X4 ejecutara la nueva orden.

2.2.2.4 INTERMITENCIA

Esta funcion permite ejecutar secuencias de encendido-apagado con duracion y
niveles de iluminacién personalizables para los estados de “Encendido” y “Apagado”.
También es posible determinar un cierto numero de repeticiones (hasta 255) o
establecer una repeticion sin fin), asi como el nivel de iluminacién de la salida tras la

dltima repeticion (o cuando se reciba una orden para interrumpir la intermitencia).

La intermitencia comienza cuando el NarrowDIM X4 recibe un “1” a través del objeto de
intermitencia y se detiene una vez se han ejecutado todas las repeticiones configuradas
(a menos que se haya parametrizado una secuencia de duracion infinita). Es posible
interrumpir la intermitencia en cualquier momento mandando un “0” al objeto de
intermitencia. Al enviar cualquier otra orden de control (por ejemplo, On/Off, escenas,
etc.) también se interrumpira la intermitencia. Ademas, es posible enviar al dispositivo

la orden de reiniciar la intermitencia en tiempo de ejecucion.

PARAMETRIZACION ETS

Se puede configurar los siguientes parametros en la ventana “Intermitencia”.

General lluminacién para encendido 100 . %

= Canal Q1 a

Duracion del encendido 2 -
Regulacion v
= Configuracion Duracién del apagado 2 :
Intermitencia v
Nimero de repeticiones (0 = Infinita) 0 :

lluminacién final 0 T %

Figura 14 Intermitencia.
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«® lluminacion para encendido [70...100] [%]: establece el porcentaje de

iluminacion que se desea aplicar a la carga durante las fases de encendido.

«® Duracion del encendido [[71...2...3600][s] / [1...1000][min] / [1...24][h]]:

tiempo de duracion de las fases de “On”.

«® Duracion de apagado: analogo al anterior, pero para las fases de apagado.

«® Nuamero de repeticiones [0...255]: nimero de veces que se repetira el ciclo
de encendido/apagado durante la intermitencia. Para intermitencias de
duracién ilimitada debera introducirse el valor “0”; en ese caso la secuencia se
repetird hasta que se reciba una orden para interrumpirla (o cualquier otra

orden de regulacion: On/Off, escenas, etc.).
Nota: la intermitencia da comienzo al recibirse el valor “1” por el objeto ‘[Cx]

Intermitencia”, y se interrumpe al recibirse el valor “0” por el mismo objeto.

«® lluminacién final [10...100] [%]: establece el porcentaje de iluminacion
deseado tras la ultima repeticion o tras la recepcion del valor “0” a través de

“[Cx] Intermitencia”.

2.2.2.5 ESCENAS/SECUENCIAS

Esta funcion permite definir hasta diez escenas/secuencias por canal, que consistiran
en un ambiente de iluminacién especifico o una secuencia de regulacion que podra

iniciarse enviando el nimero de escena correspondiente al dispositivo.

PARAMETRIZACION ETS

Cada una de las diez escenas/secuencias puede activarse individualmente desde la

pantalla “Escenas/secuencias”.
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General Escena/Secuencia 1
Escena/Secuencia 2
Escena/Secuencia 3

.. Escena/Secuencia 4
Regulacian

Escena/Secuencia 5

— Configuracion .
Escena/Secuencia 6

Escenas/Secuencias Escena/Secuencia 7

Escena/Secuencia 8
Escena/Secuencia 9

Escena/Secuencia 10

Okjeto para reiniciar secuencias Iniciar/Detener secuencia ~

Figura 15 Escenas/Secuencias.

Se muestra una casilla de verificacion para cada una de ellas. Al activarlas aparecera
una nueva entrada en el arbol de pestafas, en la que se debera configurar los siguientes

campos:

MNumero de escena/secuencia 1 .

. O Escena: iluminacion
Escena o secuencia ) )
Secuencia personalizada

lluminacian 0 g

Tipo de regulacién Inmediato -

Figura 16 Escena.

«® Numero de escena/secuencia [1...64]: establece el nimero identificador de
la escenal/secuencia. La recepcion de este numero (restando 1, conforme al
estandar KNX) a través del objeto “[Cx] Escenas/Secuencias” hara que el

controlador ejecute las acciones correspondientes.
«® Escena o secuencia: selecciona el tipo deseado de respuesta:

» [Escena: iluminacion]: la escena consistira en activar un cierto nivel de

iluminacion cuando se reciba el nimero de escena apropiado a través del

objeto “[Cx] Escenas/Secuencias”.

e lluminacion [0...100] [%]: porcentaje de iluminacion a aplicar en la

escena.
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e Tipo deregulacién [Inmediato / Suave 1/ Suave 2]: permite seleccionar

si aplicar el nuevo nivel de iluminacién de forma inmediata o progresiva.

> [Secuencia personalizada]. La respuesta consistira en una secuencia

personalizable de hasta cinco pasos/acciones, definidos a través de los

siguientes parametros:

Comars . ;
General Mamero de escenafsecuencia 1

= Canal C1 R
. Escena: iluminacién
Escena o secuencia . )
© Secuencia personalizada
Regulacian
Ciclica O No P
= Configuracion

Siguiente escena/secuencia Ninguna secuendia =
Escenas/Secuencias

Ervio de ilumi on (%) Q' Enviar continuamente
; nvio de iluminacidn
Escena/Secuencia 1 Enviar al finalizar la secuencia

Accian 1
Valor de iluminacidn Q Asignar nuevo valor Conservar valor previo

A g

lluminacién 0

Duracién 2 -

Tipo de regulacidn Inmediato =

Accidn 2
Accion 3
Accion 4

Accidn 5

Figura 17 Secuencia.

e Ciclica [Si/No]: “Si” define una secuencia ciclica (tras el ultimo paso, la
secuencia empieza de nuevo), mientras que “No” defina una secuencia

no ciclica.

e Siguiente escena/secuencia: este parametro ofrece la posibilidad de

lanzar —tras el Gltimo paso de la secuencia— otra secuencia.

e Envio de iluminacion [Enviar continuamente / Enviar al finalizar la

secuencial: si se selecciona “Enviar continuamente”, el nivel de

iluminacion se enviara al bus KNX a través de “[Cx] Illuminacion

(estado)” durante las regulaciones suaves. Si se elige “Enviar al finalizar

la_secuencia”, el nivel de iluminacion se enviara al bus una vez que
termine el Ultimo paso de la secuencia, esté o no habilitado el envio de
estados. En ambos casos, sin embargo, la funcion Objetos de estado

debe haber sido habilitada (ver seccion 2.2.2).
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» Para cada accion [inhabilitado/habilitado], se requieren los siguientes

pardmetros:

e Valor deiluminacién [Asignar nuevo valor / Conservar valor previo]. En

caso de seleccionar “Asignar_nuevo valor”, ante la llegada de dicha
accion durante la ejecucién de la secuencia, se modificara la luminosidad

de la carga al valor seleccionado en el siguiente parametro:

o lluminacion [0...100] [%]: establece la iluminacion deseada para el

paso.

e Duracion [[71...2...3600][s] / [1...1000][min] / [1...24][h]]: establece el
tiempo del paso (es decir, el tiempo que dura la accion).

Nota: el tiempo definido aqui es el tiempo total del paso, incluyendo (en
su caso) el tiempo de regulacion suave. Si la regulacion es demasiado
lenta y el tiempo de paso demasiado escaso, no se llegara a producir la

transicion completa.

e Tipo de regulacién [Inmediato / Suave 1/ Suave 2]: establece el tipo de

regulaciéon para la transicién entre pasos.

En la ventana general de escenas se podra decidir si se desea tener un objeto para

reiniciar las secuencias:
«® [Ninguno]: Deshabilita objeto de control de secuencias.

«® [Iniciar/detener secuencia]: Se proporciona un objeto llamado “[Cx]

Iniciar/detener secuencia” para interrumpir (valor “0”) o reiniciar (valor “1”) la
secuencia. Si se recibe el valor “1” pero no se esta ejecutando ninguna
secuencia, arrancard de nuevo la Ultima secuencia ejecutada (o la primera

parametrizada si no se ha ejecutado ninguna secuencia).

«® [Continuar/pausar _secuencia]: Se proporciona un objeto llamado “[Cx]

Continuar/pausar secuencia” para interrumpir (valor “0”) o continuar (valor
“1”) la secuencia desde la accién en que se pausé. Si se recibe el valor “1”
pero no se esta ejecutando ninguna secuencia, arrancara de nuevo la Ultima
secuencia ejecutada (o la primera parametrizada si no se ha ejecutado

ninguna secuencia).
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Nétese que estos objetos soOlo son aplicables a las secuencias, no a escenas

estaticas.

Ademas de ejecutar una escena también es posible grabarla: si el dispositivo recibe una
orden de grabar la escena (valores de 128 — 191 a través de “[CX]
Escenas/Secuencias”), se almacenaran el nivel actual de iluminacién de la carga (y la
velocidad de regulacion), pero sélo si el valor se corresponde con alguna de las escenas

parametrizadas (si no, la orden se ignorard).

2.2.2.6 BLOQUEO DEL CANAL

Esta funcion permite bloquear el canal enviando un “1” a través de un objeto de
comunicacion especifico. Desde ese momento, cualquier accion que el canal esté

ejecutando se detendrd y la carga mantendra el nivel de iluminaciéon que tenga.

Las érdenes de regulacion durante el estado de bloqueo seran ignoradas, mientras que
los objetos comunes a ambos canales y que no impliquen un cambio en el nivel de la

iluminacién si seguiran respondiendo.

El NarrowDIM X4 desbloqueara el canal cuando llegue el valor “0” a través del objeto de
blogueo, aunque el canal seguird manteniendo el mismo nivel de luz: las peticiones

recibidas durante el estado de blogueo no se ejecutaran después del desbloqueo.

Tras un fallo de alimentacion, el canal mantendra el estado de bloqueo y el nivel de

iluminacién: los valores de inicializacion (seccién 2.2.2.9) no se aplican en ese caso.

Nétese que la funcion de apagado automatico (seccion 2.2.2.8) no esta disponible

durante el bloqueo.

PARAMETRIZACION ETS

Habilitar bloguec por chjeto

2 0 = Desbloquear; 1 = Blogquear
Valor
0 = Bleguear; 1 = Desbloguear

Figura 18. Bloqueo

Al habilitar esta funcion en la pantalla “Configuracién” del canal se afade un objeto

(“[Cx] Bloqueo”) al proyecto.
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Segun la polaridad del valor seleccionado:

«® [0=Desbloguear; 1 = Bloquear], cuando este objeto recibe el valor “1” el canal

se bloquea, mientras que el valor “0” hara que vuelva al funcionamiento

normal.

«® [0=Bloquear; 1 = Desbloquear], cuando este objeto recibe el valor “0” el canal

se bloquea, mientras que el valor “1” hara que vuelva al funcionamiento

normal.

2.2.2.7 ALARMAS

Esta funcién permite configurar una accion de alarma en el canal, que se ejecutara al
recibirse un disparador a través de un objeto de comunicacion especifico. La activaciéon
de la alarma, ademas, detendra cualquier accién temporizada que esté en marcha

(temporizacién simple, intermitencia o secuencia).

Las acciones de alarma disponibles son: parar la regulacién en curso, encender la

carga al nivel deseado y apagar la carga.

Existe la posibilidad de efectuar una monitorizacién ciclica, con un periodo a elegir por
el usuario. En caso de habilitar esta monitorizacién, la alarma no solo se activara si se
recibe el disparador con el valor parametrizado, sino también si transcurre mas tiempo

del indicado sin recibirse el valor de “no alarma”.

En cuanto a la desactivacion de la alarma, se ofrecen las siguientes acciones: dejar la
carga como esté (sin cambios), apagar la carga, encender la carga (al nivel deseado)
o volver al estado anterior. El estado anterior se corresponde con el Ultimo nivel de
iluminacion anterior a la alarma, o bien con el nivel que se pretendiese alcanzar en caso

de que la alarma se recibiera durante una regulacion.
Por otra parte, puede elegirse entre una desactivacion normal o con enclavamiento.

«® Normal: el dispositivo abandona el estado de alarma se produce en cuanto se

recibe el valor de “no alarma”.

«# Con enclavamiento: después de recibirse el valor de “no alarma”, sera
necesario recibir también el objeto de desenclavamiento para que el dispositivo

abandone el estado de alarma.

Toda orden de regulacion que se reciba durante el estado de alarma se ignorara.
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Tras un fallo de alimentacién del dispositivo, el canal mantendra el estado de alarma y
el nivel de iluminacioén: los valores de inicializacion (seccién 2.2.2.9) no se aplican en

este caso.

Nétese que la funcion de apagado automatico (seccion 2.2.2.8) no esta disponible

durante el bloqueo

PARAMETRIZACION ETS

General Disparadar 0 Q1
—  CanslC1 Perioda de manitorizacion ciclica 0 -
Canal C -
(0 = Deshabilitado)
Regulacion min v
- Configuracién Accion Parar v
Alarma _ o
DESACTIVACION
Q' Mormal
Modo . }
Con enclavamiento (necesario desenclavar)
Accion Mo cambiar -

Figura 19. Alarm

Se podra configurar una accién de alarma diferente para cada canal. Al habilitar esta

funcién aparecera la pestafa Alarma.
Los campos que se refieren a la activacion de la alarma son:

«® Disparador [0/ 1]: establece qué valor provocara la activacion de la alarma.
La recepcion de este valor a través del objeto “[Cx] Alarma” hara que el

dispositivo ejecute la accidn correspondiente.

«® Periodo de monitorizacién ciclica [[0...600] [ds] / [0...3600][s] /
[0...7440][min] / [0...24][h]]: establece el tiempo maximo que puede transcurrir

sin recibiréis el valor de no alarma antes de que se active la alarma

automaticamente. El valor “0” inhabilita la monitorizacién ciclica de la alarma.

«® Accioén [Parar / Encender / Apagar]: selecciona la respuesta deseada para la

activacion de la alarma. Si la opcion seleccionada es “Encender”, el parametro
lluminacién [0...100] [%)] establece el nivel de encendido deseado.

En cuanto a la desactivacion de la alarma, se ofrecen los siguientes parametros:
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«® Modo [Normal / Con enclavamiento (necesario desenclavar)]: permite elegir el

mecanismo de desactivacion de la alarma. Si se opta por la segunda opcion,
se afnadira el objeto “[Cx] Unfreeze Alarm” a la topologia, a fin de recibir los

mensajes de desenclavamiento (valor “1”).

«® Acciéon [No cambiar / Apagar / Encender / Anterior]: selecciona la respuesta

deseada para la desactivacion de la alarma. Si se selecciona la opcidn
“Encender” aparecera el parametro adicional lluminacion [0...100] [%], para

establecer el nivel de encendido deseado.

2.2.2.8 APAGADO AUTOMATICO

Si la funcién de apagado automatico esta habilitada, la carga controlada por el canal se
apagara automaticamente tras un cierto tiempo con un nivel de iluminacién inferior a un

limite parametrizable.

La funcién de Apagado automatico cuenta el tiempo transcurrido desde que la salida
cae por debajo de un cierto umbral de iluminacién. Si se excede el tiempo maximo
configurado, el NarrowDIM X4 apagara la carga. El contador parara si se recibe una

orden para incrementar el nivel de iluminacién por encima del umbral.

PARAMETRIZACION ETS

Los Unicos parametros que contiene la pestafia “Apagado automatico” son:

Generzl Umbral de iluminacidn 5
Tiempo 10

= (Canal C1

Regulacion
— Configuracion

Apagado automatico

Figura 20 Apagado automatico.

«® Umbral de iluminacién [5...50] [%]: establece el nivel de iluminacion que

activara el contador.

«® Tiempo [[10...3600][s] / [1...1000][min] / [1...24][h]]: establece el tiempo que

debe transcurrir antes de apagar el canal.
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Notas:

«® Si se configura un umbral de iluminacion por debajo del nivel minimo de

iluminacién (ver seccion 2.2.1), el apagado automatico nunca tendra lugar.

«® Se recomienda tener en cuenta los tiempos de regulacién al configurar el
apagado automatico. Si los tiempos de regulacién son altos, puede ocurrir que

se apague la luminaria antes de llegar al nivel de regulacion establecido.

Ejemplo: Se tiene la siguiente configuracion:

- Tiempo de regulacién suave 2: 5 min
- Apagado automatico:

Umbral: 5%

Tiempo: 10s

Estando la luminaria al 0%, se envia una orden con regulacion suave 2 al 100%.
Hasta que no pasen 15 segundos el canal no llegara al 5%, por tanto, a los 10
segundos se produce el apagado automatico sin haberse completado la orden
de regulacion.

2.2.2.9 CONFIGURACION INICIAL

Esta funcion permite especificar el estado deseado en la carga a la vuelta de un fallo de

bus KNX o tras una interrupcion en la alimentacion suministrada por la fuente.

En caso de que la inicializacion por defecto (carga apagada tras una descarga de ETS,
y nivel de iluminacién anterior tras un fallo de bus o de alimentacién) se ajuste a las

necesidades del integrador, no sera necesario configurar esta funcion.

PARAMETRIZACION ETS

Si en Inicializacién (pestafia “Configuracion”; ver seccion 2.2.2) se selecciond la opcion
“Personalizada”, se afiadira una entrada especifica (“Inicializacion”) en el arbol de
pestafias. De lo contrario, el NarrowDIM X4 implementara la inicializaciéon por defecto

ya descrita.
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Genera Recuperacidn de caida de bus
Estadeo inicial Apagado
Enviar estados
Regulacidn
Recuperacidn de fallo de red

— Configuracion
Estado inicial Apagado

Inicializacion

Figura 21 Inicializacion.

Desde esta nueva pantalla, es posible establecer el Estado inicial [Apagado /
Encendido / Anterior] de la carga (tras recuperarse tanto de un fallo de bus como de un

fallo de alimentacion).

En el caso de elegir “Encendido”, aparecera también un parametro (lluminacién) para

establecer el nivel deseado, en términos de porcentaje.
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2.3 NOTIFICACION DE ERRORES

2.5.1 NOTIFICACIONES EN EL BUS

Aunque el NarrowDIM X4 comprueba continuamente si existen eventos de error y
reacciona ante ellos para proteger las cargas y el dispositivo en si, también puede

notificar al bus KNX de la ocurrencia de estos errores, si se configura por parametro.

Las situaciones de error que puede reportar el NarrowDIM X4 son: cortocircuitos,
sobretension, sobrecalentamiento, frecuencia anémala, falta de alimentacién y
seleccidén errénea del tipo de carga (en caso de haber parametrizado una carga RCL
y haber seleccionado manualmente un tipo —resistiva, capacitiva o inductiva— que no

coincida con la carga conectada).

2.5.2 NOTIFICACIONES EN LOS LEDES

Ademas de lo anterior, el NarrowDIM X4 siempre informa acerca de los errores por
medio de los indicadores led incorporados. En caso de que ocurran multiples errores
en un mismo canal, el NarrowDIM X4 s6lo notificara el de mayor preferencia; los errores
de menor relevancia (en cualquier canal) no se notificardn en los ledes hasta que el
primero se haya solucionado. Sin embargo, si en cada canal se detecta un error
diferente, se mantendra la notificacion visual de ambos independientemente de cual sea

mas relevante.

La Tabla 2 muestra los tipos de error ordenados segun preferencia (consultese también

la hoja técnica del dispositivo para mas detalles).
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DESCRIPCION LEDES NOTIFICACION VISUAL
Parpadeo  de  forma CANALES LED prog.
alternada cada 0,25 cl €2 = ca 025
segundos de los ledes del 05
C . . canal en cortocircuito. 1 = 1
ortocircuito Ademas, el led de 15 |3
programacion parpadea en 2 % 2
azul en situacidn de 25
bloqueo. 3 3
CANALES LED prog. +
Parpadeo simultaneo cada c1 c2 c3 c4 +
0,25 segundos de los dos 0,25 +
ledes del canal con 0>

Sobretension sobrentension. Ademas, el
led de  programacién
encendido en azul en
situacion de bloqueo.

15

2,5

w N =
(s) 0dW3IL
w N -

CANALES
c1 Q2 c3 c4
0,25
05
Los cuatro ledes parpadean 1 =
Sobretemperatura cada segundo. s |2
o
2 =
z ©
2,5 x
’ O
CANALES E
cL 2 3 c4 W)
0,25 >
= el Parpadeo de uno de los 2’5 5 o
i ., ledes de cada canal cada L5 z
alimentacion segundo. Zr 3
2,5
3 i
\
CANALES
c1 () a3 c4
0,25
. Parpadeo secuencial 03
Frecuencia A
, | (durante 1 segundo) de uno L5 z
anomala de los ledes de cada canal. 2' 3
2,5
3 i
1
CANALES
c1 () a3 c4
Un led del canal parpadea 0,25
. 05
Mala con frecuencia de 1 . 5
tri ., segundo y el otro con 15 z
PEIGITIEETZE e frecuencia de 0,25 ~ |3
segundos. 2 <
2,5
3

Tabla 2 Notificaciones de errores a través de los ledes.
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2.5.3 COMPORTAMIENTO ANTE ERRORES

Por razones de seguridad e independientemente de las notificaciones al bus, el

NarrowDIM X4 siempre reacciona al detectar un error.

Cabe destacar que cuando esta accion implica desconectar la carga, el NarrowDIM X4
dejar4 de atender las 6rdenes temporizadas y de detectar errores de cortocircuito,
sobretension y seleccion errbnea de la carga, aunque los demas errores si seguirdn

supervisandose.

En el caso de que ocurran varios errores al mismo tiempo, el NarrowDIM X4 se centrara
en el que tenga mayor preferencia (ver Tabla 2), pues se entiende que provocara una

respuesta mas restrictiva.

«® Cortocircuito: cuando tiene lugar un cortocircuito, el NarrowDIM X4
desconecta la carga y espera a recibir la siguiente orden de regulacion.
Entonces, intentara regular la carga, repitiendo el proceso si se detectan mas

cortocircuitos.

En caso de que ocurran mas de tres cortocircuitos en menos de dos
minutos (sin reinicios del dispositivo), el NarrowDIM X4 permanecera
blogueado tres minutos e ignorara cualquier orden de regulacion dirigida a
ese canal. El estado de bloqueo seréa notificado al bus KNX (si asi se configura

por parametro), y también por una intermitencia azul en el led de Prog./Test.

«® Sobretensién: cuando tiene lugar una situaciébn de sobretension, el
NarrowDIM X4 desconecta la carga y espera a recibir la siguiente orden de
regulacién. Entonces, intentara regular la carga, repitiendo el proceso si se

detecta de nuevo una sobretension.

En caso de que ocurran mas de tres sobretensiones en menos de dos
minutos (sin reinicios del dispositivo), el NarrowDIM X4 permanecera
bloqueado tres minutos e ignorara cualquier orden de regulacion dirigida a
ese canal. El estado de bloqueo sera notificado al bus KNX (si asi se configura

por parametro) Ademas, el led de Prog./Test permanecera encendido en azul.
«® Sobretemperatura:

» Cuando la temperatura interna del NarrowDIM X4 esté entre 73°C y 75°C,
el dispositivo bajara el nivel de iluminacién de los canales hasta el 20%,

ignorando las 6rdenes posteriores de incremento del nivel. La temperatura
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debe ser menor de 65°C (73°C menos un offset de 8°C) para que el
dispositivo vuelva al funcionamiento normal, aunque el nivel de iluminacién
se mantendra sin cambios hasta que se reciba una nueva orden de

regulacion.

» Cuando la temperatura interna del NarrowDIM X4 esté por encima de
75°C, el dispositivo desconectara completamente ambos canales, apagara
las cargas e ignorara todas las 6rdenes de regulacion. La temperatura debe
ser menor de 65°C (75°C menos un offset de 10°C) para que el dispositivo
vuelva al funcionamiento normal, aunque el nivel de iluminacién se

mantendra hasta que se reciba una nueva orden.

» Ademas, el NarrowDIM X4 esta equipado con un fusible rearmable, que
proporciona proteccion extra a la circuiteria. En situaciones de temperatura
anormalmente alta que no puedan resolverse desconectando las cargas,
este fusible se abrira, de manera que se interrumpen todas las

comunicaciones y se apague completamente el regulador.

«® Falta de alimentacion: cuando el NarrowDIM X4 detecta una caida de
alimentacion, desconecta ambos canales y espera hasta que se restablezca.
Se puede parametrizar si los canales deben permanecer apagados (o con un
cierto nivel de iluminacién) después de recuperarse del fallo o volver a sus

niveles de iluminacién anteriores (ver seccién 2.2.2.9).

«® Frecuencia anémala: cuando el NarrowDIM X4 detecta una frecuencia
an6mala en la red eléctrica, reacciona de forma analoga a como lo hace al
detectar falta de alimentacion. Durante el error de frecuencia anémala, el
dispositivo seguira siendo capaz de detectar sobrecalentamiento y fallos de

alimentacion.

«® Seleccion errénea del tipo de carga: tanto si se selecciona especificamente
un tipo de carga convencional (RCL) de forma manual como si se selecciona
una carga no convencional, si al intentar la regulacion el NarrowDIM X4
detecta anomalias debidas a que la carga conectada no se corresponde con
la configuracion, desconectara el canal de salida y esperara hasta que se
reciba una nueva orden de regulacion. Cuando esto ocurra, intentara regular
la carga y repetira el proceso en caso de que el tipo de carga siga siendo

incorrecto.
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PARAMETRIZACION ETS

Si se ha habilitado la notificacién de errores desde la pestafia General (ver seccion 2.1),

se mostrara una entrada adicional en el arbol de la izquierda.

General Cortocircuito
Sobretension
Motificacion de errores
Sobretemperatura
+ Canal C1 Frecuencia anomala

Falta de alimentacion

Seleccidn errdnea del tipo de carga

Limpiar notificaciones de error tras
recuperacion de fallo de bus o descarga de
ETS

Figura 22 Notificacion de errores.

Esta pantalla contiene una casilla de verificacién por cada situacion de error (incluida

Seleccién err6nea del tipo de carga, en el caso de configurar una carga convencional

especifica o bien una carga no convencional). Al marcar cualquiera de ellas se afiadira

al proyecto un objeto de comunicacion especifico de un bit (o dos objetos, cuando el

error sea dependiente del canal pero se tenga configurado un control de dos canales).

Los objetos especificos son:

“Falta de alimentacion”,
“[Cx] Cortocircuito”,

“Sobretemperatura,”
“[Cx] Sobretension”,

“Frecuencia anémala”.

“[Cx] Error en la parametrizacion del tipo de carga”.

Estos objetos se envian al bus con valor “1” de forma periddica (cada treinta segundos)

mientras persiste el error. Una vez termina la situacion de error, se envian (una sola vez)

con valor “0”. Tener en cuenta que, como se ha explicado, si ocurren varios errores al

mismo tiempo, el error de mayor prioridad podria enmascarar otros errores que, por

tanto, no se reportaran hasta que se resuelva el primero.

Algunas situaciones de error tienen asociado también un objeto secundario:
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& “[Cx] Bloqueo por sobretensiones”,
«® “[Cx] Bloqueo por cortocircuitos”.

Cuando el NarrowDIM X4 se bloguea automaticamente tras detectar uno de estos
errores, el objeto de bloqueo correspondiente a ese error se envia con valor “1”. Una

vez finaliza el estado de bloqueo, se envia con valor “0”.

Volviendo a los pardmetros, ademas de las casillas ya mencionadas estara disponible

el siguiente:

& Limpiar notificaciones de error tras recuperaciéon de fallo de bus o
descarga ETS: establece si durante la inicializacion del dispositivo se debe
limpiar el estado anterior de los objetos de error habilitados (es decir, si deben

enviarse con el valor “0” al bus KNX).

Esto no quiere decir que el NarrowDIM X4 ignore los errores que sigan
detectandose tras la inicializacion (en ese caso, se enviar4 el objeto
correspondiente con el valor “1” después de enviarse con el valor “0”), pero
puede ser util forzar todos los estados de error a cero al inicio para actualizar
otros dispositivos de la instalacion KNX.
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2.4 FUNCIONES LOGICAS

Este modulo permite la ejecucién de operaciones numeéricas o en légica binaria con
datos procedentes del bus KNX y enviar el resultado a través de objetos de
comunicacion especificamente habilitados a tal efecto en el actuador.

El NarrowDIM X4 puede implementar hasta 10 funciones ldgicas diferentes e
independientes entre si, completamente personalizables, que consisten en hasta 4

operaciones consecutivas cada una.

La ejecucion de cada funcion puede depender de una condicidn configurable, que sera
evaluada cada vez que activa la funcién a través de objetos de comunicacion
especificos y parametrizables. El resultado después de la ejecucién de las operaciones
de la funcién puede ser también evaluado de acuerdo a ciertas condiciones y después
enviarlo (o no) al bus KNX cada vez que la funcién se ejecuta, periddicamente o sélo

cuando el resultado difiere del anterior.

Consultese el documento especifico “Funciones légicas” (disponible en la seccion de

producto del NarrowDIM X4 del portal web de Zennio: www.zennio.com) para obtener

informacién detallada sobre el uso de las funciones légicas y su parametrizacion en ETS.
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2.5 CONTROL MANUAL

Los dos canales de salida del NarrowDIM X4 pueden controlarse manualmente por
medio de los pulsadores y los ledes incorporados en la cara superior del dispositivo
(dos por canal).

Se proporcionan dos enfoques alternativos para este control manual:

«® Modo Test On, destinado a comprobar la instalacién y las cargas durante la
configuracion del dispositivo.

«® Modo Test Off, destinado para otros fines durante el funcionamiento normal,

a largo plazo, del dispositivo.

ETS permite configurar cual de los dos modos (si ho ambos) estard disponible.
Ademds, se puede habilitar también por parametro un objeto especifico para
bloguear/desbloquear el control manual en tiempo de ejecucién, por ejemplo, para

impedir un uso no deseado.

El modo Test Off esta activo en cualquier momento (salvo que se haya inhabilitado
por parametro), lo que significa que por defecto los pulsadores incorporados

responderan de acuerdo a este modo.

Por otro lado, al pulsar al menos tres segundos el botén Prog./Test se cambiara al
modo Test On (salvo que se haya inhabilitado por parametro). Esto hara que el led se
ilumine en amarillo. Una vez se suelta el botdn, el led pasa a verde (lo que significa que
el Modo Test On esta ahora activo). Al pulsar el boton de nuevo se apagard el led, lo
que significa que el Modo Test Off vuelve a ser el modo activo.

En caso de parametrizar un canal doble: CX+CY, soélo las pulsaciones de los botones
correspondientes al canal X tendran efecto. Igualmente, para el caso de tener un unico
canal comun: C1+C2+C3+C4, el control manual se realizara con las pulsaciones de los

botones del canal C1, ignorando las pulsaciones realizadas sobre el resto de canales.

Nota: ambos modos de control manual vienen habilitados por defecto de fabrica.
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2.5.1 MODO TEST ON

Bajo este modo los canales de salida solo se pueden controlar por medio del control
manual en si. Cualquier orden recibida por el bus KNX serd ignorada, y tampoco se

enviara al bus el estado de los objetos.

Las notificaciones de errores y las funciones temporizadas permaneceran igualmente
inoperativas. Por otro lado, las funciones de modo econdmico y minimo nivel de

iluminacién se seguiran aplicando.

Cabe destacar que, por razones de seguridad, el Modo Test On no estara disponible
mientras en alguno de los canales se tenga constancia de errores (ver seccion 2.3).
Ilgualmente, si se produce algun error durante en el Modo Test On, el dispositivo

abandonara automaticamente este modo.

En cuanto a las cargas, su comportamiento ante las pulsaciones cortas o largas sera:
«® Pulsacion corta: la carga se encendera o apagara, dependiendo del pulsador.

«® Pulsacion larga: dependiendo del pulsador, la carga aumentara o disminuira
progresivamente el nivel de luminosidad hasta que se suelte el pulsador. La

velocidad de esta regulacién sera la que se haya parametrizado en ETS para

la regulacion relativa.

2.5.2 MODO TEST OFF

El control manual en este modo sera completamente analogo a la recepcién de érdenes
desde el bus KNX. De hecho, el dispositivo seguird respondiendo a cualquier peticion

desde el bus, y enviara los objetos de estado correspondientes.

En el Modo Test Off, las cargas reaccionaran ante pulsaciones cortas y largas de la
misma manera que para el Modo Test On:

«® Pulsacion corta: la carga se encendera o apagara, dependiendo del pulsador.

«® Pulsacioén larga: dependiendo del pulsador, la carga aumentara o disminuira
progresivamente el nivel de luminosidad hasta que se suelte el pulsador. La
velocidad de esta regulacion sera la que se haya parametrizado en ETS para

la regulacion relativa.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

44


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

“*Zennio

NarrowDIM X4

ANEXO I: OBJETOS DE COMUNICACION

“Rango funcional” muestra los valores que, independientemente de los permitidos por el bus dado el tamafio del objeto, tienen utilidad o un significado especifico, porque asi lo establezcan

o restrinjan el estandar KNX o el propio programa de aplicacién.

Numero

\Tamafio E/S| Banderas | Tipo de dato (DPT)

Rango funcional

Nombre

Funcion

1,2 2 Bytes| E/S| CR W - - | DPT_TimePeriodSec 0 - 65535 Tiempo de regulacion suave x Tiempo en segundos
3 1 Bit S CR-T- DPT_Alarm 0/1 Falta de alimentacion 0 = Sin error; 1 = Error
4 1 Bit S CR-T- DPT_Alarm 0/1 Sobretemperatura 0 = Sin error; 1 = Error
5 1 Bit S CR-T- DPT_Alarm 0/1 Frecuencia andmala 0 = Sin error; 1 = Error
1Bit |E/S| CRW -- DPT_Enable 0/1 Bloquear control manual 0 = Desbloquear; 1 =
6 Bloquear
1Bit |E/S| CRW -- DPT_Enable 0/1 Bloguear control manual 0 = Bloquear; 1 =
Desbloquear
7, 30,53, 76 1 Bit E C-W-- DPT_Switch 0/1 [Cx] On/Off 0 = Apagar; 1 = Encender
7,53 1 Bit E C-W-- DPT_Switch 0/1 [Cx+Cx] On/Off 0 = Apagar; 1 = Encender
7 1 Bit E C-W-- DPT_Switch 0/1 [Cx+Cx+Cx+Cx] On/Off 0 = Apagar; 1 = Encender
8, 31,54, 77 1 Bit S CR-T- DPT_Switch 0/1 [Cx] On/Off (estado) 0 = Apagado; 1 = Encendido
8, 54 1 Bit S CR-T- DPT_Switch 0/1 [Cx+Cx] On/Off (estado) 0 = Apagado; 1 = Encendido
8 1 Bit S CR-T- DPT_Switch 0/1 [Cx+Cx+Cx+Cx] On/Off (estado) |0 = Apagado; 1 = Encendido
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
. . 1o
9, 32, 55, 78 4Bt | E | c-w-- |PPT-Control Dimmin 0x7 (Reducir 1%) [Cx] Regulacion relativa Control de 4 bits
g 0x8 (Detener)
0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
. . 1o
9, 55 4Bit | E | c-w-- |PPTControl_Dimmin 0x7 (Reducir 1%) [Cx+Cx] Regulacién relativa Control de 4 bits
g 0x8 (Detener)
0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
. . 0x0 (Detener) L
9 4 Bit E C-W-- DPT_Cont;oI_Dlmmln 0x1 (Reducir 100%) '[_;);ES;HCX*'CXJ Regulacion Control de 4 bits
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0x7 (Reducir 1%)
0x8 (Detener)
0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
10, 33, 56, 79 1 Byte E C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% [Cx] Regulacion absoluta Control de 1 byte
10, 56 1 Byte E C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% [Cx+Cx] Regulacion absoluta Control de 1 byte
10 1Byte | E | C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% ggzglggcwmj Regulacion Control de 1 byte
11, 34, 57, 80 1Byte | S CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [Cx] Iluminacién (estado) 0 - 100%
11,57 1Byte | S CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [Cx+Cx] Iluminacién (estado) 0 - 100%
11 1Byte | S | CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [CxtCx+Cx+Cx] Tluminacion g _ 4 500,
(estado)
12, 35, 58, 81 1Byte | E | C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% [Cx] Funcion memoria: nivel de g _ g,
iluminacion
12, 58 1Byte | E | C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% [Cx+Cx] Funcion memoria: nivel 1o _ g,
de iluminacion
12 1Byte | E | C-w-- DPT_Scaling 0% - 100% [Oc+CxtCxt+Cx] Funcion 0 - 100%
memoria: nivel de iluminacion
13, 36, 59, 82 1 Bit E C-W-- DPT_Switch 0/1 [Cx] On/Off parametrizable 1 0 = Apagar; 1 = Encender
13, 59 1 Bit E C-W-- DPT_Switch 0/1 [Cx+Cx] On/Off parametrizable 1 [0 = Apagar; 1 = Encender
13 1Bt | E | C-w-- DPT_Switch 0/1 [Cx+ Cxt Cx+ Cx] On/Off 0 = Apagar; 1 = Encender
parametrizable 1
14, 37, 60, 83 1 Bit E C-W-- DPT_Switch 0/1 [Cx] On/Off parametrizable 2 0 = Apagar; 1 = Encender
14, 60 1 Bit E C-W-- DPT_Switch 0/1 [Cx+Cx] On/Off parametrizable 2 [0 = Apagar; 1 = Encender
14 1Bt | E | C-w-- DPT_Switch 0/1 [Cx+ Cxt O+ Cx] On/Off 0 = Apagar; 1 = Encender
parametrizable 2
15, 38, 61, 84 1 Bit E C-W-- DPT_Start 0/1 [Cx] Temporizacion simple 0 = Desactivar; 1 = Activar
15, 61 1 Bit E C-W-- DPT_Start 0/1 [Cx+Cx] Temporizacion simple 0 = Desactivar; 1 = Activar
15 1Bt | E | C-w-- DPT_Start 0/1 giCmX-Fl)-IgX+CX+CX] Temporizacion | _ pesactivar; 1 = Activar
16, 39, 62, 85 1 Bit E C-W-- DPT_Start 0/1 [Cx] Intermitencia 0 = Desactivar; 1 = Activar
16, 62 1 Bit E C-W-- DPT_Start 0/1 [Cx+Cx] Intermitencia 0 = Desactivar; 1 = Activar
16 1 Bit E C-W-- DPT_Start 0/1 [Cx+Cx+Cx+Cx] Intermitencia 0 = Desactivar; 1 = Activar
17, 40, 63, 86 1 Byte E C-W-- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Cx] Escenas/Secuencias \Valor de escena/secuencia
17, 63 1Byte | E C-W-- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Cx+Cx] Escenas/Secuencias \Valor de escena/secuencia
17 1 Byte | E C-W-- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [CX+CX+CX+CX]. Valor de escena/secuencia
Escenas/Secuencias
18 41. 64. 87 1 Bit E C-W-- DPT_Start 0/1 [Cx] Iniciar/Detener secuencia 0 = Detener; 1 = Iniciar
foTr e 1 Bit E C-W-- DPT_Start 0/1 [Cx] Continuar/Pausar secuencia [0 = Pausar; 1 = Continuar
18, 64 1 Bit E C-W-- DPT_Start 0/1 [Cx+Cx] Iniciar/Detener secuencia [0 = Detener; 1 = Iniciar
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. _ . [Cx+Cx] Continuar/Pausar _ . .
1 Bit E C-WwW DPT_Start 0/1 cecuencia 0 = Pausar; 1 = Continuar
1Bt | E | c-w-- DPT_Start 0/1 [Cx+Cxt Cx+Cx] Iniciar/Detener g _ potener; 1 = Iniciar
18 secuencia
1Bt | E | c-w-- DPT_Start 0/1 [Cx+CxtCx+Cx] Continuar/Pausar|y _ paysar; 1 = Continuar
secuencia
18t |E/s| crRW -- DPT_Enable 0/1 [Cx] Blogueo g;tﬁ:)‘;qu“e?r” 1=
19, 42, 65, 88 0 = Dashl -
1Bit |E/S| CRW -- DPT_Enable 0/1 [Cx] Blogueo = vesbloquear; 1 =
Bloquear
18t |E/s| crRW-- DPT_Enable 0/1 [Cx+Cx] Bloqueo g;q'j::f'oq”ea” 1=
19, 65
18it |E/s| crRW -- DPT_Enable 0/1 [Cx+Cx] Blogueo 0 = Bloquear; 1 =
- Desbloquear
1Bt |E/s| crRW-- DPT_Enable 0/1 [Cx+Cx+Cx+Cx] Blogueo glgq'aggfmq“ea” 1=
19
18t |E/s| crRW-- DPT_Enable 0/1 [Cx+Cx+Cx+Cx] Blogueo 0 = Bloquear; 1 =
Desbloquear
20. 43. 66. 89 1 Bit E C-W-- DPT_Alarm 0/1 [Cx] Alarma 0 = No alarma; 1 = Alarma
T 1 Bit E|C-w-- DPT_Alarm 0/1 [Cx] Alarma 0 = Alarma; 1 = No alarma
20. 66 1 Bit E C-W-- DPT_Alarm 0/1 [Cx+Cx] Alarma 0 = No alarma; 1 = Alarma
! 1 Bit E C-W-- DPT_Alarm 0/1 [Cx+Cx] Alarma 0 = Alarma; 1 = No alarma
20 1 Bit E C-W-- DPT_Alarm 0/1 [Cx+Cx+Cx+Cx] Alarma 0 = Alarma; 1 = No alarma
1 Bit E C-W-- DPT_Alarm 0/1 [Cx+Cx+Cx+Cx] Alarma 0 = No alarma; 1 = Alarma
1Bt | E | c-w-- DPT_Ack 0/1 [Cx] Desenclavar alarma Alarma = 0 + Desenclavar = 1
=> Fin de alarma
21,44, 67, 90 Al 14D I =3
1 Bit E C-W-- DPT_Ack 0/1 [Cx] Desenclavar alarma i arma = esenclavar =
=> Fin de alarma
1 Bit E C-W-- DPT_Ack 0/1 [Cx+Cx] Desenclavar alarma ﬁ'a”‘?a = 0 + Desenclavar = 1
21 67 => Fin de alarma
! — —_—
1 Bit E C-W-- DPT_Ack 0/1 [Cx+Cx] Desenclavar alarma élarrr_]a = 1 + Desenclavar = 1
=> Fin de alarma
1 Bit E C-W-- DPT_Ack 0/1 [Cx+Cx+Cx+Cx] Desenclavar élarn_wa = 1 + Desenclavar = 1
21 alarma => Fin de alarma
1 Bit E C-W-- DPT_Ack 0/1 [Cx+Cx+Cx+Cx] Desenclavar élarn_wa = 0 + Desenclavar = 1
alarma => Fin de alarma
22,45, 68, 91 1 Bit S CR-T- DPT_Alarm 0/1 [Cx] Cortocircuito 0 = Sin error; 1 = Error
22, 68 1 Bit S CR-T- DPT_Alarm 0/1 [Cx+Cx] Cortocircuito 0 = Sin error; 1 = Error
22 1 Bit S CR-T- DPT_Alarm 0/1 [Cx+Cx+Cx+Cx] Cortocircuito 0 = Sin error; 1 = Error
23, 46, 69, 92 1 Bit S| CR-T- DPT_Bool 0/1 [Cx] Blogueo por cortocircuitos 0 = Desblogueado; 1 =
Bloqueado
23, 69 1 Bit S CR-T- DPT_Bool 0/1 [Cx+C_x] I_3quueo por 0 = Desbloqueado; 1 =
cortocircuitos Bloqueado
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) e [Cx+Cx+Cx+Cx] Bloqueo por 0 = Desbloqueado; 1 =
= 1 Bit S CR-T DPT_Bool 0/1 cortocircuitos Bloqueado
24, 47,70, 93 1 Bit S CR-T- DPT_Alarm 0/1 [Cx] Sobretension 0 = Sin error; 1 = Error
24, 70 1 Bit S CR-T- DPT_Alarm 0/1 [Cx+Cx] Sobretension 0 = Sin error; 1 = Error
24 1 Bit S CR-T- DPT_Alarm 0/1 [Cx+Cx+Cx+Cx] Sobretension 0 = Sin error; 1 = Error
25, 48, 71, 94 1 Bit S CR-T- DPT_Bool 0/1 [Cx] Bloqueo por sobretensiones 0 = Desbloqueado; 1 =
Bloqueado
25, 71 1 Bit S CR-T- DPT_Bool 0/1 [Cx+Cx] Bloqueo por 0 = Desbloqueado; 1 =
sobretensiones Bloqueado
) e [Cx+Cx+Cx+Cx] Bloqueo por 0 = Desbloqueado; 1 =
25 1 Bit S CR-T DPT_Bool 0/1 sobretensiones Bloqueado
26, 49, 72, 95 1Bt | S | CrR-T- DPT_Alarm 0/1 [Cx] Error en la parametrizacion g _ g error; 1 = Error
del tipo de carga
26, 72 1Bt | s | crR-T- DPT_Alarm 0/1 [Cx+Cx] Erroren la 0 = Sin error; 1 = Error
parametrizacidn del tipo de carga
26 1Bt | S| crR-T- DPT_Alarm 0/1 [Cx+Cx+Cx+Cx] Error en la 0 = Sin error; 1 = Error
parametrizacién del tipo de carga
99, 100, 101, 102, 103, 104,
105, 106, 107, 108, 109,
110, 111, 112, 113, 114,
115, 116, 117, 118, 119, 1 Bit E C-W-- DPT_Bool 0/1 [FL] (1 bit) Dato de entrada x Dato de entrada binario (0/1)
120, 121, 122, 123, 124,
125, 126, 127, 128, 129,
130
131, 132, 133, 134, 135,
136, 137, 138, 139, 140, _ . _ Dato de entrada de 1 byte (0-
141, 142, 143, 144, 145, 1 Byte E C-wW DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] (1 byte) Dato de entrada x 255)
146
147, 148, 149, 150, 151,
152, 153, 154, 155, 156, YT
157, 158, 159, 160, 161, 2 Bytes| E C-w 1.xxx 0/1 [FL] (2 bytes) Dato de entrada x |Dato de entrada de 2 bytes
162
et 11%‘;’ 116659’ 1167%’ e, 4 Bytes | E C-W -- | DPT_Value_4_Count | -2147483648 - 2147483647 [[FL] (4 bytes) Dato de entrada x |Dato de entrada de 4 bytes
1 Bit S CR-T- DPT_Bool 0/1 [FL] Funcién x - Resultado (1 bit) Booleano
1Byte [ S CR-T- |DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] Funcién x - Resultado (1 byte) Sin signo
5 - 2 Bytes| S CR-T- [DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Sin signo
117716’ 11777’ 11778’ 1177‘;’ 1178?)’ 4 Bytes| S CR-T- | DPT_Value_4_Count |-2147483648 - 2147483647 |[FL] Funcién x - Resultado (4 bytes) Con signo
! ! ! ! 1Byte [ S CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% [FL] Funcién x - Resultado (1 byte) Porcentaje
2 Bytes| S CR-T- | DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Con signo
2 Bytes| S CR-T- DPT_Value_Temp -273,000 - 670433,28° [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Flotante
181 1 Bit C--T- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Objeto para enviar '1' [Envio de '1' periddicamente
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