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ACTUALIZACIONES DEL DOCUMENTO

Version | Modificaciones Pagina(s)

Cambios con respecto a la versidn 4.0 del programa de aplicacion:
e Incorporada funcionalidad de seguridad ante averia/sabotaje en =
entradas binarias de Interruptor/sensor

Creado apartado explicativo 2.2. Entradas binarias de sequridad 7

5.0a

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA VWWW.zennio.com

3




1. INTRODUCCION

1.1. QUAD

QUAD es un sensor analdgico/digital Zennio con 4 entradas que pueden ser configuradas

de manera individual como:
# Entrada binaria
# Sonda de temperatura
& Detector de movimiento

A las entradas configuradas como binarias podra conectarse un pulsador o un interruptor/sensor

convencional, libre de potencial.

Ademas, para el caso de entradas binarias conectadas a un interruptor/sensor, se da la posibilidad
de habilitar una funcién de seguridad en las mismas, con el fin de detectar posibles situaciones de

averia y/o sabotaje en la instalacién. Consultar apartado 2.2 para mas informacion.

A las entradas configuradas como sonda de temperatura podrd conectarse una sonda de
temperatura (como el modelo Zennio ZN1AC-NTC68) para la medida de temperatura de la

estancia.

Las entradas configuradas como detector de movimiento se conectaran al sensor de movimiento
Zennio (ZN1IO-DETEC).

Ademas, QUAD implementa la opcion de habilitar y configurar hasta 4 termostatos diferentes.
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Figura 1.1. Sensor A/D QUAD
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1.2. INSTALACION

El sensor QUAD se conecta al bus KNX a través de los terminales de conexion
incorporados.

Las entradas se conectan a QUAD a través de la clema de conexion con tornillos incluida en el
embalaje del dispositivo.

Una vez que el sensor es alimentado con tension a través del bus KNX, se podra descargar tanto la

direccion fisica como el programa de aplicacion asociado.

En la figura 1.2 se muestra el esquema de conexionado de QUAD.

1.- Conexi6on KNX

2.- LED programacioén

3.- Boton programacién

4.- Base conexion entradas

Figura 1.2. Esquema conexionado QUAD

A continuacion se presenta una descripcion de sus elementos principales:

# Botdén programacion: una pulsacion corta sobre este botdn sitla al sensor en modo
programacion, y el LED asociado (2) se ilumina en rojo. Si este botén se mantiene pulsado en
el momento en que se aplica la tensién de bus, QUAD entra en modo seguro. ElI LED

reacciona parpadeando en rojo.

# Base conexion entradas: punto de insercién de la clema con tornillos (ver figura 1.3)
gue permitira conectar las diferentes entradas de QUAD (de la 1 a la 4). Para un correcto
funcionamiento, los terminales de los elementos a conectar en las entradas de QUAD
(pulsador, interruptor, sonda de temperatura o detector de movimiento) deben conectarse, por
un lado, a la entrada correspondiente (puntos de conexién 1 a 4) y por otro, a cualquiera de
los dos puntos de conexidon comunes, identificados como “C” en la clema, los cuales se

encuentran internamente conectados, lo que permite utilizar uno u otro indistintamente.

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA VWWW.zennio.com




Figura 1.3. Clema de conexion de entradas

Para obtener informaciéon mas detallada de las caracteristicas técnicas de QUAD, asi como
informacion de seguridad e instalacion del mismo, por favor, consultar la Hoja Técnica del sensor,
incluida en el embalaje original del dispositivo, y que también se encuentra disponible en la pagina

web: http://www.zennio.com.
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2. CONFIGURACION

2.1. GENERAL

El sensor analégico/digital QUAD es un dispositivo multifuncional que permite implementar

cada una de sus 4 entradas con diversas configuraciones:
' Entrada Binaria
# Sensor de Temperatura
& Detector de movimiento

En funcién de la configuracion escogida, sera necesario conectar una serie de elementos externos
a las entradas de QUAD: pulsadores o interruptores, sondas de temperatura o detectores de
movimiento (modelo Zennio ZN1IO-DETEC).

Las entradas configuradas como binarias podran ser de tipo pulsador o interruptor/sensor (en
funcidon del elemento conectado) y para cada tipo, existen diferentes campos parametrizables,

como se vera en el apartado 3 de este manual.

En las entradas configuradas como sensor de temperatura podran establecerse diferentes valores

relacionados con la medicion y envio de temperatura.

En las entradas que se configuren como detector de movimiento, se podran habilitar hasta 3
canales de deteccion diferentes, que se podran configurar para actuar ante una deteccién o no
deteccién de movimiento, asi como establecer diferentes temporizaciones. Como resultado de la
deteccién o no deteccibn de movimiento, el canal transmitira la informacion correspondiente a
través del bus KNX, s6lo cuando el canal se encuentre habilitado (no blogueado). El sensor de
movimiento cuenta también con un sensor de luminosidad que permitird configurar el envio de la
deteccion o no deteccién de movimiento condicionado al nivel de luminosidad detectado, en funcién

de unos niveles previamente calibrados.

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA VWWW.zennio.com
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2.2. ENTRADAS BINARIAS DE SEGURIDAD

Las entradas binarias configuradas como interruptor/sensor ofrecen la posibilidad de
habilitar una funcion de seguridad, con el fin de detectar posibles situaciones de averia y/o
sabotaje en la instalacion. Esta funcién de seguridad se basa en la insercion de una resistencia al

final de la linea conectada.

Nota importante: Los valores de resistencia que podran instalarse se muestran en la Tabla 2.1.

Valor Ohmico Tolerancia Potencia
Q) maxima (%) recomendada (W)
2200 Q +10% Yo W
2700 Q +10% VoW
3300 Q +10% YaW
4700 Q +10% VoW
10000 Q +10% YaW

Tabla 2.1. Valores permitidos para Resistencia de final de linea

Pueden distinguirse dos casos de uso:

9 Instalaciones con interruptor/sensor normalmente cerrado: La resistencia elegida
deberd conectarse en_serie en la linea de la instalacion y lo mas proxima posible al
interruptor/sensor, en los propios bornes del mismo, a ser posible y de forma que no sea
facilmente accesible desde el exterior. Ver Figura 2.1.

QUAD ofrece la posibilidad de detectar e informar sobre las dos posibles situaciones de
excepcion que pueden producirse, de forma accidental o intencionada, en este tipo de
instalaciones: cortocircuito o circuito abierto en la linea.

En caso de que en la linea se produzca un cortocircuito, QUAD activara el objeto de Alarma
de la entrada correspondiente y enviard el valor de activacion peridédicamente hasta que este
evento finalice. En caso de que en la linea se produzca un circuito abierto, QUAD lo
interpretara como si de un flanco se tratase, y enviara al bus KNX el valor correspondiente,

segun lo configurado por parametro.

/s (N.C)

QUAD R

Figura 2.1. Interruptor/Sensor normalmente cerrado. Resistencia en Serie
ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA VWWW.zennio.com
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9 Instalaciones con interruptor/sensor normalmente abierto: La resistencia elegida
deberd conectarse en paralelo en la linea de la instalacion y lo mas proxima posible al
interruptor/sensor, en los propios bornes del mismo, a ser posible y de forma que no sea
facilmente accesible desde el exterior. Ver Figura 2.2.

QUAD ofrece la posibilidad de detectar e informar sobre las dos posibles situaciones de
excepcion que pueden producirse, de forma accidental o intencionada, en este tipo de
instalaciones: circuito abierto o cortocircuito en la linea.

En caso de que en la linea se produzca un circuito abierto, QUAD activara el objeto de
Alarma de la entrada correspondiente y enviar4d a través de €l el valor de activacion
periédicamente, hasta que este evento finalice. En caso de que en la linea se produzca un
cortocircuito, QUAD lo interpretara como si de un flanco se tratase, y enviara al bus KNX el

valor correspondiente, segun lo configurado por parametro.

|k

/5 (N.A)

Figura 2.2. Interruptor/Sensor normalmente abierto. Resistencia en Paralelo

Gracias a esta funcion de seguridad de las entradas binarias Interruptor/sensor, QUAD también es
capaz de analizar el estado de los niveles de tension de la instalacion. En caso de detectar unos
niveles inestables, debido por ejemplo a acoplamientos de otras lineas, QUAD activara el objeto de
Alarma de la entrada correspondiente y enviara a través de él el valor de activacion

periddicamente, hasta que este evento finalice.

QUAD ofrece la posibilidad de conectar varios interruptores/sensores a una misma entrada,

siempre que estos sean del mismo tipo, es decir, normalmente abiertos o normalmente cerrados.

En caso de que se desee realizar esta conexion a una entrada binaria de QUAD configurada como
Interruptor/sensor con seguridad, es importante tener en cuenta, ademas, que sélo sera necesario
conectar una unica resistencia al final de la linea (s6lo se conectardA a uno de los

interruptores/sensores instalados).

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA VWWW.zennio.com
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2.3. TERMOSTATOS

QUAD permite habilitar y configurar de manera independiente la funcionalidad de hasta 4
termostatos. Es decir, el nUmero de termostatos habilitados es independiente del nUmero y tipo de
entrada configurado.

El funcionamiento y configuracion ETS del termostato Zennio se encuentran recogidos en el
documento especifico “Termostato Building Zennio”, disponible en Ila pégina web

http://www.zennio.com.

Todas estas opciones de configuracion se explicaran con detalle en el apartado 3. Parametrizacion
ETS.

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA VWWW.zennio.com
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3. PARAMETRIZACION ETS

Para comenzar con la parametrizacion del sensor QUAD es necesario, una vez abierto el

programa ETS, importar la base de datos del producto (Versiéon 5.0 del programa de aplicacion).

A continuacioén se afiade el aparato al proyecto correspondiente y con el botén derecho del ratén
sobre el nombre del aparato, se selecciona “Editar parametros” para comenzar con su

configuracion.

En los siguientes apartados se explica detalladamente la parametrizacion de las distintas
funcionalidades de QUAD en ETS.

3.1. CONFIGURACION POR DEFECTO

Al entrar por primera vez en la Edicion de Pardmetros de QUAD, se mostrara la siguiente

pantalla:

77111 Quad (=23

GEMERA) GENERAL
<<TERMOSTATOS>>

ENTRADA 1 [Deshabilitada ~|

ENTRADA 2 [Deshabiltada -|

ENTRADA 3 [Deshabilitada ~|

ENTRADA 4 [Deshabiltada -|

Figura 3.1. Pantalla de parametrizacion por defecto

Como puede verse en la figura 3.1, las cuatro entradas del sensor estan deshabilitadas por defecto.
Sera necesario habilitarlas y configurarlas una por una. También aparece la ventana de
configuracién de Termostatos. Los 4 termostatos disponibles aparecen deshabilitados por defecto,

por lo que sera necesario habilitar y configurar todos los que se desee implementar.

No existen objetos de comunicacién habilitados por defecto. Iran apareciendo a medida que se

configuren las distintas opciones disponibles.

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA VWWW.zennio.com
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3.2. PANTALLA GENERAL

En esta pantalla podran habilitarse y configurarse cada una de las 4 entradas de QUAD.

Segun el tipo de entrada seleccionado, se habilitaran distintas ventanas de parametrizacion, tal y
como se vera a continuacion.

3.2.1. ENTRADA BINARIA

Al escoger este tipo de entrada, sera posible conectar pulsadores o interruptores/sensores
al sensor QUAD. En funcion del tipo de entrada binaria seleccionada, se desplegaran distintas
opciones de configuracion.

a) Entrada binaria: Pulsador

7111 Quad (===
GEMER&L ENTRADA 1 [Pulzador)
ENTRADA 1 [Pulsadar)
<<TERMOSTATOS>>
PULSACION CORTA: [Hada -]
PULSACION LARGA: [Wada -

TIEMPO DE PULSACION: 5 =
[entre Corta p Larga) [décimas de zeg) E2

RETARDO [Pulzacion Corta): 0 =
[para el enviodaccion) [décim. de seq) =

RETARDO [Pulzacidn Larga): 0 S
[para el enviodaccidn) [décim. de seq) =

BLOGUED: [Ho -

Figura 3.2. Entrada binaria: Pulsador

A partir de la ventana de configuracion por defecto (ver figura 3.2) se podra personalizar el
funcionamiento del pulsador conectado a la entrada de QUAD, mediante la configuracion de las

siguientes opciones:

# Pulsacion corta: permite seleccionar la opcidon que se llevara a cabo al realizar una

pulsacién corta sobre el pulsador conectado a la entrada de QUAD, pudiendo elegir entre:
» Nada. No se realiza ninguna accion.

» Envio de 0/1. Aparece una nueva ventana donde se podra seleccionar (en el campo

“Reaccion”) qué valor se envia al bus KNX ante una pulsacion corta:

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA VWWW.zennio.com
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“0”: se habilita el objeto de comunicacion de 1 bit “[Ex] [Puls. Corta] 0” para

realizar el envio del valor “0” al bus.

“1”: se habilita el objeto de comunicaciéon de 1 bit “[Ex] [Puls. Corta] 1” para

realizar el envio del valor “1” al bus.

Conmutar: se habilita el objeto de comunicacion de 1 bit “[Ex] [Puls. Corta]

Conmutar” para realizar el envio conmutado de los valores “0” y “1” al bus.

La transmision del valor escogido puede realizarse de manera ciclica, es decir, es posible

para

51111 Quad

metrizar un envio perioddico al bus KNX, en el campo “Transmisién Ciclica”.

GEMERAL
EMTRADA 1 [Pulsador)
PULS. CORTA [041)

<<TERMO

>

para

PULS. CORTA [0/1)

REACCION:
[walor enviado al BUIS)

TRANSMISION CICLICA:
[envio periddico al BUS)

STATOS>> | Conmtor

| Salo para emitir 1

Ciclo de Envio

[segundos] 30

Figura 3.3. Envio de 0/1

Control de persianas. Esta funcion permite enviar al bus KNX un objeto de 1 bit

el control de persianas. En el campo “Reaccién” se podra escoger la accidon que se

realizara ante una pulsacion corta:

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA

e Subir: se habilita el objeto de comunicacion de 1 bit “[Ex] [Puls. Corta] Subir

Persiana”, que enviara al bus KNX la orden de subir la persiana (envio del valor “0”).

e Bajar: se habilita el objeto de comunicacién de 1 bit “[Ex] [Puls. Corta] Bajar

Persiana”, que enviara al bus KNX la orden de bajar la persiana (envio del valor “17).

e Subir/Bajar conmutado: se habilita el objeto de comunicacién de 1 bit “[EX]
[Puls. Corta] Subir/Bajar Persiana”, que enviara al bus KNX una conmutacion
“1”,

respectivamente). Esta opcién permite el manejo de la persiana mediante una sola

alternativa de las Ordenes subir y bajar persiana (envio del valor “0” y

entrada.

e Parar/Paso Arriba: se habilita el objeto de comunicacién de 1 bit “[Ex] [Puls.
Corta] Parar Persiana/Paso Arriba”, que enviara al bus KNX la orden de parar la

persiana. En caso de que las persianas tengan lamas orientables, mediante este

VWWW.zennio.com
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objeto se consigue el movimiento de las mismas un paso arriba. En ambos casos, el

valor que se envia al bus KNX es “0”.

e Parar/Paso Abajo: se habilita el objeto de comunicacion de 1 bit “[Ex] [Puls.
Corta] Parar Persiana/Paso Abajo”, que enviara al bus KNX la orden de parar la
persiana. En caso de que las persianas tengan lamas orientables, mediante este
objeto se consigue el movimiento de las mismas un paso abajo. En ambos casos, el

valor que se envia al bus KNX es “1”.

e Parar/Paso Conmutado: se habilita el objeto de comunicacién de 1 bit “[EX]
[Puls. Corta] Parar Persiana/Paso Conmutado”, que enviara al bus KNX la orden de
parar la persiana. En caso de que las persianas tengan lamas orientables, mediante
este objeto se consigue la conmutacién del movimiento de las mismas, con pasos

hacia arriba y hacia abajo. Se enviara un “0” o un “1” al bus KNX.

» Control de Dimmer. Esta funciobn permite enviar al bus KNX objetos de
comunicacion para el control de un dispositivo regulador de luz (Dimmer). En el campo

“Reaccion” se podra escoger la accion que se realizara ante una pulsacion corta:

e Encender: se habilita el objeto de comunicacién de 1 bit “[Ex] [Puls. Corta]

Dimmer ON”, que enviara al bus KNX la orden de encendido del Dimmer (valor “1”).

e Apagar: se habilita el objeto de comunicacién de 1 bit “[Ex] [Puls. Corta] Dimmer

OFF”, que enviara al bus KNX la orden de apagado del Dimmer (valor “0”).

e Encender/Apagar conmutado: se habilita el objeto de comunicacion de 1 bit
“[EX] [Puls. Corta] Dimmer ON/OFF”, que enviara al bus KNX una conmutacién de

las 6rdenes de encendido y apagado del Dimmer (valor “1” y “0”, respectivamente).

e Aumentar Luz: se habilita el objeto de comunicacién de 4 bits “[Ex] [Puls. Corta]
Aumentar Luz”, que permite aumentar el nivel de luminosidad del Dimmer con cada
pulsacién corta, teniendo en cuenta el paso de regulacién parametrizado (ver tabla
3.1). Una primera pulsacién corta comienza a aumentar el nivel de luminosidad paso

por paso. Una segunda, detiene este aumento.

e Disminuir Luz: se habilita el objeto de comunicacion de 4 bits “[Ex] [Puls. Corta]
Disminuir Luz’, que permite disminuir el nivel de luminosidad del Dimmer con cada

pulsacién corta, teniendo en cuenta el paso de regulacion parametrizado (ver tabla

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA VWWW.zennio.com
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3.1). Una primera pulsacion corta comienza disminuir el nivel de luminosidad paso

por paso. Una segunda, detiene esta disminucion.

e Aumentar/Disminuir conmutado: se habilita el objeto de comunicaciéon de 4
bits “[Ex] [Puls. Corta] Aumentar/Disminuir Luz”, que permite una conmutacion en los
envios al bus KNX de las 6rdenes de aumento/disminucién de la intensidad de luz,
segun el paso parametrizado (ver tabla 3.1). Una primera pulsacién corta comienza a
aumentar (o disminuir) el nivel de luminosidad. Una segunda pulsacién, detiene la
regulacion. La siguiente pulsaciobn corta, realizara la accion contraria
(aumentar/disminuir) a la de la primera pulsacion. Otra pulsacion, detendra la

regulacion y asi, sucesivamente.

Nota: Si se elige alguna de las 3 ultimas opciones de regulacion, serd necesario
definir el paso de regulacion a aplicar, es decir, el incremento o decremento de

luminosidad que da el Dimmer en cada paso. Ver tabla 3.1 para conocer los pasos

disponibles.

Paso de regulacion Pulsaciones necesarias para
regulacion completa (0 — 100%)

(1) 100% 1

(2) 50% 2

(3) 25% 4

(4) 12.5% 8

(5) 6.25% 16

(6) 3.1% 32

(7) 1.5% 64

Tabla 3.1. Pasos de regulacion

» Envio de Escena. Esta funciébn permite enviar al bus KNX un objeto de
comunicacion de 1 byte para el control de escenas. En el campo “Reaccién” se podra

escoger la accion que se realizar4 ante una pulsacion corta:

e Ejecutar escena: se habilita el objeto de comunicacién de 1 byte “[Ex] [Puls.
Corta] Ejecutar Escena”, que permite enviar al bus un valor (entre 1 y 64) que

ejecutard la escena correspondiente.

e Grabar escena: se habilita el objeto de comunicacion de 1 byte “[Ex] [Puls.
Corta] Grabar Escena”, que permite almacenar la escena actual, para ser ejecutada

con posterioridad.

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA VWWW.zennio.com
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# Pulsacion larga: permite seleccionar la opcion que se llevara a cabo al realizar una
pulsacion larga sobre el pulsador conectado a la entrada de QUAD. Las opciones de

configuracion son las mismas que para la Pulsacién corta.

# Tiempo de pulsacién: indica el tiempo minimo (en décimas de segundo) que debera
mantenerse apretado el pulsador conectado a la entrada del QUAD para que la pulsacién sea
entendida como pulsacion larga.

# Retardo (pulsacion corta): permite habilitar una temporizacion (en décimas de
segundo) para el envio al bus KNX del objeto de comunicacién correspondiente a la
pulsacion corta. Es decir, ante una pulsacién corta, QUAD esperara el retardo parametrizado
en este campo antes de enviar al bus el valor del objeto correspondiente. Para que el envio

sea inmediato (sin retardo), se debe escribir un 0 en este campo.

# Retardo (pulsacion larga): permite habilitar una temporizacion (en décimas de
segundo) para el envio al bus KNX del objeto de comunicacién correspondiente a la
pulsacion larga. Es decir, ante una pulsacion larga, QUAD esperara el retardo parametrizado
en este campo antes de enviar al bus el valor del objeto correspondiente. Para que el envio

sea inmediato (sin retardo), se debe escribir un 0 en este campo.

¥ Bloqueo: se habilita el objeto de 1 bit “[Ex] Bloqueo”, que permite bloquear cualquier
accion sobre la entrada de QUAD, es decir, deshabilitar su control. El funcionamiento de este
parametro es el siguiente: al recibir un “1” por el objeto de bloqueo, QUAD bloquea la
entrada, ignorando cualquier pulsacion sobre la misma. Al recibir un “0”, la entrada vuelve a
estar habilitada.

Las acciones/pulsaciones realizadas durante el estado de blogueo no seran tenidas en

cuenta al desbloquear la entrada.

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA VWWW.zennio.com
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b) Entrada binaria: Interruptor/Sensor

7111 Quad

GEMERAL
ENTRADA 1 (Interrupto

<<TERMOSTATOS:>

EMTRADA 1 [Interruptor/Sensor)

TIPO EMTRADA |Esténdar
FLAMCO DE SUBIDw, |Nada
FLAMCO DE BAJADA: |Nada
RETARDO 0™ 0

[para el enviodaccion) [décim, de seq]

RETARDO "™ 0

[para el enviodaccion) [décim, de seq]

ENvID CICLICO "0 0
[zegundaz] [0=5in envio ciclica)

ENVID CiCLICo 1 0

[zegundaz] [0=5in envio ciclica)

BLOQUED: [Ho

Erwio de Estados (0 v 1] &l volver la | M
tensisn del BUS o

Figura 3.4. Entrada binaria: Interruptor/Sensor

A partir de la ventana de configuracion por defecto (ver figura 3.4) se podra personalizar el

funcionamiento del interruptor o sensor conectado a la entrada de QUAD. Lo primero que debe

establecerse es el tipo de entrada: Estandar o con Seguridad (con resistencia de final de linea).

En caso de seleccionar la entrada de interruptor/sensor con seguridad, se habilita el objeto de

comunicacion de 1 bit “[Ex] Alarma: Averia, Sabotaje, Linea inestable”, a través del cual se enviara,

cada 30 segundos, el valor “1” en caso de que QUAD detecte una situacién de averia, sabotaje o

linea inestable en alguna de sus entradas (cuando el evento finalice, QUAD enviara el valor “0” a

través de este objeto). Ademas, se despliegan los siguientes parametros relativos a esta

configuracion:

9 Tipo Interruptor/sensor: donde seleccionar el modo habitual de funcionamiento del

interruptor/sensor conectado a la entrada de QUAD:

» N.A (resistencia en paralelo): Interruptor/sensor normalmente abierto.

» N.C (resistencia en serie): Interruptor/sensor normalmente cerrado.

#  Valor resistencia: mediante este parametro se establece el valor 6hmico de la

resistencia de final de linea que se conecta al interruptor/sensor. Los valores disponibles son:
2.2KQ, 2.7 KQ, 3.3KQ, 4.7 KQy 10 KQ.
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Para obtener una informacion més detallada sobre el funcionamiento de este tipo de entradas,
consultar el apartado 2.2.

Ambos tipos de entrada (estandar y con seguridad) comparten los siguientes parametros:

¥ Flanco de subida: permite seleccionar la opcién que se llevara a cabo ante un flanco de
subida en la entrada de QUAD, pudiendo elegir entre:

» Nada: no se realiza ninguna accion.

» 0: QUAD enviara el valor “0” al bus KNX a través del objeto de 1 bit

“[EX][Interruptor/Sensor] Flanco”.

» 1. QUAD enviara el valor “1” al bus KNX a través del objeto de 1 bit

“[EX][Interruptor/Sensor] Flanco”.

» Conmutacion: QUAD envia una conmutacion de los valores “0” y “1” al bus KNX al
detectar un flanco de subida en la entrada, a través del objeto “[Ex][Interruptor/Sensor]

Flanco”.

¥ Flanco de bajada: permite seleccionar la opcion que se llevara a cabo ante un flanco de
bajada en la entrada de QUAD. Las opciones disponibles son las mismas que en el caso

anterior.

» Retardo “0”: este pardmetro indica el tiempo (en décimas de segundo) que QUAD
espera, una vez recibida la orden correspondiente a través del interruptor/sensor conectado a
su entrada, para enviar el valor “0” por el objeto “[Ex][Interruptor/Sensor] Flanco”. En caso de
que el valor “0” se envie con un flanco de subida, este retardo indicara el tiempo que debe

mantenerse pulsado el interruptor/sensor para que se envie dicho valor al bus.

» Retardo “1”: este pardmetro indica el tiempo (en décimas de segundo) que QUAD
espera, una vez recibida la orden correspondiente a través del interruptor/sensor conectado a
su entrada, para enviar el valor 1” por el objeto “[Ex][Interruptor/Sensor] Flanco”. En caso de
que el valor “1” se envie con un flanco de subida, este retardo indicara el tiempo que debe

mantenerse pulsado el interruptor/sensor para que se envie dicho valor al bus.

" Envio ciclico “0”: este parametro indica el ciclo de envio (en segundos) del valor “0” por
el objeto “[Ex][Interruptor/Sensor] Flanco”. QUAD enviara este valor al bus KNX de manera
indefinida y ciclica, segun el tiempo definido. Si no se desea envio ciclico, debera escribirse

un 0 en este campo.
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" Envio ciclico “1”: este parametro indica el ciclo de envio (en segundos) del valor “1” por
el objeto “[Ex][Interruptor/Sensor] Flanco”. QUAD enviara este valor al bus KNX de manera
indefinida y ciclica, segun el tiempo parametrizado. Si no se desea envio ciclico, debera

escribirse un 0 en este campo.

¥ Bloqueo: se habilita el objeto de 1 bit “[Ex] Bloqueo”, que permite bloquear cualquier
accion sobre la entrada de QUAD, es decir, deshabilitar su control. El funcionamiento de este
parametro es el siguiente: al recibir un “1” por el objeto de bloqueo, QUAD bloquea la
entrada, por lo que deja de monitorizarla para comprobar posibles cambios de flanco y
posibles situaciones de alarma (para el caso de entradas con seguridad habilitada). Al recibir
un “0”, la entrada vuelve a estar habilitada y se enviaran al bus los objetos de flanco y de

alarma, sélo si su estado ha cambiado con respecto al que tenian antes del bloqueo.

# Envio de estados al volver la tensién del bus: si se activa esta funcién, se enviaran
automaticamente los estados de la entrada de QUAD (valores “0” y “1”, segun corresponda),
al volver la tension al bus KNX, tras el retardo parametrizado (en segundos), asi como el

estado de Alarma (para el caso de entradas con seguridad habilitada).

Nota: En caso de que la alarma estuviera activada, al volver la tension de bus, sélo se

enviara el estado de la misma.

3.2.2. SONDA DE TEMPERATURA

Cuando se escoge este tipo de entrada, sera posible configurar una serie de pardmetros

relativos al sensor de temperatura.

Al configurar una entrada como sensor de temperatura, se mostraran en la ventana de topologia
los objetos “[Ex] Temperatura actual” (2 bytes) y “[Ex] Error de Sonda” (1 bit). A través del primero
de ellos, permite conocer el valor de la temperatura medido por la sonda conectada a la entrada de
QUAD. A través del segundo objeto, se podra conocer si existe algin error en la conexién de la
sonda de temperatura (si este objeto vale “1”); en el momento en que el error se subsane, el objeto

de error pasara a valer “0”.

La pantalla de configuracién por defecto del sensor de temperatura se muestra en la figura 3.5:
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51111 Quad ==
GEMERAL ENTRADA 1 [Sensor Temp.)

<< TERMOSTATOS > CALIBRACION del Sensor de Temperatura 0 -
[#10.15C] =

FERIODO de envio de la Temperatura 3 =
[ 10seg [0=Deshabilitada]] =

Envio tras un Cambio de Temperatura 0 =
[# 0.1 °C [0=Degactivado]] =

Proteccion de temperatura | Ma -

Figura 3.5. Sensor de temperatura

En ella podran configurarse los siguientes parametros:

9 Calibracién del sensor de temperatura: esta opcion permite calibrar (indicando las
décimas de grado) una posible desviacion entre la medida realizada por el sensor y la

temperatura real de la estancia.

# Periodo de envio de la temperatura: permite seleccionar por parametro cada cuanto
tiempo (en decenas de segundo) se desea que QUAD envie al bus KNX la medida actual de
la temperatura, a través del objeto de comunicacion “[Ex] Temperatura actual”. Si se escribe

un 0 en esta casilla, el envio periddico estara deshabilitado.

# Envio tras un cambio de temperatura: QUAD enviard al bus KNX la medida de la
temperatura actual cuando ésta haya cambiado (aumentado o disminuido) con respecto a la
medida anterior, la cantidad de grados centigrados especificada en este parametro. Para

deshabilitar este envio, habra que escribir el valor 0 en este parametro.

9 Proteccion de temperatura: se podra elegir una proteccién por sobrecalentamiento, por

sobreenfriamiento 0 ambas. En funcién de la proteccion elegida, se habilitaran uno o dos

objetos de comunicacion de 1 bit: “[Ex] Sobrecalentamiento” y “[Ex] Sobreenfriamiento”, que
indicaran (con el valor “1”) si se ha sobrepasado la temperatura correspondiente en cada
caso. Sera necesario definir la temperatura (en grados centigrados) de sobrecalentamiento,

sobreenfriamiento (0 ambas), ademas de un valor de histéresis (en décimas de grado).
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3.2.3. DETECTOR DE MOVIMIENTO

El sensor analégico/digital QUAD permite también configurar sus entradas como detector de

movimiento, pudiendo habilitar hasta 3 canales de deteccion.

5111 Quad

GEMERAL

ENTRADA 1 [Detector de Movimiento)
<< TERMOSTATOS>

Figura 3.6. Configuracién Detector de movimiento

ENTRADA 1 [Detector de Movimiento)

Errvin de luminozidad ’Nunca
CANAL 1 [Mo
CANAL 2 [Ho
CAMAL 3 [Ho

Tras habilitar cada uno de los canales disponibles, aparece la siguiente pantalla de configuracion:

5111 Quad

GEMERAL
EMTRADA 1 (Detectar de Maovimienta)
Canal 1
Canal 2
Canal 3
<<TERMOSTATOS>>

Canal 1
HABILITAR/BLOOUEAR [ siempre habilitada -]
DURACION DE L& DETECCION (1 15eq.] 10 z

Reiniciar Luminosidad tras una Mo Deteccidn [No

TIEMPO CIEGO [x 1s20.) 1]
DETECCION
Walor enviado [1 [encendida]
Ervio de estads [Unico
Retardo [x 12eq.) 0

Condicionado por la luminozidad

[#dlo activo por debajo de umbral) [ND

MO DETECCION
Walor enviado [ (0 [apagada)
Envio de estado [Unico
Retardo [x 1zeq.) 0

Figura 3.7. Configuracion de canal

Para mas informacion sobre el funcionamiento y parametrizacion de cada uno de ellos, por favor

consultar la documentacion especifica “Detector de movimiento”, disponible en la pagina web

http://www.zennio.com.
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3.3. TERMOSTATOS

Como ya se ha comentado con anterioridad en este manual, QUAD incorpora la posibilidad
de habilitar y configurar hasta 4 termostatos, de manera independiente.

7111 Quad ==
GEMERAL - Termostato 1
<<TERMOSTATOS>
- Termostato 1 .
Consigna Funcidn del Termostato [SD|0 Calentar v]
Calentar .
- Temnastata 2 Temperatura de Referencia [Fuente de temperatura 1 v]
Consigna
Calentar & Termostato siempre encendido? [No v]
- Termostato 3 _
Conzigna Estado inicial [al wolver la tenzsidn de buz) ’UItirno estado v]
Calertar - i
iEncendido automatico cuando llega =
- Termostato 4 un nuevo modo especial? ’Deshahllltado v]
Congigha
Calentar Envio de estado al volver tension de bus [No v]

Figura 3.8. Configuracion del Termostato 1

Para obtener informacién teérica acerca del funcionamiento de termostato Zennio, asi como
informacion sobre la configuraciébn del mismo en ETS, por favor consultar la documentacion

especifica “Termostato Building Zennio” disponible en la pagina web http://www.zennio.com
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ANEXO |. OBJETOS DE COMUNICACION

NUMERO TAMANO ENT/SAL

FLAGS

VALORES

SECCION NOMBRE DESCRIPCION
12 VEZ RESET
0-3 1 bit W 0/1 0 Anterior [Ex] Bloqueo 1=Entrada bloqueada; O=Libre
[Ex][Puls. Corta] “0” Puls. Corta -> Envio de un “0”
[Ex][Puls. Corta] “1” Puls. Corta -> Envio de un “1”
[Ex][Puls. Corta] Conmutar Puls. Corta -> Conmutacién 0/1
[Ex][Puls. Corta] Subir Persiana Puls. Corta -> Envia 0 (Subir)
[Ex][Puls. Corta] Bajar Persiana Puls. Corta -> Envia 1 (Bajar)
[Ex][Puls. Corta] Subir/Bajar Persiana Puls. Corta -> Conmutacién 0/1
[Ex][Puls. Corta] Parar Persiana/Paso ;
) Puls. Corta -> Envia 0
X . Arriba
4-7 1 bit RWT 0/1 0 Anterior
[Ex][Puls. Corta] Parar Persiana/Paso .
) Puls. Corta -> Envia 1
ENTRADAS BINARIAS Abajo
[Ex][Puls. Corta] Parar Persiana/Paso .
Puls. Corta -> Conmutacién 0/1
Conmutado
[Ex][Puls. Corta] Dimmer ON Puls. Corta -> Envia 1 (ON)
[Ex][Puls. Corta] Dimmer OFF Puls. Corta -> Envia 0 (OFF)
[Ex][Puls. Corta] Dimmer ON/OFF Puls. Corta -> Conmutacién 0/1
[Ex][Interruptor/Sensor] Flanco Flanco -> Envio de “0” o “1”
[Ex][Puls. Corta] Aumentar Luz PCorta -> MasLuz; PCorta -> Para
8-11 4 bits RT 0-15 0 Anterior [Ex][Puls. Corta] Disminuir Luz PCorta -> MenosLuz; PCorta -> Para
[Ex][Puls. Corta] Aumentar/Disminuir Luz | PCorta -> +/- Luz; PCorta -> Para
- RT -63; - i i Ex][Puls. Corta] Ejecutar Escena
12-15 1 byte 0-63; 128-191 Indiferente Indiferente [Ex][ 1 Ej Puls. Corta -> Envio de 0-63
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NUMERO TAMANO ENT/SAL FLAGS VALORES

SECCION NOMBRE DESCRIPCION
12 VEZ

12-15 1 byte (0] RT 0-63; 128-191 Indiferente Indiferente [Ex][Puls. Corta] Grabar Escena Puls. Corta -> Envia 128-191
[Ex][Puls. Larga] “0” Puls. Larga -> Envio de un “0”
[Ex][Puls. Larga] “1” Puls. Larga -> Envio de un “1”
[Ex][Puls. Larga] Conmutar Puls. Larga -> Conmutacién 0/1
[Ex][Puls. Larga] Subir Persiana Puls. Larga -> Envia 0 (Subir)
[Ex][Puls. Larga] Bajar Persiana Puls. Larga -> Envia 1 (Bajar)
[Ex][Puls. Larga] Subir/Bajar Persiana Puls. Larga -> Conmutacién 0/1

[Ex][Puls. Larga] Parar Persiana/Paso

_ i i Puls. L: ->Envia 0
16-19 1 bit (o} RWT 0/1 0 Anterior Arriba uls. Larga -> Envia
ENTRADAS BINARIAS [Ex][Puls. Larga] Parar Persiana/Paso R
) Puls. Larga -> Envia 1
Abajo
Ex][Puls. L: P. Persi P.
(Ex][Puls. Larga] Parar Persiana/Paso Puls. Larga -> Conmutacién 0/1
Conmutado
[Ex][Puls. Larga] Dimmer ON Puls. Larga -> Envia 1 (ON)
[Ex][Puls. Larga] Dimmer OFF Puls. Larga -> Envia 0 (OFF)
[Ex][Puls. Larga] Dimmer ON/OFF Puls. Larga -> Conmutacién 0/1
[Ex][Puls. Larga] Aumentar Luz PLarga -> MasLuz; PLarga -> Para
20-23 4 bits (o] RT 0-15 0 Anterior [Ex][Puls. Larga] Disminuir Luz PLarga -> MenosLuz; PLarga -> Para
[Ex][Puls. Larga] Aumentar/Disminuir Luz | PLarga -> +/- Luz; PLarga -> Para
[Ex][Puls. Larga] Ejecutar Escena Puls. Larga -> Envio de 0-63
24-27 1 byte (@] RT 0-63; 128-191 Indiferente Indiferente
[Ex][Puls. Larga] Grabar Escena Puls. Larga -> Envia 128-191
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. NUMERO TAMANO ENT/SAL FLAGS VALORES .
SECCION NOMBRE DESCRIPCION
12 VEZ RESET
28-31 1 bit T 0/1 0 0 [Ex] Cortocircuito 1=Cortocircuito; 0=No Cortocir.
32-35 1 bit T 0/1 0 0 [Ex] Circuito Abierto 1=Cto.Abierto; 0=No Cto.Abierto
36-39 1 byte RT 0-100% Indiferente Anterior [Ex] Nivel de luminosidad Luminosidad de la entrada x
DETECTOR 1 1 [Ex][Canaly] Habilitaciéon de canal 1=Habilitar; 0=Deshabilitar
MOVIMIENTO 40-51 1 bit w 0/1
0 0 [Ex][Canaly] Bloqueo de canal 1=Bloquear; 0=Desbloquear
52-63 1 bit T 0/1 Seguin Param | Segun Param. | [Ex][Canaly] Estado de la Deteccién Deteccién segin parametros
64-75 1 byte W 0-63 Indiferente Indiferente [Ex][Canaly] Recepcidon Escena 0-63 (Ejec. Escena 1-64)
76-87 1 byte T 0-63 Indiferente Indiferente [Ex][Canaly] Envio Escena 0-63 (Envia Escena 1-64)
88-91 2 bytes RT -40°C — 150°C Indiferente Indiferente [Ex] Temperatura actual Valor del sensor de temperatura
92-95 1 bit RT 0/1 0 Anterior [Ex] Sobreenfriamiento 1=Sobreenfr.; 0=No Sobreenftr.
SONDA DE
TEMPERATURA
96-99 1 bit RT 0/1 0 Anterior [Ex] Sobrecalentamiento 1=Sobrecal.; 0=No Sobrecal.
100-103 1 bit RT 0/1 Segu‘r) Segu‘r) [Ex] Error de Sonda 1=Error; 0=No Error
conexion conexion
104-111 . .
(pares) 2 bytes W -40°C — 150°C 25°C Anterior [Tx] Fuente de Temperatura 1 Medida de sensor externo
104-111 . .
(impares) 2 bytes W -40°C — 150°C 25°C Anterior [Tx] Fuente de Temperatura 2 Medida de sensor externo
TERMOSTATOS P
112-115 1 byte w 1-4 Segln Param | Segln Param | [Tx] Modo Especial Modo HVAC de 1 byte
) Tx] Modo Especial: x (x = :
116-131 1 bit w o1 0 Anterior | L) Modo Especial: x (x = Confort 0=Nada; 1=Disparo
Standby, Econémico o Proteccidn)
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NUMERO = TAMANO | ENT/SAL

FLAGS

VALORES

SECCION NOMBRE DESCRIPCION
12 VEZ
116-131 1 bit w 0/1 0 Anterior E:;]n't\inb(::Z::::z?cl;xo(:;f:cr:g:), 0=Apagado; 1=Encendido
132-135 1 bit W 0/1 0 Anterior [Tx] Estado de Ventana (entrada) 0=Cerrado; 1=Abierto
136-139 1 bit w 0/1 0 0 [Tx] Prolongacién del Confort 0=Nada; 1=Confort Temporizado
140-143 1 byte RT 0-255 Segln Param Anterior [Tx] Modo Especial (Estado) Valor de modo de 1 byte
144-147 2 bytes W -20°C — 150°C Segln Param Anterior [Tx] Consigna Basica Consigna de referencia
2 bytes W -20°C — 150°C Segln Param Anterior [Tx] Consigna Consigna del termostato
148-151 1 bit w 0/1 0 Indiferente [Tx] Consigna (Paso) 0=-0.52C; 1=+0.52C
TERMOSTATOS 152-155 2 bytes W -10°C, 10°C 0 Anterior [Tx] Consigna (Offset) Valor de coma flotante
156-159 2 bytes RT -20°C — 150°C 25°C Anterior [Tx] Consigna (Estado) Consigna Actual
160-163 2 bytes RT -20°C - 150°C Segun Param Anterior [Tx] Consigna Basica (Estado) Consigna Basica Actual
164-167 2 bytes RT -10°C, 10°C 0 Anterior [Tx] Consigna (Estado de Offset) Valor actual del offset
168-171 1 bit w 0/1 0 Indiferente [Tx] Reinicio de Consigna Reinicio a valores por defecto
1 bit w 0/1 0 Indiferente [Tx] Reiniciar offset Reiniciar offset
172-175 1 bit w 0/1 Segun Param Anterior [Tx] Modo 0=Enfriar; 1=Calentar
176-179 1 hit RT 0/1 Segun Param Anterior [Tx] Modo (Estado) 0=Enfriar; 1=Calentar
180-183 1 bit w 0/1 Segun Param | Segun Param | [Tx] ON/OFF 0=Apagado; 1=Encendido
184-187 1 bit RT 0/1 Segln Param | Segun Param | [Tx] ON/OFF (Estado) 0=Apagado; 1=Encendido
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NUMERO TAMANO ENT/SAL

FLAGS

VALORES

SECCION NOMBRE DESCRIPCION
RANGO 12 VEZ RESET
[Tx] Variable de Control (Enfriar) Control PI PWM
118% 1192 1 bit (o} RT 0/1 0 Anterior
92,19 [Tx] Variable de Control (Enfriar) Control de 2 puntos
189, 191, ) ) [Tx] Variable de Control (Calentar) Control PI PWM
193 195 1 bit (0] RT 0/1 0 Anterior
' [Tx] Variable de Control (Calentar) Control de 2 puntos
TERMOSTATOS tiz}ig)s 1 byte (o] RT 0-100% 0 Anterior [Tx] Variable de Control (Enfriar) Control Pl Continuo
196-203 5 . . .
(impares) 1 byte (o] RT 0-100% 0 Anterior [Tx] Variable de Control (Calentar) Control Pl Continuo
2222' 22?.?)’ 1 bit (0] RT 0/1 0 Anterior [Tx] Frio Adicional Temp >= (Consigna + Banda) - “1”
22259 2221 1 bit o RT 0/1 0 Anterior [Tx] Calor Adicional Temp <= (Consigna - Banda) = “1”
ALARMA POR AVERIA, \ b
i ( E : fa, je, Li . .
SABOTAJEOLINEA | 212215 1 bit o RWT o/ Segun Anterior | [X] Alarma: Averia, Sabotaje, Linea (“1”->Activa, “0”->No Activa)
INESTABLE deteccion inestable
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